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OMmRON

Fotocélula cuadrada en miniatura en carcasa de plastico

E3T

¢ LED indicador de alta potencia

e Formato plano delgado de 3,5 mm
o formato de deteccidon lateral de
6,6 mm, para aplicaciones en las que
el espacio es fundamental.

* P67

e Alta inmunidad a la luz ambiental
debido a la sincronizacién de pulsos

* Modelos para montaje con tornillos
M2 o M3

Modelo plano de 3,5 mm con supresion de fondo (BGS) y gran repetitividad, incluso con objetos de diferentes colores.

Minimo error de blanco/negro

(mm)
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Papel blanco Papel negro
E3T-FL1[]

Lente receptora de luz de formato
exclusivo que posibilita una
alineacion de alta precision

Lente receptora de luz

Deteccion de objetos a través de pequeiios orificios
* EI LED indicador de precision de los modelos de barrera

asegura una deteccion muy estable y fiable, incluso a través

de ranuras y espacios mas pequefios, de 0,5 mm de diametro.
» El sistema 6ptico coaxial y la pequena lente focal de los

modelos de reflexidn sobre espejo permiten la deteccién de

objetos de pequefo tamafio (2 mm de

de orificios pequefios (2 mm de diametro).

didmetro) o a través

Nueva tecnologia de montaje para supresiones
de fondo fiables en una carcasa plana de 3,5 mm

) ) Elemento receptor
Flip chip (CI) de luz

Posterior Frontal Lateral

E3T
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Modelos de reflexion puntual E3T-SL (deteccion lateral) Modelos de reflexion sobre objeto EST-FD (planos)
* Objeto minimo detectable: 0,15 mm de diametro. * Objeto minimo detectable: 0,15 mm de dia.
* El sistema 6ptico de los modelos de reflexion puntual * 3,5 mm de espesor para instalaciones con espacio limitado.

reduce la influencia del metal circundante y los cambios
de fondo, para conseguir mayor estabilidad en la medida.

b
-
-

Modelos con taladros de montaje M2 o M3

¢ montaje con tornillos M2 para ahorrar espacio
(se incluyen los tornillos)

* montaje con tornillos M3 estandar (pida los juegos
de tornillos como accesorios)

3,

2 Fotocélulas miniatura



Tabla de seleccién

OMmRON

Sensores
Tipo de . . Método de conexion Tamafio Cddigo de pedido™!
sensor Distancia 50 S Modode | o iomillo _ .
de deteccion o0 ﬂ ﬁ operacion | montaje Salida NPN Salida PNP
Barrera 2m - 2m CONLUZ [M2 E3T-ST31 2M E3T-ST33 2M
EN OSCURI- | M2 E3T-ST32 2M E3T-ST34 2M
- DAD
im CONLUZ [M2 E3T-ST112M E3T-ST13 2M
M3 E3T-ST11M2M | E3T-ST13M 2M
EN OSCURI- | M2 E3T-ST12 2M E3T-ST14 2M
DAD M3 E3T-ST12M2M |E3T-ST14M 2M
300 mm CONLUZ [M2 E3T-ST21 2M E3T-ST23 2M
M3 E3T-ST21M 2M | E3T-ST23M 2M
EN OSCURI- | M2 E3T-ST22 2M E3T-ST24 2M
DAD M3 E3T-ST22M 2M | E3T-ST24M 2M
Barrera 500 mm CON LUz M2 E3T-FT11 2M E3T-FT13 2M
EN OSCURI- | M2 E3T-FT122M E3T-FT14 2M
Q - g DAD
300 mm CONLUZ [M2 E3T-FT21 2M E3T-FT23 2M
EN OSCURI- | M2 E3T-FT22 2M E3T-FT24 2M
DAD
Reflexién |30 a 200 mm*2 CONLUZ |[M2 E3T-SR41-C 2M'3 | E3T-SR43-C 2M"3
sobre en espejos/ I EN OSCURI- | M2 E3T-SR42-C 2M’3 | E3T-SR44-C 2M"3
espejo 10 a 100 mm™2 8 e DAD
— E} en Iémjnas de % g
E —_— reflexiéon S 2
J % g
Reflexion |5 a 30 mm § § CONLUZ [Mm2 E3T-FD112M E3T-FD13 2M
sobre objeto Z < M3 E3T-FD11M2M |E3T-FD13M 2M
- = o EN OSCURI- | M2 E3T-FD12 2M E3T-FD14 2M
- o2 DAD M3 E3T-FD12M 2M | E3T-FD14M 2M
Ne
Punto 5a15 mm S g CON LUz M2 E3T-SL11 2M E3T-SL13 2M
focal fijo 25 M3 EST-SL11M2M | E3T-SL13M 2M
(reflexion 22 § [ENOSCURI-| M2 E3T-SL12 2M E3T-SL14 2M
puntual) o .8 |DAD M3 E3T-SL12M2M | E3T-SL14M 2M
jl > 5a 30 mm § § % CONLUZ [Mm2 E3T-SL21 2M E3T-SL23 2M
o S® o M3 E3T-SL21M 2M | E3T-SL23M 2M
S S 8 [ENOSCURI- | M2 E3T-SL22 2M E3T-SL24 2M
€3 § |DAD M3 E3T-SL22M2M | E3T-SL24M 2M
Reflexion |1 a 15 mm ® 0@ [CONLUZ |M2 E3T-FL11 2M E3T-FL13 2M
sobre objeto % § = |EN OSCURI- | M2 E3T-FL12 2M E3T-FL14 2M
(supresion S« @ |DAD
de fondo) 17330 mm =52 [CONLUZ |M2 E3T-FL212M | E3T-FL232M
Q > g > 3 |EN OSCURI- | M2 E3T-FL22 2M E3T-FL24 2M
§3= om0

*1. Para modelos con cables de robotica, ahada “-R” al cédigo de pedido (por ejemplo: E3T-FT21R 2M)
*2. Las distancias se miden con el espejo E39-R4 y la lamina de reflexion E39-R37-CA. Para aplicaciones con distancias mas cortas entre el sensor y el espejo,
consulte al representante de OMRON.

*3. Espejo no incluido. Existen también modelos con espejos incluidos.

E3T
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Accesorios (pedido por separado)

Ranuras
Objeto detectable minimo (tipico) Distancia de deteccién Sensor aplicable Cantidad Cddigo de pedido
0,5 mm dia. 200 mm E3T-ST3 2 E39-S63
100 mm E3T-ST1
30 mm E3T-ST2
1 mm dia. 600 mm E3T-ST3
300 mm E3T-ST1
100 mm E3T-ST2
0,5 mm dia. 50 mm E3T-ST1 E39-S64
30 mm E3T-ST2
1 mm dia. 100 mm E3T-ST1
50 mm E3T-ST2
0,5 mm dia. 100 mm E3T-ST1_M E39-S67A
30 mm E3T-ST2_M
1 mm dia. 300 mm E3T-ST1_M E39-S67B
100 mm E3T-ST2_M
Filtros de prevencion contra interferencias mutuas
Distancia de deteccion Sensor aplicable Cantidad Cddigo de pedido
300 mm E3T-ST1_M 4 (dos para receptores y dos para emisores) | E39-S67B
100 mm E3T-ST2_M
Espejos
Forma Modelo 2':::2;?;? O:]Jati?nie(tﬁgitjgle Observaciones Cddigo de pedido
Espejo pequeio 200 mm (30 mm) 2 mm de dia. E39-R4

‘

100 mm (10 mm) Losreflectores E39-_-CA | E39-R37-CA
estan optimizados para
funcionar con el modelo
Espejo tipo lamina | 100 mm (10 mm) E3T-SR4. Verifique  'E39-RS1-CA
adhesiva el funcionamiento si
.y 100 mm (10 mm) utiliza otros espejos  "E39 RS2-CA
H y espejos tipo lamina.
100 mm (10 mm) E39-RS3-CA
*1. Los valores entre paréntesis indican la distancia minima necesaria entre el sensor y el espejo.
Accesorio de ajuste de sensibilidad
Aspecto Distancia de deteccién (tipica) Cantidad Observaciones Modelo
300 a 800 mm Puede utilizarse con los modelos E39-E10

de barrera E3T-ST1L1.

Fotocélulas miniatura



OMmRON

Soportes de montaje

Cantidad

Observaciones

Modelo

Aspecto

Puede utilizarse con los modelos de deteccion lateral E3T-SCICIC].
(El soporte de montaje incluye una arandela de fijacion.)

E39-L116

E39-L117
para montaje M2

E39-L166
para montaje M3

E39-L118

Puede utilizarse con los modelos planos E3T-FLICI].

E39-L119

E39-L120
para montaje M2

E39-L167
para montaje M3

Separador para montaje de sensores planos con tornillos M3

E39-L168

Nota:

Juegos de tornillos

Para modelos de barrera, pida un soporte para el receptor y otro para el emisor.

Modelo

Comentario

Sensor aplicable

Cantidad

Cédigo de pedido

Juego de tornillos para sensores
de vista lateral M2

Tornillos estrella de hierro (M2 x 14),
tuercas hexagonales, arandelas
elasticas, arandelas planas

E3T-S

sensores planos M3

con taladro hexagonal

(M3 x 15), tuercas
hexagonales, arandelas
elasticas, arandelas planas

Juego de tornillos para sensores Tornillos estrella de hierro (M2 x 8), | EST-F
planos M2 tuercas hexagonales, arandelas

eldsticas, arandelas planas
Juego de tornillos SUS para Perno de acero inoxidable con E3T-S
sensores de vista lateral M2 taladro hexagonal (M2 x 6)
Juego de tornillos SUS para Perno de acero inoxidable E3T-F
sensores planos M2 con taladro hexagonal

(M2 x 12), tuercas

hexagonales, arandelas

elasticas, arandelas planas
Juego de tornillos SUS para Perno de acero inoxidable E3T-S_M
sensores de vista lateral M3 con taladro hexagonal (M3 x 6)
Juego de tornillos SUS para Perno de acero inoxidable E3T-F_M

2

E39-L164

E39-L165

E39-L172

E39-L173

E39-L170

E39-L171

E3T



Valores nominales y especificaciones

OmRON

con E39-R37-CA™

Barrera Reflexion sobre espejo Reflexion sobre objeto

Deteccion lateral Plano Deteccion lateral Plano

Elemento NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP
E3T-ST1_ | E3T-ST1_ | E3T-FT1_ | E3T-FT1_ | E3T-SR41 | E3T-SR43 | E3T-FD11 E3T-FD13
E3T-ST2_ | E3T-ST2_ | E3T-FT2_ | E3T-FT2_ | E3T-SR42 | E3T-SR44 | E3T-FD12 | E3T-FD14
Distancia de deteccién E3T-ST1L] 1m E3T-FT1LJ 500 mm 200 mm (30 mm) 5a30 mm
E3T-ST20 300 mm E3T-FT200 300 mm con E39-R4"1 (papel blanco
E3T-ST3[] 2m 100 mm (10 mm) de 50 x 50 mm)

Objeto detectable
minimo (tipico)

Objeto opaco de 2 mm dia.
(E3T-ST1y E3T-ST2)

Objeto opaco de
1,3 mm de dia.

2 mm de dia. (distancia
de deteccion de 100 mm)

0,15 mm de dia.
(distancia de deteccién

Receptor: 20 mA max.

Objeto opaco de 3 mm dia. de 10 mm)
(E3T-ST3)

Histéresis (papel blanco) | --- 6 mm max.

Angulo direccional Emisor:  2°a20° Emisor:  3°a25° 2°a20°
Receptor: 2°a 70° Receptor: 3° min.

Fuente de luz LED rojo (LED de “precisidon”) A = 650 nm

(longitud de onda)

Tension de alimentacion | 12 a 24 Vc.c. +10%, fluctuacion (p-p) 10% max.

Consumo de corriente Emisor: 10 mA max. 20 mA max.

Salida de control

Tensién de alimentacion d

e carga: 26,4 Vc.c. max.

Corriente de carga: 50 mA max.

(tension residual: 2 V max. para corriente de carga de

de menos de 10 mA)
Salida de colector abierto

CON LUZ: E3T-LI0I01 y E3T-LICICI3
EN OSCURIDAD: E3T-LILIL12 y E3T-LILIC14

10 a 50 mA, 1 V max. para corriente de carga

Proteccién de circuitos

Proteccidén contra inversién de la polaridad de la

fuente de alimentacién y d

e salida de control

Proteccidén contra cortocircuitos de salida

Proteccién contra inversiéon
de polaridad de la fuente
de alimentacién y de
salida de control
Proteccién contra
cortocircuitos de

salida, prevencién de
interferencias mutuas,
supresor de picos

Proteccidn contra inversion
de la polaridad de la fuente
de alimentacién y de
salida de control
Proteccién contra
cortocircuitos de salida,
prevencion contra
interferencias mutuas

Tiempo de respuesta

Operacién o reset: 1 ms max.

ambiente

En almacenamiento:

lluminacion ambiental Lampara incandescente:  5.000 Ix max.
Luz solar: 10.000 Ix max.
Rango de temperatura En operacion: —25a 55°C

—40 a 70°C (sin formacién de hielo ni condensacion)

Rango de humedad
ambiental

En servicio:
En almacenamiento:

35% a 85%
35% a 95% (sin condensacion)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. a 500 Vc.c.

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min.

Resistencia a vibraciones

Destruccion: 10 a 2.000 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p 6 300 m/s2 durante 0,5 horas en las direcciones X, Y yZ

Resistencia a golpes

Destruccion: 1.000 m/s2, 3 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccién

IP67 (IEC60529)

Método de conexion

Con cable (longitud estandar: 2 m)

Peso Aprox. 40 g Aprox. 20 g
Materiales Carcasa | PBT (teraftalato de polibutileno)

Ventana | Poliarilato desnaturalizado

de visua-

lizacién

Lente Poliarilato desnaturalizado ‘ Resina de metacrilato ‘ Poliarilato desnaturalizado
Accesorios Manual de instrucciones (juego de tornillos E39-L164 para E3T-ST (2 juegos) y E3T-SR (1 juego); juego de tornillos

E39-L165 para E3T-FT (2 juegos) y E3T-FS (1 juego). Para E3T-_M, pida los juegos de tornillos por separado)

1.

Los valores entre paréntesis indican la distancia minima necesaria entre el sensor y el espejo.

Fotocélulas miniatura
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Punto focal fijo Reflexién sobre objeto (supresién de fondo)

Deteccion lateral Plano
Elemento NPN PNP NPN PNP NPN PNP NPN PNP
E3T-SL11 |E3T-SL13 |E3T-SL21 |E3T-SL23 |E3T-FL11 |E3T-FL13 |E3T-FL21 |E3T-FL23
E3T-SL12 |E3T-SL14 |E3T-SL22 |E3T-SL24 |E3T-FL12 |E3T-FL14 |E3T-FL22 |E3T-FL24
Distancia de deteccién |5a 15 mm 5a30 mm 1ai15mm 1a30mm
(papel blanco (papel blanco (papel blanco (papel blanco
de 50 x 50 mm) de 50 x 50 mm) de 50 x 50 mm) de 50 x 50 mm)

Objeto detectable estandar

Objeto detectable
minimo (tipico)

0,15 mm de dia.
(distancia de deteccion de 10 mm)

Objeto no brillante de 0,15 mm
(distancia de deteccion de 10 mm)

Histéresis (papel blanco)

2 mm max. 0,5 mm max. 2 mm max.

‘ 6 mm max.

Error de blanco/negro

15% max.

Angulo direccional

Fuente de luz
(longitud de onda)

LED rojo (LED de “precisidon”) A = 650 nm

Tension de alimentacion

12 a 24 Vc.c. £10%, fluctuacion (p-p) 10% max.

Consumo de corriente

20 mA max.

Salida de control

Tension de alimentacién de carga: 26,4 Vc.c. max.

Corriente de carga: 50 mA max. (tensién residual: 2 V max. para corriente de carga de 10 a 50 mA, 1 V méx.
para corriente de carga de menos de 10 mA)

Salida de colector abierto

CON LUZ: E3T-LI01 y E3T-LICICI3

EN OSCURIDAD: E3T-[112 y E3T-[ICI14

Proteccién de circuitos

Proteccién contra inversion de la polaridad de la fuente de alimentacion y de salida de control
Proteccién contra cortocircuitos de salida, prevencion contra interferencias mutuas

Tiempo de respuesta

Operacion o reset: 1 ms max.

lluminacién ambiental

Lampara incandescente: 5.000 Ix max.
Luz solar: 10.000 Ix max.

Rango de temperatura
ambiente

—25a55°C
—40 a 70°C (sin formacién de hielo ni condensacion)

En operacion:
En almacenamiento:

Rango de humedad
ambiental

35% a 85%
35% a 95% (sin condensacién)

En servicio:
En almacenamiento:

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. a 500 Vc.c.

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a., 50/60 Hz durante 1 min.

Resistencia a vibraciones

Destruccién: 10 a 2.000 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p 6 300 m/s2 durante 0,5 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

Destruccion: 1.000 m/s2, 3 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion

IP67 (IEC60529)

Método de conexion

Con cable (longitud estandar: 2 m)

Peso Aprox. 20 g
Materiales Carcasa | PBT (teraftalato de polibutileno)
Ventana | Poliarilato desnaturalizado
de visua-
lizacion
Lente Poliarilato desnaturalizado
Accesorios Manual de instrucciones (juego de tornillos E39-L164 para E3T-SL (1 juego); juego de tornillos E39-L165

para E3T-FL (1 juego). Para E3T-_M, pida los juegos de tornillos por separado)

E3T



Curvas caracteristicas (tipicas)

OmRON

Sensores de montaje M2 y montaje M3

Rango de operacion en paralelo

Barrera

E3T-ST3[1 + ranura E39-S63

E 200 ‘
£
Ng Sin ranura
w 150 e
S L— \
i=4
£ |Ranura d
100
a8 05dia A B *YE
| L
50
™~ Ranura de 1,0 de dia. XJ
|
0 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0
Distancia X (m)
-50) \
-1oo \\ )
\-—/
-150
-200

E3T-STLI] + filtro de prevencion
(Una ranura esta montada en el emisor y el receptor) de interferencias mutuas E39-E14

(Una ranura esta montada en el emisor y el receptor)

£ 100
£ |
> 80 T
g 60| ESTSTI |~ I~
8 %
[%]
a 40 / E— D’Y}g
20 L
LxJ
|
0 05 0 5 20 25
_20 \\ Distancia X (m)
40 T\ E—
-60 \ \
E3TSTAT | ~—|
-80 ‘
-100

E3T-ST1[J(M) + ranura E39-S63 (grafico alargado) E3T-ST2[ (M) + ranura E39-S63
(Una ranura esta montada en el emisor y el receptor) (Unaranura estd montadaen el emisory el receptor) (Unaranura esta montada en el emisor y el receptor)

= 80 T E 25
£ B £
> Ve S 2
© 60 4 © Sin ranura
2 X 5 g )
% 40 } _*g / Ranura dF 1 de dia. Y}_@
o Ranura de 1 de did. |Ranura de 0,5 de dia. a 19 //’\i ‘ Xl
20 5
|
\ Al %/ Ranura de 0,5 de dia.
o —— 5 200 400 600 800
-5 — Distancia X (mm)-{
-20 0 8 120 60| 200 \\\/
Distancia X (mm) -10] \
~40 s S
5
-60 =20
_25

-80
E3T-FT1(] + ranura E39-S64 (grafico alargado) E3T-FT2[] + ranura E39-S64
(Unaranura esta montada en el emisor y el receptor) (Unaranura estd montadaen el emisory el receptor) E3T-SR4[]

= 80 ‘ = — 4
E 797 _ é 80) Ranura de E 0 ‘ ‘
S 60 Y - S 60 1 de dia. ;30 E % ]
.g Ranura de X .g Sin ranura _g 4
=1 1 de did. c X
$ 40— Ranurade \ 2 40 P> — E 20
= 73 = (%2}
a osdedd | N a // - v a E3T-SR4_+E39-R4
V=713 20 - 10
 EE— _%4 Ranura de \ 4.‘
0 0,5 de dié. X - ~~
40 80| 120 160 200 0 -\230 400 600 800 0 T [
EE—" Distancia X (mm) Distancia X
B — 2 X ) ™ \\ / i 10 \
\\ \ 100 200 300 ) 400
0 \ E3T-SR4[J+E39-R37-CA | Distancia X (mm)
. -40) \ 7/ -20
-60 —60 -30
80 -80 -40

E3T-ST1[](M) + ranura E39-S63
(Una ranura esta montada en el emisor y el receptor)

E 200 ;
é ‘@7 ’vg
>
© 150 L 4.1
e Sin ranura X
5(% 100! Ranura d
a Ranurade 1 de dié)
0,5 de did.
I dd
/" ~
0 04 08 12 6 20
[ —+ Distancia X (m)
-50
\
-100
-150
-200

E3T-FT1[] + ranura E39-S64

T 200 . .
£ ﬂi _
% 150 L Y:I'TH* B
§ X—>
£ 100 |
a
50, = il
= | .
5}‘/\/ Ranura de 0,5 de dia.
Ol—02| 04 o8 o8 T 12 14
s < \*~\/ Sinranura  Distancia X (m)
_ — \
\\
-100) \
_150 Ranure‘i de 1 d‘e dia. _|

-200
Reflexion sobre espejo

Rango de operacion
Reflexién sobre objeto

E3T-FD10J(M)

= T T
g 4 Objeto detectable: «X»I
-~ Papel blanco 50 x 50 mm ‘
> 3 v
e —_— ~N——] —H—-
[ \
S 5
o N
8 \
| \/
0 /\
1
10 20 30 / 40
_ol _/ Distancia X
| — _/ (mm)
n S~ ——
-4

Reflexién convergente

E3T-SL1CJ(M)

€ 15 : . ‘
E | Objeto detectable: ‘«X»I
> Papel blanco 50 x 50 mm v
g0 5|
i=
ol
"
a /
N 4
0
_5 \
5 10 5] 20|\ 25| a0
Distancia X
(mm)
-10|

E3T-SL20J(M)

é 4" objeto detectable: «X4I
; Papel blanco 50 x 50 mm ‘ v
° HB—-
2
£ 2
1]
a
1 <
0 10 20 30 /\ 40

A

Distancia X (mm)
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Reflexion BGS

E3T-FL1[]
E 9
£,
s 4
.g . A ——
§ 9 // \
g 2 | Objeto detectable: \

Papel blanco 50 x 50 mm

N

0 2 4 6 8 10 1 2‘ 14] 16|
1 Distancia X (mm)f
9| /
_al \\ ]

) ~ /

E3T-FL2[]
E 10
E
> |
-‘c(% 6 e il
15}
@ /Objeto detectable:
a

\,x

Y «x»l
Papel blanco 50 x 50 mm 7
,Hi _ Y
o) i

5 10 15 20 25 30| 35
N Distancia X (mm)i
AN
4 \\
-6 ~—_]
8| \
-8
10

Caracteristica de area de deteccién
de inclinacion
Reflexiéon convergente

E3T-SL1[(M) (de arriba abajo)

€20

AN

Distancia (mm

0

Acero inoxidable

Cristal
t: 0,7 mm

+0 -0 inclinacion

-10

E3T-SL1LJ(M) (de derecha a izquierda)

€ 20
E
°
% Acero inoxidable
ki
(]
10
Cristal Angulo de
0,7 mm +0 —0 inclinacion
0 | [ [T [
-10 0 ] 10
Angulo 6 (°)

Reflexion BGS

E3T-FL1(] (de arriba a abajo)

T 20 T T T T
E —r=—— Angulo de
.g inclinacion]|
=l
1%}
2 Papel bl -
a apel blanc Cinea 0
T central .
10
Cristal
0,7 mm
Acero inoxidable %
0 T
-10 0

) 10
Angulo 6 (°)

E3T-FL2( ] (de derecha a izquierda)

E 40 T ) T T
£ == Angulo de
- inclinacion|
g +0
g 30 Papel blanc Linea -0 |
central
20
Cristal
10 0,7 mm
R
Acero inoxidable
0 & SRR ,
-10 0 . 1
Angulo 6 (°)

E3T-SL2[ J(M) (de arriba abajo)

Distancia (mm)

40
30
Cristal
20 t:0,7 mm
Acero inoxidable
10
Angulo de
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Caracteristicas de distancia de deteccion de la unidad de ajuste de sensibilidad
(al realizar el ajuste del eje 6ptico)

Unidad de ajuste de sensibilidad E3T-ST1[] + E39-E10

E3T-FL20] Unidad de ajuste de sensibilidad E3T-ST3(] + E39-E10
E4O g 3,5
8 S
‘S o 3,0
8 8
B 3
E 80 % 825 =
g % g E3T-ST30)
5] i S
% W) % z 20
20 % %
1,5
]
% A
VAV | 10 4
10 7 % / E3T-STIC]
05 ~
0s8 o2 SEE 5 £ £9 =g 0 Min. 13 12 253 Max.
&5 2% EE_% ::“,’ Eg § gMjeﬁal Angulo de ajuste
Diagramas de circuitos de E/S
Salida NPN
Modelo Modo de operacion Diagramas de operacion Circuito de salida

Luz incidente _E_

Luz interrumpida Receptores de barrera, modelos de reflexion

sobre espejo y sobre objeto

Indicador ON -=
de operacion OFF llndicador 2 2 Indicadon

Marrén 12a24Vc.c.

j ! de opera- de esta-
E3T-_1 (naranja) ideo do est: . | Carga
E3T-_1M CON LUZ Salida transistor ogg _E_ (naraiz) (verde) (Scao"rﬂfo‘lj)e ! 50 mAméx, (ele) | |
@

Circuito

principal

dela A
foto-

célula

(pqr ejemplo, Reset

3
relé) . - hg ov
(entre marron y negro)
Luz incidente
) . Emisores de barrera
Luz interrumpida [—
Indicador ON D_D
de operacion
naranja Circuito
EST‘_2 ( I ) principal 1
dela I = 12a24Vcc.

i
OFF |

E3T-_2M EN OSCURIDAD Salida transistor OND_D ‘ d

- oto-

OFF . célula /L

Azul

Carga Operacion ResetD_D ! l i3;

(por ejemplo,
relé)

(entre marrén y negro)

Salida PNP

Modelo Modo de operacion Diagramas de operacion Circuito de salida

Luz incidente _:_

Luz interrumpida

Receptores de barrera, modelos de reflexion

Operacién ON _E_ sobre espejo y sobre objeto . X Marrén 12224 Voo,
indicador OFF Ilndicador Z # Indicador r \i,/
E3T- 3 (naranja) Ide opera- de esta-

bilidad

e
E3T- 3M CONLUZ Salida ov [T i) (verde)
transistor OFF Cirouto
principal
Carga Operacion _E_ ! ?oetc!fl
(porejemplo,  Reset i célula

relé) -
(entre cables azul y negro)

Luz incidente :
Emisores de barrera

Luz interrumpida

Operacion ON Ma rrén
indicador | 1< \1|/

1
(naranja) OFF | —L
‘ Circuito
1
1

E3T-_4 reu
E3T-_4M EN OSCURIDAD Salida il I I B ! = 12a20vc0.
ransistor OFF

foto-

célula J\
Carga Operacion D_D T L pzu
(porejemplo,  Reset ]/

relé)

(entre cables azul y negro)
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Precauciones de seguridad

OmRON

Consulte la garantia y las limitaciones de responsabilidad.

| /\ ADVERTENCIA

Este producto no esta disefiado ni clasificado para
garantizar la seguridad de las personas. No lo utilice
para dichos fines.

No aplique alimentacion de c.a. al E3T, ya que
de lo contrario puede daharse.

Precauciones para un uso correcto

No utilice el producto en atmdsferas o ambientes que excedan los
valores nominales del producto.

Cableado

La tensién de alimentacion maxima es de 26,4 Vc.c. Antes de conectar
la alimentacion, compruebe que la tension de alimentacion no sea
superior a la maxima.

Proteccién contra cortocircuito de la carga

El E3T cuenta con una funcién de proteccion contra cortocircuito
de carga. Si se produce un cortocircuito de la carga, la salida del E3T
se desconectara. A continuacion, vuelva a comprobar el cableado

y a conectar el E3T para restablecer la funcién de proteccién contra
cortocircuito de la carga. Dicha funcion se activara si el flujo de corriente
es 1,5 veces mayor que la corriente de carga nominal. Al utilizar
una carga capacitiva, asegurese de que la corriente entrante no sea
1,5 veces mayor que la corriente nominal.

Montaje

Al montar el sensor, evite golpearlo con un objeto pesado, como
un martillo. De lo contrario, sus propiedades de impermeabilidad
podrian verse afectadas. Utilice tornillos con arandelas elasticas,
planas o dentadas para fijar el sensor.

Par de apriete

Sensores de montaje M2: 0,15 N-m max.

Sensores de montaje M3: 0,5 N-m max.

Montaje del sensor en piezas moéviles
Considere la posibilidad de utilizar
modelos que utilicen cables resistentes
a las rupturas (por ejemplo, los cables
para aplicaciones de robdtica) si el
sensor va a montarse en una pieza
movil, como una mano de robot.

La resistencia a la flexion de los
cables para aplicaciones de robdtica,
de aproximadamente 400.000 veces,
es superior a la de los cable estandar, D | Gl
que es de unas 14.000 veces.

[Of _I9]
Prueba de resistencia del cable I
a las flexiones (prueba de ruptura \,eso
de un cable resistente)
El cable se dobla repetidamente con una alimentacién aplicada para
comprobar el numero de torsiones antes de que se desconecte la
alimentacion.

Muestra Cable para
Cable estandar aplicaciones
de 2,4 mm dia. robéticas

(7/0,127 mm dia.), de 2,4 mm dia.

3 conductores (20/0,08 mm dia.),

Prueba 3 conductores

Angulo de curvatura (0)

90° a izquierda y derecha

Conte- Velocidad de curvatura | 50 veces/min
nido/ | Carga 200 g
gi‘:,"n‘g; Operacion por flexion | Una vez de 1 a 3 en el diagrama
Radio de curvaturadel | o
punto de apoyo (R)
Resultado Aprox. 14.000 veces | Aprox. 400.000 veces

Ajuste

Indicadores

* Enlos siguientes graficos se indica el estado de cada nivel de operacion.
* Asegurese de utilizar el E3T dentro del rango de operacion estable.

Indicador de  Indicador de operacién (naranja)

estabilidad E3T-0000H E3T-0I02
(verde) E3T-LI03  E3T-CIII4
Rango de 5
) a ON
| Nivel de ON OFF
operacion
x1,2
Rangode | \; 0 4o OFF
operacion | operacion [*TTTTTTTTTT| [T [Tt
inestable
Nivel de
Rango de 2%‘?{;“"’” ON OFF oN
operacion
estable”

* Si el nivel de operacion se establece dentro del rango de stabilidad,
el E3T funcionara con la maxima fiabilidad, sin influencias por cambios
de temperatura, fluctuaciones de tension ni cambios de ajustes. Si el
nivel de operacién no puede establecerse dentro del rango de estabilidad,
preste atencion a los cambios de las condiciones ambientales al trabajar
con el modelo E3T.

Uso de la unidad de ajuste de sensibilidad E39-E10
(EN OSCURIDAD: E3T-ST12)

(En el minimo) (En el centro) (En el maximo)
Indicador

Z3

% Potencidmetro
R

—_

. Monte la unidad en el receptor.
2. Configure el potenciémetro de la unidad de ajuste de sensibilidad
al maximo (de fabrica: max.)
3. Después de montar el sensor, ajuste el eje Optico y fije el sensor.
4. Coloque una pieza de trabajo entre el emisor y el receptor
y gradualmente gire el potenciémetro a la izquierda hacia
el lado Min. Deje de girar el potenciémetro cuando el indicador
de operacion y el de estabilidad (verde) se iluminen.
5. Retire la pieza de trabajo y confirme que el indicador de operaciéon
esté apagado y que el indicador de estabilidad (verde) esté iluminado.
Asi concluye el procedimiento de ajuste.

Nota: Si la frecuencia de atenuacion de la luz debida a una pieza de
trabajo es de 40% o inferior, el indicador de estabilidad no se iluminara,
independientemente de si recibe o no luz. Si la variacion de la luz es
pequena, como al detectar piezas de trabajo semitransparentes, realice
con cuidado las pruebas preliminares.

Otros

No instale el E3T en los siguientes lugares:

¢ Lugares expuestos a excesivo polvo o suciedad

* Lugares expuestos a la luz solar directa

¢ Lugares expuestos a gas corrosivo

* Lugares expuestos al contacto con disolventes organicos

* Lugares expuestos a vibraciones y golpes

¢ Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos

¢ Lugares expuestos a altos niveles de humedad que pudieran
producir condensacion

12
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Dimensiones

OMmRON

(Unidad: mm)

Sensores

La clase de tolerancia IT16 se aplica a las dimensiones de esta hoja de especificaciones a menos que se especifique lo contrario.

Sensores de montaje M2

Sensores de barrera: Vista lateral

E3T-ST1L! (emisor)
E3T-ST2[ | (emisor)
E3T-ST3L] (emisor)

Lente del
emisor
(1,3 de dia.)

Emisor: E3T-STLIJ-L
Receptor: E3T-STLIL-D

3.8

Dos, 2,2 de dia.

Taladros de montaje

Dos taladros M2

| 9:0.2

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo, 2,4 di.,

E3T-ST1L] (receptor)
E3T-ST2[ ] (receptor)
E3T-ST3[! (receptor)

de operacion

*A continuacion se indican
los diametros de lente.

Diametro de lente
e del receptor
E3T-ST1-D ”
EaT-sT2-p | (13dedid)
E3T-ST3(-D | (2,4 de dia.)

Lente
del receptor*

de estabilidad

3,8

Dos, 2.2 de dia.

2,2 con 2 conductores (seccién de los conductores:
0,1 mm? (AWG27); diametro del aislamiento: 0,7 mm),
48 longitud estandar: 2 m
Indicador —9,5—=

Taladros de montaje

Dos taladros M2

| 9%0.2

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
2,4 dia., con 3 conductores (seccion

de los conductores: 0,

1 mm? (AWG27);

didmetro del aislamiento: 0,7 mm),

longitud estandar: 2 m

Modelo de conector con cable Smartclick M12
(E3T-STU-M1TJ/E3T-FTLIO-M1TJ)

Cable redondo con aislamiento de vinilo
de 2,4 de diametro con 2 6 3 conductores;
longitud estandar: 0,3 m

Modelo de conector con cable e-CON
(E3T-STLILI-ECON/E3T-FTLIL-ECON)

~15,6 =
Cable redondo con aislamiento de vinilo

Sensores planos de barrera

de 2,4 de didmetro con 2 6 3 conductores;
longitudes estandar:0,3my2m

E3T-FT1[] (emisor)
P S
E3T-FT2[] (emisor) 12— 35 te’:m(il:al Especificaciones
Taladros de montaje
T } 1 +V
Iéemr};%rdd 77l7777 ) -— Dos taladros M2 2 -
(1,3 de dia.) ‘ a5 15,8 R 3 oV
/ ' 802 4 Salida
+ + 2
Dos. 2.2 de di. ‘ s (s6lo receptor)
Cable cilindrico con aislamiento
de vinilo, 2.4 dia., con 2 conductores 44 | 1,75 . )
(seccion de los conductores: 0,1 mm2/| |5 ’ Consulte {Vlonta/e del sensor en
(AWG27); diametro del aislamiento;, 8—»| piezas moviles en la pagina 12
0,7 mm), longitud estandar: 2 m para obtener detalles sobre los
Emisor: E3T-FTLICI-L modelos de cables para aplicaciones
Receptor: E3T-FTLIJ-D roboticas.
E3T-FT1([] (receptor)
E3T-FT2(] (receptor) EE
. o122 - 3,5
Indicador de operacién Indicador de estabilidad Taladros de montaje
.
7
Lente del l 1 . Dos taladros M2
receptor |« 7 ~
Mf gs [ 158 % ﬁ}
| l 810‘2
+ +
Dos, 2,2 de dia. 30
Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
2,4 did., con 3 conductores (seccién .| 175

de los conductores: 0,1 mm? (AWG27);

didametro del aislamiento: 0,7 mm),
longitud estandar: 2 m

E3T
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Sensores de reflexién sobre espejo
E3T-SR4[: Vista lateral

Taladros de montaje
{ Dos taladros M2
Indicador l«_7—wl Indicador l— 11 —=
de operacion de estabilidad 99
t ( T 15202
; (] ) 38
- Jas
= |-
20,6
Lente 15
(2,0 de dia.)
T '
Dos, 22dedd. 139
]j - Modelo de conector con cable Smartclick M12
Cable cilindrico con aislamiento de vinilo, (E3T-SRLIC-M1TJ/E3T-FDLIL-M1TJ/
3,7 (| 2.4 dia., con 3 conductores (seccion E3T-SLCIC-M1TJ)
~6,3 de los conductores: 0,1 mm? (AWG27);
diametro del aislamiento: 0,7 mm),
longitud estandar: 2 m
Sensores planos de reflexion sobre objeto Gabie cilindrico con aislamiento
e vinilo, 2,4 dia. con 3 conductores,
E3T-FD1 O longitud estandar: 0,3 m
EE Modelo de conector con cable e-CON
) , (E3T-SROC-ECON/E3T-FDLIC-ECON/
Indicador - 12 — o Indlcador_ 35 E3T-SLLIC-ECON)
de operacion de estabilidad |
' 5,9
N4 | .
Lente del emisor Taladros de montaje — ;
- i -—
a9 ! i“ T Dos taladros M2 3 ks
Lente del receptor| 4 19 208 4
(2,0 de dia.) \ 134 15,6 =
l Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
i E©O) 1 2,4 dia. con 3 conductores, longitudes
Dos, 2,2 de dia. 3 estandar:0,3my2m
Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
2,4 dia., con 3 conductores (seccion 44 N° de
de los conductores: 0,1 mm? (AWG27), L s Especificaciones
didmetro del aislamiento: 0,7 mm), 8 > 1,75 terminal
longitud estandar: 2 m 1 +V
2 —

. . . 3 oV
Sensores de reflexién convergente: Vista lateral -
E3T-SL1[] 4 Salida
E3T-SL2(]

| * Consulte Montaje del sensor en
piezas mdviles en la pagina 12
para obtener detalles sobre los
e e 44 ) modelos de cables para aplicaciones
Indicador 7| Indicador 1" Taladros de montaje robdticas
" ili l«—9,2 .
de operacién de estabilidad B
+ T Dos taladros M2
| (] 38
Lente del emisor N T <t - 4
(4,0 did.) 2
- 1| 15 0’6 0,2
Lente del receptor J —i — - 157
(4,0 did.)
I £ '

2,4 did., con 3 conductores (seccion 3,7 [
de los conductores: 0,1 mm? (AWG27), 6,
didmetro del aislamiento: 0,7 mm),

longitud estandar: 2 m

Dos, 2,2de did. |3,9
Cable cilindrico con aislamiento de vinilo, jr

14 Fotocélulas miniatura



OMmRON

Sensores planos de reflexion BGS
E3T-FL1[] Modelo de conector con cable M12 Smartclick
(E3T-FLLIO-M1TJ)

E3T-FL2[]
=J

Indicador 12— = Indicador 3,5
de operacién de estabilidad foe] Cable cilindrico con aislamiento
| de vinilo, 2,4 dia. con 3 conductores,
(N——2 ] longitud estandar: 0,3 m
Lente del receptor ‘
(2,8 cuadrado) T ¥ — Conector con cable e-CON
- § 19 Taladros de montaje (E3T-FLLIT-ECON) 5.9
Lente delemisor | __,_ | 20,8 -— e 1
(1,5 dia.) b }
‘ 74 Dos taladros M2 g 15
i f Ve
B | o : ryali
Dos, 2,2 de dia. e -
0S e dia. 32 ge02 15,6

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
2,4 di. con 3 conductores, longitudes
estandar:03my2m

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
2,4 dia., con 3 conductores (seccién 4,4 >
de los conductores: 0,1 mm? (AWG27),

+TE

-— 8 —>

e 7 7 " de
gitu : terminal Especificaciones
1 +V
2 —
3 oV
4 Salida

* Consulte Montaje del sensor en piezas moéviles en la pagina 12 para obtener
detalles sobre los modelos de cables para aplicaciones en robdtica.

Sensores de montaje M3

Sensores de barrera: Vista lateral
E3T-ST1L] M (emisor)
E3T-ST2[ ] M (emisor) Taladros de montaje
kz» Dos taladros M3
Lente del
emisor - o 11302
(1,3 de dia.) 2
25
—LJ Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
3,9 = 2,4 dia., con 2 conductores (seccion
<_>‘ de los conductores: 0,1 mm? (AWG27),
Emisor: E3T-STLICIM-L 6,3 didmetro del aislamiento: 0,7 mm),
Receptor: E3T-STLICIM-D longitud estandar: 2 m
E3T-ST1LIM (receptor)
E3T-ST2[ IM (receptor) )
7 Taladros de montaje
Indicador Indicador 12,8 —»f
de operacién de estabilidad [—10—= 3 Dos taladros M3
S |
\ | A §
RIS — - | 1302
W 22
Lente del i *
receptor <
(1,3 de dia.)
125
Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,
3,9 =~ 2,4 dia., con 3 conductores (seccion
4_.1 de los conductores: 0,1 mm? (AWG27),
6,3 digmetro del aislamiento: 0,7 mm),

longitud estandar: 2 m

E3T 15



OmRON

Sensores planos de reflexion
sobre objeto !
E3T-FD1[1M

Indicador |

Indicador
de estabilidad

Lente del emisor
(1,5 dia.)
Lente del receptor
(2,0 de did.)

Dos, 3,2 de dia.

3,1

2,4 dia., con 3 conductores (seccion
de los conductores: 0,1 mm? (AWG27),

b

Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,

.

i

diametro del aislamiento: 0,7 mm),
longitud estandar: 2 m

Taladros de montaje

Dos taladros M3

Ly

3,5

Sensores de reflexiéon convergente: Vista lateral
E3T-SL1CIM
E3T-SL2M

f—7 ]

Indicador
de operacion

Lente del emisor
(4,0 dia.) |
Lente del receptor
(4,0 did.)

lecns]

—

Indicador

de estabilidad

3,9 =

1

Taladros de montaje

Dos taladros M3

f~—12,8 —=
~—10 4" 3
4,8
- 16x0,2
16 2
& }25
G,S:L Dos, 3,2 de dia.
Cable cilindrico con aislamiento de vinilo,

2,4 dia., con 3 conductores (seccién
de los conductores: 0,1 mm? (AWG27),
diametro del aislamiento: 0,7 mm),
longitud estandar: 2 m

16
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Accesorios (pedido por separado)

Espejos tipo laminar adhesivos
E39-RS1-CA
35— 05
B — .
s ) N
superticie
Cuatro, R1  adhesiva

Material: acrilico

E39-RS2-CA

40

Lado de la

superficie

E39-RS3-CA

Material: acrilico

80

Lado de la

Cuatro, R1

adhesiva

Material: acrilico

superficie

Cuatro, R1  ,ghesiva

Filtro para la prevencion de interferencias
mutuas para sensores de barrera
E3T-ST3L/ST1L]

E39-E14

Con conexion de filtro

(9,9 —

7.4 »‘ Fejﬂ
i
) TN [ 5%
E 3 de dié. +
Eje 18,5 279
optico

W

e—8,1—!

E3T-STLILI
E39-S63

Material: acero Nota:

Material: acero inoxidable de inoxidable de
0,2 mm de espesor (SUS301) 0,2 mm de espesor
(SUS301)

Ranura para sensores de barrera

Con accesorio de ranura

977" Dos, 22
L\ | dedia.
1 + 2,7
12,6
l T ] 2.7

Al realizar la instalacion sobre
el emisor y el receptor,
alinee la direccién de la
ranura con la muesca.

Ranura para sensores de barrera
EST-FTLI]
E39-S64

Con accesorio de ranura
7

<|,,

N

41)

]

N

ul /=
L

Material: acero inoxidable
de 0,1 mm de espesor (SUS301)

Ranura de 0,5 dia. para sensores de barrera
E3T-STLILIM

E39-S76A

{

0,509 did.

Con accesorio de ranura

(7,4 >

Dos,

T

Material: acero inoxidable

E3T-STLILIM

E39-S76B

{

(7,4 >

Ranura de 1 did. para sensores de barrera

Con accesorio de ranura

1,0:01 dia.

Jij

de 0,2 mm de espesor (SUS301)

Material: acero inoxidable
de 0,2 mm de espesor (SUS301)

Unidad de ajuste de sensibilidad para
sensores de barrera EST-ST1LJ/ST3L]

E39-E10

Con conexion de unidad
de ajuste de sensibilidad

902

l-7,4

"(10,1)*“ *

|
T

(15,

Eje 2 de dia.
optico | Potencio- 0
% metro %

9,7—=
Material: acero inoxidable (SUS301)

E3T

17
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Soporte de montaje para sensores de vista lateral de montaje M2

E39-L116

Material: Acero inoxidable
de 1,2 mm de espesor
(SUS304)

R1,5 max.

Soporte de montaje para sensores de vista lateral de montaje M2

E39-L117

Material: Acero inoxidable

de 1,2 mm de espesor (SUS304) —-

(Dos, R1,7)

11,2 —=

3,4

SDos, R1,7)
I+
(178 '
L I+ Y| Dos, 3,4
4; \ T a
1,6 \(Dos, R2)
5 (Dos, R2)
| 1/
T y [ N
o * + 2,2
l \ —
(10,3)
| (Dos, R1,1) 1,«|,,,
312 g5 o ¥
| l = | 62
e 1
17,8
(Dos, R1,2)
1,2 e 10—»l Con soporte de montaje (ejemplo: E3T-ST11) 7,7
‘ (Cuatro, R2) Tres, M2 Dos, M2 x 14 ‘
T ™
Y Tl T
(o)
z Wl
205 15 Y
® T+ H
31 ]} 312
, Sd
=7 | |
| |
"
T T
I
|
; Rimax. || _
90° 1
\»
1,2
Dos, R2 (Dos, R2) 24
; }
Y ¥ 0 [
N | ) —
+1 f
9
n
+—1 11,5 18 (23) 15 L N T
9
5 L |
3,1 A [ - 1
Dos, 2,2 (10,3)
(Dos, R1,7) 5 1, _ <| 14 l
r451— (51 (Dos, R1,1) ~ T
fe—10—| I_'E
f—(11,2) —=| L e
Con soporte de montaje (ejemplo: E3T-ST11) 7762
Dos, M2 x 14
$ (Cuatro, R2) Tres, M2 10‘27/‘ _,11‘24.
M 7
R LN
T A =
9 - L
205 15 | & o Df + 23
16,3
® H—
¢ | =
) =

18
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Soporte de montaje para sensores de vista lateral

de montaje M2
E39-L118

>

Material: Acero inoxidable
de 1,2 mm de espesor (SUS304)

l— 7 —>|

18,2

f«—115 1,2
|
| il
11,5 90° ‘
} 90°
22,7
b 5] (Dos, R1,7)
: 24 45 31
j v j 7 )
: - | —1 13
. f HINES:
i 9 : x
—-—H 15 ] : 0 %ﬂ» 11,5 18 (23)
' 9 '
: ] LT i% ; l
| A ¥ |
5 ST | D, —=H
Dos, 2,2
0s, 2 ¢5" 3,1 177<|7”
(Dos, R1,1) 34 (Cuatro, R2)
e
(7,7
Con soporte de montaje (ejemplo: E3T-ST11)
(Cuatro, R2) Tres. M2 Dos, M2 x 14
pN T — -
? o H1 LK
i 1 I/EN
1 -
9 0 LJ |
205 15 l ® HIIH N
H I 16,3
) : —
K e (U =

.
0| |

)

=

Soporte de montaje para sensores planos de montaje M2

E39-L119

Material: Acero inoxidable
de 1,2 mm de espesor (SUS304)

»H«nz

105 90
L—w—J

Cuatro, taladros roscados M2

i . 4
Tf T : i
© 8 Heetdr °
e L
Lga k7$1 2,4

Con soporte de montaje
(Ejemplo: E3T-FT11)

n Dos, M2 x 8

Soporte de montaje para sensores planos de montaje M2

E39-L120

Material: Acero inoxidable
de 1,2 mm de espesor (SUS304)

—

T
<—14——1

22,5

1,2

Cuatro, taladros roscados M2

’kTﬂ, . 3’22 4

T [ ?

16 12 ﬂ—j«k——? T 8

Lo
«6»‘«—13,54 24

Con soporte de montaje
(Ejemplo: E3T-FT11)

(6,4)

E3T

19
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Soporte de montaje para sensores de vista lateral |
de montaje M3

E39-L166
1,2 __
f— 13,5 —= 90°
~——45
3.4 3 28
|
N 31 —
B 1+E}—
1+
! |
X 15 2 14,5 N
Material: Acero inoxidable T Jﬁii l T [ ’_I:]_‘
de 1,2 mm de espesor (SUS304) — -1 L (12,6)
54<D 3\ 1| l
o0s, R2 32 T N T
6,5
h— 13,8 — ‘ 135
f——— (15) —_—
o 8 Con soporte de montaje le— 10 —»te—8,5—+
s (Ejemplo: E3T-ST11M)
3 Tres, M3 f=—12,5 ——1/ Dos, M3 x 15
e = B@
16 17’9 22 6} — 4+ 23
o
&/ BP0 | 1
Soporte de montaje para sensores planos de montaje M3 Con soporte de montaje
E39-L167 (Ejemplo: E3T-FD11M)
| | .
T ) ©65) f
=t
I ¥ (10,5)
5 18 15
29 ]
Cuatro, taladros roscados M3 r*w 4.‘ 3,2 Fﬁﬂ —
5 i N 24 ((——
5

23,5

s ,,,Pi,%,,

Material: Acero inoxidable de

--.--.--f--.--.--
1
|

1,5 mm de espesor (SUS304)
© ©
\ J o4
7 o
Separador de montaje posterior para sensores planos de montaje M3

E39-L168

Material: PBT
(teraftalato de polibutileno)

Nota: Utilice este separador al montar el sensor desde la parte posterior.

20 Fotocélulas miniatura
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. Automatizacion Eléctrica

A continuacién tiene a su disposicion un listado de articulos con enlaces directos a nuestra
tienda Electric Automation Network donde podra consultar:

e Cotizacién por volumen de compra en tiempo real.

* Documentacién y Fichas técnicas.

* Plazo estimado de entrega en tiempo real.

e Envio de los materiales a casi cualquier parte del mundo.

e Gestién de Compras, Histérico de pedidos y Seguimiento de envios.

Para acceder al producto, click en el botén verde.

, < g . Enlace al
Articulo Cdédigo Referencia producto
Ecoldgica cc 3h Réflex 10cm NPN 129936 Comprar en EAN
Servos, Reductor AE120 reduccién 1/30 AE120M1-i-30- _
REBMK1K020F 393272 Rg8MK1K020F Comprar en EAN
Aparclaje de Baja Tension, LKW/ 22A/AC 367358 J7KN-22D-01 110 Comprar en EAN
Cable emisor F3S-B 10m 127223 F39-)B3A-L Comprar en EAN
Productos de Seguridad, Bloqueo mecéanico
2NC/1NA + 1NC/1NA IP67 M20 LED Metalico 382635 DA4SL-N4EDA-DN Comprar en EAN
Conector
Productos de Seguridad, Bloqueo mecéanico
2NC/1NA + 1NC/1NA IP67 M20 LED Metaélico 382634 DA4SL-N4EDA-D4N Comprar en EAN
Conector Llave especial
Productos de Seguridad, Bloqueo mecéanico
2NC/1NA + 1NC/1NA IP67 M20 LED Metdlico 382633 D4SL-N4EDA-D4 Comprar en EAN
Terminales Llave especial
Sistemas de Visién, lluminacién DCM 357758 DKL3223A-630C Comprar en EAN
Con cable Acodado 5 hilos 5m PUR M12 206555 Comprar en EAN
Final de Carrera Industrial / Pulsadores, ) _
PULSADOR / SETA DE EMERGENCIA 140716 A3DJ 500GY Clolm P & 240

167830 Comprar en EAN
Productos de Seguridad, Metélico IP67 ) ) _
1NC/1NA Embolo Roldana 1m vert. 134004 DA4F-102-1D Comprar en EAN
Ecoldgica cc 3h Espejo 4m NPN Cable 2M 156505 Comprar en EAN



http://www.electricautomationnetwork.com/es/
http://www.electricautomationnetwork.com/es/
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/ecologica-cc-3h-reflex-10cm-npn-omron-129936
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/ecologica-cc-3h-reflex-10cm-npn-omron-129936
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-ae120m1-i-30-r88mk1k020f-393272
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-ae120m1-i-30-r88mk1k020f-393272
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-j7kn-22d-01-110-367358
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-j7kn-22d-01-110-367358
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/cable-emisor-f3s-b-10m-omron-f39-jb3a-l-127223
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/cable-emisor-f3s-b-10m-omron-f39-jb3a-l-127223
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-d4sl-n4eda-dn-382635
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-d4sl-n4eda-dn-382635
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-d4sl-n4eda-d4n-382634
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-d4sl-n4eda-d4n-382634
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-d4sl-n4eda-d4-382633
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-d4sl-n4eda-d4-382633
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/iluminacion-dcm-omron-dkl3223a-630c-357758
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/iluminacion-dcm-omron-dkl3223a-630c-357758
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-5-hilos-5m-pur-m12-omron-206555
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-5-hilos-5m-pur-m12-omron-206555
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/pulsador-seta-de-emergencia-omron-a3dj-500gy-140716
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/pulsador-seta-de-emergencia-omron-a3dj-500gy-140716
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-167830
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-167830
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/metalico-ip67-1nc-1na-embolo-roldana-1m-vert-omron-d4f-102-1d-134004
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/metalico-ip67-1nc-1na-embolo-roldana-1m-vert-omron-d4f-102-1d-134004
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/ecologica-cc-3h-espejo-4m-npn-cable-2m-omron-156505
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/ecologica-cc-3h-espejo-4m-npn-cable-2m-omron-156505

231263 Comprar en EAN
E/S Remotas, 2 hilos 325 receptor E/S ) _
16.2ms NPN HOLD 137166 B7A-R3A13 Comprar en EAN
Contadores, 72x72 SPST 2 Etapas 6 dig. Sal. : _
Trans 24Vca/12 a 2 241309 H7BX-AWD1 Comprar en EAN
358293 Comprar en EAN
Productos de Seguridad, Metélico IP67 ) ) _
1INC/1NA Palanca Roldana 3m vert. 156891 D4F-120-3D CemIpiEr € 2]
166379 Comprar en EAN
351693 Eggilloéli?)-(BO Comprar en EAN



http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-231263
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-231263
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/2-hilos-32s-receptor-e-s-192ms-npn-hold-omron-b7a-r3a13-137166
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/2-hilos-32s-receptor-e-s-192ms-npn-hold-omron-b7a-r3a13-137166
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/72x72-spst-2-etapas-6-dig-sal-trans-24vca-12-a-2-omron-h7bx-awd1-241309
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/72x72-spst-2-etapas-6-dig-sal-trans-24vca-12-a-2-omron-h7bx-awd1-241309
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-358292
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-358292
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-358293
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-358293
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-358290
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-358290
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/metalico-ip67-1nc-1na-palanca-roldana-3m-vert-omron-d4f-120-3d-156891
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/metalico-ip67-1nc-1na-palanca-roldana-3m-vert-omron-d4f-120-3d-156891
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-166379
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-166379
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-pe050-i-5-r88mg10030-351693
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-pe050-i-5-r88mg10030-351693

