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Sensor de proximidad cilindrico resistente al aceite (automocion)

E2E

Disenado y probado para

lineas de montaje de auto- ~— N Y -
mocidn 5 ¥~

* Resistencia al aceite probada con lubricantes de uso

comun en la industria automovilistica

Modelos disponibles

Modelos de c.c. 2 hilos/con cable - cable de PUR/PE con mayor resistencia al aceite.

Funcion de salida Tamano Distancia de Modelo
de deteccion NA NC
autodiagnéstico
No Protegido M8 2mm E2E-X2D1-U E2E-X2D2-U
M12 3mm E2E-X3D1-U E2E-X3D2-U
E:D_ M18 7 mm E2E-X7D1-U E2E-X7D2-U
M30 10 mm E2E-X10D1-U E2E-X10D2-U
c.c 2 hilos/ - cable con conector de PUR/PE con mayor resistencia al aceite.
Funcion de salida Tamano Distancia de Modelo
de deteccién NA NC
autodiagndstico
No Protegido M8 2mm E2E-X2D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X2D2-M1TGJ-U 0.3 M
M12 3 mm E2E-X3D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X3D2-M1TGJ-U 0.3 M
E:D_ M18 7 mm E2E-X7D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X7D2-M1TGJ-U 0.3 M
M30 10 mm E2E-X10D1-M1TGJ-U 0.3 M E2E-X10D2-M1TGJ-U 0.3 M

Modelos de c.c. 2 hilos/con cable - cable de PVC

Funcidn de salida Tamano Distancia de Modelo
.de deteccién NA NC
autodiagnéstico
Si Protegido M12 3 mm E2E-X3D1S (Ver nota 1). -
M18 7 mm E2E-X7D1S (Ver nota 1). -
E:D_ M30 10 mm E2E-X10D1S (Ver nota 1). ---
No protegido  |[M12 8 mm E2E-X8MD1S (Ver nota 1). -
M18 14 mm E2E-X14MD1S (Ver nota 1). -
ﬁE:b} M30 20 mm E2E-X20MD1S (Ver nota 1). ---
No Protegido M8 2mm E2E-X2D1-N (Ver notas 2y 3). E2E-X2D2-N (Ver nota 3).
M12 3 mm E2E-X3D1-N (Ver notas 1,2y 3). E2E-X3D2-N (Ver nota 3).
E:D_ M18 7 mm E2E-X7D1-N (Ver notas 1,2y 3). E2E-X7D2-N (Ver nota 3).
M30 10 mm E2E-X10D1-N (Ver notas 1, 2y 3). E2E-X10D2-N
No protegido  |M8 4 mm E2E-X4MD1 (Ver notas 2 y 3). E2E-X4MD2
M12 8 mm E2E-X8MD1 (Ver notas 1,2y 3). E2E-X8MD2
ﬁE:b} M18 14 mm E2E-X14MD1 (Ver notas 1, 2y 3). E2E-X14MD2
M30 20 mm E2E-X20MD1 (Ver notas 1, 2y 3). E2E-X20MD2

*1. Ademas de los modelos anteriores, también estén disponibles los modelos E2E-XJ[115 modelos (p. ej., E2E-X3D15-N), que difieren de ellos en la frecuencia.
*2. También estan disponibles modelos E2E con cable flexible para aplicaciones en robética. Para referenciar estos modelos afada el sufijo "-R"

(por ejemplo, E2E-X3D1-R).
*3. También estan disponibles cables con una longitud de 5 m. Especifique la longitud del cable al final de la referencia (p.ej., E2E-X3D1-N 5M).

E2E 1
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c.c. 2 hilos/Conector

Conector |Funcion de salida Tamaio Distancia Modelo
de de NA NC
autodiagnéstico deteccion
M12 Si Protegido M12 3 mm E2E-X3D1S-M1
M18 7 mm E2E-X7D1S-M1
E:[ M30 10 mm E2E-X10D1S-M1
No protegido M12 8 mm E2E-X8MD1S-M1
M18 14 mm E2E-X14MD1S-M1
%[ M30 20 mm E2E-X20MD1S-M1
No Protegido M8 2mm E2E-X2D1-M1G E2E-X2D2-M1G
M12 3 mm E2E-X3D1-M1G (Ver nota). E2E-X3D2-M1G
E:[ M18 7 mm E2E-X7D1-M1G (Ver nota). E2E-X7D2-M1G
M30 10 mm E2E-X10D1-M1G (Ver nota). E2E-X10D2-M1G
No protegido M8 4 mm E2E-X4MD1-M1G E2E-X4MD2-M1G
M12 8 mm E2E-X8MD1-M1G (Ver nota). E2E-X8MD2-M1G
&[ M18 14 mm E2E-X14MD1-M1G (Ver nota). E2E-X14MD2-M1G
M30 20 mm E2E-X20MD1-M1G (Ver nota). E2E-X20MD2-M1G
M8 Protegido M8 2mm E2E-X2D1-M3G E2E-X2D2-M3G
No protegido 4 mm E2E-X4MD1-M3G E2E-X4MD2-M3G

Nota: Ademas de los modelos anteriores, también estan disponibles los modelos , E2E-X[ID15-M1G (p. ej., E2E-X3D15-M1G), que difieren de ellos en la frecuencia.

c.c. 2 hilos/modelos Con cable y conector

Tamano Distancia de Modo de Polaridad Modelo
deteccion funcionamiento
Protegido M12 |3 mm NA Si E2E-X3D1-M1GJ
No E2E-X3D1-M1J-T
E:D_ M18 |7 mm Si E2E-X7D1-M1GJ
No E2E-X7D1-M1J-T
M30 10 mm Si E2E-X10D1-M1GJ
No E2E-X10D1-M1J-T
No protegido M12 |8 mm Si E2E-X8MD1-M1GJ
M18 14 mm E2E-X14MD1-M1GJ
%D_ M30 |20 mm E2E-X20MD1-M1GJ

*1. Un modelo sin polaridad tiene una tension residual de 5 V, que debe tenerse en cuenta junto con las condiciones de la interfaz (por ejemplo, la tensiéon en ON del
PLC) al conectar el sensor de proximidad a una carga.
*2. La longitud estandar del cable es de 300 mm. También hay modelos disponibles con cables de 500 mmy de 1 m.

Asignaciones de pines del conector de los modelos de c.c. 2 hilos
Asignaciones de pines del conector de los modelos E2E de c.c. 2 hilos cumple con IEC947-5-2 Tabla Ill.
También estan disponibles los siguientes modelos E2E con asignaciones de pines del conector convencionales.

Tamanho Modo de Modelo Tamano Modo de Modelo
funcionamiento funcionamiento

Protegido M8 NA E2E-X2D1-M1 No protegido M8 NA E2E-X4MD1-M1

NC E2E-X2D2-M1 NC E2E-X4MD2-M1

E:D M12 NA E2E-X3D1-M1 &D M12 NA E2E-X8MD1-M1

NC E2E-X3D2-M1 NC E2E-X8MD2-M1

M18 NA E2E-X7D1-M1 M18 NA E2E-X14MD1-M1

NC E2E-X7D2-M1 NC E2E-X14MD2-M1

M30 NA E2E-X10D1-M1 M30 NA E2E-X20MD1-M1

NC E2E-X10D2-M1 NC E2E-X20MD2-M1

Sensores inductivos
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c.c. 3 hilos/Modelos con cable

c.a. 2 hilos/Modelos con cable

Tamafho Distancia | Configuracion Modelo Tamano Distancia Modo de Modelo
de de salida de funciona-
deteccion deteccion miento
Protegido |M8 1,5 mm NPN NA E2E-X1R5E1 Protegido |M8 1,5 mm NA E2E-X1R5Y1
geE' ’;(0‘;5; y2). NC E2E-X1R5Y2
Eim' NPN NC 2E-X1ROE2 Eim' M12 [2mm NA E2E-X2Y1
PNP NA E2E-X1R5F1 (Ver notas 1y 2).
PNP NC E2E-X1R5F2 NC E2E-X2Y2
M12 |2 mm NPN NA E2E-X2E1 M18 |5 mm NA E2E-X5Y1
El\)/ef notas 1,2, 3,y (Ver notas 1y 2).
NPN NC E2E-X2E2 NC E2E-X5Y2
(Verlas notas 3y 4). M30 (10 mm NA E2E-X10Y1
PNP NA E2E-X2F1 (Ver notas 1y 2).
PNP NC E2E-X2F2 , NC E2E-X10Y2
M18 15 mm NPN NA ESE-X5E1 glg protegi- M8 2mm NA E2E-X2MY1
(Vernotas 1,2, 3,y NC E2E-X2MY2
i V- Wiz [smm[NA E2E-X5MY 1
NPN NC EV2E-X5tE2 3va (Vernotas 1y 2).
(Vernotas 3y 4. NC E2E-X5MY2
PNP NA E2E-X5F1
M18 (10 mm NA E2E-X10MY1
PNP NC E2E-X5F2 (Ver nota 1).
M30 |10 mm NPN NA E2E-X10E1 NC E2E-X10MY2
(Vernotas 1,2, 3,y
4). M30 (18 mm NA E2E-X18MY1
NPN NC E2E-X10E2 (Ver nota 1).
(Ver notas 3y 4.) NC E2E-X18MY2
PNP NA E2E-X10F1
Nota: 1. También existen modelos de diferente frecuencia. Estos son los
PNP NC E2E-X10F2 modelos E2E-XCIYCI5 (p.ej., E2E-X5Y15).
No M8 2 mm NPN NA E2E-X2ME1 2. También estan disponibles cables con longitud de 5 m. Especifique la
protegido (Ver nota 2.) longitud de cable al final de la referencia (p.ej., E2E-X2Y1 5M).
NPN NC E2E-X2ME2
ﬁ[lrm' PNP NA E2E-X2MF1
PNP NC E2E-X2MF2
M12 (5 mm NPN NA E2E-X5ME1
(Vernotas 1,2, 3,y
4).
NPN NC E2E-X5ME2
(Ver notas 3y 4.)
PNP NA E2E-X5MF1
PNP NC E2E-X5MF2
M18 (10 mm NPN NA E2E-X10ME1
(Vernotas 1, 2, 3,y
4)
NPN NC E2E-X10ME2
(Vernotas 3y 4.)
PNP NA E2E-X10MF1
PNP NC E2E-X10MF2
M30 |18 mm NPN NA E2E-X18ME1
(Vernotas 1,2, 3,y
4).
NPN NC E2E-X18ME2
(Ver notas 3y 4.)
PNP NA E2E-X18MF1
PNP NC E2E-X18MF2

Nota: 1. También estan disponibles cables con una longitud de 5 m.
Especifique la longitud del cable al final de la referencia (p.ej.,
E2E-X2E1 5M).

2. También existe disponibilidad de modelos con cable flexible para
aplicaciones en robdtica. Estos son los modelos E2E-X[IE1-R (p.€j.,

E2E-X5E1-R).

3. También existe disponibilidad de modelos de diferente frecuencia.
Estos son los modelos E2E-XJELJ5 (p.ej., E2E-X5E15).

4. Estos modelos tienen conectores E-CON (0,3 m de longitud de cable),
indicado por el sufijo “-ECON” (p.ej., E2E-X2E1-ECON).

E2E
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c.c. 3 hilos/Modelos con Conector

c.a. 2 hilos/Modelos con conector

Conector Tamanho Distan- | Configura- Modelo Tamafho Distan- Modo de Modelo
cia de cion de cia de funciona-
detec- salida detec- miento
cion cion
M12 Protegido [M8 [1,5mm |NPNNA E2E-X1R5E1-M1 Protegido M12 [2mm NA E2E-X2Y1-M1
NPN NC E2E-X1R5E2-M1 NC E2E-X2Y2-M1
E PNP NA E2E-X1R5F1-M1 EFD M18 [5mm  |[NA E2E-X5Y1-M1
PNP NC E2E-X1R5F2-MH1 NG ESE-X5Y2-M1
M12 |2 mm Zg: Zg Eziizgm M30 |[10mm |NA E2E-X10Y1-M1
Sl NC E2E-X10Y2-M1
PP NA E2EXer 1M N ido[M12 NA E2E-X5MY1-M1
PNP NC E2E-X2F2-M1 0 protegido 5 mm ~X5MYA-
M18 [5mm  |NPNNA E2E-X5E1-M1 féb] NC E2E-XSMY2-M1
NPN NC E2E-X5E2-M1 M18 10 mm NA E2E-X10MY1-M1
PNP NA E2E-X5F1-M1 NC E2E-X10MY2-M1
PNP NC E2E-X5F2-M1 M30 |18 mm [NA E2E-X18MY1-M1
M30 [10 mm  |NPN NA E2E-X10E1-M1 NC E2E-X18MY2-M1
NPN NC E2E-X10E2-M1 ]
PNP NA E2E-X10D1- c.a./c.c. 2 hilos/Modelos Con cable
M1G
Tamanho Distan- Modo de Modelo
PNP NC E2E-X10F2-M1 cia de =
No M8 (2 mm NPN NA E2E-X2ME1-M1 detec- miento
protegido NPN NC E2E-X2ME2-M1 cion
ﬁ;:[ PNP NA E2E-X2MF1-M1 Protegido M12 |3 mm NA E2E-X3T1
PNP NC E2E-X2MF2-M1 M18 |7 mm E2E-X7T1
Mi2 [5mm  |NPN NA E2E-X5ME1-M1 E:D' (Ver nota 2.)
NPN NC E2E-X5ME2-M1 M30 10 mm E2E-X10T1
PNP NA E2E-X5MF1-M1
*1. Estos modelos no cumplen con las normas CE.
PNP NC E2E-X5MF2-M1 *2. También estan disponibles cables con longitud de 5 m como modelos
M18 [10mm  |NPN NA E2E-X10ME1- estandar. Especifique la longitud del cable al final de la referencia (p.ej.,
M1 E2E-X7T1 5M).
NPN NC E2E-X10ME2-
M1
PNP NA E2E-X10MF1-M1
PNP NC E2E-X10MF2-MH1
M30 [18 mm NPN NA E2E-X18ME1-
M1
NPN NC E2E-X18ME2-
M1
PNP NA E2E-X18MF1-MA1
PNP NC E2E-X18MF2-M1
M8 Protegido (M8 [1,5mm |NPNNA E2E-X1R5E1-M3
NPN NC E2E-X1R5E2-M3
E:[ PNP NA E2E-X1R5F1-M3
PNP NC E2E-X1R5F2-M3
No M8 (2 mm NPN NA E2E-X2ME1-M3
protegido NPN NC E2E-X2ME2-M3
&[ PNP NA E2E-X2MF1-M3
PNP NC E2E-X2MF2-M3
4 Sensores inductivos



Especificaciones

Valores nominales/caracteristicas

OmRoN

E2E
Modelos E2E-X[IDL] de c.c 2 hilos
Tamafo M8 M12 M18 M30
Tipo| Protegido |No protegido| Protegido | No protegido| Protegido |No protegido| Protegido |No protegido
Elemento E2E-X2D[] | E2E-X4MD[] | E2E-X3D[! | E2E-X8MD[] | E2E-X7D[] E2E- E2E-X10D[] E2E-
X14MDL] X20MDL!

Distancia de deteccion |2 mm +10% [4mm+10% [3mMm+10% |8 mMm+10% |7 mm+10% |14 mm+10% |10 mm +10% |20 mm +10%
Distancia 0a1,6 mm 0a32mm 0a2,4mm 0a6,4 mm 0a5,6 mm 0at112mm |0a8,0mm 0a 16,0 mm
(Ver nota 1.)

Distancia diferencial 15% max. de la distancia de | 10% max. de la distancia de deteccién

deteccioén

Objetos detectables Metal ferroso (la distancia de deteccion se reduce con metales no ferrosos, consulte Curvas caracteristicas.)

Objeto detectable Hierro, 8 x 8 x | Hierro, 20 x Hierro,12x12 | Hierro,30x 30 | Hierro, 18 x Hierro, 30 x Hierro,30x30 | Hierro, 54 x
estandar 1 mm 20 x 1 mm X1 mm x 1 mm 18 x 1 mm 30 x 1 mm x 1 mm 54 x 1 mm
Velocidad de respuesta | 1,5 kHz 1,0 kHz 1,0 kHz 0,8 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz

(ver nota 2).

Tension de alimentacion
(rango de tension de

12 a24 Vc.c. (10 a 30 Vc.c.), rizado (p-p): 10% max.

operacion)
Corriente de fuga 0,8 mA méax.
Salidade |Corriente |3a 100 mA
control de carga Salida de diagndstico: 50 mA para modelos -D1(5)S
Tension 3 V max. (corriente de carga: 100 mA con cable de: 2 m. Modelos M1J-T solamente: 5 V méx.)
residual
(Ver nota
3.)
Indicadores Modelos D1: Indicador de operacion (LED rojo), indicador de ajuste (LED verde)

Modelos D2: Indicador de operacion (LED rojo)

Modo de operacion
(con el objeto detectable
aproximandose)

Modelos D1: NA
Modelos D2: NC

Si desea obtener mas detalles, consulte los Diagramas de operacion.

Retardo de la salida de
diagnéstico

0,3als

Proteccién de circuitos

Supresor de picos, proteccion contra cortocircuitos (para la salida de control y de diagndstico)

Temperatura ambiente

En servicio: —25°C to 70°C, almacenamiento: —40°C a 85°C (sin hielo ni condensacién)

Humedad ambiente

En operacién/almacenamiento: 35% a 95% (sin condensacion)

Influencia de la
temperatura

+15% max. de la distancia de | £10% max. de la distancia de deteccion a 23°C dentro del rango de temperaturas de —25°C a
deteccion a 23°C dentro del | 70°C

rango de temperaturas de
—25°C a70°C

Influencia de la tension

+1% max. de la distancia de deteccion en el rango de tensiéon nominal £15%

Resistencia de
aislamiento

50 MQ min. (a 500 V c.c.) entre partes conductoras y carcasa

Rigidez dieléctrica

1.000 V c.a. a 50/60 Hz durante 1 min entre partes conductoras y carcasa

Resistencia a
vibraciones

10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

500 m/s?, 10 veces en las
direcciones X, Yy Z

1.000 m/s?, 10 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion

IEC 60529 IP67
(modelos con cable, modelos con cable y conector: Norma JEM IP67g (impermeabilidad y resistencia al aceite))

Método de conexion

Con cable (longitud estandar: 2 m), con conector, con cable y conector (longitud estandar: 0,3 m)

Peso Modelos Aprox. 60 g Aprox. 70 g Aprox. 130 g Aprox. 175 g

(embalado) | con cable
Modelos Aprox. 40 g Aprox. 70 g Aprox. 110 g
concabley
conector
Modelos Aprox. 15 g Aprox. 25 g Aprox. 40 g Aprox. 90 g
con
conector

Material Carcasa Acero inoxidable (SUS303) Latén niquelado
Superficie | PBT (teraftalato de polibutileno)
de
deteccion
Cable PVC (cloruro de polivinilo)
todos los modelos E2E-[ 1 ]-U PUR/PE (poliuretano/polietileno)

Tuercas de | Laton niquelado
sujecion
Arandela Hierro zincado
dentada

Accesorios Manual de instrucciones

Nota: 1. Utilice el E2E dentro del rango en el que el indicador de ajuste (LED verde) esté en ON (excepto modelos D2).

2. La velocidad de respuesta es un valor medio. Las condiciones de medicion son las siguientes: objeto detectable estandar, distancia entre cada objeto dos
veces el tamafo del objeto y distancia de deteccidn establecida la mitad de la distancia de deteccién méaxima.
3. La tensidn residual de los modelos E2E con el sufijo de modelo “-M1J-T” es de 5 V. Cuando conecte un modelo E2E con el sufijo “-M1J-T” a un dispositivo
asegurese de que el dispositivo puede soportar esta tension residual.

E2E
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Modelos E2E-X[IELJ/FL1de c.c. 3 hilos

Tamano M8 M12 M18 M30
Tipo| Protegido |No protegido| Protegido |No protegido| Protegido | No protegido| Protegido |No protegido
Elemento E2E-X1R5E(1/| E2E-X2MEL[)/ | E2E-X2E[/ | E2E-X5ME[/ | E2E-X5E[1/ | E2E-X10ME[)/ | E2E-X10E[/ | E2E-X18MELY/
FOI FOI FOI FOI F[J FO FOJ FCI
Distancia de deteccion |1,5mm +10% [2mm £10% |[2mm+10% |[5mm£10% [5mm+10% |10 mm+10% [10 mm £10% |18 mm +10%
Distancia O0Oat1,2mm O0a1,6 mm O0Oa1,6 mm 0a4,0mm 0a4,0mm 0a8,0mm 0a8,0mm 0a14,0 mm

Distancia diferencial

10% max. de la distancia de deteccién

Objetos detectables

Metal ferroso (la distancia de deteccion se reduce con metales

no ferrosos, consulte Curvas caracteristicas).

(ver nota 1).

Objeto detectable Hierro, 8 x 8 x |Hierro, 12 x 12 |Hierro, 12 x 12 [Hierro, 15x 15 | Hierro, 18 x 18 |Hierro, 30 x 30 |Hierro, 30 x 30 |Hierro, 54 x 54
estandar 1 mm X1 mm X 1 mm X1 mm X 1 mm X1 mm X 1 mm X1 mm
Velocidad de respuesta (2,0 kHz 0,8 kHz 1,5 kHz 0,4 kHz 0,6 kHz 0,2 kHz 0,4 kHz 0,1 kHz

Tension de alimenta-
cion (rango de tensién
de operacion) (Ver nota
2).

12 224 Vc.c. (de 10 a 40 Vc.c.), rizado (p-p): 10% max.

Consumo 13 mA max.

Salida de |Corriente de (200 mA max.

control |carga
(Ver nota 2.)
Tension 2 V max. (corriente de carga: 200 mA con cable de: 2 m)
residual

Indicadores Indicador de operacién (LED rojo)

Modo de operacion
(con el objeto detecta-
ble aproximandose)

Modelos E1 F1: NA
Modelos E2 F2: NC

Si desea obtener mas detalles, consulte los Diagramas de operacion.

Proteccién de circuitos

Proteccion contra inversion de polaridad, supresor de picos, circuito de proteccion contra cortocircuitos de carga de salida

Temperatura ambiente
(ver nota 2).

En operaciéon/almacenamiento: —40°C a 85°C (sin hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En operacién/almacenamiento: 35% a 95% (sin hielo)

Influencia de la
temperatura

+15% max. de la distancia de deteccion a 23°C dentro del rango de temperaturas de —40°C a 85°C
+10% max. de la distancia de deteccién a 23°C dentro del rango de temperaturas de —25°C a 70°C

Influencia de la tensién

+1% max. de la distancia de deteccion en el rango de tensién nominal £15%

Resistencia de
aislamiento

50 MQ min. (a 500 V c.c.) entre partes conductoras y carcasa

Rigidez dieléctrica

1.000 V c.a. a 50/60 Hz durante 1 min entre partes conductoras y carcasa

Resistencia a
vibraciones

10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

500 m/s2, 10 veces en las
direcciones X, Yy Z

1.000 m/s?, 10 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion

IEC 60529 IP67 (modelos con cable: Norma JEM IP67g (impermeabilidad y resistencia al aceite))

Método de conexion

Modelos con cable (longitud es

tandar 2 m), modelos con conector

Peso Modelos con |Aprox. 65 g Aprox. 75 g Aprox. 150 g Aprox. 195 g
(embala- |cable
= Modelos Aprox. 15 g Aprox. 25 g Aprox. 40 g Aprox. 90 g
con conector
Material |Carcasa Acero inoxidable (SUS303) Latén niquelado
Superficie PBT (teraftalato de polibutileno)
de deteccion
Cable PVC (cloruro de polivinilo)
Tuercas de |Latén niquelado
sujecion
Arandela Hierro zincado
dentada
Accesorios Manual de instrucciones

Nota: 1. La velocidad de respuesta es un valor medio. Las condiciones de medicién son las siguientes: objeto detectable estandar, distancia entre cada objeto dos
veces mas larga que el tamafio del objeto y distancia de deteccion establecida la mitad de la distancia de deteccién maxima.

2. Cuando utilice un E2E con un conector M8 en un rango de temperatura ambiente entre 70°C y 85°C, suministre de 10 a 30 Vc.c. al E2E, y asegurese de que

el E2E tiene una salida de control maxima de 100 mA.

Sensores inductivos




OmRoN

Modelos E2E-XLIY[] de c.a. 2 hilos

Tamanho M8 M12 M18 M30
Tipo| Protegido | No protegido | Protegido | No protegido| Protegido | No protegido | Protegido | No protegido
Elemento E2E-X1R5Y[] | E2E-X2MY[] | E2E-X2Y[] | E2E-X5MY[] | E2E-X5Y[] | E2E-X10MY[]| E2E-X10Y[] | E2E-X18MY[]
Distancia de 1,5mm £10% (2 mm £10% (2 mm +£10% [5mm +10% [5mm +10% |10 mm £10% |10 mm £10% |18 mm £10%
deteccion
Distancia Oa12mm (0a16mm (0a16mm |[0a4,0mm 0a4,0mm 0a8,0mm |0a8,0mm 0a 14,0 mm

Distancia diferencial

10% max. de la distancia de deteccion

Objetos detectables

Metal ferroso (la distancia de

deteccion se reduce con metales no ferrosos

, consulte Curvas caracteristicas).

Objeto detectable Hierro, 8 x 8 x |Hierro,12x12 |Hierro, 12 x [Hierro, 15 x [Hierro, 18 x |Hierro, 30 x [Hierro, 30 x |Hierro, 54 x
estandar 1 mm X 1 mm 12x1 mm 15x1 mm 18 x 1 mm 30 x 1 mm 30 x 1 mm 54 x 1 mm
Velocidad de 25 Hz
respuesta
Tension de alimenta- |24 a 240 Vc.a., 50/60 Hz (20 a 264 Vc.a.)
cion (rango de ten-
sion de operacion)
(Ver nota 1.)
Corriente de fuga 1,7 mA max.
Salida |Corriente |5a 100 mA 5a200 mA 5a 300 mA
de de carga
control ((Ver nota 2)
Tension Consulte Curvas Caracteristicas.
residual
Indicadores Indicador de operacién (LED rojo)

Modo de operacion
(con el objeto

Modelos Y1:
Modelos Y2:

NA
NC

(Ver notas 1y 2.)

hielo ni condensacion)

detectable Si desea obtener mas detalles, consulte los Diagramas de operacion.

aproximandose)

Circuito de Supresor de picos

proteccion

Temperatura En operacién/almacena- En operacién/almacenamiento: —40°C a 85°C (sin hielo ni condensacion)
ambiente miento: —25°C a 70°C (sin

Humedad ambiente

En operacién/almacenamiento: 35% a 95% (sin condensacion)

Influencia de la
temperatura

+10% max. de la distancia de
deteccion a 23°C dentro del
rango de temperaturas de
—25°C a 70°C

+15% max. de la distancia de deteccion a 23°C dentro del rango de temperaturas de

—40°C a 85°C

+10% max. de la distancia de deteccion a 23°C dentro del rango de temperaturas de

—25°C a 70°C

Influencia de la
tension

+1% max. de la distancia de deteccion en el rango de tensién nominal £15%

Resistencia de
aislamiento

50 MQ min. (a 500 V c.c.) entre partes conductoras y carcasa

Rigidez dieléctrica

4.000 V c.a. a 50/60 Hz durante 1 min entre partes conductoras y carcasa (2.000 V c.a. para modelos M8)

Resistencia a
vibraciones

10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

500 m/s2, 10 veces en las
direcciones X, Yy Z

1.000 m/s?, 10 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion

IEC 60529 IP67 (modelos con cable: Norma JEM IP67g (impermeabilidad y resistencia al aceite))

Método de conexion

Modelos con cable (longitud estandar 2 m), modelos con conector

Peso Modelos Aprox. 60 g Aprox. 70 g Aprox. 130 g Aprox. 175 g
(emba- [con cable
el Modelos Aprox. 15 g Aprox. 25 g Aprox. 40 g Aprox. 90 g
ggnector
Material |Carcasa Acero inoxidable (SUS303) |[Latén niquelado
Superficie |PBT (teraftalato de polibutileno)
ggteccién
Cable PVC (cloruro de polivinilo)
Tuercas de |Latdn niquelado
sujecién
Arandela Hierro zincado
dentada
Accesorios Manual de instrucciones

Nota: 1. Cuando suministre 24 Vc.a. a cualquiera de los modelos anteriores, asegurese de que el rango de temperatura de operacién ambiente es superior a —25°C.
2. Cuando utilice un E2E tamafos M18 6 M30 con una temperatura ambiente de 70°C a 85°C, asegurese de que el E2E tiene una salida de control de 5 a
200 mA como maximo.

E2E
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c.a./c.c. 2 hilos

Tamano M12 M18 M30
Tipo Protegido
Elemento E2E-X3T1 E2E-X7T1 E2E-X10T1
Distancia de deteccion 3 mm £10% 7 mm £10% 10 mm £10%
Distancia 0a2,4mm 0a5,6 mm 0a8,0mm

Distancia diferencial

10% max. de la distancia de deteccién

Objetos detectables

Metal ferroso (la distancia de deteccién se reduce con metales no ferrosos, consulte
Curvas caracteristicas).

Objeto detectable estandar

Hierro, 12x 12 x 1 mm Hierro, 18 x 18 x 1 mm Hierro, 30 x 30 x 1 mm

Velocidad de
respuesta
(ver nota 1).

C.C.

1,0 kHz 0,5 kHz 0,4 kHz

C.A.

25 Hz

(Ver nota 2.)

Tensién de alimentacion
(rango de tensiones de servicio)

24 a 240 Vc.c. (20 a 264 Vc.c.)/48 a 240 Vc.a. (40 a 264 Vc.a.)

Corriente de fuga

1 mA c.c. max., 2 mA c.a. max.

Salida de control

Corriente de
carga

5a 100 mA

Tension
residual

6,0 Vc.c. max. (corriente de carga: 100 mA con cable de: 2 m)
10 Vc.c. max. (corriente de carga: 5 mA con cable de: 2 m)

Indicadores

Indicador de operacién (LED rojo), indicador de ajuste (LED verde)

aproximandose)

Modo de operacion
(con el objeto detectable

NA
Si desea obtener mas detalles, consulte los Diagramas de operacion.

Proteccion de circuitos

Proteccion contra cortocircuitos de carga de salida, (20 a 40 Vc.c), supresor de picos

Temperatura ambiente

En servicio: —25°C to 70°C, almacenamiento: —40°C a 85°C (sin hielo ni condensacion)

Humedad ambiente

En operacion/almacenamiento: 35% a 95% (sin condensacion)

Influencia de la temperatura

+10% max. de la distancia de deteccion a 23°C dentro del rango de temperaturas de —25°C a 70°C

Influencia de la tensién

+1% max. de la distancia de deteccion en el rango de tension nominal +15%

Resistencia de aislamiento

50 MQ min. (a 500 V c.c.) entre partes conductoras y carcasa

Rigidez dieléctrica

4.000 V c.a. a 50/60 Hz durante 1 min entre partes conductoras y carcasa

Resistencia a vibraciones

10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

1.000 m/s?, 10 veces en las direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion

IEC 60529 IP67g (Norma JEM IP67g, impermeabilidad y resistencia al aceite)

Método de conexion

Modelos Con cable (longitud estandar: 2m)

Peso (embalado)

Aprox. 80 g |Aprox. 140 g Aprox. 190 g

Material

Carcasa Laton niquelado

Superficie de PBT (teraftalato de polibutileno)
deteccion

Cable PVC (cloruro de polivinilo)
Tuercas de Latén niquelado

sujecion

Arandela Hierro zincado

dentada

Accesorios

Manual de instrucciones

Nota: 1. La velocidad de respuesta es un valor medio. Las condiciones de medicién son las siguientes: objeto detectable estandar, distancia entre cada objeto dos
veces mas larga que el tamafio del objeto y distancia de deteccion establecida la mitad de la distancia de deteccién maxima.
2. Forma de onda de la tensién de alimentacion: onda sinusoidal La utilizacién de una fuente de alimentacion de c.a. rectangular puede causar un reset

anémalo.

Sensores inductivos



Curvas caracteristicas

E2E
Rango de operacidn (tipico)

Modelos protegidos

OmRoN

E2E-X- D E2E-X_JEL/F[] E2E-CLICL/BL]
E2E-XLIY[] E2E-XLICL/BUJ
T " ‘ ‘ T ° € e \‘ I
-
5 E2E-X10 E ESE-X10 ;f, 14— ‘i
10 ~ = X 10 a—
5 \\ // £ Sy & 1,2*%
S S Q E2E-X1/E2E-C1
8 ® \2&/ E2ExX7 8 ® 1 8 10
[9) - [} ©
© 6 © ﬁ g 0,8 \ /
% /7<\ E2E»‘XS % 6 / \ E2E-X5 S E2E-CR8
© © ©
8L 4k / 5{ E2E-X2 g 7\ I\ EExe o 06 //\\
wzmm c 4 C /
g x /] A g S o
B : w) 2T
- ~ -X1R5 |
RN LR
- \ [/ \ ; /AN
920 -15 -10 -5 0 5 10 15 20 915 -10 -5 0 5 10 15 -3,0 -2,0 -1,0 0 1,0 2,0 3,0
Distancia Y (mm) Distancia Y (mm) Distancia Y (mm)
Modelos no protegidos
E2E-XIMD[] E2E-XCJMELI/F[]
E2E-XLIMY[
’é‘ 30 ’E\ 30 ‘
3 3 by,
X 25 X 25— ),(
S o)
8 2 8 2
9] 0 B ™ E2E-X20M o - E2E-X18M
3 ‘ 3 \\ //
3 1 < - E2E-X14M g 1
o] 4R ‘ o E2E-X10M
8 o |y i 2 10 |
ke
A 57% ‘ 2 . E2E-X2M
T [ [N
=30 20 10 0 10 20 30 % =0 1 0 0 20 30
Distancia Y (mm) Distancia Y (mm)
Corriente de fuga (tipica)
E2E-X[ID[J E2E-XLIY[] E2E-XUIT1
c.c./c.a.
1,2 i T 14
‘ .
. | 2 - —— 15
e - t — ! ! - Fuente de alimentacion c.a.
< | ‘ < \ e 2 A
= = N e I | | f.—’
S .. ‘ E2E-X10D1-N © | | =~ ‘ ,}"\/
o e
s | E2E-X3D1-N ! S i | | % 0g B P .
8 i ; 8 : I ! i 3 P . Fuente de
! - - - ——ee] OE 1 ! e --alimentacion c.c.
e . ! : S 0§ : alimentacion c.c
'qE) o4 I "q:3 Sensorde ' Resistencia Q /"I/ i :
9 . E2E-X2D1-N . 8 4| proximidad deproteccion  , .| 5 4, . . j
5 : _ E2E-X7D1-N £ "[(enoFr) ; g o ; . :
Q 82 — . (&) Fuent dl 5 1 | !
N I
' A OH @ O S« —
i | | S ! [ ;
1 1
4 5 0 =} 20 25 a0 G Bl 1G4 152 i iy 4o 0 Bl o0 150 200 290 300
Tensioén de alimentacion (V) Tension de alimentacion (V) Tensién de alimentacion (V)
E2E 9
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Tension residual de salida (tipica)

E2E-X[ID[] E2E-X[IT1
[
s ° | ' 200Vca. |I_ By
< | E .
L > | —— e st
g T /r ~ ! 1 *I- a1
2 T 5 100 Vc.a : == T
4 ) A i
o E2E-X(ID1-M1J-T = g "‘—7* !
. . 1]
% $ ' : 24 Vc.c. "
g s I
k= 3 B L
(9] © I 1 i
o E2E-X(ID[] D 3 I N !
c 2 o 1 Iy
Nl c i ' '
2 2 - [ e
' | ' ' '
2 % 2 N R W 1
= T S
‘ | [ ‘ 1
|. ] Ll
0 35 10 30 50 100 1 R 10 3 w0160
Corriente de carga (mA) Corriente de carga (mA)
E2E-XCIY[]
24Vc.a 100 Vc.a. 200 Vc.a.
S ® — & T T i M TT T T
<~ > Tension residual de salida I > Tension residual de salida | :
> 5 S Hp-—goa-t e B e S aop---=d- LiHf====mcgmmmf - - o
© oo i © ! T N « i [ o
) o - i e | H o)) : . 1 b
S . [ oty i I © | 1 L ]
gfﬁ | o # ImEN T o 168 T i i
(0]
-g | © Sen§or_ de g Sensor de
S & L] S op-- proximidad | § 12— proximidad —+
n i = —
o [0
& Pl < 100 Ve.a. 2 b= 200 Ve.a
|q—') Sensor de ] [) K
1z p oA N —e—'— ol i T
B - i
a—t S0t ' 1 45| Tension M| '
Tension “{Tension k\ | . gzncs;?na |
de carga de carga i I residugl '
aLresidual I Lresidual 4| Ll |_OFF o L1 OFF
1 ER |l 300 BG102 300 0L ' i3 12 30030 102 300 500 ' 3 b 1 31 B a0 3L 5CT
Corriente de carga (mA) Corriente de carga (mA) Corriente de carga (mA)
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Distancia de deteccién vs. objeto detectable (tipica)

E2E-X2DL]

+ Acero inoxidable

Distancia de deteccion (mm)

(8US304)
N Latén
\ 1
\NI~—+— Aluminio
s [*——————— Cobre
|
|
] b I I P k]
Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)
E2E-X10D0]
E2E-X10T1
12
€
£ np— Hierro
c
S |
o = _— B
o ;
2
3 - ' Acero
o © '] inoxidable
o° (SUS304)
e Latén
§ A Aluminio
] f\ Cobre —-L\(-|-I—1 mn
a ;4 i

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

E2E-X14MD(]
=) e | T
o t=1mm
— A
: —petrtml
E - -] I
c — 1
:9 ! 1
g | '
o I — .
0] Hierro
© i
© I |
© 1 . . Acero
.g inoxidable
c . (SUS304)
3 Latén
@L e —— g Aluminio
o Cobre
1
| !
| 1 1
] 1 a0 kil Az 0 oS

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

E2E-X3D[ E2E-X7DL]
E2E-X3T1 E2E-X7T1
~ L t=1mm < 8 . |
€ SRS c Hierro
E T T WIf¥ giv | E
< o _...‘ = [ Jp—
:g : Hierro :g N Acero inoxidable
8 2 S - e (SUS304)
] ]
© © 1
% 1 -=~———Acero inoxidable % T
4 :
&8, (SUS.?’?_a)wn 8 . I Laton
§ " N % Alyminio
uminio . S T
o : "I Cobre o i | t=1mm » Cobre
o I a) | e |
P ! . | St
L3 l[ -EEH:' I:I|r:
| | I
o FIR P F-A- < I AT 1 & £ L £
Longitud lateral del objeto Longitud lateral del objeto
detectable d (mm) detectable d (mm)
E2E-X4MD[] E2E-X8MD[J
B t=1mm | | N '
g clts ‘- mm | g _I_x _t=1mm
i [
E 5 LU J E el -=TfF LT - - - 1
c - ! c — 1 i
hed i hel i
8 1 Hierro—— 8 & - - + Hierro
] ! ] .
3 . : 3 Y L :
o . i ) T | : .
o - Acero’ ~ | @ ° |+ Acero
© inoxidable | © ! inoxidable
© (SUS304) | ® ! (SUS304)
I Laton g ¢ : ; T laon
< = Aluminio < — X aon
» Y ) _— e Aluminio
%) . A | Cobre | é) ) i _ [ Cobre
i | .
| 1 , | ' !
| | | | !
¢ T Al E 3 T3 3 4T b sl A

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

E2E-X20MDL] E2E-X1R5ELJ/F[]
E2E-X1R5Y(!
b5 25

Hierro
1

i Acero
_inoxidable
(SUS304)
+ Latén

Aluminiol
) i [ Cobre

__ls<|.t=1mm
—-Eiﬂ-] s

E LR RN

Distancia de deteccion (mm)

17 N

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

Distancia de deteccion (mm)

ﬂﬁ;E .

Hierro

|
Acero inoxidable
304)

',_ i Laton

Ba

— i Aluminio

a

o 1 ) 0

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

E2E
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E2E-X2ELJ/F[]

E2E-X5ELI/F[]

E2E-X10ELIFL]

E2E-X2YL[]
€ 23
S
g Hierro
5 2 - :
i3]
8 Acero inoxidable
o . . e (SUS304)
° 13 |t ;
i =1 mm
3 | 4=
© -4 Cd
G - — L =
c
ol
g ] 4""\_ Laton
L] Aluminio
L
i 5 1 15 23 ®
Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)
E2E-X2ME[/FL]
E2E-X2MYL]
— [ [ [
£ |
£
= | - Huelrro
il i
8 /_' Acero inoxidable
Q / (SUS304)
O 1b = '
© / | |
[0) i i
° UL
g 0 \ atén
3 S Aluminio
2 '
8 s | y ‘ CobreI
BT
i . -y .
G E I 15 20 25 30

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

E2E-X18MEL/FL]
E2E-X18MYLJ

2

Distancia de deteccion (mm)

o t=1mm

-[[g}.ﬂd

Hierro

i
[ L
i Acero inoxidable

(SUS304)

Latén

Aluminio

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)

E2E-X5Y(] E2E-X10Y[]
= T — T T - T
£ t=1mm | £ '
e
c 7 - _|7 c e
% . -1 Hiero | f%
ol ’ . ' o --—Acero inoxidable
8 . // Acero inoxidable % (SUS304)
® (SUS304) o |
© | © B
g 3 g
= . c Laton
© /‘\__ Laton S 1 H/—\__———-—
Q 7 Auminio | © | —x-t=1mm Aluminio
‘ “If g
o e ol an L S a 1 M 34 At A [
Longitud lateral del objeto Longitud lateral del objeto
detectable d (mm) detectable d (mm)
E2E-X5ME[/F[] E2E-X10ME[/FL]
E2E-X5MY(] E2E-X10MY
_ 7 i i P !
E . >(___t =1mm . ! E
E = . .-"( £ . Hierro
c _'{‘]:ﬁ]' % Hh ‘ c
?8 . B Hierro ?% :
5 o 8 i
D Acero inoxidable | g Acero inoxidable
- 1 ,—-‘________'________ ____ (SUS304) ° SUS304
() (O
© ©
8 8
e . e | Latén
o] - T Latén a |
e I
g o Alumini g i ﬁ1 mm Aluminio
uminio ‘ Lo
T Fo |
a [E £ 3 a0 i : i 20 R az 5 i
Longitud lateral del objeto Longitud lateral del objeto
detectable d (mm) detectable d (mm)
E2E-X1[1]
P
£ |
3 f
c ¢ ) Hierro— ]
©
8 ¢ Acero inoxidable
o 0 - __(SUS304)
()
©
Qg " p ]
o
s | 0f |
o
§ oA I/_\ L?tén -
2 Aluminio
a % /-‘\_ ! . : t=1mm
0 5 i 15 S %

Longitud lateral del objeto
detectable d (mm)
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Circuitos de salida y diagramas de operacion
Circuitos de salida
E2E
Modelos E2E-X[IDL] de c.c 2 hilos

E2E-XL]D1 E2E-XLID1-M1J-T E2E-X[ID1S
Sin salida de diagnéstico Sin polaridad Con salida de diagnéstico

[—u--—--—-- 1 [—----—--—-- 4 [—--—-—-- Marrén
V1 —{Cagalp | = Cargaj— p—- o-{Carga b
' Circuito Marrén 1 C\_rcu_itoI (V) :
A W : | prickal e v
de de del sensor Naranja (salida
1 | proximidad l 1 | proximidad de ] \ji\ de dia néstico)
' . I 4 1 o b proximidad 1o 9
L T T Yam ov . ov. ! ] J i
v | . 1 Azul3
Nota: 1.La carga se puede conectar al Nota: 1.La carga se puede conectar al L ———== ov
lado +V 60 V. lado +V 6 O V. Nota: Conecte la carga al lado +V de la
2.El pmeadoddEI ijgran;alant_el\;%rG J 2.El E2E-X[ID1-M1J-T no tiene salida de control y de la salida de
corresponde a 10s modelos (J). polaridad. Por lo tanto, los diagnéstico
Para los -M1, el pin 4 es +V y el pin 3 terminales 3y 4 no tienen :
esOV. polaridad.
E2E-X[1D2
Sin salida de diagnéstico
———————
[ G
4 Ci_rcu_itoI Marrén
EEFS'E‘L‘"‘W - '
1 | proximidad l
1 L_, I 2
I____---—--JAZUI oV
Nota: 1.La carga se puede conectar al
lado +V 60 V.
2. El pineado del diagrama anterior
corresponde a los modelos -M[IG.
Para los modelos -M1, el pin 2 es
+Vyelpin3esOV.
Modelos de c.c. 3 hilos
E2E-X[E[] E2E-X[IF[]
Salida NPN Salida PNP
I - =" 7, Marron 1 4y
+v
Circuito
- Corriente principal
g;{r?siggl 0 constante” i gzl sensor
del sensor f— ! proximidad
de o H 1
proximidad . 5 T ]
! : | ov
. Azul 3 i oV -- .- Azul 3
== - * La salida de corriente constante oscila entre 1,5y 3 mA
* La salida de corriente constante oscila entre 1,5y 3 mA ** Cuando se conecta un circuito Tr.
** El Pin 4 es un contacto NA y el pin 2 es un contacto NC. *** E| Pin 4 es un contacto NA y el pin 2 es un contacto NC.
E2E-C/X[IC[] E2E-C/X[1B[]
Salida de colector abierto NPN Salida de colector abierto PNP
s 2 Marrén 1 v I == " == 1. Marrén 1 +v
100 Q : T
i ! ‘ T
Circuito Ci_rcu_ito
e | Lnegod] el Negro 4
e 1l Salida de
' proximidad ! proximidad
: T : i
4>‘ézul3 ov | 100 Q £Azul3 i ov

E2E 13
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Modelos E2E-XLIY[] de c.a. 2 hilos

. —- Marrén 3 (6 1)

Circuito
principal
del sensor
de
proximidad

‘ ! T Azul 4 (6 2)
L i

Nota: Para modelos con conector, la
conexion entre los pins 3y 4
utiliza un contacto NA, y la
conexion entre los pins 1y 2
utiliza un contacto NC.

Modelos E2E-X[IT1 c.a./c.c. 2 hilos

24 a 240 Vc.c.
48 a 240 Vc.a.

Circuito
principal
del sensor
de
proximidad

Nota: La carga se puede conectar al lado +V
60V.
No es necesario tener en cuenta la po-
laridad (Marrén/Azul) del sensor de
proximidad.
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Diagramas de operacion

E2E

Modelos E2E-X[ID[] de c.c 2 hilos
Modelos E2E-X[IT1 c.a./c.c. 2 hilos

E2E-X[ID1 E2E-X[1D2
E2E-XLIT1 Modelos NC
Modelos NA
‘ Posicién
p Area d,e, ‘v seleccionada
Area no deteccion!  Area de deteccion ) )
_detectable _ inestable estable " Sensor de Area no detectable_ ~_ Area de deteccion ; Sensor de
" ::: : % : proximidad n & iproximidad
Objeto i1 i ‘ Objeto 1§ H
detectabley £ : detectable 1} 1 i
(%51 0 e oo il
g i
. . & 5
Indicador de ajuste % B
(verde) _g §:§
Indicador de i ON  Indicador de

operacion (rojo)

OFF Operacion (rojo)

ON  salida de ON  salida de
OFF control OFF  control
E2E-X[D1S
Area de J’ Posicién
: ¥ seleccionada
Area no deteccion: " Area de deteccion
detectable inestable estable .~ Sensor de
. - ! proximidad
1 ’
Objeto H
detectable 1} H '
36) 0
8
8
2
_% ON  |ndicador de ajuste
= OFf (verde) Nota: La salida de diagndstico del E2E-X[ID1S esta
ON  Indi en ON cuando hay calentamiento de la
ndicador d(e o) bobina o el objeto detectable se encuentra en
OFF  operacion {rojo, el rango de deteccion inestable durante 0,3 s
ON  Salida de 0 mas.
OFF control
ON  Salida de
OFF diagnéstico (ver nota)
Modelos de c.c. 3 hilos
E2E-XLJEL] E2E-X[IF(]
Salida NPN Salida PNP
Objeto Si HE)

detectable No

Indicador de ON
operacion (rojo) OFF
Salida de control ON

(entre marrén y negro) OFF

Tension de salida 1

(entre negro y azul)

E2E-C/X[ICL1/BL]
Salida de colector abierto NPN/PNP

HE)

Objeto Si _-_
detectable No ™
Indicador de ON
operacion (rojo) OFF

Salida de ON

control OFF
Modelos E2E-X[1Y[] de c.a. 2 hilos
Obijeto si o
detectable No

Indicador de ON
operacion (rojo) OFF

Salida de ON

control OFF

oo - SI_[TTH

detectable No
Indicador de ON
operacion (rojo) off
Salida de control ON
(entre negro y azul) OFF

Tension de salida ON
(entre negro y azul) OFF

E2E
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Instalacion
Conexion

E2E

E2E-X[ID[]
c.c. modelos de 2 hilos
(sin salida de diagndstico)

E2E-XIY[]
c.a. modelos de 2 hilos

E2E-X[IT1
Modelos de c.a./c.c. 2 hilos

Marrén

Fuente de
alimentacién

Azul

Fuente de
alimentacién

Nota: La carga puede conectarse como
se muestra anteriormente.

Conectado a PLC

E2E-X[ID[]
c.c. modelos de 2 hilos
I—— - — - ———
1
Marrén I .
Wt i — :
Yzigs

24Vc.c.
1

I

Conectado a relé de carga

E2E-X[]D[]
c.c. modelos de 2 hilos

E2E-X[1D1S
c.c. modelos de 3 hilos
(con salida de diagnéstico)

Nota: La salida de control y la
salida de diagndstico
comparten el terminal
comun negativo. Por lo tanto
las cargas deben conectarse
a los lados positivos de la
salida de control y de la
salida de diagnostico.

E2E-X[JE[]
c.c. modelos de 3 hilos

OmRrRonN

E2E-XID1-M1J-T
c.c. modelos de 2 hilos
(sin polaridad)

E2E-XLIY[]
c.a. modelos de 2 hilos

E2E-X[IT1
c.a./c.c. modelos de 2 hilos

Marrén

& carga]

Fuente de
alimentacién

Nota: No es necesario tener en
cuenta la polaridad
(Marrén/Azul) del sensor de
proximidad.

AAA
WY
¥ -
el
Ll
R i
. I
T ‘u
S

E2E-XJE[]
c.c. modelos de 3 hilos

E2E-X[IFL]
c.c. modelos de 3 hilos

Marrén Marrén Marron
N é ] Negro
24 Ve.c. 5gro -
T T
Azul Azul i Azul
- O
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Disposicion de pines

Modelos E2E-X[IDLI-ML] de c.c 2 hilos

Conector | Salida de | Modo Modelos Disposicion de pines
autodiag- | de fun- aplicables
néstico | ciona-
miento
M12 No NA E2E-X[ID1-M1GL] Cargal
ga
E2E-X[J-D1- l .
M1TGJLIU J0 | Ju
(Ver nota.) @@ -
E2E-XUID1-M1J-T
TC g —J'nc
Carga —T
Nota: 1.Los terminales 1y 2 no se
2.Los terminales 3 y 4 no tienen
polaridad.
E2E-X[ID1-M1 p @
@ ®
= DI - 1
Carga
Nota: Los terminales 1y 2 no se utilizan.
NC E2E-X[ID2-M1G [Cargal
E2E-X[]-D2-
M1TGJCU )
(Ver nota.) T ®® TLC
|
i — Carga
Nota: Los terminales 3y 4 no se utilizan.
E2E-X[1D2-MH1 [Cargal :
i
-, @ \ &) @ H
ONO) e OMO) oo
© { © ;
Carga
Nota: Elterminal 1 no se utiliza.
Si NA E2E-X[ID1S-M1 (Salida de autodiagnéstico)
Carga
N
eoo [Carga ] Nota: Elterminal 1 no se utiliza.
- U
i
M8 No NA E2E-X[ID1-M3G
- ————{Camal —
@lo -—1
ORNG)!
Nota: Los terminales 2 y 3 no se utilizan.
NC E2E-X[ID2-M3G I
Z® @@
DY@ J 2 Oy ® 7B
e {Cargal
Nota: Los terminales 3y 4 no se utilizan.

Nota: El pineado anterior cumple con las normas IEC.

E2E

17



OmRrRonN

Modelos E2E-X[JE/F[]-M[] de c.c. 3 hilos

Conector Modo de Modelos aplicables Disposicion de pines
funcionamiento
M12 NA E2E-X[JE1-M1
pal)
(4) TOC  Nota: Elterminal 2 no se utiliza.
E2E-X[IF1-M1
+0C Nota: El terminal 2 no se utiliza.
NC E2E-X[JE2-M1
4, Nota: Elterminal 4 no se utiliza.
E2E-X[IF2-M1
L Nota: Elterminal 4 no se utiliza.
M8 NA E2E-X[JE1-M3 :
I*'C
o o
) {3 J Nota: El terminal 2 no se utiliza.
[ Carga | ——
E2E-X[IF1-M3 :
I*.]C
) % J Nota: Elterminal 2 no se utiliza.
[ Carga | ——
NC E2E-X[JE2-M3
Nota: Elterminal 4 no se utiliza.
E2E-X[IF2-M3
Nota: Elterminal 4 no se utiliza.

18
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Modelos E2E-CR8CLJ/CR8BLI/X1CLI/X1BLIJ-M5 de c.c. 3 hilos

Conector Modo de Modelos aplicables Disposicion de pines
funcionamiento
M8 3 pines |NA/NC E2E-X1C[]-M5
@ ¥+ c.c.
D@
NA/NC E2E-X1B[]-M5

Modelos E2E-X[IY[]-M1 de c.a. 2 hilos

Modo de funcionamiento

Modelos aplicables

NA E2E-X[IY1-M1 P>
50
®® é)
| Caréa !
Nota: Los terminales 1y 2 no se utilizan.
NC E2E-X[IY2-MH1 Garaa | —
7 <7 |
£ (1) £ (1) é
oOng ) - Y
- | -—‘-l
|
- L - -—| Carga
Nota: Los terminales 3y 4 no se utilizan.
E2E 19
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Precauciones

Accesorio
No apretar la tuerca con excesiva fuerza. Debe utilizarse una Modelo RAtSl Raliolt
arandela con la tuerca. Longitud Par Par
M8 Protegido 9 mm 9 N-m 12 N-m
No protegido |3 mm
M12 30 N-m
M18 70 N-m
M30 180 N-m
Modelo protegido Modelo no protegido Influencia de metales proximos

Cuando monte el E2E entre paneles metalicos asegurese de mante-
ner las distancias indicadas en la siguiente tabla. Si no se mantienen
estas distancias el rendimiento del sensor podria verse afectado.

Parte B Parte A Parte B Parte A
Nota: La siguiente tabla muestra los pares para apretar las tuercas de la parte
Ay de la parte B. En los ejemplos previos, la tuerca esté en el lado de la
cabeza del sensor (parte B) y, por tanto, se aplica el par a la parte B. Si

dicha tuerca esta en la parte A, se aplica el par de la parte A.

Modelo Elemento M8 M12 M18 M30
E2E-XC1D0] Protegido | 0 mm 0 mm 0mm 0mm
c.c. 2 hilos d 8 mm 12 mm 18 mm 30 mm
E2E-X[IT1
c.ajo.c. 2 hilos D 0mm 0mm 0mm 0mm
m 4,5 mm 8 mm 20 mm 40 mm
n 12 mm 18 mm 27 mm 45 mm
No protegido | 12 mm 15 mm 22 mm 30 mm
d 24 mm 40 mm 70 mm 90 mm
D 12 mm 15 mm 22 mm 30 mm
m 8 mm 20 mm 40 mm 70 mm
n 24 mm 40 mm 70 mm 90 mm
E2E-XUJEL] Protegido | 0 mm 0 mm 0mm 0 mm
E2E-X[IFC]
c.c. modelos de d 8 mm 12 mm 18 mm 30 mm
3 hilos D 0mm 0mm 0mm 0mm
E2E-X[Y] m 4,5 mm 8 mm 20 mm 40 mm
g.ﬁ.”g;odelos de n 12 mm 18 mm 27 mm 45 mm
No protegido | 6 mm 15 mm 22 mm 30 mm
c.c. modelos de d 24 mm 40 mm 55 mm 90 mm
3 hilos D 6 mm 15 mm 22 mm 30 mm
EiEﬁ;c)J(dDe\lg de m 8 mm 20 mm 40 mm 70 mm
2 hilos n 24 mm 36 mm 54 mm 90 mm
Relacién entre tamafios y modelos
E2E Modelo N2 de modelo
Modelo N2 de modelo M30 Protegido E2E-X10D0LJ
- E2E-X10ELV/F[]
M8 Protegido E2E-X2DL] E2E-X10Y[]
E2E-X1R5ELI/F[] E2E-X10T1
E2E-X1R5Y[] -
- No protegido E2E-X20MDL]
No protegido E2E-X4MDL] E2E-X18MEL/FJ
E2E-X2MELV/FL] E2E-X18MY[]
E2E-X2MYL[]
M12 Protegido E2E-X3DL!
E2E-X2E[J/FL]
E2E-X2Y[]
E2E-X3T1
No protegido E2E-X8MDL]
E2E-X5MELI/F]
E2E-X5MYL]
M18 Protegido E2E-X7DU]
E2E-X5E[CI/FC]
E2E-X5Y[]
E2E-X7T1
No protegido E2E-X14MDLJ
E2E-X10MELV/F[]
E2E-X10MYL]
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Interferencias mutuas

Cuando instale dos 0 mas sensores enfrentados o adosados asegurese de que se mantienen las distancias minimas indicadas en la siguiente

tabla.
CERiE . EinEy ] I EiEEg
Modelo Elemento M8 M12 M18 M30

E2E-X[ID[] Protegido A 20 mm 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
Hodelos de c.c. B 15 mm 20 (12) mm 35 (18) mm 70 (35) mm
E2E-X[IT1 No protegido A 80 mm 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
c.a./c.c. modelos B 60 mm 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
de 2 hilos

E2E-X[JEL] Protegido A 20 mm 30 (20) mm 50 (30) mm 100 (50) mm
E2E-XUIF]

c.0. modelos de B 15 mm 20 (12) mm 35 (18) mm 70 (35) mm

3 hilos No protegido A 80 mm 120 (60) mm 200 (100) mm 300 (100) mm
E2E-XUIY B 60 mm 100 (50) mm 110 (60) mm 200 (100) mm
c.a. modelos de

2 hilos

/\ ADVERTENCIA

Este producto no esta disefiado ni clasificado para

garantizar la seguridad de las personas.

No lo utilice para tales propdsitos.

Precauciones para una utilizacion segura

Los colores en paréntesis son los colores anteriores de cables.

Elemento Ejemplos

Alimentacién c.c. modelos de 3 hilos c.c. modelos de 2 hilos

No aplique excesiva tension al E2E: hacerlo [Caradl

prodria provocar que explotara o se Marrén Marrén =

incendiara. No aplique 100 Vc.a. a ningdn

modelo E2E de c.c.: hacerlo podria provocar s i |

que explotara o se incendiara. ensor Negro Incorrecto | |sensor Incorrecto

Azul Azul

Cortocircuito en la carga

No cortocircuite la carga del E2E: hacerlo
podria provocar que explotara o se
incendiara.

La funcion de proteccidn contra cortocircuitos
del E2E funcionara correctamente si la

c.c. modelos de 3 hilos (salida NPN)

Marrén

Sensor

o-
to

Incorrecto

c.c. modelos de 2 hilos

El siguiente diagrama muestra que la carga esta
cortocircuitada cuando la polaridad de la tension de
alimentacion aplicada al E2E/E2E2 es incorrecta, en
cuyo caso el E2E/E2E2 puede explotar o incendiarse.

; 1+
Ne rEJ cir -
polaridad de la tensién de alimentacion 9 de carga) Marrén
aplicada es correcta y si ésta se encuentra Azul
dentro del rango de tensién nominal. ¢ .
Sensor, : 2 Incorrecto
b — +
Azul
Cableado c.c. modelos de 3 hilos (salida NPN)
Asegurese de cablear el E2E y la carga
correctamente: en caso contrario podria Marrén
explotar o incendiarse.
1+
[Sensor Incorrecto | A — Incorrecto
Negro pio
Azul ) Negr—o"
Conexién sin carga c.c. modelos de 3 hilos c.a. modelos de 2 hilos
- ===
Asegurese de conectar una carga adecuada — . Margn e
al E2E durante la operacién: en caso Marrén .- arron I
contrario podria explotar o incendiarse. i i
Sensor s Sensor @
——| + N
Azul
L —I' Incorrecto Incorrecto

E2E
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Precauciones para el uso correcto
Instalacion

Tiempo de reset de alimentacion

El detector de proximidad esta preparado para operar dentro de los
100 ms después de conectarlo a alimentacién. Si hay fuentes de
alimentacion diferentes conectadas al sensor de proximidad y a la
carga respectivamente, asegurese de alimentar primero el sensor de
proximidad y, a continuacion, la carga.

Desactivacion (OFF) de alimentacion

El sensor de proximidad puede emitir una sefal de salida cuando se
desconecta. Por lo tanto, es recomendable desactivar (OFF) la carga
antes de desactivar (OFF) el sensor de proximidad.

Transformador de alimentacion

Si se utiliza una fuente de alimentacién c.c., asegurese de que
disponga de un transformador de aislamiento. No utilice fuentes de
alimentacion de c.c. con autotransformador.

Objeto detectable

Revestimiento metalico:
Las distancias de deteccién del sensor de proximidad varian en
funcién del revestimiento metalico de los objetos detectables.

Cableado
Lineas de alta tensién

Cableado a través de conductos metalicos

Si existe una linea de potencia o de alta tension cerca del cable del
sensor de proximidad, tienda el cable a través de un conducto de
metal independiente para evitar dafios y un mal funcionamiento del
sensor de proximidad.

Conexion de la carga al sensor de c.a./c.c. 2 hilos

Consulte la siguiente informacion antes de utilizar sensores de
proximidad de c.a. o c.c. de 2 hilos.

Proteccion contra picos

Aunque los sensores de proximidad disponen de un circuito supre-
sor de picos, si existe una maquina que tenga una elevada corriente
de pico (por ejemplo, un motor o una maquina de soldar) cerca del
sensor de proximidad, conecte un supresor de picos a la maquina.

Corriente de fuga

Cuando el sensor de proximidad esta en OFF dispone de corriente
fuga. Consulte en la pagina 9 Caracteristicas de corriente de fuga.
En este caso, la carga estd sometida a una tensién reducida y es
posible que la carga no se resetee. Antes de usar el sensor de proxi-
midad asegurese de que la tensién es inferior a la tensién de reset
de la carga. Los sensores de proximidad de c.a. 2 hilos no pueden
conectarse a un relé de tipo "card-lift-off" (por ejemplo, modelo G2A)
porque se producird mal funcionamiento de los contactos del relé
debido a la corriente de fuga y se reducira la vida util del relé.

Cargas con corrientes de pico elevadas (E2E-XLITL])

La conexién a una carga que tenga una elevada corriente de pico
(por ejemplo, una lampara o un motor) puede resultar en un mal
funcionamiento debido a que la corriente de pico puede producir un
cortocircuito de la carga.

Medidas preventivas contra la corriente de fuga

c.a. modelos de 2 hilos

Conecte una resistencia de absorcién como derivacion para la
corriente de fuga de tal manera que la corriente que circule en la
carga sea inferior a la corriente de reset de la carga.

Como se muestra en el siguiente diagrama, conecte la resistencia de
absorcion de tal manera que la corriente que circule al sensor de
proximidad sea como minimo de 10 mA y la tensién residual
aplicada a la carga sea inferior a la tension de reset de la carga.

C e 9 Fuente de alimentacion
Resistencia de absorcion R de Vc.a. Vg

absorcién y la potencia admisible de la misma.
R < Vs/(10 - 1) (kQ)
P > Vs?/R (mW)

Resistencia a la traccion del cable

No tire de los cables con fuerzas que excedan las indicadas a
continuacion.

Diametro Resistencia a la traccion
4 dia. max. 30 N max.
4 dia. min. 50 N max.
Accesorio

El sensor de proximidad no se debe someter a golpes fuertes
durante la instalacién, ya que el sensor de proximidad puede
danarse o perder su estanqueidad.

Entorno

Impermeabilidad

Aunque la impermeabilidad de los sensores de proximidad esta
probada, evite sumergirlos en agua y protéjalos contra la lluvia y la
nieve con el fin de garantizar un rendimiento y una vida util maximos.

Entorno de operacion

Asegurese de utilizar el sensor de proximidad dentro de su rango de
temperatura ambiental y no lo utilice al aire libre con el fin de
garantizar su fiabilidad y vida util. Aunque el sensor de proximidad es
resistente al agua, se recomienda utilizar una cubierta para proteger
el sensor de proximidad del agua o del aceite de maquinaria soluble
al agua, de tal manera que pueda garantizarse su fiabilidad y vida util.
No utilice el sensor de proximidad en un ambiente con gases
quimicos (por ejemplo, gases alcalinos o acidos potentes, como
nitrico, crémico y sulfurico concentrado).

P: La potencia permitida de la resistenciade absorcién. (La potencia
real de la resistencia de absorcion debe ser de al menos varias
veces la potencia admisible de la resistenciade absorcion).

E: Corriente de carga (mA)

Se recomiendan las siguientes resistencias.

100 Vc.a. (tension de alimentacién): una resistencia de como

maximo 10 kQ y una potencia permitida de como minimo 3 W

200 Vc.a. (tension de alimentacion): una resistencia de como

maximo 20 kQ y una potencia permitida de como minimo 10 W

Si estas resistencias generan un calor excesivo, utilice en su lugar

una resistencia con un valor de 10 kQ como maximo y una potencia

permitida de 5 W como minimo a 100 Vc.a. y una resistencia con un

valor de 20 k2 como maximo y una potencia permitida de 10 W

como minimo a 200 Vc.a.

c.c. modelos de 2 hilos

Conecte una resistencia de fuga como derivacion para la corriente
de fuga de tal manera que la corriente que fluye en la carga sea
inferior a la corriente de puesta a cero de la carga.

[Caraal
7 1Carga—
1

I
L ! T Vs
Resistencia de absorcién R

Consulte la siguiente informacion para calcular la resistencia de

absorcion y la capacidad permitida de la resistencia de fuga.

R < Vs/(ir — ioFF) (kQ)

P > Vs?/R (mW)

P:  La potencia permitida de la resistencia de absorcion. (La
potencia real de la resistencia de absorcién debe ser de al
menos varias veces la potencia admisible de la resistencia de
abosorcioén).

iRz Corriente de fuga del sensor (mA)

iorr:  Corriente de reposicion de la carga (mA)

Se recomiendan las siguientes resistencias.

12 Vc.c. (tensidn de alimentacion): una resistencia de como maximo

15 kQ y una potencia permitida de como minimo 450 mW

24 Vc.c. (tensién de alimentacion): una resistencia de como maximo

30 kQ y una potencia permitida de como minimo 0,1 W
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Conexién a un PLC

Condiciones obligatorias

La conexién a un PLC es posible si las especificaciones del PLC y el
sensor de proximidad cumplen las siguientes condiciones (los
significados de los simbolos se dan a continuacion).

1. Latension ON del PLC y la tension residual del sensor de
proximidad tienen que cumplir lo siguiente.
Von £ Vee — VR

2. La corriente OFF del PLC y la corriente de fuga del sensor de
proximidad tienen que cumplir lo siguiente.
loFF > lfuga
(si la corriente OFF no esta indicada en las especificaciones,
suponga que es 1,3 mA.)

3. La corriente ON del PLC y la salida de control (lout del sensor de
proximidad deben cumplir lo siguiente.
louT(min) < lon < louT(max)
Sin embargo, la corriente ON del PLC variara con la tension de
alimentacioén y la impedancia de entrada utilizada, como se
muestra en la siguiente ecuacion.
lon = (Vec — VR —  Vec)/RiN

Precauciones para sensores de proximidad de c.a./c.c. 2

Ejemplo
En este ejemplo, las condiciones anteriores se han comprobado

para el caso de un PLC C200H-ID212, un sensor de proximidad
modelo E2E-X7D1-N, y una tensién de alimentacion de 24 V.

1. Von (14.4 V) <Vcc (20,4 V) - VR (3V) =17,4V: OK
2. lorrF (1,3 mA) = luga (0,8 mA): OK
3. lon=[Vce (20,4 V) - VR (3 V) — Vec (4 V)I/RiN (3 kQ)
=45 mA
Por lo tanto,
loutmin) (3 MA) < lon (4,5 mA): OK
Von: Tensién de ON del PLC (14,4 V)
lon: Corriente de ON del PLC (tipica 7 mA)
lorr: Corriente de OFF del PLC (1,3 mA)
Rin: Impedancia de entrada del PLC (3 kQ)
Vec: Tensidn residual interna del PLC (4 V)
Vr: Tension residual de salida del sensor de proximidad (3 V)
luga: Corriente de fuga del sensor de proximidad (0,8 mA)
lout: Salida de control del sensor de proximidad (3 a 100 mA)
Vcce: Tensién de alimentacion (PLC: 20,4 a 26,4 V)
Los valores entre paréntesis son para los siguientes modelos de
PLC y sensor de proximidad.
PLC: C200H-ID212
Sensor de proximidad: E2E-X7D1-N

hilos en operacion

Conexion
Modelo Tipo de conexion Método Descripcion
c.c. AND c Los sensores conectados en serie deben satisfacer
L . orrecto P aitear
modelos de |(conexidn en serie) los siguientes requisitos:
H ] .z .z
2 hilos _ Vs — N x VR = Tensién de operacién de la carga
N: No de sensores
Vg: Tension residual de cada sensor
4 -|- Vs Vs: Tensién de alimentacién
] Si no se suministra a todos los sensores la tensiéon y
: e corriente nominal, el indicador no se iluminara
correctamente o es posible que se presenten en
salida pulsos innecesarios durante
aproximadamente 1 ms.
OR Los sensores interconectados deben satisfacer los

Correcto

. _

.

(conexién en paralelo)

siguientes requisitos:

N x i < Corriente de reset de la carga
L\ N: No de sensores
i: Corriente de fuga de cada sensor

Si el relé MY, que funciona a 24 V c.c. se utiliza, por
ejemplo, como carga, podran conectarse a la carga
un maximo de cuatro sensores de proximidad.

c.a. 2 hilos [AND

(conexion en serie) Incorrecto

Si a los sensores de proximidad se les impone 100
6200 V c.a., VL (por ejemplo, tension impuesta

R

| sobre la carga) se obtendra a partir de la siguiente
ecuacion:

@ e VL = Vs — (tension residual x n° de sensores de
proximidad) (V)

Por consiguiente, si VL es menor que la tensién de

Correcto

funcionamiento de carga, la carga no funcionara.

Es posible conectar en serie un maximo de tres
sensores de proximidad, siempre y cuando la
tension de alimentacion sea de 100 V. como minimo.

@

A

—— Carga

—= L —l

s
Vs x 100V

E2E
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Modelo

Tipo de conexion

Método

Descripcion

c.a.
modelos de
2 hilos

OR
(conexién en paralelo)

Incorrecto

Fuente de

) alimentacién

de Vc.a.Vg

En principio no se pueden conectar mas de dos
sensores de proximidad en paralelo.

Siempre y cuando el sensor de proximidad A no
funcione simultdneamente con el sensor de
proximidad B, y no exista necesidad de mantener
continuamente el funcionamiento de la carga,
podran conectarse en paralelo. No obstante, en este
caso es posible que la carga no pueda restablecerse
correctamente, debido a la corriente de fuga total de
los sensores de proximidad.

No es posible mantener continuamente la carga con
los sensores de proximidad A y B funcionando
simultdaneamente para detectar objetos, debido a los
motivos que a continuacién se exponen.

Cuando el sensor de proximidad A esta activado
(ON), la tension impuesta sobre el mismo caera
hasta aproximadamente 10 V, con lo que la corriente
de carga entrara dentro del sensor de proximidad A.
Si alguno de los objetos detectables esta cerca del
sensor de proximidad B, éste no se accionara
debido a que la tensién impuesta sobre el mismo es
de 10V, demasiado baja. Si el sensor de proximidad
A esta desactivado (OFF), la tension impuesta sobre
el sensor de proximidad B alcanzara el valor de la
tensién de alimentacion, con lo que el sensor B se
activara (ON). Asi, tanto el sensor de proximidad A
como el sensor de proximidad B estaran
desactivados (OFF) durante aproximadamente

10 ms, lo que restablecera la carga durante un
instante. Para impedir el restablecimiento
instanténeo de la carga, utilice un relé tal y como se
indica a la izquierda.

c.c. modelo
de 3 hilos

AND
(conexién en serie)

Correcto

T

Los sensores interconectados deben satisfacer los
siguientes requisitos:

iL + (N-1) x i < Limite superior de salida de control de
cada sensor

Vs — N x Vr 2 Tension de operacion de la carga

N: No de sensores

VRr: Tension residual de cada sensor

Vs: Tensién de alimentacion

i Consumo del sensor

iL: Corriente de carga

Si el relé MY, que funciona a 24 V c.c. se utiliza, por
ejemplo, como carga, podran conectarse a la carga
un maximo de dos sensores de proximidad.
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Dimensiones

Nota: Todas las dimensiones se expresan en milimetros, a menos que se especifique lo contrario.

OmRoN

E2E
Modelo c.c. modelo de 2 hilos c.c. modelo de 3 hilos c.a. modelo de 2 hilos c.a./c.;. rrll_1|odelo de
1os
N de modelo Figura N2 de modelo Figura| N2de modelo |Figura Ne de Figura
Ne Ne Ne modelo N®
Con cable |Protegido|M8 |E2E-X2DCI-N 4 E2E-X1R5EL/FO] 4 E2E-X1R5YC] |6
M12 |E2E-X3DC-N 8 E2E-X2EL) FOJ 8 E2E-X2Y[ 10 E2E-X3T1 |12
M18 |E2E-X7DC-N 13 E2E-X5EL) FOJ 13 E2E-X5YC] 13 E2E-X7T1 |13
M30 |E2E-X10DC-N 15 E2E-X10ECY/ FOI 15 E2E-X10Y() 15 E2E-X10T1 |15
No M8 |E2E-X4MDO 5 E2E-X2MEL)/ FOJ 5 E2E-X2MYL] 7
protegido M5 TESE-XeMDI] 9 E2E-X5MEL/FO 9 E2E-X5MYL] 11
M18 |E2E-X14MDL] 14 E2E-X10MEL/FOI 14 E2E-X1OMYO |14
M30 |E2E-X20MDO 16 E2E-X18MELV/FOJ 16 E2E-X18MYO |16
Conector |Protegido (M8 E2E-X2D[1-M1(G) 17 E2E-X1R5EC-M1/FCJ-M1 (17
(M12) M12 |E2E-X3D[-M1(G) 19 |E2E-X2EL-MA/FL-MA1 |19 |E2E-X2Y[-M1 |21
M18 |E2E-X7DC-M1(G) 23 E2E-X5EC-M1/FO-M1 |23 E2E-X5YC-M1 |23
M30 |E2E-X10DO-M1(G) 25 E2E-X10EC-M1/FO-M1 |25 E2E-X10YO-M1 |25
No M8 |E2E-X4MDC-M1(G) 18 E2E-X2MEC-M1/FO-M1 |18
protegido o TESE XeMDL-M1(G) |20 E2E-XSMEJ-M1/FC-M1 |20 E2E-X5MY-M1 |22
M18 |E2E-X14MDL-M1(G) |24 E2E-X10MEC-M1/FCJ-M1 |24 E2E-X10MY[-M1 |24
M30 |E2E-X20MD-M1(G) |26 E2E-X18MEC-M1/FCJ-M1 |26 E2E-X18MY[-M1 |26
Conector |Protegido (M8 E2E-X2D[J-M3G 27 E2E-X1R5E[J-M3/F[-M3 |27
(M8) No E2E-X4MDLI-M3G 28 E2E-X2ME-M3/F(-M3 |28
protegido
Conector |Protegido (M8 E2E-X2D[-M1TGJ-U |29
con cable M12 |E2E-X3D1-M1GJ 30
E2E-X3DO-M1TGJ-U
M18 |E2E-X7D1-M1GJ 32
E2E-X7DO-M1TGJ-U
M30 |E2E-X10D1-M1GJ 34
E2E-X10DC-M1TGJ-U
No M12 |E2E-X8MD1-M1GJ 31
protegido |y 8 [EoE-X14MDI-M1GJ |33
M30 |E2E-X20MD1-M1GJ |35
Conector |Protegido |[M12 |E2E-X3D1-M1J-T 30
o el M18 |E2E-X7D1-M1JT 32
polaridad) M30 |E2E-X10D1-M1J-T 34

Nota: 1. Con los modelos de M8 a M30 se suministran dos tuercas de fijacién y una arandela dentada.
2. Las referencias de los modelos con cable M8 a M30 estan marcados con laser en la seccién mecanizada y en la seccién de cable.

E2E
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Modelos con cable Modelos con cable

(Protegidos) (no protegido)

Fig.4 : E2E-X2D[}-N Fig.5: E2E-X4MD[]
E2E-X1R5ELI/FLJ E2E-X2ME[/F[]

30—7

26—

3 Tsf«—

M Indicador Cable cilindrico, diam. 4, con 2 conductores
(ver nota). (modelos D)/3 conductores (modelos E, F)
Dos tuercas (seccion transversal del conductor: 0,3 mm?;
Arandela g syjecion digmetro del aislamiento: 1,3 mm),

dentada Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robética: Cable
cilindrico de 4 de diam. con aislamiento de

vinilo con 2 conductores (Modelos D)/3
conductores (Modelos E) (seccion del conductor:
0,3 mm*; diametro del aislamiento: 1,27 mm),
Longitud estandar: 2 m

El cable se puede alargar hasta 200 m
(conducto metélico independiente).

Nota: Modelos D: Indicador de operacion (rojo),
indicador de ajuste (verde);
Modelos E, F: Indicador de operacion (rojo)

30 7

26—

64 ﬁ‘ 8

Indicador

(ver nota).
Dos tuercas
de sujecion

A
M8x1

Arandela
dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacién (rojo),

indicador de ajuste (verde);
Modelos E, F: Indicador de operacion
(rojo)

Fig.6: E2E-X1R5Y[] Fig.7: E2E-X2MYL[]

40

jsr * 8

o & s,
M&d \ \Indlcadorde operacion (rojo)

Dos tuercas Cable cilindrico, didm. 4, con 2 conductores
de sujecion (seccion transversal del conductor: 0,3 mm®;
Arandela didmetro del aislamiento: 1,3 mm),
dentada Longitud estandar: 2 m

El cable se puede alargar hasta 200 m
(conducto metélico independiente).

Flg' 8: EgE:g((gES/-PD Modelo de conector E-CON con cable

. 15,6

10— Conector:
T Cadigo de producto 37104-3163-000FL

(Sumitomo 3M)

v Indicador Cable cilindrico, didm. 4, con 2 conductores
M12x1 \ (vernota).  (modelos D)/3 conductores (modelos DLIS, E, F)
Dos tuercas (seccion transversal del conductor: 0,3 mm?;

de sujecion diametro del aislamiento: 1,3 mm),
Arandela dentada Longitud estandar: 2 m
Modelos con cable para robética: Cable
Nota: Modelos D: cilindrico con aislamiento de vinilo,
Indicador de operacion (rojo), diam. 4, con 2 conductores
indicador de ajuste (verde); (Modelos D)/3 conductores (Modelos E) (seccién del
Modelos E, F: conductor: 0,3 mm? didmetro del aislamiento: 1,27 mm),
Indicador de operacion (rojo) Longitud estandar: 2 m

El cable puede extenderse (conducto metélico separado)
hasta 200 m (salida de control) o hasta 100 m (salida de
diagndstico).

Fig.9:

Indicador de

Dos tuercas

Cable cilindrico, didam. 4, con 2 conductores
(modelos D)/3 conductores (modelos E, F)
(seccion transversal del conductor: 0,3 mm?;
didmetro del aislamiento: 1,3 mm),

Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robética: Cable
cilindrico de 4 de didm con aislamiento de

vinilo con 2 conductores (Modelos D)/3
conductores (Modelos E) (seccién del conductor:
0,3 mm?; diametro del aislamiento: 1,27 mm),
Longitud estandar: 2 m

El cable se puede alargar hasta 200 m (conducto
metdlico independiente).

(seccion transversal del conductor: 0,3 mm?;

\ AN operacion (rojo) Cable cilindrico, didm. 4, con 2 conductores

de sujecion didmetro del aislamiento: 1,3 mm),
Arandela Longitud estandar: 2 m
dentada El cable se puede alargar hasta 200 m
(conducto metélico independiente).
E2E-X8MDL |
E2E-X5MEL/F[] Modelo de conector E-CON ct;ngcable
;2
3’1
—-74 {4 10— Conector: 15,6~
T‘ Cédigo de producto 37104-3163-000FL
| (Sumitomo 3M)

ver nota).
Dos tuercas

de sujecioén
Arandela
dentada
Nota: Modelos D:
Indicador de operacioén (rojo),
indicador de ajuste (verde);
Modelos E, F:
Indicador de operacién (rojo)

M1254 \ Indicador

Cable cilindrico, didm. 4, con 2 conductores
(modelos D)/3 conductores (modelos DUIS, E, F)
(seccion transversal del conductor: 0,3 mm?;
diametro del aislamiento: 1,3 mm),

Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robética: Cable

cilindrico con aislamiento de vinilo, diam. 4, con 2
conductores (Modelos D)/3 conductores (Modelos E)
(seccion del conductor: 0,3 mm?; diametro del
aislamiento: 1,27 mm),

Longitud estandar: 2 m

El cable puede extenderse (conducto metalico
separado) hasta 200 m (salida de control) o hasta
100 m (salida de diagnéstico).
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Modelos con cable
(Protegidos)

Fig. 10 : E2E-X2Y[]

4 10—

N

Arandela dentada

Fig.12: E2E-X3T1

———

\ Indicador de operacion (rojo) I
Dos tuercas de sujecion

Modelos con cable
(No protegido)

Fig. 11 : E2E-X5MY[]

(seccion transversal de los conductores:

0,3 mm?®; diametro del aislamiento: 1,3 mm),

Longitud estandar: 2 m
El cable se puede alargar hasta 200 m
(conducto metdlico independiente).

60
55

[ 10—f=—

\ Dos tuercas
de sujecion
Arandela dentada

M12x1

Nota: Indicador de operacion (rojo),
indicador de ajuste (verde)

Fig. 13: E2E-X7DLIJ-N/
E2E-X5ELJ/F[]
E2E-X5YLJ/E2E-X7T1

43

[+—29 de did—=

38
24 *ﬁb =

—

Indicador (ver nota.) T

Cable, didm. 4, con 2 conductores

Cable cilindrico, didm. 4, con 2 conductores

10

/(
M12x1
Dos tuercas
de sujecion

Arandela dentada

(seccion transversal de los conductores: 0,3 mm?; diametro del aislamiento: 1,3 mm),

Longitud estandar: 2 m

El cable se puede alargar hasta 200 m (conducto metalico independiente).

Modelo de conector E-CON con cable Fig- 14: E2E-X14MDLY/
E2E-X10MELV/F[]
E2E-X10MY[]
T —¥ “
[+—29 de dig— 38
Conector: +=15,6— 24 10 4# 10|
Cadigo de producto 37104-2206-000FL
(Sumitomo 3M)

/(

M18 x 1
I Dos tuercas
de sujecion

Arandela dentada

Nota: Modelos D, T: Indicador de operacion (rojo),

indicador de ajuste (verde);
Modelos E, F, Y: Indicador de operacién
(rojo)

Fig. 15: E2E-X10DL}-N/
E2E-X10ELV/FLJ
E2E-X10YLV
E2E-X10T1

48

\ Indicador
(ver nota).

Cable cilindrico, didm. 6, con 2 conductores
(modelos D, Y, T)/3 conductores (modelos DCIS, E, F)

(seccion transversal del conductor: 0,5 mm?®; didmetro
del aislamiento: 1,9 mm

Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robética: Cable cilindrico con
aislamiento de vinilo, 6 de diam., con 2 conductores

(Modelos D)/

3 conductores (Modelos E) (seccién del conductor:
0,5 mm?; diametro del aislamiento: 1,74 mm
Longitud estandar: 2 m

El cable puede extenderse (conducto metélico
separado) hasta 200 m (salida de control) o hasta
100 m (salida de diagnéstico).

Modelo de conector E-CON con cable

[+—42 de did—| 43

Msomg N

Dos tuercas de sujecion

Arandela dentada

Nota: Modelos D, T: Indicador de operacion (rojo),

indicador de ajuste (verde);

Modelos E,FY: Indicador de operacién (rojo)

l+-15,6—
Conector:
Cédigo de producto
37104-2206-000FL
(Sumitomo 3M)

Cable cilindrico, diam. 6, con

Indicador (ver nota.) 2 conductores (modelos D, Y, T)/

3 conductores (modelos DCJS, E, F)
(seccion transversal del conductor:

0,5 mm?; didmetro del aislamiento: 1,9 mm),
Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robética: Cable

cilindrico con aislamiento de vinilo, 6 de diam.,

con 2 conductores (Modelos D)/3 conductores
(Modelos E) (seccion del conductor: 0,5 mm?
didmetro del aislamiento: 1,74 mm),

Longitud estandar: 2 m

El cable puede extenderse

(conducto metdlico separado) hasta 200 m
(salida de control) o hasta 100 m (salida de
diagnéstico).

14,8 de dia.
M18 x 1

Indicador

Dos tuercas
de sujecion

Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacion

f«—42 de did—~|

(rojo), indicador de ajuste (verde);
Modelos E, F Y:
Indicador de operacién (rojo)

Fig. 16: E2E-X20MDLY/

E2E-X18MELI/FL]
E2E-X18MYL]

12>

e

Indicador de operacién (rojo)

Cable cilindrico, diam. 4,

con 2 conductores (seccion
transversal de los conductores:
0,3 mm?

didmetro del aislamiento: 1,3 mm),
Longitud estandar: 2 m

El cable se puede alargar hasta
200 m (conducto metalico
independiente).

Modelo de conector E-CON con cable

— —=

Conector:
Cadigo de producto 37104-2206-000FL
(Sumitomo 3M)

15,6+

Cable cilindrico, diam. 6, con 2 conductores

(ver nota). (modelos D, Y, T)/3 conductores

(modelos DLIS, E, F)

(seccion transversal del conductor: 0,5 mm?;
didmetro del aislamiento: 1,9 mm

Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robética: Cable
cilindrico con aislamiento de vinilo, 6 de
diam., con 2 conductores (Modelos D)/3
conductores (Modelos E) (seccion del
conductor: 0,5 mm?; didmetro del aislamiento:
1,74 mm

Longitud estandar: 2 m

El cable puede extenderse (conducto metélico
separado) hasta 200 m (salida de control) o
hasta 100 m (salida de diagnéstico).

Modelo de conector E-CON con cable

Nota:

26,8 de did— - —

A
M30x 1,5

Arandela dentada

Modelos D:

Indicador de operacién (rojo),

indicador de ajuste (verde);

Modelos E, F, Y: Indicador de operacién
(rojo)

I Dos tuercas
de sujecion

15,6
Conector:
Cédigo de producto
37104-2206-000FL
(Sumitomo 3M)

Cable cilindrico, diam. 6, con 2
conductores (modelos D, Y, T)/3
conductores (modelos DUIS, E, F)
(seccion transversal del conductor: 0,5
mm?; didmetro del aislamiento: 1,9 mm),
Longitud estandar: 2 m

Modelos con cable para robdtica: Cable
cilindrico con aislamiento de vinilo, 6 de
diam., con 2 conductores (Modelos D)/3
conductores (Modelos E) (seccion del
conductor: 0,5 mm?

didmetro del aislamiento: 1,74 mm),
Longitud estandar: 2 m

El cable puede extenderse (conducto
metélico separado) hasta 200 m (salida
de control) o hasta 100 m (salida de
diagnéstico).

E2E
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Modelos con conector M12

(Protegidos)
Fig. 17 : E2E-X2D[-M1(G)
E2E-X1R5EL-M1/FL1-M1
43—
30
5 de di 26—+
13 I3 8 M12x1
L b
[ 1
t L]

v -
Indicador (ver nota.)
Mt ‘i\Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacién (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F: Indicador de operacion (rojo)

Fig.19: E2E-X3D-M1(G)

E2E-X2E[-M1/F[J-M1

ﬂ‘ 10T Mi2x1
/|
L1
~L
Indicador (ver nota.)

Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

”
M12x1

Nota: Modelos D: Indicador de operacién (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F: Indicador de operacion (rojo)

Fig.21: E2E-X2Y[-M1

53

4T‘ N M12x1
|
N

| AN

7 Indicador de o i6 j
peracion (rojo)

M12x1 \‘\Dos tuercas de sujecion

Arandela dentada

Fig. 23 : E2E-X7DL}-M1(G)/E2E-X5E[-M1/F[]-M1

E2E-X5Y[]-M1

53

[+—29 de dia—»| 38
24— 4= 10

M12x1

4
— 1
1

Indicador (ver nota.)

\ Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

A
M18 x 1

Nota: Modelos D: Indicador de operacién (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F, Y: Indicador de operacién (rojo)

Fig.25: E2E-X1 0DD-M1(G)IE2E -X10EL)-M1/FLJ-M1

E2E-X10Y[-M1
58

43—

[+——42 de did——|

36— Tst +-10=-

L 1

~LJ
X Mi2x
Indicador (ver nota.)

/
M30x 175 AN L
Dos tuercas de sujecion

Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacion (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F, Y: Indicador de operacidn (rojo)

Modelos con conector M12
(No protegido)

Fig. 18 : E2E-X4MDL-M1(G

E2E-X2MEL-M1/F

43

le—— 30—
e 26—

o o M12x1
8

= O
| /
’ ]
T 3 ]
851 Indicador (ver nota.)
Dos tuercas de sujecion

Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacwn (rolo) indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F: Indicador de operacion (rojo)

Fig.20 : E2E-X8MD-M1(G)

E2E-X5MEL-M1/FLJ-M1

48

3’2
4}\‘ 10—« M12x1

N

€

Indicador (ver nota.)
Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacion (I’OJO) indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F: Indicador de operacién (rojo)

Fig.22 : E2E-X5MY[)-M1

53

4}\‘ 10— M12x1

Y
L
~ L]
Indicador de operacion (rojo)

Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

Fig.24 : E2E-X14MD[ -M1(G)/E2E-X10ME[ -M1/F[]-M1
E2E-X10MY[J-M1
5’2
(=—29 de dia—=| %
o4 KTl 4 10—+
M12x1
/]
y [T~ 14,8 de dia- - :\ I I
Indicador (ver nota.)
M18 x 1

Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacidn (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F, Y: Indicador de operacidn (rojo)

Fig.26 : E2E-X20MD[ -M1(G)/E2E-X18ME[ -M1/F[]-M1
E2E-X18MY[I]-M1
58
|+—42 de did—— 43
36— 13 51 10t
|
4 B L1
~L
M12x1
268dedia. 7 | Indicador (ver nota).

M30x 1,5 Dos tuercas de sujecion

Arandela dentada

Nota: Modelos D: Indicador de operacién (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F, Y: Indicador de operacidn (rojo)
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Modelos con conector VI8 Modelos con conector M8
(Protegidos) (No protegido)
Fig. 27 : E2E-X2D[ -M3G/E2E-X1R5E[ -M3/F[]-M3 Fig. 28 : E2E-X4MD[1-M3G/E2E-X2ME[ -M3/F[]-M3

39— fe—— 39—

31— f—— 31—
15 de dia, ‘ id e 26—
8 ‘ M8x1 16443} 8 M8x1
6,1de diéq
= *

M8><1 Indicador (ver nota.)
Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

M8><1 ‘&\ Indicador (ver nota.)

Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

Nota:  Modelos D: Indicador de operacion (rojo), indicador de ajuste (verde) Nota:  Modelos D: Indicador de operacion (rojo), indicador de ajuste (verde)
Modelos E, F: Indicador de operacion (rojo) Modelos E, F: Indicador de operacion (rojo)

Modelos con cable y conector M12
Fig.29 : E2E-X2DL-M1TGJ-U

. 30—~7
15 de dia
26—~ Conector XS5
[+—13—+ 3‘* 8 Smart Click
i Hﬂa; Indicador \
Mgx1 1 (ver nota). Cable cilindrico, diém. 4,
Dos tuercas longitud estandar: 0,3 m
Arandela  ge gjecion 9
dentada

Fig. 30: E2E-X3D1-M1GJ
E2E-X3D1-M1J-T
E2E-X3D[-M1TGJ-U

Conector XS5
Smart Click

M12x1
/

Indicador de operacion (rO]O)\
M12x1 indicador de ajuste (verde)

Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

<733
74
M12x1
47 /
{

 dia.
i ” ; - \
Indicador de operacién (rojo), e -

M12x1 \ indicador de ajuste (verde) ~ Caple cilindrico, (%lam. 4,
Dos tuercas de sujecion longitud estandar: 0,3 m

Arandela dentada

Cable cilindrico, diam. 4,
longitud estandar: 0,3 m

Fig. 31: E2E-X8MD1-M1GJ

Fig.32: E2E-X7D1-M1GJ
E2E-X7D1-M1J-T
E2E-X7D[-M1TGJ-U

le———43
. 29dedid. an
Ll Conector XS5
24 4T$ Smart Click
M12x1
/

v Indicador de operacion (rojo),  Cable cilindrico, diam. 6,
M18 x 1 \ indicador de ajuste (verde) longitud estandar: 0,3 m
Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada
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Modelos con cable y conector M12

Fig. 33 : E2E-X14MD1-M1GJ

. 29dedia.

24
4

Fig. 34 : E2E-X10D1-M1GJ
E2E-X10D1-M1J-T
E2E-X10DL-M1TGJ

42 de dia.
—— R

P
14,8 de dig:

-U

Indicador de operacion (rojo),

Cable cilindrico, diam. 6,

y
M18 x 1 \\ indicador de ajuste (verde) longitud estandar: 0,3 m

Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada

12+

b 48

?43

indicador de ajuste (verde)

M30x 1,5 \ s
Dos tuercas de sujecion

Fig.35: E2E-X20MD1-M1GJ

42 de dia.

le———36——

Arandela dentada

48 12+

4’}
13+ TST 10—

Conector XS5
Smart Click

M12x1
’

Indicador de operacion ('Q Cable cilindrico, diam. 6

longitud estandar: 0,3 m

26,8 de dia— -

j=—"Indicador de operacion (r0jo), \ Cable cilindrico, didm. 6,

indicador de ajuste (verde) longitud estandar: 0,3 m
M30 x 1,5 L
Dos tuercas de sujecion
Arandela dentada
Taladros de montaje
F
Dimensiones M8 M12 M18 M30
F (mm) 8,50%/0 diam. 12,5*05/0 didm. 18,5*%5/0 didm. 30,505/ diam.
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Garantia y limitaciones de responsabilidad
GARANTIA

La unica garantia de OMRON es que el producto no presenta defectos de materiales ni de mano de obra durante un periodo de un afo (u otro
periodo si se especifica) a partir de la fecha de venta por parte de OMRON.

OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA NI ASUME COMPROMISO ALGUNO, EXPLICITA O IMPLICITAMENTE, RELACIONADOS CON
LA AUSENCIA DE INFRACCION, COMERCIABILIDAD O IDONEIDAD PARA UN DETERMINADO FIN DE LOS PRODUCTOS. TODO COM-
PRADOR O USUARIO ASUME QUE ES EL, EXCLUSIVAMENTE, QUIEN HA DETERMINADO LA IDONEIDAD DE LOS PRODUCTOS PARA
LAS NECESIDADES DEL USO PREVISTO. OMRON DECLINA TODAS LAS DEMAS GARANTIAS, EXPLICITAS O IMPLICITAS.

LIMITACIONES DE RESPONSABILIDAD

OMRON NO SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSIGUIENTE, LUCRO CESANTE O PERDIDA ]
COMERCIAL RELACIONADOS DE CUALQUIER MODO CON LOS PRODUCTOS, INDEPENDIENTEMENTE DE S| DICHA RECLAMACION
TIENE SU ORIGEN EN CONTRATOS, GARANTIAS, NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

En ningln caso la responsabilidad de OMRON por cualquier acto superara el precio individual del producto por el que se determine dicha res-
ponsabilidad.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA OMRON SERA RESPONSABLE POR GARANTIAS, REPARACIONES O RECLAMACIONES DE OTRA
INDOLE EN RELACION CON LOS PRODUCTOS, A MENOS QUE EL ANALISIS DE OMRON CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS SE HAN
MANEJADO, ALMACENADO, INSTALADO Y MANTENIDO DE FORMA CORRECTA Y QUE NA HAN ESTADO EXPUESTOS A CONTAMINA-
CION, USO ABUSIVO, USO INCORRECTO O MODIFICACION O REPARACION INADECUADAS.

Consideraciones de aplicacion

IDONEIDAD DE USO

LOS PRODUCTOS DESCRITOS EN ESTE DOCUMENTO NO ESTAN CLASIFICADOS COMO PRODUCTOS DE SEGURIDAD. NO ESTAN
DISENADOS NI CLASIFICADOS PARA GARANTIZAR LA SEGURIDAD DE LAS PERSONAS Y NO SE DEBEN EMPLEAR COMO COMPO-
NENTE DE SEGURIDAD O DISPOSITIVO DE PROTECCION PARA DICHO FIN. Por favor, consulte en los catalogos separados los productos
OMRON homologados para seguridad.

OMRON no sera responsable del cumplimiento de ninguna norma, cédigo o reglamento vigentes para la combinacién de productos en la aplica-
cién o uso que haga el cliente de los mismos.

Adopte todas las medidas necesarias para determinar la idoneidad del producto para los sistemas, maquinas y equipos con los que se utilizara.
Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a este producto.

NUNCA UTILICE LOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES PARA LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN ASE-
GURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO EN SU TOTALIDAD PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS
PRODUCTOS DE OMRON TIENEN LA CLASIFICACION Y HAN SIDO INSTALADOS PARA EL USO PREVISTO EN EL EQUIPO O SISTEMA
GLOBAL.

Limitaciones de responsabilidad
CAMBIO DE LAS ESPECIFICACIONES

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por motivos de mejora y de otro tipo. Consulte
siempre a su representante de OMRON para confirmar las especificaciones reales del producto adquirido.

DIMENSIONES Y PESOS

Las dimensiones y pesos son nominales, y no deben utilizarse para actividades de fabricacion, aunque se indiquen las tolerancias.

Cat. No. D058-ES2-03-X Debido a las continuas mejoras y actualizaciones de los productos Omron, las
especificaciones estan sujetas a modificaciones sin previo aviso.

ESPANA PORTUGAL

Omron Electronics Iberia S.A. » Fax OMRON Electronics Iberia SA - Sucursal Portugal

c/Arturo Soria 95, E-28027 Madrid Madrid Tel: +34 913 777 913 Torre Fernao Magalhaes

Tel: +34 913 777 900 Barcelona Tel: +34 932 140 600 Avenida D. JoZo Il, Lote 1.17.02, 6° Piso

Fax: +34 913 777 956 Sevila  Tel: +34 954 933 250 1990 - 084 - Lisboa

omron@omron.es Valencia  Tel: +34 963 530 000 Tel: +351 21 942 94 00

www.industrial.omron.es Vitoria Tel: +34 945 296 000 Fax: +351 21 941 78 99

info.pt@eu.omron.com
www.industrial.omron.pt
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A continuacién tiene a su disposicion un listado de articulos con enlaces directos a nuestra
tienda Electric Automation Network donde podra consultar:

e Cotizacién por volumen de compra en tiempo real.

* Documentacién y Fichas técnicas.

* Plazo estimado de entrega en tiempo real.

e Envio de los materiales a casi cualquier parte del mundo.

e Gestién de Compras, Histérico de pedidos y Seguimiento de envios.

Para acceder al producto, click en el botén verde.

, o . Enlace al
Articulo Cdédigo Referencia producto
Led 60mm 24V Rojo Tubo 187192 LME-102-C-R Comprar en EAN
Servos, Reductor AE050 reduccién 1/10 AE050-i-10-
R88G20030H 363688  Rg8MG20030H Comprar en EAN
Led pomm 24V Intermitencia Sirena 187198 LME-102FBW-C-G Comprar en EAN
Final de Carrera Miniatura, Microrruptor 258053 Comprar en EAN

Encoders, Incremental ABZ 1500ppr NPN E6H-CWZ6C 1500P/R

128073 Comprar en EAN

5-24 Vcc. Eje hueco 0.5M

133513 Comprar en EAN
Relés de Monitorizacidn, Accesorio nivel 144315 F03-11 BF-COVER Comprar en EAN
paan-roldana 0.1A FOmax:0,6N term 156060 SSG-01L2H Comprar en EAN
Final de Carrera Industrial / Pulsadores, 147958 DA4C-1350 Comprar en EAN

FINAL DE CARRERA SELLADO

Interface de Operador, DyaloX 15", 1.3
GHz, 1GB RAM, 8GB SSD, Windows XPe 360817 NSA15-TX01B-8SSD-E Comprar en EAN

(Negro)

118701 Comprar en EAN

Sensores de Proximidad, Inductivo M18
Largo No enr 10mm 3h NPN NC Cable 5m 376098
Lite

E2B-M18LN10-WP-C2

5M Comprar en EAN

Servos, Accurax G5: Slider Lineal 0606 354287 R88L-EA-
590mm Encoder A/B AF-0606-0590-0002

Comprar en EAN



http://www.electricautomationnetwork.com/es/
http://www.electricautomationnetwork.com/es/
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/led-60mm-24v-rojo-tubo-omron-lme-102-c-r-187192
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/led-60mm-24v-rojo-tubo-omron-lme-102-c-r-187192
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-ae050-i-10-r88mg20030h-363688
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-ae050-i-10-r88mg20030h-363688
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/led-60mm-24v-intermitencia-sirena-verde-omron-lme-102fbw-c-g-187198
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/led-60mm-24v-intermitencia-sirena-verde-omron-lme-102fbw-c-g-187198
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/microrruptor-omron-258053
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/microrruptor-omron-258053
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-e6h-cwz6c-1500p-r-05m-128073
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-e6h-cwz6c-1500p-r-05m-128073
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-133513
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-133513
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/accesorio-nivel-omron-f03-11-bf-cover-144315
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/accesorio-nivel-omron-f03-11-bf-cover-144315
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/palan-roldana-01a-fomax-06n-term-soldar-omron-ssg-01l2h-156060
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/palan-roldana-01a-fomax-06n-term-soldar-omron-ssg-01l2h-156060
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/final-de-carrera-sellado-omron-d4c-1350-147958
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/final-de-carrera-sellado-omron-d4c-1350-147958
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/dyalox-15quot-13-ghz-1gb-ram-8gb-ssd-windows-xpe-negro-omron-nsa15-tx01b-8ssd-e-360817
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/dyalox-15quot-13-ghz-1gb-ram-8gb-ssd-windows-xpe-negro-omron-nsa15-tx01b-8ssd-e-360817
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-118701
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-118701
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/inductivo-m18-largo-no-enr-10mm-3h-npn-nc-cable-5m-lite-omron-e2b-m18ln10-wp-c2-5m-376098
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/inductivo-m18-largo-no-enr-10mm-3h-npn-nc-cable-5m-lite-omron-e2b-m18ln10-wp-c2-5m-376098
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/accurax-g5-slider-lineal-0606-590mm-encoder-a-b-omron-r88l-ea-af-0606-0590-0002-354287
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/accurax-g5-slider-lineal-0606-590mm-encoder-a-b-omron-r88l-ea-af-0606-0590-0002-354287

RELE PARA CIRCUITO IMPRESO 122847 G6CK-2114P-US 5DC Comprar en EAN
Sensores de Proximidad, Inductivo M18
Largo No enr 10mm 3h PNP NC Cable 5m 376094 EﬁB-MlSLNlO-WP-BZ Comprar en EAN
Lite
Sensores de Proximidad, Inductivo M18
Largo No enr 10mm 3h NPN NA Cable 5m 376096 EﬁB-MlSLNlO-WP-Cl Comprar en EAN
Lite
150387 Comprar en EAN
150384 Comprar en EAN
Temperatura y Procesos, Termémetro ) _
digital 60.09C a 110.0°C Sonda sus304 128742 ESLC4 Comprar en EAN
Sensores de Proximidad, Cuadrado cc 3h
NoERr 2mm NA NPN 153723 TL-Q2MC1 Comprar en EAN
Sensores de Proximidad, Plano cc 3h
NoEnr 3mm NPN NA Cable 5m 153724 TL-W3MC1 5M Comprar en EAN
Temperatura y Procesos, Termémetro . _
digital -10.0°C a 40.0°C Sonda PVC 128743 ESLC-2 Comprar en EAN
ON/OFF Termopar L 50-450°C 48x48 129298 Comprar en EAN
Relés Circuito Impreso, Relé C.I. SSR 125094 ggl;/I-ZOBP-UTU-l-4 Comprar en EAN
ON/OFF Pt 0-200°C 48x48 129291 Comprar en EAN
Sensores de Proximidad, Capacitivo ca/cc . _
>0mm NA Cable 2m 131850 E2K-C20MT1 2M Comprar en EAN
ON/OFF Pt 0-100°C 48x48 129295 Comprar en EAN
192944 Comprar en EAN
Servos, Accurax G5 Motor 2kW, 400V,
3000RPM. 6.37Nm., freno, Oil 372397 R88M-K2K030F-BOS2 Comprar en EAN
Con cable recto 3hilos 5m PVC M12 253063 Comprar en EAN
Con cable acodado 3hilos 5m PVC M12 253062 Comprar en EAN
Con cable recto 3hilos 2m PVC M12 253061 Comprar en EAN
Con cable acodado 3hilos 2m PVC M12 253060 Comprar en EAN
Rel€s Industriales, DPDT 10A Indic. 376674 MKS3PN-V-5 AC230 Comprar en EAN
mecanico LED Pulsador-prueba
Con cable acodado 4hilos 2m PVC M12 253066 Comprar en EAN
253065 Comprar en EAN
Relés Industriales, DPDT 10A Indic. 376677 Comprar en EAN

mecdnico Pulsador-prueba



http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/rele-para-circuito-impreso-omron-g6ck-2114p-us-5dc-122847
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/rele-para-circuito-impreso-omron-g6ck-2114p-us-5dc-122847
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/inductivo-m18-largo-no-enr-10mm-3h-pnp-nc-cable-5m-lite-omron-e2b-m18ln10-wp-b2-5m-376094
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/inductivo-m18-largo-no-enr-10mm-3h-pnp-nc-cable-5m-lite-omron-e2b-m18ln10-wp-b2-5m-376094
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/inductivo-m18-largo-no-enr-10mm-3h-npn-na-cable-5m-lite-omron-e2b-m18ln10-wp-c1-5m-376096
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/inductivo-m18-largo-no-enr-10mm-3h-npn-na-cable-5m-lite-omron-e2b-m18ln10-wp-c1-5m-376096
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-150387
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-150387
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-150384
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-150384
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/termometro-digital-600c-a-1100c-sonda-sus304-omron-e5lc-4-128745
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/termometro-digital-600c-a-1100c-sonda-sus304-omron-e5lc-4-128745
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/cuadrado-cc-3h-noenr-2mm-na-npn-omron-tl-q2mc1-153723
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/cuadrado-cc-3h-noenr-2mm-na-npn-omron-tl-q2mc1-153723
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-tl-w3mc1-5m-153724
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-tl-w3mc1-5m-153724
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/termometro-digital-100c-a-400c-sonda-pvc-omron-e5lc-2-128743
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/termometro-digital-100c-a-400c-sonda-pvc-omron-e5lc-2-128743
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/on-off-termopar-l-50-450c-48x48-omron-129298
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/on-off-termopar-l-50-450c-48x48-omron-129298
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/rele-ci-ssr-omron-g3m-203p-utu-1-4-dc5-125094
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/rele-ci-ssr-omron-g3m-203p-utu-1-4-dc5-125094
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/on-off-pt-0-200c-48x48-omron-129291
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/on-off-pt-0-200c-48x48-omron-129291
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/capacitivo-ca-cc-20mm-na-cable-2m-omron-e2k-c20mt1-2m-131850
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/capacitivo-ca-cc-20mm-na-cable-2m-omron-e2k-c20mt1-2m-131850
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/on-off-pt-0-100c-48x48-omron-129295
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/on-off-pt-0-100c-48x48-omron-129295
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-192944
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-192944
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/servomotor-g5-2kw-400v-3000rpm-637nm-freno-oil-omron-r88m-k2k030f-bos2-372397
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/servomotor-g5-2kw-400v-3000rpm-637nm-freno-oil-omron-r88m-k2k030f-bos2-372397
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-recto-3hilos-5m-pvc-m12-omron-253063
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-recto-3hilos-5m-pvc-m12-omron-253063
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-3hilos-5m-pvc-m12-omron-253062
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-3hilos-5m-pvc-m12-omron-253062
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-recto-3hilos-2m-pvc-m12-omron-253061
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-recto-3hilos-2m-pvc-m12-omron-253061
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-3hilos-2m-pvc-m12-omron-253060
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-3hilos-2m-pvc-m12-omron-253060
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-mks3pn-v-5-ac230-376674
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-mks3pn-v-5-ac230-376674
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-4hilos-2m-pvc-m12-omron-253066
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-4hilos-2m-pvc-m12-omron-253066
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-253065
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-253065
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-376677
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-376677

Relés Industriales, DPDT 10A Indic.

. 376678 Comprar en EAN
mecanico Pulsador-prueba
Rele§ Il.‘\dustrlales, DPDT 10A Indic. 376679 Comprar en EAN
mecanico Pulsador-prueba
Con cable acodado 4hilos 5m PVC M12 253068 Comprar en EAN
118670 Comprar en EAN



http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-376678
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-376678
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-376679
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-376679
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-4hilos-5m-pvc-m12-omron-253068
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/con-cable-acodado-4hilos-5m-pvc-m12-omron-253068
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-118670
http://www.electricautomationnetwork.com/es/omron/omron-118670
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