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 ПЕРЕДОВОЙ КОНТРОЛЛЕР УПРАВЛЕНИЯ 
ДВИЖЕНИЕМ —

 ВСЕ В ВАШЕЙ ВЛАСТИ!

 Приобретая контроллер Trajexia - новую платформу для многоосного управления 

движением производства Omron - вы не только получаете простую в использовании 

высокопроизводительную специализированную систему управления движением от 

мирового эксперта в области автоматизации, но и обретаете спокойную 

уверенность участника мирового рынка. С Trajexia вы сможете создавать решения, 

равных которым нет сегодня… и не будет завтра.

Свобода связи

Помимо встроенного порта EtherNet/IP, обеспечивающего 
обмен данными на уровне действующих 
телекоммуникационных стандартов и стандартов, которые 
могут появиться в обозримом будущем, платформа Trajexia 
также содержит интерфейсы для подключения к таким 
широко распространенным промышленным сетям, как 
PROFIBUS-DP, DeviceNet и CANopen.

Свобода управления

Trajexia предоставляет превосходные возможности управления 
максимум 64 осями с минимальным временем системного 
цикла. Каждая ось может программироваться с применением 
линейной и круговой интерполяции, электронных кулачков и 
редукторов. Мощный набор команд управления движением 
обеспечивает простоту разработки программ.

Свобода в выборе средств

Вы можете выбирать оборудование из широкого спектра 
лучших в своем классе сервоприводов, серводвигателей 
роторного, линейного и безредукторного типа, а также, 
систем технического зрения и устройств ввода/вывода (I/O) 
в составе единой сети EtherCAT.

Кроме того, масштаб системы можно варьировать от 
простой двухосной системы до системы с управлением 64 
осями, включающей 64 инвертора и модуля ввода/вывода.

 Свобода проектирования

 Автономный контроллер Trajexia
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 Устройство ввода/вывода Smartslice

 Система технического зрения Xpectia FZM1

 Инвертор MX2

 Сервосистема Accurax G5

 Удаленный доступ для
программирования/

мониторинга

 К контроллеру других производителей

 ПЛК серии CJ2

 Линейные двигатели 
Accurax
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 Свобода выбора

Безупречное управление движением

Автономный контроллер Trajexia TJ2-MC64 вместе с ведущим 
устройством EtherCAT TJ2-ECT обеспечивает значительное 
увеличение эффективности и точности машин, одновременно 
заставляя их работать быстрее. Вы получаете возможность 
контролировать до 64 осей с использованием расширенных 
функций динамического управления, включая регистрацию, 
линейную и круговую интерполяцию, электронные кулачки, 
редукторы и кинематические схемы - например, роботы Delta 
и SCARA, - при максимальной эффективности, и все это 
- посредством простых команд движения.

Возможность масштабирования

Свободный выбор между модулями ЦПУ от 4 до 64 осей. 
Предусмотрено 3 версии главных модулей EtherCAT: 4, 16 и 64 
оси.

Непосредственное подключение через Ethernet 
Встроенный порт Ethernet обеспечивает быструю прямую 
связь Trajexia с программируемыми контроллерами и 
человеко-машинными интерфейсами 
(программируемыми терминалами), предоставляя 
полный доступ к приводам через сеть EtherCAT.

Последовательный порт
Последовательный порт обеспечивает прямое 
подключение к ПЛК и программируемым терминалам 
Omron, а также к любому другому полевому устройству.

Встроенные входы/выходы
Свободно конфигурируемые встроенные входы/выходы 
контроллера позволяют оптимально интегрировать 
Trajexia в ваше оборудование.

Единая сеть оборудования
Поддержка сервоприводов, 
инверторов, систем 
технического зрения и 
устройств распределенного 
ввода/вывода в составе одной 
сети EtherCAT

 ИСТОЧНИК ПИТАНИЯ  КОНТРОЛЛЕР УПРАВЛЕНИЯ ДВИЖЕНИЕМ  ВЕДУЩЕЕ УСТРОЙСТВО 
ETHERCAT
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Ведущее устройство MECHATROLINK-II 
Новый автономный контроллер Trajexia 
TJ2-MC64 обеспечивает обратную 
совместимость с существующими 
ведущими устройствами MECHATROLINK-II.

Profibus-DP, DeviceNet и CANopen 
На вашем предприятии принято использовать 
Profibus, DeviceNet или CANopen? Нет проблем! По 
вашему запросу система Trajexia может быть 
дополнена этими интерфейсами, а также 
множеством других возможностей.

Модуль Flexible Axis 
Модуль гибкого управления 
осями (Flexible Axis) 
обеспечивает полное 
управление двумя 
исполнительными устройствами 
через аналоговый или 
импульсный выход. Модуль 
поддерживает основные 
протоколы связи с абсолютными 
энкодерами, что позволяет 
подключать к системе внешний 
энкодер.
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 ВЕДОМОЕ УСТРОЙСТВО 
PROFIBUS

 ВЕДОМОЕ УСТРОЙСТВО 
DeviceNet

 МОДУЛЬ FLEXIBLE AXIS

 ТОРЦЕВАЯ КРЫШКА

 МОДУЛЬ ИНТЕРФЕЙСА 
CANOPEN

 MECHATROLINK-II 
ВЕДУЩЕЕ УСТРОЙСТВО

5

Order/version: 2443798/006 (width: 210mm, height: 297mm) 
Print type: Trajexia Brochure - Central Print, Full color, with extra spotcolor(s) 
Produced  by Adnovate on 04-may-2012 at 16:03:06 in Adobe InDesign 7.0.4.553 
Low resolution proof not suitable for production purposes 
Page: 5



Свобода творчества
Мощные и интуитивно понятные средства проектирования

  Простой интуитивно понятный инструмент программирования Trajexia, 

базирующийся на наборе команд языка Basic для управления движением, 

включает специальные команды для синхронизации осей, электронных 

профилей (e-cam), электронных редукторов (e-gearbox) и т. п. Более того, 

поддержка многозадачности открывает неограниченные возможности для 

проектирования.

Простота проектирования
Возможность гибкого выбора конфигурации системы от 2 до 
64 осей позволяет использовать одно прикладное решение 
для нескольких вариаций вашего оборудования. 

Надежная защита вашего ноу-хау 
Предусмотренная в Trajexia функция усиленной 
криптографической защиты гарантирует полную сохранность и 
конфиденциальность вашей дорогостоящей интеллектуальной 
собственности. 

Эффективные инструменты 
Эффективные инструменты отладки системы Trajexia, 
включающие функции протоколирования и построения 
осциллограмм, обеспечивают высокую продуктивность работы 
и минимальное время простоя.

Автоматическое распознавание устройств 
Сервоприводы, инверторы и устройства ввода/вывода, 
подключенные к шине управления движением EtherCAT, 
опознаются и конфигурируются автоматически, благодаря 
чему настройка системы занимает всего несколько минут. 

Полный доступ к устройствам по одному соединению 
Параметры и функции приводов, расположенных в сети 
EtherCAT, полностью доступны по Ethernet соединению. 

Удаленный доступ 
Элегантная архитектура системы Trajexia допускает обмен 
сообщениями по сети Ethernet и по шине EtherCAT, что 
обеспечивает полную открытость, вплоть до уровня 
исполнительных устройств, и делает возможным удаленный 
доступ. 
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 Свобода воплощения

 Trajexia предлагает лучшие в своем классе 

устройства динамического управления 

для создания наилучших решений в 

сфере автоматизации сегодняшнего и 

завтрашнего дня.

Совершенное управление 64 осями

Контролируя все 64 оси с минимальным временем цикла 
системы и с применением 64-разрядных чисел, Trajexia TJ2 
обеспечивает отличное быстродействие и высочайшую 
точность.

Подлинная многозадачность

Trajexia - это по-настоящему многозадачный контроллер, 
способный выполнять одновременно до 22 задач. 

Сеть Ethernet, оптимизированная для 
управления оборудованием

EtherCAT - это сеть, основанная на протоколе Ethernet и 
оптимизированная в целях управления машинами с 
непревзойденной эффективностью.

За счет технологии распределенных часов, все сервоприводы в 
составе системы EtherCAT можно синхронизировать с 
отклонением в пределах микросекунды.

Подача продукции 
Конвейер с регулируемой 

скоростью подает продукты 
для дальнейшей обработки.

Цепочка приводов подачи 
Продукт с высочайшей точностью 

размещается в зоне формовки. 
Эта ось функционирует как 

опорная и задает движение всех 
остальных осей установки.

Регулировка интервала подачи 
Скорость подачи и расстояние 

между продуктами 
синхронизируются цепочкой 

приводов подачи.
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Сервоприводы с точным динамическим 
регулированием

Accurax G5 представляет собой компактный сервопривод со 
встроенной системой подключения к EtherCAT.

Поддерживает широкий спектр роторных и линейных 
серводвигателей.

Единая сеть оборудования

Поддержка сервоприводов, инверторов, систем технического 
зрения и устройств ввода/вывода в составе одной сети 
EtherCAT.

Сварка продольного шва 
Для контроля натяжения пленки сварные валики 
связаны с цепочкой приводов подачи 
электронным редуктором. Для совмещения 
области рисунка с положением продукта 
используется функция “Регистрация положения”.

Отводящий конвейер
Для управления скоростью 
вращения в систему могут 

быть легко интегрированы 
инверторы.

Размотка пленки
Натяжение пленки поддерживается 
постоянным для придания продукту 
требуемых формы и герметичности.

Вход быстрой регистрации 
Регистрация положений в реальном 
режиме времени предоставляет 
информацию для корректировки и 
синхронизации движения в 
соответствии с печатными метками.

Сварной нож 
Электронный криволинейный профиль 
(e-CAM) обеспечивает отрезку пленки 
строго по линии печатной метки. Он 
легко подстраивается под различные 
размеры продукции без каких-либо 
изменений в механике.
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10 Контроллеры управления движением

Контроллер упарвления движением Trajexia

Контроллер управления движением Trajexia 
Современный автономный контроллер управления 
движениемуправления движением с EtherCAT 
• Безупречное управление по 64 осям. Масштабируемость 
с ведущими портами EtherCAT по 4, 16 и 64 осям.

• Управление положением, скоростью и моментом
• Многозадачный контроллер, способный выполнять 
одновременно до 22 задач 

• Управление движением с линейной, круговой, спиральной 
или сферической интерполяциями, электронными 
«кулачками» и редукторами с использованием простых 
команд управления движением.

• Управление сервоприводами, инверторами, системами 
технического зрения и распределенными модулями 
ввода/вывода в единой сети EtherCAT

• Поддержка связи EtherNet/IP.
• Современные средства отладки, включая функции 
протоколирования и осциллоскопа 

• Открытая связь: встроенные последовательный и Ethernet 
порты, поддержка PROFIBUS-DP, DeviceNet и CANopen

Конфигурация системы

HMI
серии NS

Контроллер управления 
движением

ПЛК серии CJ

Цифровые 
входы/выходы

HostLink

Ethernet
Ведущее устройство 

PROFIBUS-DP
Ведущее устройство 

DeviceNet

Устройства 
CANopen

Промышленная шина

ПО для ПК: 
CX-One (CX-Motion Pro) 
Trajexia Studio

Сервопривод
Accurax G5

Серводвигатели
Accurax G5

Вход

Входы быстрой 
регистрации, возврата 
в исходное положение 
и концевые выключатели…

Инвертор MX2

ADR ADR ADR ADR

Устройства 
удаленного 
ввода/вывода

SW1 SW2

A/B
CN1

CN2

GRT1-ML2
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ОХарактеристикисновные характеристики Trajexia

МодулиКонтроллеры управления движением Trajexia

Технические характеристики

Параметр Характеристики
Модель TJ@ 
Рабочая температура окружающей среды от 0 до 55°C
Рабочая влажность окружающей среды от 10 до 90 %
Температура окружающей среды при хранении от –20 до 70°C
Влажность окружающей среды при хранении Макс. 90 % (без конденсации)
Атмосфера Без агрессивных газов
Вибропрочность от 10 до 57 Гц: (амплитуда 0,075 мм)

от 57 до 100 Гц, ускорение: 9,8 м/с2, по 80 минут в направлениях X, Y и Z.
Ударопрочность 143 м/с2 по три раза в направлениях X, Y и Z.
Сопротивление изоляции 20 МОм
Диэлектрическая прочность 500 вольт
Структура защиты IP20
Международные стандарты CE, EN 61131-2, cULus, сертификат регистра Ллойда, соответствие RoHS, ГОСТ Р

Параметр Сведения
Модель TJ2-MC64 TJ1-MC16 TJ1-MC04
Число осей 64 16 4 (+1 с использованием 

модулямодуля TJ1-FL02)
Число инверторов и модулей ввода/вывода До 64 (инверторы в режиме 

положения, скорости или момента)
Не более 8 (инверторы в режиме 
положения, скорости или момента)

Не более 8 (до 4 инверторов 
в режиме положения)

Шина 
управления 
движениему-
правления 
движения

Число ведущих модулей EtherCAT*1

*1. Ведущий модуль EtherCAT нельзя использовать в сочетании с ведущим модулем MECHATROLINK при использовании контроллера управления 
движением TJ2-MC64 с версией прошивки 2.0132.

На один контроллер разрешен 
1 ведущий модуль EtherCAT 
(см. далее подробную информацию 
в разделе TJ2-ECT64/ECT16/ECT04) 

не поддерживается

Число ведущих модулеймодулей ML2 До 4 ведущих модулей MECHATROLINK-II на контроллер (см. далее в разделе TJ1-ML16/ML04) 
Время цикла Можно выбрать 0,25 мс, 0,5 мс, 

1 мс или 2 мс
Можно выбрать 0,5 мс, 1 мс и 2 мс

Язык программирования BASIC-подобный язык управления движением
Многозадачность До 22 одновременно 

выполняемых задач 
До 14 одновременно выполняемых задач 

Встроенные цифровые входы/выходы 16 входов и 8 выходов общего назначения
Единицы измерения Задаются пользователем
Объем памяти для программ пользователя 8 Мбайт 500 кбайт
Объем памяти данных До 32 Мбайт флэш-памяти До 2 Мбайт флэш-памяти
Хранение данных программ, контроллер движения Флэш-память Статическое ОЗУ с резервным питанием от батареи и флэш-память
Хранение данных программ, персональный компьютер С помощью ПО CX-Motion Pro/Trajexia Studio
Порты связи 1 порт Ethernet и 2 последовательных порта 
Обновление микропрограмм С помощью ПО CX-Motion Pro/Trajexia Studio
Порт 
Ethernet

Электрические характеристики Соответствует стандарту IEEE 802.3 (100BaseT)
Разъем Разъем Ethernet RJ45
Протокол передачи Ведомое устройство Modbus TCP

TELNET
Сервер и клиент FINS
Ведомое устройство Ethernet/IP не поддерживается

Последоват
ельный порт

Электрические характеристики 1 порт соответствует стандарту RS232C, 1 порт — стандарту RS485/RS422A (выбирается переключателем)
Разъем Разъем SUB-D9 (ответная часть в комплекте поставки) 
Синхронизация Синхронизация битами старт-стоп (асинхронная)
Скорость передачи данных 1200/2400/4800/9600/19200/38400 бит/с
Формат передачи Число битов данных (7 или 8)

Стоп-бит (1 или 2)
Бит четности (четность/нечетность/нет)

Режим передачи Точка — несколько точек (1:N)
Протокол передачи RS-232C (1:1) Ведущий протокол Host Link,

Ведомый протокол Host Link,
ASCII-протокол общего назначения,
Ведомое устройство Modbus RTU

RS-485 (1:N)
RS-422A (1:N)

Ведущий протокол Host Link,
Ведомый протокол Host Link,
ASCII-протокол общего назначения,
Ведомое устройство Modbus RTU

Гальваническая развязка Порт RS422A
Буферы обмена 254 байта 
Управление потоком Нет
Оконечная нагрузка Есть, выбирается переключателем
Длина кабеля 15 м для RS232, 500 м для RS422/485
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12 Контроллеры управления движением

Ведущие модули Trajexia EtherCAT

Ведущие модули MECHATROLINK-II серии Trajexia

Ведомый модуль PROFIBUS серии Trajexia

Ведомый блок DeviceNet серии Trajexia

Блок интерфейса CANopen серии Trajexia

Параметр Характеристики
Модель TJ2-ECT64 TJ2-ECT16 TJ2-ECT04
Ведомые устройства с интерфейсом EtherCAT Сервопривод Accurax G5, инвертор MX2 и устройства удаленного ввода/вывода SmartSlice 
Электрические характеристики Соответствие стандарту Ethernet (IEEE 802.3), 100BaseTx
Порт связи 1 разъем связи EtherCAT (для подключения к витой паре EtherCAT)
Скорость передачи 100 Мбит/с
Топология Шина
Среда связи Экранированная витая пара категории 5
Цикл связи 0,5 мс, 1 мс или 2 мс
Типы ведомых устройств*1

*1. ЦПУ TJ2-MC64 поддерживает 1024 цифровых входа/выхода и 36 аналоговых входов/выходов.

Сервоприводы (ось)
Преобразователи частоты (ось)
Модули ввода/вывода (устройства)

Число осей на ведущее устройство/время цикла*2

*2. Текущий предел числа осей на ведущее устройство/времени цикла (контроллер управления движением TJ2-MC64 с версией прошивки 2.01.32):
Макс. 32 оси @ 2 мс
Макс. 16 осей @ 1 мс
Макс. 8 осей @ 0,5 мс

Макс. 64 оси/2 мс Макс. 16 осей/2 мс Макс. 4 оси/2 мс
Макс. 32 оси/1 мс Макс. 16 осей/1 мс Макс. 4 оси/1 мс
Макс. 16 осей/0,5 мс Макс. 16 осей/0,5 мс Макс. 4 оси/0,5 мс

Расстояние передачи До 100 метров между узлами
Дополнительные входы/выходы 8 входов быстрой регистрации

Параметр Характеристики
Модель TJ1-ML16 TJ1-ML04
Ведомые устройства с интерфейсом MECHATROLINK-II Accurax G5, серии G, инвертор MX2 и устройства удаленного ввода/вывода SmartSlice
Электрические характеристики Соответствие стандарту MECHATROLINK
Порты связи 1 ведущий MECHATROLINK-II
Скорость передачи 10 Мбит/с
Цикл связи 0,5 мс, 1 мс или 2 мс
Типы ведомых устройств Оси или сервоприводы

Преобразователи частоты 
Модули ввода/вывода

Число ведомых устройств на одно ведущее 
устройство/время цикла

До 16 устройств/2 мс До 4 устройств/2 мс
До 8 устройств/1 мс До 4 устройств/1 мс

Расстояние передачи До 50 метров без повторителя

Параметры Характеристики
Модель TJ1-PRT
Стандарт PROFIBUS Соответствие стандарту PROFIBUS-DP EN50170 (DP-V0)
Порты связи 1 ведомый PROFIBUS-DP
Скорость передачи 9,6/19,2/45,45/93,75/187,5/500/1500/3000/6000/12000 кбит/с
Номера узлов 0...99
Размер буфера ввода/вывода От 0 до 122 слов (16 бит), конфигурируемый в обоих направлениях
Гальваническая развязка Да

Параметры Характеристики
Модель TJ1-DRT
Стандарт DeviceNet Соответствует стандарту DeviceNet протокола CIP в редакции 1
Порты связи 1 DeviceNet (ведомый)
Скорость передачи 125, 250 и 500 кбит/с, автоматическое определение
Номера узлов от 0 до 63
Размер буфера ввода/вывода От 0 до 32 слов (16 бит), конфигурируемый в обоих направлениях
Гальваническая развязка Да

Параметры Характеристики
Модель TJ1-CORT
Электрические характеристики Соответствуют CAN 2.0 B
Порты связи 1 CANopen
Скорость передачи 20, 50, 125 и 500 кбит/с
Реализованные стандарты CiA DS301, DS302
Поддержка PDO (объекты данных процесса) 8 PDO передачи и 8 PDO приема
Сопоставление PDO Каждый PDO может быть сопоставлен таблицей, аналоговыми и цифровыми входами/выходами 

контроллера TJ1-MC16/04. Сопоставление и стартовые адреса назначаются командами BASIC*1

*1. ЦПУ TJ1-MC16/04 поддерживает 256 цифровых входов/выходов и 36 аналоговых входов/выходов. ЦПУ TJ2-MC64 поддерживает 1024 цифровых входа/
выхода и 36 аналоговых входов/выходов.

Конфигурирование ведомых устройств CANopen Во время настройки-и во время работы с помощью BASIC могут передаваться любые сообщения 
SDO (объект служебных данных)

Состояния сети CANopen С помощью BASIC в сети CANopen можно устанавливать состояния «подготовка к работе» 
(pre-operational) и «работа» (operational)

Аварийные сообщения ведомых устройств CANopen Поддерживаются командой BASIC
Гальваническая развязка Да
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Контроллер управления движением Trajexia 13

Модуль Trajexia для гибкого управления осями

Модуль SmartSlice с интерфейсом EtherCAT

Модули SmartSlice с интерфейсом MECHATROLINK-II 

Параметры Характеристики
Модель TJ1-FL02
Число осей 2. Каждая ось имеет 1 аналоговый выход, 1 (программно настраиваемый) вход/выход энкодера 

и несколько цифровых входов/выходов
Методы управления
(независимо по осям)

Аналоговый выход ±10 В + вход энкодера (с обратной связью)
Выход линейного усилителя AB
Шаговый импульсный выход с обратной связью или Импульсное управление без обратной связи

Энкодер Протоколы энкодера Абс. SSI 200 кГц, абс. EnDat 1 МГц, абс. Tamagawa и инкрементальный линейный усилитель AB
Максимальная частота на входе 
энкодера

6 МГц

Максимальная частота на 
импульсном выходе энкодера

2 МГц

Дополнительные входы/выходы 2 входа быстрой регистрации, 2 программируемых входа, 2 выхода включения, 4 выхода переключения 
положения или сброса положения осей

Гальваническая развязка Да

Параметр Характеристики
Модель GRT1-ECT
Электрические характеристики Соответствие стандарту Ethernet (IEEE 802.3), 100BaseTx
Цикл связи Миним. 0,25 мс
Источник питания 24 В=
Количество подключаемых модулей SmartSlice До 64 модулей SmartSlice с максимальным объемом 128 байт*1

*1. ЦПУ TJ2-MC64 поддерживает 1024 цифровых входа/выхода и 36 аналоговых входов/выходов.

Сопоставление входов/выходов Автоматическое сопоставление аналоговых и дискретных входов/выходов в ЦПУ TJ1-MC64
Конфигурирование модулей SmartSlice Не поддерживается
Поддерживаемые модули SmartSlice См. раздел информации для заказа

Параметр Характеристики
Модель GRT1-ML2
Электрические характеристики Соответствуют стандарту MECHATROLINK
Цикл связи 0,5, 1 или 2 мс
Источник питания 24 В=
Количество подключаемых модулей SmartSlice До 64 модулей SmartSlice с максимальным объемом 128 байт*1

*1. ЦПУ TJ1-MC16/04 поддерживает 256 цифровых входов/выходов и 36 аналоговых входов/выходов.
ЦПУ TJ2-MC64 поддерживает 1024 цифровых входа/выхода и 36 аналоговых входов/выходов.

Сопоставление входов/выходов Автоматическое сопоставление аналоговых и цифровых входов/выходов в ЦПУ TJ1-MC16/04 и TJ2-MC64
Конфигурирование модулей SmartSlice Не поддерживается
Поддерживаемые модули SmartSlice См. раздел информации для заказа

12 Контроллеры управления движением

Ведущие модули Trajexia EtherCAT

Ведущие модули MECHATROLINK-II серии Trajexia

Ведомый модуль PROFIBUS серии Trajexia

Ведомый блок DeviceNet серии Trajexia

Блок интерфейса CANopen серии Trajexia

Параметр Характеристики
Модель TJ2-ECT64 TJ2-ECT16 TJ2-ECT04
Ведомые устройства с интерфейсом EtherCAT Сервопривод Accurax G5, инвертор MX2 и устройства удаленного ввода/вывода SmartSlice 
Электрические характеристики Соответствие стандарту Ethernet (IEEE 802.3), 100BaseTx
Порт связи 1 разъем связи EtherCAT (для подключения к витой паре EtherCAT)
Скорость передачи 100 Мбит/с
Топология Шина
Среда связи Экранированная витая пара категории 5
Цикл связи 0,5 мс, 1 мс или 2 мс
Типы ведомых устройств*1

*1. ЦПУ TJ2-MC64 поддерживает 1024 цифровых входа/выхода и 36 аналоговых входов/выходов.

Сервоприводы (ось)
Преобразователи частоты (ось)
Модули ввода/вывода (устройства)

Число осей на ведущее устройство/время цикла*2

*2. Текущий предел числа осей на ведущее устройство/времени цикла (контроллер управления движением TJ2-MC64 с версией прошивки 2.01.32):
Макс. 32 оси @ 2 мс
Макс. 16 осей @ 1 мс
Макс. 8 осей @ 0,5 мс

Макс. 64 оси/2 мс Макс. 16 осей/2 мс Макс. 4 оси/2 мс
Макс. 32 оси/1 мс Макс. 16 осей/1 мс Макс. 4 оси/1 мс
Макс. 16 осей/0,5 мс Макс. 16 осей/0,5 мс Макс. 4 оси/0,5 мс

Расстояние передачи До 100 метров между узлами
Дополнительные входы/выходы 8 входов быстрой регистрации

Параметр Характеристики
Модель TJ1-ML16 TJ1-ML04
Ведомые устройства с интерфейсом MECHATROLINK-II Accurax G5, серии G, инвертор MX2 и устройства удаленного ввода/вывода SmartSlice
Электрические характеристики Соответствие стандарту MECHATROLINK
Порты связи 1 ведущий MECHATROLINK-II
Скорость передачи 10 Мбит/с
Цикл связи 0,5 мс, 1 мс или 2 мс
Типы ведомых устройств Оси или сервоприводы

Преобразователи частоты 
Модули ввода/вывода

Число ведомых устройств на одно ведущее 
устройство/время цикла

До 16 устройств/2 мс До 4 устройств/2 мс
До 8 устройств/1 мс До 4 устройств/1 мс

Расстояние передачи До 50 метров без повторителя

Параметры Характеристики
Модель TJ1-PRT
Стандарт PROFIBUS Соответствие стандарту PROFIBUS-DP EN50170 (DP-V0)
Порты связи 1 ведомый PROFIBUS-DP
Скорость передачи 9,6/19,2/45,45/93,75/187,5/500/1500/3000/6000/12000 кбит/с
Номера узлов 0...99
Размер буфера ввода/вывода От 0 до 122 слов (16 бит), конфигурируемый в обоих направлениях
Гальваническая развязка Да

Параметры Характеристики
Модель TJ1-DRT
Стандарт DeviceNet Соответствует стандарту DeviceNet протокола CIP в редакции 1
Порты связи 1 DeviceNet (ведомый)
Скорость передачи 125, 250 и 500 кбит/с, автоматическое определение
Номера узлов от 0 до 63
Размер буфера ввода/вывода От 0 до 32 слов (16 бит), конфигурируемый в обоих направлениях
Гальваническая развязка Да

Параметры Характеристики
Модель TJ1-CORT
Электрические характеристики Соответствуют CAN 2.0 B
Порты связи 1 CANopen
Скорость передачи 20, 50, 125 и 500 кбит/с
Реализованные стандарты CiA DS301, DS302
Поддержка PDO (объекты данных процесса) 8 PDO передачи и 8 PDO приема
Сопоставление PDO Каждый PDO может быть сопоставлен таблицей, аналоговыми и цифровыми входами/выходами 

контроллера TJ1-MC16/04. Сопоставление и стартовые адреса назначаются командами BASIC*1

*1. ЦПУ TJ1-MC16/04 поддерживает 256 цифровых входов/выходов и 36 аналоговых входов/выходов. ЦПУ TJ2-MC64 поддерживает 1024 цифровых входа/
выхода и 36 аналоговых входов/выходов.

Конфигурирование ведомых устройств CANopen Во время настройки-и во время работы с помощью BASIC могут передаваться любые сообщения 
SDO (объект служебных данных)

Состояния сети CANopen С помощью BASIC в сети CANopen можно устанавливать состояния «подготовка к работе» 
(pre-operational) и «работа» (operational)

Аварийные сообщения ведомых устройств CANopen Поддерживаются командой BASIC
Гальваническая развязка Да
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14 Контроллеры управления движением

Модуль контроллера управления движением Trajexia — 
TJ2-MC64, TJ1MC-16/04

Модуль ведомого устройства DeviceNet серии Trajexia 
— TJ1-DRT

Модуль ведомого устройства PROFIBUS-DP серии 
Trajexia — TJ1-PRT

Модуль ведущего устройства Trajexia EtherCAT — 
TJ2-ECT04/16/64

Модуль ведущего устройства MECHATROLINK-II серии 
Trajexia — TJ1-ML16/04

Модуль интерфейса CANopen серии Trajexia — 
TJ1-CORT

Номенклатура

Дисплей

Последовательные порты 
RS-232C и RS422A/485

Светодиоды

Переключатели 
RS422A/RS485

Порт Ethernet

Разъем дискретных 
входов/выходов

Отсек батареи

0 9 8 76
54

321
0 9 876

54

321

V-

CAN L

DRAIN

CAN H

V+

Светодиоды модуля

Порт ведомого 
устройства DeviceNet

Выбор узла

0 9 8 76
54

321
0 9 876

54

321

H

B

Светодиоды модуля

Порт ведомого 
устройства PROFIBUS-DP

Выбор узла PROFIBUS

Светодиоды модуля

Порт ведущего 
устройства EtherCAT

12-конт. разъем
(Входы регистрации)

ECT64

CN1

CN2

RUN

8F

ML16

CN1

Светодиоды модуля

Порт ведущего 
устройства MECHATROLINK-II

0 9 876
54

321
0 9 876

54

321

V-

CAN L

DRAIN

CAN H

V+

Светодиоды модуля

Порт CANopen

Выбор узла

CORT
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Контроллер управления движением Trajexia 15

Блок гибкого управления осями Trajexia — TJ1-FL02 Модуль SmartSlice с интерфейсом EtherCAT — GRT1-ECT

Модуль SmartSlice с интерфейсом MECHATROLINK-II — 
GRT1-ML2

Контроллер управления движением Trajexia — 
TJ2-MC64, TJ1-MC16/04 

Модули Trajexia — TJ1-ML16/04, -PRT, -DRT, -CORT, 
-FL02, TJ2-ECT64/16/04

FL02

Светодиоды модуля

18-конт. разъем 
(цифровые и аналоговые 
вх./вых.)

15-конт. разъем 
входа/выхода энкодера

Выбор узла EtherCAT

Светодиоды модуля

Переключатели модуля

Клеммы модуля 
источника питания

Клеммы входа/выхода 
источника питания

Светодиодный индиактор выходного 
порта линия/активность

Разъем выхода EtherCAT

Разъем входа EtherCAT

Светодиодный индиактор 
выходного порта линия/активность

Светодиоды модуля

-V

INPUT
DC24V

A/B
CN1

CN2

BACK4

-V

I/O
+V

UNIT
+V

ON

ADR

REGS

3
NC2

1

ML COM

ALARM

SW1

GRT1-ML2

SW2
TS

RUN

I/O PWR

UNIT PWR

Разъемы ML

Разъем FG

Выбор узла 
MECHATROLINK-II

Переключатели ведущего SmartSlice

Питание модуля

Питание входов/выходов

Размеры

62

65

71

70,3

9094

31

39,9

70,30

9094
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16 Контроллеры управления движением

Система Trajexia — CJ1W-PA202 + TJ1-MC16 + один модуль + TJ1-TER 

Интерфейсный модуль SmartSlice — GRT1-ML2 

Концевой модуль SmartSlice — GRT1-END 

Интерфейсный модуль SmartSlice — GRT1-ECT

Модули входов/выходов SmartSlice — GRT1-_
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Контроллер управления движением Trajexia 17

Контроллер управления движением Trajexia 

Trajexia — модули управления по осям

Trajexia — модули связи

Устройства управляемые по сети EtherCAT
Сервосистема и Преобразователи частоты

Примечание. См. подробные характеристики и информацию о заказе в разделах сервосистем и преобразователей частоты

Информация для заказа

Наименование Модель
Блок контроллера управления движением Trajexia, до 64 осей. 
(блок терминальной крышки Trajexia TJ1-TER прилагается)

TJ2-MC64

Блок контроллера управления движением Trajexia, до 16 осей. 
(блок терминальной крышки Trajexia TJ1-TER прилагается)

TJ1-MC16

Блок контроллера управления движением Trajexia, до 4 осей. 
(блок концевой крышки Trajexia TJ1-TER прилагается)

TJ1-MC04

Источник питания для системы Trajexia, 100...240 В~ CJ1W-PA202
Источник питания для системы Trajexia, 100...240 В~ CJ1W-PD022

Наименование Модель
Ведущее устройство сети EtherCAT серии Trajexia (до 64 сервоприводов)*1

*1. Текущий предел числа сервоприводов — 32 (контроллер управления движением TJ2-MC64 с версией прошивки 2.01.32).
Примечание. TJ1-ML04 и TJ1-ML16, поддерживаемые контроллером управления движением TJ2-MC64, — V2 (версия 2) и номер модели 

равный или больший No.091019 (ГГММДД).

TJ2-ECT64
Ведущий модуль сети EtherCAT серии Trajexia (до 16 сервоприводов) TJ2-ECT16
Ведущий модуль сети EtherCAT серии Trajexia (до 4 сервоприводов) TJ2-ECT04
Ведущий модуль сети MECHATROLINK-II серии Trajexia (до 16 станций) TJ1-ML16
Ведущий модуль сети MECHATROLINK-II серии Trajexia (до 4 станций) TJ1-ML04
Модуль Trajexia для гибкого управления осями (для 2 станций) TJ1-FL02

Наименование Модель
Ведомый модуль DeviceNet серии Trajexia TJ1-DRT
Ведомый модуль PROFIBUS-DP серии Trajexia TJ1-PRT
Модуль интерфейса CANopen серии Trajexia TJ1-CORT

Наименование Модель
Сервопривод Accurax G5 со встроенным интерфейсом EtherCAT R88D-KN@@@-ECT
Инвертор MX2 с дополнительной платой EtherCAT Преобразователь частоты 3G3MX2-A@

Дополнительная плата EtherCAT 3G3AX-MX2-ECT

Контроллер 
управления 
движением

Управление 
по осям

Ведомое 
устройство 
связи

Концевая крышка 
(Входит в состав контроллера 
управления движением)

Источник 
питания
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18 Контроллеры управления движением

Система ввода/вывода SmartSlice 

Примечание. Подробные Характеристики и сведения о дополнительных принадлежностях см. в каталоге систем автоматизации

Модули входа/выхода серии GX

Примечание. Модули входа/выхода серии GX поддерживаются только контроллером управления движением T2-MC64 с официальной 
версией микропрограммы 2.0132.

Система технического зрения

Примечание. Системы технического зрения поддерживаются только контроллером управления движением T2-MC64 с официальной версией 
прошивки 2.0132.

Устройства, относящиеся к шине MECHATROLINK-II
Сервосистема и преобразователи частоты

Примечание. См. подробные Характеристики и информацию о заказе в разделах сервосистем и преобразователей частоты

Функция Спецификация Модель
Интерфейсный модуль SmartSlice Модуль SmartSlice с интерфейсом EtherCAT GRT1-ECT
Концевая пластина, один блок на интерфейс шины GRT1-END
4 входа NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4
4 входа PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4-1
8 входов NPN 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-ID8
8 входов PNP 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-ID8-1
4 входа переменного тока 110 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-1
4 входа переменного тока 230 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-2
4 выхода NPN 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4
4 выхода PNP 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GRT1-OD4G-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 2 А, 2-проводное подключение GRT1-OD4G-3
8 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-OD8
8 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8-1
8 выходов PNP с защитой от короткого 
замыкания

24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8G-1

2 релейных выхода 240 В~, 2 A, нормально разомкнутые контакты GRT1-ROS2
2 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-AD2
2 аналоговых выхода, напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В GRT1-DA2V
2 аналоговых выхода, ток 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-DA2C
2 входа Pt100 Pt100, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2P
2 входа Pt1000 Pt1000, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2K
2 входа термопары Типы B, E, J , K, N, R, S, T, U, W, PL2, с компенсацией холодного спая GRT1-TS2T

Наименование Модель
16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1611
16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1621
16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1611
16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1621
8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1611
8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1621
16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1612
16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1622
16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1612
16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1622
8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1612
8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1622
16 релейных выходов 250 В~, 2 А, 1-проводное подключение, расширяем GX-OC1601
4 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-AD0471
2 аналоговых выхода, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-DA0271
2 входа энкодера с открытым коллектором Вход 500 кГц с открытым коллектором GX-EC0211
2 входа энкодера с линейным усилителем Вход линейного усилителя 4 МГц GX-EC0241

Наименование Спецификация Модель
Системы технического зрения с интерфейсом EtherCAT NPN FZM1-350-ECT

PNP FZM1-355-ECT
Интеллектуальная камера с интерфейсом EtherCAT NPN/цветная камера FQ-MS120-ECT

NPN/черно-белая камера FQ-MS120-M-ECT
PNP/цветная камера FQ-MS125-ECT
PNP/черно-белая камера FQ-MS125-M-ECT

Наименование Модель
Сервопривод Accurax G5 со встроенным интерфейсом ML-II R88D-KN@@@-ML2
Сервопривод серии G со встроенным интерфейсом ML-II R88D-GN@@H-ML2
Инвертор MX2 с дополнительной платой MECHATROLINK-II Преобразователь частоты 3G3MX2-A@

Дополнительная плата ML2 3G3AX-MX2-MRT
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Контроллер управления движением Trajexia 19

Система ввода/вывода SmartSlice

Кабели шины MECHATROLINK-II

Программное обеспечение для ПК

Функция Спецификация Модель
Интерфейсный модуль SmartSlice Блок интерфейса MECHATROLINK-II для SmartSlice GRT1-ML2*1

*1. GRT1-ML2 поддерживает модули SmartSlice GRT1-IA4-1, GRT1-IA4-2, GRT1-OD4G-3, GRT1-TS2P, GRT1-TS2K и GRT1-TS2T только 
в сочетании с контроллером управления движением TJ2-MC64. Они не поддерживаются в сочетании с TJ1-MC16/04.

Подробные Характеристики и сведения о дополнительных принадлежностях см. в каталоге систем автоматизации

Концевая пластина, один блок 
на интерфейс шины 

GRT1-END

4 входа NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4
4 входа PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4-1
8 входов NPN 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-ID8
8 входов PNP 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-ID8-1
4 входа переменного тока 110 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-1
4 входа переменного тока 230 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-2
4 выхода NPN 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4
4 выхода PNP 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GRT1-OD4G-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 2 А, 2-проводное подключение GRT1-OD4G-3
8 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-OD8
8 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8-1
8 выходов PNP с защитой от короткого 
замыкания

24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8G-1

2 релейных выхода 240 В~, 2 A, нормально разомкнутые контакты GRT1-ROS2
2 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-AD2
2 аналоговых выхода, напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В GRT1-DA2V
2 аналоговых выхода, ток 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-DA2C
2 входа Pt100 Pt100, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2P
2 входа Pt1000 Pt1000, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2K
2 входа термопары Типы B, E, J , K, N, R, S, T, U, W, PL2, с компенсацией холодного спая GRT1-TS2T

Наименование Примечания Модель
Кабели шины MECHATROLINK-II 0,5 м JEPMC-W6003-A5

1 м JEPMC-W6003-01
3 м JEPMC-W6003-03
5 м JEPMC-W6003-05
10 м JEPMC-W6003-10
20 м JEPMC-W6003-20
30 м JEPMC-W6003-30

Оконечная нагрузка шины MECHATROLINK-II Резистор оконечной нагрузки JEPMC-W6022
Повторитель шины MECHATROLINK-II Сетевой повторитель JEPMC-REP2000

Характеристики Модель
CX-Motion Pro версии 1.3.3 и выше CX-One
Trajexia Studio*1 версии 1.3.3 и выше

*1. Если программа Trajexia Studio включена в CX-One, ее название — CX-Motion Pro.

TJ1-Studio

Ввиду совершенствования изделий Характеристики могут быть изменены без уведомления.

ВСЕ РАЗМЕРЫ УКАЗАНЫ В МИЛЛИМЕТРАХ.
Чтобы перевести миллиметры в дюймы, умножьте на 0,03937. Чтобы перевести граммы в унции, умножьте на 0,03527.

Cat. No. I53E-RU-04
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Система ввода/вывода SmartSlice 

Примечание. Подробные Характеристики и сведения о дополнительных принадлежностях см. в каталоге систем автоматизации

Модули входа/выхода серии GX

Примечание. Модули входа/выхода серии GX поддерживаются только контроллером управления движением T2-MC64 с официальной 
версией микропрограммы 2.0132.

Система технического зрения

Примечание. Системы технического зрения поддерживаются только контроллером управления движением T2-MC64 с официальной версией 
прошивки 2.0132.

Устройства, относящиеся к шине MECHATROLINK-II
Сервосистема и преобразователи частоты

Примечание. См. подробные Характеристики и информацию о заказе в разделах сервосистем и преобразователей частоты

Функция Спецификация Модель
Интерфейсный модуль SmartSlice Модуль SmartSlice с интерфейсом EtherCAT GRT1-ECT
Концевая пластина, один блок на интерфейс шины GRT1-END
4 входа NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4
4 входа PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4-1
8 входов NPN 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-ID8
8 входов PNP 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-ID8-1
4 входа переменного тока 110 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-1
4 входа переменного тока 230 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-2
4 выхода NPN 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4
4 выхода PNP 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GRT1-OD4G-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 2 А, 2-проводное подключение GRT1-OD4G-3
8 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-OD8
8 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8-1
8 выходов PNP с защитой от короткого 
замыкания

24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8G-1

2 релейных выхода 240 В~, 2 A, нормально разомкнутые контакты GRT1-ROS2
2 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-AD2
2 аналоговых выхода, напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В GRT1-DA2V
2 аналоговых выхода, ток 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-DA2C
2 входа Pt100 Pt100, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2P
2 входа Pt1000 Pt1000, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2K
2 входа термопары Типы B, E, J , K, N, R, S, T, U, W, PL2, с компенсацией холодного спая GRT1-TS2T

Наименование Модель
16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1611
16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1621
16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1611
16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1621
8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1611
8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1621
16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1612
16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1622
16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1612
16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1622
8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1612
8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1622
16 релейных выходов 250 В~, 2 А, 1-проводное подключение, расширяем GX-OC1601
4 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-AD0471
2 аналоговых выхода, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-DA0271
2 входа энкодера с открытым коллектором Вход 500 кГц с открытым коллектором GX-EC0211
2 входа энкодера с линейным усилителем Вход линейного усилителя 4 МГц GX-EC0241

Наименование Спецификация Модель
Системы технического зрения с интерфейсом EtherCAT NPN FZM1-350-ECT

PNP FZM1-355-ECT
Интеллектуальная камера с интерфейсом EtherCAT NPN/цветная камера FQ-MS120-ECT

NPN/черно-белая камера FQ-MS120-M-ECT
PNP/цветная камера FQ-MS125-ECT
PNP/черно-белая камера FQ-MS125-M-ECT

Наименование Модель
Сервопривод Accurax G5 со встроенным интерфейсом ML-II R88D-KN@@@-ML2
Сервопривод серии G со встроенным интерфейсом ML-II R88D-GN@@H-ML2
Инвертор MX2 с дополнительной платой MECHATROLINK-II Преобразователь частоты 3G3MX2-A@

Дополнительная плата ML2 3G3AX-MX2-MRT
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Системы автоматизации  
• Программируемые логические контроллеры (ПЛК)  • Человеко-машинные интерфейсы (HMI)   
• Устройства удаленного ввода/вывода  • Промышленные ПК  • ПО  

Системы динамического управления и приводы 
• Контроллеры динамического управления  • Сервосистемы  • Преобразователи частоты  • Роботы

Компоненты управления 
• Регуляторы температуры  • Источники питания  • Таймеры  • Счетчики   
• Программируемые реле  • Цифровые измерители  • Электромеханические реле   
• Устройства контроля  • Твердотельные реле  • Концевые выключатели   
• Кнопочные выключатели  • Переключатели низкого напряжения 

Измерения и безопасность 
• Фотоэлектрические датчики  • Индуктивные датчики   
• Датчики давления и емкостные датчики  • Разъемы   
• Датчики перемещения/измерения расстояния  • Системы технического зрения   
• Сети безопасности  • Датчики безопасности  • Модули безопасности   
• Дверные выключатели обеспечения безопасности

Мы стремимся к совершенству, однако компания Omron Europe BV и/или ее дочерние и аффилированные структуры не дают  
никаких гарантий и не делают никаких заявлений в отношении точности и полноты информации, изложенной в данном документе. 
Мы сохраняем за собой право вносить любые изменения в любое время без предварительного уведомления. 

OmrOn EurOpE BV   Wegalaan 67-69, NL-2132 JD, Hoofddorp, Нидерланды.  Тел.: +31 (0) 23 568 13 00  Факс.: +31 (0) 23 568 13 88   www.industrial.omron.eu

Австрия 
Тел.: +43 (0) 2236 377 800 
www.industrial.omron.at 

Бельгия 
Тел.: +32 (0) 2 466 24 80 
www.industrial.omron.be 

Великобритания 
Тел.: +44 (0) 870 752 0861
www.industrial.omron.co.uk 

Венгрия 
Тел.: +36 1 399 30 50 
www.industrial.omron.hu 

Германия 
Тел.: +49 (0) 2173 680 00 
www.industrial.omron.de 

Дания 
Тел.: +45 43 44 00 11 
www.industrial.omron.dk 

Испания 
Тел.: +34 913 777 900 
www.industrial.omron.es 

Италия 
Тел.: +39 02 326 81 
www.industrial.omron.it 

Нидерланды 
Тел.: +31 (0) 23 568 11 00 
www.industrial.omron.nl 

Норвегия 
Тел.: +47 (0) 22 65 75 00 
www.industrial.omron.no 

Польша 
Тел.: +48 22 458 66 66 
www.industrial.omron.pl 

Португалия 
Тел.: +351 21 942 94 00 
www.industrial.omron.pt 

Турция 
Тел.: +90 212 467 30 00 
www.industrial.omron.com.tr 

Финляндия 
Тел.: +358 (0) 207 464 200
www.industrial.omron.fi 

Франция 
Тел.: +33 (0) 1 56 63 70 00
www.industrial.omron.fr 

Чешская Республика
Тел.: +420 234 602 602 
www.industrial.omron.cz 

Швейцария 
Тел.: +41 (0) 41 748 13 13 
www.industrial.omron.ch 

Швеция 
Тел.: +46 (0) 8 632 35 00 
www.industrial.omron.se 

Южная Африка 
Тел.: +27 (0)11 579 2600 
www.industrial.omron.co.za 

Другие представительства Omron
www.industrial.omron.eu

РОССИЯ 
ООО “ОМРОН Электроникс” 
улица Правды, дом 26  
Москва, Россия 
Тел.: +7 495 648 94 50 
Факс: +7 495 648 94 51
www.industrial.omron.ru
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