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TRAJEXIA 
L i b e r d a d e  To t a l  n o  C o n t r o l o  d e  M o v i m e n t o 



Liberdade para comunicar 
Além de uma porta Ethernet incorporada que fornece 

capacidade de ligação, satisfazendo os padrões de 

comunicação actuais e, previsivelmente, futuros, o Trajexia 

inclui também interfaces para redes de campo populares 

como, por exemplo, Profibus-DP e DeviceNet. 

O Trajexia consiste numa nova plataforma  

de controlo de motion da Omron que permite  

obter o desempenho de um sistema de motion 

dedicado, a facilidade de utilização proporcionada 

por um especialista em automatização e a paz  

de espírito oferecida por uma empresa reconhecida 

globalmente. O Trajexia concede controlo total ao 

utilizador para criar as melhores máquinas  

no presente e no futuro. 

Controlador de motion avançado que 
permite ao utilizador assumir o controlo 

MECHATROLINK-II 

Até 16 eixos 



»   L i b e r d a d e  p a r a  p r o j e c t a r 

Liberdade para controlar 
O Trajexia oferece controlo perfeito até 16 eixos na rede de 

motion MECHATROLINK-II com controlo de posição, velocidade 

e binário independentes para cada eixo. O seu poderoso 

conjunto de instruções de motion torna a programação 

intuitiva e fácil. 

Liberdade para construir 
Pode seleccionar entre uma vasta gama dos melhores servos 

rotativos, lineares ou de transmissão directa do mercado, bem 

como de variadores. O sistema pode ser escalado de 2 até  

16 eixos, 8 variadores e módulos de E/S. 

Ethernet 

Unidades de E/S 



Controlo de motion perfeito 
Na base do Trajexia encontra-se o novo coordenador  

de movimentos multitarefa TJ1. Com um DSP de 32 bits, foi 

concebido especificamente para realizar as tarefas  

de movimentos mais exigentes, tais como, cam electrónica, 

relação de velocidades electrónica, controlo de registos  

e interpolação, etc., obtendo o melhor desempenho através 

de simples comandos de motion. 

Ethernet 
Fonte de alimentação Controlador de motion Unidade MECHATROLINK-II 

mestre 
Unidade Profibus escrava 
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Escalabilidade 
Livre escolha entre CPUs de 4 ou 16 eixos. Com capacidade 

de controlo até 4 eixos, a nova CPU MC04, juntamente com 

a unidade MECHATROLINK-II mestre de 4 eixos, permite uma 

solução compacta sem comprometer o desempenho. 



Conectividade directa através de Ethernet 
A porta Ethernet incorporada no Trajexia fornece 

conectividade directa e rápida aos PLCs e HMIs, ao mesmo 

tempo que proporciona acesso total aos controladores através 

de uma rede controlo de motion MECHATROLINK-II. 

Porta série 
A porta série fornece conectividade directa aos PLCs, HMIs  

ou a qualquer outro dispositivo de campo da Omron. 

E/S locais 
As E/S livremente configuráveis incorporadas no controlador 

permitem-lhe ajustar de forma perfeita o Trajexia ao design  

da sua máquina. 

Unidade MECHATROLINK-II mestre 
A unidade MECHATROLINK-II mestre desempenha um controlo 

perfeito até 16 servos, variadores ou E/S, ao mesmo tempo 

que permite uma transparência completa em todo o sistema. 

Profibus-DP, DeviceNet e CANopen 
Normalizado no Profibus, DeviceNet ou CANopen? Não tem 

problema nenhum. O Trajexia oferece estas interfaces  

e a pedido muitas mais possibilidades. 

Módulo de Eixos Flexível 
O módulo de Eixos Flexível permite o controlo total de  

dois actuadores através de uma saída analógica ou trem  

de impulsos. O módulo suporta os principais protocolos  

de encoders absolutos, permitindo a ligação de um encoder 

externo ao sistema. 

Unidades 
É disponibilizada uma vasta gama dos melhores servos 

rotativos, lineares e transmissão directa do mercado, assim 

como de variadores, que se ajustam às suas necessidades  

de desempenho, fiabilidade e soluções compactas. 

E/S Remotas 
As E/S na rede de controlo de motion MECHATROLINK-II 

proporcionam a expansão do sistema enquanto mantêm  

os dispositivos numa rede de controlo de motion. 
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Unidade DeviceNet escrava Módulo de Eixos Flexível Unidade terminadora 

Unidade CANopen 



Simplicidade do design 
Com capacidade de processamento de 2 a 16 eixos,  

a escalabilidade do sistema fornece-lhe uma única aplicação 

para várias versões da sua máquina. 

Mantenha os seus conhecimentos em segurança 
O método de encriptação sofisticado do Trajexia garante uma 

protecção e confidencialidade completas dos seus valiosos 

conhecimentos. 

Ferramentas avançadas 
As ferramentas de depuração avançadas do Trajexia,  

incluindo as funções de registo e osciloscópio, asseguram um 

funcionamento eficiente e um tempo de inactividade mínimo. 

Identificação automática de dispositivos 
Os servos, variadores e E/S ligados à rede MECHATROLINK-II 

são identificados e configurados automaticamente, 

permitindo-lhe instalar o sistema em minutos. 

Acesso total aos dispositivos a partir de uma ligação 
Os parâmetros e funções incluídos nas unidades  

do MECHATROLINK-II são totalmente acessíveis a partir  

da ligação de Ethernet. 

Acesso remoto 
A arquitectura inteligente do Trajexia permite o processamento 

explícito de mensagens pela Ethernet e através do 

MECHATROLINK-II para fornecer total transparência até ao 

nível do actuador e possibilitando o acesso remoto. 
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Engenharia intuitiva e poderosa 

A ferramenta de programação fácil e intuitiva do Trajexia, com base no conjunto de instruções  
de Motion Basic, inclui comandos dedicados para ligar eixos, cams electrónicas, relações de velocidades 
electrónicas, etc. Além disso, a capacidade multitarefa proporciona total liberdade no design  
de aplicação. 





Controlo perfeito de 16 eixos 
Com capacidade de controlo dos 16 eixos num tempo total  

de ciclo do sistema de 1 ms, o Trajexia garante  

o funcionamento mais rápido com a maior precisão. 

Capacidade real para efectuar multitarefa 
O Trajexia é um controlador multitarefa capaz de executar  

até 14 tarefas simultaneamente. 

Rede de motion robusta e estável 
Criado especificamente para controlo de motion,  

o MECHATROLINK-II oferece a velocidade de comunicação  

e a precisão de tempo essenciais para garantir um controlo  

de movimento perfeito dos servos. 

»   L i b e r d a d e  p a r a  d e s e m p e n h a r 

O Trajexia oferece os melhores dispositivos de motion do mercado para criar  
 as melhores soluções de automatização no presente e no futuro... 

Os melhores servodrives 
Com oferta de uma grande variedade de servomotores 

rotativos e lineares, a série de servos Sigma II da Omron foi 

concebida SEM comprometer a qualidade, a fiabilidade  

e o rendimento, de modo a garantir o melhor controlo  

de movimento disponível no mercado. 

Variadores e servos na mesma rede 
Os variadores ligados ao MECHATROLINK-II funcionam durante 

o mesmo tempo de ciclo de actualização que os servodrives. 

Transportador de Entrada do Produto 
O tapete transportador de velocidade 

controlada fornece o produto para  

o processo de envio. 

Desenrolamento da Película 
A tensão da película é mantida  

de forma constante para a formação  

e selagem correctas do produto. 

Ajuste do espaço 
A velocidade do produto e o espaço 

entre os produtos são sincronizados 

com o tapete.



Selo longitudinal 
Os rolos de selagem são comandados 

electronicamente para controlo de 

tracção da película, sendo o registo 

utilizado para fazer corresponder a área 

de impressão à posição do produto.

Tapete transportador de saída 
Os variadores podem ser facilmente 

integrados em eixos de velocidade 

controlada. 

Entrada de registo Rápido 
O registo da posição em tempo real 

fornece as informações para corrigir  

e sincronizar movimentos de acordo 

com as marcas de impressão. 

Tapete do Transportador de Entrada 
O produto é colocado de forma precisa 

numa área de formação. Este eixo 

actua como um mestre e serve  

de referência para todos os 

movimentos da máquina. 

Lâmina de selagem 
A CAM electrónica assegura o corte  

da película de acordo com a posição  

da marca de impressão.  

Adapta-se facilmente a diferentes 

tamanhos do produto sem qualquer 

alteração mecânica. 
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TJ1- 

Controlador de motion Trajexia 
Controlador de motion Autónomo Avançado com 
rede de controlo de Motion MECHATROLINK-II 
• Coordenação de movimento avançado com 16 eixos 

através de uma rede de motion robusta e rápida: 
MECHATROLINK-II

• Suporta controlo de posição, velocidade e binário 
• Cada eixo pode executar movimentos interpolados 

complexos, cames electrónicas e relações de velocida-
des electrónicas 

• Ferramentas de depuração avançadas incluindo fun-
ções de registo e osciloscópio

• Entrada de registo de hardware para cada eixo dos 
servo-motores

• Controlo de servos, variadores e E/S numa única rede 
de motion

• Controlador multitarefa capaz de executar até 14 tare-
fas simultaneamente  

• Comunicação aberta - Ethernet incorporada, 
PROFIBUS-DP, DeviceNet e CANopen como opções

Configuração do sistema

Ferramenta 
Trajexia
CX-One

HMI
série NS

JUSP-NS115
Unidade
MECHATROLINK-II

Motores lineares
da série Sigma-II

Servomotores
série Sigma-II

Servodrive
série Sigma-II

Entrada

Controlador de 
motion

PLC Série CJ

E/S digitais

Ligação 
ao sistema 

principal

Entrada de 
registo rápido, 
Home

Ethernet

MECHATROLINK-II

Variador de 
frequência

SW1 SW2

E/S SmartSlice

PROFIBUS-DP
Mestre

DeviceNet
Mestre

Dispositivos
CANopen

Rede de campo
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2 Controlo de motion

Especificações

Especificações gerais do Trajexia

Unidades Trajexia de Controlador de motion

Unidades Mestre Trajexia MECHATROLINK-II

Item Detalhes
Modelo TJ1-@ 
Temperatura ambiente de operação 0 a 55°C
Humidade ambiente de operação 10 a 90%RH
Temperatura ambiente de armazenamento -20 a 70°C
Humidade ambiente de armazenamento 90% máx. (sem condensação)
Atmosfera Sem gases corrosivos
Resistência à vibração 10 a 57 Hz: (0,075 mm de amplitude)

57 a 100 Hz Aceleração: 9,8 m/s2, nas direcções X, Y e Z durante 80 minutos.
Resistência ao choque 143 m/s2, 3 vezes cada nas direcções X, Y e Z.
Resistência de isolamento 20 MOhm
Rigidez dieléctrica 500 Volts
Estrutura protectora IP20
Normas internacionais CE, EN 61131-2, cULus, Lloyds (cULus pendente de aprovação para TJ1-MC04 e TJ1-ML04) em 

conformidade com RoHS

Item Detalhes
Modelo TJ1-MC16 TJ1-MC04
Número de eixos 16 4 (+1 com unidade TJ1-FL02)
Número de variadores e módulos de E/S Máximo de 8 (Variadores em modo de binário ou velocidade)
Número de unidades mestre MECHATROLINK-II É possível ligar até 4 unidades mestre MECHATROLINK-II (ver TJ1-ML16/ML04 abaixo)
Tempo do ciclo Seleccionável para 0,5 ms, 1 ms ou 2 ms
Linguagem de programação Linguagem de motion semelhante ao BASIC
Capacidade multitarefa Até 14 tarefas em execução simultaneamente 
E/S Digitais Incorporadas 16 Entradas e 8 Saídas, para utilização geral
Unidades de medida Definição do utilizador
Memória disponível para programas do utilizador 500KB
Capacidade de armazenamento de dados Até 2 MB de memória de dados flash
Gravação de dados do programa, Controlador de motion SRAM com bateria e Flash-ROM
Gravação de dados do programa, computador pessoal O software Trajexia Motion Perfect gere uma cópia de segurança no disco rígido do computador pessoal.
Portas de comunicação 1 porta Ethernet e 2 portas série 
Actualização de firmware Com a ferramenta de software Trajexia
Porta Ethernet Características eléctricas Conforme com IEEE 802.3 (100BaseT)

Ficha Conector de Ethernet RJ45
Porta série Características eléctricas Conformar 1 porta para RS232C e 1 porta para RS485/RS422A (seleccionável por interruptor)

Ficha Conector SUB-D9 (Incluído no pacote) 
Sincronização Sincronização Start-Stop (assíncrono)
Velocidade de transmissão 
em baud

1200 / 2400 / 4800 / 9600 / 19200 / 38400 bps

Formato de transmissão Tamanho em 
bits de dados

7 ou 8 bits

Bit de paragem 1 ou 2 bits
Bit de paridade Par/Ímpar/Nenhum  

Modo de transmissão Ponto-para-multiponto (1:N)
Protocolo de transmissão RS-232C (1:1) Host Link Master Protocol,

Host Link Slave Protocol,
ASCII geral

RS-422A (1:N) Host Link Master Protocol,
Host Link Slave Protocol,
ASCII geral

RS-485 (1:N) ASCII geral
Isolamento galvânico Porta RS422A
Buffer de comunicação 254 bytes 
Controlo do fluxo Nenhuma
Terminador Sim, seleccionável por interruptor
Comprimento do cabo 15 m para RS232 e 500 metros para RS422/485

Item Especificações
Modelo TJ1-ML16 TJ1-ML04
Dispositivos controlados com interface MECHATRO-
LINK-II 

Unidades de Servodrive Junma MLII, Sigma-2 e Sigma-3, E/S SmartSlice, outras unidades de E/S e Variado-
res de frequência V7, F7 e G7  

Características eléctricas Em conformidade com a norma MECHATROLINK
Portas de comunicação 1 MECHATROLINK-II mestre
Velocidade de transmissão 10Mbps
Ciclo de comunicações 0,5 ms, 1 ms ou 2 ms
Tipos de estação escravo Eixos e servodrives

Variadores de frequência 
Módulos de E/S
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Controlador de motion Trajexia 3

Unidade Escravo Trajexia PROFIBUS

Unidade Escravo Trajexia DeviceNet

Unidade Trajexia CANopen

Nota:  (*) Os CPUs TJ1-MC16/04 suportam um total de 256 pontos de E/S digitais e 36 pontos de E/S analógicas.

Unidade Trajexia de Eixos Flexíveis

Unidade SmartSlice de Interface MECHATROLINK-II

Nota:  (*) Os CPUs TJ1-MC16/04 suportam um total de 256 pontos de E/S digitais e 36 pontos de E/S analógicas.

Número de estações por mestre / tempo do ciclo Máx. 16 Estações/2 ms Máx. 4 Estações/2 ms
Máx. 8 Estações/1 ms Máx. 4 Estações/1 ms
Máx. 4 Estações/0,5 ms (Só servodrives Sigma-3) Máx.4 Estações/0,5 ms (Só servodrives Sigma-3)

Distância de transmissão Máx. 50 metros sem repetidor

Itens Especificações
Modelo TJ1-PRT
Norma PROFIBUS Em conformidade com a norma PROFIBUS-DP EN50170 (DP-V0)
Portas de comunicação 1 PROFIBUS-DP Escravo 
Velocidade de transmissão 9,6, 19,2, 45,45, 93,75, 187,5, 500, 1500, 3000, 6000 e 12000 kbps
Números dos nós 0 a 99
Tamanho de E/S 0 a 120 palavras (16bit), configurável, em ambas as direcções
Isolamento galvânico Sim

Itens Especificações
Modelo TJ1-DRT
Norma PROFIBUS Em conformidade com a norma DeviceNet da CIP – 1ª edição
Portas de comunicação 1 DeviceNet Escravo
Velocidade de transmissão 125, 250 e 500 Kbps, detecção automática
Números dos nós 0 a 63
Tamanho de E/S 0 a 32 palavras (16bit), configurável, em ambas as direcções
Isolamento galvânico Sim

Itens Especificações
Modelo TJ1-CORT
Características Eléctricas Em conformidade com CAN 2.0 B
Portas de comunicação 1 CANopen
Velocidade de transmissão 20, 50, 125 e 500 Kbps
Normas CiA Implementadas DS301, DS302
Suporte de PDO 8 TPDO e 8 RPDO
Correspondência de PDO Cada PDO pode ter uma correspondência de TJ1-MC16/04 VR, Tabela, E/S analógica e digital.

Os comandos BASIC atribuem correspondência e endereço de início (*)
Configuração do CANopen escravo As mensagens SDO podem ser enviadas através de BASIC durante o arranque e o funcionamento
Estados de rede CANopen A rede CANopen pode ser definida através de BASIC para utilização Pré-operacional e Operacional
Emergências de CANopen escravo Disponíveis através de comando BASIC
Isolamento galvânico Sim

Itens Especificações
Modelo TJ1-FL02
Número de eixos 2 
Método de controlo Saída analógica de ±10V em circuito fechado ou saída trem de impulsos em circuito aberto
Encoder Feedback de posição/velocidade 2 encoders incrementais e absolutos

Normas de encoders absolutos suporta-
das

SSI 200 kHz, EnDat 1 MHz e Tamagawa

Frequência máxima de entrada do enco-
der

6 MHz

Frequência máx. de saída do encoder/de 
impulsos

2 MHz

E/S auxiliares 2 entradas de registo rápido, 2 entradas definíveis, 2 saída de activação, 4 saídas de interruptor de posição 
ou reposição de eixos

Isolamento galvânico Sim

Item Especificações
Modelo GRT1-ML2
Características eléctricas Em conformidade com a norma MECHATROLINK
Ciclo de comunicações 0,5, 1 ou 2 ms
Fonte de alimentação 24Vcc
Número de modulos Slices Até 64 Slices com um valor máximo de 128 bytes (*)
Correspondência de E/S Correspondência automática de E/S analógica e digital para CPU TJ1-MC16/04
Configuração da unidade Slice Não suportada
Unidades slice suportadas Consultar a secção Informações de encomenda

Item Especificações
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4 Controlo de motion

Nomenclatura

Unidade Trajexia de Controlador de motion - TJ1-MC16/04  

Unidade Escravo Trajexia DeviceNet - TJ1-DRT 

Unidade Trajexia PROFIBUS-DP - TJ1-PRT  

Unidade Mestre Trajexia MECHATROLINK-II - TJ1-ML16/04  

Unidade Trajexia CANopen - TJ1-CORT  

Unidade Trajexia de Eixos Flexível - TJ1-FL02  

Visor

Portas série 
RS-232C 
e RS422A/485

LEDs

Interruptores 
RS422A/RS485

Porta Ethernet

Conector
de E/S digitais

Compartimento 
da bateria

0
9 8 76

5
4321

0
9 876

5
4321

V-

CAN L

DRAIN

CAN H

V+

LEDs da unidade

Porta DeviceNet escravo

Selecção do nó

0
9 8 76

5
4321

0
9 876

5
4321

H

B

LEDs da unidade

Porta PROFIBUS-DP escrava

Selecção de nó
PROFIBUS

RUN

8F

ML16

CN1

LEDs da unidade

Porta MECHATROLINK-II mestre

0
9 8 76

5
4321

0
9 876

5
4321

V-

CAN L

DRAIN

CAN H

V+

LEDs da unidade

Porta CANopen

Selecção do nó

CORT

FL02

LEDs da unidade

conector de 18 pinos
(E/S Digitais e Analógicas)

conector de 15 pinos
(Encoders IN/Out)
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Controlador de motion Trajexia 5

Unidade SmartSlice de Interface MECHATROLINK-II - GRT1-ML2  

Dimensões

Controlador de motion Trajexia - TJ1-MC16/04 Módulos Trajexia - TJ1-ML16/04, -PRT, -DRT, -CORT, -FL02

Sistema Trajexia - CJ1W-PA202 + TJ1-MC16 + Um Módulo + TJ1-TER 

LEDs da unidade

-V

INPUT
CC24V

A/B
CN1

CN2

BACK4

-V

E/S

+V

UNIT

+V

ON

ADR

REGS

3

NC2

1

ML COM

ALARM

SW1

GRT1-ML2

SW2
TS

RUN

I/O PWR

UNIT PWR

Conectores ML

Conector FG

Selecção de Nó MECHATROLINK-II

Interruptores de Slice mestre

Alimentação da Unidade

Alimentação de E/S

62

65

71

70,3

9094

31

39,9

70,30

90

94

62

65

29,73145

90 94

PA202
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6 Controlo de motion

Unidade de Comunicação SmartSlice - GRT1-ML2 

Unidade fim bus SmartSlice - GRT1-END 

Unidades de E/S SmartSlice - GRT1-_
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Informações para encomenda

Controlador de motion Trajexia 

Trajexia - Módulos de controlo dos eixos

Trajexia - Módulos de comunicações

MECHATROLINK-II - Dispositivos relacionados

Sistema Servo e Variadores de Frequência

Nota: Consulte o catálogo Motion & Drives para obter especificações detalhadas e informações sobre encomendas

Nome Modelo
Unidade Trajexia de Controlador de motion – até 4 eixos (Unidade de terminação Trajexia TJ1-TER incluída) TJ1-MC04
Unidade Trajexia de Controlador de motion – até 16 eixos (Unidade de terminação Trajexia TJ1-TER incluída) TJ1-MC16
Fonte de Alimentação para o sistema Trajexia, 100-240V AC CJ1W-PA202
Fonte de Alimentação para o sistema Trajexia, 24V CC CJ1W-PD022

Nome Modelo
Unidade Mestre Trajexia MECHATROLINK-II (até 4 estações) TJ1-ML04
Unidade Mestre Trajexia MECHATROLINK-II (até 16 estações) TJ1-ML16
Unidade de Eixos Flexíveis Trajexia (para 2 eixos) TJ1-FL02

Nome Modelo
Unidade escravo Trajexia DeviceNet TJ1-DRT
Unidade Escravo Trajexia PROFIBUS-DP TJ1-PRT
Unidade Trajexia CANopen TJ1-CORT

Nome Observações Modelo
Unidade de interface MECHATROLINK-II para 
Servos e Variadores

Para servodrives da série Sigma-II. (Firmware versão 39 ou poste-
rior)

JUSP-NS115

Servodrives Junma com porta MECHATROLINK-II incorporada no 
servodrive

SJDE-@@ANA-OY

Para Variador Varispeed V1000. Disponível em 2008
(Para obter informações sobre a versão do Variador suportada, 
contacte o departamento de vendas da Omron)

SI-T3

Para Variador Varispeed V7 
(Para obter informações sobre a versão do Variador suportada, 
contacte o departamento de vendas da Omron)

SI-T/V7

Para Variador Varispeed F7, G7 
(Para obter informações sobre a versão do Variador suportada, 
contacte o departamento de vendas da Omron)

SI-T

Controlador 
de motion

Controlo
de eixos

Dispositivo de comu-
nicações escravo

Unidade Terminadora 
(Incluída no Controlador de motion)

Fonte de
alimentação
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8 Controlo de motion

Sistema de E/S SmartSlice

Nota:  Consulte o catálogo Automation Systems para obter especificações detalhadas e informações sobre acessórios

Cabos MECHATROLINK-II

Outros módulos de E/S

Software

Função Especificação Modelo
Unidade de Interface SmartSlice Unidade SmartSlice de Interface MECHATROLINK-II GRT1-ML2
Modulo fim bus necessária uma unidade por interface 
de bus

GRT1-END

4 entradas NPN 24 V CC, 6 mA, ligação de 3 fios GRT1-ID4
4 entradas PNP 24 V CC, 6 mA, ligação de 3 fios GRT1-ID4-1
8 entradas NPN 24 V CC, 4 mA, ligação de 1 fio + 4xG GRT1-ID8
8 entradas PNP 24 V CC, 4 mA, ligação de 1 fio + 4xV GRT1-ID8-1
4 saídas NPN 24 V CC, 500 mA, ligação de 2 fios GRT1-OD4
4 saídas PNP 24 V CC, 500 mA, ligação de 2 fios GRT1-OD4-1
4 saídas PNP com protecção contra curto-circuito 24 V CC, 500 mA, ligação de 3 fios GRT1-OD4G-1
8 saídas NPN 24 V CC, 500 mA, ligação de 1 fio + 4xV GRT1-OD8
8 saídas PNP 24 V CC, 500 mA, ligação de 1 fio + 4xG GRT1-OD8-1
8 saídas PNP com protecção contra curto-circuito 24 V CC, 500 mA, ligação de 1 fio + 4xG GRT1-OD8G-1
2 saídas de relé 240 V AC, 2A, contactos de abertura normal GRT1-ROS2
2 entradas analógicas, corrente/tensão ±10 V, 0-10 V, 0-5 V, 1-5 V, 0-20 mA, 4-20 mA GRT1-AD2
2 saídas analógicas, tensão ± 10 V, 0-10 V, 0-5 V, 1-5 V GRT1-DA2V
2 saídas analógicas, corrente 0-20 mA, 4-20 mA GRT1-DA2C

Nome Observações Modelo
Cabos MECHATROLINK-II 0,5 metros JEPMC-W6003-A5

1 metro JEPMC-W6003-01
3 metros JEPMC-W6003-03
5 metros JEPMC-W6003-05
10 metros JEPMC-W6003-10
20 metros JEPMC-W6003-20
30 metros JEPMC-W6003-30

Terminador MECHATROLINK-II Resistência terminadora JEPMC-W6022
Repetidor MECHATROLINK-II Repetidor de rede JEPMC-REP2000

Nome Observações Compri-
mento

Modelo

Módulos de E/S MLII Entrada digital de 64 pontos e saída digital de 64 pontos (24VCC) - JEPMC-IO2310
Entradas analógicas: -10V a +10V, 4 canais - JEPMC-AN2900
Saída analógica: -10V a +10V, 2 canais - JEPMC-AN2910

Cabo de E/S para JEPMC-
IO2310

Com conector no lado IO2310 0,5 JEPMC-W5410-05
1,0 JEPMC-W5410-10
3,0 JEPMC-W5410-30

Especificações Modelo
Trajexia Studio v1.0 ou posterior TJ1-Studio

PORTUGAL

OMRON Electronics Iberia SA - Sucursal Portugal
Torre Fernão Magalhães 
Avenida D. João II, Lote 1.17.02, 6º Piso 
1990 - 084 - Lisboa 
Tel: +351 21 942 94 00
Fax: +351 21 941 78 99
info.pt@eu.omron.com
www.industrial.omron.pt

ESPAÑA
Omron Electronics Iberia S.A. 
c/Arturo Soria 95, E-28027 Madrid
Tel: +34 913 777 900 
Fax: +34 913 777 956 
omron@omron.es
www.industrial.omron.es

 
Madrid Tel: +34 913 777 913
Barcelona Tel: +34 932 140 600
Sevilla Tel: +34 954 933 250 
Valencia Tel: +34 963 530 000 
Vitoria Tel: +34 945 296 000

No interesse de aperfeiçoamento de produto, as especificações estão sujeitas a alteração 
sem aviso prévio.

Cat. No. I53E-PT-02A

Fax 902 361 817

TODAS AS DIMENSÕES MOSTRADAS ESTÃO EM MILÍMETROS.

Para converter milímetros em polegadas, multiplique por 0,03937. Para converter gramas em onças, multiplique por 0,03527.

17Controlo de motion
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Sistemas de controlo
• Autómatos programáveis  • Interfaces Homem-Máquina  • E/S remotas

Sistemas de movimentação
• Controladores de movimento  • Sistemas servo  • Variadores

Componentes de controlo 
• Controladores de temperatura e de processos  • Fontes de alimentação   
• Temporizadores  • Contadores

Relés programáveis
• Indicadores digitais de painel  • Relés electromecânicos  • Produtos de monitorização   
• Relés de estado sólido  • Fins de curso  • Botoneiras  • Contactores

Sensores e segurança 
• Sensores fotoeléctricos  • Sensores indutivos  • Sensores de pressão e capacitivos   
• Conectores de cabos  • Sensores de medição e sensores de deslocamento   
• Sistemas de visão  • Redes de segurança  • Sensores de segurança   
• Unidades de segurança/Unidades de relé  • Interruptores de fechadura/porta de segurança

Distribuidor autorizado: 

Embora nos esforcemos por atingir a perfeição, a Omron Europe BV e/ou as suas empresas subsidiárias e filiais não garantem nem fazem 
quaisquer afirmações relativamente à correcção ou integridade das informações descritas neste documento. Reservamo-nos o direito de 
efectuar quaisquer alterações em qualquer altura sem aviso prévio. 

OmROn EuROpE B.V.   Wegalaan 67-69, NL-2132 JD, Hoofddorp, Holanda.   Tel: +31 (0) 23 568 13 00   Fax: +31 (0) 23 568 13 88   www.industrial.omron.eu 

África do Sul 
Tel: +27 (0)11 579 2600 
www.industrial.omron.co.za 

Alemanha 
Tel: +49 (0) 2173 680 00 
www.industrial.omron.de 

Áustria 
Tel: +43 (0) 2236 377 800 
www.industrial.omron.at 

Bélgica 
Tel: +32 (0) 2 466 24 80 
www.industrial.omron.be 

Dinamarca 
Tel: +45 43 44 00 11 
www.industrial.omron.dk 

Espanha 
Tel: +34 913 777 900 
www.industrial.omron.es 

Finlândia 
Tel: +358 (0) 207 464 200
www.industrial.omron.fi 

França 
Tel: +33 (0) 1 56 63 70 00
www.industrial.omron.fr 

Holanda 
Tel: +31 (0) 23 568 11 00 
www.industrial.omron.nl 

Hungria 
Tel: +36 1 399 30 50 
www.industrial.omron.hu 

Itália 
Tel: +39 02 326 81 
www.industrial.omron.it 

noruega 
Tel: +47 (0) 22 65 75 00 
www.industrial.omron.no 

polónia 
Tel: +48 (0) 22 645 78 60 
www.industrial.omron.pl 

Reino unido 
Tel: +44 (0) 870 752 08 61
www.industrial.omron.co.uk 

República Checa 
Tel: +420 234 602 602 
www.industrial.omron.cz 

Rússia 
Tel: +7 495 648 94 50 
www.industrial.omron.ru 

Suécia 
Tel: +46 (0) 8 632 35 00 
www.industrial.omron.se 

Suíça 
Tel: +41 (0) 41 748 13 13 
www.industrial.omron.ch 

Turquia 
Tel: +90 216 474 00 40 
www.industrial.omron.com.tr 

mais Representantes da Omron 
www.industrial.omron.eu 

OmROn ElECTROnICS IBERIA S.A. 
SuCuRSAl Em pORTugAl. 
Torre Fernão Magalhães
Avenida D. João II, Lote 1.17.02, 6˚ Piso
1990 - 084 - Lisboa
Tel: +351 21 942 94 00 
Fax: +351 21 941 78 99 
info.pt@eu.omron.com 
www.industrial.omron.pt 

lisboa  Tel: +351 21 942 94 00 
porto  Tel: +351 22 715 59 00 

ESpAnHA 
c/Arturo Soria 95, E-28027 Madrid 
Tel: +34 913 777 900 
Fax: +34 913 777 956 
omron@omron.es 
www.industrial.omron.es 

madrid  Tel: +34 913 777 913 
Barcelona  Tel: +34 932 140 600 
Sevilha  Tel: +34 954 933 250 
Valência  Tel: +34 963 530 000 
Vitória  Tel: +34 945 296 000 


