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Procesador digital de panel

K3HB-S

Procesador digital de panel con una
capacidad de respuesta de alta velocidad
a 2.000 veces por segundo

* Efectivo para la medida y discriminacion a alta velocidad con un
periodo de muestreo de 0,5 ms y un tiempo respuesta de salida
de 1 ms max.

¢ Permite una evaluacién de correcto/incorrecto utilizando un
display que se puede alternar entre verde o rojo.

* Provisto de un un indicador de barra de LEDs que representa
las cantidades medidas y las posiciones relativas.

e La calibracidn cero se puede realizar facilmente con la funcién
de cero forzado.

* Carcasa con una profundidad de sdlo 95 (desde la parte
posterior del panel frontal).

* Homologacion UL.
¢ Conforme con el marcado CE.

Estructura de la referencia

s CE NEW

B Composicion de la referencia

Se pueden solicitar procesadores y tarjetas opcionales de forma individual o en conjuntos.

Procesadores

K3HB-S[] [
1 5
1. Cédigos de sensor de entrada
SD: entrada de tensién/corriente c.c.
5. Tension de alimentacion
100-240 Vc.a. 100 a 240 Vc.a.
24 Vc.a./Nc.c.24 Vc.a./NVc.c.

Tarjeta opcional:

¢ Fuente de alimentacién para sensores/tarjetas opcionales

K33-[]

2
o tarjetas de salida de relé/transistor
K34-0]

3
 Tarjetas de entrada de evento
K35-]

4

Procesadores con tarjetas opcionales

K3HB-SL-LJLIL] ]

1234 5

2. Caodigos de tipo de fuente de alimentacion para sensores/
salida

CPA: modelo de 12 Vc.c. a 80 mA con salida PASS

A:

(PASS: SPDT)
modelo de 12 Vc.c. a 80 mA

3. Cddigos de tipo de salida de relé/transistor

Ct:
Cc2:

T1:

T2:

modelos H/L con salidas de relé (H, L: SPDT)
modelos HH/H/L/LL con salidas de relé

(HH, H, L, LL: SPST-NA)

5 salidas de discriminacion a transistor
(colector abierto NPN)

5 salidas de discriminacion a transistor
(colector abierto PNP)

4. Cddigos de tipo de entrada de evento

1:

2:
3:
4.

modelos con bloques de terminales (colector abierto NPN)
modelos con bloques de terminales (colector abierto PNP)
modelos con conectores (colector abierto NPN)
modelos con conectores (colector abierto PNP)
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Tabla de seleccion
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H Entrada de tensién/corriente de c.c. (para todos los modelos)

(Cada modelo tiene un rango multiple, que corresponde a los siguientes rangos de tensién y corriente.))

Rango de medida de corriente

Rango de medida de tension

0,000 a 20,000 mA 6
4,000 a 20,000 mA

0,000 a 5,000 V 6 1,000 a 5,000 V 6
-5,000 a 5,000 V 6 —10,000 a 10,000 V

B Procesador
Modelo Tensién de Modelo Fuente de Tarjetas de salida | Tarjetas de entrada
alimentacion alimentacién para | de relé/transistor de evento
sensores/tarjetas aplicables aplicables
opcionales
aplicables
100 a 240 Vc.a. K3HB-SSD K33-CPA K34-C1 K35-1
100-240 Vc.a. K33-A K34-C2 K35-2
24 Vc.a/Vc.c. K3HB-SSD K34-T1 K35-3
24 Vc.a./Vc.c. K34-T2 K35-4
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Especificaciones

Bl Valores nominales

Tension de alimentacion

100 a 240 Vc.a. (50/60 Hz) [24 Vc.a. (50/60 Hz) 0 24 Ve.c.

Rango de tensién de alimentacion
permisible

85% a 110% de la tension de alimentacion nominal

Consumo
(con carga maxima)
(Ver nota).

18 VA max. 24 Vc.a.: 11 VA max.

24 Vc.c.: 7 W max.

Senales de entrada

Tensién/corriente c.c. (0 a20 mA,4a20mA,0a5V,1a5V,+5V,+10 V), 2 canales

Método de medida

Sistema de comparacién secuencial

Fuente de alimentacién para
sensores

12 Ve.c. +10%, 80 mA (sélo para modelos con fuente de alimentacién para sensores)

Entrada de Entrada de Colector abierto NPN o sefial de contacto sin tensién (Consulte Valores nominales de entrada de evento
evento temporizacién en la pagina 5 para obtener detalles.)
Entrada de Colector abierto PNP
temporizador de
compensacion de
arranque
Entrada de
retencién
Entrada de reset
Entrada de cero
forzado
Entrada de banco
Salida Salida de contacto |H/L, 2 salidas, ambas SPDT
(Segun el de relés 250 Vc.a./30 Vc.c., 5 A (carga resistiva), vida util eléctrica de 100.000 operaciones
modelo.) HH/H/L/LL, 4 salidas, todas SPST-NA
250 Vc.a./30 Ve.c., 5 A (carga resistiva), vida util eléctrica de 100.000 operaciones
PASS, 1 salida, SPDT
250 Vc.a./30 Vc.c., 5 A (carga resistiva), vida util eléctrica de 100.000 operaciones
Salida de transistor | HH/H/PASS/L/LL (colector abierto NPN; tensiéon maxima de carga: 24 Vc.c.; corriente maxima de carga:
50 mA,; corriente de fuga: 100 pnA max.)
HH/H/PASS/L/LL (colector abierto PNP; tensién maxima de carga: 24 Vc.c.; corriente maxima de carga:
50 mA,; corriente de fuga: 100 pnA max.)

Método de display

Pantalla LCD negativo (retroiluminada)

Display digital de 7 segmentos, (altura de caracteres de PV: 14,2 mm (verde/rojo); altura de caracteres
de SV: 4,9 mm (verde))

Funciones principales

Funcién Escala, funcién de calculo de 2 entradas, seleccién de operaciéon de medida, valor medio, filtro
high-pass, cero forzado, limite cero, histéresis de salida, retardo a OFF de salida, prueba de salida,
teaching, seleccién de valor visualizado, seleccién de color de display, protecciéon de teclado, seleccion
de banco, periodo de actualizacién de display, retencion maxima/minima, reset

Temperatura ambiente de
funcionamiento

—10 a 55°C (sin formacion de hielo ni condensacion)

Humedad ambiente de
funcionamiento

del 25% al 85%

Temperatura de almacenamiento

—25 a 65°C (sin formacion de hielo ni condensacion)

Altitud

2.000 m max.

Accesorios

Junta de estanqueidad, 2 soportes, cubierta de terminales, etiquetas de unidad, manual de operacion

Nota: Se necesita una capacidad de la fuente de alimentacion de control mayor que el valor nominal cuando se conecta la alimentacién. Se ha
de prestar atencién especial cuando se utilizan dos 0 mas modelos de fuente de alimentacién c.c. Cuando se conecta la alimentacion o
al operar el temporizador de compensacién de arranque, se desactivaran todas las salidas si la unidad no esta realizando medidas.
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M Caracteristicas
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Periodo de muestreo

0.5 ms (1 entrada), 1,0 ms (2 entrada)

Numero maximo de digitos en el
display

5 digitos (—19.999 a 99.999)

Tiempo de respuesta |1 entrada

ON a OFF: 1 ms max.; OFF a ON: 1,5 ms max.

de salida de 2 entradas
discriminacion
(salida transistor)

ON a OFF: 2 ms max.; OFF a ON: 2,5 ms max.

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. (a 500 Vc.c.)

Rigidez dieléctrica

2.300 Vc.a. para 1 min. entre terminales y carcasa

Inmunidad al ruido

Modelos de 100 a 240 Vc.a.: £1.500 V en terminales de fuente de alimentacién en modo normal o comun
(forma de onda con flanco de subida de 1 ns y duracién de impulso de 1 us/100 ns)
Modelos de 24 Vc.a./Vc.c.: +1.500 V en terminales de fuente de alimentaciéon en modo normal o comun
(forma de onda con flanco de subida de 1 ns y duracién de impulso de 1 us/100 ns)

Resistencia a vibraciones

Frecuencia: de 10 a 55 Hz; aceleracion: 50 m/s2, 10 barridos de 5 min. en cada una de las direcciones
X, YyZ

Resistencia a golpes

Modelos con salida de transistor: 150m/s?, 3 veces en cada uno de los 3 ejes, 6 direcciones
Modelos con salida de contacto: 100m/s?, 3 veces en cada uno de los 3 ejes, 6 direcciones

Peso

Aprox. 230 g (s6lo unidad base)

Grados de proteccion

Panel frontal: Cumple NEMA4 para uso interior (equivalente a IP66)
Carcasa posterior: IP20
Terminales: IPO0 + proteccion de dedos (VDEO106/100)

Proteccion de memoria

EEPROM (memoria no volatil); nimero de reescrituras: 100.000 veces

Entorno de instalacién

Clasificacion de sobretensidn Il, clasificacion de contaminacion 2 (segun IEC61010-1)

Normas de seguridad

UL3121-1, CSA C22.2 N° 1010.1 (segun evaluacién de UL)

EN61010-1 (IEC61010-1): clasificacion de contaminacion 2/clasificacion de sobretension 2 (segun
evaluacién de TUV Product Service).

EN61326: 1997, A1: 1998, A2: 2001

Compatibilidad Electromagnética
(EMC)

EMI: aplicaciones industriales EN61326+A1

Tension de onda de interferencia de terminal

CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPR16-1/-2

Onda de interferencia electromagnética

CISPR 11 Grupo 1, clase A: CISPR16-1/-2

EMS: aplicaciones industriales EN61326+A1

Descarga electrostatica (ESD)

EN61000-4-2: 4 kV (contacto), 8 kV (en aire)

Campo electromagnético de radiofrecuencia de radiacién

EN61000-4-3: modulacién de amplitud de onda sinusoidal de 10 V/m 1 kHz (de 80 MHz a 1 GHz)
Rafagas

EN61000-4-4: 2 kV (linea de alimentacion), 1 kV (linea de sefal de E/S)

Sobretension

EN61000-4-5: 1 kV con linea (linea de alimentacion), 2 kV con puesta a tierra (linea de alimentacion)
Interferencia eléctrica de radiofrecuencia

EN61000-4-6: 3 V (0,15 a 80 MHz)

Cortes de alimentacion temporales de caidas de tension

EN61000-4-11: 0,5 ciclo, 0°, 180°, 100% (tensién nominal)
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H Rangos de entrada (o rangos de medida y precision)
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Especificacionde | Tipo de entrada Margen de Rango de Precision Impedancia de | Entrada nominal
entrada medicién indicacion (a 23+5°C) entrada absoluta maxima
Entrada de de0a20mA de 0,000 a —de 2,000 a Una entrada: 120 Q max. +31 mA
corriente/tension 20,000 mA 22,000 mA +0,1% de FS+1
¢.c. 4a20mA 4,000 a 20,000 mA |2,000 a 22,000 mA |digito max.
Dos entradas: -

0as5V 0,000 a 5,000 V -0,500 a 5,500 V +0,2% de FS.1 1 MQ min. +10V

1as5V 1,000 a 5,000 V 0,500 a 5,500 V digito max.

5V +5,000 V +5,000 V

+10V +10,000 V +11,000 V +14,5V
H Valores nominales de entrada de evento

Tipo de entrada S-TMR, HOLD, RESET, ZERO, BANK1, BANK2, BANK4 TIMING

Entrada de contacto

ON: 1 kQ max.
OFF: 100 kQ min.

Entrada sin contacto

Tension residual ON: 2 V max.
Corriente de fuga OFF: 0,1 mA max.
Corriente de carga: 4 mA max.

Tensién aplicada méaxima: 30 Vc.c. max.

Tensién residual ON: 3 V max.

Corriente de fuga OFF: 1.5 mA max.
Corriente de carga: 17 mA max.
Tensién aplicada maxima: 30 Vc.c. max.

Hl Valores nominales de salida

Salida de contacto

Elemento Cargas resistivas Cargas inductivas

(250 Vc.a., cosd=1; (250 Vc.a., cos$=0,4;
30 Ve.c., L/R=0 ms) 30 Ve.c., L/IR=7 ms)

Carga nominal (250 Vc.a.,5 A 250 Vc.a., 1A

30Vce.c.,,5A 30Vce., 1A

Corriente 5A

nominal

Vida util 5.000.000 operaciones

mecanica

Vida util 100.000 operaciones

eléctrica

Salida transistor

Tensién de carga maxima 24 Vc.c.

Corriente de carga maxima 50 mA

Corriente de fuga 100 pA max.
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Conexiones

| Disposicién de terminales

Nota: Existe aislamiento entre los terminales de entrada de sefal,
entrada de evento, salida y fuente de alimentacion.

!. !.
O]
bﬂ@ﬂﬁﬂ?? z \

H;: ITNENN
Tf*ﬁ%%%%%F%

Rangos Terminales de conexién
de entrada |1 entrada (INA)| 2 entradas

0,000 a 20,000 mA (€2- €9 (NA)
®-@
4,000 a 20,000 MA @ - @ (INB)

o O~ WD =

Entrada de
corriente

Entrada de
tension
0,000 a 5,000 V _@ (INA)
A Fuente de alimentacion 1,000 2 5,000 V _ @
de operacion +5,000 V @ @ (INB)
( Modelos de Modelos de ) L 10,000V )
100 a 240 Vc.a. 24 Vc.a./Nc.c.
)® L—[» @ =/ LEe e el SiErie (Colector abierto NPN)
4 N\
Modelos con bloques de terminales Modelos con conectores
(K35-1) (K35-3) (K35-2) (K35-4)
1: TIMING 1|(mm||2 2:S-TMR
3: HOLD on 4: RESET
. J 5: ZERO on 6: COM
7: BANK4 on 8: BANK2
9: BANK1 9/|B B|[{0 10: COM
B Fuente de alimentacion
para sensores/salida Conector aplicable:
N XG4M-1030 (OMRON)
Modelos de 12 Vc.c., Modelos de 12 Vc.c.,
80 mA con salida PASS 80 mA
(K33-CPA) (K33-A)
@ . J
PASS
{ NC g
(B9)aimenacien * (B9 aimentacion
para sensores para sensores
12 Ve.c. 12Ve.c.
- 80 mA — 80 mA
. J
C Salidas de relé/transistor
s
Modelos H/L Modelos HH/H/L/LL Modelos HH/H/PASS/L/LL Modelos HH/H/PASS/L/LL
con salidas de relé con salidas de relé con salidas de transistor NPN con salidas de transistor PNP
(K34-C1) (K34-C2) (K34-T1) (K34-T2)

®
A

©
A

500
~ |
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Circuitos de salida

H Diagrama de bloques internos
[~ Vindica
. , regiones aisladas

[ eléctricamente.

'
. '

Terminal de Circuito Convertidor Circuito de \ " :
entrada analégica de entrada AD control N Salida de transistor

| EEPROM [« e O (5 :
Circuito de (&) | Salida de contacto
| . . control
—_— ' o)

- - Micro-
— rocesador
Terminal de entrada ! Circuito Circuito P
de entrada } de forma
de evento de evento de onda >
'

control

"
| ! Circuito de
'

N S

|C\rcuito de tension constante 2 |

Fuente de alimentacién !)

para sensores

|Circuwto de tension constante 1 |

ircuito de fuente de alimentacion|

Fuente de alimentacion

Hl Diagramas del circuito de E/S

Entradas analdgicas (tension y corriente c.c.)

* Utilice el terminal E3 como comun analégico.

AD

AD Entrada de
corriente

Entrada

de tension
110 Q (TYP)

L. - - - -

Entradas de evento

« Utilice el terminal D6 como comun analdgico.
¢ Utilice contactos de colector abierto o sin tension para la entrada de evento.

Nota: También hay disponibles tipos PNP.

H 12V

S-TMR : D2

COM
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Salidas de discriminacion

Salidas de contacto

5V N

Operacion

OmRrRonN

Salidas transistor (colector abierto NPN)

HH: C1

H: C2

PASS : C3

L: C4

- - - - LL: C5

l Operaciones en nivel RUN

Visualizacion de los valores maximo y
minimo

Cuando se visualiza el valor de medida, los valores maximo vy
minimo se pueden ver pulsando la tecla MAX/MIN.

Valor do | B Tecla MAXIMIN [ 1o | @D Tecla MAXMIN| o |G Tecla maxmiN

medida méximo minimo

Los valores maximo y minimo se pueden restablecer manteniendo
pulsada la tecla MAX/MIN durante 1 s min.

Visualizacion y cambio de los valores
seleccionados de discriminacion

e Cuando se visualiza el valor de medida, el valor méaximo o el valor
minimo, pulsando la tecla MODE se visualizaran los valores
seleccionados de discriminaciéon HH, H, L y LL (en orden) en el
display SV.

Valor de medida Valor de medida Valor de medida Valor de medida
/MAX/MIN Valor [—|/MAX/MIN Valor ] /MAX/MIN Valor [~ /MAX/MIN Valor
seleccionado de seleccionado de seleccionado de seleccionado de
discriminacion HH discriminacién H discriminacion L discriminacion LL

e Para cambiar los valores seleccionados de discriminacion,
seleccione el valor seleccionado de discriminacion que se
cambiara con la tecla MODE y la tecla SHIFT. El display SV
parpadeara. Cambie el valor seleccionado de discriminaciéon con
las teclas SHIFT y UP. (Sélo es posible si estd desactivada la
proteccion de cambio de configuracion.)

Configuracion y liberacion de cero
forzado (autotara)

Configuracion de cero forzado (autotara)

La funcidén de cero forzado permite que los valores de referencia se
configuren en 0.

Valor visualizado

Valor de

medida Valor de medida después

de ajustado en cero forzado

Entrada de cero forzado
ZERO LED —_Apagado Encendido

e Cuando se visualiza el valor de medida, al pulsar la tecla UP el
valor visualizado se desplazara a 0. Tras ello, se realizara la
medida.

¢ Si esta prohibido el cero forzado en el nivel de proteccion, no se
puede ajustar mediante la tecla UP. La configuracion
predeterminada para la prohibicién de cero forzado es OFF.

¢ El indicador de estado cero se iluminara cuando se configure el
cero forzado.

¢ Los valores de medida obtenidos cuando se ajusta el cero forzado
(valores desplazados) se guardaran si la alimentacion se
restablece.

Liberacion de cero forzado

* El cero forzado se puede liberar manteniendo pulsada la tecla UP
durante 1 min. El indicador de estado cero se desactivara.
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H Diagrama de flujo de
configuracion inicial
L

Pulse la tecla LEVEL durante 3 s. como minimo
para desplazarse al nivel de configuracion inicial.

L+

e Seleccione el calculo.
e Seleccione el tipo de entrada, los valores de
escala, si es necesario, y el perfil de salida.

-

Pulse la tecla LEVEL durante menos de 1 s. para
desplazarse al nivel de configuracién de entrada.

-

Realice la configuracion relacionada con la
entrada, como la operacién de temporizacion.

L

Desplacese al nivel de configuracion de entrada
y realice una configuracién similar en el nivel de
ajuste de visualizacion y el nivel de valores
seleccionados de discriminacion.

-

Realice cualquier configuracién necesaria en el
nivel de configuracion de funciones avanzadas.

-

Si es necesario, la operacion de salida se puede
probar desplazandose al nivel de prueba de
salida y generando una entrada de prueba.

e

Tras haber completado todas las configuraciones,
pulse la tecla LEVEL durante 1 s. min. para volver
al nivel RUN.

e

Operacioén

OmRoN

B Acceso entre niveles

Alimentacién conectada D Siempre se visualiza independientemente del modelo y la configuracion.

l:l Solo se visualiza para determinados modelos o configuracién.

O+=

O
Menos de
35 min.

1s ‘.
4—>| RUN | Protec0|on
ml =

1smin
(] > Ajuste de
Menos de 1 s. visualizacién
O
Menos de 1s.

Valor
seleccionado
de discriminacion |

| Ajuste

O |

3smin. 1smin.

Se detienen las medidas.

Ajuste de
entrada

Menos de 1's.

Inicializacion

lenos de 1s.
Prueba
de salida

Contrasefa

Menos de 1's.

1smin

Configuracién de
funciones avanzadas

Transicion LEVEL s

Nivel de proteccion

Pulse simultdaneamente las teclas LEVEL y MODE en el nivel RUN durante al
menos 1 segundo. El display PV empezara a parpadear. Pulse las mismas
teclas durante al menos 2 segundos para acceder al nivel de proteccion.

Pulse simultdneamente las teclas LEVEL y MODE durante al menos 1 segundo
para volver al nivel RUN.

Nivel de ajuste

Pulse la tecla LEVEL en el nivel RUN una vez (menos de un segundo). El nivel
cambiara al de ajuste cuando se suelte la tecla.
Utilice la misma operacioén para volver del nivel de ajuste al RUN.

Nivel de configuracion inicial

Pulse la tecla LEVEL en el nivel RUN o de ajuste durante al menos 1 segundo.
El display PV empezara a parpadear. Pulse la tecla LEVEL durante al menos
2 segundos para acceder al nivel de configuracion inicial.

Pulse la tecla LEVEL durante al menos 1 segundo para volver al nivel RUN
desde el nivel de configuracion inicial.

Nivel de ajuste de entrada, nivel de ajuste de display, nivel de valor
seleccionado de discriminacidn, nivel de prueba de salida

En primer lugar, acceda al nivel de configuracién inicial. Pulse la tecla LEVEL en
el nivel de configuracion inicial (menos de 1 segundo) cada vez para acceder al
siguiente nivel. Al acceder al siguiente nivel desde el nivel de prueba de salida,
accederd al nivel de configuracion inicial.

Procesador digital de panel K3HB-S
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Bl Configuracion de parametros y menus

Nivel RUN

A

—]

33333 Sin operacion durante 5 s|
Punto de consigna H
35938
Punto de consigna L
Zig9ag .| 49995~59939
Sin operacién durante 5 |

Punto de consigna LL | 49939~ 933993
- 18538
Sin operacion durante 5 s

.| +9555~55555

Sin operacién durante 5 |

[

E

[l

[l

)

LEVEL
3 s min.

Se detienen
las medidas.

de escala A1

Valor de
entrada de
escala A2

Valor

visualizado
de escala A2

Inicio de
las medidas.

—J

LEVEL
1 s min.

—J

LEVEL
1 s max.

Nivel de ajuste | | H }

J
Banco  BANY [ o0 ]
2

* Se visualiza cuando la seleccion de banco (bn*-L) no esta configurada en aF F.

PREEERERERR RN ERERE RN RN ERERE R R RN NN NS

El valor seleccionado parpadeara. Cambie

Al parametro
siguiente

al estado de monitorizacion.

q Cambio de los valores seleccionados _

Pulse la tecla SHIFT cuando se visualice un parametro.

seleccionado y pulse la tecla MODE para registrar el
nuevo valor. Se mostrara el siguiente parametro.

establecer los valores seleccionados.

l [MODE] Estado de configuracién
AU I ) S A N |
[N [y |
4-2 -0 -
T 77\~
[MODE] Pulse las teclas SHIFT y UP para
[MODE]

Si no se pulsa ninguna tecla durante 5 segundos,
se registra el valor seleccionado y el display vuelve

el valor

- El valor seleccionado
parpadea.

LR R R R R ERERERRENEREERREREREREREEERLRERERERLERRERLRLRLEDR!TZ

Tipo de
entrada B

Valor de
entrada de
escala B1

Valor
visualizado
de escala B1

Valor de
entrada de
escala B2

Valor
visualizado
de escala B2

Constante K

Posicién de
la coma
decimal

Visualizacién de parametro Niverde N
: Siempre se visualiza independientemente del [ . [P L ,'_','
D modelo o la configuracion. configuracioén inicial ) O
|:| : Solo se visualiza para determinados modelos ' LEVEL
x © configuracion 4 - TAL Tl
s - - - Caloulo o 10000 S/feﬁ\-%xwooo:’?
Para volver al primer parametro del nivel RUN o de — ’
" AP N 4 Sin operacién durante 5's
configuracion inicial desde cualquier display ] o—'—'
(excepto para el nivel de proteccion), pulse la tecla Tipo de cm-ER '_—_—I 0-20M-20 1
| LEVEL durante al menos 1 segundo. J entrada A Y-20 0-5/1-65/10/
l Sin operacién durante 5 s
Valor de - P F.; 1
- — entrada de woart | | 49599~ 99333
[Allmentamon conectada) escala Al 4850 s
Valor
visualizado

Modelo de salidag} {# = '

de discriminacion o531

1 Sin operacién durante 55

Al nivel de puiied
configuracion de F""'QU
funciones avanzadas i

.| 453359~535359

Sin operacion durante 5 s
LEVEL Contrasefna:
i -0 1658
1 s min.

Nivel de configuracién
de funciones avanzadas

)

Nivel de prueba

( (b))

de salida
C
Saida
salida kE .:,atFF 49595~ 59535

10
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OmRoN

. [ Nivel de ajuste de 1 ». [ Nivel de ajuste de 1
"L entrada J 7 {__ visualizacién J

g ™\ LEVEL 4 \ LEVEL
i r. 1's min. Visualizacion de T'smin.
[ [eempiador Enl-H Pt vervoat ], [ 2w 43P
nonAl Norma‘\ - de discriminacion ofF
L aGAAL =
- Sin operacion durante 5 s Muestreo:  S-H l Sin op
n Pico: Py
‘Temporizador Mini b-H Periodo de El 5 n
de retardo a Pooapico: 5 aclualizacion dr EF’; ;F/Z’“'S’ i |
=]
Sin operacién durante 5s|
- —— Verde (fojo): b=
nnnn Seleccionde ¥ ) =] 8 o
5505 - 4333 color LoLor ¥§’S?vms, FEdo
de displa urn-r | Rojo: £d
I Sin operacién durante 5
” » .
Seleccion - _>:| e
de valor dc5?
visualizado Py
‘Valor de -
imite cero egreso
de display
l = automatico
»
=
Valor de paso JL'E_P oFF/12/5/ 10 Tipo de
oFF contador Nota 2:
l =] l—' de posicion OFF: aFF
Incremental: ial
i i Huﬂ ’k Vedia simple 5P Incremental (inverso): ~ {nL -~
Tipo de media oy Mediamovil - rigy Timite superior o- H Desviacién diu
- - 3 uer
l — ge contagor ?gsggg ! 13999 - 93993 Desviacion (inversa):  d
Co e posicion
=S =
T—— {21918, 6
Promediarp Hu ? .| 3¢/64/ ie8/ Limite inferior P'S_r
256512/ 102 de contador oL
==} Sinoperacion durante 55 de posicion 43333
in operacion

Nivel de valor seleccio g
l nado de discriminacion )

[
LEVEL 4 \

1smin.

Sele dos de
discrinjinacién

seleccionados de =T
pdiscriminacion

Bancde valores
seleccioyados deSu.bﬂP
discrimingcién "

Banco 0.

Punto d ]
cgn"s%ng T '-gg‘_c.;"_.,:‘gH [ |49993~ 3;959

49993~ 39333

Copia de banco

Procesador digital de panel KS3HB-S 11



Nivel de configuracié

n
inicial

(I

LEVEL
1 s min.

Contrasefa:
-0168

Nivel de configuracion
de funciones avanzadas

na)

r

| —.

—_]Inicializacién - _-
de valor LN n':FtF
selecmongdo = Sin operacion durante 5 s
|
»
Cambiode  FHSEL 2] LL/L/PRSS/
salida PASS FRSG H/HH/Err

uc
Histéresis H-’-’ ,

l Sin operacién durante 55
=N

0000 ~ 85853

|
Sin operacién durante 55 || €<
] ;—"—,

Retardo a OFF E,F ,': - d
n

0000 ~ 1859

0000 ~ 1859

de salida o
1

Sadade  SHaE
|

Desactivacion it -
de salida -G

==

==

| —.

I
Parada de =
actualizacion &~ 5& F
de salida afF
]
a2
Auto-tara cTIr
aFF
I
Ajuste de cero = 'l':l‘ﬁ
aFF
!
Filtro paso alto HP’F
afF
!
Seleccion haH-T
de banco SEE
]

Temporizadorde _ o =
compensacion = t l

oon ~5988

al arranque L

|
Activacion de 5 E
error de entrada -

|

- »
Ir al nivel =TT D]
de calibracién o | (5555 ~ 555359 |
Sin operacion durante 5 s

OmRrRonN

Inicializacion de la configuracion

Se puede inicializar toda la configuracién utilizando el siguiente
parametro.

Parametro Valor Significado
seleccionado
Crck aofF
on Inicializar configuracién

J

Utilice esta funcién cuando, por ejemplo, restaure toda la
configuracion a los valores predeterminados.

Nota: Esta operacion devolvera toda la configuraciéon a sus valores
por defecto. Se perdera la configuracion actual. Antes de
realizar esta operacion, se recomienda efectuar un registro de
la configuracién actual.

12

Procesador digital de panel K3HB-S




LEVEL MODE

Alimentacién
conectada

Nivel RUN

1+ [<]

1 s min.

(I

+ 2]

LEVEL MODE
3 s min.

[Nivel de proteccion )

(
[~ "] Proteccion de »~ Uﬂ,P&
RUN/Ajuste o
in operacin durante 5 s
I
Proteccion de IZ T [N
nivel de h‘:t‘-PL o~2
configuracion !
'Sin operacion durante 5 s
= =
Proteccion de th PL
cambio de -= ',!-:F
configuracion [=]
= Eel
Proteccion Z,. PL — -
de cero -rJou |oFF/ on |
forzado afF
Sin operacion durante 5 s

OmRoN

La funcién "proteccién de teclado" limita los cambios de nivel y
parametro mediante operaciones de teclado. Existen 4 tipos de
proteccion de teclado. Los parametros, configuracion y detalles de
cada tipo de proteccion se describen a continuacion.

O : activado, x : prohibido

Proteccion de RUN/Ajuste

(Limita las operaciones de teclado en nivel RUN y el acceso al nivel
ajuste.)

Parametro Valor Detalles de la restriccion
seleccio- Nivel RUN Acceso al
nado nivel de
Visualiza- Cambio de ajuste
ciéon de | valor seleccio- |
valor nado de discri-
actual minacion
Proteccion |0 O @) O
de RUN/ ! @) @) x
Ajuste S
rUnPE i O x x

Proteccion de nivel de configuracion

Parametro Valor Detalles de la restriccion

seleccionado

Acceso a inicializa-
cion, visualizacion
de ajuste de
entrada, ajuste,
valores selecciona-

Acceso al nivel
de
configuracion
de funciones
avanzadas

dos de discrimina-
cién y niveles de
prueba de salida

Proteccion |0 O o]
de nivel de [ o %
configura- |

cion £ x x
SELPE

Proteccion de cambio de configuracion

(Desactiva el cambio de configuracién con operaciones de teclado.)

Parametro Valor Detalles de la restriccion

seleccionado
Proteccion |aoFF

Cambio de configuracién mediante

de cambio operacion de teclado: activado
de configu- [ Cambio de configuracién mediante
racion operacién de teclado: prohibido
Yk PE

Nota: Se pueden cambiar todos los parametros de nivel de
proteccion y el acceso al nivel de configuracién de funciones
avanzadas y nivel de calibracion.

Proteccion de cero forzado

(Limita la ejecuciéon mediante teclado y la cancelacién de cero
forzado y auto-tara.)

Parametro Valor Detalles de la restriccion

seleccionado
Proteccion |aFF Cero forzado mediante operaciones
de cero de teclado y ejecucion/cancelacion
I PE de auto-tara: activado

on Cero forzado mediante operaciones
de teclado y ejecucion/cancelacion
de auto-tara: prohibido

Procesador digital de panel KS3HB-S 13



OomRrRoN
M Displays de error

Display PV| Display SV Descripcion de error Medida preventiva

Unlk Err Se ha detectado una unidad inesperada. Compruebe la referencia de la unidad y méntela en la

(UNIT) (ERR) posicion correcta.

Unlk CHO Se visualiza la primera vez que se conecta la Pulse la tecla LEVEL durante al menos 3 segundos para

(UNIT) (CHG) alimentacién después de montar una nueva unidad o |registrar la configuracién de la nueva unidad.
cambiarla de posicion.

dl 5P Err Error de display Es necesaria la reparacion. Consulte a su representante

(DISP) (ERR) de OMRON.

555 Err Error de memoria interna

(SYS) (ERR)

EEF Err Error en la memoria no volatil Pulse la tecla LEVEL en este estado durante al menos

(EEP) (ERR) 3 segundos para volver a la configuracion de fabrica.

(Ver nota 1).

ARErr Operacion Error de entrada Configure la entrada en el rango de medida posible.

(A.ERR) |normal (Ver nota 2).

o

bErr

(B.ERR)

595559 El valor de entrada esta fuera del rango o el valor de Configure la entrada en el rango visualizable.

o medida después de escalar es mayor que 99.999 o

- 19999 menor que —19.999.

(parpa-

deando)

Nota: 1. Los parametros se inicializaran. Si el problema continta después de realizar la inicializacion, sera necesario efectuar una reparacion.

2. Si hay un error Unicamente en la entrada A o hay un error en las entradas A y B, se visualiza A.£-~ y si hay Unicamente un error en la
entrada B, se visualizara b.£-r.

14 Procesador digital de panel K3HB-S



Nomenclatura

OmRoN

’ Display de nivel/banco

En nivel RUN, visualiza el banco si la funciéon
de banco esta en ON. (Se apaga si la
funcién de banco esta en OFF.)

En otros niveles, visualiza el nivel actual.

’ Estado de salida de discriminacion

Los indicadores visualizan el estado de
las salidas de discriminacion.

Display de estado

I

4 Estado max./min.

El indicador se pone en ON cuando
el valor maximo o minimo
se visualiza en el nivel RUN.

Display PV \

Visualiza PV, valores maximos,
valores minimos, nombres de
parametro y nombres de error.

—’ Contador de posicion

Visualiza la posicién de PV con
respecto a la escala que se desee.

— Display SV \

Visualiza SV y valores de monitorizac

Estado de display SV\

Funcién
Se pone en ON cuando se visualizan

Display

TG los parametros en los que se puede
- — ejecutar la funcién Teaching
Display Funcién - Se pone en ON cuando los parametros
Se pone en ON cuando se ejecuta la_ T para los que se puede realizar la
T-ZR | funcién de auto-tara. Se pone en OFF si funcidn teachingse visualizan.
no se ejecuta o se borra. - HH. H. | En nivel RUN, se pone en ON cuando
Se pone en ON cuando se ejecuta la > ' | los valores seleccionados de discrimi-
Cero | funcién de cero forzado. Se pone en OFF L. LL nacion HH, H, Ly LL se visualizan.
si no se ejecuta o se borra. : "
Re- | Se pone en ON/OFF cuando la entrada de
tener | retencion se pone en ON/OFF.
TeclaMAX/MIN | | TeclaLEVEL | | TeclaMODE | | TeclaSHIFT | | TeclaUP

Se utiliza para cambiar el

Se utiliza para cambiar

Se utiliza para cambiar

Se utiliza para cambiar la

Esta tecla se utiliza para
cambiar el valor seleccio-

display entre PV, valor de nivel.
maximo y valor minimo, asi
como para restablecer los

valores maximo y minimo.

configuracién de parametro.
Cuando se cambia un valor
seleccionado, esta tecla se

utiliza para desplazarse por
los digitos.

los parametros
visualizados.

nado. Esta tecla también
se utiliza para ejecutar o
borrar la funcién de cero
forzado o para ejecutar la

Datos técnicos

funcién de teaching.

Curva de carga vs temperatura de la fuente de alimentacion del sensor

N
o

n
o

o
o

80|

Corriente permitida (mA)

60

40|

20

0
-20 -10 0 10 20 30 40

50 60

Temperatura ambiente (°C)

Nota: El valor corresponde al montaje estandar. Observe que la
curva de carga vs temperatura es diferente segun el montaje.

Procesador digital de panel K3HB-S
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Dimensiones

OmRrRonN

Nota: Todas las dimensiones se expresan en milimetros, a menos que se especifique lo contrario.

Tamano de caracter del display principal (mm)

100
(112)
12
1,3
9
48

Cubierta de terminales (accesorio)

75 min.

Display PV Display SV
[ (I o
,-. 14,2 ,:‘iw
L.
< 3,5
o
7,6
95
2
"= T
ﬂm % 4118

Terminal: M3, cubierta de terminales: Accesorio

Seccién del panel

’47120 ml’nﬂ

L - 45+8,6

16
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Ejemplos de aplicacion

OmRoN

Medida de altura/discriminacion de
objetos

Son posibles las siguientes operaciones con K3HB-S:

¢ Con un sensor sincrénico, el parametro de retenciéon de muestreo
permite visualizar la altura de un objeto y retener su valor.

* Los ocho bancos seleccionables permite que el K3HB-S mida
distintos tipos de objetos de un modo uniforme.

e Con la funcién de cero forzado, se puede realizar facilmente la
calibracion cero.

Detalles de configuracion de K3HB-S
Nivel RUN

Parametro

Caracteres Valor Observaciones
seleccio-

nado

Valor selec- |(Ver nota). 3.00
cionado de
discrimina-
cion HH
Valor selec- |(Ver nota).
cionado de
discrimina-
cion H
Valor selec- |(Ver nota). -2
cionado de
discrimina-
cion L
Valor selec- |(Ver nota). -3.00
cionado de
discrimina-
cion LL

Ejemplo de
monitorizacién en dos
etapas, a2 mmy a+3
mm desde la referencia.

"y
3
3

]
[
c3

Nota: Compruebe el display de estado.

Nivel de configuracion inicial (,O)

Parametro | Carac-| Valor Observaciones
teres | selec-
cionado

Calculo CAL o
Tipo de Cm-tA |4-20
entrada A
Valor de CRP R |HE00
entrada de Z4W-V25R
escala A1 Salida (mA)
Valor d5FAR | -H00 20
visualizado
de escala A1
Valor de caP A2 | 20000 Y — Desplaza-
entrada de i ) miento
escala A2 4 0 4 (mm)
Valor d5PARZ |H.00
visualizado
de escala A2
Posicién de |dF 0o00.00
la coma
decimal

- - '
Nivel de ajuste de entrada (, /)

Parametro Caracteres Valor Observaciones

seleccio-
nado

Temporiza- |Erb-H 5-H Retencién de muestreo
dor de
retencion

Nivel de ajuste de visualizacion (,2)

Caracteres Valor Observaciones
seleccio-

nado

Parametro

Seleccidonde |JC5F Pu Valor actual
valor

visualizado

Fa5-k dEu Visualizacion de

desviacién

Tipo de
barra de
posiciéon

Limite Fa5-H 400
superior de
barra de
posicion

Fondo de escala +4 mm

Limite Pa5-L -4.00
inferior de
barra de
posiciéon

Nota: En los niveles de configuracién inicial, ajuste de entrada y
ajuste de visualizacion sélo se muestran los parametros
necesarios para la configuracion.
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Comprobacion de dimensiones después de montaje por presion

Sensor de

desplazamiento

Z4W-V25R
Pulsador de
cero forzado

s — f

Sensor de sincronizacion K3HB-S

E3X-DA11-N

OmRrRonN
N

Sensor de desplazamiento
ZAW-V25R
1
Pulsador de
cero
forzado
Sensor de sincronizacion
E3X-DA11-N
24 Vc.c. Azul
+ -
K3HB-S
o==[[ O] O[O0 |
= || | O O[O ||| st
[H* O] OlOo|||Cwt
h O] OlO]O H
ah T©| O|C#E O
.. 00w O &

= = = Conectado internamente.

Cable apantallado

Marrén
Azul
2mm l i
Forma de la pieza W @ﬂm
de trabajo t
R Montaje por presiéon  Montaje por presion
| insufiz‘:iente omitiqo
|
| |
Lejos } | |
Salida de sensor | } |_rﬁ_|
de desplazamiento ! | |
Cerca ! ! |
| | |
Sensor de ON |
sincronizacion  ycp | | | | |
|
| | |
1 l |
| | |
K3HB-S n nn nn nn
DISpIay X o u X E uu X -3. uy
} | |
| | |
| | |
K3HB-S | |
Salidas de discriminacion X PASS X H X LL
Medida de excentricidad de disco Detalles de configuracion de K3HB-S
Nivel de configuracion inicial (&
Son posibles las siguientes operaciones con K3HB-S: g (L )
« La funcién de retencion pico a pico se puede utilizar para la medida Parametro |Carac-| Valor Observaciones
de excentricidad midiendo la diferencia entre los valores maximo y teres | selec-
minimo de las sefales del sensor lineal que cambian cionado
continuamente. Calculo CAL 0 A
¢ Las medidas se realizan mientras la entrada de temporizacion (el Tipo de Cn-ER |4-20
pulsador en el diagrama siguiente) esta en ON y el ultimo resultado entrada A
se retlen.e cuandq est.a en OFF. . N Valor de CARA ! |4oon
* Son posibles aplicaciones como la medida de excentricidad de entrada de E2CA
ejes (son posibles aplicaciones similares para objetos no metalico escala A1 Salida (mA)
utilizando un sensor de desplazamiento ultrasénico).
P ) Valor JSPAT DT | 4
visualizado de
escala A1
Valor de cnP.RZ | 20.000
477 Desplaza-
entrada de % miento
escala A2 0,4 2 (mm)
Valor dSFRZ 200
visualizado de
escala A2
Posicién de la |dF ooo.00
coma decimal

18 Procesador digital de panel K3HB-S



Nivel de ajuste de entrada (,_ /)

Parametro Caracteres Valor Observaciones
seleccio-
nado
Temporizador |ErL-H P-P Retencion de pico a
de retencion pico

Nota: En los niveles de configuracion inicial y ajuste de entrada sélo
se muestran los parametros necesarios para la configuracion.

|
-

OmRoN

/EN

Sensor de proximidad lineal

E2CA
(1] DB
[ ] ]
nnEnn
2avec. ov Salida lineal
e, 12V ov (+)
ol O O |
= O O|O0 |Gt
[- O] O[O |[o=t
i O] 0|0 JO ¢
ali ©] OO0 JO #H
! —OL- 0100 &
= = = Conectado internamente.

Pulsador
(Sélo mide mientras esta en ON.)

Sensor de proximidad lineal Pulsador de
E2CA entrada TIMING
K3HB-S
\
Estado de la

pieza de trabajo

Salida de sensor %

de proximidad lineal |

| 1 rotacion }

ON
OFF

Pulsador

ON mientras gira una o varias veces.

Display de K3HB-S

E (Reset de estado) A

( Cuando la pieza de trabajo se ha girado una

o varias veces, se mide el valor deseado A.

Medida de grosor de panel

Son posibles las siguientes operaciones con K3HB-S:

¢ El modo de calculo K-(A+B) se puede utilizar para convertir el
grosor de panel en tamano real y medirlo a partir de las salidas de
dos sensores de desplazamiento.

e La funcion de cero forzado se puede utilizar para la medida de
desviacién en una sola operacion a partir de un grosor de panel de
referencia.

Detalles de configuracion de K3HB-S
Nivel RUN

Parametro Caracteres Valor Observaciones
seleccio-
nado
Valor selec- |(Ver nota). c0.50 Monitorizacién de una
cionado de diferencia de +0,5 mm
discrimina- para un grosor de panel
cion H de referencia de 20 mm
Valor selec- |(Ver nota). 18.50
cionado de
discrimina-
cion L

Nota: Compruebe el display de estado

Procesador digital de panel KS3HB-S 19



Nivel de configuracion inicial (,0)

Parametro |Carac-| Valor Observaciones
teres | selec-
cionado
Célculo CAL o K—(A+B)
Tipode entrada |Cn-EA  |H-20
A
Valor de entra- |_~P.A 1 4000
da de escala A1
Valor visualiza- |J5FA 1 |2 100
do de escala A1
Valor de entra- |CnFP.AZ |20.000 ZAW-V25R
da de escala A2 Salida (mA)
Valor visualiza- |J5F.A2 |25.00 20
do de escala A2
Tipo de Cm-kb |H-20
entrada B
4 Desplaza-
Valor de entra- |CAFP.L | 4000 j ) miento
da de escala B1 -4 0 4 (mm)
Valor visualiza- |J5F.6 ¢ |2 100
do de escala B1
Valor de entra- |C~FP.LZ | 20000
da de escala B2
Valor visualiza- |J5F.62 |25.00
do de escala B2
Constante K H noo Grosor de panel de referencia
20 mm + desplazamiento de
sensor 25 mm x 2
Posiciéon de la  |oF ooo.0o
coma decimal
Nivel de ajuste de entrada (, /)
Parametro Caracteres Valor Observaciones
seleccio-
nado
Temporizador |EAli-H nonAL Normal
de retencién

Nota: En los niveles de configuracion inicial y ajuste de entrada sélo
se muestran los pardmetros necesarios para la configuracion.

Sensor de desplazamiento

24 Vc.c.
+ f—
Pulsador de
cero forzado
K3HB-S
e O O1O | [
Ot O OO || Om=HH
m. O] Olo ||ows
f Ol OlO O
H +O O Gz O HH
! O] OO O Negro  |Negro
Cable apantallado \.
eeed iil‘v‘ldll(:ll\
% ——e Azl
Sensor A
Sensor de { - ':‘:IIVlIdIIL)H
. Azul
desplazamiento S
ZAW-V25R Al
&
Unidades (mm)
Sensor B

OmRrRonN

Cero forzado
Pulsador

J

K3HB-S
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OmRoN

I s

Dimensiones de la pieza 21
de trabajo

20 19

Panel demasiado delgado

Panel demasiado grueso

Grosor de panel correcto

A+B
Suma de las distancias medidas vann X coon X -
por dos sensores Z4W-V25R
Display de K3HB-S T "1 w0
(Cuando K = 70,00) L cohf 1500

Medida de pasos

H |
Salidasde  PASS I |

discriminacion

L

——

Son posibles las siguientes operaciones con K3HB-S:

¢ El modo de célculo A-B se puede utilizar para medir pasos
utilizando dos sensores de desplazamiento.

e La funcion de cero forzado se puede utilizar para ajustar la

dimensioén de paso de referencia al objeto real.

¢ Los efectos del movimiento de la linea de transporte se pueden
eliminar utilizando una comprobaciéon de dimensiones normales
para medir las dimensiones entre la superficie de la pieza de

trabajo y la superficie de la linea de transporte.

Detalles de configuracion de K3HB-S

Nivel RUN

Parametro Caracteres | Valor selec-| Observaciones

cionado

Valor seleccio- |(Ver nota). 2.50 Monitorizacién de
nado de discri- una diferencia de
minacion H +0,5 mm para un
Valor seleccio- | (Ver nota). 150 paso de referencia
nado de discri- de 2mm
minacion L

Nota: Compruebe la visualizacién de estado.

Nivel de configuracion inicial (.0)

Nivel de ajuste de entrada (, /)

Parametro Caracteres Valor Observaciones
seleccio-
nado
Retencion  |EAL-H S-H Retencién de muestreo
de tempori-
zacion

Nota: En los niveles de configuracion inicial y ajuste de entrada sélo
se muestran los parametros necesarios para la configuracion.

Comprobacion de dimensiones de piezas moldeadas

Sensor de desplazamiento
Z4W-V25R

Pulsador de
cero forzado

&
J

Sensor de
sincronizacion
E3Z-D62

Parametro | Carac | Valor selec- Observaciones

teres | cionado

Calculo CRL o A-B

Tipo de Ca-ER |H-20

entrada A

Valor de entra- |C~FP.A 1 |H.000

da de escala A1

Valor visualiza- |J5°A { |2 (00

do de escala A1

Valor de entra- |C~FP.RZ |20.000 Z4AW-V25R

da de escala A2 Salida (mA)

Valor visualiza- |45F.A2 |25.00 20

do de escala A2

Tipo de Cr-kb |H-20

entrada B
_ 4 |- Desplaza-

Valor de entra- |_nF.b{ |4.000 ‘ miento

da de escala B1 0 4 (mm)

Valor visualiza- |d5F& 1 |2 100

do de escala B1

Valor de entra- |_nFP.bZ |20.000

da de escala B2

Valor visualiza- |d5F.62 |259.00

do de escala B2

Posicién de la  |dF oo0.00

coma decimal
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24 Vc.c.
+ -
Sensor de
sincronizacion
E3Z-D62 Pulsador de
Azul TG cero forzado
K3HB-S
sl | O O® [|[CF=
= | | O OO0 ||| Ce=wH
[ O] OO [|O=f
Ol OO 1]O H
H TO| O|CGE|O  4A
QL0100 & Negro  [Negro
- - - Conectado internamente.
Sensor de desplazamiento Cable
Z4AW-V25R apantallado ,
Marrén
i Azul
Sensor B Sensor A
' v . Marron
hd L » Azul
¢  — oT
Unidades (mm)
S -
Rtamino® | SEmSe i | | |

Salida de sensor de (12 mA) 25 mm

(20 mA) 29 mm
desplazamiento (A) [

(4 mA) 21 mm

(20 mA) 29 mm
Salida de sensor de

desplazamiento (B) (12mA) 25 mm

(4 mA) 21 mm

Salida de sensor de sincronizacién

Display de K3HB-S

Salidas de discriminacion ON
de K3HB-S PASS

3,20

26,0 mm 2%6mm  264mm ? - de transporte)
—|—[ 7777777 ]_[ _ i, (Movimiento
23,0 mm 228mm 232 mm *T - de transporte)
Xaao X280 X320
| | |
| | |
! |
E P % |
| | |
JE— | |
]
|
|
|

|
E * I *
OFF —— _—

*El resultado de evaluacién anterior se retiene hasta
que se activa el sensor de sincronizacion (todas las
salidas se desactivan cuando se recibe la entrada RESET).

OmRrRonN
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Procedimientos de funcionamiento

B Funciones principales

Medida

Calculo de entrada

* El K3HB-S tiene dos circuitos de entrada. Los rangos de entrada
para estos circuitos se pueden configurar independientemente. Por
ejemplo, uno se puede configurar en 4 a 20 mA y el otro se puede
configuraren1a5V.

Temporizacion de retencion

Normal

¢ Realiza continuamente la medida y la salidas siempre se basa en
resultados de discriminacion.

A
Entrada

Valor seleccionado de | /\

discriminacién H [ [l \/
Valor de la medida Vo 1

Salida H

> Tiempo

Retencion de muestreo
¢ Retiene la medida en el flanco de subida de la sefal TIMING.

Entrada Valor de retencién de muestreo
A — /
Valor de la medida f

» Tiempo

i
e o 1 0

Escala

El K3HB-S dispone de una funciéon de escala que convierte las
sefales de entrada en cualquier forma que sea necesaria antes de
visualizarlas. Los valores se pueden manipular mediante
desplazamiento, inversién o inversion +/—.

Valor
visualizado
Valor f-----------

visualizado 2
(d5P.02)

Valor visualizado

Valor visualizado 2 | - - -
(d5P02)

Valor Valor visualizado 1 | ---~-------
visualizado 1 d5P)
@5PO0)
a\ofdeennadm Va\o[deentmdaz Valor de Valor de entrada 2 Valor de entrada 1
(£aPO1) (£AP2) (£AP.2) (£aP)  Valor de
entrada entrada
Escala Escala inversa
Teaching

Se puede establecer la configuracion para escala mediante los
valores medidos reales en lugar de los valores de entrada con las
teclas SHIFT y UP. Es una funciéon cémoda para realizar la
configuracién mientras se monitoriza el estado de operacion.

* Ademas de los calculos como K (constante)-A (entrada para un
circuito), se pueden realizar célculos basados en las entradas de
ambos circuitos, como A+B y A-B, permitiendo efectuar la medida
de grosor y de diferencia de nivel utilizando sensores de
desplazamiento y medida de longitud.

Retencion de pico/minimo
¢ Mide el valor maximo (o minimo) en un periodo especificado.

Entrada Valor de retencién de pico

Valor di |
alor de '
la medida | | Valor de retencién

| de minimo
‘
] Tiempo

Entrada ON i |' i i i i i

TMING OFF

Retencion de pico a pico

* Mide la diferencia entre los valores maximo y minimo en un
periodo especificado.

Entrada Valor de pico a pico
b2-a2)

Valor de la medida

> Tiempo

Entrada ON I { I |
TIMING oFF l 1 l

Promedio

El promedio es una funcion que facilita la visualizacién y salida de
valores de entrada con fluctuaciones drasticas, como el ruido de
impulso.

Filtro paso alto

El filtro paso alto es una funcién que sdélo detecta los cambios
repentinos en las sehales de entrada.
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Visualizacion/compensacion de entrada

Cero forzado

Esta funcién hace que el valor de medida actual sea el cero (resulta
adecuado para configurar puntos de referencia o deducir taras en la
medida de peso).

Auto-tara

La funcién de auto-tara desplaza el valor de medida actual a cero de
nuevo utilizando la referencia de cero forzado. Gracias a la funcién
de auto-tara, es posible pesar dos o mas componentes
independientemente y, a continuacién, mediante la liberacién de
auto-tara y cero forzado, medir el peso combinado total.

Compensacion de cero

Esta funcion realiza la compensacion, segun los datos OK (PASS),
para fluctuaciones ligeras en sefales de entrada debidas a factores
como la variacion de temperatura de sensor. (Esta funcion se puede
utilizar con retencién de muestreo, retencién de pico o retencién de
minimo.)

Limite cero

La funcién limite cero visualiza 0 para los valores de entrada
menores que un valor seleccionado. Sélo esta activada en el modo
normal. (Por ejemplo, esta funcién se puede utilizar para impedir que
se visualicen valores negativos o para eliminar parpadeos o
incoherencias menores préximas a 0.)

Display

Configuracion| __
de limite cero -

>
e A Entrada

OmRrRonN

Periodo de actualizaciéon de display

El periodo de actualizacion de display se puede aumentar para
reducir el parpadeo y, de este modo, hacer mas legible el display.
Seleccion de color de display

Los valores se pueden visualizar en color rojo o verde. Con los
modelos de salidas de discriminacion, el color de display se puede
configurar para que cambie segun el estado de las salidas de
discriminacion (por ejemplo, de verde a rojo o de rojo a verde).

Ejemplo) Configuracion: frn-r

Valor seleccionado de discriminacion

Seleccion de valor visualizado

Se puede seleccionar la visualizacion del valor actual, el valor
maximo o el valor minimo.

Valor de paso

Es posible especificar (es decir, restringir) el escalén minimo de
cambio del digito de menor peso. Por ejemplo, si la configuracion es
2, el digito menor soélo tomara los valores 0, 2, 4, 6 u 8 y si la
configuracion es 5, sélo tomara los valores 0 6 5. Si la configuracién
es 10, s6lo tomara el valor 0.
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Salida

Perfil de salida de discriminacion

Se puede seleccionar el perfil de salida para las salidas de
discriminacion. Ademas de la comparacion superior/inferior con
valores seleccionados, también se pueden realizar cambios en la
salida basada en nivel. (Utilice el tipo de perfil de salida apropiado
para la aplicacion.)

Salida de nivel Valor de
Salida estandar Valorde  yalor seleccionado de medida
Valor seleccionado de o Medida discriminacion HH uperior

discriminacion L alor da
Valor discriminacion LL Inferior
discriminacion LL 7

discriminacion HH uperior Valor ionado de
Valor seleccionado de ! discriminacion H
discriminacion H Valor seleccionado de
Valor seleccionado de I discriminacién L

T
!
T Inferior
'
i
'

j

'

i = ON

, Salida HH
Salida HH ! 9N OFF

: OFF Salida H —l_.:
Salida H : saidapass T .
Salida PASS ! :

e I Y R N S—

Salida L : salidall
saidalL 4

Salida de zona Valor de
Valor seleccionado de medida
discriminacion HH Superior
Valor seleccionado de
nH
Valor seleccionado de /

'
! |
L T
Valor seleccionado de ! !
discriminacion LL T Inferior
'

Salida HH  — 8";":
Salida H

SaidaPASS __ 1 [

saidal  __ ]

SalidallL |

Desactivacion de salida

La operacion de salidas de discriminacion con respecto al resultado
de discriminacion se puede invertir.

OmRoN

Histéresis

Esta funcién impide la conmutacion frecuente y reiterada de la salida
de discriminacién cerca de los valores seleccionados de
discriminacion.

Ejemplo: Perfil de salida de discriminacion (salida estandar)
Valor seleccionado de _——_ Histéresis .
discriminacion H /7 Histéresis

Valor seleccionado de
discriminacion L

I
i )
T T —— ;
! ! 1 1
! !
! !
I I
1

Salida de discriminacion H ;

Salida de disoriminacion L—— I L

Temporizador de compensacion al arranque

La medida se puede detener durante un tiempo seleccionado
utilizando una entrada externa.

Entrada 4 a
n
Valor seleccionado 1\
[]
}\.’

/.
de discriminacion H =~ N ‘_\/
e - |
! 1
'
'
'
'
!

Tiempo seleccionado
Entrada de S-TMR de tiempo compen-
sacion al arranque

Salida H '—‘—
Cambios de salida PASS

Los resultados de discriminacién distintos de las sefales PASS y
error se pueden emitir desde el terminal PASS.
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Precauciones

OmRrRonN

—/\ ADVERTENCIA

No toque ningun terminal mientras esté conectada la
alimentacién. Hacerlo puede provocar una descarga eléctrica.

—/\ Precaucion
No desarme el producto ni toque los componentes internos
mientras esté conectada la alimentacion. Hacerlo puede provocar
una descarga eléctrica.

—/\ Precaucion

No utilice el producto en lugares donde haya gases inflamables o
explosivos. De lo contrario, podria provocar una explosion.

—/\ Precaucion
No introduzca objetos de metal ni alambres en el producto. Esto
podria provocar descargas eléctricas, fuego o un funcionamiento
incorrecto.

—/\ Precaucion
Configure correctamente el producto segun el control de
aplicacion. Si no lo hace puede causar un funcionamiento
inesperado, provocando dafos al producto o lesiones personales.

—/\ Precaucion

Tome medidas de seguridad, como la instalacién de un sistema
de supervisién independiente, para garantizar la seguridad
incluso en caso de fallo del producto. Los fallos del producto
pueden impedir la generacién de salidas de discriminacion, lo que
podria provocar accidentes serios.

Tome las siguientes precauciones para garantizar la seguridad.

1. Mantenga la tensién de la fuente de alimentacion dentro del

rango indicado en las especificaciones.

2. Mantenga la carga dentro de los valores nominales indicados en

las especificaciones.

3. Compruebe el numero correcto de cada terminal y la polaridad
antes de conectarlo. Las conexiones incorrectas o inversas

pueden dafiar o quemar los componentes internos del producto.

4. Apriete los tornillos de terminales de forma segura. El par de
apriete recomendado es de 0,43 a 0,58 N-m. Los tornillos sueltos

pueden provocar fallos del producto o un mal funcionamiento.
5. No conecte nada a los terminales no utilizados.

6. Proporcione un conmutador o interruptor de circuito para que los
operadores puedan desconectar facimente la fuente de
alimentaciéon cuando sea necesario. Suministre también las

indicaciones de tales dispositivos.
7. No intente desmontar, reparar o modificar el producto.

8. No utilice el producto en lugares donde haya gases inflamables o

combustibles.

9. Al montar las tarjetas opcionales, no toque ninguin compenente o
patrén electrénico de la placa de circuito impreso. Sujétela por

los bordes.
Aplicacién

Precauciones Generales
1. No utilice el producto en los siguientes lugares.

* Lugares expuestos directamente al calor irradiado por el

equipo de calentamiento.

* Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos

quimicos.
* Lugares expuestos a la luz directa del sol.

* Lugares expuestos al polvo o gases corrosivos (en concreto,

gas sulfuroso o amonio).
* Sitios expuestos a fuertes cambios de temperatura.
¢ Lugares expuestos a condensacion o hielo.
* Lugares expuestos a golpes o vibraciones.

2. No bloquee la disipacion del calor en torno al producto, es decir,
deje espacio suficiente para la disipacion del calor.

3. Asegurese de que la tensién nominal se alcance dentro de los
dos segundos posteriores a la conexion de la alimentacion.

4. Efectie un periodo de estabilizaciéon durante 15 minutos minimo
después de conectar la alimentacién para una medicién correcta.

5. No toque las ranuras o los terminales mientras esté conectada la
alimentacion, para evitar que el producto se vea afectado por la
electricidad estatica.

6. No ponga objetos pesados sobre el producto durante su uso o
almacenamiento. Si lo hace puede deformar o deteriorar el
producto.

7. No utilice disolventes de pintura para limpiar. Utilice alcohol de
tipo comercial.

Montaje
* Monte el producto en un panel de 1 a 8 mm de grosor.
¢ Instale el producto en posicién horizontal.

e Utilice terminales a presién que coincidan con el tamafo de los
tornillos.

Prevencion contra el ruido

¢ Instale el producto lo mas lejos posible de dispositivos que
generen potentes campos de altas frecuencias (p. €j., soldadores o
maquinas de coser de alta frecuencia) o sobretensiones.

¢ Instale atenuadores de picos o filtros de ruidos en los dispositivos
cercanos que generen ruidos (en particular, motores, transforma-
dores, solenoides, bobinas magnéticas y otros dispositivos que
tengan un componente de inductancia alto).

Filtro de linea

-~
Entrada

deaimen| Indicador * | Indicador

DA j_ I =
E " | de sensor | EMad2 | g sengor |™
L T T

Entrada

. de senal .
lineal | lineal

]

Atenuador de picos

¢ Para evitar los ruidos inductivos, separe el cableado del bloque de
terminales del producto de las lineas de alimentacién de alta
tension o de alta corriente. No guie los cables del producto en
paralelo con las lineas de alimentacién ni ate los cables y las
lineas en un mismo grupo.
Adopte las siguientes medidas de seguridad para evitar ruidos
inductivos en las lineas de entrada.

Medidas preventivas para ruido inductivo en lineas de
entrada

Entrada Indicador
de seqal de sensor

lineal
Cable apantallado B

de 2 conductores
¢ Cuando se utiliza un filtro de ruido para la fuente de alimentacion,
es preciso comprobar la tensién y la corriente, y situar el filtro tan
cerca como sea posible del procesador digital de panel.
* No instale el producto cerca de radios, aparatos de televisiéon ni
dispositivos, inalambricos. De lo contrario, podrian recibirse
interferencias.

Aumento de la vida qtil

* No utilice el producto en lugares donde la temperatura o la hume-
dad exceda los valores nominales o donde puede producirse con-
densacion. Al instalar el producto en un panel, asegurese de que la
temperatura en torno al producto (no la temperatura alrededor del
panel) no exceda los valores nominales. La duracién del producto
depende de la temperatura ambiente. Cuanto mas alta sea la tem-
peratura ambiente, mas corta sera la duracion. Para prolongar la
vida util del producto, disminuya la temperatura dentro del procesa-
dor digital de panel.
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 Utilice y almacene el producto dentro de los rangos de temperatura y
humedad indicados en las especificaciones. Al montar los indicado-
res de sensor lineal en grupo o al acomodarlos verticalmente, el
calor generado por ellos causara un aumento de la temperatura
interna, reduciendo de este modo la vida util. En estos casos, apli-
que métodos de enfriamiento forzado, tales como la utilizacién de un
ventilador para la circulacién de aire alrededor de los indicadores de
sensor lineal. Sin embargo, no debe permitir que se enfrien sodlo los
terminales. Hacerlo puede incrementar el error de medicion.

La duracion de los relés de salida se ve afectada enormemente por
las condiciones y la capacidad de conmutacion. Utilice estos relés
dentro de su carga nominal y la vida util eléctrica. Los contactos
pueden fundirse 0 quemarse si se siguen usando una vez pasada
su vida util eléctrica.

B Precauciones de cableado

e Para los bloques de terminales, utilice terminales de crimpar
adecuados para tornillos M3.

* Apriete los tornillos del terminal al par de apriete recomendado de
aprox. 0,5 N-m.

¢ Para evitar el ruido inductivo, separe los cables de las lineas de
sefias de los de las lineas de alimentacion.

Cableado

¢ Utilice terminales de crimpar adecuados para los tornillos M3 que
se muestran a continuacion.

f

5,8 mm max.

t
—_JO)sepmnas
L]

Etiquetas de unidad

* No hay etiquetas de unidad colocadas en el sensor cuando se
suministra.

¢ Seleccione las unidades adecuadas en las hojas de etiquetas de
unidad suministradas.

v |A[V]Al%]J P Q)
[ |/[N]mjw]clm]K]

k
o[ min [ ]

Nota: Cuando se utiliza para contadores, como contadores de peso,
utilice las unidades especificadas por la normativa sobre pesos
y medidas.

OMmROoN
H Método de montaje

1. Inserte el K3HB-S en la seccién de montaje del panel.

2. Instale la junta de estanqueidad alrededor de la unidad para que
el montaje sea impermeable.

¥

= (| Mz

3. Instale el adaptador en las hendiduras en el lado izquierdo y
derecho de la carcasa posterior y empujelo hasta que llegue al
panel y encaje en su sitio.

Fﬂ
0
rorrr=H

=
l Campo de visién de LCD

El K3HB-S se ha disefiado para ofrecer la mejor visibilidad en los
angulos que se muestran en el siguiente diagrama.

UU UU

B Junta de estanqueidad

La junta de estanqueidad garantiza un nivel de impermeabilidad que
cumple la norma NEMA 4X. Segun el entorno de operacion, se
puede producir deterioro, contraccién o endurecimiento y es posible
que se tenga que sustituirr En este caso, consulte a su
representante de OMRON.
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Garantias y limitaciones de responsabilidad

B GARANTIA

La unica garantia de OMRON es que el producto no tiene defectos de material ni de mano de obra durante un periodo de un afio (u otro periodo
si se especifica) a partir de la fecha de venta por parte de OMRON.

OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA O MANIFESTACION, EXPRESA O IMPLICITA, RELACIONADA CON LA AUSENCIA DE INFRAC-
CION, COMERCIABILIDAD O ADECUACION A UN DETERMINADO FIN DE LOS PRODUCTOS. CUALQUIER COMPRADOR O USUARIO
ACEPTA QUE ES EL EXCLUSIVAMENTE EL QUE HA DETERMINADO LA ADECUACION DE LOS PRODUCTOS A LAS NECESIDADES DE
SU UTILIZACION PREVISTA. OMRON RENUNCIA A TODAS LAS DEMAS GARANTIAS, EXPRESAS O IMPLICITAS.

B LIMITACIONES DE RESPONSABILIDAD

OMRON NO SERA RESPONSABLE DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO O CONSECUENCIAL, PERDIDA DE BENEFICIOS O
PERDIDA COMERCIAL EN CUALQUIER RELACION CON LOS PRODUCTOS, INDEPENDIENTEMENTE DE SI DICHA RECLAMACION SE
BASA EN CONTRATO, GARANTIA, NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

En ningun caso la responsabilidad de OMRON por cualquier acto superara el precio individual del producto en el que se base la responsabilidad.

EN NINGUN CASO OMRON SERA RESPONSABLE DE NINGUNA RECLAMACION DE GARANTIA, REPARACION O DE OTRO TIPO EN
RELACION CON LOS PRODUCTOS, A MENOS QUE EL ANALISIS DE OMRON CONFIRME QUE LOS PRODUCTOS SE HAN MANEJADO,
ALMACENADO, INSTALADO Y MANTENIDO DE FORMA CORRECTA Y QUE NO HAN ESTADO EXPUESTOS A CONTAMINACION, USO
ABUSIVO, USO INCORRECTO O MODIFICACION O REPARACION INADECUADAS.

Consideraciones de aplicaciéon

B ADECUACION DE USO

OMRON no sera responsable de la conformidad con ninguna norma, cédigo o reglamento que se aplique a la combinacién de productos en la

aplicacion o uso que hace el cliente de los productos.

A peticion del cliente, OMRON proporcionara los documentos de certificacion de terceros correspondientes en los que identifiquen los valores

nominales y limitaciones de uso que se apliquen a los productos. Esta informacién no es suficiente para determinacién de forma absoluta la

adecuacion de los productos en combinacion con el producto final, maquina, sistema u otra aplicacién o uso.

A continuacion se ofrecen algunos ejemplos de aplicaciones a las que se debe prestar una atencién especial. No pretende ser una lista exhaustiva

de todos los usos posibles de los productos ni implica que los usos indicados puedan ser adecuados para los productos.

* Uso en exteriores, usos que impliquen posible contaminaciéon quimica o interferencias eléctricas, o bien condiciones 0 usos que no estén
descritos en este catalogo.

* Sistemas de control de energia nuclear, sistemas de combustion, sistemas ferroviarios, sistemas de aviacién, equipos médicos, maquinas
recreativas, vehiculos, equipos de seguridad e instalaciones sujetas a otras normativas industriales o gubernamentales.

» Sistemas, maquinas y equipos que puedan implicar riesgos para la vida o la propiedad.

Conozca y tenga en cuenta todas las prohibiciones de uso aplicables a los productos.

NUNCA UTILICE ESTOS PRODUCTOS EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES PARA LA VIDA O LA PROPIEDAD SIN

ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HA DISENADO EN SU TOTALIDAD PARA TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS
PRODUCTOS DE OMRON SE HAN CLASIFICADO E INSTALADO PARA EL USO PREVISTO EN EL EQUIPO O SISTEMA GLOBAL.

Cat. No. N111-ES1-01 Debido a las continuas mejoras y actualizaciones de los productos Omron, las
especificaciones estan sujetas a modificaciones sin previo aviso.

ESPANA

Omron Electronics S.A. Madrid Tel: +34 913 777 913
c/Arturo Soria 95, E-28027 Madrid Barcelona Tel: +34 932 140 600
Tel: +34 913 777 900 Sevilla Tel: +34 954 933 250
Fax: +34 913 777 956 Valencia  Tel: +34 963 530 000
omron@omron.es Vitoria Tel: +34 945 296 000

www.omron.es
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