Motorschutz und Motorsteuerung

6 Frequenzumrichter

Regelantriebe
Typ VLA1 (1-phasig)
Typ VFNC3 (1-phasig)
Typ VLB3 (3-phasig)
Typ VFS15 (3-phasig)

Zubehor
Dreiphasendrosseln
Bremswiderstande
Weiteres Zubehor
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B 1-phasige Version bis 2,2kW/3HP
und 3-phasige Version bis
110kW/150HP

B Spezielle Funktionen fiir die
Steuerung von Pumpen und
Ventilatoren durch PID-
Algorithmus

B Aktiver Erdschluss-Schutz

B Integrierter EMV-Filter bei allen
Versionen

B Betriebsart der Motorsteuerung
wahlbar: V/f, Vektorsteuerung,
Energieersparnis

B Funktionen der digitalen und
analogen Ein- und Ausgénge
wéhlbar
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Seite 6-3 und 4

VLA1...
* 1-phasige Versorgung 200...240VAC
* Leistung Drehstrommotoren 0,2...2,2kW (240V)

« Ubereinstimmung mit der Norm IEC/EN 61800-3,
Kat. C2 ohne externe Filter

* USB-Modul fiir Parameterprogrammierung
(optional)

Seite 6-6

VLB3...

* 3-phasige Versorgung 400...480VAC

e Leistung Drehstrommotoren
0,4...110kW(400V) fiir erschwerte
Bedingungen, bis 132kW(400V) fiir
Standardbedingungen

« Ubereinstimmung mit der Norm
|IEC/EN 61800-3, Kat. C1 oder Kat. C2
ohne externe Filter

e Eingebaute Bremskarte

* Modul Sicherheitseingdnge STO (optional)

* Drosseln fiir Drehstrommotoren (optional)

 Bremswidersténde (optional)

e Erhdltliche Kommunikationsprotokolle:
Modbus RTU, CANopen, Profibus, Profinet
und Ethercat

e USB- und WLAN-Module fiir
Parameterprogrammierung (optional)

Seite 6-5

VFNC3...
* 1-phasige Versorgung 200...240VAC
* Leistung Drehstrommotoren 0,2...2,2kW (240V)

« Ubereinstimmung mit der Norm IEC/EN 61800-3,
Kat. C1 oder Kat. C2 ohne externe Filter

e Integrierter RS485-Anschluss, Modbus-RTU-
Protokoll

* Drosseln fiir Drehstrommotoren (optional)

Seite 6-6

VFS15...

* 3-phasige Versorgung 380...500VAC
* Leistung Drehstrommotoren 0,4...15kW(400V)
« Ubereinstimmung mit der Norm
IEC/EN 61800-3, Kat. C2 oder Kat. C3 ohne
externe Filter

* Integrierter RS485-Anschluss, Modbus-RTU-
Protokoll

* Eingebaute Bremskarte

e Sicherheitseingang STO

* Drosseln fiir Drehstrommotoren (optional)
* Bremswiderstdnde (optional)

.l-ovato

_____electric



6 Frequenzumrichter

Beschreibung

2
VLA1

1-phasig

1-phasig

B, ol
VLB3

3-phasig

.JLovato

___electric

VF$15

3-phasig

Leistung Drehstrommotor (kW)  Normallast

5,5...132 (400V)

0,75...18,5 (400V)

Schwerlast 0,25...2,2 (240V) 0,2...2,2 (240V) 0,4...110 (400V) 0,4...15 (400V)

Steuermethode

V/f linear [} [ J [ [ ]

Sensorlose Vektorsteuerung [ [ ) )

Automat. Steuerung Drehmomenterhéhung mit Boost —_ [} [} [}

Quadratisches Drehmoment (fiir Pumpen u. Ventilatoren) [ [ [ [

Energieersparnis — [ J [ [

Durch Encoder riickgekoppelte Vektorsteuerung — — [ —
Max. Ausgangsfrequenz 599Hz 400Hz 599Hz 500Hz
Uberlast 150% fiir 60s 150% fiir 60s 150% fiir 60s 150% fiir 60s
Serielle Kommunikation RS485 — 1St 1St 1St
Kommunikationsprotokolle — Modbus-RTU Modbus-RTU, Modbus-RTU,

ProfiNET, CANopen, ProfiBUS
Ethercat, ProfiBUS,

Digitale Eingénge (mit @ gekennzeichneite Eingénge als 5 4410 5 6+20
analoge oder digitale Eingénge verwendbar)
Digitale Ausgange 2 2 2 3
Analoge Eingdnge (mit @ gekennzeichneite Eingdnge als 2 10 2 1+20
analoge oder digitale Eingénge verwendbar)
Analoge Ausgédnge 1 1 1
Frequenz-/Zeitzyklen [ J — —
Potentiometer (eingebaut) e [ J e [}
Autotuning — [ J — [ ]
PID-Regler [} [} [} [}
PID-Funktion SLEEP [ ] [ ] [ ] [ ]
PID-Funktion WAKE-UP [ ] — ° —
Motorpotentiometer [} [} o [ )
Motorbetrieb mit 3 Dréhten [ J [ J [ J [ J
Bremsung DC [ [ [ [
Vorgewdhlte Frequenzen [ [ [ [ ]
Funktionen fir Pumpen und Ventilatoren [ J [ J [ J [
Sofortsuche der Geschwindigkeit [ ] [ ] [ ] [ ]
Eingang PTC-Sonde Motor — — [ [
Sicherheitsstopp geméB EN ISO 13849-1 — — Option )

6-2




6 Frequenzumrichter “iLovato

___electric

1-phasig
Typ VLA1 Bestell- le Leistung Dreh-| St. | Gew. Aligemeine Eigenschaften
» bezeichnung Stmmrﬁomr pro VLAT1 ist ein kompakter Antrieb mit hohen Leistungen, der
bei 240VAC | Pack verschiedene Steuermethoden wie V/f linear und quadratisch
: und sensorlose Vektorsteuerung integriert. Er ist vielseitig
(Al (kW] [HP] | St |[ka] und in zahlreichen Anwendungen einsetzbar, wie fir die

1-phasige Versorgung 200...240VAC (50/60Hz) Steuerung von automatischen Tiiren, fiir Montage-,
Ausgang Drehstrommotor 240VAC max. Verpackungs- und Paketiermaschinen, fir Forderbénder und
EMV-Filter integriert, Kat. C2 vor allem fiir die Steuerung von Pumpen und Ventilatoren,
VLA1 02 A240 17 025 033 |1 0750 dank besonderer Funktionen wie der PID-Steuerung und der
. . - . Sofortsuche der Geschwindigkeit. Leicht zu installieren und
VLA1 04 A240 24 04 05 |1 0,750 zu programmieren. Die aus einem Tastenfeld und einem
VLA1 07 A240 42 0,75 1 1 0,950 Display bestehende Bedienoberflédche erlaubt dank der
WattsR |7 (15 2 [t [1850 | GERCEEY it au de Konfgurationsparameto
VLA122A240 |96 |22 3 |1 |1350 ¢ g p ;

Durch das USB-Kommunikationsmodul konnen dariiber
hinaus die Programmierung, Uberwachung und Diagnose
(iber PC mit der Software VLBXSW ausgefiihrt werden, die

— auf der Website www.LovatoElectric.de heruntergeladen
v VLAI1... werden kann.

GESCHWINDIGKEITSREFERENZSIGNALE
Die Referenzsignale fiir die Geschwindigkeitsregelung
erfolgen iber:

Bestell- Beschreibun st. |gew — Externes Potentionemter 0..10kQ
i g — Analoge Spannungssignale 0..10VDC oder Stromsignale

bezeichnung pro

Pack. 0/4..20mA

— Tasten auf der Vorderseite

st. | [kg] — Kit fur Tirmontage
VLAX C01 | Display und Tastenfeld 1 0,050 — 15 wdéhlbare 'Geschwindigkeiten (digitale Eingdnge)
VLAX C02 | USB-Kommunikationsmodul |1 |0,050 | — Motorpotentiometer.

VLAX CO1 VLAXPO1 | Kit filr Tdrmontage des 110340 | PROGRAMMIERBARE EINGANGE UND AUSGANGE

Tastenfelds VLAX C01, IP65 PNP- oder NPN-Anschluss wahlbar

Type 4/4X i — 5 digitale Eingange

Anschlusskabel, Lange 3 m, - 1 digitaler Ausgang, 1 Relaisausgang (Wechsler)

inbegriffen — 2 analoge Spannungseingange 0..10VDC ooder
Stromeingénge 0/4...20mA wahlbar

— 1 analoger Spannungseingang 0...10VDGC oder
Stromeingang 0/4...20mA wéhlbar.

VLAX C02 SCHUTZ

Uberstrom
— Kurzschluss am Ausgang und gegen Erde
— Uberspannung
— Unterspannung
— Phasenausfall
- Thermische Uberlastung (*t) Motor
— Uberdrehzahl
=7 - Drehzahlumkehr.
S—
b FUNKTIONEN
VLAX P01 ~ Geschwindigkeitskontrolle
- V/f-Kennlinien linear oder quadratisch
— Vektorsteuerung mit offenem Regelkreis
— Sofortsuche der Geschwindigkeit
— Bremsung DC und DC Impuls bei Anlauf
— Integrierter PID-Regler mit Schwellenwerten fiir Sleep und
Wake-up
- Programmierbare Frequenz-/Zeitzyklen
— Verschiedene Parameterkonfigurationen wéhlbar
- Benutzermenii (bevorzugte Parameter)
— Programmier- und Uberwachungssoftware VLBXSW, die
auf der Website www.LovatoElectric.de heruntergeladen
werden kann.

Betriebsbedingungen
— Eingangsspannung: 200...240VAC 1-phasig
- Nennbetriebsstrom le: 1,7...9,6A
— Netzfrequenz: 45...65Hz
— Ausgangsfrequenz: 0...599Hz
- Umsetzerfrequenz: 2...16kHz
— Uberlast Strom: 150% fir 60s; 200% fiir 3s
- Schutzart: IP20
— Umgebungsbedingungen
« Betriebstemperatur: -10...+55°C (45°C ohne
Reduzierung)
* Max. Héhenlage: 2000m (ohne Reduzierung)
« Relative Feuchtigkeit: 5...95% (ohne Kondenswasser)
— Side-by-side-Montage
— EMV-Filter integriert (EN61800-3), Kat. C2
— Effizienzklasse IE2 (EN50598-2).

Zulassungen und Konformitat

Zulassungen: cULus, EAC, RCM.
Ubereinstimmung mit den Normen: EN61800-5-1,
UL61800-5-1, CSA 22.2 No. 274.

Zubehor MaBe 6-3
Seite 6-8 und 9 Seite 6-10



6 Frequenzumrichter
1-phasig

Typ VFNC3

Bestell- le®
bezeichnung

Leistung Dreh-| St. | Gew.
strommotor | pro
bei 240VAC | Pack.

[Al_[[kw] [HP] |St. |[kg]

1-phasige Versorgung 200...240VAC (50/60Hz)
Ausgang Drehstrommotor 240VAC max.
EMV-Filter integriert, Kat. C1

VFNC3$S 2002 PLW | 1,4 02 025 |1 1,100
VFNC3S 2004 PLW | 2,4 04 05 |1 1,260
VFNC3S 2007 PLW | 4,2 075 1 1 1,348
VFNC3S 2015 PLW | 7,5 16 2 1 1,960
VFNC3S 2022 PLW |10 22 3 1 1,985

@ Betrieb bis 50°C ohne Deklassierung.

v VFNC3...

1-: D memom meow

“Side by Side” Installation
Alle Antriebe konnen zur
Verringerung des Platzbedarfs
ohne Freirdume installiert
werden.

Herkdmmliche Installation
mit Freirdumen zwischen
den Antrieben

MaBe
Seite 6-10

Zubehor
Seite 6-8 und 9

6-4

JLovato

___electric

Allgemeine Eigenschaften

VENC3 ist ein kompakter, extrem zuverldssiger Antrieb mit
hohen Leistungen (Schutz der Oberfldche von gedruckten
Schaltungen in Ubereinstimmung mit IEC/EN 60721-3-3).
Der einfach zu installierende VFNC3 verfiigt (iber ein Display
auf der Vorderseite und die innovative Jog-Dial-Bedienung,
was die Programmierung und Steuerung des Antriebs und
des Motors erleichtert. Der eingebaute RS485-Anschluss
erlaubt die komplette Fernsteuerung.

Der VFNG3 ist fiir einfache Anwendungen wie Abzugshauben,
Ventilatoren, Forderbdnder, Werkzeugmaschinen,
Autowaschanlagen und Fitness-Geréte geeignet, aber auch
fiir Anwendungen mittlerer Komplexitat wie Pumpen und
Wasserleitungen.

Die Vektorsteuerung und die Méglichkeit, das Autotuning des
Motors zu aktivieren, garantieren auch bei sehr niedrigen
Betriebsfrequenzen optimale Leistungen und ein hohes
Drehmoment. Das optionale USB-Modul USB001Z erlaubt
dariiber hinaus die Programmierung des Antriebs iiber PC
mit der Software PCMOO01Z. Fiir Details siehe Seite 6-9 oder
wenden Sie sich an unseren Customer-Service

(Tel. 07243 7669 37-0, E-Mail: Info@lovatoelectric.de).

GESCHWINDIGKEITSREFERENZSIGNALE

Die Referenzsignale fiir die Geschwindigkeitsregelung
erfolgen iiber:

- Potentiometer auf der Vorderseite (Jog-Dial-Steuerung)
Externes Potentiometer: 1...10kQ2

— Spannungssignale: 0...10V

— Stromsignale: 4...20mA

— Fernsteuerungstafel (optional)

15 durch digitale Eingange vorwéhlbare Geschwindigk.
Serielle Signale RS485.

PROGRAMMIERBARE EINGANGE

— PNP- oder NPN-Anschluss wéhlbar

- 4 digitale Multifunktionseingdnge

— 1 digitaler Eingang, als analoger Eingang einstellbar.

PROGRAMMIERBARE AUSGANGE

— 1 Relaisausgang (Wechsler)

— 1 statischer Ausgang, der als analoger Ausgang
0...10V/4...20mA eingestellt werden kann.

SCHUTZ

— Uberstrom und Uberspannung
— Phasenausfall im Eingang
Phasenausfall im Ausgang
Uberlast Antrieb

Uberlast Motor

— Kurzschluss Ausgang

— Motorkippmoment.

SONDERFUNKTIONEN
— PID-Funktion fiir die Steuerung von Pumpen und
Ventilatoren

— Doppelter Parametersatz fiir die Steuerung von zwei
verschiedenen Motoren

— Automatischer Neustart und Sofortsuche der
Geschwindigkeit

— 15 abrufbare Frequenzwerte

— Bremsung DC

— Motorsteuerung: Konstantes Drehmoment V/F, sensorlose
Vektorsteuerung, variables Drehmoment

— Einspritzung DC bei Anlauf.

Betriebshedingungen

— Eingangsspannung: 200...240VAC 1-phasig

— Ausgangsspannung: Eingangsspannung

— Nennbetriebsstrom le: 1,4...10A

— Netzfrequenz: 50/60Hz

— Ausgangsfrequenz: 0,1...400Hz

- Umsetzerfrequenz: 2...16kHz

— Uberlast Strom: 150% fiir 60s; 200% fiir 0,5s

— Schutzart: IP20

— Umgebungsbedingungen
* Betriebstemperatur: -10...+60°C (50°C ohne

Deklassierung)

 Max. Hohenlage: 3000m (mit Leistungsreduzierung)
« Relative Feuchtigkeit: 5...95% (ohne Kondenswasser).

Zulassungen und Konformitat

Erreichte Zulassungen: cULus, CSA, EAC.
Ubereinstimmung mit den Normen: IEC/EN 61800-5-1,
IEC/EN 61800-3 Kat. C1, IEC/EN 60721-3-3, UL508C,
CSA C22.4 n° 14.



6 Frequenzumrichter

3-phasig
Typ VLB3 Bestell- le® | Leistung St. | Gew.
bezeichnung Drehstrom- pro
motor Pack.
bei 400VAC mit
Schwerlast®
[A] |[kW] [HP] |St. |[kg]

KOMPLETTE ANTRIEBE®

3-phasige Versorgung 400...480VAC (50/60Hz
Ausg. Drehstrommotor 480VAC max., EMV-F

ilter integriert

VLBS... VLB30300A480 |61 |30 40

VLB3 0004 A480 13 |04 0,5 1 0,850
VLB3 0007 A480 241075 1 1 1,100
VLB3 0015 A480 39 |15 2 1 1,380
VLB3 0022 A480 56 2,2 3 1 1,380
VLB3 0040 A480 95 |4 5 1 2,450
VLB3 0055 A480 13 |55 75 1 2,450
VLB3 0075 A480 16,5/ 7,5 10 1 3,950
VLB3 0110 A480 23,5/ 11 15 1 3,950
VLB3 0150 A480 32 |15 20 1 10,650
VLB3 0185 A480 40 |185 25 1 10,650
VLB3 0220 A480 47 |22 30 1 10,650
1 17,500

LEISTUNGSEINHEIT®

3-phasige Versorgung 400...480VAC (50/60Hz
Ausg. Drehstrommotor 480VAC max., EMV-Fi

ilter integriert

VLB3 0004 A480XX | 1,3 | 0,4 0,5 1 0,800
VLB3 0007 A480XX | 2,4 | 0,75 1 1 1,000
VLB3 0015 A480XX | 3,9 |15 2 1 1,350
VLB3 0022 A480XX | 5,6 |22 3 1 1,350
VLB3 0040 A480XX |95 |4 5 1 2,300
VLB3 0055 A480XX | 13 |55 7,5 1 2,300
VLB3 0075 A480XX | 16,5 7,5 10 1 3,700
VLB3 0110 A480XX | 23,5| 11 15 1 3,700
VLB3 0150 A480XX | 32 |15 20 1 10,300
VLB3 0185 A480XX |40 | 18,5 25 1 10,300
VLB3 0220 A480XX | 47 |22 30 1 10,300
VLB3 0300 A480XX | 61 |30 40 1 17,200
VLB3.. XX VLB3 0370 A480XX | 76 |37 50 1 17,200
VLB3 0450 A480XX | 89 |45 60 1 17,200
VLB3 0550 A480XX | 110 | 55 75 1 24,000
VLB3 0750 A480XX | 150 | 75 100 1 24,000
VLB3 0900 A480XX | 180 | 90 120 1 35,600
VLB3 1100 A480XX | 212 [ 110 150 1 35,600
Betriebshedingungen bei Normallast®
Bestellbezeichnung le® | Leistung
Motor
Komplette Leistungseinheit® | [A] | [KW] [HP]
Antriebe®
VLB3 0004 A480 | VLB3 0004 A480XX | ® (6] (6]
CO M P LIANT VLB3 0007 A480 | VLB3 0007 A480XX | ® (6} (6]
Die Effizienz des Antriebs ist um VLB3 0015 A480 | VLB3 0015 A480XX | ® (6] ®
25% hoher als der VLB3 0022 A480 | VLB3 0022 A480XX | ® (6] ®
Referenzwert der Klasse IET. VLB3 0040 A480 | VLB3 0040 A480XX | 119 |55 7,5
VLB3 0055 A480 | VLB3 0055 A480XX | 156 |75 10
VLB3 0075 A480 | VLB3 0075 A480XX |23 |11 15
VLB3 0110 A480 | VLB3 0110 A480XX | 28,2 | 15 20
VLB3 0150 A480 | VLB3 0150 A480XX | 38,4 | 185 25
VLB3 0185 A480 | VLB3 0185 A480XX |48 |22 30
VLB3 0220 A480 | VLB3 0220 A480XX | 56,4 | 30 40
@ Kompletter Antrieb: Leistungseinheit, Logikeinheit VLB3 0300 A480 | VLB3 0300 A480XX | 73,2 | 37 50
mit Modbus RTU und Bedieneinheit mit Display - VLB3 0370 A480XX | 91,2 | 45 60
und Tastenfeld.
O Mit Logilfein_heit und Bedieneinheit zu - VLB3 0450 A480XX | 107 | 55 75
(3] \E,lg\r,izlll)sgg(ilgsg'ohne Deklassierung. - VLB3 0550 A480XX | 132 | 75 100
@ Schwerlast: Uberlast 150% fir 60s. - VLB3 0750 A480XX | 180 |90 120
S ool it 120 e, =
erhaltlich. - VLB3 1100 A480XX | 254 | 132 175
Zubehor MaBe

Seite 6-8 und 9 Seite 6-10 bis 12

JLovato

___electric

Allgemeine Eigenschaften

VLB3 ist ein kompakter Antrieb mit Drei-Phasen- Versorgungs-
eingang. Er ist fiir die allgemeine Verwendung und dank einiger
spezifischer, integrierter Funktionen (S-Kurve, PID, quadratische
Drehmomentsteuerung) inshesondere fiir Hebesysteme und fir
die Steuerung von Pumpen und Ventilatoren geeignet. Er
erfordert keinen seitlichen Freiraum fiir die Beliftung, so dass
mehrere Antriebe nebeneinander installiert werden konnen. Die
aus einem Tastenfeld und einem Display bestehende
Bedienoberflache erlaubt dank des Volltexts zur Beschreibung
der Funktionen sowie der Bezeichnungen einen intuitiven Zugriff
auf die Konfigurationsparametr. Mit Hilfe des Zubehdrs fiir die
USB- oder WLAN-Verbindung kénnen die Programmierung,
Uberwachung und Diagnose iiber PC mit der Software VLBXSW
ausgefiihrt werden, die auf der Website www.LovatoElectric.de
heruntergeladen werden kann. Der RS485 Kommunikations-
anschluss mit Modbus RTU (in die kompletten Antriebe
VLB3...A480 eingebaut) und der integrierte EMV-Filter runden
die Hardware-Ausstattung ab. Die Logikeinheit kann durch eine
der Bestellbezeichnungen VLBX L... ersetzt werden, wodurch ein
Kommunikationsanschluss mit anderem Protokoll erreicht wird.

GESCHWINDIGKEITSREFERENZSIGNALE

- Externes Potentiometer 0...10kQ

— Analoge Spannungssignale -10...10VDC (zweipolig) oder
Stromsignale 0/4...20mA

- Tasten auf dem Tastenfeld auf der Vorderseite

- Ferbedienungseinheit

— 15 durch digitale Eingdnge vorwéhlbare Geschwindigkeiten

— Motorpotentiometer

- Einstellung iiber Kommunikationsprotokoll.

PROGRAMMIERBARE EINGANGE/AUSGANGE

- PNP- oder NPN-Anschluss wéhlbar

- b digitale Eingdnge

- 1 digitaler Ausgang, 1 Relaisausgang (Wechsler)

- 2 analoge Spannungseingdnge -10...10VDC (zweipolig) oder
Stromeingénge 0/4...20mA wéhlbar

- 1 analoger Spannungseingang 0...10VDC oder Stromeingang
0/4...20mA wéhlbar.

SCHUTZ

- Uberstrom

- Kurzschluss am Ausgang und gegen Erde
— Uberspannung

- Unterspannung

- Phasenausfall

— Thermische Uberlastung (1) Motor

~ Thermischer Schutz Motor durch PTC
- Uberlast Antrieb und Bremswiderstand
- Uberdrehzahl

- Drehzahlumkehr.

FUNKTIONEN

Geschwindigkeits- oder Drehmomentkontrolle

V/f-Kennlinien linear oder quadratisch

Vektorsteuerung mit offenem oder geschlossenem Regelkreis

ECO-Steuerung fiir Energieersparnis

S-Kurven

- Sofortsuche der Geschwindigkeit

- Zugriff auf DC-Bus

— Bremsung DC und Einspritzung DC bei Anlauf

— Integrierter PID-Regler mit Schwellen fiir Sleep und Wake-up

- Programmierbare Frequenz-/Zeitzyklen

— Geeignet fir Asynchron- oder Permanentmagnetmotoren
(bis 22kW)

— Verschiedene Parameterkonfigurationen wéhlbar

- Benutzermenii (bevorzugte Parameter)

— Zubehdr fir Eingang Safe Torque Off (STO) Klasse SIL 3
(EN62061 / EN61800-5-2)

— Programmier- und Uberwachungssoftware VLBXSW, die auf
www.LovatoElectric.de heruntergeladen werden kann.

Betriebshedingungen
Eingangsspannung: 400...480VAC 3-phasig
Nennbetriebsstrom le: 1,3...212A
Netzfrequenz: 45...65Hz
Ausgangsfrequenz: 0...599Hz
Umsetzerfrequenz: 2...16kHz
Uberlast Strom: 150% fiir 60s; 200% fiir 3s
Schutzart: IP20
Umgebungsbedingungen
« Betriebstemperatur: -10...+55°C (45°C ohne Deklassier.)
« Max. Hohenlage: 4000m (mit Leistungsreduzierung)
« Relative Feuchtigkeit: 5...95% (ohne Kondenswasser)
- Side-by-side-Montage
— EMV-Filter integriert (EN61800-3)
Lénge Motorkabel:
bis 3m fiir Kat. C1 (bis 0,75kW); bis 20m fiir Kat. C2
- Effizienzklasse IE2 (EN50598-2).

Zulassungen und Konformitat

Erreichte Zulassungen: cULus, EAC und RCM.
Ubereinstimmung mit den Normen: EN61800-5-1,
UL61800-5-1, CSA 22.2 No. 274.
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6 Frequenzumrichter

3-phasig
Zubehor fiir VLB3 Bestell- Beschreibung St. | Gew.
bezeichnung pro
Pack.
St. | [kg]
VLBX C00 | Blinde Abdeckung 4 0,128
VLBX CO1 | Display und Tastenfeld 1 0,080
VLBX C02 | USB-Kommunikationsmodul 1 0,080
VLBX CO01 VLBX C02 VLBX C03 | WLAN-Kommunikationsmodul 1 0,080
VLBX SM | Sicherheitseingangsmodul STO |1 0,080
VLBX LO1 | Logikeinheit mit CANopen 1 0,209
VLBX L02 | Logikeinheit mit ProfiBUS 1 0,209
Tt VLBX LO3 | Logikeinheit mit ProfiNET 1 0,209
s VLBX L04 | Logikeinheit mit Ethercat 1 0,209
= VLBX L0O6 | Logikeinheit mit Modbus RTU 1 0,209
VLBX C03 VLBX SM VLBX P01 | Kit fiir Tlirmontage des 1 0,340
Tastenfelds VLBXCO1, IP65,
Type 4/4X inkl. 3m langes Kabel
- EXC RDU1 | Fernbedieneinheit, LCD-Grafik- |1 0,360
- display mit Touchscreen,
I 7 eingebauter RS485-Anschluss,
=i fiir Uberwachung und Steuerung
von max. 32 Antrieben, IP65 und
! 4X, inkl. 3m langes Kabel
| —
of o

VLBXL...

VLBX P01

Zubehor
Seite 6-8 und 9

6-6

MaBe

Seite 6-10 bis 12

JLovato

___electric

Allgemeine Eigenschaften

BEDIENEINHEIT VLBX C...

Die Antriebe des Typs VLB3 kénnen iiber die Bedieneinheit
VLBX CO1 (Display und Tastenfeld) oder, alternativ dazu, mit
Hilfe der Kommunikationsmodule VLBX C02 (USB) und
VLBX CO3 (WLAN) iiber PC mit der Software VLBX SW (die
kostenlos von der Website www.LovatoElectric.de
heruntergeladen werden kann) programmiert werden.

SICHERHEITSEINGANGSMODUL STO VLBX SM

Durch das Modul VLBX SM kdnnen die Sicherheitsfunktionen
des Antriebs Uber zwei dedizierte Eingdnge fiir die Funktion
Safe Torque Off (STO) mit Leistungsstufe ISO 13849-1

(EN 954-1), Sicherheitsklasse SIL 3 (EN62061 / EN 61800-5-
2) erhdht und optimiert werden.

LOGIKEINHEITEN VLBX L...

Bei den Antrieben des Typs VLB3 kann dank ihres modularen
Aufbaus die Logikeinheit Modbus RTU (die bei den
kompletten Antrieben VLB3..A480 serienmdBig eingebaut ist)
jederzeit durch eine beliebige Logikeinheit VLBX L... ersetzt
werden. Diese Einheiten sind mit den geldufigsten, am
weitesten verbreiteten Feldbussen erhéltlich, so dass man
einen Antrieb mit einem anderen Kommunikationsanschluss
erhélt und die Integration in Steuersysteme mdéglich ist.

KIT FUR TURMONTAGE VLBX P01

Mit dem Kit VLBX P01 ldsst sich das Tastenfeld VLBX CO1
(das fiir die kompletten Antriebe VLB3..A480 serienméBig
geliefert wird oder als Zubehdr fiir die Leistungseinheiten
VLB3..A480XX bestellt werden kann) auf der Tiir der
Schalttafel montieren.

Das Kit weist die Schutzart IP65 auf und wird mit einem 3m
langen Ethernet-Anschlusskabel geliefert.

FERNBEDIENEINHEIT EXC RDU1

Mit Hilfe der Fernbedieneinheit EXC RDU1 kénnen bis zu 32

Antriebe des Typs VLB3 mit Anschluss iiber RS485 (Modbus

RTU) bedient und tberwacht werden.

Es stehen folgende Funktionen zur Verfiigung:

— Steuerung des An- und Auslaufs des Motors

— Drehzahlregelung des Motors

— Umkehr der Drehrichtung

- Uberwachung der elektrischen Messungen des Antriebs

— Uberwachnug der Umrichter und Alarmfunktionen

— PID-Regelung und Zustandsiiberwachung

Eigenschaften:

— Versorgung 100...240VAC / 110...250VDC

— LCD-Grafikdisplay mit Touchscreen 128x112 Pixel

— RS485-Kommunikationsanschluss optoisoliert, Modbus
RTU-Protokoll

— Einbauausfiihrung 96x96mm und ANSI 4”

— Kompatibel mit VLB3, ausgestattet mit Logikeinheit
Modbus RTU

— 3m Kabel inbegriffen

— Schutzart IP65 und 4X.

Zulassungen und Konformitat

Erreichte Zulassungen:

— VLBXC..., VLBX SM, VLBX L...: cULus, EAC und RCM
— VLBX P01: cULus (im Gange), EAC

— EXC RDU1: cULus, EAC.

Ubereinstimmung mit den Normen: EN61800-5-1,
UL61800-5-1, CSA 22.2 No. 274.



6 Frequenzumrichter
3-phasig

Typ VFS$15

VFS15...

Bestell- le® Leistung Dreh- | St. | Gew.
bezeichnung strommotor pro

bei 400VAC Pack.

Schwerlast®

[A] | [kW] [HP] St. | [kal

3-phasige Versorgung 380...500VAC (50/60Hz)®
Ausgang Drehstrommotor 500VAC max.
EMV-Filter integriert, Kat. C2 oder C3
VFS15 4004 PLW | 1,5 04 05 1 1,800
VF$15 4007 PLW | 2,3 0,75 1 1 1,800
VFS15 4015 PLW | 4,1 15 2 1 1,800
VFS15 4022 PLW | 5,5 22 3 1 3,200
VFS15 4037 PLW | 9,5 4 5 1 3,200
VFS15 4055 PLW {143 (55 75 1 5,500
VFS$15 4075 PLW |17 75 10 1 5,500
VFS15 4110 PLW | 27,7 |11 15 1 8,400
VFS15 4150 PLW | 33 15 20 1 8,400

Betriebshedingungen bei Normallast

Typ Strom Leistung Drehstrom-
(1] motor bei 400VAC
mit Normallast®
VFS15 4004 PLW | 2,1A 0,75kW 1HP
VFS15 4007 PLW | 3A 1,1kW 1,5HP
VFS15 4015 PLW | 5,4A 2,2kW 3HP
VFS15 4022 PLW | 6,9A 3kW 4HP
VFS15 4037 PLW | 11,1A 5,5kW 7,5HP
VFS15 4055 PLW | 17A 7,5kW 10HP
VFS15 4075 PLW | 23A 11kwW 15HP
VFS15 4110 PLW | 31A 15kW 20HP
VFS15 4150 PLW | 38A 18,5kW 25HP

@ Betrieb bis 50°C ohne Deklassierung.

@ Schwerlast: Uberlast 150% fiir 60s
Normallast: Uberlast 120% fiir 60s.

® Auf Anfrage ist die 3-phasige Version 200...240VAC erhéltlich.
Wenden Sie sich bitte an unseren Customer-Service

(Tel. 07243 7669 37-0, E-Mail: Info@lovatoelectric.de).

/\J—

VFS15...

“Side by Side” Installation
Alle Antriebe kénnen zur

Verringerung des Platzbedarfs

Zubehor
Seite 6-8 und 9

werden.

ohne Freirdume installiert

MaBe
Seite 6-12 und 13

Herkdmmliche Installation
mit Freirdumen zwischen

den Antrieben

JLovato

___electric

Aligemeine Eigenschaften

Dank der hohen Anzahl an verfiigharen Funktionen und ihrer
konstruktiven Eigenschaften konnen die Antriebe VFS15... in
zahlreichen Bereichen wie Wasserleitungen, Gasfernleitungen,
Zementindustrie, Papierindustrie, chemische Industrie und
anderen Bereichen eingesetzt werden. Die Funktion EASY
erlaubt, ein benutzerdefiniertes Menti zu erstellen, das aus den
fir eine bestimmte Anwendung typischen Parametern besteht,
die Gber die entsprechende Taste auf der Vorderseite schnell
aufgerufen werden kénnen. Das optionale USB-Modul USB001Z
erlaubt dartiber hinaus die Programmierung des Antriebs liber
PC mit der Software PCMO001Z. Fiir Details siehe Seite 6-9 oder
wenden Sie sich an unseren Customer-Service

(Tel. 07243 7669 37-0, E-Mail: Info@Iovatoelectric.de).

GESCHWINDIGKEITSREFERENZSIGNALE

Die Referenzsignale fiir die Geschwindigkeitsregelung erfolgen
(iber:

— Potentiometer auf der Vorderseite

- Externes Potentiometer: 1...10kQ

— Spannungssignale: 0...10V

- Stromsignale: 4...20mA

— Tasten auf der Bedientafel am Gerét

- Fernsteuerungstafel

- 15 durch digitale Eingange vorwahlbare Geschwindigkeiten
— Serielle Signale RS485.

PROGRAMMIERBARE EINGANGE

— PNP- oder NPN-Anschluss wéhlbar

— 6 digitale Multifunktionseingénge

- 2 digitale Eingdnge, als analoge Eingénge einstellbar.

PROGRAMMIERBARE AUSGANGE
— 2 Relaisausgénge (1 Wechsler und 1 SchlieBer);
1 statischer, 1 analoger Ausg. 0...10VDC oder 4...20mA.

SCHUTZ )

— Uberstrom und Uberspannung

Phasenausfall im Eingang und im Ausgang
Uberlast: Antrieb, Motor, Bremswiderstand
Ubertemperatur Antrieb und Uberdrehmoment
Kurzschluss gegen Erde.

SONDERFUNKTIONEN

— PID-Funktion fiir die Steuerung von Pumpen und
Ventilatoren

— Doppelter Parametersatz fiir die Steuerung von zwei Motoren
mit unabhéngigen Rampen

— Automat. Neustart und Sofortsuche der Geschwindigkeit

- 15 abrufbare Frequenzwerte

- Zugriff auf DC-BUS fiir Gleichstromversorgung

- Integrierte dynamische Bremsung (externer Widerstand als
Option)

- Motorsteuerung: Konstantes Drehmoment V/f, quadra-
tisches Drehmoment, sensorlose Vektorsteuerung

— Motorsteuerung Boost automatisches Drehmoment

— Bremsung in DC

- Autotuning

- Motorpotentiometer (Geschwindigkeitsregelung durch 2
externe Tasten)

— Schnellsuche der eingestellten Parameter

— Sequentielle Anlaufsteuerung Motoreinheiten

— Funktion SLEEP: Automatischer Motorstopp nach
Dauerbetrieb bei min. Frequenz

- Einspritzung DC bei Anlauf

— Funktion OVERRIDE (Summe der analogen Eingénge
VIA-VIB)

- Integrierter Eingang Safe Torque Off (STO), Klasse SIL2
(EN 61800-5-2).

Betriebshedingungen
— Eingangsspannung: 380...500VAC 3-phasig
- Ausgangsspannung: Eingangsspannung
- Nennbetriebsstrom le: 1,5...33A trifase
— Netzfrequenz: 50/60Hz
- Ausgangsfrequenz: 0...500Hz
- Umsetzerfrequenz: 2...16kHz
- Uberlast Strom 60s: 120% Normallast; 150% Schwerlast
— Drehmoment bei niedrigen Drehzahlen: 200% 0,3Hz
- Schutzart: 1P20
- Umgebungsbedingungen
* Betriebstemperatur: -10...+60°C (50°C ohne Deklassierung)
» Max. Héhenlage: 1000m
* Relative Feuchtigkeit: 20...93% (ohne Kondenswasser).

Zulassungen und Konformitat

Erreichte Zulassungen: cULus, CSA, EAC.

Ubereinstimmung mit den Normen: EN 50178,

IEC/EN 61800-3, Kat. C2 oder C3, UL508C, CSA C22.4 n° 14.
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Zubehor

Dreiphasendrosseln

IND...

Bremswiderstinde

6-8

6 Frequenzumrichter

Bestell- le |Dros- | Leistung St. | Gew.
bezeichnung sel pro
Pack.
[A] | [mH] | [kW] St. | [ka]
Drosseln fiir Antriebe des Typs VLBS...
VLBX L590 50 |0,59 |22..30 1 8,350
VLBX L370 80 |0,37 |37 1 12,500
VLBX L330 90 |0,33 |45 1 16,000
VLBX L300 100 0,30 |55 1 19,000
VLBX L190 160 0,19 |75 1 26,000
VLBX L140 200|0,14 |90..110 1 32,000
Drosseln fiir Antriebe des Typs VF...
IND2020 12 |1 0,75..4 1 1,850
IND2030 25 |06 |55..11 1 2,670
IND3040 50 |02 |15 1 7,220
Bestell- Leistung| Wider- | Leistung | St. | Gew.
bezeichnung stand pro
Pack.

W] ] [kW] St. | [ka]
Widersténde fiir Antriebe des Typs VLB3...
VLBX R390 | 100 390 0,4..0,75 | 1 0,260
VLBX R180 | 200 180 15.22 |1 0,630
VLBX R047 | 200 47 4.55 1 0,500
VLBX R027 | 200 27 75.11 |1 0,500
VLBX R018 | 800 18 15 1 4,200
VLBX R0O15 | 800 15 18,5..22 | 1 4,200
VLBX R00O7 | 1900 |75 30..75 |1 9,500
Widersténde fiir Antriebe des Typs VF...
ROF20150 | 200 150 0,4..0,75 | 1 0,220
ROF20100 | 200 100 15..22 |1 0,210
ROF35060 | 350 60 3,7.55 |1 0,610
ROF50035 | 500 35 75 1 0,773
ROF80030 | 800 30 11..15 |1 1,570

.JLovato

___electric

Allgemeine Eigenschaften

Die Dreiphasendrosseln VLBX L... kommen fiir die Antriebe

des Typs VLBS... von 22kW bis 110kW zur Anwendung.

Die Dreiphasendrosseln des Typs IND... kdnnen folgender-

maBen an die Antriebe VFNC3... und VFS15... angeschlossen

werden:

— am Eingang der Antriebe, um den Oberwellengehalt vor
dem Antrieb zu reduzieren, mit sich daraus ergebender
Reduzierung der Stromaufnahme am Eingang der
Antriebe;

— am Ausgang der Antriebe zur Abschwéchung der vom
Antrieb erzeugten Spannungsspitzen an den Motor oder
falls mehrere parallel geschaltete Motoren gleichzeitig von
denselben Antrieben gesteuert werden.

Die Drosseln kénnen auch am Eingang der Antriebe mit

1-phasiger Versorgung angebracht werden.

Was die Dimensionierung betrifft, eine Drossel wahlen, deren

Strom le dem Nennstrom der Antriebe entspricht oder hoher

ist.

Betriebshedingungen Typ VLBX L...
— Strom: 50...200A
- Betriebstemperatur: -10...+55°C (40°C ohne Deklassier.).

Betriebshedingungen Typ IND...
- Strom: 12...50A
— Betriebstemperatur: -25...+100°C.

Zulassungen und Konformitat
Zulassung: EAC.
Ubereinstimmung mit den Normen: IEC/EN 61558-1.

Allgemeine Eigenschaften

Die Bremswiderstédnde kdnnen an die Antriebe angeschlossen
werden, um die in der Auslaufphase des Motors regenerierte
Leistung aufzunehmen.

Betriebsbedingungen
— Schutzart: IP54.

Zulassungen und Konformitat

Zulassung: EAC.

Ubereinstimmung mit den Normen: IEC/EN 60204-1,
IEC/EN 60664-1.



6 Frequenzumrichter
Zubehor

Weiteres Zubhehor

MITOS

LPC PAOO1

Bestell- Beschreibung St. | Gew.
bezeichnung pro
Pack.

St. | [ka]

Fiir Antriebe des Typs VFNC3...-VFS15...

MITOSVT6 Fernbedieneinheit mit
Funktionen: Motorbetrieb,
Umkehr Drehrichtung,
Geschwind.dnd. u. Anzeige
GroBen, IP65, zweizeiliges
Display mit 16 Zeichen,
Kabel nicht inbegriffen @

—_

0,200

MITOSVT6ECO

—_

Fernbedieneinheit fiir
Aufrechterhaltung der
GréBen in einer Anlage
(PID: Druck, Temperatur,
etc), IP65, zweizeiliges
Display mit 16 Zeichen,
Kabel nicht inbegriffen @

0,200

RJ45SH05000 | Kabel RJ45 fiir den 1
Anschluss von MITOS...
RKP002Z und USB001Z

an den Antrieb, Ldnge 5m

0,140

RKP002Z

—_

Fernbedieneinheit mit
Funktionen: Motorbetrieb,
Geschwind.dnd., Anzeige
GroBen, Anderung
Param., IP20, 7-Segment-
Display mit 4 Zeichen
Kabel nicht inbegriffen @

0,280

USB001Z Modul fiir die 1
Programmierung des

des Antriebs 0®®©

0,260

Fir Antriebe des Typs VLA1... - VLB3... - VFNC3... - VFS15...

LPC PAOO1 Potentiometer 1kOhm, 10
1 U, mit Drehgriff,
IP66, IP67 und IP69K @

0,040

@ Das Kabel RJ45 muss separat bestellt werden. Bestellbezeichnung
RJ45SH05000.

@ Fiir den Anschluss des Moduls USB001Z an den USB-Port des PC ein
beliebiges, mit USB1.1/2.0 kompatibles USB-Kabel, Anschluss Typ A-B
verwenden; empfohlene Ldnge max. 1m.

® Um die Fernsteuerungssoftware fiir den Antrieb anzufordern, wenden Sie
sich bitte an unseren Customer-Service (Tel. 07243 7669 37-0,

E-Mail: Info@lovatoelectric.de).
@ Fiir néhere Informationen siehe Seite 7-14.

MaBe
Seite 6-13

JLovato

___electric

Zulassungen und Komformitat

Zulassung: EAC.

Ubereinstimmung mit den Normen: EN 50178,

IEC/EN 61000-6-2, IEC/EN 61000-6-3 fiir MITOS... und
RKP....
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6 Frequenzumrichter
MaBe [mm]

1-PHASIGE FREQUENZUMRICHTER
VLA1 02 A240 - VLA1 04 A240

60 b= 130

155

VLA1 15 A240 - VLA1 22 A240
60

130

278

250

VLA1 07 A240

60

130

.Lovato

___electric

VFNC3S 2002 PLW...VFNC3S 2007 PLW

TYP A B

VFNC3S 2002PLW | 102 131
VFNC3S 2004PLW | 121 18
VFNC3S 2007PLW | 131 18

6-10

VFNC3S 2015 PLW - VFNC3S 2022 PLW

25

105

93




6 Frequenzumrichter
MaBe [mm] ___electric

3-PHASIGE FREQUENZUMRICHTER
VLB3 0004 A480 VLB3 0007 A480

60 130 | 60 ‘ 130 -
T
- 8
= =

VLB3 0015 A480 - VLB3 0022 A480 VLB3 0040 A480 - VLB3 0055 A480

60 130 ~ 90 | 130 {
l E

VLB3 0075 A480 - VLB3 0110 A480

120 { | 130

155

250

305
244
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6 Frequenzumrichter JLovato
MaBe [mm] o

VLB3 0150 A480 - VLB3 0185 A480 - VLB3 0220 A480 - VLB3 0300 A430

A

TYP A B C D

VLB3 0150 A480 204.5 366 222 347
VLB3 0185 A480 204.5 366 222 347
VLB3 0220 A480 204.5 366 222 347
VLB3 0300 A480 250 520 230 450
VLB3 0370 A480 250 520 230 450
VLB3 0450 A480 250 520 230 450
VLB3 0550 A480 250 623 265 536
VLB3 0750 A480 250 623 265 536
VLB3 0900 A480 258 775 304 685
VLB3 1100 A480 258 775 304 685

3-PHASIGE FREQUENZUMRICHTER
VFS15 4004 PLW - VFS15 4007 PLW - VFS15 4015 PLW

05 107 e | 153 78
'y

130

13

VFS15 4022 PLW...VFS15 4037 PLW
2-05 | 140 ‘

P | 160 H 7.5
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6 Frequenzumrichter ALovato
MaBe [mm] oo

VFS15 4055 PLW - VFS15 4075 PLW VFS$15 4110 PLW - VF$15 4150 PLW

3, )
e’/ & <y, b
- £y

i 190 f 75

295
310

Fernbedieneinheiten
EXC RDU1 Einbauausschnitt

92

% —

VLBX P01 Einbauausschnitt

MITOS... Einbauausschnitt
‘I \ 107
J m
i
RKP002Z Einbauausschnitt
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