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• Sensore ad ultrasuoni per il rilevamento di  
 automobili
• Il fascio stretto di rilevamento rende adatto il sensore  
 all’installazione del contatore
• La reazione rapida rileva gli autoveicoli che transitano ad una  
 velocità fino a 20 chilometri all’ora
• Basso assorbimento di corrente
•  Compensazione automatica della temperatura del sensore
•  Protezione dalla polvere e dall’umidità
• Sistema bus Dupline® a 3 fili con alimentazione
•  Codifica indirizzi con dispositivo di configurazione Carpark 

GP73800080
•  GP6220 2201 ha un indicatore incorporato a LED verde/rosso
•  GP6220 2202 ha un indicatore incorporato a LED blu/rosso
•  GP6240 2224 non ha indicazione a LED incorporata.  

Il sensore è progettato per essere utilizzato insieme all’indi-
catore a LED passivo GP6289 000x

• Approvazione cULus

Sistema Carpark Dupline®

Modello GP62x022xx
Sensore ad ultrasuoni

Modello: Dupline®

Custodia
Tipo di ingresso
Indirizzi
Ingressi
Alimentazione

Come ordinare GP 62x0 22xx 724

Connettore RJ12   Per la programmazione 
degli indirizzi mediante il 
dispositivo di configura
zione Carpark GP7380 
0080

Connettore 2x3 pin •  Il punto marcato sul 
sensore è Dupline® +

   • D oppure Gnd
   •  POW (alimentazione dal 

DMM oppure dall’ac
coppiatore). Vedere il 
disegno a pag. 3 (Dia
gramma di sistema)

Connettore 1x2 pin  Non in uso nei sensori 
Carpark GP6220 220X. 
Soltanto in uso in GP6240 
2224 724 e nell’indicatore 
a LED passivo GP6289 
000x. Vedere il disegno 
esemplificativo a pag. 5

NOTA: i connettori del sensore dispongono di morsettiera 
integrata. Adoperare cavo a nucleo singolo da 1,5 mm2 per 
l’installazione del sensore.

Caratteristiche ingressi/uscite

Caratteristiche alimentazione

Alimentazione:  21 VCC min.; 30 VCC 
max. (Categoria di  
installazione III (IEC60664))

Assorbimento sul bus Dupline® 0,03 mA
Max. corrente  
di alimentazione 
 GP6220 220x 20 mA 
 GP6240 2224 15 mA
Alimentazione nominale  28 VCC/19 mA 0,53 W

Questo sensore ad ultrasuo
ni è parte di un sistema di 
parcheggio automobili che 
contiene altri tipi di sensori, 
monitor e display.
Il sensore GP62x0 22xx vie
ne installato sul soffitto, al 
centro del posto auto, così 
da rilevare se via sia par
cheggiata un’automobile. In 
GP6220 220x lo stato del 
posto auto viene indica
to tramite i LED incorporati. 
GP6240 2224 non ha un LED 
incorporato e si serve invece 
degli indicatori a LED passivi 
GP6289 000x per visualizza
re lo stato. 
Un LED verde, ad esempio, 
indica che il posto auto è 
disponibile per il parcheggio.
Il LED rosso indica che il 
posto auto è occupato o 
prenotato.
Ogni sensore deve essere 
collegato al bus Dupline® a 

Descrizione prodotto
3 fili. Il bus fornisce l’alimen
tazione ed attiva i sensori, 
in modo che essi trasmet
tano lo stato dei posti auto 
ai di spo sitivi di monitorag
gio Carpark (GP3482 9091 
724). Questi danno lo stato 
aggiornato del numero di 
posti auto liberi all’interno 
di una determinata area e 
vi sua lizzano il risultato sui 
di splay collegati. 
I sensori GP62x0 possono 
essere utilizzati anche per 
il rilevamento di autoveicoli 
in un sistema di conteggio 
con GPMZCSET. Il sensore 
ha una modalità progettata 
per il rilevamento rapido di 
autoveicoli, che può essere 
utilizzato in un sistema di 
conteggio. Si prega di con
sultare il manuale di instal
lazione.

Selezione modelli
GP6220 2201 724 Sensore con LED verde/rosso
GP6220 2202 724 Sensore con LED blu/rosso
GP6240 2224 724 Sensore senza indicazione a LED
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GP62x022xx

Caratteristiche generali
Frequenza ultrasuoni  40 kHz
Max. distanza dal soffitto  
al pavimento  4,0 m
Min. distanza dal soffitto  
al pavimento  1,5 m
Distanza minima di regolazione: 1,5 m
Isteresi ±30 cm
Sensore in modalità “Normale” 
 Tempo di attivazione del sensore  3 sec. Vedere fig. 1 

(default)
Sensore in modalità “Corsia” 
 Tempo di attivazione del sensore  0,4 sec. ad una velocità 

massima di guida di  
20 km/ora. Vedere fig. 2

Compensazione automatica della  
temperatura del sensore La funzione di compen 
   sazione automatica di  
   temperatura rende  
   stabile ed affidabile il  
   sensore, senza ulteriori  
   calibrazioni
Indicazione a LED: 
GP62202201 
 Occupato:   LED rosso continua

mente acceso 

 Posto disponibile:  LED verde continua
mente acceso

GP62202202 
 Occupato:   LED rosso continua

mente acceso
 Posto disponibile:  LED blu continuamente 

acceso
GP62402224 Senza LED
Il sensore usa 2 indirizzi  
Dupline® 
• Indirizzo di stato   Indica lo stato del  

sensore. L’Indirizzo 
Dupline® di default è A2

•  Indirizzo di regolazione   Funzione comune di 
regolazione dei sensori. 
L’Indirizzo Dupline®  
di default è P1

Tastierina di programmazione GP7380 0080
Approvazioni  cULus (UL60950)
MTBF  70.000 ore

Modalità di funzionamento
Il sensore ceramico emette 
un segnale acustico alla fre
quenza di 40 kHz, che viene 
riflesso non appena tocca il 
pavimento e restituito al sen
sore. Il segnale riflesso indica 
se il posto auto è disponibile 
o occupato.

Indirizzi del sensore
• Indirizzo Dupline® di stato
L’indirizzo del bus Dupline®  
utilizzato dal sensore per tra
smettere lo stato del posto 
auto. Lo stesso indirizzo è 
utilizzabile per forzare l’at
tivazione del LED rosso** 
per la prenotazione dei posti 
auto liberi (questa funzio
ne deve essere gestita da 
software PC centrale). Vedi 
il manuale del Sistema Car
park Dupline®  per ulteriori 
informazioni sullo schema di 
assegnazione degli indirizzi 
Dupline®  e le regole relative.
•  Indirizzo Dupline® di rego

lazione
Quest’indirizzo viene usato 
per far eseguire al senso
re un’autoregolazione. A più 
sensori può essere asse
gnato lo stesso indirizzo di 

regolazione rendendo così 
possibile di regolarli contem
poraneamente inviando un  
singolo segnale di trigger a 
quell’indirizzo. Per inviare il 
segnale di trigger ci si serve 
della tastierina di program
mazione GP73800080.
 
Modalità
Il sensore ha due modali
tà: modalità Normale oppure 
modalità Corsia.

Nella modalità Normale il 
sensore rivela la presenza di 
una macchina nel posto auto 
e si accende il LED rosso**. 
Vedere fig. 1 a pag. 4. Con
temporaneamente il sensore 
invia un segnale sul bus a 3 
fili Dupline®. Quando il posto 
auto è vuoto, il LED pas
serà a verde** provveden
do anche in questo caso ad 
inviare un segnale sul bus a 
3 fili Dupline®.
Il sensore non si attiverà per 
oggetti di altezza inferiore a 
0,3 m.
Per evitare un segna
le debole il sensore deve 
essere installato in modo da 

essere puntato direttamente 
su una superficie dura, per 
esempio di calcestruzzo. 
Una superficie morbida o 
irregolare riduce il segnale.

Nella modalità Corsia il 
sensore è realizzato per l’in
stallazione sul soffitto, al di 
sopra della corsia stessa. Il 
sensore è in grado di rileva
re automobili in movimento 
ad una velocità massima di 
20 km/ora. Vedere fig. 2 a 
pag. 4.
Quando il sensore rileva 
un’automobile in movimen
to, invia un segnale al siste
ma Carpark che effettua il 
conteggio del numero resi
duo di posti auto disponibili 
visua lizzandone il totale su 
un di splay locale, nonché sul 
di splay che mostra il numero 
totale di posti auto dispo
nibili.
In questa maniera si evita 
che ci siano troppe auto in 
movimento in una determi
nata area del parcheggio. 
Il sensore non visualizza lo 
stato reale sui LED. I LED** 
hanno unicamente la funzio

ne di feedback durante la 
regolazione e l’accensione e 
per visualizzare lo stato di 
guasto.

Sensore utilizzato un sen-
sore di conteggio con MZC
Il sensore può anche essere 
utilizzato nel sistema di con
teggio, in cui è necessario il 
rilevamento rapido. Quando 
due sensori sono montati sul 
soffitto in sequenza, GPMZC 
è in grado di rilevare gli auto
veicoli e anche la direzione 
delle vetture in transito. La 
“Modalità Corsia” che vie
ne utilizzata per i sensori in 
“modalità conteggio”, dispo
ne di numerose funzioni con 
le quali l’installatore può 
programmare il sensore per 
rilevare gli autoveicoli che 
transitano a diverse velocità. 
Il LED è programmabile per 
essere sia selezionato che 
deselezionato, se necessa
rio.  Per maggiori informa
zioni si prega di consultare 
il manuale d’installazione di 
MZC.

** GP6240 2224 utilizza l’indicatore a LED passivo GP6289 000x
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0,8 meter

Sensoren reagerer ikke på emner mindre end 0,8 m. 

Il sensore è progettato per l’impiego in un’area quale quella 
qui disegnata: 

2,5 m

4 m

Sensoren kan operere i 4 m lang og 2,5 m bred parkeringsplads

Parkeringspladser

Il sensore può essere posizionato liberamente, ad esempio 
nella maniera illustrata qui sotto:

Il sensore non si attiverà per oggetti di altezza inferiore 
a 0,3 m.

A 

BSensor

Loftbjælke

A = Min. 2 meter mellem loftbjælker
B = Max. 50 cm høje loftbjælker

Trave del soffitto

A = distanza min. fra le travi del soffitto, 20 cm
B = altezza max. delle travi del soffitto, 65 cm

Sensore

0,3 metri

2,0 m Posti auto

Il sensore può operare in un posto auto con dimensioni di 4 m  
di lunghezza e 2 m di larghezza.

GP62x022xx

Max. 4 m
Min. 1,5 m

Nota:
Il processo di regolazione  
è uguale per tutti i tipi di 
sensore.
GP6240 2224 non ha indi
cazione a LED incorporata 
ed utilizza invece un indica
tore a LED passivo.
La spiegazione seguen
te vale come processo di 
regolazione standard.

Il sensore è dotato di auto
regolazione. È importante 
che la regolazione venga 
eseguita mentre il posto 
auto è vuoto. 

Un sensore può essere 
regolato secondo due diver
se modalità.

La regolazione manuale è 
locale ed applicata al singolo 
sensore.

   Premere il pulsante all’e
sterno del sensore.

   Il LED lampeggia con 
luce verde per 30 secon
di con la frequenza di 1 
Hz. (l’elettricista ha così 
il tempo di allontanarsi 
dal sensore prima che la 
regolazione abbia inizio).

  La regolazione inizia 
quando il LED lampeg
gia con luce verde per 6 
se condi con la frequenza 
di 4 Hz.

   Se la regolazione è riu
scita, il LED reagirà 
mostrando luce verde 
continua.

Messaggi di errore:
   Se la regolazione non 

riesce, il LED reagirà 
mostrando luce rossa 
lampeggiante continua

ta. Se il LED lampeggia 
con luce rossa, il senso
re potrebbe essere fuori 
campo oppure non esse
re allineato in modo cor
retto.

  Aggiustare il posizio
namento del sensore in 
rapporto alla distanza di 
attivazione ed eseguire 
nuovamente la regolazio
ne del sensore.

   Se Dupline® non è colle
gato/è difettoso, il LED 
lampeggerà con luce ros
sa.

   Se Dupline® subisce un 
corto circuito, il LED lam
peggerà con luce rossa.

   Quando il sensore vie
ne attivato per la prima 
volta: il LED del sensore 
lampeggerà con luce ros

sa perché necessita di 
regolazione.

La regolazione automati
ca mediante il dispositivo  
di configurazione Carpark  
GP 7380 0080 è una rego
lazione globale di tutti i sen
sori collegati. Il posto auto 
deve essere vuoto durante il 
processo di regolazione.

NOTA:
Il sensore deve essere sem
pre tarato una volta instal
lato.  Senza considerare il 
rilevamento degli spazi, il 
rilevamento della corsia o 
come sensore di conteggio 
nel sistema di conteggio.

Regolazione

MAX ±5°

Montaggio del sensore

Per ricevere al meglio il segnale, il sensore deve essere 
installato con un angolo massimo rispetto al soffitto di ±5°.

MAX ±5°
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GP62x022xx

Condizioni ambientali

• Protezione elettrica: IP 34
• Temperatura di funzionamento: -40°C ÷ 70°C
• Temperatura di immagazzinaggio: -40°C ÷ 85°C
• Grado di inquinamento: 3 (IEC 60664)
• Dimensioni: Ø118 x 76 mm
•  Materiale: la custodia è realizzata in polipropilene.  

Il coperchio del sensore è in policarbonato trasparente.

76 mm118 mm

Dimensioni

Premere il pulsante indicato per effettuare la regolazione.

DC
Power Supply

DMM
GP34960005700

DC
Power Supply

RS485

RS485

RS485

Sensor Sensor Sensor

Slave Monitor
GP34829091724

Sensor Sensor Sensor

DMM
G3496005700

DC
Power Supply

Master Monitor
GP34829091724

L1

L1

L2

120

120

Display

 <= 08 2

Display

 <= 24

Display

 <= 26

RS485

Display

 <= 32
Slave Monitor

GP34829091724

L2

L2
Slave Monitor

GP34829091724

DMM
GP34960005700

Diagramma di sistema

NOTA: il DMM su L1 deve essere modello 
GP3496 0005 700.
Il DMM su L2 deve essere di un altro tipo.  
Si raccomanda G3496 0005 700 a causa del 
protocollo Modbus RTU.

Alimentazione 
in CC

Alimentazione 
in CC

Alimentazione 
in CC

Monitor master
GP34829091724

Monitor slave
GP34829091724

Monitor slave
GP34829091724

Monitor slave
GP34829091724

Parking bay
Sensor 1

Lane

Parking bay
Sensor 2

Parking bay
Sensor 3

Fig. 1

Parking bay
Sensor 1

Lane

Parking bay
Sensor 2

Parking bay
Sensor 3

Fig. 2

Lane senor

LED indicator

Fig. 1 e Fig. 2

I sensori sono utilizzabili sia per il posto auto (modalità Normale) che come sensori per corsia (modalità Corsia).
Vedere il „Carpark Installation Manual“ riguardo alla programmazione dei sensori.
I sensori sono fondamentalmente simili.
È solo la programmazione a renderli diversi l’uno dall’altro.
GP6240 2224 724 non ha un LED incorporato.

Lane

Fig. 2

Lane sensor

Parking bay
Sensor 1

Status address
B1

Parking bay
Sensor 2

Status address
B2

Parking bay
Sensor 3

Status address
B3

Parking bay
Sensor 4

Status address
B4

Parking bay
Sensor 5

Status address
B5

LED indicator
(opzionale) (opzionale)

Sensore posto 
auto 1

Corsia
Indicatore a LED 
(opzionale)

Sensore Corsia

Sensore posto 
auto 2

Sensore posto 
auto 3

Sensore posto 
auto 1

Sensore posto 
auto 2

Sensore posto 
auto 3

Sensore posto 
auto 4

Sensore posto 
auto 5

Indirizzo di 
stato B3

Indirizzo di 
stato B4

Indirizzo di 
stato B5

Indirizzo di 
stato B2

Indirizzo di 
stato B1

Corsia
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12 mm

6 mm

50 mm

80 mm

118 mm

36 mm

34.3 mm

Parte inferiore: montato sul soffitto

GP62x022xx

Programmable connector
for GP 7380 0080

Power

D+
D-

Power

D+
D- X

Y

To other 
sensors

To other 
sensors

Collegamenti elettrici

Nota: il connettore 2 x 3 pin è collegato internamente sul PCB.
Nota: X e Y non sono in uso nei modelli GP6220 2201  
e GP6220 2202.
NOTA: per il cablaggio dei sensori adoperare sempre cavo  
a nucleo singolo da 1,5 mm2.

Soltanto in uso in 
GP6240 2224

Connettore programmabile 
per GP7380 0080

Con altri 
sensori

Alimentazione

Programmable connector
for GP 7380 0080

Pow D+D-PowD+ D-

X
Y

Not in use

X
Y

GP6240 2224 724 GP6289 000x

Schema di allacciamento

Non in uso
Connettore programmabile 

per GP7380 0080

EXIT

ENTRANCE A1 A2

A4 A3

Two sensor option

Esempio di sensore in un sistema di conteggio

Opzione a due sensori

Uscita

Ingresso


