Barrera, Salida de Transistor

Through-beam, Transistor Output

Modelo PA12BNT20..

Descripcion del Producto

CARLO GAVAZZI

Control de ascensores, escaleras

mecanicas y accesos

e Distancia 20 m

e ESPE-Tipo 2, PL C.

¢ Luz infrarroja, modulada

¢ Tension de alimentacion: 10 a 30 VCC

e Salida: 100 mA, NPN o PNP

e Deteccion con luz u oscuridad

¢ Proteccion: inversion de polaridad, cortocircuitos y
transitorios

e Opcioén de cable con o sin conector

¢ Funcion mute en el emisor y ajuste de potencia

El PA12BNT. es un conjun-
to de sensores de haz con-
tinuo diseflado de forma
especifica para ascensores,
escaleras y control de acce-
sos con el fin de cubrir los
requisitos del mercado de
las puertas. La caja es muy
robusta y es reconocida por

su gran fiabilidad a largo
plazo. El emisor tiene una
entrada de desactivacion
para apagarlo para evaluar
el funcionamiento del sen-
sor.

Disponible en versién de
10-30 VCC.

Seleccion del Modelo

Codigo de Pedido pa12BNT20NO-C2
Material de la caja
Tipo de salida

Modelo ' | ‘
Neutro
Configuracion de salida

e Con homologacién CE, UL325 y UL508
Tipo de caja

Principio de deteccion

Tipo de conexion

C € c.@ us cmus
Tamanho de la caja
Distancia de deteccién
Conector de cable

Diametro Distancia Conector Caddigo de pedido Cddigo de pedido Céaddigo de pedido Cadigo de pedido  Caédigo de pedido
de caja Sn Receptor Receptor Receptor Receptor Emisor

NPN, NA NPN, NC PNP, NA PNP, NC
@10mm 20m No PA12BNT20NO PA12BNT20NC PA12BNT20PO PA12BNT20PC PA12BNT20
@10mm 20m Si PA12BNT20NO-C2 PA12BNT20NC-C2 PA12BNT20PO-C2 PA12BNT20PC-C2 PA12BNT20-C2

Nota: Los emisores y receptores se solicitaran por separado

Especificaciones del Emisor

Tension de alimentaciéon nom. (Ug) 10 to 30 VCC

Fuente de luz LED, 860 nm

Ondulacion (U)

<10%

Tipo de luz Infrarroja, modulada

Intensidad de alimentacion

<20 mA

Punto luminoso 1580 MM @ 12 m

Proteccion

Inversién de polaridad,
transitorios y cortocircuitos

Retardo a la conexion (t,)

<100 ms

Entrada de control
Operacién normal
Funcién mute

>1,5VCC
<1,2VCC

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (20.04.2017)

Angulo de emision £38°@12m
Ajuste de potencia

Rx ~ 3 kQ -10 kQ

4 ...24 men 19 pasos



PA12BNT20

Especificaciones Receptor

CARLO GAVAZZI

Distancia de detec. nominal (S,) 20 m

Zona ciega No
Variacion de temperatura <0,4 %/°C
Histéresis (H) 3-20%

Tension de alimentacién nom. (Ug)

10 a 30 VCC (ondulacion incl.)

Ondulacion (Urp)

<10 %

Categoria de utilidad DC12

DC13

Control de cargas resistivas
y cargas de estado solido
con aislamiento 6ptico
Control de electroimanes

Luz ambiente
3,000 ... 3,200 K

> 20,000 LUX (EN60947-5-2)

Angulo éptico

+29°@12m

Consumo de corr. sin carga (I;) < 16 mA Frecuencia operativa (f) 100 Hz
Intensidad de salida Tiempo de respuesta
Continua (le) <100 mA OFF-ON (ton) ~ 6,5 mseg.
Transitoria (1) < 1100 mA ON-OFF (torr) ~ 3,5 mseg.
(max. capac. de carga100nF)  Retardo a la conexion (t,) <100 mseg.
Intensidad de funcion. min. () 0,5 mA Funcion de salida
Corriente de fuga (1) <100 pA NPNy PNP Luz u oscuridad (NA o NC)
Caida de tension (Ug) <1,6 VCC @ 100 mA
Proteccion Cortocircuitos, inversion de
polaridad, transitorios
Especificaciones Generales
Entorno Tensiones transitorias rapidas
Categoria de sobretension Il (IEC 60664/60664A, / rafagas (EN 61000-4-4) + 4 kV
o 60947-1) Sobretensién (EN 61000-4-5)
Grado de contaminacion 3 (IEC 60664/60664A, Alimentacion > 1 kV (con 500 Q)
60947-1) Salida del sensor > 1 kV (con 500 Q)

Grado de proteccion

IP 67 (IEC 60529, 60947-1)
1,2,3,4,6,12, 13 (tipos
NEMA)

Temperatura
Funcionamiento -20° ... +50° C
Almacenamiento -25° ... +80° C
Tension nominal de aislamiento 75 VCC

Tension dieléctrica de prueba

500 VCA rms (EN60947-1)

Tensiéon nominal de pulso de
prueba

800V (1,2/50 ps) (EN60947-1)

ESPE

Tipo 2

PFHq4

6 x 1078 fallo por hora (en el
peor de los casos SRP para
CS)

Cobertura de diagnéstico

99 % (EN13849-1: 2008)

Interferencias por conducciéon

de cable (EN 61000-4-6)

> 10 Vrms

Campos magnéticos a
frecuencia industrial
(EN 61000-4-8)
Continua
Corta duracion

> 30 A/m, 38 u tesla
> 300 A/m, 380 p tesla

Vibracién (IEC 60068-2-6)

10..150Hz, 1Tmm /159

Choque (IEC 60068-2-27)

30g/11 ms, 6 pos., 6 neg.
por eje

Caida libre (IEC 60068-2-31)

2 veces desde 1 m
100 veces desde 0,5 m

Conector con terminal de
cable (-C2)

serie micro MATE-N-LOK
3 polos, AMP/TE

Nivel de rendimiento

C (EN13849-1: 2008)

MTTF, (en el peor de los casos

con sensor lleno)

345 afos

(en el peor de los casos con
receptor lleno)

EN ISO 13849-1, SN 29500
412 afos

(en el peor de los casos con
emisor lleno)

EN ISO 13849-1, SN 29500

Descargas electrostaticas
(EN61000-4-2)

Descarga por contacto > 12 kV
Descarga por aire > 8 kV
Campos magnéticos a RF
radiada (EN 61000-4-3) >10V/m

Material de la caja

Cuerpo M12 Acero inoxidable
Vidrio frontal PC Negro
Conexién
Cable PVC, Emisor: gris /
Receptor: negro,
5m, 3x0,14 mm?, @ 2,9 mm
Peso
Emisor 809
Receptor 80g
Marca CE EN12445, EN124583,
EN12978, EN 60947-5-2
Homologaciones UL |\, UL325
(.  UL508, CSA-C22.2 No.247

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (20.04.2017)



PA12BNT20

CARLO GAVAZZI
Diagrama de Funcionamiento
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Normas de instalacion
Para evitar interferencias de tension inductiva/ | Alivio de la tension del cable Proteccion de la cara de deteccion Conector montado sobre portadora mavil

picos de intensidad, los cables del sensor
de proximidad deben separarse del resto de
cables de alimentacion como, p. €j., cables
del motor, contactores o solenoides. Incorrect

jmmw Mm Incorrect

| —

Correct

Correct @
j F‘UD No se debe tirar del cable Un sensor de proximidad nunca debe Evitar doblar el cable repetidas veces
>mmm funcionar como tope mecanico

3

Contenido del envio

e PA12
e Embalaje: Bolsa de plastico

4 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (20.04.2017)



