OMmRON

R88L-EA-AF- |

Accurax-Linearmotorachse

Hochentwickelte Linearmotorachse
Hocheffiziente eisenbehaftete Linearmotoren und
Magnetbahnen in einer groBen Auswahl von Uber
100 Standard-Linearmotorachsen.

¢ Geringe bewegliche Masse fiir einen hohen Grad
an Dynamik

¢ Optimiertes Hub-/Produktlangen-Verhéltnis

* Bis zu 5 m/s Hochstgeschwindigkeit mit 1 pm
Wiederholgenauigkeit

¢ Kompakte und effizienzorientierte Konstruktion
 AuBerst vielseitig und einsatzbereit

Nennwerte
* 230/400 V AC 48 bis 760 N (2000 N Spitzenkraft)

Systemkonfiguration

(siehe Kapitel ,,Servoantriebe*)

Accurax G5-Servoantrieb
EtherCAT- und Analog/Impulsmodelle

i Servoantriebsoptionen u@

Seriell-Wandlerkabel Spannungsversorgungskabel

Serieller Wandler (optional)

il
Linearencoder-Kabelverlangerung S
(optional) pannungsversorgung
Linearencoder
1
eJ o
Hall- und ®
Temperatursensor-Verldngerungskabel Hall- und
(optional) Temperatur-

sensoren

. ry Iy ry ry
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OmRON

Kombination von Linearmotor/Servoantrieb

Linearachse

Linearservoantrieb

Accurax G5 EtherCAT

Accurax G5 Analog/Impuls

Typ Versor- Nennkraft |Spitzenkraft Produktbe- 230V 400 V 230V 400 V
gungsspan- zeichnung
nung
R88L-EA-AF-[J 230/400V |48 N 105N R88L-EA-AF-0303-[]|R88D-KNO2H-ECT-L |[R88D-KN10F-ECT-L |R88D-KT02H-L|R88D-KT10F-L
Linearmotorachse 96 N 210N R88L-EA-AF-0306-[]| R88D-KNO4H-ECT-L |[R88D-KN10F-ECT-L |R88D-KT04H-L|R88D-KT10F-L
160 N 400 N R88L-EA-AF-0606-[]|R88D-KNO8H-ECT-L |[R88D-KN15F-ECT-L | R88D-KT08H-L|R88D-KT15F-L
T 240N 600 N R88L-EA-AF-0609-[]|R88D-KN10H-ECT-L |R88D-KN20F-ECT-L | R88D-KT10H-L|R88D-KT20F-L
“f" 320 N 800 N R88L-EA-AF-0612-[1|R88D-KN15H-ECT-L |[R88D-KN30F-ECT-L |R88D-KT15H-L|R88D-KT30F-L
608 N 1600 N R88L-EA-AF-1112-[]|R88D-KN15H-ECT-L |R88D-KN30F-ECT-L |R88D-KT15H-L|R88D-KT30F-L
760 N 2000 N R88L-EA-AF-1115-]1|R88D-KN15H-ECT-L |[R88D-KN30F-ECT-L |R88D-KT15H-L|R88D-KT30F-L

Produktbezeichnung

Linearmotorachse

R88L-EA-AF-0303-O110-Q
|

Accurax-Linearmotorachse

Eisenbehaftetes Linearmotormodell

Code

Spezifikationen

0303

30 mm aktive Magnetbreite, 3 Wicklungen

0306

30 mm aktive Magnetbreite, 6 Wicklungen

0606

60 mm aktive Magnetbreite, 6 Wicklungen

0609

60 mm aktive Magnetbreite, 9 Wicklungen

0612

60 mm aktive Magnetbreite, 12 Wicklungen

1112

110 mm aktive Magnetbreite, 12 Wicklungen

1115

110 mm aktive Magnetbreite, 15 Wicklungen

Hinweis:

erhalten Sie beim Omron-Vertrieb.

Angepasste Versionen

Hublange

(Angaben lber effektive Hubwege sind im Abschnitt
+Abmessungen“ zu finden.)

Die Standard-Linearmotorachse umfasst 1 Vss SinCos-Encoder. Informationen zu Encoder-Optionen oder angepassten Versionen von Linearachsen

AC-Servosysteme
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Spezifikationen Linearservomotoren

Linearmotorachse R88L-EA-AF-[1(230/400 V AC)

Versorgungsspannung 230/400 V AC
Linearachsenmodell R88L-EA-AF-[] 0303-[] 0306-[] 0606-[] 0609-[] 0612-[] 1112-[] 1115-[]
Verwendete Linear- R88L-EC-FW- 0303 0306 0606 0609 0612 1112 1115
Servomotorwicklung
Spitzenkraft*T N 105 210 400 600 800 1600 2000
S |Spitzenstrom* Aeff 3,1 6.1 10 15 20 20 25
_<:_> Dauerkraft*2 N 48 96 160 240 320 608 760
S [Dauerstrom™ Aeff 1.2 25 3,4 5,2 6,9 6,5 8,2
5’5 Motorkraftkonstante N/Ac¢t 39,7 46,5 93,0
“%’ Gegen-EMK V/(m/s) 32 38 76
& |Motorkonstante N /Jyw 9,75 13,78 19,49 23,87 27,57 41,47 46,37
g Phasenwiderstand Q 5,34 2,68 1,83 1,23 0,92 1,6 1,29
Phaseninduktivitat mH 34,7 17,4 13,7 9,2 6,9 12,8 10,3
Elektrische Zeitkonstante ms 6,5 75 8
Polteilung mm 24
Gewicht des beweglichen Teils kg 3,1 3,9 5,4 6,7 7,9 13,7 15,9
~ Empfohlene horizontale Nutzlast kg 5 15 35
‘E  [Unidirektionale pm +1
£ |wiederholgenauigkeit*3
é Max. zuldssige Geschwindigkeit m/s 5
Min./max. Standardhub mm 110/2126 | 158/2078 | 110/2126 | 158/2078 | 110/2030 [ 110/2126 | 158/2174
Hubschritte mm 96
Encodertyp 1 Vss SIN/COS und Referenzmarkierung, Metallgeh&use, optisch, inkrementell
Drehgeberauflésung 20 pm
Genauigkeitsklasse +5 ym/m

Hall-Sensor

Digital, TTL-Signale

Schutzmethoden™

Temperatursensoren (KTY-83/121 & PTC 110C), selbstkihlend

Hall-Sensor-Versorgung

5 bis 24 V DC, 25 mA

Spannungsversorgung Encoder-Lesekopf

5V DC, max. 250 mA

Isolationsklasse

Klasse B

Max. DC-Bus-Spannung

560 V DC

Isolationswiderstand

500 V DC, min. 10 MQ

Andere Spezifikationen |Riickfiihrung

Luftfeuchtigkeit 20 bis 80 % (ohne Kondensatbildung)
Hoéhenlage 1000 m
Max. zuldssige Magnettemperatur 70 °C

1 Anstieg der Wicklungstemperatur um 6 K/s.

"2 Werte bei 100 °C Wicklungstemperatur und 25 °C Magnettemperatur. Es muss ein Luftstrom von 2,5 m/s (25 °C) bestehen.

"3 Informationen zu Schwerpunkt, hdheren Nutzlasten oder anderen Positionen der Nutzlast erhalten Sie bei lhrem Omron-Vertrieb.

"4 12t muss fur Anwendungen mit hohen Strémen ordnungsgeman eingestellt werden.

Alle anderen Werte bei 25 °C (10 %).

Seitenansicht
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Beschleunigungs- und Nutzlastcharakteristika
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Hinweis: Die Werte auf den obigen Kurven werden anhand folgender Formel und mit horizontaler Ausrichtung berechnet:

Beschleunigung = (Kraft — Kraftp,ipung)/Bewegliche Masse insgesamt

AC-Servosysteme
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R88L-EA-AF-0303-L1(230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-0303-0110 110 312 2 6 3,1 9,5
R88L-EA-AF-0303-0206 206 408 3 8 3,1 10,9
R88L-EA-AF-0303-0302 302 504 4 10 3,1 12,4
R88L-EA-AF-0303-0398 398 600 5 12 3,1 13,8
R88L-EA-AF-0303-0494 494 696 6 14 3,1 15,2
R88L-EA-AF-0303-0590 590 792 7 16 3,1 16,7
R88L-EA-AF-0303-0686 686 888 8 18 3,1 18,1
R88L-EA-AF-0303-0782 782 984 9 20 3,1 19,6
R88L-EA-AF-0303-0878 878 1080 10 22 3,1 21,0
R88L-EA-AF-0303-0974 974 1176 11 24 3,1 22,5
R88L-EA-AF-0303-1070 1070 1272 12 26 3,1 23,9
R88L-EA-AF-0303-1166 1166 1368 13 28 3,1 25,4
R88L-EA-AF-0303-1262 1262 1464 14 30 3,1 26,8
R88L-EA-AF-0303-1358 1358 1560 15 32 3,1 28,2
R88L-EA-AF-0303-1454 1454 1656 16 34 3,1 29,7
R88L-EA-AF-0303-1550 1550 1752 17 36 3,1 31,1
R88L-EA-AF-0303-1646 1646 1848 18 38 3,1 32,6
R88L-EA-AF-0303-1742 1742 1944 19 40 3,1 34,0
R88L-EA-AF-0303-1838 1838 2040 20 42 3,1 35,5
R88L-EA-AF-0303-1934 1934 2136 21 44 3,1 36,9
R88L-EA-AF-0303-2030 2030 2232 22 46 3,1 38,3
R88L-EA-AF-0303-2126 2126 2328 23 48 3,1 39,8
n x 96 mm
60 % 15
e
’7&\ :%:‘
2 8
- —p—-
% borrang
S
L 269
20 191

o) E Js
- o
: -
e, —=ibs 5o ) °
Positionsschalter OMRON \ Referenzmarkierung
Sensor EE-SX-913P-R Schmierbohrungen
L)
=)
)
>
=)
)
i I
9 x M5 (Tiefe 6)
60 60
160 MaBeinheiten: mm
Hall- und Temperatursensorkabel Drehgeberkabel Spannungsversorgungskabel
Kabellange ca. 500 mm PIN-Nr. Name Kabellange ca. 500 mm PIN-Nr. Signal Kabellange ca. 500 mm PIN-NI. Name
9-poliger Sub-D-Stecker ] v 15-poliger Sub-D-Stecker 1 SDA" Steckverbinder Hypertac
L 182 (Stecker) Phase U
2 |scL y
2 Hall U 3 Nich " riikelcode Stecker: 2 Phase V
icht verwendet 021.279.1020 Erde Ph
3 Halv 2 [ /Ref-Signal (Uo) 3 " ew ase
4 Halw 5 | /Cos-Signal (Uz) 4
5 GND 6 /Sin-Signal (Ur-) 5 | Nicht benutzt
6 PTC 7 | Nicht verwendet 6 | Nicht benutzt
7 PTC 8 5V
8 KTY 9 [ov Passender Steckverbinder:
o Y 10| Nicht verwendet Stecker: PRAOBBFRBN170
Gehause | Abschirmung 11| Nicht verwendet
12| Ref-Signal (Uo)
13 [ Cos-Signal (Uz)
14| Sin-Signal (U1)
15| Innere Abschirmung (IS)
* Reserviert, Bitte nicht verwenden | Gehéuse | Abschirmung

Accurax-Linearmotorachse 5



OmRON

R88L-EA-AF-0306-L1(230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-0306-0158 158 408 3 8 3,9 11,6
R88L-EA-AF-0306-0254 254 504 4 10 3,9 13,1
R88L-EA-AF-0306-0350 350 600 5 12 3,9 14,5
R88L-EA-AF-0306-0446 446 696 6 14 3,9 15,9
R88L-EA-AF-0306-0542 542 792 7 16 3,9 17,4
R88L-EA-AF-0306-0638 638 888 8 18 3,9 18,8
R88L-EA-AF-0306-0734 734 984 9 20 3,9 20,3
R88L-EA-AF-0306-0830 830 1080 10 22 3,9 21,7
R88L-EA-AF-0306-0926 926 1176 11 24 3,9 23,2
R88L-EA-AF-0306-1022 1022 1272 12 26 3,9 24,6
R88L-EA-AF-0306-1118 1118 1368 13 28 3,9 26,1
R88L-EA-AF-0306-1214 1214 1464 14 30 3,9 27,5
R88L-EA-AF-0306-1310 1310 1560 15 32 3,9 28,9
R88L-EA-AF-0306-1406 1406 1656 16 34 3,9 30,4
R88L-EA-AF-0306-1502 1502 1752 17 36 3,9 31,8
R88L-EA-AF-0306-1598 1598 1848 18 38 3,9 33,3
R88L-EA-AF-0306-1694 1694 1944 19 40 3,9 34,7
R88L-EA-AF-0306-1790 1790 2040 20 42 3,9 36,2
R88L-EA-AF-0306-1886 1886 2136 21 44 3,9 37,6
R88L-EA-AF-0306-1982 1982 2232 22 46 3,9 39,0
R88L-EA-AF-0306-2078 2078 2328 23 48 3,9 40,5
n x 96 mm
60 96 15
e
— - - %:‘
g 3
- —p—- - -—e
/ Befestigungs- g o% % % E E E @
o bohrung
g 0
L 269
20 TL’ [—%
ﬁj& 3 T
— T A G
| |7 N2
Positionsschalter \Referenzmarkierung
Omron Sensor EE-SX-913P-R Schmierbohrungen
[ [ o]
8
- 2
8
= (-] 9 -] =
12 x M5 (Tiefe 6)
60 60 60
208
MaBeinheiten: mm
Hall- und Temperatursensorkabel Drehgeberkabel Spannungsversorgungskabel
Kabellange ca. 500 mm PIN-NF, Name Kabellange ca. 500 mm PIN-N. Signal Kabellange ca. 500 mm PIN-NT. Name
9-poliger Sub-D-Stecker p v 15-poliger Sub-D-Stecker 1 | spA Steckverbinder Hypertac 1 Phase U
2 | mav 2_[sov Ahoicodn Sesser. o [ 2| phasov
3 Hall v j ;\l‘:;(;:‘fs‘/\:?;??g:-() 021.279.1020 3 Erde
4 Hall W 5 TCos-Signal (Uz) 4 Phase W
5 GND 6 /Sin-Signal (U1-) 5 Nicht benutzt
6 PTC 7 Nicht verwendet 6 | Nichtbenutzt
7 PTC 8 5V X
: g: 1% zl\é Nrverengal Stecker: PRAOGBFRBN170
Gehause| Abschirmung 11| Nicht verwendet
12 Ref-Signal (Uo)
13| Cos-Signal (Uz)
14 Sin-Signal (U1)
15 Innere Abschirmung (IS)
* Reserviert. Bitte nicht verwenden [ Gehause Abschirmung

AC-Servosysteme
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R88L-EA-AF-0606-[1(230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-0606-0110 110 360 3 8 54 14,1
R88L-EA-AF-0606-0206 206 456 4 10 5,4 15,9
R88L-EA-AF-0606-0302 302 552 5 12 54 17,6
R88L-EA-AF-0606-0398 398 648 6 14 54 19,3
R88L-EA-AF-0606-0494 494 744 7 16 5,4 21,0
R88L-EA-AF-0606-0590 590 840 8 18 54 22,8
R88L-EA-AF-0606-0686 686 936 9 20 5,4 24,5
R88L-EA-AF-0606-0782 782 1032 10 22 54 26,2
R88L-EA-AF-0606-0878 878 1128 11 24 54 28,0
R88L-EA-AF-0606-0974 974 1224 12 26 54 29,7
R88L-EA-AF-0606-1070 1070 1320 13 28 54 31,4
R88L-EA-AF-0606-1166 1166 1416 14 30 54 33,2
R88L-EA-AF-0606-1262 1262 1512 15 32 54 34,9
R88L-EA-AF-0606-1358 1358 1608 16 34 5,4 36,6
R88L-EA-AF-0606-1454 1454 1704 17 36 54 38,4
R88L-EA-AF-0606-1550 1550 1800 18 38 54 40,1
R88L-EA-AF-0606-1646 1646 1896 19 40 54 41,8
R88L-EA-AF-0606-1742 1742 1992 20 42 54 43,6
R88L-EA-AF-0606-1838 1838 2088 21 44 54 45,3
R88L-EA-AF-0606-1934 1934 2184 22 46 54 47,0
R88L-EA-AF-0606-2030 2030 2280 23 48 54 48,8
R88L-EA-AF-0606-2126 2126 2376 24 50 5,4 50,5
n x 96 mm
.36, 9% 15
L e
N 3
Y —— - i —— - —
S Befestigungs- dr 5 ‘
e B
L 304
20 162 219
- N
[ I
i ] OO e o o2
wea= | ‘LCJM* o f\ ﬁ "

I
Positionsschalter \Referenzmarkierung

OMRON Sensor EE-SX-913P-R Schmierbohrungen
[ 1=l [T
<
[ Tel il
IL
° 3 o |
o
©
o)
o
o
@
il —
9 x M6 (Tiefe 8)
80 80
208 MaBeinheiten: mm
Hall- und Temperatursensorkabel Drehgeberkabel Spannungsversorgungskabel
Kabellznge ca. 500 mm PIN-NF Name Kabellnge ca. 500 mm PIN-NT. Signal Kabellange ca. 500 mm PIN-NL|  Name
9-poliger Sub-D-Stecker 15-poliger Sub-D-Stecker 1 DA Steckverbinder Hypertac
! 5V 2 soU LRRAOBAMRPN182 (Stecker) 1 Phase U
2 HallU 3 Nt e Artikelcode Stecker: 2 Phase V
icht verwende 021.279.1020 Erd
3 Hallv 4 | /Ret-Signal (Uo) 3 - i ew
4 Hallw 5 | /Cos-Signal (Uz-) 4 ase
5 GND 6 | /Sin-Signal (Ur) 5 | Nicht benutzt
6 PTC 7| Nicht verwendet 6 | Nicht benutzt
7 PTC 8 |5V
8 KTY 9 ov Passender Steckverbinder:
° KTY 10 Nicht verwendet Stecker: PRAO6BFRBN170
Gehause| Abschirmung 11| Nicht verwendet
12| Ref-Signal (Uo)
13 [ Cos-Signal (Uz)
14| sin-Signal (U1)
15__| Innere Abschirmung (IS)
iert. Bitte nicht ha

Accurax-Linearmotorachse 7



OmRON

R88L-EA-AF-0609-[1(230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-0609-0158 158 456 4 10 6,7 17,2
R88L-EA-AF-0609-0254 254 552 5 12 6,7 18,9
R88L-EA-AF-0609-0350 350 648 6 14 6,7 20,6
R88L-EA-AF-0609-0446 446 744 7 16 6,7 22,3
R88L-EA-AF-0609-0542 542 840 8 18 6,7 241
R88L-EA-AF-0609-0638 638 936 9 20 6,7 25,8
R88L-EA-AF-0609-0734 734 1032 10 22 6,7 27,5
R88L-EA-AF-0609-0830 830 1128 11 24 6,7 29,3
R88L-EA-AF-0609-0926 926 1224 12 26 6,7 31,0
R88L-EA-AF-0609-1022 1022 1320 13 28 6,7 32,7
R88L-EA-AF-0609-1118 1118 1416 14 30 6,7 34,5
R88L-EA-AF-0609-1214 1214 1512 15 32 6,7 36,2
R88L-EA-AF-0609-1310 1310 1608 16 34 6,7 37,9
R88L-EA-AF-0609-1406 1406 1704 17 36 6,7 39,7
R88L-EA-AF-0609-1502 1502 1800 18 38 6,7 41,4
R88L-EA-AF-0609-1598 1598 1896 19 40 6,7 43,1
R88L-EA-AF-0609-1694 1694 1992 20 42 6,7 449
R88L-EA-AF-0609-1790 1790 2088 21 44 6,7 46,6
R88L-EA-AF-0609-1886 1886 2184 22 46 6,7 48,3
R88L-EA-AF-0609-1982 1982 2280 23 48 6,7 50,1
R88L-EA-AF-0609-2078 2078 2376 24 50 6,7 51,8
nx 96 mm
36 9% 15
— b eI —
N 3
y - — a—— - —
4 caesnes /
L 304
20 219

o
mltpa

e

Positionsschalter

OMRON Se

nsor EE-SX-913P-R

\Referenzmarkierung

=i sl

80

80

219

Hall- und Temperatursensorkabel

Kabellange ca. 500 mm
9-poliger Sub-D-Stecker

Schmierbohrungen,

MaBeinheiten: mm

Spannungsversorgungskabel

Kabelldnge ca. 500 mm PIN-Nr|  Name
Steckverbinder Hypertac E—
LRRAOGAMRPN182 (Stecker) 1 ase
Stecker. 2 Phase V.
021.279.1020 3 Erde
4 Phase W
5 | Nicht benutzt
6 | Nicht benutzt

i o o o
9 x M6 (Tigfe 8)
80
256
Drehgeberkabel
PINNT Name Kabellange ca. 500 mm PIN-NI. Signal
; SV 15-poliger Sub-D-Stecker 1 SDA"
2 Hall U i SCLY
Nicht verwendet
3 Halv 4 | /Ref-Signal (Us)
4 Hallw 5 | /Cos-Signal (Uz)
5 GND 6 /Sin-Signal (U1-)
6 PTC 7 Nicht verwendet
7 PTC 8 |5V
8 KTY 9 ov
9 KTY 10 Nicht verwendet
Gehause| Abschirmung 11| Nicht verwendet
12 Ref-Signal (Uo)
13 | Cos-Signal (Uz)
14| Sin-Signal (U1)

* Reserviert. Bitte nicht verwenden

Innere Abschirmung (IS)

Gehéuse

Abschirmung

Stecker: PRAO6BFRBN170

AC-Servosysteme
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R88L-EA-AF-06012-[1(230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-0612-0110 110 456 4 10 7,9 18,3
R88L-EA-AF-0612-0206 206 552 5 12 7,9 20,0
R88L-EA-AF-0612-0302 302 648 6 14 7,9 21,7
R88L-EA-AF-0612-0398 398 744 7 16 7,9 23,4
R88L-EA-AF-0612-0494 494 840 8 18 7,9 25,2
R88L-EA-AF-0612-0590 590 936 9 20 7,9 26,9
R88L-EA-AF-0612-0686 686 1032 10 22 7,9 28,6
R88L-EA-AF-0612-0782 782 1128 11 24 7,9 30,4
R88L-EA-AF-0612-0878 878 1224 12 26 7,9 32,1
R88L-EA-AF-0612-0974 974 1320 13 28 7,9 33,8
R88L-EA-AF-0612-1070 1070 1416 14 30 7,9 35,6
R88L-EA-AF-0612-1166 1166 1512 15 32 7,9 37,3
R88L-EA-AF-0612-1262 1262 1608 16 34 7,9 39,0
R88L-EA-AF-0612-1358 1358 1704 17 36 7,9 40,8
R88L-EA-AF-0612-1454 1454 1800 18 38 7,9 42,5
R88L-EA-AF-0612-1550 1550 1896 19 40 7,9 44,2
R88L-EA-AF-0612-1646 1646 1992 20 42 7,9 46,0
R88L-EA-AF-0612-1742 1742 2088 21 44 7,9 47,7
R88L-EA-AF-0612-1838 1838 2184 22 46 7,9 49,4
R88L-EA-AF-0612-1934 1934 2280 23 48 7,9 50,2
R88L-EA-AF-0612-2030 2030 2376 24 50 7,9 52,9
nx 96 mm
36 96 15
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Positionsschalter \ Referenzmarkierung
OMRON Sensor EE-SX-913P-R Schmierbohrungen
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g@ [T [T
] 0 [ -
8
o
&
8
o 5 o =
9 x M6 (Tiefe 8)
80 80 80 MaBeinheiten: mm
304
Hall- und Temperatursensorkabel Drehgeberkabel Spannungsversorgungskabel
Kabellange ca. 500 mm PIN-NT. Name Kabelldnge ca. 500 mm PIN-Nr. Signal ca. 500 mm PIN-Nr. Name
9-poliger Sub-D-Stecker 15-poliger Sub-D-Stecker 1 SDA* Steckverbinder Hypertac
1 5V 2 o LRRAOBAMRPN182 (Stecker) 1 Phase U
2 Hall U 0 P Ta— Arielcode zsotecker: 2 Phase V
3 Hallv 4 | /Ref-Signal (Uo) - 3 Erde
4 Hall W 5 [ /Cos-Signal (Uz) 4 Phase W
5 GND 6 /Sin-Signal (U1-) 5 Nicht benutzt
6 PTC 7 Nicht verwendet 6 | Nicht benutzt
7 PTC 8 5V -
2 E: 1% :ﬁ\ém erwendet Stecker: LPRAOBBFRBN170
Gehause| Abschirmung " Nicht verwendet
12 Ref-Signal (Uo)
13 Cos-Signal (Uz)
14 Sin-Signal (U1)
15 Innere Abschirmung (IS)
* Reserviert. Bitte nicht verwenden ["Gehause| Abschirmung

Accurax-Linearmotorachse




OmRON

R88L-EA-AF-1112-[](230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-1112-0110 110 456 4 10 13,7 31,9
R88L-EA-AF-1112-0206 206 552 5 12 13,7 35,2
R88L-EA-AF-1112-0302 302 648 6 14 13,7 38,5
R88L-EA-AF-1112-0398 398 744 7 16 13,7 417
R88L-EA-AF-1112-0494 494 840 8 18 13,7 45,0
R88L-EA-AF-1112-0590 590 936 9 20 13,7 48,3
R88L-EA-AF-1112-0686 686 1032 10 22 13,7 51,5
R88L-EA-AF-1112-0782 782 1128 11 24 13,7 54,8
R88L-EA-AF-1112-0878 878 1224 12 26 13,7 58,1
R88L-EA-AF-1112-0974 974 1320 13 28 13,7 61,3
R88L-EA-AF-1112-1070 1070 1416 14 30 13,7 64,6
R88L-EA-AF-1112-1166 1166 1512 15 32 13,7 67,9
R88L-EA-AF-1112-1262 1262 1608 16 34 13,7 711
R88L-EA-AF-1112-1358 1358 1704 17 36 13,7 74,4
R88L-EA-AF-1112-1454 1454 1800 18 38 13,7 77,7
R88L-EA-AF-1112-1550 1550 1896 19 40 13,7 80,9
R88L-EA-AF-1112-1646 1646 1992 20 42 13,7 84,2
R88L-EA-AF-1112-1742 1742 2088 21 44 13,7 87,5
R88L-EA-AF-1112-1838 1838 2184 22 46 13,7 90,8
R88L-EA-AF-1112-1934 1934 2280 23 48 13,7 94,0
R88L-EA-AF-1112-2030 2030 2376 24 50 13,7 97,3
R88L-EA-AF-1112-2126 2126 2472 25 52 13,7 100,6
nx96 mm
36 9% 15
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Positionsschalter
OMRON Sensor EE-SX-913P-R Referenzmarkierung Schmierbohrungen
L L © L2 -
N S S
IR
A = =
* + L 37
| | | | 8
/ R F
il ° o
16 x M6 (Tiefe 10) 80 80 80
304
MaBeinheiten: mm
Hall- und Temperatursensorkabel Drehgeberkabel Spannungsversorgungskabel
Kabellznge ca. 500 mm PN Name Kabellange ca. 500 mm PIN-NT, Signal Kabellange ca. 500 mm PIN-NC|  Name
9-poliger 15-poliger Sub-D-Stecker T TsoA" Hypertac
! v T U 182 (Stecker 1 Phase U
6 n 1 2 Hall U 2_fso Artikelcode Stecker: 021.279.1020 | 2 Phase V
3| Nicht verwendet
3 Hall v 3 Ede
4| /Ref-Signal (Uo) S
N 4 Hall W 5 | /Cos-Signal (Uz) 79 4 ase
5 GND 6 [ /Sin-Signal (Ur) oy on o 5 | Nichtbenutat
2 PTC 7 Nicht verwendet 30 6 | Nicht benutzt
7 PTC 8 |5V =
8 KTY 9 |ov Passender
o Y 10| Nioht verwendet Stecker: PRAOGBFRBN170
Gehause|_Abschirmung 11| Nicht verwendet
12__| Ref-Signal (Uo)
13| Cos-Signal (U2)
14__| Sin-Signal (U1)
15| Innere Abschirmung (IS)
* Reserviert. Bite nicht verwenden [ Gahause| Abschirmung

10 AC-Servosysteme



OMmRON

R88L-EA-AF-1115-[](230/400 V AC)

Linearachsenmodell Effektiver Hub L n Anz. Montage- | Gewicht des bewegten | Gewicht der gesamten
in mm in mm bohrungen Tisches einschl. Achse (kg)
Motorwicklung (kg)
R88L-EA-AF-1115-0158 158 552 5 12 15,9 37,4
R88L-EA-AF-1115-0254 254 648 6 14 15,9 40,6
R88L-EA-AF-1115-0350 350 744 7 16 15,9 43,9
R88L-EA-AF-1115-0446 446 840 8 18 15,9 47,2
R88L-EA-AF-1115-0542 542 936 9 20 15,9 50,4
R88L-EA-AF-1115-0638 638 1032 10 22 15,9 53,7
R88L-EA-AF-1115-0734 734 1128 11 24 15,9 57,0
R88L-EA-AF-1115-0830 830 1224 12 26 15,9 60,2
R88L-EA-AF-1115-0926 926 1320 13 28 15,9 63,5
R88L-EA-AF-1115-1022 1022 1416 14 30 15,9 66,8
R88L-EA-AF-1115-1118 1118 1512 15 32 15,9 70,0
R88L-EA-AF-1115-1214 1214 1608 16 34 15,9 73,3
R88L-EA-AF-1115-1310 1310 1704 17 36 15,9 76,6
R88L-EA-AF-1115-1406 1406 1800 18 38 15,9 79,8
R88L-EA-AF-1115-1502 1502 1896 19 40 15,9 83,1
R88L-EA-AF-1115-1598 1598 1992 20 42 15,9 86,4
R88L-EA-AF-1115-1694 1694 2088 21 44 15,9 89,6
R88L-EA-AF-1115-1790 1790 2184 22 46 15,9 92,9
R88L-EA-AF-1115-1886 1886 2280 23 48 15,9 96,2
R88L-EA-AF-1115-1982 1982 2376 24 50 15,9 99,4
R88L-EA-AF-1115-2078 2078 2472 25 52 15,9 102,7
R88L-EA-AF-1115-2174 2174 2568 26 54 15,9 106,0
nx 96 mm
36 96 15
@
g g
(IREEROON
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Positionsschalter
OMRON Sensor EE-SX-913P-R Referenzmarkierung Schmierbohrunge!

J 3 L
T R
N i
| | | T‘ gl 2
‘Tﬁ i AT‘i ) 7+7 i ‘ i
; ; ; ; ]
/H - iy
= L) o ° -
16 x M6 (Tiefe 10) 80 80 80
352
MaBeinheiten: mm
Hall- und Temperatursensorkabel Drehgeberkabel Spannungsversorgungskabel
Kabelléinge ca. 500 mm PIN-Nr. Name. Kabelléinge ca. 500 mm PIN-NF. Signal Kabellnge ca. 500 mm PIN-NI. Name
9-poliger Sub-D-Stecker 15-poliger Sub-D-Stecker 1 SDA" Hypertac
1 5V L (Steck 1 Phase U
. s 2 Hall U 2 |scu Artikelcode Stecker: 021.279.1020 | 2 Phase V
[} 3| Nchtverwendet
fs 3 Hall vV 3 Erde
‘ 4 /Ref-Signal (Uo-) v
o It 4 Hall W 5 /Cos-Signal (Uz-) Z 4 ase
m 5 5 GND 6 /Sin-Signal (Ur) & oy 5 Nicht benutzt
6 PTC 7| Nicht verwendet 0 3 6 | Nicht benutzt
7 PTC 8 5V
8 KTY 9 ov Passender
9 KTY 10| Nicht verwendet Stecker: LPRAOBBFRBN170
Genause|_Abschirmung 11| Nicht verwendet
12__| Ref-Signal (Uo)
13 Cos-Signal (Uz)
14__| Sin-Signal (U1)
15| innere (S)
* Reserviert, Bitte nicht verwenden | Genause

Accurax-Linearmotorachse 11



OmRON

Optionaler serieller Wandler

Spezifikationen

Modell des seriellen Wandlers R88A-

SCO1K-E SCO02K-E

Beschreibung

Serieller Wandler von 1 Vss auf serielle G5-Dateniibertragung mit Hall-Sensoreingang

Temperatursensor KTY-Sensorerkennung fir eisenbehaftete NTC-Sensorerkennung fir eisenlose
Motorwicklung Motorwicklung

Elektrische Versorgungsspannung 5V DC, Versorgung von max. 250 mA von Antrieb

Eigenschaften Standardauflésung Interpolationsfaktor 100 plus Quadraturzahlung

Max. Eingangsfrequenz

400 kHz 1 Vss

Analoge Eingangssignale (cos, sin, Ref)

Differenzialeingangsamplitude: 0,4 bis 1,2 V Eingangssignalpegel: 1,5 bis 3,5 V

Ausgangssignale

Positionsdaten, Hall- und Temperatursensorinformationen und Alarme

Ausgabemethode Serielle Dateniibertragung
Ubertragungszyklus <42 pus
Mechanische Vibrationsfestigkeit Max. 98 m/s2 (1 bis 2500 Hz) in drei Richtungen
Eigenschaften StoBfestigkeit 980 m/s?, (11 ms) zweimal in drei Richtungen
Umgebungsbedin- Betriebstemperatur 0 bis 55 °C
gungen Lagertemperatur —20 bis 80 °C
Luftfeuchtigkeit 20 % bis 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)

(Coveeeee) |h
cecccns )]

© O

= e s

e

171

36,2

Hinweis: Da die Stifte 6, 7, 8, 9 in den Steckverbindern CN2 und CN3 intern verdrahtet sind, kann der Temperatursensor an beide Steckverbinder angeschlossen

Serieller Datenausgang
zu Linearservoantrieb

815

15 )

15-poliger Sub-D-Stecker

Encoder-Eingang 1 Vss mit
programmierbaren Leitungen
nach NUMERIK
JENA-Standard

15-polige Sub-D-Buchse

104.5
83,5

e@@oo)) |dy
%@@@@? &
ﬂ (Geoo0)) |d

%oooog &

47,1

)

36,2

| T -
92,5
B2 N
MaBeinheiten: mm
PIN-Nr. Signal PIN-Nr. Signal
1 PS Temperatursensorschnittstelle 1 Nicht verwendet
2 /PS ohne Hall-Sensor 2 Nicht verwendet
3 Nicht verwendet 3 Nicht verwendet
4 Nicht verwendet 4 Nicht verwendet
5 Nicht verwendet 5 Nicht verwendet
6 Nicht verwendet 6 PTC
7 Nicht verwendet 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
9 ov 9-polige Sub-D-Buchse 9 KTY/NTC
10 Nicht verwendet Gehéuse| Abschirmung
11 Nicht verwendet
12 Nicht verwendet
13 Nicht verwendet
14 Nicht verwendet
15 Innere Abschirmung
Gehéuse| Abschirmung
PIN-NT. Signal PIN-NT. Signal
1 SDA* Hall- und 1 5V
2 SCL* Temperatursensorschnittstelle 2 Hall U
3 Nicht verwendet 3 Hall vV
4 /Ref-Signal (Uo-) 4 Hall W
5 /Cos-Signal (U2-) 5 GND
6 /Sin-Signal (U1-) 6 PTC
7 Nicht verwendet 7 PTC
8 5V 8 KTY/NTC
9 ov 9-polige Sub-D-Buchse 9 KTY/NTC
10 Nicht verwendet Gehéause | Abschirmung
11 Nicht verwendet
12 Ref-Signal (Uo)
13 Cos-Signal (U2)
14 Sin-Signal (U1)
15 Innere Abschirmung (IS)
Gehéuse| Abschirmung

werden. Wenn der Hall-Sensor ebenfalls erforderlich ist, dasselbe Kabel fir Hall- und Temperatursensorsignal und den Steckverbinder CN2 verwenden.

12
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OMmRON

Bestellinformationen

(siehe Kapitel ,,Servoantriebe*)

(2 Servoantriebsoptionen

i

@ Serieller Wandler
(optional)

]

(@) seriell-Wandlerkabel

Accurax G5-Servoantrieb
EtherCAT- und Analog/Impulsmodelle

@ Spannungsversorgungskabel

L

(optional)

Hinweis:

(@) Hall- und

Temperatursensor-Verlangerungskabel

(optional)

Linearmotorsystem.

Linearmotorachse

R88L-EA-AF-[]

230 V AC einphasig/400 V AC dreiphasig

@ Linearencoder-Kabelverlangerung

&

Spannungsversorgung

Linearencoder

—
o) o

Hall- und
Temperatur-
sensoren

g (]

(1) Accurax-Linearmotorachse

Die Symbole M®@®) .... bezeichnen die empfohlene Reihenfolge bei der Auswahl des Servomotors, der Kabel und des seriellen Wandlers fiir ein

Symbol Spezifikationen () Linearmotor- (2 Linearservoantrieb
Nennkraft | Spitzenkraft Achsenmodell Accurax G5 EtherCAT Accurax G5 Analog/Impuls
230V 400 V 230V 400 V
@@ 48 N 120 N R88L-EA-AF-0303-[] R88D-KNO2H-ECT-L | R88D-KN10F-ECT-L | R88D-KT02H-L | R88D-KT10F-L
96 N 240 N R88L-EA-AF-0306-[] R88D-KNO4H-ECT-L | R88D-KN10F-ECT-L | R88D-KT04H-L | R88D-KT10F-L
160 N 450 N R88L-EA-AF-0606-[] R88D-KNO8H-ECT-L | R88D-KN15F-ECT-L | R88D-KTO8H-L | R88D-KT15F-L
240 N 675N R88L-EA-AF-0609-[] R88D-KN10H-ECT-L | R88D-KN20F-ECT-L | R88D-KT10H-L | R88D-KT20F-L
320N 900 N R88L-EA-AF-0612-[] R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L | R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
608 N 1800 N R88L-EA-AF-1112-[] R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L | R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L
760 N 2250 N R88L-EA-AF-1115-[] R88D-KN15H-ECT-L | R88D-KN30F-ECT-L | R88D-KT15H-L | R88D-KT30F-L

Hinweis: Angaben Uber effektive Hubwege sind im Abschnitt ,Abmessungen“ zu finden.

Accurax-Linearmotorachse
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Servoantrieb

(@ Detaillierte Antriebsspezifikationen sowie Angaben zur Auswahl von Antriebszubehér finden Sie im Kapitel zu Accurax G5 Servoantrieben.

Serieller Wandler

Symbol |Spezifikationen

Produktbezeichnung

@ Serieller Wandler von 1 Vss auf serielle G5-Dateniibertragung mit Hall-Sensoreingang
(mit KTY-Sensorerkennung fir eisenbehaftete Motorwicklungen)

R88A-SCO1K-E

Serieller Wandler von 1 Vss auf serielle G5-Dateniibertragung mit Hall-Sensoreingang
(mit NTC-Sensorerkennung fir eisenlose Motorwicklungen)

R88A-SCO02K-E

Hinweis: Wird kein Temperatursensor benétigt, ist es nicht wichtig, welcher Wandler verwendet wird.

Serielles Wandlerkabel zum Servoantrieb

Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
@ Accurax G5-Antrieb zu seriellem 1,5 m|R88A-CRKNO001-5CR-E
Wandlerkabel. 3m |R88A-CRKNOO3CR-E
(Steckverbinder R88A-CNK41L 5m |R88A-CRKNOOSCR-E
und DB-15) )Y
10 m |R88A-CRKNO10CR-E E@
15 m |R88A-CRKNO15CR-E
20 m |R88A-CRKNO20CR-E
Spannungsversorgungskabel
Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
@ Fir Linearmotorachse 1,5 m|R88A-CAWK001-5S-DE
R88L-EA-AF-0303-L] 3m |R88A-CAWKO003S-DE
R88L-EA-AF-0306-L] 5m |R88A-CAWKO0055-DE
10 m |R88A-CAWKO010S-DE
15 m |R88A-CAWKO015S-DE
20 m [R88A-CAWKO020S-DE I 3\ =
Fur Linearmotorachse 1,5 m|R88A-CAWL001-5S-DE
R88L-EA-AF-0606-[] 3m |R88A-CAWL003S-DE
R88L-EA-AF-0609-1] 5m |R8BA-CAWL005S-DE
RBBL-EA-AF-0612-L) 10 m |R88A-CAWL010S-DE
R88L-EA-AF-1112-[]
R88L-EA-AF-1115-0] 15 m |[R88A-CAWL015S-DE
20 m |R88A-CAWL020S-DE

Linearencoderkabel zu seriellem Wandler

Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
@ Verléangerungskabel von Linearencoder |1,5 m|R88A-CFKA001-5CR-E
zu seriellem Wandler. 3m |R88A-CFKAOO3CR-E
(DB-15-Stecker) . 5m |R88A-CFKAOOSCR-E (t
(Verlangerungskabel optional) 10 m |RBBA-CEKAOT0CR.E
15 m [R88A-CFKA015CR-E

Hall- und Temperatursensorkabel zu seriellem Wandler

Symbol |Spezifikationen Produktbezeichnung |Ansicht
@ Verléangerungskabel von Hall- und 1,5 m|R88A-CFKB001-5CR-E
Temperatursensoren zu seriellem 3m |R88A-CFKBOO3CR-E
Wandler.
I “
(Verlangerungskabel optional)
15 m |R88A-CFKBO15CR-E

Steckverbinder

Spezifikationen

Produktbezeichnung

Encoder-Steckverbinder fiir Accurax G5-Servoantrieb (CN4)

R88A-CNK41L

Hypertac-Spannungsversorgungskabel-Steckverbinder IP67

LPRA-06B-FRBN170

SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.
Umrechnungsfaktor Millimeter — Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor Gramm — Unzen: 0,03527.

Im Sinne der standigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der technischen

Cat. No. [161E-DE-03

Daten ohne vorherige Ankiindigung vor.
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