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ABSCHNITT 1
Spezifikationen

1-1 Allgemeine technische Daten

R
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Unterstützte 
Regelungsarten

•Induktionsmotor mit U/f-Regelung
•Induktionsmotor mit sensorloser Vektorregelung
•Induktionsmotor mit Vektorregelung mit Rückführung
•Permanentmagnetmotor mit Rückführung

Taktfrequenz Standardeinstellung: 8 kHz (5 kHz ab 30 kW)
Strom- oder Temperaturreduktion ist notwendig bei höheren Taktfrequenzen

Frequenzgenauigkeit ±0,01 % (digital) und ±0,2 % (analog)
Überlastbarkeit Frequenzumrichter für hohe Überlastbedingungen und Aufzugbetrieb (50 % Beanspruchung) 

150 % 30 Sekunden/200 % für 4 Sekunden/75 % für Dauerbetrieb (Nennwerte) 
Anlaufdrehmoment 200 % bei 0,5 Hz (sensorlose Vektorregelung)

150 % 0 Hz (Vektorregelung mit Rückführung)
Generatorisches Bremsen 
(externer Widerstand ist 
angeschlossen)

Generatorisches Drehmoment 150 bis 80 %
Bremstransistor bis 22 kW integriert. Externer Bremswiderstand erforderlich

DC-Bremsung DC-Bremsung wird bei jeder Aufzugfahrt-Sequenz bei Regelung ohne Rückführung 
angewendet.
Leistungsbereich der DC-Bremsung 0–100 % (notwendiges Derating bei höheren 
Taktfrequenzen als Standard)
DC-Bremszeitbereich 0–10,00 Sek.

Fahrtprofil-Ruckkontrolle Gesamtkontrolle über Fahrt-Ruckkontrolle (s-kurvenfreie Einstellungen)
Jede ausgewählte Drehzahl kann automatisch einen anderen Beschleunigungs-/
Verzögerungssatz zuordnen

Überlastbegrenzung Frequenz-Kompensationssteuerung zur Vermeidung von Überstrom 
(standardmäßig deaktiviert)
Überstrom-Steuerfunktion (standardmäßig deaktiviert)

Drehgeber Inkrementell: 5 V Line Driver (3G3AX-PG01)
Absolut: EnDat 2.1, EnDat 2.2 und HIPERFACE (3G3AX-ABS oder 3G3AX-ABS30)
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Über LCD-
Bedienkonsole

Frequenzeinstellung, Textbearbeitung, COPY-Funktion, Erweiterte Diagnose, Echtzeituhr

Multistep-
Geschwindigkeitsbefehl

Sieben allgemeine Multistep-Geschwindigkeiten
Zehn Aufzuggeschwindigkeiten mit standardmäßigen Aufzug-Marktnamen

Externer Eingang Spannungseingang: 0 bis 10 V DC (Klemme O) und –10 bis +10 V DC (Klemme O2)
Stromeingang: 0–20 mA (Klemme OI)
RS485-Kommunikation (Protokoll: Modbus-RTU)

Fa
hr

be
fe

hl Über LCD-
Bedienkonsole

FWD-/REV-Taste und STOP-Taste

Über Digitaleingänge Betrieb mit UP (Aufwärts) und DWN (Abwärts)
Externer Eingang RS485-Kommunikation (Protokoll: Modbus-RTU)
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Multifunktions-
Eingangsklemme

Digitale Eingangsklemme x 7
Schnittstellen-Spannungsversorgung 24 V DC
Konfigurierbar als NPN- Steuerausgänge oder PNP- Steuerausgänge
Option: 5 Eingänge, 3 Ausgänge (E/A-Erweiterungskarte 3G3AX-EIO erforderlich)
Elektrische 
Spezifikationen

Spannung zwischen Eingang und PLC: min. 18 V DC
Eingangsimpedanz zwischen Eingang und PLC: ca. 4,7 kΩ
Maximal zulässige Spannung zwischen Eingang und PLC: 27 V DC
Laststrom bei 27 V DC Spannung: ca. 5,6 mA
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Multifunktions-
Eingangsklemme

Funktionen: SET (Einstellung Daten 2. Motor), FRS (freier Auslauf), EXT (Externer 
Fehler), SFT (Software-Sperre), RS (Reset), PCLR (Aktuelle Position löschen),
MI1 (Universaleingang 1), MI2 (Universaleingang 2), 
MI3 (Universaleingang 3), MI4 (Universaleingang 4),
MI5 (Universaleingang 5), MI6 (Universaleingang 6),
MI7 (Universaleingang 7), MI8 (Universaleingang 8)
SPD1 (Einstellung 1 für Mehrfachgeschwindigkeiten), SPD2 (Einstellung 2 für Mehrfach-
geschwindigkeiten), SPD3 (Einstellung 3 für Mehrfachgeschwindigkeiten), RESC (Evakuierung), 
INSP (Inspektion), RL (Nachstellung), COK (Schütz-Prüfsignal), BOK (Brems-Prüfsignal), 
FP1 (Haltestellenposition 1), FP2 (Haltestellenposition 2), FP3 (Haltestellenposition 3), 
FP4 (Haltestellenposition 4), FP5 (Haltestellenposition 5), PAL (Signalspeicherauslöser 
Autolearning-Daten), TCL (Drehmoment-Offset Signalspeicherauslöser), LVS (Einfahrsignal), 
NFS (Nächstgelegene Haltestelle), CMC (Regelbetriebsartänderung)

Sicherheits-Stopp Zwei Eingänge (GS1, GS2)
Schutz Überstrom, Überspannung, Unterspannung, Überlast (elektrothermische Funktion), 

Erdschlussfehler beim Einschalten, Externer Fehler, EEPROM-Fehler, CT-Fehler error, 
CPU-Fehler, Bremswiderstand-Überlastung, Phasenausfallerkennung
Drehzahl-Sollwertfehler, Schützfehler, Bremsfehler, Erkennung einer falschen Drehrichtung, 
Überbeschleunigung, Überdrehzahl, Drehzahlabweichungsfehler, falsche FB-Option

B
ed

ie
nk

on
so

le LCD-Bedienkonsole 5-zeilige LCD-Anzeige, Hintergrundbeleuchtungsfarbe: weiß (bei Normalbetrieb), 
rot (bei Fehler/Warnung)

Tasten FWD RUN, REV RUN, STOP/RESET, REMOTE, READ, WRITE, ESC, SET, UP, DOWN, 
PREV. PAGE, NEXT PAGE

S
ys

te
m

vo
ra

us
se

tz
un

ge
n Schutzklasse IP20

Betriebsumgebungs-
temperatur

–10 bis 40 °C, mögliche Leistungsminderung bei hoher Frequenz oder hohem Stromausgang

Lagertemperatur –20 bis 65 °C
Luftfeuchtigkeit 20–90 % RH (ohne Kondensatsbildung)
Vibrationen 5,9 m/s2 (0,6 G) 10 bis 55 Hz (bis zu 22 kW)

2,94 m/s2 (0,3 G), 10 bis 55 Hz (30 kW und höher)
Höhenlage Höhenlage max. 1000 m in geschlossenen Räumen (ohne Kaustizität, Gas oder Staub)

Auslegungslebensdauer 
der Teile

10 Jahre (berechnete Auslegungslebensdauer außerhalb der Garantie)

Globale Normen Zulassungen nach CE, UL, c-UL
EU RoHS-konform EU RoHS-konform durch Einschränkung der Verwendung von Gefahrenstoffen

O
pt

io
na

l Option für Drehgeber-
Rückführung

3G3AX-ABS30 oder 3G3AX-ABS: Inkrementell, EnDat und HIPERFACE
(Karte mit 2 Drehgebereingängen)
3G3AX-PG01: Inkrementell, (Eingang mit 1 Drehgeber)

Verbesserte E/A 3G3AX-EIO: 5 digitale Eingänge, 2 Relaisausgänge/1 Transistorausgang (offener Kollektor)
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Nennleistung Abschnitt 1-2

1-2 Nennleistung

Eigenschaft Technische Daten der dreiphasigen 200-V-Klasse
Produktmodell 3G3LX-@ A2040 A2055 A2075 A2110 A2150 A2185 A2220 A2300 A2370
Motor (kW) 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0

A
us

ga
ng

sn
en

nw
er

te Leistung des 
Frequenzum-
richters (kVA)

200 V 5,7 8,3 11,0 15,9 22,1 26,3 32,9 41,9 50,2

240 V 6,8 9,9 13,3 19,1 26,6 31,5 39,4 50,2 60,2

Nennausgangsstrom (A) 
(3 Min., 50 % ED) 17,5 25 33 49 64 80 96 130 160

Überstrompegel (A) 51,3 74,7 99,6 143,1 199,1 236,5 295,6 376,5 451,1
Max. Ausgangsspannung (V) dreiphasig, 200 bis 240 V (je nach Eingangsspannung)
Max. Ausgangsfrequenz (Hz) Max. 400 Hz

Eingangsspannung
Steuerspannung: Einphasig, 200–240 V (+10 %, –15 %) und 50/60 Hz (±5 %)
Leistungsversorgung: Dreiphasig, 200–240 V (+10 %, –15 %) 
und 50/60 Hz (±5 %)

B
re

m
su

ng

Bremschopper Integriert Optional
Mindestwiderstand (Ω) 24 16 10 10 7,5 7,5 5 – –
Betrieb mit 
Mindestwiderstand 10 % – –

Mindestwiderstand 
bei Dauerbetrieb (Ω) 100 50 50 50 35 35 35 – –

Größe
B (mm) 150 210 210 210 250 250 250 310 310
H (mm) 255 260 260 260 390 390 390 540 550
T (mm) 140 170 170 170 190 190 190 195 250

Schutzklasse IP20
Art der Kühlung Zwangsluftkühlung

Eigenschaft Technische Daten der dreiphasigen 400-V-Klasse
Produktmodell 3G3LX-@ A4037 A4040 A4055 A4075 A4110 A4150 A4185 A4220 A4300 A4370
Motor (kW) 3,7 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0 18,5 22,0 30,0 37,0

A
us

ga
ng

sn
en

nw
er

te Leistung des 
Frequenzum-
richters (kVA)

400 V 5,7 5,9 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3 33,2 40,1 51,9

480 V 6,8 7,1 11,6 15,8 20,7 26,6 31,5 39,9 48,2 62,3

Nennausgangsstrom (A) 
(3 Min., 50 % ED) 9 11 14 19 27 34 41 48 65 80

Überstrompegel (A) 28,0 34,2 43,6 59,1 77,8 99,6 118,2 149,3 180,5 233,3
Max. Ausgangsspannung (V) dreiphasig, 380 bis 480 V (je nach Eingangsspannung)
Max. Ausgangsfrequenz (Hz) Max. 400 Hz

Eingangsspannung
Steuerspannung: Einphasig, 200–240 V (+10 %, –15 %) und 50/60 Hz (±5 %)
Leistungsversorgung: Dreiphasig, 380–480 V (+10 %, –15 %) und 50/60 Hz (±5 %)

B
re

m
su

ng

Bremschopper Integriert Optional
Mindestwiderstand (Ω) 70 70 70 35 35 24 24 20 – –
Betrieb mit 
Mindestwiderstand 10 % – –

Mindestwiderstand 
bei Dauerbetrieb (Ω) 200 200 200 150 150 100 100 100 – –

Größe
B (mm) 150 210 210 210 210 250 250 250 310 390
H (mm) 255 260 260 260 260 390 390 390 540 550
T (mm) 140 170 170 170 170 190 190 190 195 250

Schutzklasse IP20
Art der Kühlung Zwangsluftkühlung
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1-3 Kabeldurchmesser und Schutz

Angaben zur Spannungsversorgung des Frequenzumrichters und zum
Anzugsdrehmoment finden Sie in der nachstehenden Tabelle.
Bitte verwenden Sie Pozidriv-Schraubendreher, um Beschädigungen der
Schrauben zu vermeiden

*1. Eingangssicherung: Klasse J
*2. Eingangs-MCCB: Inverszeit
*3. Kapazität Fehlerstromschutzschalter: Leckstrom nach Bestimmungen.
*4. Nennwert Ausgangsschütz: Frequenzumrichter-bereit

Nennlei-
stung 

des Fre-
quenz-
umrich-

ters 
(kW)

Fre-
quenz-
umrich
termo-

dell
(3G3 
LX-)

Spannungs-
versor-

gungslei-
tung (mm2) 
R,S, T, U, V, 
W, P, PD, N

Er-
dungs-
leiter 
(mm2)

Externer 
Bremswi-
derstand 
zwischen 

P-RB (mm2)

Klem-
men-

schrau-
ben

Druck-
klemme

Anzugsdreh-
moment Nm Kabel (AWG)

Eingangs-/Ausgangsschutz/
Schütze

Eingangssicherung*1 
Eingang MCCB*2

Kapazität Fehler-
stromschutzschalter*3

Nenn-
wert Aus-

gangs-
schütz*4

20
0-

V
-K

la
ss

e

3,7 2040 3,5 3,5 3,5 M4 3. 5-4 1,2 
(MAX 1,8) 10 (nur Litze) 30 A 20 A

5,5 2055 5,5 5,5 5,5 M5 R5. 5-5 2,4 
(MAX 4,0) 8 30 A 25 A

7,5 2075 8 8 8 M5 R8-5 2,4 
(MAX 4,0) 6 40 A 35 A

11 2110 14 14 14 M6 R14-6 2,4 
(MAX 4,0) 6–4 60 A 50 A

15 2150 22 22 22 M6 22-6 4,5 
(MAX 4,9) 2 80 A 65 A

18,5 2185 30 22 30 M6 38-6 4,5 
(MAX 4,9) 1 100 A 80 A

22 2220 38 30 38 M8 38-8 8,1 
(MAX 8,8) 1 oder 1/0 125 A 100 A

30 2300 60 
(22 x 2) 30 – M8 60-8 8,1 

(MAX 8,8)
2/0 oder 
parallel 
von 1/0

150 A 125 A

37 2370 100 
(38 x 2) 38 – M8 100-8 8,1 

(MAX 20)

4/0 (nur 
vorverdrahtet) 
oder parallel 

von 1/0
175 A 150 A

40
0-

V
-K

la
ss

e

3,7 4037 2 2 2 M4 2-4 1,2 
(MAX 1,8) 14 (nur Litze) 15 A 15 A

4,0 4040 3,5 3,5 3,5 M5 R2-5 2,4 
(MAX 4,0) 12 15 A 15 A

5,5 4055 3,5 3,5 3,5 M5 R2-5 2,4 
(MAX 4,0) 12 20 A 20 A

7,5 4075 3,5 3,5 3,5 M5 3. 5-5 2,4 
(MAX 4,0) 10 30 A 25 A

11 4110 5,5 5,5 5,5 M6 R5. 5-6 2,4 
(MAX 4,0) 8 30 A 35 A

15 4150 8 8 8 M6 8-6 4,5 
(MAX 4,9) 6 40 A 35 A

18,5 4185 14 14 14 M6 14-6 4,5 
(MAX 4,9) 6 50 A 50 A

22 4220 14 14 14 M6 14-6 4,5 
(MAX 4,9) 6 oder 4 60 A 50 A

30 4300 22 22 – M6 22-6 4,5 
(MAX 4,9) 3 70 A 65 A

37 4370 38 22 – M8 38-8 8,1 
(MAX 20) 1 90 A 80 A
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1-4 Überlastbarkeit

Überlastbarkeit: 150 % 30 Sekunden/200 % 4 Sekunden
Zum Schutz des Frequenzumrichters:
– Der Nennstrom des Frequenzumrichters ist begrenzt für 3 Min. 50 % ED,

der Überlaststrom beträgt 150 % 30 Sekunden. (Der Dauernennwert ist
75 % des Controller-Nennwerts)

Hinweis 1: Es ist nicht möglich, den Pegel zu ändern, da der Zweck darin
besteht, den Frequenzumrichter zu schützen.

Hinweis 2: Wenn der integrierte Stromwert die Zeitbegrenzung überschreitet,
schaltet der Frequenzumrichter in einen Fehlerzustand.
(E39: Controller-Überlastung)

Anlaufdrehmoment:
– 200 % 0,3 Hz (sensorlose Vektorregelung = Vektorregelung ohne Rückführung)
– 150 % 0 Hz (Vektorregelung mit Rückführung in Verbindung mit einem Motor,

der eine Stufe kleiner ist)

Erkennungs-
zeit

Ausgangsstrom

Zeit/Strom Charakteristik für den Controller

90 s

30 s

4 s

100 % 150 % 200 %
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1-5 Abmessungen

Abbildung 1
Spannungs-

klasse
Produkt-

bezeichnung W W1 W2 H H1 D D1 Gewicht 
(kg)

Dreiphasig, 
200 V

3G3LX-A2040

150 130 143 255 241 140 62 3,5
Dreiphasig, 
400 V

3G3LX-A4037

W

W1

W2

6

D

D
1

H
1 H

Abbildung 1

2-φ6
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Abbildung 2
Spannungs-

klasse
Produkt-

bezeichnung W W1 W2 H H1 D D1 D2 Gewicht 
(kg)

Dreiphasig, 
200 V

3G3LX-2055

210 189 203 260 246 170 82 13,6 6

3G3LX-2075
3G3LX-2110

Dreiphasig, 
400 V

3G3LX-4040
3G3LX-4055
3G3LX-4075
3G3LX-4110

W2

D
1D

2

W1

7

H
1

H

W

D

Abbildung 2

2-φ7
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Abbildung 3
Spannungs-

klasse
Produkt-

bezeichnung W W1 W2 H H1 D D1 D2 Gewicht 
(kg)

Dreiphasig, 
200 V

3G3LX-A2150

250 229 244 390 376 190 83 9,5 14

3G3LX-A2185
3G3LX-A2220

Dreiphasig, 
400 V

3G3LX-A4150
3G3LX-A4185
3G3LX-A4220

W1

7

W2

D
2 D
1

H
1

H

W

D

Abbildung 3

2-φ7
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Abbildung 4
Spannungs-

klasse
Produkt-

bezeichnung W W1 H H1 D Gewicht 
(kg)

Dreiphasig, 
200 V

3G3LX-A2300 310 265 540 510 195 20
3G3LX-A2370 390 300 550 520 250 30

Dreiphasig, 
400 V

3G3LX-A4300 310 265 540 510 195 22
3G3LX-A4370 390 300 550 520 250 30

W

H
1

H
D

W1

Abbildung 4

2-φ10 in Modell 2300 und 4300

2-φ12 in Modell 2370 und 4370

10 in Modell 2300 und 4300

12 in Modell 2370 und 4370
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ABSCHNITT 2
Verdrahtung

2-1 Anschlussplan

R (L1)

S (L2)

T (L3)

R0

T0

U (T1)

V (T2)

W (T3)

GS1

GS2

CM1

11a

12a

13a

11c

12c

13c

AL0

AL1

AL2

P24

PLC

PD (+1)

P (+)

R B

N (–)

L

0 bis 10 V

–10 bis +10 V

0 bis 20 mA

CM1

FM

L

A M

AM I

S P

SN

R P

SN

RS-485

OPT1C

OPT2C

IM / PM

3G3LX

RJ45
RS-422

Multif.-

Eingangsklemme

Safe Stop-

Klemme

Analog-

Eingangs-

klemme

Analog-

Ausgangs-

klemme

Netzdrossel.
Oberwelle und Trennung

Motor

Drehgeber

Für SPS-P24-Jumper: NPN mit interner Spannungsversorgung (NPN-Ausgang auf CM1)

Ausgang dV/dt
Netzdrossel
Kann erforderlich sein,

wenn > 50 m Kabel

0 bis 10 V

0 bis 20 mA

10 V Impuls 
PWM/Freq.

–10 V DC

Externe Spannungs-

versorgung

0 V

Sicherungen
Netzschutz

Siehe Tabelle

Für SPS-CM1-Jumper: PNP mit interner Spannungsversorgung (PNP-Ausgang auf P24)

Externe

Spannungs-

versorgung

 HINWEIS: CM1 nicht mit Erdung verbinden

HINWEIS: CM1 nicht mit 

Erdung verbinden

HINWEIS: L nicht mit Erdung verbinden

3A

Eingangs-MCCB
Netzschutz

Siehe Tabelle

Ausgangsschütze
(Für EN-81, 2 erforderlich, 

wenn nicht SAFE STOP 

verwendet wird)

HINWEIS: Die Geräte sind auf die Unterstützung

von Frequenzumrichterausgänge ausgelegt

Abgeschirmtes Motorkabel
(um die abgestrahlte

EMV zu minimieren).

Beide Enden erden
ODER

FM PWM 10 V Impulsausgang

Außer für digitale F/I-Überwachung

(50 % Last 0–3,6 kHz)

Max. Last 1,2 mA

Optionskarte 2

– E/A-Erweiterung

– Feldbus-Optionen

Optionskarte 1

– Drehgebermodule

Stromausgang

Zulässig Z = 250 Ω

Spannungsausgang

Max. 2 mA

Multifunktionsrelais

250 V AC

5 A (ohmsche Last)

1 A (induktive Last)

Min. 1 V DC, 1 mA

250 V AC/30 V DC

5 A (ohmsche Last)

1 A (induktive Last)

Min. 1 V DC, 1 mA

Technische Daten SPS-Eingang:

Vmin = 18,5 V DC

Vmax = 27 V DC

Z = 4,7 kΩ
Idc (27 V DC) = 5,6 mA

3 (Höchstgeschwindigkeit)

1 (Aufwärts)

2 (Abwärts)

4 (Inspektion)

5 (Einfahrsteuerung)

6 (Zurücksetzen)

7 (Nachnivellierung)

3 Phasen

200 bis 240 V

380 bis 480 V

(+10 %, –15 %)

50–60 Hz +/–5 %

1 Phase

200 bis 240 V

(+10 %, –15 %)

50–60 Hz +/–5 %

DC-Drossel
(Für Oberwellen-

Verbesserung)

oder kurzschließen

Bremswiderstand

LX <= 22 kW

Abgeschirmtes Widerstandskabel
(um abgestrahlte EMV zu minimieren).

5-zeilige LCD
Bedienkonsole

(Standard)

H 10 V DC

O Z = 10 kΩ, max. 12 V

O2 Z = 10 kΩ, max. 12 V

OI Z = 100 Ω, max. 24 mA

EMC-

Filter

EMC-

Filter

+10 V DC
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Versorgungsanschlüsse Abschnitt 2-2

2-2 Versorgungsanschlüsse

Hinweis Bitte verwenden Sie Pozidriv-Schraubendreher, da die Schrauben mit
standardmäßigen Kreuzschlitzschraubendrehern beschädigt werden können.

Klemmen-
bezeichnung Zweck Details

R, S, T (L1, L2, L3) Leistungsversorgung Dreiphasig, 200–240 V/380–480 V (abhängig von der Spannungsklasse)
R0, T0 Steuerspannungs-

versorgung
Einphasig 200–240 V für beliebige Spannungsklassen

U, V, W (T1, T2, T3) Motorausgang Dreiphasiger Motoranschluss (IM/PM)
PD, P (+1, +) DC-Drossel Trennen Sie die Verbindung, und installieren Sie eine DC-Drossel zur 

Verbesserung des Oberwellenpegels und des Leistungsfaktors.
P, RB (+, RB) Externer 

Bremswiderstand
Anschluss für externen Bremswiderstand (für max. 22 kW, 
da Bremselektronik integriert).

P, N (+, –) Generatorische 
Bremseinheit

Zum Anschluss einer externen generatorischen Bremseinheit

G Erdung Erdungsklemme. Bitte großflächig erden. D Keim (200-V-Klasse) und C 
Keim (400-V-Klasse)

Klemmen Geeignet für Modelle
3G3LX-2040, 4037
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M4
Spannungsversorgungsklemmen: M4

3G3LX-2055, 2075, 4040, 4055, 4075
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M5
Spannungsversorgungsklemmen: M5

3G3LX-2110, 4110
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M5
Spannungsversorgungsklemmen: M6

3G3LX-2150, 2185, 4150, 4185, 4220
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M6
Spannungsversorgungsklemmen: M6

3G3LX-2220
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M6
Spannungsversorgungsklemmen: M8

3G3LX-2300
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M6
Spannungsversorgungsklemmen: M8

3G3LX-4300
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M6
Spannungsversorgungsklemmen: M6

3G3LX-2370, 4370
R0, T0: M4
Erdungsklemme: M8
Spannungsversorgungsklemmen: M8

 
R0 T0

R
(L1)

S
(L2)

T
(L3)

U
(T 1)

V
(T 2)

W
(T3)

PD
(+ 1)

P
(+)

N
(–)

RB
(RB )

GG

Ladeleuchte

P(+) -PD(+1) -Link.
Für DC-Drossel-
Anschluss entfernen. 

 

R
(L1)

S
(L2)

T
(L3)

PD
(+ 1)

P
(+)

N
(–)

U
(T1)

V
(T2)

W
(T 3)

RB
(RB )

GG

R0 T0 Ladeleuchte

P(+) -PD(+1) -Link.
Für DC-Drossel-
Anschluss entfernen. 

 

R
(L1)

S
(L2)

T
(L3)

PD
(+1)

P
(+)

N
(–)

U
(T 1)

V
(T 2)

W
(T 3)

RB
(RB )

GG

R0 T0

Ladeleuchte

P(+) -PD(+1) -Link.
Für DC-Drossel-
Anschluss entfernen. 

 

G GR
(L1)

S
(L2)

T
(L3)

PD
(+ 1)

P
(+)

N
(–)

U
(T1)

V
(T 2)

W
(T 3)

R0 T0

Ladeleuchte

P(+) -PD(+1) -Link.
Für DC-Drossel-
Anschluss entfernen. 
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2-3 Steueranschlüsse
 

TM 2
TM 1 B

TM 1 A

TM 3 A

TM 3 C TM 3B

Haupt-Steuerklemmen Relaisausgang 

PLCP24AMIOIOL CM 1 GS 2 GS 1 2 1

34CM 1567THFMAMO 2HSP SN RP SN AL 0 AL 1 AL 2

13 C 13 A 12 C 12 A 11 C 11 A

RS-485

Typ
Be-

zeich-
nung

Zweck Details Elektrische 
Spezifikationen

A
na

lo
g-

Span-
nungs-
versor-
gung

L Bezugspotential für 
analoge Spannungs-
versorgung

Bezugspotenzial-Klemme für Analogeingänge 
(O, O2, OI) und Analogausgänge (AM, AMI). 
Hinweis: Nicht mit Erdung verbinden.

H Spannungsversorgung für 
analoges Potentiometer

+10 V DC-Spannungsversorgung für Potentiometer, 
Anschluss an analogen Spannungseingang.

Max. zulässiger 
Laststrom 20 mA

O Analoger Spannungs-
eingang Drehzahl-
sollwert/Drehmoment-
Offset (Wägezelle)

0-10-V-Spannungseingang. Für Drehzahlsollwert 
oder Drehmoment-Offset 
(Wägezellenkompensation)

Eingangsimpedanz: 
10 kΩ Bereich DC-
Eingangsspannung: 
0,3 bis ±12 V

O2 Analoger Spannungs-
eingang Drehzahl-
sollwert/Drehmoment-
Offset (Wägezelle)

±10-V-DC-Spannungseingang. 
Für Drehzahlsollwert, Drehmomentgrenzwert oder 
Drehmoment-Offset (Wägezellenkompensation)

Eingangsimpedanz: 
10 kΩ Bereich DC-
Eingangsspannung: 
0 bis ±12 V

OI Analoger Stromeingang 
Drehzahlsollwert/
Drehmoment-Offset 
(Wägezelle)

0–20 mA DC (4–20 mA DC) Stromeingang. 
Für Drehzahlsollwert oder Drehmoment-Offset 
(Wägezellenkompensation)

Eingangsimpedanz: 
100 Ω 24 mA maximaler 
Stromeingang

AM Analoger 
Spannungsausgang

0–10 V Spannungsausgang. Zur Überwachung 
von Frequenzumrichtergrößen.

2 mA maximale Last

AMI Analoger 
Stromausgang

0–20 mA (4–20 mA DC) Stromausgang. Zulässige Lastimpedanz 
unter 250 Ω

TH Eingangsklemme für 
externen Thermistor

Wenn ein externer Thermistor (PTC- oder 
NTC-Typ, auswählbar über b098) angeschlossen 
ist und der gemessene Widerstand einen 
abnormalen Temperaturpegel anzeigt, löst 
der Frequenzumrichter aus (falls aktiviert). 
Der Thermistor wird zwischen TH und CM1 
angeschlossen. Leistung des elektrischen 
Thermistors: mind. 100 mW. Standard-Impedanz 
für Temperaturalarm: 3 kΩ (jedoch kann der Pegel 
für den Temperaturalarm über b099 auf einen 
Wert zwischen 0 und 9999 Ω eingestellt werden).

Bereich zulässiger 
Eingangsspannung: 
0 bis 8 V DC
Eingangsschaltung:

D
ig

ita
l

FM Digitale Spannungs-
überwachung

Digitaler Ausgang mit 0–10 V, der bei den 
meisten Frequenzumrichter-Überwachungen 
als Pulsweitenmodulations-Ausgang funktioniert, 
außer bei C027=03 (digitale Ausgangsfrequenz), 
wo er zum Frequenzausgang wird.

Maximaler 
Ausgangsstrom 1,2 mA. 
Die Maximalfrequenz 
ist 3,6 kHz.

Span-
nungs-
versor-
gung

P24 24-V-DC-Spannungs-
versorgungsklemmen 
für Digitaleingänge

24-V-DC-Spannungsversorgung für die 
Digitaleingänge. Wenn PNP-Logik ausgewählt 
ist, wird sie zum Bezugspunkt der Eingänge.

Maximal zulässiger 
Ausgangsstrom 100 mA.

CM1 0-V-Klemme für 
Spannungsversorgung 
Digitaleingänge

0-V-Klemme für 24-V-DC- (P24) Spannungs-
versorgungsklemme, Thermistor-Eingangsklemme 
(TH) und die FM-Klemme. Wenn NPN-Logik 
ausgewählt ist, wird sie zum Bezugspunkt der 
Eingänge. Hinweis: Nicht mit Erdung verbinden.

 DC 8 V 

10 kOhm
 

1 kOhm 

CM1 

TH 

Thermistor 
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2-3-1 Schraublosklemmenanschluss

D
ig

ita
le

r

K
on

ta
kt

-
ei

ng
an

g
1
2
3
4
5
6
7
GS1 
GS2

Multifunktions-
Eingangsklemme

Diese Eingänge sind frei programmierbar.
Wenn die Sicherheitseingänge GS1 und GS2 
durch den Hardware-Dip-Schalter SW1 aktiviert 
wurden, sind die Multifunktionseinstellungen 78: 
GS1 und 79: GS2 zwingend erforderlich.
Wenn die Sicherheitseingänge deaktiviert sind, 
können GS1 und GS2 als Standard-Multifunktions-
eingänge genutzt werden.

Minimale Einschalt-
spannung: 18 V DC

Eingangsimpedanz PLC 
W-Eingang: 4,7 kΩ

Maximale Einschalt-
spannung: 27 V DC

Eingangslast:
5,6 mA bei 27 V DC

PLC Bezugspotenzial für 
Digitaleingänge

Diese Klemme fungiert als Bezugspotenzialklemme 
der digitalen Eingänge. Zur internen Spannungs-
versorgung (und für spannungsfreie Kontakte): 
Kurzschlussbrücke zwischen P24 und PLC: NPN-
Logik (der Strom fließt vom LX-Eingang zum Ausgang), 
Kurzschlussbrücke zwischen CM1 und PLC: PNP-
Logik (der Strom fließt vom Ausgang zum LX-Eingang)

K
on

ta
kt

-
au

sg
an

g

11a
11c

Multifunktions-
Ausgangsklemme

Jedes Multifunktions-Ausgangssignal kann 
an diesen Klemmen eingestellt werden.

Maximale Relaiskontakt-
belastbarkeit:
250 V AC 5 A (ohmsche Last) 
250 V AC 1 A (induktive Last) 
30 V DC 5 A (ohmsche Last) 
30 V DC 1 A (induktive Last)
Minimale Relaiskontakt-
belastbarkeit:
1 V DC 1 mA

12a
12c
13a
13c

AL0 
AL1 
AL2

Maximale Relaiskontakt-
belastbarkeit:
AL1-AL0:  250 V AC
2 A (ohmsche Last)  250 V AC
0,2 A (induktive Last)
AL2-AL0: 
250 V AC 1 A (ohmsche Last) 
250 V AC 0,2 A (induktive Last)
Minimale Kontaktpunkt-
belastbarkeit:
100 V AC 10 mA
5 V DC 100 mA

Typ
Be-

zeich-
nung

Zweck Details Elektrische 
Spezifikationen

2,5 mm

Zum Trennen des Kabels die orangefarbene Lasche mit einem kleinen 

Schraubendreher herunterdrücken und das Kabel entfernen.

Zum Anschließen des Kabels die Klemme einfach in Position drücken.
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2-3-2 Deaktivierungsfunktion „Sicherer Stopp“

Der Frequenzumrichter 3G3LX verfügt über eine SAFE STOP-Funktion.
Hierfür sind 2 redundante Eingänge erforderlich (GS1/GS2).
Die Funktion basiert auf der Hardware, jedoch müssen für ein korrektes
Ansprechen durch die Software die Einstellungen der Multifunktionsklemmen
auf GS1 (C008=78:GS1) und GS2 (C009=79:GS2) festgelegt werden. Diese
Funktion kann nicht an anderen Multifunktionsklemmen eingestellt werden.
Die SAFE STOP-Funktion kann deaktiviert werden, um die Eingänge zu
anderen Zwecken zu verwenden.
Zum Aktivieren der Sicherheitsfunktion, SW1 = EIN (Werkseinstellung). Um den
Schalter zu erreichen, muss die Klemmenkarte entfernt werden (siehe Diagramm).
Wenn SW1 = AUS, können die Eingänge als Standard-Multifunktionseingänge
genutzt werden, wenn jede beliebige Multifunktionseinstellung für C008 und
C009 gültig ist. SW1 ist schwer zugänglich, um die Möglichkeit einer
versehentlichen Änderung zu minimieren.

2-3-3 NPN-/PNP-Einstellung der digitalen Eingänge

 

O
N

Schiebeschalter SW 1

AUS EIN Werkseinstellung: EIN 
(Sicherheitsfunktion aktiviert)

NPN, interne Spannungsversorgung
(für NPN-Ausgänge)

NPN, externe Spannungsversorgung
(für NPN-Ausgänge)

PNP, interne Spannungsversorgung
(für PNP-Ausgänge)

PNP, externe Spannungsversorgung
(für PNP-Ausgänge)

24 V DC

FrequenzumrichterAusgangsmodul

Brücke 

S

COM

P24

PLC
CM 1

GS 1

8

 

Frequenzumrichter

DC 24 VP24

PLC

CM 1

GS 1

DC24V

S

COM

Ausgangsmodul

8

DC 24 V

FrequenzumrichterAusgangsmodul

S

COM P24

PLC

CM 1

GS 1

8

Brücke 

 

FrequenzumrichterAusgangsmodul

DC 24 V
DC 24 V

COM

S

P24
PLC

CM 1

GS 1

8
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2-4 Optionskarten

Installation von Optionskarten:

Karten-
ausführung

Produkt-
bezeichnung Spezifikationen

Drehgeber-
Rückführung

3G3AX-PG01 • Inkrementeller 5-V-Line-Driver-Encoder (A/B/Z)
• Für einen Drehgebereingang

3G3AX-ABS30
Optimiert für 
getriebelose 
Motoren
und
3G3AX-ABS
Standard-
universal

Er entspricht den folgenden drei Arten von 
Drehgebern.
1) HIPERFACE
2) EnDat2.1/2.2
3) Inkrementalgeber (A/B/Z-Spur)
• Für zwei Drehgebereingänge
Es gibt eine für hohe Störunempfindlichkeit optimierte 
Version für den Einsatz bei getriebelosen Motoren 
(typischerweise PM-Motoren)

Erweiterungs-
E/A-Modul

3G3AX-EIO 5 digitale Eingänge (offener Kollektor)
1 digitaler Ausgang (offener Kollektor)
2 Relaisausgänge

 

Options-
steckplatz 1 

Klemmenblock

Platine

Options-
steckplatz 2 

Stützstifte

Befestigungsschrauben (M3) 
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2-4-1 3G3AX-ABS oder 3G3AX-ABS30 Zweikanal-Universal-Drehgebermodul
Der Unterschied zwischen diesen Modulen besteht darin, dass 3G3AX-ABS30
für den geringeren Drehzahlbereich von getriebelosen Motoren optimiert ist.
Dieses Modul bietet eine höhere Störunempfindlichkeit und eine präzisere
Drehzahlmessung bei niedrigen Drehzahlen.
Für den Einbau ist es notwendig, die Gerätefront des Frequenzumrichters zu
entfernen. Nach der Montage im Frequenzumrichter (Steckplatz 1 oder Steckplatz 2,
jedoch kann nur ein Modul installiert werden). 2 Befestigungsschrauben sind
erforderlich (im Lieferumfang enthalten).

CH1–CH3 (ENCC1 bis ENCC3) --> 90311-012LF oder gleichwertig (Hersteller: FCI)
CH2P2 (ENCC4) --> Gehäuse: PAP-02V-S oder gleichwertig/

Kontakt: SPHD-002T-P0.5 oder SPHD-001T-P0.5 
(Hersteller: JST) 

Kurze Verlängerungskabel zur Klemmenkarte zum Anschluss der Drehgeberkabel
sind Standardzubehör.
Bestimmte kurze Verlängerungskabel zur Verbindung mit gängigen
Drehgeber-Steckverbindern sind optionales Zubehör von OMRON.
Kurze Verlängerungskabel für jeden Steckverbindertyp werden von OMRON
auf Anfrage geliefert.
Direkte Steckverbinder zur Verbindung der Drehgeberkarte mit dem Motor-
Drehgeber werden von OMRON auf Anfrage geliefert.

 
PS (Auswahl von Spannungsversorgung 5 V (EnDAT, TTL) oder 10 V (Hiperface))

CH3 (Ausgang)

CH 1

CH 2

CH 2PS

VR1 (für PS = 5 V, Feinabstimmung 4,7 bis 6 V DC)

Niedrigere Spannung

Höhere Spannung
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Funktionserläuterungen der Klemmen je nach angeschlossenem Drehgebertyp.

Steck-
verbinder PIN

Signalbezeichnung
Farbe EnDat v2.1 EnDat v2.2 HIPERFACE Inkremental

ENCC1
(CH1)

(Karten-
oberseite)

1 Braun/Grün Aufwärts Aufwärts Us 5 V/10 V PS1-Spannungs-
versorgung gemäß 
Drehgebertyp 
auswählen 
(Line Driver 
oder EnDat = 5 V, 
Hiperface = 10 V)

2 Rosa 0 V 0 V Erde 0 V

3 Violett DATA DATA DATA+ –
4 Grün/Schwarz /DATA /DATA DATA– –
5 Rot/Schwarz CLOCK CLOCK – –
6 Weiß /CLOCK /CLOCK – –
7 Weiß/Grün A+ – +COS A+
8 Blau/Schwarz A– – REFCOS A–
9 Gelb/Schwarz B+ – +SIN B+
10 Gelb B– – REFSIN B–
11 Grau – – – Z+ Wird nur bei 

Inkrementalgeber 
verwendet.

12 Blau – – – Z–

ENCC2
(CH2)

(Karten-
oberseite)

1 Braun/Grün Aufwärts Aufwärts Us 5 V/10 V Für den zweiten 
Kanal muss die 
Spannungsversor-
gung extern über 
ENCC4-Steckverbin-
der angeschlossen 
werden.

2 Rosa 0 V 0 V Erde 0 V

3 Violett DATA DATA DATA+ –
4 Grün/Schwarz /DATA /DATA DATA– –
5 Rot/Schwarz CLOCK CLOCK – –
6 Weiß /CLOCK /CLOCK – –
7 Weiß/Grün A+ – +COS A+
8 Blau/Schwarz A– – REFCOS A–
9 Gelb/Schwarz B+ – +SIN B+
10 Gelb B– – REFSIN B–
11 Grau – – – Z+ Wird nur bei 

Inkrementalgeber 
verwendet.

12 Blau – – – Z–

ENCC3
(CHOUT)

(Karten-
oberseite)

1 Braun/Grün Unbenutzt
2 Rosa
3 Violett
4 Grün/Schwarz
5 Rot/Schwarz CH1 MON-A+ Überwachungs-

klemme des 
CH1-Drehgebers 
(TTL 5-V-Linedriver-
Ausgang)

6 Weiß CH1 MON-A–
7 Weiß/Grün CH1 MON-B+
8 Blau/Schwarz CH1 MON-B–
9 Gelb/Schwarz CH2 MON-A+ Überwachungs-

klemme des 
CH2-Drehgebers 
(TTL 5-V-Line-
Driver-Ausgang)

10 Gelb CH2 MON-A–
11 Grau CH2 MON-B+
12 Blau CH2 MON-B–

ENCC4
(CH2PS)
(Spannungsver-
sorgung für CH2)

(Karten-
oberseite)

1 Drehgeber-Spannungsversorgung CH2 Externe Spannungs-
versorgung für den 
Encoder an CH2.

2 Bezugspotenzial der Drehgeber-Spannungsversorgung CH2

PIN-Nr.

1

3

2

4

56

78

910

1112

PIN-Nr.

1

3

2

4

56

78

910

1112

PIN-Nr.

1

3

2

4

56

78

910

1112

PIN-Nr.

1

2
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2-4-1-1 Drehgeberanschlüsse bei Verdrahtungsbeispiel mit zwei Drehgebern

Drehgeber 1 ist mit einem Adapterkabel und Drehgeber 2 direkt angeschlossen.
Bei einem EnDat v2.1- oder HIPERFACE-Drehgeber wird dringend empfohlen,
doppelt geflochtenes Kabel mit interner Abschirmung für die analogen
SINCOS-Leitungen und paarweise verdrillte Kabel für die Differentialleitungen
zu verwenden. Der Grund ist, dass die analogen 1 Vss-Signale (trotz
Differentialsignalform) störempfindlich sind.
Bei inkrementellen Drehgebern oder EnDat v2.2 reicht ein einzeln
abgeschirmtes, paarweise verdrilltes Kabel mit geflochtener Abschirmung von
guter Qualität aus.
EnDat v2.1 oder HIPERFACE, einzeln abgeschirmtes geflochtenes Kabel für
kurze Distanzen (< 1m), Durchm. 4,5 mm: E235078 (AWM STYLE 20549) -->
HEIDENHAIN ref 605090-xx.
EnDat v2.1 oder HIPERFACE, doppelt abgeschirmtes geflochtenes Kabel für
lange Distanzen, Durchm. 8 mm: E63216 (AWM STYLE 20963) -->
HEIDENHAIN ref 266306-xx.

1
2
3
4

Drehgeber

ENCC1
(CH1)

ENCC4
(CH2PS)

ENCC2
(CH2)

ENCC3
(CHOUT)

5
6
7
8
9

10
11
12

1

2

Motor

OPTXC

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
11
12

5
6
7
8
9
10
11
12

Cos

Sin

Impulsausgang A

Die Impulsüberwachung funktioniert so mit SINCOS-Signal.

Wellenformen

Impulsausgang B

Drehgeber 
2

1

EnDAT-Bezeichnung (HIPERFACE-Bezeichnung)

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Äußere Abschirmung Drehgeberkabel

Äußere Abschirmung Drehgeberkabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Adapterkabel

EnDAT/HIPERFACE 
DERHGEBERANSCHLUSS

MIT ADAPTERKABEL

Aufwärts-/Aufwärts-Sensor (Us)
0-V-/0-V-Sensor (Erde)
DATA (DATA+)
/DATA (DATA–)
CLOCK
/CLOCK
A+ (+COS)
A– (REFCOS)
B+ (+SIN)
B– (REFSIN)
Z+
Z–

Aufwärts-/Aufwärts-Sensor (Us)
0-V-/0-V-Sensor (Erde)
DATA (DATA+)
/DATA (DATA–)
CLOCK
/CLOCK
A+ (+COS)
A– (REFCOS)
B+ (+SIN)
B– (REFSIN)
Z+
Z–

Innere Abschirmung für EnDAT 2.1/ 
HIPERFACE (für SINCOS)

Innere Abschirmung für EnDAT 2.1/ 
HIPERFACE (für SINCOS)

Kurzes Adapterkabel (< 40 cm) für 
kundenspezifische Steckverbindertypen 
(kann von OMRON geliefert werden).

Bei bestehender Installation/Drehgeberkabel des Kunden 
Direkte Steckverbinder zur Verbindung der Drehgeberkarte 
mit dem Motor-Drehgeber werden von OMRON auf Anfrage 

in verschiedenen Längen geliefert.
HINWEIS: Für EnDAT 2.1 oder HIPERFACE 
werden Kabel mit SINCOS-Innenabschirmung empfohlen.
Für die Signalleitungen sind in jedem Fall paarweise verdrillte Kabel zu verwenden. 
Für EnDAT 2.2 nicht notwendig, da es kein SINCOS-Signal gibt. 

DIREKTER DREHGEBER-
KABELANSCHLUSS
EnDAT/HIPERFACE

Spannungsversorgung 
für Drehgeber 2

3G3AX-ABS oder 
3G3AX-ABS30

R/L1

S/L2

T/L3

U/T1

V/T2

W/T3

OPT1C/OPT2C 
(jedoch nur eine)

Ausgang CH1 A (cos)

Ausgang CH1 B (sin)

Ausgang CH2 A (cos)

Ausgang CH2 B (sin)
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2-4-1-2 Beispiele für mögliche Adapterkabel

Die Eignung der Kabel richtet sich nach der Distanz und der Frequenzumrichter-
Leistung. (Es ist wichtig, dieses Kabel so kurz wie möglich zu halten):

2-4-1-3 Selbstdiagnose der Verdrahtung des Drehgebers

Der LX führt eine vollständige Verdrahtungsprüfung des Drehgebers aus,
wenn er in Verbindung mit einer Karte Typ 3G3AX-ABS oder 3G3AX-ABS30
verwendet wird. Nach der Prüfung werden die bei Drehgebern am häufigsten
vorkommenden Verdrahtungsprobleme gemeldet, bevor der Frequenzumrichter
in Betrieb genommen wird.

Hinweis Bei Absolutwertgebern ist die vollständige Umkehrung der Kanäle A(SIN) und
B (COS) der einzige Verdrahtungsfehler, der im statischen Zustand nicht erkannt
werden kann. (Diese Tatsache ist für den Drehgebereingang unmöglich zu
erkennen.) Beim ersten Anlauf wird dieser Zustand als Rückwärtslauf oder
ähnliche Unstimmigkeit gemeldet.

Kabel-
länge

Steckermontage auf als Zubehör 
erhältlicher Erdungsplatte im 

Frequenzumrichter

Steckermontage auf 
Einbauplatte nahe dem 

Frequenzumrichter
30 3G3LX-2040 bis 3G3LX-2110

3G3LX-4037 bis 3G3LX-4110
–

45 3G3LX-2150 bis 3G3LX-2220
3G3LX-4150 bis 3G3LX-4220

3G3LX-2040 bis 3G3LX-2110
3G3LX-4037 bis 3G3LX-4110

60 – 3G3LX-2150 bis 3G3LX-2220
3G3LX-4150 bis 3G3LX-4220

    Offene Enden Typ Zhiel Abbegg Zetadyn  Typ CT Unidrive 
AX-ABS-CNSW30/45/60-EE AX-ABS-CNDB30/45/60-EE AX-ABS-CNHD30/45/60-EE

Typ
A, /A, B, /B

sin, /sin, cos, /cos
alle getrennten

A (sin) <> /A (/sin)
B (cos) <> /B (/cos)

paarweise vertauscht

A (sin) <> B (cos)
/A (/sin) <> /B (/cos)

vertauscht

CLK, /CLK, DATA 
oder /DATA 

Verdrahtungsfehler
Leitungstreiber Statisch

„ENCx wiring“ 
(ENCx-Verdrahtung)

Dynamisch
„Rotatory dir“ 

(Drehrichtung)

Dynamisch
„Rotation dir“ 

(Drehrichtung)

–

EnDat Statisch
„ENCx wiring“ 

(ENCx-Verdrahtung)

Statisch
„ENCx wiring“ 

(ENCx-Verdrahtung)

Statisch
„ENCx wiring“ 

(ENCx-Verdrahtung)

Statisch
„ENCx Com“ 

(ENCx-Kommunikation)
HIPERFACE Statisch

„ENCx wiring“ 
(ENCx-Verdrahtung)

Statisch
„ENCx wiring“ 

(ENCx-Verdrahtung)

Statisch
„ENCx wiring“ 

(ENCx-Verdrahtung)

Statisch
„ENCx Com“ 

(ENCx-Kommunikation)
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2-4-2 3G3AX-PG01 Linedriver-Einkanal-Drehgebermodul

Hinweis Klemme TM2 ist für die Verwendung mit dem RX-Frequenzumrichter reserviert.

DIP-Schalterstellungen

Hinweis Dip-Schalter SWR ist für die Verwendung mit dem RX-Frequenzumrichter
reserviert.

Anschlussschaltbild-Beispiel

Klemmen-
bezeichnung Klemmenfunktion Funktion Elektrische 

Spezifikationen
EP5 (+5 V DC)
EG5 (Erde)

Drehgeber-Spannungs-
versorgungseingang

Spannungs-
versorgung für 
Drehgeber

+/– 5 V DC, 
max. 150 mA

EAP, EAN, 
EBP, EBN, 
EZP, EZN

Drehgeber-
Signaleingänge

A, B, Z: 
Drehgeber-
Signaleingang

Linedriver-Drehge-
bereingang (basierend 
auf RS-422-Standard)

Klemme TM1  
EP5 EG5 EAP EAN EBP EBN EZP EZN

Wird bei LX nicht verwendet

Wird bei LX nicht verwendetDip-Schalter SWENC

Drehgeberanschluss TM1

Steckverbinder für 
Frequenzumrichter 

DIP-
Schalter

Schalter 
Nr. Inhalt

SWENC

1
EIN Erkennung einer Unterbrechung des A- oder B-Signals

(EAP-EAN oder EBP-EBN) aktiviert

AUS Erkennung einer Unterbrechung des A- oder B-Signals
(EAP-EAN oder EBP-EBN) deaktiviert

2
EIN Erkennung einer Unterbrechung des Z-Signals 

(EZP-EZN) ist aktiviert

AUS Erkennung einer Unterbrechung des Z-Signals 
(EZP-EZN) ist deaktiviert

 

EP 5
EG 5

Drehgeber

TM 1
EAP
EAN
EBP
EBN
EZP
EZN

Motor
R /L1

S/ L2

T /L 3

U /T 1

V/T 2

W /T 3

B–
B+
A–
A+
0 V
+5 V DC

Z+
Z–

Abschirmung Drehgeberkabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Paarweise verdrillte Kabel

Abschirmungs-Anschluss an Erdung

3G 3AX -PG 01

OPT1C/OPT2C
(jedoch nur eine)
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2-4-3 Erweiterungs-E/A-Modul 3G3AX-EIO

Beschreibung der Klemmen:

       
Kartenausführung Produktbezeichnung Spezifikationen 

Erweiterungs-E/A-Modul 
5 digitale Eingänge (offener Kollektor) 
1 digitaler Ausgang (offener Kollektor) 
2 Relaisausgänge 

3G3AX-EIO 

Klemmen-
position

Klemmen-
bezeichnung

Signal-
bezeichnung Beschreibung Spezifikationen

OTM1 Spannungs-
versorgung

P24 24-V-DC-Spannungsversorgung für die 
Digitaleingänge Bei PNP-Logik wird sie 
zum Klemmen- Bezugspunkt.

Maximale Last:
100 mA

Spannungs-
versorgung

CM3 Klemmen-Bezugspunkt für die p24-
Spannungsversorgung Bei NPN-Logik 
wird sie zum Klemmen- Bezugspunkt.

Multifunktions-
Eingangsklemme

EX1
EX2
EX3
EX4
EX5

Multifunktionseingänge, verfügbar als 
Standard-Eingangsklemmen für den 
Frequenzumrichter

Elektrische Eigenschaften 
Eingang – EPC
Minimale 
Einschaltspannung:
DC 18 V DC
Eingangsimpedanz:
4,7 kΩ
Höchstspannung:
DC 27 V DC
Max. Laststrom:
Ca. 5,6 mA bei 
Spannungsversorgung 
DC 27 V DC

Multifunktions-
Eingangsklemme, 
Bezugspunkt

EPC NPN-Logik: P24-EPC
PNP-Logik: CM3-EPC

Offener 
Kollektorausgang

23 Multifunktionsausgänge, verfügbar als 
Standard-Ausgangsklemmen für den 
Frequenzumrichter

Spannungsabfall im 
eingeschalteten Zustand:
4 V DC oder weniger
Maximale Spannung:
27 V DC
Maximaler Strom:
50 mA

Ausgangsklemme, 
Bezugspunkt

CM4 Klemmenbezugspunkt für den offenen 
Kollektorausgang.

OTM2 Relaisausgänge 21A
21C

Multifunktionsausgänge, verfügbar als 
Standard-Ausgangsklemmen für den 
Frequenzumrichter

5 A 250 V AC
5 A 30 V DC

OTM3 22A
22C
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Erdungsplatten Abschnitt 2-5

2-5 Erdungsplatten

Erdungsplatten-Halterungen sind verfügbar, um die Kabelführung und die
Erdungen der Abschirmung zu erleichtern.

 

EX1

P24
EPC
CM3

EX2
EX3
EX4
EX5

21A
21C
22A
22C

23

CM4

SJ-EIO

OPTXC OPT1C/
OPT2C

3G3LX

Motor
R (L1)
S (L2)
T (L3)

U (T1)
V (T2)

W (T3)

Erdungsplatte LX/RX Größe 1 (3,7 kW)
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Erdungsplatte LX/RX Größe 2 (4 kW–11 kW)

Erdungsplatte LX/RX Größe 3 (15 kW–22 kW)
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ABSCHNITT 3
Programmierung des LX-Frequenzumrichters

3-1 Verwendung der LCD-Anzeige

Die LCD-Anzeige des LX dient dazu, die Bearbeitung und den Zugriff auf
Parameter zu vereinfachen.

Bezeichnung Inhalt
Spannungs-
versorgungsleuchte

Leuchtet grün, wenn die Steuerspannungsversorgung 
zum Frequenzumrichter hergestellt ist.

RUN-Leuchte Leuchtet grün, wenn der Frequenzumrichter 
den Motor betreibt.

Warnleuchte Leuchtet rot, wenn für den Frequenzumrichter 
ein Warnzustand besteht.

Alarmleuchte Leuchtet rot, während für den Frequenzumrichter 
ein Fehlerzustand besteht.

LCD-Anzeige Zur Anzeige von Überwachungswerten, Parametern und 
Fehlermeldungen. Bei Alarm- oder Fehlerzuständen des 
Frequenzumrichters ist die Hintergrundbeleuchtung rot.

OPE-Leuchte Leuchtet grün, wenn die Bedienertasten aktiv 
werden (bei RUN-Quellenauswahl oder bei Autotuning-
Vorgängen). Durch Drücken der Taste LOCAL/REMOTE 
für mindestens 3 s werden die Bedienertasten 
ebenfalls aktiviert.

Leuchte „RUN-Taste 
aktiv“

Leuchtet grün, wenn die Tasten FWD RUN/REV 
aktiv sind.

Bedientasten Navigations- und COPY-Funktionstasten Siehe 
zusätzliche Beschreibungen.

RUN-Leuchte Warnleuchte
Alarmleuchte

LCD-Anzeige

OPE-Leuchte

Leuchte
„RUN-Taste aktiv“

Bedientasten 

Spannungs-
versorgungsleuchte

HITACHI
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Verwendung der LCD-Anzeige Abschnitt 3-1

3-1-1 Menüzeilen-Status (permanent)

3-1-2 LCD-Einstellungen

Um die LCD-Einstellungen zu bearbeiten, drücken Sie  +  + 
gleichzeitig. Das Menü OPTION MODE (Optionsmodus) wird angezeigt.
(Dies ist ein Menü in der LCD-Bedienkonsole, nicht im Frequenzumrichter).

Hier ist es möglich, die folgenden LCD-Einstellungen vorzunehmen:

Eigenschaft Inhalt der 
Anzeige Inhalt

Anzeigebetriebsart MONITOR-A Überwachungsbetriebsart A
MONITOR-B Überwachungsbetriebsart B
FUNCTION Funktionsbetriebsart
TRIP Fehler (Fehlerbetriebsart)
WARNING Warnbetriebsart
OPTION LCD-Konfigurationsbetriebsart

Motor ausgewählt M1 Motor 1 (SET Multifunktion = AUS)
M2 Motor 2 (SET Multifunktion = EIN)

Frequenzumrichter 
RUN-Status

STOP Wird gestoppt
FWD Drehrichtung vorwärts
REV Drehrichtung rückwärts

Anzeige-Auswahl ALL Alle Anzeigen
UTL Funktion einzelner Anzeigen
USR Anzeige für Benutzereinstellung
CMP Vergleichsanzeige

Eigenschaft Inhalt
Sprache 1-Englisch, 2-Deutsch, 3-Französisch, 4-Spanisch, 

5-Italienisch, 6-Portugiesisch, 7-Japanisch, 
8-Chinesisch, 9-Türkisch, 10-Russisch

Datum und Uhrzeit Datum und Uhrzeit werden eingestellt. Das Anzeige-
format für das Datum wird ebenfalls hier ausgewählt.

Lesesperre Sperre für das Lesen von Daten auf der 
Bedienerseite

INV-Typ auswählen Nicht ändern.
Betriebsart READ/WRITE 
COPY

Auswahl der Kapazität der Kopierfunktion: 
„4 Parametersätze“ oder „1 Parametersatz + 
Antriebsprogrammierung“

Hintergrundbeleuchtung 
automatisch aus

Diese Option kann ausgewählt werden, 
wenn die Hintergrundbeleuchtung bei 
einem Frequenzumrichter-Alarm rot blinkt.

Bedienkonsole zurücksetzen Nicht verwenden.
Testbetriebsart Nicht verwenden.
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Verwendung der LCD-Anzeige Abschnitt 3-1

3-1-3 Anzeigebetriebsarten

Die verschiedenen Anzeigebetriebsarten werden von der Hauptzugriffsebene
aus mit den Tasten  und  ausgewählt.

3-1-3-1 Monitor-A: 1 Monitor, 1 Parameter

In MONITOR-A ist es möglich, ein Monitorparameter auszuwählen und einen
Parameter zu bearbeiten.

So ändern Sie den ausgewählten Überwachungsparameter:

So bearbeiten Sie den Parameter:

So ändern Sie den zu bearbeitenden Parameter:

Um die Anzeige nach Einschalten der Netzspannung zu ändern, muss Parameter
F012 geändert werden.

MONITOR-A M1-STOP ALL
d001 Out.Speed

0.00Hz
F001           2.00Hz

MONITOR-B M1-STOP ALL

Output.Speed      0.00Hz

In.TM       HHLLLLLLL

Out.Crnt  0.00A

Rotation         STOP

FUNCTION M1-STOP ALL

F001

    [0.00 - 50.00]

SetSpeed(Crawl)

               2.00Hz

TRIP     M1-STOP ALL
E97.1

270111 16:31     Stop

RUN Request

MONITOR-A M1-STOP ALL
d029 Pos-Ref

+0

F001            2.00Hz

MONITOR-A M1-STOP ALL
d002 Out.Speed

0.00Hz

F001           2.00Hz

1

MONITOR-A M1-STOP ALL
d001 Out.Speed

0.00Hz
F001           2.00Hz

, um das Überraschungselement 

auszuwählen, dann 

MONITOR-A M1-STOP ALL
d001 Out.Speed

0.00Hz

F003          0005  .  8s

MONITOR-A M1-STOP ALL
d001 Out.Speed

0.00Hz
F001           2.00Hz

5

, um den Parameter 

zu bearbeiten, dann

MONITOR-A M1-STOP ALL
d001 Out.Speed

0.00Hz

F001           1.80s3

MONITOR-A M1-STOP ALL
d001 Out.Speed

0.00Hz
F001           2.00Hz

, um den Parameter 

auszuwählen, dann
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Verwendung der LCD-Anzeige Abschnitt 3-1

3-1-3-2 Monitor-B: 4 Überwachungsbetriebsarten

In MONITOR-B ist es möglich, bis zu vier Monitorparameter auf einem Bildschirm
auszuwählen.
In dieser Betriebsart bleiben die vier Monitorparameter nach dem Ausschalten
der Spannungsversorgung gespeichert.

  

MONITOR-B M1-STOP ALL

Out.Speed      0.00Hz

In.TM       HHLLLLLLL

Out.Crnt  0.00A

Rotation         STOP

MONITOR-B M1-STOP ALL

Out.Speed      0.00Hz

In.TM       HHLLLLLLL

Out.Crnt  0.00A

Rotation         STOP

, um einen der vier Monitorparameter auszuwählen
MONITOR-B M1-STOP ALL

Out.Speed      0.00Hz

In.TM       HHLLLLLLL

Out.Crnt  0.00A

Rotation         STOP

MONITOR-B M1-STOP ALL

d003 Rotation3

, um den Monitorparameter auszuwählen
MONITOR-B M1-STOP ALL

d006 Out.TM6

, um es zu speichern.
MONITOR-B M1-STOP ALL

Out.Speed      0.00Hz

In.TM       HHLLLLLLL

Out.Crnt  0.00A

Out.TM           LHLL
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3-1-3-3 Funktion: 1 Parameter bearbeiten

In dieser Betriebsart werden alle über den Parameter verfügbaren Informationen
angezeigt.
So wählen Sie den Parameter zum Bearbeiten aus:
FUNCTION M1-STOP ALL

F001

    [0.00 - 50.00]

SetSpeed(Crawl)

               2.00Hz

FUNCTION M1-STOP ALL

F001

    [0.00 - 50.00]

SetSpeed(Crawl)

               2.00Hz

1

, um den Parameter auszuwählen
FUNCTION M1-STOP ALL

A044

[00 - 06]

Control mode, 1st

  00:IM-VC

4

, um den Parameter zum Bearbeiten auszuwählen
FUNCTION M1-STOP ALL

A044

[00 - 06]

Control mode, 1st

  00:IM-VC0

TIPP: Um den Standard-Parameterwert anzuzeigen, 

drücken Sie in dieser Betriebsart          und          gleichzeitig.                     

FUNCTION M1-STOP ALL

A044

[00 - 06]

Control mode, 1st

  06:PM-CLV6

, um den Wert zu speichern.
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3-1-3-4 TRIP/WARNING und TRIP/HISTORY

In dieser Betriebsart werden Fehlerdaten (TRIP) des Frequenzumrichters angezeigt.
Da in die LCD-Anzeige eine Echtzeituhr integriert ist, enthält der Fehlerverlauf
Datum und Zeit des Auftretens für die letzten sechs Fehlerauslösungen. Der
Hauptbildschirm zeigt das Auftreten des letzten Fehlers einschließlich der Zeit,
wann sie aufgetreten ist und in welchem Moment des Frequenzumrichterbetriebs
dies passierte (Stopp, Beschleunigung, Betrieb, Verzögerung). 

TRIP     M1-STOP ALL
E97.1

100723 14:55     Stop

RUN Request

TRIP     M1-STOP ALL

ERR1 RUN Request

Out.Crnt  0.00A

100727 19:22     Stop

Out.Speed      0.00Hz

TRIP     M1-STOP ALL

ERR2 FB-Opt.Ans.

Out.Crnt  0.00A

100724 10:38     Stop

Out.Speed      0.00Hz

TRIP     M1-STOP ALL

ERR6 

      (no data)

WARNING M1-STOP ALL

      (no data)

Auf dem TRIP-Hauptbildschirm           drücken, um Details aufzurufen          

Ab hier                   drücken, um weitere Fehlerverläufe anzuzeigen              

Wenn eine Fehlerauslösung keine Daten enthält, 
wird eine leere Seite angezeigt:

Nach dem TRIP-Zyklus wird der Zustand WARNING angezeigt:

Drücken Sie                  bei einer Fehlerauslösung, um weitere Informationen zu lesen:                

TRIP     M1-STOP ALL

ERR1 RUN Request

Out.Crnt  0.00A

100727 19:22     Stop

Out.Speed      0.00Hz

TRIP     M1-STOP ALL

ERR1 RUN Request

ON time 25hr

DC Voltage 287.5Vdc

RUN time 10hr

TRIP     M1-STOP ALL

ERR1 RUN Request

Out.Crnt  0.00A

100727 19:22     Stop

Out.Speed      0.00Hz
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3-1-4 Kennwortschutz

Mit der Kennwort-Schutzfunktion ist es möglich, Änderungen der Parameter-
Zugriffsebene zu verhindern. Die gewünschte Zugriffsebene und der
Parameterzugriff sollten vor der Kennwortsperre festgelegt werden.

3-1-5 Kennwortdiagramm

3-1-6 Verifizierungsfunktion zum Überprüfen geänderter Parameter

So überprüfen Sie, welche Parameter von den Standardeinstellungen des
Frequenzumrichters abweichend geändert wurden: 
F011 (Anzeigebeschränkung für Funktionscodes) = 03: COMPARE
Bei dieser Einstellung werden nur die Parameter angezeigt, die geändert wurden.
Diese Betriebsart lässt sich schnell an der „CMP“-Anzeige in der Statusleiste
erkennen.

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

F005 Anzeige Kennworteingabe 0000h bis FFFFh 0000h

F006 Anzeige Kennworteinstellung 0000h bis FFFFh 0000h

F007 Parametersperre Kennworteingabe 0000h bis FFFFh 0000h
F008 Parametersperre Kennworteinstellung 0000h bis FFFFh 0000h
F011 Anzeigebeschränkung für 

Funktionscodes
00: ALL (vollständige Anzeige) 00
01: FUNCTION (funktionsspezifische Anzeige)
02: USER (Benutzereinstellung)
03: COMPARE (Datenvergleichsanzeige)
05: MONITOR (nur Überwachungsanzeige)

F013 Parametersperre-Auswahl 00: MD0 (nur F013 ändern mit SFT: EIN) 00
01: MD1 (nur F013 und Freq.-Daten mit SFT: EIN)
02: MD2 (nur F013 immer ändern)
03: MD3 (nur F013 und Freq.-Daten immer)

 Kennwort nicht eingestellt
Zugriff deaktiviert

Kennwort einstellen
Z. B. F006=1234 

Kennwort eingestellt
Zugriff deaktiviert

F006 kann nicht angezeigt werden
F005 kann angezeigt werden

Kennwort eingestellt
Zugriff aktiviert

F006 kann nicht angezeigt werden
F005 kann angezeigt werden

Kennwort löschen
durch F006=0000

F005=1234

Aus- und Einschalten

FUNCTION M1-STOP CMP

A001

    [01 - 08]

Speed ref. source

  02:0I
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3-1-7 Funktion zum Überprüfen der Standardeinstellungen von Parametern

Im Parameter-Bearbeitungsmodus ist es möglich, die ursprüngliche
Standardeinstellung durch Drücken von  +  zu überprüfen.

Drücken Sie in dieser Betriebsart , um die Standardeinstellung des
Parameters festzulegen oder , um sie zu ignorieren.

3-1-8 Kopierfunktion: READ/COPY/COMPARE

Um die Kopiefunktion zu nutzen, muss zuerst der Typ der COPY-Funktion
den LCD-Einstellungen ausgewählt werden. Einzeln (1 Parametersatz +
Antriebsprogrammierung) oder Vierfach (nur 4 Parametersätze) und
Kopierfunktion aktiviert:

Durch Drücken der Taste  rufen Sie die Lese-Betriebsart auf. 
Die Auswahl der zu überschreibenden Speicherstellen wird angezeigt (wenn
vier Speicherstellen eingestellt sind):

Die Aufforderung zur Angabe wird angezeigt, welcher Vorgang bei der
Speicherstelle ausgeführt werden soll:

An dieser Stelle ist es möglich, den Inhalt der LCD-Anzeige mit dem Speicher
des Frequenzumrichter abzugleichen.

FUNCTION M1-STOP ALL

A001

[01 - 08]

Speed ref. source

  02:0I

FUNCTION M1-STOP ALL

A001

[01 - 08]

Speed ref. source

  02:0I2

+ 

FUNCTION M1-STOP ALL

A001

    [01 - 08]

Speed ref. source

  04:MULTI4*

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangswert Bemerkungen

F014 Kopierfunktion aktivieren 00: Deaktivieren 
(Ungültigkeit der Kopierfunktion)

00

01: Aktivieren (Kopierfunktion in Kraft)

READ

1.------ --:-- -----

4.------ --:-- -----

2.------ --:-- -----

3.------ --:-- -----

dann          drücken.Auswählen mit

01 Daten LESEN 
02 Daten + Antriebsprogrammierung LESEN
03 Daten VERIFIZIEREN
04 Antriebsprogrammierung VERIFIZIEREN
05 Cancel

  0 1

READ

Daten Nr..1

Select data

: Read data
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Wenn eine Speicherstelle Daten enthält, sieht sie so aus:

Nach dem Speichern der Daten werden die aufgezeichneten Daten, die Zeit
und der Frequenzumrichter-„Code“ angezeigt.
Wenn die Taste  gedrückt wird, ist es möglich, Daten aus einer
Speicherstelle an den Frequenzumrichter zu übertragen. 

Hinweis Frequenzumrichtermodell, Nennleistung und Firmware sollten gleich sein, damit
dieser Vorgang ordnungsgemäß funktioniert (Kopieren zu einem anderen Modell
ist nicht möglich).

3-1-9 Initialisierung der Frequenzumrichter-Parameter

Um alle Parameter zurückzusetzen, F030=04 setzen, dann F034=01.

READ

1.141210 10:33 INV81

4.------ --:-- -----

2.------ --:-- -----

3.------ --:-- -----

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

F030 Auswahl der 
Initialisierungsbetriebsart

00: Nein (deaktiviert) 00
01: Err data (Fehlerhistorie)
02: Parameter
03: Err/Pm (Fehlerhistorie und Parameter)
04: Err/Pm/EzSQ (Fehlerhistorie, Parameter und 
Antriebsprogrammierung)

F032 Auswahl der 
Initialisierungsdaten

00: All (alle Daten) 00
01: Exc. TERM 
(ausschliesslich der klemmenbezogenen Parameter)
02: Exc. COM (ausschliesslich der 
kommunikationsbezogenen Parameter)
03: Exc. TERM/COM (ausschliesslich der klemmen- 
und kommunikationsbezogenen Parameter)

F034 Auswahl der 
Initialisierung

00: Keine Aktion (deaktiviert) 00
01: Initialisieren (aktivieren)
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ABSCHNITT 4
Starten des Aufzugsystems

4-1 Einstellungen der Regelbetriebsart

4-1-1 Einstellen der Drehgeber-Konfiguration (bei Vektorregelung 
mit Rückführung)

Liste bekannter unterstützter Drehgeber:

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A044 Einstellung der 
Regelbetriebsart, 1. Motor

00: IM-VC (U/f-Regelung) 00 Für den 
zweiten 
Motor: 
A244

03: IM-OLV (Vektorregelung ohne Rückführung)
04: IM-0HzOLV (Vektorregelung ohne Rückführung 
(0-Hz-Domäne))
05: IM-CLV (Vektorregelung mit Rückführung (IM))
06: PM-CLV (Vektorregelung mit Rückführung (PM))

Typ Bezeichnung
Leitungs-
treiber

Jeder inkrementelle Drehgeber von 128 bis 10000

EnDat 2.1 Heidenhain:
• ECN1313 EnDAT01
• ECN1325 EnDAT01
• ECN113 EnDAT01
• ECN413 EnDAT01
• ECN425 EnDAT01
• EQN425 EnDAT01 (Multiturn)
• ROQ425 EnDAT01 (Multiturn)
Jeder mit den oben genannten kompatible EnDat 2.1.

EnDat 2.2 Heidenhain:
• ECN423 EnDAT02
• ECN425 EnDAT02
• ECN1325 EnDAT02
• ECN125 EnDAT02
• ROQ437 EnDAT02 (Multiturn)
• EQN437 EnDAT02 (Multiturn)
• EQN1337 EnDAT02 (Multiturn)
Jeder mit den oben genannten kompatible EnDat 2.2.

Hiperface Stegmann:
• SRS50
• SRS60
• SRS660
• SRM50 (Multiturn)
• SRM60 (Multiturn)
Jeder mit den oben genannten kompatible 
Hiperface-Drehgeber.
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Wenn der Drehgebertyp EnDat oder Hiperface ist und die automatische
Parametereinstellung deaktiviert ist, überprüft der Frequenzumrichter die
Drehgeberdaten und stellt die Werte für die Impulse pro Umdrehung und die
Bittiefe des Drehgebers automatisch ein. Diese Überprüfung dauert einige
Sekunden und wird beim Hochfahren des Frequenzumrichters ausgeführt.
Wenn die Hochfahrzeit für das System wichtig ist, kann sie deaktiviert und die
Parameter vom Benutzer fest eingestellt werden.

4-2 Einstellen der Aufzugs-Maschinenparameter
Es ist notwendig, die richtigen Aufzugssystemwerte einzustellen, damit die
Skalierungsfunktionen und einige Begrenzungsfunktionen ordnungsgemäß
funktionieren. Die grundlegenden mechanischen Systemdaten müssen in den
LX-Parametern eingestellt werden.

4-2-1 Der Treibscheibendurchmesser

Der Treibscheibendurchmesser (F015) bezieht sich auf die Riemenscheibe,
über die die Motorkraft auf die Aufzugkabel übertragen wird. Bei einem Motor
mit Getriebe ist sie hinter dem Getriebe angebracht (in diesem Fall wird das
Getriebeübersetzungsverhältnis in F017 festgelegt). Bei einem getriebelosen
Motor ist sie integraler Bestandteil des Motors (wie in der Abbildung gezeigt).

Parameter Beschreibung Wert
P003 Automatische 

Parametereinstellung 
für Drehgeber

00: Deaktiviert
01: Aktiviert

P004 Quellenauswahl 
Drehzahlrückführung 
1. Motor

00: non (nicht verwendet)
01: ch1-inc (inkrementell (CH1))
02: ch1-HIPER (HIPERFACE (CH1))
03: ch1-En2.1 (EnDat 2.1 (CH1))
04: ch1-En2.2 (EnDat 2.2 (CH1))
05: ch2-inc (inkrementell (CH2))
06: ch2-HIPER (HIPERFACE (CH2))
07: ch2-En2.1 (EnDat 2.1 (CH2))
08: ch2-En2.2 (EnDat 2.2 (CH2))

Parameter Beschreibung Wert
P010 Konstanteneinstellung CH1-ENC 1024
P011 Auflösungseinstellung CH1-ENC 0

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangswert
F015 Treibscheibendurchmesser 100 bis 2000 (mm) 400
F016 Seilführungs-

Übersetzungsverhältnis
00: (1:1) 00
01: (1:2)
02: (1:3)
03: (1:4)

F017 Getriebeübersetzungsverhältnis 0,10 bis 40,00 1,00
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4-2-2 Das Seilführungs-Übersetzungsverhältnis

F016 bezieht sich auf die Art, wie die Motorkraft über verschiedene
Riemenscheiben-Aufhängungssysteme auf die Aufzugkabine übertragen wird.
Durch das Seilführungs-Übersetzungsverhältnis ist es möglich, mehr Kraft auf
die Kabine zu übertragen, wenn dafür im Gegenzug die Geschwindigkeit
proportional verringert wird.
Die gängigsten Übersetzungsverhältnisse bei Standard-Aufzügen sind 1:1
und 2:1.
1:1 ist eine sehr kostengünstige und Platz- sparende mechanische Lösung.
Der Nachteil ist, dass die Aufzuglast direkt auf die Treibscheibe übertragen
wird die Optimierung des Fahrverhaltens dadurch erschwert wird, besonders
bei einem getriebelosen Motor.

Typisch 1:1 mit 
voller Umschlingung

Typisch 2:1 mit
halber Umschlingung

Typisch 2:1
mit halber Umschlingung

• Preiswerte Installation
• Weniger Platzbedarf
• Schwierig einzustellen
• Schwierige Wartung
• Geringer Komfort

• Teuer 
• Höherer Platzbedarf 
• Einfach einzustellen 
• Hoher Komfort 
• Am besten für maschinenraumlose 
 Aufzüge geeignet 

• Ausgewogen 
• Mittlerer Platzbedarf 
• Mittelschwer einzustellen 
• Guter Komfort 
• Am besten für Aufzüge mit
 Maschinenraum geeignet 

Untypisch 3:1 mit
halber Umschlingung

Typisch 4:1 mit
halber Umschlingung

Großraum-Lastenaufzug



38

Einstellen der Aufzugs-Maschinenparameter Abschnitt 4-2

4-2-3 Drehrichtung von Motor und Drehgebern

Es ist notwendig, einige Punkte der Motorinstallation zu klären, bevor Sie fortfahren.
Wo ist der Drehgeber in Bezug auf den Frequenzumrichter angebracht?
Wo ist der Motor im Aufzugschacht installiert?
Entspricht die Drehung im Uhrzeigersinn einer Aufwärts- oder Abwärtsrichtung?
Die Abfolge U – V – W entspricht standardmäßig dem Fahrbefehl in Aufwärts-
richtung und der Phasen-Vorrangigkeit von Drehgeber A vor Drehgeber B.
Die Phasenlage des Drehgebers ist normalerweise davon abhängig, wo der
Drehgeber im Verhältnis zur Motor-Drehrichtung montiert ist. Es gibt Motoren
mit ähnlichen Rahmen und Formen, die in verschiedene Richtung drehen.

Hinweis Inkrementelle Drehgeber können die Drehrichtung durch Austausch von A <–> B
und /A <–> /B ändern. EnDat- oder HIPERFACE-Drehgeber ändern die
Drehrichtung nicht durch den Austausch von SIN- <–> COS-Signalen, weil die
Signale intern im Drehgeber für den absoluten Kommunikationsteil immer in
die gleiche Richtung interpretiert werden (deshalb verursacht ein Phasentausch
eine Unstimmigkeit zwischen dem inkrementellen Lesewert im Drehgebermodul
und dem absoluten Lesewert der Drehgeber-Kommunikation).

Normalerweise wird zum Ändern der Arbeitsrichtung des Motors A016
verwendet, ohne die Verdrahtung der Motoranschlüsse zu ändern.
Durch einfaches Ändern dieses Parameters führt der Frequenzumrichter den
Rückwärtslauf richtig aus, ohne weitere Einstellungen.

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangswert
A016 Motor-

Rückwärtsdrehrichtung
00: Direkt (Phase-A führend) 00
01: Rückwärts (Phase-B führend)

P016 Position CH1 ENC 00: Direkt (Phase-A führend) 00
01: Rückwärts (Phase-B führend)

P026 Position CH2 ENC 00: Direkt (Phase-A führend) 00
01: Rückwärts (Phase-B führend)

Die meisten europäischen Motoren drehen beim Aufwärtsbefehl im Uhrzeigersinn.

UP
L

U,V ,W
Frequenzumrichter

im Uhrzeigersinn

A 
B 

Sin
Cos

Die meisten asiatischen Motoren drehen beim Aufwärtsbefehl gegen den Uhrzeigersinn.

UP
L

U,V ,W
Frequenzumrichter

gegen den Uhrzeigersinn
A 
B 

Sin
Cos

Fahrbefehl A016 (Ausgang 
[soujun])

Ausgang zum Motor 
(europäische 
Drehrichtung)

Zeichen 
von 
d008

P016/P026 
(Drehgeber)

UP/FWD 00: Direkt Im Uhrzeigersinn 
(CW)

Plus 00: Direkt
Minus 01: Rückwärts

Gegen den 
Uhrzeigersinn (CCW)

Plus 00: Direkt
Minus 01: Rückwärts

01: Rückwärts Im Uhrzeigersinn 
(CW)

Plus 01: Rückwärts
Minus 00: Direkt

Gegen den 
Uhrzeigersinn (CCW)

Plus 01: Rückwärts
Minus 00: Direkt
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In den meisten Fällen wird diese Einstellung dazu verwendet, die Einbaulage
des Motors bei Maschinenraumlosen Installationen anzupassen, wie in der
Abbildung gezeigt.
Es wird empfohlen, den Motor immer mit denselben Anschlüssen zu verdrahten
und die Drehrichtung über den Software-Parameter A016 zu ändern.

4-2-4 Festlegen der Einheiten für Beschleunigung und Verzögerung

4-3 Die Schnittstelle zum Controller

Es gibt viele verschiedene Typen von Aufzug-Controllern auf dem Markt.
Einige davon sind sehr alte Steuerungssysteme, die für eine Motorinstallation
mit zwei Geschwindigkeiten ausgelegt sind.
Andere sind moderne CPU-basierte Systeme, die für die Steuerung von
Frequenzumrichter-Antrieben ausgelegt sind.
Aufgrund der vielen Möglichkeiten implementiert der LX ein flexibles
Geschwindigkeits- und Steuerungs-Referenzsystem. Der LX kann an praktisch
jede Steuersequenz angepasst werden.

A016 (Motor-Rückwärtsdrehrichtung) = 0
UP = im Uhrzeigersinn

A016 (Motor-Rückwärtsdrehrichtung) = 1
UP = gegen den Uhrzeigersinn

Parameter Funktions-
bezeichnung

Einstellbereich/
Inhalt Anfangswert Bemerkungen

F020 Auswahl der 
Drehzahleinheit

00: Hz 00
01: min-1
02: m/s
03: %
04: ft/m

F021 Auswahl der 
Beschleunigungs-/
Verzögerungseinheit

00: s (Sek.) 00

01: m/s2
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4-3-1 Festlegen der Steuerungskonfiguration und der Drehzahlsollwerte

A019=00 (Aufzugsequenz) wird empfohlen, da die Signale eine klare
Prioritätsstufe und -definition haben. Es werden spezielle Sequenzen für
Signale wie z. B. Prüfungen erstellt.

Wenn A019=01 (Festdrehzahl), wird eine Auswahlmethode ähnlich wie beim
Standard-Frequenzumrichter erstellt.

In der Festdrehzahl-Betriebsart gibt es keine direkte Erkennung des
ausgewählten Drehzahltyps (Maximaldrehzahl, Einfahrsteuerung, Inspektion).

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A001 Auswahl des 
Drehzahl-
sollwerts

01: O (Eingang O-L) 04
02: OI (Eingang OI-L)
03: O2 (Eingang O2-L)
04: Multi (Festdrehzahl)
05: RS485 (RS485 Modbus-RTU)
06: OP1 (Optionskarte 1)
07: OP2 (Optionskarte 2)
08: PRG (Antriebsprogrammierung)

A019 Festdrehzahl-
Auswahl

00: Lift (Aufzuggeschwindigkeit) 00
01: Multi (mehrstufige Drehzahl)

Festdrehzahl-
Auswahl (A019)

Digitaler Eingang
Drehzahlbezeichnung

EMP INS1 INS2/RL SPD3 SPD2 SPD1
00 (Aufzugsequenz) 1 X X X X X Notstrombetrieb (A036)

0 1 0 X X X Inspektion (A034)
0 1 1 X X X Inspektion 2 (A035)
0 0 1 X X X Nachnivellierung (A033)
0 0 0 0 0 1 Kriechen (A029)
0 0 0 0 1 0 Schnell (A028)
0 0 0 0 1 1 Festdrehzahl 3 (A023)
0 0 0 1 0 0 Festdrehzahl 4 (A024)
0 0 0 1 0 1 Festdrehzahl 5 (A025)
0 0 0 1 1 0 Festdrehzahl 6 (A026)
0 0 0 1 1 1 Festdrehzahl 7 (A027)
0 0 0 0 0 0 Spezialdrehzahl (A020) (A039=02-InMid4)

Festdrehzahl-
Auswahl (A019)

Digitaler Eingang
Drehzahlbezeichnung

EMP INS1 INS2/RL SPD3 SPD2 SPD1
01 (Festdrehzahlen) 1 X X X X X Notstrombetrieb (A036)

0 1 0 X X X Inspektion (A034)
0 1 1 X X X Inspektion 2 (A035)
0 0 1 X X X Nachnivellierung (A033)
0 0 0 0 0 1 Festdrehzahl 1 (A021)
0 0 0 0 1 0 Festdrehzahl 2 (A022)
0 0 0 0 1 1 Festdrehzahl 3 (A023)
0 0 0 1 0 0 Festdrehzahl 4 (A024)
0 0 0 1 0 1 Festdrehzahl 5 (A025)
0 0 0 1 1 0 Festdrehzahl 6 (A026)
0 0 0 1 1 1 Festdrehzahl 7 (A027)
0 0 0 0 0 0 Spezialdrehzahl (A020) 

(A039=02(InMid4))
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Für die Erkennung können zwei Parameter als Grenzwerte für Kriechen,
Inspektion und Höchstgeschwindigkeit definiert werden.
Diese Einstellungen werden für den ordnungsgemäßen Ablauf verschiedener
Funktionen benötigt (3 ASR, Kurzhaltestellenfunktion, Inspektionssequenz,
Neuauslösung bei hoher Drehzahl).

In der Praxis:

Das Verhalten bei fehlendem Drehzahlsollwert (alle Eingänge geöffnet) wird
mit A039 ausgewählt.

Wenn das Steuerungssystem die Sequenz sperrt, wenn der Schütz-Ausgang
vom Frequenzumrichter nicht geschlossen ist (GS ist nicht geschlossen, z. B.
in dem typischen, jedoch nicht empfohlenen Fall, dass der
Frequenzumrichter-GS über einen Hilfskontakt vom Schütz gesteuert wird),
dann kann GS zum Starten der Sequenz ignoriert werden (b074=02).

Auswahl der Option „kein Drehzahlsollwert“ (kein digitaler Eingang für
Drehzahlsollwert geschlossen). Stoppen ist auch bei fehlenden Drehzahlauswahl-
Eingängen durch Eingabe von A040=00 möglich.

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A037 Inspektionsdrehzahl-
Obergrenze

0,00 bis 
Maximaldrehzahl (Hz)

30,00

A038 Erkennungsgrenzwert für 
Schnell-/Kriechdrehzahl

0,00 bis 
Maximaldrehzahl (Hz)

20,00

Bedingung Entsprechender Drehzahlbefehl
Ausgewählte Drehzahl < A038 Befehl für niedrige Geschwindigkeit (Kriechen)
A038 < ausgewählte Drehzahl < A037 Inspektionsdrehzahl
A037 < ausgewählte Drehzahl Befehl für hohe Geschwindigkeit (Schnell)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A039 Betriebsart bei fehlendem 
Drehzahlsollwert 
[Op-Mode @Spd 
Cmd lost]

00: Stopp 01
01: Kriechen
02: Spezial 
(Spezialdrehzahl)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

b074 Fehler „Getrenntes 
RUN-Signal aktiv 
bei GS“
[Separated RUN timing]

00: Err (normaler Fehler) 00
01: Seq-err 
(Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A040 Betriebsart bei 
Drehzahlsollwert = 0 
[Op-Mode @zero speed]

00: STOP 00
01: RUN
02: BRAKE (Bremse)

drehzahl

A038

Höchst-

A037

Hoch

Inspektion

Kriechen



42

Die Schnittstelle zum Controller Abschnitt 4-3

Auswahl der Reaktion auf einen hohen Drehzahlsollwert nachdem die
Kriechgeschwindigkeit bereits begonnen hat (untypisch in Aufzugsequenz).
Um dies zu verhindern (und die Kriechgeschwindigkeit aufrechtzuerhalten),
A105=00 und die gewünschte Reaktion in A106 eingeben.

Auswahl der Reaktion auf Drehzahlsollwert von Null (von jeder beliebigen
Quelle aus, mit jeder beliebigen digitalen Eingangskombination).

Die entsprechenden Multifunktionswerte den jeweiligen Eingängen/
Ausgängen zuordnen:

Ändern Sie die Drehzahlsollwerte entsprechend Ihrer Gesamtkombination.

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A105 Neuauslösung bei hoher 
Drehzahl
[Hi-Speed Retrigger]

00: Deaktiviert 00
01: Aktiviert

A106 RUN-Betriebsart bei 
A105 = deaktiviert
[Hi-Speed Retrg. mode]

00: Stopp 00
01: Fehler
02: Seq.-Fehler
03: Stiller Fehler

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A040 Betriebsart bei 
Drehzahlsollwert = 0 
[Op-Mode @zero speed]

00: STOP 00
01: RUN
02: BRAKE (Bremse)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

C001 bis 
C009

Multifunktions-
Eingangsklemme 
1 bis 7/GS1/GS2

02: SPD1 (Festdrehzahl-
Einstellung 1)

–

03: SPD2 (Festdrehzahl-
Einstellung 2)
04: SPD3 (Festdrehzahl-
Einstellung 3)
61: EMP (Notstrombetrieb)
62: INSP (Inspektion)
63: RL (Nachnivellierung)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemerk
ungen

A020 Spezialdrehzahl 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A021 Festdrehzahl 1 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A022 Festdrehzahl 2 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A023 Festdrehzahl 3 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A024 Festdrehzahl 4 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A025 Festdrehzahl 5 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A026 Festdrehzahl 6 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A027 Festdrehzahl 7 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A028 Schnelle Drehzahl 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A029 Kriechdrehzahl 0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
A034 Inspektions-

drehzahl 1
0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00

A035 Inspektions-
drehzahl 2

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00

A036 Notstrom-
Drehzahl

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00
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4-3-2 Festlegen des grundlegenden Aufzugprofils und des Komforts 
(Parameter für Beschleunigung, Verzögerung und Rucken)

Grundlegende Profileinstellungen durch LX-Standardkonfiguration:

Drehzahl

Zeit
UP/DWN

Hohe Drehzahl ausgewählt

A028
Hohe Drehzahl

A029
Niedrige Drehzahl

A 070

A071 A072

A073

A074

A075

Niedrige Drehzahl ausgewählt

A054 (Bezugspotenzial)
(A056 wenn Multi)

A055 (Bezugspotenzial)
(A057 wenn Multi)

A055 (Bezugspotenzial)
(A059 wenn Multi)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A050 Auswahl der 
Beschleunigungskurve

00: Linear 04
04: Aufzug-S

A051 Auswahl der 
Verzögerungskurve

00: Linear 04
04: Aufzug-S

A070 Aufzug-S-Kurve 
bei Beschleunigung-
verhältnis 1

0 bis 100 (%)
A070 + A071 <= 100 %

25

A071 Aufzug-S-Kurve 
bei Beschleunigung-
verhältnis 2

0 bis 100 (%)
A070 + A071 <= 100 %

15

A072 Aufzug-S-Kurve bei 
Verzögerungverhältnis 1

0 bis 100 (%)
A072 + A073 <= 100 %

15

A073 Aufzug-S-Kurve bei 
Verzögerungverhältnis 2

0 bis 100 (%)
A072 + A073 <= 100 %

15

A074 Aufzug-S-Kurve bei 
Stoppverhältnis 1

0 bis 100 (%)
A074 + A075 <= 100 %

15

A075 Aufzug-S-Kurve bei 
Stoppverhältnis 2

0 bis 100 (%)
A074 + A075 <= 100 %

15

Drehzahl 1 Drehzahl 2

Drehzahl

Zeit

Drehzahl 3 Drehzahl 2 Drehzahl 1

A 056

A058

A 060 A061

A059

A057

AUF-/ABWÄRTSAuf-/Abwärts-
Befehl

Ausgewählte 
Festdrehzahl
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Nr.
Vor der 

Drehzahl-
änderung

Nach der 
Drehzahl-
änderung

Status Auswahl Beschleunigungs-/
Verzögerungszeit

1 Stopp Festdrehzahl 1 Beschl. A056 (Beschl.-zeit bei Festdrehzahl 1)
2 Festdrehzahl 1 Festdrehzahl 2 Beschl. A058 (Beschl.-zeit bei Festdrehzahl 2)
3 Festdrehzahl 2 Festdrehzahl 3 Beschl. A060 (Beschl.-zeit bei Festdrehzahl 3)
4 Festdrehzahl 3 Festdrehzahl 2 Verz. A061 (Beschl.-zeit bei Festdrehzahl 3)
5 Festdrehzahl 2 Festdrehzahl 1 Verz. A059 (Beschl.-zeit bei Festdrehzahl 2)
6 Festdrehzahl 1 Stopp Verz. A057 (Beschl.-zeit bei Festdrehzahl 1)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A052 Eingangsauswahl 
Beschl.-/Verz.-zeit

00: REM (Tastenfeld) 00
01: OP1 (Option 1)
02: OP2 (Option 2)
03: PRG 
(Antriebsprogrammierung)

A053 Beschl.-/Verz.-Auswahl 00: Bezugspotenzial 
(A054/A055 verwendet)

00

01: Multi (Mehrfachnutzung 
Beschl./Verz.)

A054 Beschleunigungsz-
eiteinstellung bei 
Bezugspotenzial/
Spezialdrehzahl

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A055 Verzögerungszeit-
einstellung bei 
Bezugspotenzial/
Spezialdrehzahl

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A056 Beschleunigungszeit 
bei schneller Drehzahl/
Festdrehzahl 1

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A057 Verzögerungszeit bei 
schneller Drehzahl/
Festdrehzahl 1

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A058 Beschleunigungszeit 
bei Kriechdrehzahl/
Festdrehzahl 2

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A059 Verzögerungszeit 
bei Kriechdrehzahl/
Festdrehzahl 2

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A060 Beschleunigungszeit 
bei Festdrehzahl 3

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A061 Verzögerungszeit 
bei Festdrehzahl 3

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A062 Beschleunigungszeit 
bei Festdrehzahl 4

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A063 Verzögerungszeit 
bei Festdrehzahl 4

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A064 Beschleunigungszeit 
bei Festdrehzahl 5

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A065 Verzögerungszeit 
bei Festdrehzahl 5

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A066 Beschleunigungszeit 
bei Nachnivellierungs-
drehzahl/Festdrehzahl 6

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A067 Verzögerungszeit 
bei Nachnivellierungs-
drehzahl/Festdrehzahl 6

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80
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4-3-3 Festlegen des Timings Ihrer Aufzugssequenz 
(Drehzahl-Regelbetriebsart gezeigt)

Schützsteuerung:

A068 Beschleunigungszeit bei 
Inspektionsdrehzahl/
Festdrehzahl 7

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

A069 Verzögerungszeit bei 
Inspektionsdrehzahl/
Festdrehzahl 7

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

 

A093 A094

A096 A097A090 A091

Zeit
A09 2 A095 A095 A092

Hohe Drehzahl

GS

In AUFWÄRTS/ABWÄRTS

In (hohe Drehzahl)

In (niedrige Drehzahl)

Frequenzumrichterausgang

Schützsteuerung 

Schütz-Rückführung

Bremsenansteuersignal

Bremsenprüfsignal

Ausgangs-
drehzahl

Niedrige 
Drehzahl

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A090 Anlaufverzö-
gerungszeit, 
1. Motor

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Für die 
zweite 
Einstellung 
A290

A091 Verzögerungszeit 
Schütz AUS, 
1. Motor

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,10 Für die 
zweite 
Einstellung 
A291

A092 Schütz-
Rückmeldesignal-
Prüfzeit, 1. Motor

0,00 bis 5,00 (Sek.) 0,10 Für die 
zweite 
Einstellung 
A292

b070 Prüffehler 
Motorschütz

00: Error (normaler Fehler) 00
01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

b074 Fehler 
„RUN-Signal 
aktiv bei GS“

00: Error (normaler Fehler) 00
01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler
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Bremsregelung:

C001 bis 
C009

Multifunktions-
Eingangsklemme 
1 bis 7/GS1/GS2

64: COK (Schütz-Prüfsignal) –

C021 bis 
C026

Multifunktions-
Ausgangsrelais 
11 bis 13/RY

51: CON (Schütz-Steuersignal) –

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A093 Bremslöse-
Verzögerungszeit, 
1. Motor

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Für den 
zweiten 
Motor 
A293

A094 Bremsbetätigungs-
Verzögerungszeit, 
1. Motor

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Für den 
zweiten 
Motor 
A294

A095 Bremsen-
Rückmeldesignal-
Prüfzeit, 1. Motor

0,00 bis 5,00 (Sek.) 0,10 Für den 
zweiten 
Motor 
A295

A096 Servo-Sperre/
DC-Bremszeit beim 
Start, 1. Motor

0,00 bis 10,00 (Sek.) 0,60 Für den 
zweiten 
Motor 
A296

A097 Servo-Sperre/
DC-Bremszeit beim 
Stopp, 1. Motor

0,00 bis 10,00 (Sek.) 0,60 Für den 
zweiten 
Motor 
A297

A098 DC-Bremskraft 
beim Start, 1. Motor

0 bis 100 (%) 50 Für den 
zweiten 
Motor 
A298

A099 DC-Bremskraft 
beim Stopp, 
1. Motor

0 bis 100 (%) 50 Für den 
zweiten 
Motor 
A299

b071 Prüffehler Bremse 00: Error (normaler Fehler) 00
01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

b078 Zustandsfehler 
getrennte Bremse

00: Error (normaler Fehler) 00
01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

C001 bis 
C009

Multifunktions-
Eingangsklemme 
1 bis 7/GS1/GS2

65: BOK 
(Bremsenprüfsignal)

–

C021 bis 
C026

Multifunktions-
Ausgangsrelais 
11 bis 13/RY

52: BRK 
(Bremsenansteuersignal)

–

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen
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ABSCHNITT 5
Einstellen des Aufzugsystems

5-1 Vorbereiten der Motorparameter für Autotuning
Es müssen nur wenige Motorparameter vor dem Autotuning-Prozess
eingestellt werden: Motorleistung, Anzahl der Pole, Nennstrom,
Nenndrehzahl und Maximaldrehzahl.

Bitte beachten: Nach dem Ändern der Parameter für Motorleistung oder
Polanzahl überprüft der Frequenzumrichter die internen Motordatentabellen
und stellt die Motorparameter mit den neuen Daten ein. Ändern Sie diese
Parameter nicht, wenn das Autotuning erfolgt ist, da sonst die Autotuning-
Daten verloren gehen.
Der Nennstrom ist bei IM- und PM-Motoren in verschiedenen Parametern festgelegt.

Ke (Spannungskonstante PM-Motor) – (kann nicht durch Autotuning im
Stillstand festgelegt werden). Wenn bei einem Permanentmagnetmotor nur
ein Autotuning im Stillstand möglich ist, kann der Frequenzumrichter den
Motor auch mit einer völlig falschen Spannungskonstante betreiben (der LX-
Frequenzumrichter kann die richtige Ke während des Betriebs ermitteln), aber
die beste Leistung wird erreicht, wenn Ke bekannt ist oder geschätzt wird
(siehe unten).
J (PM-Motor und Aufzugträgheit konstant) – (kann nicht durch Autotuning
im Stillstand festgelegt werden). Die Standardeinstellung für die Trägheit
sollte ausreichend sein, um den Aufzug zu bewegen. Wenn jedoch
Schwingungen auftreten, ist der Trägheitswert wahrscheinlich zu niedrig.
Versuchen Sie den Wert schrittweise zu erhöhen, oder befolgen Sie die
Einstellanleitung weiter hinten in diesem Handbuch.

Wenn dieser Parameter nicht verfügbar ist, genügt auch eine grobe
Schätzung. Der LX hat eine große Toleranz gegenüber falschen
Einstellungen (Selbstregulierungsfunktion während des Betriebs). Die
Leistung und die Laufruhe des Aufzugs können jedoch verbessert werden,
wenn die richtigen Parameter eingestellt oder abgestimmt werden.

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-
wert

H003 Motorleistung, 1. Motor 0,20 bis 75,00 (kW) kW
H004 Motorpoleinstellung, 

1. Motor
2 bis 48 (Pole) 4

A003 Einstellung der Basis-
drehzahl, 1. Motor

1,00 Hz bis Maximal-
drehzahl (Hz), 1. Motor

50,00

A004 Einstellung der Maximal-
drehzahl, 1. Motor

1,00 Hz bis 400,00 Hz 50,00

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-
wert

H025 Nennstrom IM-Motor, 
1. Motor

0,0 bis 200,0 (A) KVA

H075 Nennstrom PM-Motor, 
1. Motor

0,0 bis 200,0 (A) KVA

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-
wert

H073 Spannungskonstante 
PM-Motor, 1. Motor

0,1 bis 6553,5 (mV/(rad/s)) KVA

H074 PM-Motorkonstante J, 
1. Motor

0,001 bis 9999,000 KVA
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5-1-1 Grobe Schätzung von Ke nur für PM-Motoren 
(wenn Autotuning mit Motordrehung nicht möglich ist)

Dieser Parameter kann nur durch Autotuning mit Motordrehung automatisch
ermittelt werden.
Wenn ein Autotuning im Stillstand die einzige Möglichkeit ist, sollten
die Motordaten überprüft oder der Motorhersteller zu Rate gezogen werden.

Wenn es nicht möglich ist, die Motorkonstante Ke vom Motorhersteller
zu bekommen, bitte folgendermaßen schätzen:

Die Gegen-EMK tritt als Spannung zwischen den Motorleitungen auf, wenn der
Motor von ausserhalb mit Nenndrehzahl gedreht wird (und als Generator fungiert).

Hieraus ergibt sich eine sehr grobe Schätzung, wenn die Gegen-EMK als
Prozentsatz der Motornennspannung gesetzt wird (z. B. 60 %), was
typischerweise der Fall ist.

Hinweis Auch wenn dieser Annäherungswert hier vorgeschlagen wird, gibt es
möglicherweise Motoren, die dieser Einstellung nicht entsprechen. Wenn die
Motordrehung instabil ist, versuchen Sie bitte, ein Autotuning mit
Motordrehung vorzunehmen oder die fehlenden Daten vom Motorhersteller
zu bekommen.

Hinweis Manchmal gibt der Motorhersteller nur die elektrische Nennfrequenz (Hz) an,
nicht jedoch den U/min-Wert, dafür jedoch die Polanzahl. Verwenden Sie zur
Umwandlung einfach folgende gängige Relation:

5-1-2 Grobe Schätzung von IO (Leerlaufstrom) (nur für IM-Motoren, 
wenn das Autotuning mit Motordrehung nicht möglich ist)

Es ist möglich, einen Annäherungswert für den Betrieb ohne Last über das
Typenschild des Motors zu bestimmen.

Eine andere Möglichkeit ist es, den Motorstrom bei Nennfrequenz ohne Last
zu messen (dies ist die Bedeutung vom Leerlaufstrom).

 15594 x Gegen-EMK bei Nennwert U/min (V)
Polanzahl x Nennwert U/min

Ke (H073) mV/(rad)/s) =

 15594 x 0,6 x Motornennspannung bei Nenndrehzahl U/min (V)
Polanzahl x Nennwert U/min

Ke (grob) (H073) mV/(rad/s) =

120 x Nennfrequenz (Hz)
PolanzahlMotornenndrehzahl (U/min) =

Wenn Motor-cos(phi) verfügbar ist, können wir wie folgt rechnen: 
I0 Leerlaufstrom (A) = I Nenn (A) x sin (arccos (cos(phi))
Wenn der cos(phi) nicht verfügbar ist, ergibt sich eine sehr
grobe Annäherung (als Anfangspunkt) wie folgt: I0 = 0,6 x I Nenn
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5-1-3 Schätzung Trägheitsparameter (IM oder PM)
Wenn ein Autotuning mit Motordrehung nicht möglich ist, kann der
Trägheitsparameter geschätzt werden, indem die reflektierte Trägheit des
Aufzugsystems, der Seile und der Riemenscheibe berechnet wird, die auf die
Motorwelle wirkt. Allerdings kann die Trägheit recht einfach manuell während
des ersten Probelaufs des Aufzugs eingestellt werden, indem das Verhalten
des Aufzugs überprüft wird (siehe Abschnitt Einstellung Trägheitsparameter).

5-2 Encoder-Offset bei Autotuning im Stillstand 
(nur Permanentmagnetmotor)

Stellen Sie sicher, dass das Motorschütz geschlossen ist (der
Frequenzumrichter schließt den Schützausgang, aber oft gibt es mehrere
Bedingungen, bei denen das Motorschütz im Aufzugsystem schließt).
Es ist nicht notwendig, bei der Einstellung des Encoder-Offsets die Bremse zu lösen.
Die Sicherheitseingänge GS1 und GS2 sollten geschlossen sein, falls die
Sicherheitsvorrichtung aktiviert wird.

Schritte bei der Einstellung des Encoder-Offsets:
• Schütz geschlossen
• Schätzung der anfänglichen Encoder im Stillstand
• Schütz geöffnet

Wenn die Meldung „PM-Auto-tuning End“ angezeigt wird, ist das Autotuning
abgeschlossen. Parameter P012-CH1-ENC für das Encoder-Offset (PM)
überprüfen. Wenn der Gradwert nah bei dem letzten Wert liegt, ist das
Autotuning richtig. Wenn jedoch der Wert von P012 stark von dem letzten
Wert vor dem Autotuning abweicht, muss die Einstellung wiederholt werden.

5-3 Vollständiges Autotuning im Stillstand 
(Permanentmagnet- oder Asynchronmotor)

Beim Autotuning im Stillstand werden der Encoder-Offset (PM-Motoren) und
die elektrischen Motorgrößen (PM- und IM-Motoren) gemessen, ohne den
Motor zu bewegen (Bremse kann angezogen bleiben).
Stellen Sie sicher, dass das Schütz zum Motor geschlossen ist (der
Frequenzumrichter schließt den Schützausgang, aber im Steuerungssystem
können weitere Bedingungen vorgegeben sein).
Es ist nicht notwendig, beim Autotuning im Stillstand die Bremse zu lösen.
Die Sicherheitseingänge GS1 und GS2 sollten geschlossen sein, falls die
Sicherheitsvorrichtung aktiviert wird.

Encoder-Offset bei Autotuning im Stillstand
Parameter Beschreibung Wert
H001 Autotuning-

Einstellung
05: MG-POS (Einstellung des Encoder-Offsets 
(PM))

RUN-Signal aktivieren (RUN auf dem Tastenfeld drücken)

Vollständiges Motor- Autotuning im Stillstand
Schritt Parameter Beschreibung Wert

1 H001 Autotuning-
Einstellung

Für IM-Motor (01: NRT-IM)
Für PM-Motor (03: NRT-PM)

2 RUN-Signal aktivieren (RUN auf dem Tastenfeld drücken)
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Die Schritte beim Autotuning im Stillstand:
• Schütz geschlossen
• nur PM: Schätzung der anfänglichen Magnetstellung im Stillstand
• DC-Stromerregungssequenz im Stillstand, um elektrische Daten des

Motors zu ermitteln
• IM-Motor: H020(R1), H021(R2), H022(L)
• PM-Motor: H070(R), H071(Ld), H072(Lq)

• Schütz geöffnet

Wenn die Meldung „PM-Autotuning End“ angezeigt wird, ist das Autotuning
abgeschlossen.
Wenn die Meldung „PM-Autotuning NG“ angezeigt wird, ist ein Fehler aufgetreten:
Motor getrennt
Motor für die Nennleistung des Frequenzumrichters zu groß oder zu klein
Motor mit ungewöhnlichen elektrischen Eigenschaften (beim Hersteller nachfragen),
wodurch die Messungen außerhalb des Bereichs liegen.

5-4 Vollständiges Autotuning mit Motordrehung

Dieses Autotuning mit Motordrehung kann nur ausgeführt werden, wenn die
Antriebsseile von der Aufzugkabine gelöst sind. (Der Motor wird nicht mit
vollem Drehmoment bewegt, daher besteht die Gefahr sehr unausgewogener
Aufzugfahrten.)
Es werden das Magnet-Offset (PM-Motoren) und die elektrischen
Motorgrößen (PM- und IM-Motoren) gemessen, ohne den Motor zu bewegen
(Bremse kann angezogen bleiben).
Anschließend erfolgt eine Einstellungsphase mit Motordrehung, bei der durch
den Frequenzumrichter die Motor-Spannungskonstante Ke (für PM), der
Strom ohne Last (für IM) und die Motorsystemträgheit J (für IM und PM)
ermittelt werden.
Stellen Sie sicher, dass das Schütz zum Motor geschlossen ist (der
Frequenzumrichter schließt den Schützausgang, aber im Steuerungssystem
können weitere Bedingungen vorgegeben sein).
Es ist nicht notwendig, beim Autotuning im Stillstand die Bremse zu lösen.
(Aus Sicherheitsgründen wird die Bremse vom Frequenzumrichter nicht
freigegeben.) Sie sollte vom Steuerungssystem freigegeben werden.
Die Sicherheitseingänge GS1 und GS2 sollten geschlossen sein, falls die
Sicherheitsvorrichtung aktiviert wird.

Die Schritte beim Autotuning mit Motordrehung:
• Schütz geschlossen
• nur PM: Schätzung der anfänglichen Magnetstellung im Stillstand

Dynamisches Autotuning mit Motordrehung
Parameter Beschreibung Wert

H001 Autotuning-Einstellung Für IM-Motor (02: AUT-IM)
Für PM-Motor (04: AUT-PM)

RUN-Signal aktivieren (RUN auf dem Tastenfeld drücken)
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• DC-Stromerregungssequenz im Stillstand, um elektrische Daten des
Motors zu ermitteln

• IM-Motor: H020(R1), H021(R2), H022(L)
• PM-Motor: H070(R), H071(Ld), H072(Lq)

• Drehungsphase zum Ermitteln der dynamischen Motordaten
• IM-Motor: H023(IO), H024(J)
• PM-Motor: H073(Ke), H074(J)

• Schütz geöffnet
Wenn das Autotuning mit Motordrehung durch eine Überstrom- oder
Überspannungsauslösung unterbrochen wird, versuchen Sie es erneut,
nachdem Sie den Wert von Parameter H005 verringert haben.
Wenn die Meldung „PM-Autotuning OK“ angezeigt wird, ist das Autotuning
abgeschlossen.
Wenn die Meldung „PM-Autotuning NG“ angezeigt wird, ist ein Fehler
aufgetreten:

• Motor getrennt
• Motor für die Nennleistung des Frequenzumrichters zu groß oder zu klein
• Motor mit ungewöhnlichen elektrischen Eigenschaften (beim Hersteller

nachfragen), wodurch die Messungen außerhalb des Bereichs liegen.

5-5 Verwendung des Encoder-Offsets zur Erkennung 
falscher Motorverdrahtung

Wird das Encoder-Offset-Tuning im Stillstand wiederholt durchgeführt, wird
ein ähnlicher Offset-Wert (P012) angezeigt (mit ca. 10 % Toleranz). Wird der
Motor jedoch ein kleines Stück bewegt (z. B. indem die Bremse eine halbe
Sekunde lang von Hand gelöst wird; stellen Sie sicher, dass der Motor nur ein
kleines Stück gedreht wird, d. h. weniger als eine Motorpoldrehung), bleibt die
Differenz nur dann klein, wenn die Drehung der U-V-W-Phase richtig ist. In
ca. 95 % aller Fälle ist dies eine gültige „Prüfung von Hand“, ob die U-V-W-
Motorphasendrehung mit der Drehrichtung des Drehgebers übereinstimmt.

5-6 Sicherheitshinweise zum Permanentmagnetmotor
Gefahr der Entmagnetisierung des PM-Motors durch zu hohen Strom:
Wenn ein PM-Motor verwendet wird, sollte der zulässige Maximalstrom
(Entmagnetisierungsstrom) des PM-Motors höher als der Überstrompegel des
Frequenzumrichters sein. Normalerweise ist dieser Parameter höher als 200 %
des Motornennstroms, hängt aber von der Konzeption des Herstellers ab.

Beschränkungen bei PM-Motor mit Inkrementalgeber:
Es ist möglich, einen PM-Motor mit einem einfachen Inkrementalgeber zu
steuern. Jedoch gelten beim ersten Start nach dem Einschalten der
Spannungsversorgung die folgenden Beschränkungen:
1. Nachdem der RUN-Befehl erfolgt ist, gibt es eine Verzögerung aufgrund

des Erkennungsvorgangs der Magnetpolstellung.
2. Da der Strom bei gleichem Drehmoment ungewöhnlich hoch ansteigt, bis

max. eine Umdrehung für den Drehgeber erfolgt ist, kann das stetige
Drehmoment schlimmstenfalls 50 % betragen.

In diesem Fall kann das maximale Drehmoment schlimmstenfalls bis auf
50 % des erwarteten maximalen Drehmoments steigen.
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ABSCHNITT 6
Optimierung des Fahrkomforts

Wenn die Controller-Konfiguration und die Schnittstelle überprüft sind, kann
der erste Lauf erfolgen. Bei einer Aufzuginstallation ist ein erster Lauf im
Inspektionsmodus zu Testzwecken zu empfehlen. Wenn an diesem Punkt
alles in Ordnung ist, sollte der Motor ordnungsgemäß in der entsprechenden
Drehrichtung laufen.
Wenn die Sequenz nicht startet, ist die Drehrichtung falsch (Motordrehung in
Ordnung, aber in die falsche Richtung, oder bei der ersten Bewegung tritt ein
Drehgeberfehler auf. Bitte alle Punkte bis hierher noch einmal überprüfen).
Wenn alles ordnungsgemäß läuft, kann die erste standardmäßige Aufzugfahrt
durchgeführt werden, und es können (falls nötig) Abstimmungen für ein
ruckfreie Fahrt vorgenommen werden.

6-1 Ein-Parameter-Optimierung für Steifigkeit der Regelung

Bei standardmäßigen Verstärkungseinstellungen kann es passieren, dass der
Motor beim Starten kurze Zeit leicht in die Gegenrichtung des schweren
Gewichts der Aufzugkabine dreht. Dies wird als „Zurückdrehen“ bezeichnet.
Es wird durch Anpassung einiger Parameter des Drehzahlregelkreises
kompensiert.

Wird dieser Wert erhöht, erhöht sich die Steuerungssteifigkeit insgesamt,
wodurch der Zurückdreh-Effekt verringert wird.
Es ist möglich, dass eine einzige Einstellung nicht für die gesamte auf
Aufzugfahrt optimal ist. In diesem Fall ist es notwendig, die Verstärkungen für
jeden Abschnitt der Aufzugfahrt einzeln einzustellen (siehe Abschnitt unten).

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangswert
H005 Steifigkeitskonstante, 1. Motor 0,1 bis 5000,0 (%) 100,0

H005-Einstellungen zu hoch H005-Einstellungen korrigieren
Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl

H005 zu niedrig
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Trägheitsparameter-Einstellung (wenn Autotuning mit Motordrehung nicht möglich war) Abschnitt 6-2

6-2 Trägheitsparameter-Einstellung (wenn Autotuning 
mit Motordrehung nicht möglich war)

H074 (PM-Motor) oder H024 (IM-Motor) gibt den Additionswert zur
Motorträgheit an + Reflexion der Aufzugträgheit zur Motorwelle. Der
Parameter fügt einem Feed-forward-Wert ein, der zu den Beschleunigungs-
und Verzögerungsphasen proportional ist. 
Dieser Parameter kann vom Frequenzumrichter bei einem Autotuning mit
Motordrehung automatisch ermittelt werden.
Wenn es nicht möglich ist, eine Einstellung mit Motordrehung durchzuführen,
kann die Einstellung einfach manuell vorgenommen werden, indem der
Parameter je nach Ansprechverhalten des Motors auf die Aufzugbewegung
erhöht oder verringert wird:

6-3 Einzelne Verstärkungseinstellungen bei 
Aufzugfahrtabschnitten

Wenn die Gesamteinstellung zur Abstimmung der ganzen Aufzugfahrt nicht
ausreicht, kann es notwendig sein, jeden Abschnitt der Aufzugfahrt einzeln
abzustimmen.

Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl

Zu niedrige Einstellungen für die 
Motorträgheit (Überschwingen)

Zu hohe Einstellungen für die 
Motorträgheit (Überkompensation)

Richtige Einstellungen für die 
Motorträgheit

Para-
meter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/

Inhalt
Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

H005 Steifigkeitskonstante, 1. Motor 0,1 bis 5000,0 (%) 100,0 Für den 
zweiten 
Motor: 
H205

H007 Umschaltdrehzahl ASR-
Verstärkung

0,00 bis 400,00 
(Hz)

0,00

H008 ASR-Proportionalverstärkung 
beim Start

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0

H009 ASR-Integralverstärkung beim 
Start

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0

H010 ASR-Proportionalverstärkung 
nach Umschaltung

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0

H011 ASR-Integralverstärkung nach 
Umschaltung

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0

H012 ASR-Proportionalverstärkung 
bis Null

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0

H013 ASR-Integralverstärkung bis 
Null

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0
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Positionsverstärkung für Positionierregelung mit Rückführung bei Start und Stopp Abschnitt 6-4

Erhöhen Sie die Reaktionszeit der Regelkreise (Integralwert erhöhen), oder
erhöhen Sie die Proportionalverstärkung, um eine stärkere Korrektur zu erreichen.
Wenn an einer bestimmten Stelle übermäßige Vibrationen auftreten, verringern Sie
die Verstärkung an dieser Stelle. Ändern Sie immer nur einen Parameter.
Die Positionsverstärkung (nächster Punkt) wirkt sich auch auf die
Halteabschnitte bei Nulldrehzahl aus.

6-4 Positionsverstärkung für Positionierregelung mit Rückführung 
bei Start und Stopp (nur bei geschlossenem Regelkreis)

Bei der Motorsteuerung mit Rückführung führt der Frequenzumrichter bei IM-
und PM-Motoren eine Positionierregelung aus, um bei Start und Ende
Nulldrehzahl zu erreichen.

Ähnlich wie Drehzahlregelkreisverstärkung. Eine zu hohe Positionsverstärkung
führt zu Vibrationsfehlern während der Halteabschnitte bei Nulldrehzahl.

Einstellung der ASR-Verstärkung und der Positionsregelkreisverstärkung

A093 A094
A096 A097

Zeit

H007

H008

H012

H010
H009
H013

H011

H014

H015

H016
P032

Ausgangs-
drehzahl

Auf-/Abwärts-Befehl
Bremsenansteuersignal (BRK)

ASR 
P-Verstärkung

ASR 
I-Verstärkung

Positionsregelkreis-
verstärkung

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/
Inhalt

Anfangs-
wert

Bemer-
kungen

P032 Einstellung der Positions-
regelkreisverstärkung

0,00 bis 100,00 0,50

 

Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl

A096 A097
Nulldrehzahl-Positionsteuerungsbereich 
(fett gedruckt) nur bei Regelung mit Rückführung
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Einstellung von Zurückdrehen und Geräusch beim Start Abschnitt 6-5

6-5 Einstellung von Zurückdrehen und Geräusch beim Start
Mehrere Faktoren beeinflussen die Reaktion des Motors beim ersten Lösen
der Bremse.
Die Ursache hierfür ist das auf den Motor übertragene Gewicht. Deshalb ist
dieser Effekt deutlicher sichtbar in Systemen mit einem 1:1-Federungssystem
und/oder in schweren Aufzugskabinen. Der Hauptgrund, warum
Zurückdrehen auftritt, liegt darin, dass der Frequenzumrichter beim Lösen der
Bremse nicht erkennen kann, welche Kraft erforderlich ist, um die Last zu halten.
Nach dem Lösen der Bremse muss das System die Regelkreise
entsprechend der Verstärkung anpassen, um diesen Effekt auszugleichen.
Es ist möglich, das Zurückdrehen zu verbessern, indem verschiedene
Verstärkungseinstellungen bei angezogener und gelöster Bremse
vorgenommen werden.

Zurückdrehen bei Schwerlastaufzügen mit niedrigem Seilübersetzungs-
verhältnis (1:1)

Zurückdrehen kompensiert nach großer Erhöhung der Gesamtverstärkung
(H005), aber zu hoch für den Abschnitt mit angezogener Bremse.

Zurückdrehen nach kompensierter Verstärkung bei angezogener Bremse (da
der Effekt bei angezogener Bremse auftritt, H014 und H016 verringern, um
Vibrationen zu unterbinden).

System nach kompensiertem Zurückdrehen durch Verstärkungswerte H008/
P032/H014/H016. 
H015 sollte entsprechend der mechanischen Ansprechzeit beim Lösen der
Bremse eingestellt werden, so dass die Verstärkung allmählich erhöht wird.

 

Auf-/Abwärts-Befehl

Tatsächliche 
Aufzugsgeschwindigkeit

Bremsenansteuersignal (BRK)

Auf-/Abwärts-Befehl

Tatsächliche 
Aufzuggeschwindigkeit

Bremsenansteuersignal (BRK)

Auf-/Abwärts-Befehl

Tatsächliche 
Aufzuggeschwindigkeit

Bremsenansteuersignal (BRK)



57

Wägezellenkompensation beim Start Abschnitt 6-6

Wird normalerweise beim Bremsen verstärkt (H014: Drehzahl und H016:
Position) sind niedriger, um Vibrationen zu vermeiden und werden nach
Lösen der Bremse verstärkt (H008: Drehzahl und P032: Position).

6-6 Wägezellenkompensation beim Start
Für eine perfekte Vermeidung des Zurückdrehens ist die
Drehmomentkompensation durch Wägezellen die beste Lösung. Da hierbei
tatsächlich die Last in der Kabine gemessen wird, gibt der Frequenzumrichter
das richtige Drehmoment aus, um die Last beim Lösen der Bremse ohne
Zurückdrehen zu halten.
Die Einstellung ist einfach:
Den Wägezellen-Messbereich mit b052 und b053 einstellen (dies sind die
entsprechenden analogen Eingangswerte für Mindest- und Höchstgewicht).
Anschließend die erforderliche Kompensation für jeden Extremfall kalibrieren,
und zwar für Aufwärts- und Abwärtsfahrt (4 Einstellungen). Normalerweise
sind die Einstellungen für Aufwärts und Abwärts symmetrisch, b054 = b056
und b055 = b057.
Die typische Einstellung von b051 ist 00 (Haltegewichtwert, wenn Aufwärts-/
Abwärtsbefehl gegeben wird).

Parameter Funktionsbezeich-
nung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

H014 ASR-Proportionalver-
stärkung beim Bremsen

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0

H015 Aufbauzeit ASR-Propor-
tionalverstärkung für 
Bremsenöffnung

0,01 bis 5,00 (Sek.) 0,01

H016 Einstellung der Positi-
onsregelkreisverstär-
kung beim Bremsen

0,00 bis 100,00 0,50

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-
wert

b050 Auswahl Drehmoment-Offset 00: O (Eingang O-L) 02
01: OI (Eingang OI-L)
02: O2 (Eingang O2-L)

b051 Latch-Trigger für Drehmoment-
Offset

00: RUN (RUN-Befehl 
ist aktiv)

00

01: TCL (Klemme „TCL“ 
ist auf EIN)

b052 Wägezellenkalibrierung bei Min. 0 bis 100 (%) 0
b053 Wägezellenkalibrierung bei Max. 0 bis 100 (%) 100
b054 Verstärkungswert Wägezellen-

einstellung bei Min. Aufwärts
–300,0 bis 300,0 (%) 0

b055 Verstärkungswert Wägezellen-
einstellung bei Max. Aufwärts

–300,0 bis 300,0 (%) 0

b056 Verstärkungswert Wägezellen-
einstellung bei Min. Abwärts

–300,0 bis 300,0 (%) 0

b057 Verstärkungswert Wägezellen-
einstellung bei Max. Abwärts

–300,0 bis 300,0 (%) 0

b058 Filterzeitkonstante Drehmoment-
Offset

5 bis 500 (ms) 10

b059 Grenzwerteinstellung für Aufbau 
Drehmoment-Offset

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00

b060 Zeiteinstellung für Aufbau Dreh-
moment-Offset

0,01 bis 5,00 (Sek.) 0,01
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Aufzugsequenz mit angewendeter Wägezellenkompensation

FILTER

b050
b058

0 (V)
4 (mA)

10 (V)
20 (mA)

b055 (b057)

b054 (b056)

b053b052

Ein-
gang

Latch

b051

Ausgang 
Lastmesser

Auswahl 
Analog-
eingang

Verstär-
kungsbetrag

Verstär-
kungsbetrag

A093 A094
A096 A097

UP/DWN-Signal

Bremsenansteuersignal (BRK)

Bremsenprüfsignal (BOK)

A095 A095
Time

A090 A091

A092 A092

Schütz-Steuersignal (CON)

Schütz-Rückführsignal (COK)

GS-Freigabe

Drehzahl-Umschaltsignal 2 (SPD2)
Drehzahl-Umschaltsignal 1 (SPD1)

b060

300 % Drehmoment für B060-Rampendefinition

b060

b059

Haltesignal Drehmoment-Offset (TCL)

FALL 2

FALL 1

b060

Endgültiges Drehmoment-OFFSET

Ausgangs-
drehzahl

Drehmoment-
OFFSET
B059 ≠ 0

Drehmoment-
OFFSET
B059 = 0

Wenn Eingang TCL verwendet wird, nicht öffnen, 
bis der Frequenzumrichter-Ausgang endet.

Die Positionierung wird bis 
zum Aufbau des Drehmoment-
Offsets aufrechterhalten.

Positionierbe-
trieb

Positionierbe-
trieb Hohe Drehzahl Niedrige Drehzahl
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Stoßgeräusch beim Stopp bei PM-Motoren, nachdem die Bremse bereits gefasst hat Abschnitt 6-7

6-7 Stoßgeräusch beim Stopp bei PM-Motoren, nachdem die 
Bremse bereits gefasst hat

Manchmal ist in der Stopp-Phase ein Geräusch zu hören, wenn der Strom
zum Motor abgeschaltet wird.
Der Aufzug stoppt perfekt, die Anhalteposition ist gut, aber das Geräusch tritt
auf, wenn der Strom zum Motor abgeschaltet wird (Schütz geöffnet):

Die Ursache hierfür ist die Reaktion des PM-Motors auf eine plötzliche
Abschaltung des Drehmoments.
Um diesen Effekt auszugleichen, muss die Zeit bis zum Stopp erhöht werden,
um sicherzustellen, dass am Motor kein Drehmoment mehr anliegt.

Wenn Drehmomentkompensation verwendet wird, stellen Sie auch sicher,
dass der Parameter b060 für die Drehmoment-Aufbauzeit hoch genug
eingestellt ist (Standardeinstellung b060=0,01 s).

A094
A097

Zeit

Auf-/Abwärts-Befehl
Bremsenansteuersignal (BRK)

Schütz-Signal (CON)

Motordrehmoment

Ausgangs-
drehzahl

A094
A097

Auf-/Abwärts-Befehl
Bremsenansteuersignal (BRK)

Zeit

Schütz-Signal (CON)

Motordrehmoment

Ausgangs-
drehzahl
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Stoßgeräusch beim Stopp bei PM-Motoren, nachdem die Bremse bereits gefasst hat Abschnitt 6-7
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ABSCHNITT 7
Weitere Aufzugfunktionen

7-1 Kurzhaltestellenfunktion
Durch Aktivierung dieser Funktion ist es möglich, die Annäherungszeit des Aufzugs
an die Etage so kurz wie möglich zu halten, auch wenn das Einfahrsteuerungssignal
(Kriechgeschwindigkeit) erfolgt, bevor die Höchstgeschwindigkeit erreicht wird.
Ist diese Funktion deaktiviert, entspricht die Stoppdistanz normalerweise der
gewählten Geschwindigkeit und Verzögerung und wird bei normaler Auslösung
eingestellt, so dass die Zeit für die Fahrt bei geringer Geschwindigkeit kurz bleibt:

Wenn jedoch das Signal für niedrige Geschwindigkeit zu früh erfolgt (wegen
des so genannten Kurzhaltestellenbetriebs), wird die Zeit für die Fahrt mit
Kriechgeschwindigkeit zu lang (weil die Distanz, die zurückgelegt werden
muss, gleich bleibt).
Wenn der Kurzhaltestellenbetrieb aktiviert ist, wird die Zeit optimiert, indem
ein Profil neu berechnet wird, das der Stoppdistanz „A“ mit minimalem
Fahrweg bei Kriechgeschwindigkeit entspricht.
Je nachdem, wie spät das Signal ankommt, ist es möglich, den Wert von
A113 „Fahrzeit mit konstanter Geschwindigkeit“ beizubehalten (was dem
Komfortgefühl zuträglich ist), oder es ist notwendig, diesen Wert allmählich zu
verringern und sogar die Verzögerungszeit zu verkürzen, um die Distanz als
Priorität zu erreichen.

AUFZUGFAHRT-STANDARDFALL

AUSGEWÄHLTE 
GESCHWINDIGKEIT

KRIECHGESCHWINDIGKEIT

BELIEBIGE AUSGEWÄHLTE GESCHWINDIGKEIT

A

KRIECHEN

FRÜHES KRIECHEN OHNE KURZHALTESTELLENFUNKTION 

AUSGEWÄHLTE GESCHWINDIGKEIT

KRIECHGESCHWINDIGKEIT

KRIECHEN

A

BELIEBIGE 
GESCHWIN-
DIGKEIT

Au
fzu

gg
es

ch
wi

nd
igk

eit

No
rm

ale
 B

es
ch

l.

Normale Verz.

Au
fzu

gg
es

ch
wi

nd
igk

eit
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Kurzhaltestellenfunktion Abschnitt 7-1

BERECHNETE OPTIMIERTE 
GESCHWINDIGKEIT

AUSGEWÄHLTE GESCHWINDIGKEIT

KRIECHGESCHWINDIGKEIT

KRIECHEN

A
Au

fzu
gg

es
ch

wi
nd

igk
eit

A113

AUSGEWÄHLTE GESCHWINDIGKEIT

KRIECHGESCHWINDIGKEIT

KRIECHEN

A

Au
fzu

gg
es

ch
wi

nd
igk

eit
Au

fzu
gg

es
ch

wi
nd

igk
eit

<A113 BERECHNETE OPTIMIERTE GESCHWINDIGKEIT

AUSGEWÄHLTE GESCHWINDIGKEIT

KRIECHGESCHWINDIGKEIT

KRIECHEN

A

Keine konst. 
Geschwindigkeit BERECHNETE OPTIMIERTE GESCHWINDIGKEIT

AUFZUGFAHRT MIT KURZHALTESTELLENBETRIEB FALL 1
(bester Fall von Kriechgeschwindigkeitsanforderung)

AUFZUGFAHRT MIT KURZHALTESTELLENBETRIEB FALL 2
(späte Kriechgeschwindigkeit)

AUFZUGFAHRT MIT KURZHALTESTELLENBETRIEB FALL 3
(sehr späte Kriechgeschwindigkeit)

In diesem Fall kann eine optimierte Geschwindigkeit bei 
gleichzeitiger Einhaltung der gewünschten Zeit bei konstanter 
Geschwindigkeit A113 nicht gefunden und die normalen 
Verzögerungs- und Ruckwerte eingehalten werden.

No
rm

ale
 B

es
ch

l.
No

rm
ale

 B
es

ch
l.

No
rm

ale
 B

es
ch

l.

Normale Verz.

Normale Verz.

Geänderte Verz.-/Ruckwerte

In diesem Fall kann eine optimierte Geschwindigkeit bei 
gleichzeitiger Einhaltung der gewünschten Zeit bei konstanter 
Geschwindigkeit A113 nicht gefunden werden, aber es ist möglich, 
die normalen Verzögerungs- und Ruckwerte einzuhalten. 
AKTION: Die gewünschte Zeit bei konstanter Geschwindigkeit 
verringern

In diesem Fall kann eine optimierte Geschwindigkeit mit einiger Zeit bei 
konstanter Geschwindigkeit nicht gefunden werden, und es ist auch nicht 
möglich, die ursprünglichen Beschleunigungs-/ Verzögerungszeiten und die 
Ruckeigenschaften einzuhalten.
AKTION: Keine Zeit bei optimierter Geschwindigkeit; die Werte für „Ruck“ und 
„Beschleunigung“ werden auf den Wert ausgedehnt, der Distanz A berücksichtigt. 
Die Priorität besteht für den Aufzug immer darin, nicht zu weit zu fahren. Wenn 
dies dem Aufzughersteller nicht gefällt, muss er die Kurzhaltestellenbedingung 
während der Etagenruferkennung anerkennen...

BELIEBIGE 
GESCHWIN-
DIGKEIT

BELIEBIGE 
GESCHWIN-
DIGKEIT

BELIEBIGE 
GESCHWIN-
DIGKEIT
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7-2 Notevakuierung

Diese Funktion erlaubt den Betrieb des Aufzugs mit einer speziellen
Spannungsversorgung bei Stromausfall. Es ist notwendig, dass die
Notfall-Spannungsversorgung an das System angeschlossen ist.
Bei dieser Betriebsart kann der Frequenzumrichter mit einer
Versorgungsspannung betrieben werden, die während des normalen Betriebs
nicht zulässig ist, sich jedoch für den Aufbau einer Energie sparenden
Notfalllösung eignet. 

7-2-1 Notfall-Verdrahtung

Parameter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-
wert

Bemer-
kungen

A111 Auswahl 
Kurzhaltestellenfunktion

00: Deaktiviert 00
01: Aktiviert

A113 Mindestzeit 
bei konstanter 
Geschwindigkeit

0,0 bis 2,0 (Sek.) 0,0

A114 Distanzberechnung 
Beschleunigungszeit-
verstärkung

50,0 bis 200,0 (%) 100,0

A115 Distanzberechnung 
Verzögerungszeit-
verstärkung

50,0 bis 200,0 (%) 100,0

R (L1)

S (L2)

T (L3)

R0

T0

CM1

P24

PLC

3G3LX

(Notfall)

3 A

EMP

USV

USV

UP

DOWN

USV für 
Spannungs-
versorgung

Batterie-
Spannungsversorgung 

48–600 V DC

Einphasig 200 
bis 240 V
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7-2-2 Notfall-Spannungsversorgung erforderlich

Steuerungs- und Leistungsteil haben getrennte Spannungsversorgungen. Es
wird empfohlen, die Spannungsversorgungen getrennt zu halten, um eine
stabile Versorgung des Steuerungsteils zu gewährleisten.
Es ist in jedem Fall notwendig, eine unterbrechungsfreie 220-V-AC-
Spannungsversorgung für den Steuerungsteil zu verwenden.
Leistung = 30 W (mind. 50 VA).
Reale Messdaten: LX 3,7 kW, Spannungsversorgung bei 220 V AC mit
eingeschaltetem Lüfter: 60 mA AC 13 W.
Beim Leistungsteil ist es möglich, im Notfallbetrieb DC- oder AC-Spannung
anzulegen. Es gibt keinen bestimmten Grenzwert für Spannung oder Strom,
aber es gibt immer einen praktischen Grenzwert, um den Motor antreiben und
das erforderliche Drehmoment für die Aufzugbewegung erreichen zu können.
Dieser Wert wird durch die Drehzahl-/Spannungs-/Drehmoment-Kennlinien
definiert. Eine Spannungsversorgung mit 48 V DC gilt für einen
durchschnittlichen Motor als niedrigste typische Versorgungsspannung für
einen Evakuierungsbetrieb bei 10–15 % Geschwindigkeit.
Es liegt auf der Hand, dass die Einrichtung einer Notfall-Spannungs
-versorgung, die die vollständige Nennleistung der Aufzuginstallation unter
Notfallbedingungen abdecken würde, mit sehr hohem Aufwand an Kosten
und Platzbedarf verbunden ist. Es kann jedoch Fälle geben, in denen dies
notwendig ist (z. B. Krankenhäuser, betriebskritische Unternehmen). In
diesem Fall sind die Abmessungen ähnlich wie bei einem permanenten
Betrieb. Es werden teure dreiphasige Hochleistungs-USV oder
kostengünstigere kraftstoffbetriebene Stromgeneratoren benötigt.
Normalerweise wird die Leistung für eine viel niedrigere Geschwindigkeit (und
damit einen niedrigeren Leistungsbedarf) ausgelegt als beim normalen
Aufzugbetrieb. Bei Verwendung von attraktiven Funktionen wie dem
„Leichtlast-Test“, ist es möglich, eine große Menge an Energie einzusparen
(mit zusätzlichen Regelfunktionen über das Steuerungssystem).

Para-
meter Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A036 Einstellung der Not-
strom-Drehzahl, 1. Motor

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00

b030 USV Richtungsauswahl 00: Deaktiviert 00
01: AUTO

02: AUTO-1st (nur Motor 1)

03: MANUAL
04: MANUAL-1st (nur Motor 1)

b031 USV Richtungserken-
nung Auswahl

00: Low-C (Erkennung 
von niedrigem Strom)

00

01: ReGnr (Erkennung 
generatorischer Betrieb)

b032 USV Richtungs-Such-
drehzahl

0,00 bis 20,00 (Hz) 3,00

b033 USV Richtungs-Suchzeit 0,0 bis 5,0 (Sek.) 1,0

b034 Batteriespannung für 
Notstrombetrieb

48 bis 600 (V) 200

b035 Drehmomentgrenzwert 
für Notstrombetrieb

0 bis 300 (%) 150

C001 
bis 
C009

Multifunktions-Eingangs-
klemme 1 bis 7/GS1/GS2

61: EMP (Notstrombetrieb) –

C021 
bis 
C026

Multifunktions-Ausgangs-
klemme 11 bis 13/RY

54: USV (USV Rich-
tungs-Suchstatus)

–

55: UPD (USV Richtung)
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Wenn der Eingang EMP (Notstrombetrieb) aktiviert ist, werden einige
Standardalarme nicht vom Frequenzumrichter überprüft, wodurch es möglich
ist, eine niedrigere Spannung als beim normalen Betrieb anzulegen.
Es werden automatisch der spezielle Notfall-Sollwert und die speziellen
Drehmomentgrenzwerte angewendet (um das Spannungsversorgungs-
system vor einem Zusammenbruch zu schützen).

7-2-3 Erkennung der besten Bewegungsrichtung (bei geringerer 
Spannungsversorgung)

Wenn dieser Parameter (b030) ausgewählt ist, versucht der LX automatisch,
die beste Bewegungsrichtung für die geringere Leistungsaufnahme zu finden.
Optional kann vom Frequenzumrichter auch ein Test durchgeführt und an das
Steuerungssystem gemeldet werden, um die endgültige Richtung zu erzwingen.
Wenn b030 = 00: Deaktiviert: Der Frequenzumrichter läuft einfach ohne
Leichtlasttest bei Notfalldrehzahl in die durch den UP/DOWN-Befehl
spezifizierte Richtung.

Wenn b030 = 01: AUTO: Die Laufrichtung wird vom Frequenzumrichter intern
ermittelt und ungeachtet des eingegebenen UP/DOWN-Befehls an die
Ausgänge gemeldet.

A093 A094
A096 A097A090 A091

Zeit

A095 A095 A092

UP/DWN 

Bremsenansteuerung (BRK)

Ausgangsdrehzahl

Schützsteuerung (CON)

GS 

Notstrom (EMP)

Frequenzumrichterausgang

Bremsregelung (BOK)

Schützsteuerung (COK)

A092

Ergebnis in AUTO, wenn die Leichtlast-Fahrtrichtung AUFWÄRTS ist  

UP/DWN 

Bremsenansteuerung (BRK)

Ausgangsdrehzahl

Schützsteuerung (CON)

Zeit

GS 

Leichtlast-Erkennung abgeschlossen (UPS)

Fahrtrichtung Leichtlast (UPD)

b033

UPD=1: Fahrtrichtung Leichtlast-Ergebnis 
UPS=1: Leichtlast erkannt

b033

b032

Notstrom-Drehzahl

Notstrom (EMP)

Frequenzumrichterausgang
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Wenn b030 = 03: MANUELL: Der Leichtlasttest wird vom Frequenzumrichter
ausgeführt und an die Ausgänge gemeldet, jedoch wird der eingegebene
Richtungsbefehl befolgt.
Für diese Betriebsart müssen die beiden Eingänge UP/DOWN gleichzeitig
gesetzt sein. Einer wird gelöscht, nachdem der Frequenzumrichter das
Ergebnis gemeldet hat.

7-3 Positioniersteuerung
Der LX kann Positionen basierend auf internen Prozessen direkt steuern.
Relative (Etagen-Annäherungssignal erforderlich) und absolute Positionierung
(kein Sensor benötigt).
Die Positioniersteuerungsmethode wird durch Parameter A045 aktiviert.

            Ergebnis in AUTO, wenn die Leichtlast-Fahrtrichtung ABWÄRTS ist

UP/DWN 

Bremsenansteuerung (BRK)

Ausgangsdrehzahl

Schützsteuerung (CON)

GS 

Leichtlast-Erkennung abgeschlossen (UPS)
Fahrtrichtung Leichtlast (UPD)

b032

Notstrom (EMP)

Frequenzumrichterausgang

Notstrom-Drehzahl

Zeit
b033

b033

UPD=0: Fahrtrichtung Leichtlast-Ergebnis

UPS=1: Leichtlast erkannt

DWN 

Bremsenansteuerung (BRK)

Ausgangsdrehzahl

Schützsteuerung (CON)

GS 

Leichtlast-Erkennung abgeschlossen (UPS)
Fahrtrichtung Leichtlast (UPD)

b032

Notstrom (EMP)

Frequenzumrichterausgang

UP

UPD=1: Fahrtrichtung Leichtlast-Ergebnis
UPS=1: Leichtlast erkannt

Start Notfalllauf
Notstrom-Drehzahl

Zeit

b033

b033

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

A045 Einstellung 
der Aufzugs-
sequenz- 
Betriebsart, 
1. Motor

00: SPD 
(Drehzahl-Regelbetriebsart)

00 Für die 
zweite 

Steuerung: 
A245

01: DP1 (Betriebsart direkte 
Position 1 mit Einfahrsignal)
02: DP2 (Betriebsart direkte 
Position 2 mit Einfahrsignal)
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Die Abfolge ist im Wesentlichen gleich, unterscheidet sich jedoch, weil es
keine Drehzahlsollwertänderungen gibt. Durch die Positionierung wird der
Aufzug direkt zur Etage gebracht.
Bei A045 = 01 (DP1: Betriebsart relative Position) ist ein Einfahrsignal
erforderlich, um die Positioniersteuerungs-Betriebsart auszulösen. Die
registrierte Position wird die Stoppdistanz.

Bei A045 = 02 (DP2: Betriebsart absolute Position) haben alle Etagen eine
bestimmte Absolutposition.

Ausgangs-
drehzahl

Etagen-Annäherung (NFS)

Einfahrsignal (LVS)

GS-Freigabe

UP/DWN

Geschwindigkeitssignal

Frequenzumrichterausgang

Schützsteuerung (CON)

Schützprüfung (COK)

Bremsenansteuerung (BRK)

Bremsenprüfung (BOK)

Positionszähler

A090 A096 A097 A091

Stopp-
distanz

A094A093

A092 A095 A092A095

Zeit

Ausgangs-
drehzahl

Zielpositions-
änderung

Stopp-
distanz

Zeit

Positionssollwert

GS-Freigabe

UP/DWN

Geschwindigkeitssignal

Frequenzumrichterausgang

Schützsteuerung (CON)

Schützprüfung (COK)

Bremsenansteuerung (BRK)

Bremsenprüfung (BOK)

Positionszähler

POS2POS1

A090

A092 A092A095 A095

A096 A097

A094A093

A091
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Drehgeber-Auswahl für die Positionierfunktion:

Einstellungen der Bittiefe für die Positioniersteuerung und das
Riemenscheibenverhältnis für die externe Messung (wenn ein spezieller
Positionierdrehgeber verwendet wird).

Es erübrigt sich zu sagen, dass bei EnDat- oder HIPERFACE-Typen
Multiturn-Drehgeber verwendet werden sollten, um einen guten
Positionierbereich zu erhalten. EnDat 2.2 bietet einen 37-Bit-Drehgeber an.

Beispiele für Drehgebereinstellung:

Beispiel, wie die Drehgeberdaten ausgelegt werden, wenn die Einstellungen
von EQN1337 angezeigt werden.
Für die Drehzahlrückführung werden die unteren 25 Bit direkt verwendet.

Parameter
Funktions-

bezeich-
nung

Einstellbereich/Inhalt Anfangs-
wert

Bemer-
kungen

P005 Quellen-
auswahl 
Positions- 
Istwert 
1. Motor

00: non (nicht verwendet) 00 Für den 
zweiten 
Motor: 
P205

01: ch1-inc (inkrementell (CH1))

02: ch1-HIPER (HIPERFACE (CH1))
03: ch1-En2.1 (EnDat 2.1 (CH1))

04: ch1-En2.2 (EnDat 2.2 (CH1))

05: ch2-inc (inkrementell (CH2))
06: ch2-HIPER (HIPERFACE (CH2))

07: ch2-En2.1 (EnDat 2.1 (CH2))

08: ch2-En2.2 (EnDat 2.2 (CH2))

Parameter Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

P010 Konstanteneinstel-
lung CH1-ENC

0,128 bis 65535 (/Umdr.) 1024

P011 Auflösungseinstel-
lung CH1-ENC

0 bis 31 (Bit/Umdr.) 0

P013 Umdrehungen 
CH1-ENC

0 bis 16 (Bit) 0

P014 Zähler Motor-Über-
setzungsverhältnis 
CH1

1 bis 9999 1

P015 Nenner Motor-Über-
setzungsverhältnis 
CH1

1 bis 9999 1

P016 Position CH1-ENC 00: Direkt (Phase-A führend) 00
01: Rückwärts (Phase-B 
führend)

Parameter
Funktions-

bezeich-
nung

Inkremen-
talwertge-

ber

Absolutwertgeber
Single 

turn ex) 
ECN1313

Multi 
turn ex) 

EQN1325

EnDat 2.2 
ex) 

EQN1337

HIPER-
FACE ex) 
SRM64

P010/P020 Einstellung 
Drehgeber-
konstante

Wellenim-
puls/Anzahl

2048 2048 0 1024

P011/P021 Einstellung 
Drehgeber-
auflösung

0 13 13 25 15

P013/P023 Drehgeber-
auflösungen

0 0 12 12 12

MSB LSB 

Die unteren 25 Bit werden für die Drehzahl verwendet. 
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Für die Positionszählung werden die unteren 5 Bit vernachlässigt, da es
32-Bit-Positionsregister sind.

Das normale Layout ist, dass ein externer Drehgeber am Motor für die
Positionierung verwendet wird. Beispiel für externes Messsystem (Quelle: Kübler):
Der Grund ist, dass diese Systeme nicht durch ein Rutschen der
Motor-Treibscheibe oder eine Längung des Seils beeinflusst werden.

Falls derselbe Drehgeber im Motor verwendet wird (nicht empfohlen), muss
sichergestellt werden, dass ein Rutschen der Seile nicht auftritt oder minimiert
wird (normalerweise nur möglich bei Installationen mit einer geringen Anzahl
von Etagen).

LSB MSB 

Die unteren 5 Bit werden vernachlässigt, um die höchste 32-Bit-Auflösung 
für die Position zu erreichen, jedoch ohne Bereichsüberschreitung.
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7-3-1 Autolearning-Funktion

Bis zu 40 Etagen können von der Autolearning-Funktion gespeichert werden.
Sie werden in einer einfachen Abfolge gespeichert, indem ein langsamer
Fahrvorgang durchgeführt wird, nachdem P090 auf 01 gesetzt worden ist:
ADD (unterste bis oberste Etage). Jedes Mal, wenn das Signal PAL
(Position-Autolearning) oder NFS (Etagen-Annäherung) angezeigt wird, wird
die neue Etagenposition gespeichert.
Nach Beendigung der Autolearning-Funktion wird P090 auf 00 zurückgesetzt:
Deaktiviert.

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

P030 Einstellung 
des Bereichs für 
Positionierung 
abgeschlossen

0 bis 10000 5

P050 bis 
P089

Etagenposition 
00 bis 39

–2147483647 bis 
2147483647

0

C001 bis 
C009

Multifunktions- 
Eingangs-
klemme 1 bis 
7/GS1/GS2

40: PCLR 
(aktuelle Position löschen)

–

66: FP1 (Etagenposition 1)
67: FP2 (Etagenposition 2)
68: FP3 (Etagenposition 3)
69: FP4 (Etagenposition 4)
70: FP5 (Etagenposition 5)
71: FP6 (Etagenposition 6)

Parameter Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt Anfangs-

wert
Bemer-
kungen

P090 Auswahl der 
Autolearning- 
Betriebsart

00: Deaktiviert 00
01: ADD (aktiviert (addieren))
02: SUB (aktiviert (subtrahieren))

P091 Autolearning-Start
position Nr.

0 bis 39 0

P092 Auswahl der 
Autolearning- 
Auslösung

00: PAL 00
01: NFS

P093 Autolearning- 
Positions-
abweichung

0 bis 1073741823 0

C001 bis 
C007

Multifunktions- 
Eingangsklemme 
1 bis 7/GS1/GS2

40: PCLR 
(aktuelle Position löschen)

–

72: PAL 
(Signalspeicherauslöser 
Autolearning-Daten)
75: NFS 
(Etagen-Annäherungssignal)
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Beispiel für P090 = 01: ADD und P091 = 0, und RUN bei niedriger Drehzahl
ist gegeben:

Drehrichtung

Etagenposition 03  P053

Etagenposition 
02  P052

Etagenposition 
01  P051

Etagenposition 00  P050

PAL NFS

P093

Etagenposition 

Differenz zwischen PAL und NFS als Auslöser

1 Bei der ersten Auslösung wird Etage 
00 festgelegt: P050=aktuelle Position

2 Bei jedem neuen Auslösesignal wird 
eine neue Position gespeichert.
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ABSCHNITT 8
Parameterübersicht

8-1 Überwachungsgrößen

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Inhalt

d001 Überwachung Ausgangsdrehzahl
[Out. Speed]

0,00 bis 400,00 (Hz) –

d002 Überwachung Ausgangsstrom
[Out. Crnt]

0,0 bis 9999,9 (A) –

d003 Überwachung Drehrichtung
[Rotation]

FWD (vorwärts), STOP (gestoppt), 
REV (rückwärts)

–

d004 Status Multifunktions-Eingangsklemme
[In. TM]

EIN = „H“, AUS = „L“ –

d005 Status Multifunktions-Eingangsklemme 
(E/A-Option)
[In. ExTM]

EIN = „H“, AUS = „L“ –

d006 Status Multifunktions-Ausgangsklemme
[Out. TM]

EIN = „H“, AUS = „L“ –

d007 Status Multifunktions-Ausgangsklemme 
(E/A-Option)
[Out. ExTM]

EIN = „H“, AUS = „L“ –

d008 Überwachung tatsächliche Drehzahl
[Dtct. Speed]

–400,00 bis 400,00 (Hz) – bei Verwendung 
der Drehgeber-
Option

d009 Überwachung Beschleunigung
[Accel Rate]

0,0 bis ±9,8 (m/s2) – bei Verwendung 
der Drehgeber-
Option

d010 Überwachung Drehmoment-Offset
[TRQ bias]

–300 bis 300 (%) –

d012 Überwachung Drehmoment
[Out. Torque]

–300 bis 300 (%) –

d013 Überwachung Ausgangsspannung
[Out. Volt]

0,0 bis 600,0 (V) –

d014 Überwachung Leistung
[Power]

0,0 bis 999,9 (kW) –

d015 Überwachung kumulative Leistung
[S-Pwr]

0,0 bis 99999,0 –

d016 Überwachung Betriebszeit kumulative 
Zählbetriebsart
[RUN time]

0 bis 99999 –

d017 Überwachung kumulative Einschaltzeit
[ON time]

0 bis 99999 –

d018 Überwachung Kühlkörpertemperatur
[H. sink Temp]

2 bis 200 (ºC) –

d019 Überwachung Motortemperatur
[Mtr Temp]

2 bis 200 (ºC) –

d022 Überwachung Lebensdauer
[Life-check]

Lebensdauer-Warnung = „H“, 
Normal = „L“

–
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d023 Programmzähler
[PRG Count]

0 bis 1024 –

d024 Überwachung Programmnummer
[PRG No.]

0 bis 9,999 –

d025 Bedienerüberwachung 0
[Umon0]

–2147483647 bis 2147483647 –

d026 Bedienerüberwachung 1
[Umon1]

–2147483647 bis 2147483647 –

d027 Bedienerüberwachung 2
[Umon2]

–2147483647 bis 2147483647 –

d029 Überwachung Positionssollwert
[Pos-Ref]

–2147483647 bis 2147483647 –

d030 Überwachung Positions-Istwert
[Pos-fb]

–2147483647 bis 2147483647 –

d031 Überwachung Positions-Istwert 
(Drehzahl-ENC)
[PF Spd]

–2147483647 bis 2147483647 –

d032 Überwachung ENC-Abweichung 
bei 2-ENC-Eingang
[ENC. dev]

0 bis 99999 (mm) –

d033 Überwachung Autolearning
[AutoLearn]

0 bis 32 –

d080 Fehlerzähler
[ERR Count]

0 bis 65535 (Mal) –

d081 Fehlerüberwachung 1
[ERR1 ******]

Fehlerfaktor –
Ausgangsfrequenz (Hz) –
Strom (A) –
Zwischenkreisspannung (V) –
Laufzeit (Stunden) –
Einschaltzeit (Stunden) –
Echtzeituhr –

d082 Fehlerüberwachung 2
[ERR2 ******]

Fehlerfaktor –
Ausgangsfrequenz (Hz) –
Strom (A) –
Zwischenkreisspannung (V) –
Laufzeit (Stunden) –
Einschaltzeit (Stunden) –
Echtzeituhr –

d083 Fehlerüberwachung 3
[ERR3 ******]

Fehlerfaktor –
Ausgangsfrequenz (Hz) –
Strom (A) –
Zwischenkreisspannung (V) –
Laufzeit (Stunden) –
Einschaltzeit (Stunden) –
Echtzeituhr –

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Inhalt



75

Überwachungsgrößen Abschnitt 8-1

d084 Fehlerüberwachung 4
[ERR4 ******]

Fehlerfaktor –
Ausgangsfrequenz (Hz) –
Strom (A) –
Zwischenkreisspannung (V) –
Laufzeit (Stunden) –
Einschaltzeit (Stunden) –
Echtzeituhr –

d085 Fehlerüberwachung 5
[ERR5 ******]

Fehlerfaktor –
Ausgangsfrequenz (Hz) –
Strom (A) –
Zwischenkreisspannung (V) –
Laufzeit (Stunden) –
Einschaltzeit (Stunden) –
Echtzeituhr –

d086 Fehlerüberwachung 6
[ERR6 ******]

Fehlerfaktor –
Ausgangsfrequenz (Hz) –
Strom (A) –
Zwischenkreisspannung (V) –
Laufzeit (Stunden) –
Einschaltzeit (Stunden) –
Echtzeituhr –

d090 Überwachung Bediener-
Programmierfehler
[Warning]

Warncode –

d102 Überwachung DC-Spannung
[DC Voltage]

0,0 bis 999,9 (V) –

d103 Überwachung BRD-Lastfaktor
[BRD load]

0,0 bis 100,0 (%) –

d104 Überwachung elektronische thermische 
Überlast (MTR)
[E-thm Mtr]

0,0 bis 100,0 (%) –

d105 Überwachung elektronische thermische 
Überlast (CTL)
[E-thm Ctl]

0,0 bis 100,0 (%) –

d106 Überwachung Firmware-Version
[FirmW Ver.]

Ver.xx.xx (für DCP-Anfangsbefehl) –

d112 Überwachung Sequenzfehler
[SEQ-Err]

EIN = „H“, AUS = „L“ –

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Inhalt
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8-2 Parametertabelle

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/

Inhalt
Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs

F001 Einstellung des 
Drehzahlsollwerts
[SetSpeed (*****)]

0,00 bis 
Maximaldrehzahl (Hz)

– OK Ja

F002 Einstellung der 
Beschleunigungszeit
[Acc. Time (*****)]

0,01 bis 3600,00 (Sek.) – OK Ja

F003 Einstellung der 
Verzögerungszeit
[Dec. Time (*****)]

0,01 bis 3600,00 (Sek.) – OK Ja

F005 Anzeige Kennworteingabe
[Disp-PassWord?]

0000h bis FFFFh 0000h Ja

F006 Anzeige Kennworteinstellung
[Disp-PassWord set]

0000h bis FFFFh 0000h Ja

F007 Parametersperre 
Kennworteingabe
[SoftLock Password?]

0000h bis FFFFh 0000h Ja

F008 Parametersperre 
Kennworteinstellung
[SoftLock Password set]

0000h bis FFFFh 0000h Ja

F009 Routing der RUN-Taste 
auf dem Tastenfeld
[RUN-key direction]

00: FW 
(Vorwärtsdrehung)

00 Nein

01: RV (Rückwärts-
drehrichtung)

F010 Aktivierung der STOP-Taste
[STOP-key Select]

00: Aktiviert 00 Ja

01: Deaktiviert

02: Zurücksetzen 
(nur Deaktivierung 
der Stopp-Funktion)

F011 Anzeigebeschränkung 
für Funktionscodes
[Display Select]

00: ALL (Vollständige 
Anzeige)

00 Ja

01: FUNCTION 
(funktionsspezifische 
Anzeige)

02: USER 
(Benutzereinstellung)

03: COMPARE 
(Datenvergleichs-
anzeige)

05: MONITOR 
(nur Überwachungs-
anzeige)

F012 Auswahl Anfangsanzeige
[Initial Disp. select]

d001 bis P205, nein 
(Überwachung-B)

d001 Ja

F013 Parametersperre-Auswahl
[Soft Lock]

00: MD0 (Deaktivierung 
der Datenänderung 
außer „F013“, wenn 
SFT eingeschaltet ist)

00 Ja

01: MD1 (Deaktivierung 
der Datenänderung 
außer „F013“ und 
Frequenzeinstellungen, 
wenn SFT 
eingeschaltet ist)

02: MD2 (Deaktivierung 
der Datenänderung 
außer „F013“)

03: MD3 (Deaktivierung 
der Datenänderung 
außer „F013“ 
und Frequenz-
einstellungen)
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F014 Kopierfunktion aktivieren
[Copy Function]

00: Deaktiviert 00 Ja

01: Aktiviert

F015 Treibscheibendurchmesser
[Sheave Diameter]

100 bis 2000 (mm) 400 Ja

F016 Seilführungs-
Übersetzungsverhältnis
[Roping Ratio]

00: (1 : 1) 00 Ja

01: (1 : 2)

02: (1 : 3)

03: (1 : 4)

F017 Getriebeübersetzungsverhältnis
[Gear Ratio]

0,10 bis 40,00 1,00 Ja

F018 Scheibendurchmesser 
Position-ENC
[P-ENC. Pooley Diameter]

100 bis 2000 (mm) 400 Ja

F019 Berechnungsverstärkung 
Position-ENC
[P-ENC. Cal. gain]

0,01 bis 100,00 1,00 Ja

F020 Auswahl der 
Geschwindigkeitseinheit
[Speed unit select]

00: Hz 00 Ja

01: min-1

02: m/s

03: %

04: ft/m

F021 Auswahl der Beschleunigungs-/
Verzögerungseinheit
[Acc/Dec unit select]

00: s (Sek.) 00 Ja

01: m/s2

F022 Auswahl der Positionseinheit
[Position unit select]

00: Nein 00 Ja

01: mm

02: cm

F023 Löschen von kumulativen 
Eingangsstromdaten
[Power data clear]

00: CNT 
(Fortsetzung)

00 Ja

01: CLR 
(Zähler löschen)

F024 Verstärkungseinstellung 
kumulative 
Eingangsstromanzeige
[Power data disp. gain]

1 bis 1000 1 Ja

F025 Funktionsauswahl 
Antriebsprogrammierung (EzSQ)
[EzSQ function select]

00: Deaktiviert 00 Ja

01: Aktiviert

F026 RUN-Auslösung 
Antriebsprogrammierung (EzSQ)
[EzSQ Run trigger]

00: TRM 
(Klemme „PRG“)

01 Ja

01: PARAM 
(Einstellung 
F025 = aktiviert)

F030 Auswahl der 
Initialisierungsbetriebsart
[Initialization mode]

00: Nein (deaktiviert) 00 Ja

01: Err data 
(Fehlerhistorie)

02: Parameter

03: Err/Prm 
(Fehlerhistorie 
und Parameter)

04: Err/Prm/EzSQ 
(Fehlerhistorie, 
Parameter und 
Antriebsprogram-
mierung)

F031 Auswahl des 
Initialisierungsbereichs
[Initialization area]

01: 01 01 Ja

02: 02

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/

Inhalt
Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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F032 Auswahl der 
Initialisierungsdaten
[Initialization data]

00: Alle 00 Ja

01: Exc. TERM 
(ausschließlich 
klemmenbezogene 
Parameter)

02: Exc. COM 
(ausschließlich 
kommunikationsbezo-
gene Parameter)

03: Exc. TERM/COM 
(ausschließlich 
klemmen- und 
kommunikationsbezo-
gene Parameter)

F034 Auswahl der Initialisierung
[Initialize trigger]

00: Keine Aktion 
(deaktiviert)

00 Nein

01: Initialisieren 
(aktivieren)

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs

A001 Auswahl des 
Drehzahlsollwerts
[Speed ref. source]

01: O (Eingang O-L wird verwendet) 04 Nein

02: OI (Eingang OI-L wird verwendet)

03: O2 (Eingang O2 wird verwendet)

04: Multi (Festdrehzahl wird verwendet)

05: RS485 (RS485 Modbus-RTU 
wird verwendet)

06: OP1 (Optionskarte 1 wird verwendet)

07: OP2 (Optionskarte 2 wird verwendet)

08: PRG (Antriebsprogrammierung 
wird verwendet)

A002 Auswahl der RUN-
Befehlsquelle
[RUN cmd source]

01: TRM (Steuerklemme wird verwendet) 01 Nein

02: REM (Tastenfeld wird verwendet)

03: RS485 (RS485 wird verwendet)

04: OP1 (Optionskarte 1 wird verwendet)

05: OP2 (Optionskarte 2 wird verwendet)

A003 Einstellung der 
Basisdrehzahl, 1. Motor
[Base Speed, 1st]

1,00 Hz bis Maximaldrehzahl (Hz), 
1. Motor

50,00 OK Nein

A004 Einstellung der 
Maximaldrehzahl, 
1. Motor
[Maximum Speed. 1st]

1,00 bis 400,00 (Hz) 50,00 OK Nein

A006 Einstellung der 
Startdrehzahl 
(bei U/f, OLV)
[Start speed]

0,10 bis 9,99 Hz 0,10 OK Nein

A007 Einstellung der 
Taktfrequenz
[Carrier frequency]

2,0 bis 15,0 (kHz) 8,0 OK Nein

A016 Motor-
Rückwärtsdrehrichtung
[Mtr rotation Rev.]

00: Direkt (Phase-A führend) 00 Nein

01: Rückwärts (Phase-B führend)

A019 Festdrehzahl-Auswahl
[Multi-Spd mode]

00: Lift (Aufzuggeschwindigkeit) 00 Nein

01: Multi (mehrstufige Drehzahl)

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/

Inhalt
Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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A020 Spezialdrehzahl-
Einstellung
[Special Speed]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A021 Festdrehzahl-
Einstellung 1
[Multi-Speed 01]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A022 Festdrehzahl-
Einstellung 2
[Multi-Speed 02]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A023 Festdrehzahl-
Einstellung 3
[Multi-Speed 03]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A024 Festdrehzahl-
Einstellung 4
[Multi-Speed 04]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A025 Festdrehzahl-
Einstellung 5
[Multi-Speed 05]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A026 Festdrehzahl-
Einstellung 6
[Multi-Speed 06]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A027 Festdrehzahl-
Einstellung 7
[Multi-Speed 07]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A028 Einstellung schnelle 
Drehzahl
[Fast Speed]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 50,00 OK Ja

A029 Einstellung 
Kriechdrehzahl
[Crawl Speed]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 2,00 OK Ja

A033 Einstellung 
Nachnivellierungsdrehzahl
[Releveling Speed]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A034 Einstellung 
Inspektionsdrehzahl
[Inspection Speed 1]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 25,00 OK Ja

A035 Einstellung 
Inspektionsdrehzahl 2
[Inspection Speed 2]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A036 Einstellung der 
Notstrom-Drehzahl, 
1. Motor
[Em-Power Speed, 1st]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A037 Inspektionsdrehzahl-
Obergrenze
[Inspection UpperLim]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 30,00 OK Nein

A038 Erkennungsgrenzwert 
für Schnell-/
Kriechdrehzahl
[Fast/Crawl Dtct. Lv]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 20,00 OK Nein

A039 Betriebsart bei 
fehlendem 
Drehzahlsollwert
[Op-mode @Spd 
Cmd Lost]

00: Stopp 01 Nein

01: Kriechen

02: Spezial (Spezialdrehzahl)

A040 Betriebsart bei 
Nulldrehzahl-Sollwert
[OP-mode @zero speed]

00: STOP 00 Nein

01: RUN

02: BRAKE (Bremse)

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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A044 Einstellung der 
Regelbetriebsart, 
1. Motor
[Control mode, 1st]

00: IM-VC (U/f-Regelung) 00 Nein

03: IM-OLV (Vektorregelung 
ohne Rückführung)

04: IM-0Hz OLV (Vektorregelung 
ohne Rückführung (0-Hz-Domäne))

05: IM-CLV (Vektorregelung 
mit Rückführung (IM))

06: PM-CLV (Vektorregelung 
mit Rückführung (PM))

A045 Einstellung der 
Aufzugssequenz-
Betriebsart, 1. Motor 
(nur bei Vektorregelung 
mit Rückführung möglich)
[Lift sequence, 1st]

00: SPD (Drehzahl-Regelbetriebsart) 00 Nein

01: DP1 (Betriebsart direkte Position 1 
mit Einfahrsignal)

02: DP2 (Betriebsart direkte Position 2 
mit Einfahrsignal)

A046 Einstellung der 
Regelbetriebsart bei 
CMC=EIN, 1. Motor
[Control mode(CMC), 1st]

00: IM-VC (U/f-Regelung) 00 Nein

03: IM-OLV (Vektorregelung 
ohne Rückführung)

04: IM-0Hz OLV (Vektorregelung 
ohne Rückführung (0-Hz-Domäne))

05: IM-CLV (Vektorregelung 
mit Rückführung (IM))

06: PM-CLV (Vektorregelung 
mit Rückführung (PM))

A050 Auswahl der 
Beschleunigungskurve
[Acceleration curve]

00: Linear 04 Nein

04: Aufzug-S

A051 Auswahl der 
Verzögerungskurve
[Deceleration curve]

00: Linear 04 Nein

04: Aufzug-S

A052 Eingangsauswahl 
Beschl.-/Verz.-zeit
[Acc/Dec input source]

00: REM (Tastenfeld) 00 Nein

01: OP1 (Option 1)

02: OP2 (Option 2)

03: PRG (Antriebsprogrammierung)

A053 Beschl.-/Verz.-Auswahl
[Acc/Dec select]

00: Bezugspotenzial 
(A054/A055 verwendet)

00 Nein

01: Multi (Mehrfachnutzung Beschl./Verz.)

A054 Beschleunigungszeit-
einstellung allgemein/
Spezialdrehzahl
[Acc. Time 
@Common/sp1]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A055 Verzögerungszeiteinstel
lung allgemein/
Spezialdrehzahl
[Dec. Time 
@Common/sp1]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A056 Beschleunigungszeit 
bei schneller Drehzahl/
Festdrehzahl 1
[Acc. Time @Fast/Multi1]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A057 Verzögerungszeit bei 
schneller Drehzahl/
Festdrehzahl 1
[Dec Time @Fast/Multi1]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A058 Beschleunigungszeit 
bei Kriechdrehzahl/
Festdrehzahl 2
[Acc. Time @Crwl/Multi2]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A059 Verzögerungszeit 
bei Kriechdrehzahl/
Festdrehzahl 2
[Dec. Time @Crwl/Multi2]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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A060 Beschleunigungszeit 
bei Festdrehzahl 3
[Acc. Time @Multi3]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A061 Verzögerungszeit 
bei Festdrehzahl 3
[Dec. Time @Multi3]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A062 Beschleunigungszeit 
bei Festdrehzahl 4
[Acc. Time @Multi4]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A063 Verzögerungszeit 
bei Festdrehzahl 4
[Dec. Time @Multi4]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A064 Beschleunigungszeit 
bei Festdrehzahl 5
[Acc. Time @Multi5]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A065 Verzögerungszeit 
bei Festdrehzahl 5
[Dec. Time @Multi5]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A066 Beschleunigungszeit 
bei Nachnivellierungs-
drehzahl/Festdrehzahl 6
[Acc. Time @ReLv/Multi6]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A067 Verzögerungszeit 
bei Nachnivellierungs-
drehzahl/Festdrehzahl 6
[Dec. Time @ReLv/Multi6]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A068 Beschleunigungszeit bei 
Inspektionsdrehzahl/
Festdrehzahl 7
[Acc. Time @Insp/Multi7]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A069 Verzögerungszeit bei 
Inspektionsdrehzahl/
Festdrehzahl 7
[Dec. Time @Insp/
Multi7]

0,00 bis 3600,00 (Sek.) 1,80 OK Ja

A070 Aufzug-S-Kurve 
bei Beschleunigung-
verhältnis 1
[S-curve Ratio @acc. 1]

0 bis 100 (%)
A070 + A071 <= 100 %

25 Nein

A071 Aufzug-S-Kurve 
bei Beschleunigung-
verhältnis 2
[S-curve Ratio @acc. 2]

0 bis 100 (%)
A070 + A071 <= 100 %

15 Nein

A072 Aufzug-S-Kurve bei 
Verzögerungverhältnis 1
[S-curve Ratio @dec. 1]

0 bis 100 (%)
A072 + A073 <= 100 %

15 Nein

A073 Aufzug-S-Kurve bei 
Verzögerungverhältnis 2
[S-curve Ratio @dec. 2]

0 bis 100 (%)
A072 + A073 <= 100 %

15 Nein

A074 Aufzug-S-Kurve bei 
Stoppverhältnis 1
[S-curve Ratio @stop. 1]

0 bis 100 (%)
A074 + A075 <= 100 %

15 Nein

A075 Aufzug-S-Kurve bei 
Stoppverhältnis 2
[S-curve Ratio @stop. 2]

0 bis 100 (%)
A074 + A075 <= 100 %

15 Nein

A076 Drehzahlgrenze, 1. Motor
[Speed Limit, 1st]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Nein

A080 Einstellung der U/f-
Verstärkung, 1. Motor
[V/f gain, 1st]

20 bis 100 (%) 100 Ja

A081 AVR-Funktionsauswahl, 
1. Motor
[AVR function, 1st]

00: EIN (immer eingeschaltet) 02 Nein

01: AUS (immer ausgeschaltet)

02: DOFF (während Verzögerung 
ausgeschaltet)

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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A082 AVR-
Spannungsauswahl, 1. 
Motor
[AVR voltage, 1st]

00: 200(V) – 200-V-Klasse 200/400 Nein

01: 208(V) – 200-V-Klasse

02: 215(V) – 200-V-Klasse

03: 220(V) – 200-V-Klasse

04: 230(V) – 200-V-Klasse

05: 240(V) – 200-V-Klasse

06: 380(V) – 400-V-Klasse

07: 400(V) – 400-V-Klasse

08: 415(V) – 400-V-Klasse

09: 440(V) – 400-V-Klasse

10: 460(V) – 400-V-Klasse

11: 480(V) – 400-V-Klasse

A090 Anlaufverzögerungszeit, 
1. Motor
[Run delay time, 1st]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Nein

A091 Verzögerungszeit 
Schütz AUS, 1. Motor
[Cont. open delay, 1st]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,10 Nein

A092 Schütz-Rückmeldesignal-
Prüfzeit, 1. Motor
[Cont. Ans back, 1st]

0,00 bis 5,00 (Sek.) 0,10 Nein

A093 Bremslöse-
Verzögerungszeit, 
1. Motor
[Brk Open delay, 1st]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Nein

A094 Bremsbetätigungs-
Verzögerungszeit, 
1. Motor
[Brk Close delay, 1st]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Nein

A095 Bremsen-
Rückmeldesignal-
Prüfzeit, 1. Motor
[Brake Ans. back, 1st]

0,00 bis 5,00 (Sek.) 0,10 Nein

A096 Positionierungs-/DC-
Bremszeit beim Start, 
1. Motor
[Stnd-Still @start, 1st]

0,00 bis 10,00 (Sek.) 0,60 Nein

A097 Positionierungs-/DC-
Bremszeit beim Stopp, 
1. Motor
[Stnd-Still @stop, 1st]

0,00 bis 10,00 (Sek.) 0,60 Nein

A098 DC-Bremskraft beim 
Start, 1. Motor
[DC power @start, 1st]

0 bis 100 (%) 50 Nein

A099 DC-Bremskraft beim 
Stopp, 1. Motor
[DC power @stop, 1st]

0 bis 100 (%) 50 Nein

A105 Neuauslösung bei 
hoher Drehzahl
[Hi-Speed Retrigger]

00: Deaktiviert 00 Nein

01: Aktiviert

A106 RUN-Betriebsart bei 
A105 = deaktiviert
[Hi-Speed Retrg. mode]

00: Stopp 00 Nein

01: Fehler

02: Seq.-Fehler

03: Stiller Fehler

A111 Auswahl 
Kurzhaltestellenfunktion
[Quick floor function]

00: Deaktiviert 00 Nein

01: Aktiviert

A113 Mindestzeit 
bei konstanter 
Geschwindigkeit
[Min. Const-Spd time]

0,0 bis 2,0 (Sek.) 0,0 Nein

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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A114 Distanzberechnung 
Beschleunigungszeit-
verstärkung
[Calc. gain @acc]

50,00 bis 200,00 (%) 100,00 Nein

A115 Distanzberechnung 
Verzögerungszeit-
verstärkung
[Calc. gain @dec]

50,00 bis 200,00 (%) 100,00 Nein

A150 Startdrehzahl des 
aktiven Bereichs 
Eingang O-L
[[O] range start speed]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

A151 Enddrehzahl des 
aktiven Bereichs 
Eingang O-L
[[O] range end speed]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

A152 Startspannung des 
aktiven Bereichs 
Eingang O-L
[[O] range start voltage]

0 bis 100 (%) 0 Ja

A153 Endspannung des 
aktiven Bereichs 
Eingang O-L
[[O] range end voltage]

0 bis 100 (%) 100 Ja

A154 Aktivierung der 
Startdrehzahl 
Eingang O-L
[[O] start-spd enable]

00: O-EXS (Externe Startfrequenz) 01 Ja

01: 0 Hz

A155 Startdrehzahl des aktiven 
Bereichs Eingang OI-L
[[OI] range start speed]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

A156 Enddrehzahl des aktiven 
Bereichs Eingang OI-L
[[OI] range end speed]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

A157 Startstrom des aktiven 
Bereichs Eingang OI-L
[[OI] range start crnt]

0 bis 100 (%) 20 Ja

A158 Endstrom des aktiven 
Bereichs Eingang OI-L
[[OI] range end crnt]

0 bis 100 (%) 100 Ja

A159 Aktivierung der 
Startdrehzahl 
Eingang OI-L
[[OI] start-spd enable]

00: O-EXS (Externe Startfrequenz) 00 Ja

01: 0 Hz

A160 Startdrehzahl des 
aktiven Bereichs 
Eingang O2-L
[[O2] range start speed]

–400,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

A161 Enddrehzahl des 
aktiven Bereichs 
Eingang O2-L
[[O2] range end speed]

–400,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

A162 Startspannung des 
aktiven Bereichs 
Eingang O2-L
[[O2] range start volt.]

–100 bis 100 (%) –100 Ja

A163 Endspannung des 
aktiven Bereichs 
Eingang O2-L
[[O2] range end volt.]

–100 bis 100 (%) 100 Ja

A164 Filterzeitkonstante für 
externe Frequenz
[Analog input filter]

1 bis 30 (oder 31)
(31: 500 ms Filter ±0,1 Hz mit 
Hysterese)

8 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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A203 Einstellung der 
Basisdrehzahl, 2. Motor
[Base Speed, 2nd]

1,00 Hz bis Maximaldrehzahl (Hz), 
2. Motor

50,00 OK Nein

A204 Einstellung der 
Maximaldrehzahl, 
2. Motor
[Maximum speed. 2nd]

1,00 bis 400,00 (Hz) 50,00 OK Nein

A236 Einstellung der 
Notstrom-Drehzahl, 
2. Motor
[Em-Power Speed, 2nd]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Ja

A244 Einstellung der 
Regelbetriebsart, 
2. Motor
[Control mode, 2nd]

00: IM-VC (U/f-Regelung) 00 Nein

03: IM-OLV (Vektorregelung ohne 
Rückführung)

04: IM-0Hz OLV (Vektorregelung 
ohne Rückführung (0-Hz-Domäne))

05: IM-CLV (Vektorregelung mit 
Rückführung (IM))

06: PM-CLV (Vektorregelung mit 
Rückführung (PM))

A245 Einstellung der 
Aufzugssequenz-
Betriebsart, 2. Motor 
(nur bei Vektorregelung 
mit Rückführung 
möglich)
[Lift sequence, 2nd]

00: SPD (Drehzahl-Regelbetriebsart) 00 Nein

01: DP1 (Betriebsart direkte Position 1 
mit Einfahrsignal)

02: DP2 (Betriebsart direkte Position 2 
mit Einfahrsignal)

A246 Einstellung der 
Regelbetriebsart bei 
CMC=EIN, 2. Motor
[Control mode 
(CMC), 2nd]

00: IM-VC (U/f-Regelung) 00 Nein

03: IM-OLV (Vektorregelung ohne 
Rückführung)

04: IM-0Hz OLV (Vektorregelung ohne 
Rückführung (0-Hz-Domäne))

05: IM-CLV (Vektorregelung mit 
Rückführung (IM))

06: PM-CLV (Vektorregelung mit 
Rückführung (PM))

A276 Drehzahlgrenze, 
2. Motor
[Speed Limit, 2nd]

0,00 bis Maximaldrehzahl (Hz) 0,00 OK Nein

A280 Einstellung der U/f-
Verstärkung, 2. Motor
[V/f gain, 2nd]

20 bis 100 (%) 100 Ja

A281 AVR-Funktionsauswahl, 
2. Motor
[AVR function, 2nd]

00: EIN (immer eingeschaltet) 02 Nein

01: AUS (immer ausgeschaltet)

02: DOFF (während Verzögerung 
ausgeschaltet)

A282 AVR-
Spannungsauswahl, 
2. Motor
[AVR voltage, 2nd]

00: 200(V) – 200-V-Klasse 200/400 Nein

01: 208(V) – 200-V-Klasse

02: 215(V) – 200-V-Klasse

03: 220(V) – 200-V-Klasse

04: 230(V) – 200-V-Klasse

05: 240(V) – 200-V-Klasse

06: 380(V) – 400-V-Klasse

07: 400(V) – 400-V-Klasse

08: 415(V) – 400-V-Klasse

09: 440(V) – 400-V-Klasse

10: 460(V) – 400-V-Klasse

11: 480(V) – 400-V-Klasse

A290 Anlaufverzögerungszeit, 
2. Motor
[Run delay time, 2nd]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Nein

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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A291 Verzögerungszeit 
Schütz AUS, 2. Motor
[Cont. open delay, 2nd]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,10 Nein

A292 Schütz-
Rückmeldesignal-
Prüfzeit, 2. Motor
[Cont. Ans back, 2nd]

0,00 bis 5,00 (Sek.) 0,10 Nein

A293 Bremslöse-
Verzögerungszeit, 
2. Motor
[Brk Open delay, 2nd]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Nein

A294 Bremsbetätigungs-
Verzögerungszeit, 
2. Motor
[Brk Close delay, 2nd]

0,00 bis 2,00 (Sek.) 0,20 Nein

A295 Bremsen-
Rückmeldesignal-
Prüfzeit, 2. Motor
[Brake Ans. back, 2nd]

0,00 bis 5,00 (Sek.) 0,10 Nein

A296 Positionierungs-/DC-
Bremszeit beim Start, 
2. Motor
[Stnd-Still @start, 2nd]

0,00 bis 10,00 (Sek.) 0,60 Nein

A297 Positionierungs-/DC-
Bremszeit beim Stopp, 
2. Motor
[Stnd-Still @stop, 2nd]

0,00 bis 10,00 (Sek.) 0,60 Nein

A298 DC-Bremskraft beim 
Start, 2. Motor
[DC power @start, 2nd]

0 bis 100 (%) 50 Nein

A299 DC-Bremskraft beim 
Stopp, 2. Motor
[DC power @stop, 2nd]

0 bis 100 (%) 50 Nein

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Stan-
dard-

einstel-
lung

Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Ände-
rung 
wäh-

rend des 
Betriebs
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Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwand-
lung 
F022

Ände-
rung 
wäh-
rend 
des 

Betriebs
b001 Auswahl der autom. 

Fehler-Rücksetzung
[Auto-Reset select]

00: Deaktiviert 02 Nein

01: AL-out (Fehlersignal 
wird ausgegeben)

02: No-out (Fehlersignal 
wird nicht ausgegeben)

b002 Anzahl der automatischen 
Fehler-Rücksetzung
[Number of Auto-Reset]

1 bis 10 (Mal) 2 Nein

b003 Auswahl der autom. 
Fehler-Rücksetzung 
bei Unterspannung
[Under_V Auto-Reset]

00: b002 (Einstellung in b002) 00 Nein
01: FREE (immer automatische 
Fehler-Rücksetzung)

b004 Kurzzeitiger Stromausfall/
Unterspannungs-Alarm 
aktiviert
[IP/UV error enable]

00: OFF (Deaktiviert) 00 Nein
01: ON (Aktiviert)

02: DOFF (Während des 
Stopps aktivieren und bis 
zum Stopp verzögern)

b005 Neustart-Auswahl nach 
Fehlerrücksetzung
[Error restart select]

00: Manuell 01 Nein

01: AUTO

b006 Phasenausfall-
Erkennung aktiviert
[Phase loss detect]

00: Deaktiviert 00 Nein

01: Aktiviert

b012 Einstellwert des 
elektronischen 
thermischen 
Motorschutzes, 1. Motor
[E-thermal level, 1st]

0,2 x Nennstrom bis 
1,0 x Nennstrom (A)

Nennstrom Ja

b013 Kennlinie der thermischen 
Überwachung, 1. Motor
[E-thermal Char, 1st]

00: Reduce (Kennlinie für 
reduziertes Drehmoment)

01 Ja

01: Const (Kennlinie für 
konstantes Drehmoment)
02: Free (Freie Einstellung)

b015 Freie Einstellung 
elektronische 
thermische Drehzahl 1
[Freq. 1 @Free E-thm]

0,00 bis b017 (Hz) 0,00 OK Ja

b016 Freie Einstellung 
elektronischer 
thermischer Strom 1
[Crnt. 1 @Free E-thm]

0 bis Nennstrom (A) 0,0 Ja

b017 Freie Einstellung 
elektronische 
thermische Drehzahl 2
[Freq. 2 @Free E-thm]

b015 bis b019 (Hz) 0,00 OK Ja

b018 Freie Einstellung 
elektronischer 
thermischer Strom 2
[Crnt. 2 @Free E-thm]

0 bis Nennstrom (A) 0,0 Ja

b019 Freie Einstellung 
elektronische 
thermische Drehzahl 3
[Freq. 3 @Free E-thm]

b017 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

b020 Freie Einstellung 
elektronischer 
thermischer Strom 3
[Crnt. 3 @Free E-thm]

0 bis Nennstrom (A) 0,0 Ja
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b021 Überlastbegrenzungs-
Betriebsart
[Overload Rest. mode1]

00: Deaktiviert 00 Ja

01: ACC/Const 
(Bei Beschleunigung und 
konstanter Drehzahl aktiviert)
02: Const (Bei konstanter 
Drehzahl aktiviert)
03: R-Inc (Bei Beschleunigung 
und konstanter Drehzahl 
aktiviert (Erhöhung der 
Drehzahl während des 
generatorischen Betriebs))

b022 Einstellung 
Überlastbegrenzung
[Overload Rest. level1]

0,5 x Nennstrom bis
1,0 x Nennstrom (A)

0,5 x 
Nennstrom

Ja

b023 Verzögerungsrate bei 
Überlastbegrenzung
[Overload Rest. time1]

0,10 bis 30,00 (Sek.) 1,00 OK Ja

b024 Überlastbegrenzungs-
Betriebsart (2)
[Overload Rest. mode2]

00: Deaktiviert 00 Ja
01: ACC/Const 
(Bei Beschleunigung und 
konstanter Drehzahl aktiviert)

02: Const (Bei konstanter 
Drehzahl aktiviert)

03: R-Inc (Bei Beschleunigung 
und konstanter Drehzahl 
aktiviert (Erhöhung der 
Drehzahl während des 
generatorischen Betriebs))

b025 Einstellung 
Überlastbegrenzung (2)
[Overload Rest. level2]

0,2 x Nennstrom bis
2,0 x Nennstrom (A)

1,5 x 
Nennstrom

Ja

b026 Verzögerungsrate (2) 
bei Überlastbegrenzung
[Overload Rest. time2]

0,10 bis 30,00 (Sek.) 1,00 Ja

b027 Überstromunterdrückung 
aktiviert
[OverCrnt. Sup select]

00: Deaktiviert 01 Ja

01: Aktiviert

b030 USV-
Schutzrichtungsauswahl
[UPD Search select]

00: Deaktiviert 00 Nein

01: AUTO
02: AUTO-1st (nur Motor 1)

03: MANUAL

04: MANUAL-1st (nur Motor 1)
b031 Erkennungauswahl 

USV-Schutzrichtung
[UPD Search type]

00: Low-C (Erkennung von 
niedrigem Strom)

00 Nein

01: ReGnr (Erkennung 
generatorischer Betrieb)

b032 Suchdrehzahl USV-
Schutzrichtung
[UPD Search speed]

0,00 bis 20,00 (Hz) 3,0 OK Nein

b033 Suchzeit USV-
Schutzrichtung
[UPD Search time]

0,0 bis 5,0 (Sek.) 1,0 Nein

b034 Batteriespannung für 
Notstrombetrieb
[Battery Voltage]

48 bis 600 (V) 200 Nein

b035 Drehmomentgrenzwert 
für Notstrombetrieb
[Trq.limit @Em-Power]

0 bis 300 (%) 150 Nein

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwand-
lung 
F022

Ände-
rung 
wäh-
rend 
des 

Betriebs
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b040 Auswahl 
Drehmomentgrenzwert
[Trq.limit mode]

00: 4-SET (quadrantspezifische 
Einstellung)

00 Ja

01: TM (Umschaltung über 
Klemme)
02: O2 (Analogeingang)

b041 Drehmomentgrenzwert (1) 
(Vorwärtsdrehrichtung)
[Trq.limit1 @UP-Drv]

0 bis 300 (%) 200 Ja

b042 Drehmomentgrenzwert (2) 
(generatorischer 
Rückwärtsbetrieb)
[Trq.limit2 @DWN-Rgn]

0 bis 300 (%) 200 Ja

b043 Drehmomentgrenzwert (3) 
(Rückwärtsdrehrichtung)
[Trq.limit3 @DWN-Drv]

0 bis 300 (%) 200 Ja

b044 Drehmomentgrenzwert (4) 
(generatorischer 
Rückwärtsbetrieb)
[Trq.limit4 @UP-Rgn]

0 bis 300 (%) 200 Ja

b046 Schutz vor Lauf in 
Gegenrichtung aktiviert
[Counter Dir. protect]

00: Deaktiviert 00 Ja

01: Aktiviert

b050 Auswahl Drehmoment-
Offset
[Trq.bias select]

00: O (Eingang O-L) 00 Nein

01: OI (Eingang OI-L)

02: O2 (Eingang O2-L)
b051 Auswahl Latch-Trigger 

Drehmoment-Offset 
[Trq.bias latch trigger]

00: RUN (RUN-Befehl ist aktiv) 00 Nein

01: TCL 
(Klemme „TCL“ ist auf EIN)

b052 Wägezellenkalibrierung 
bei Min.
[Adj.L-Cell @Min]

0 bis 100 (%) 0 Nein

b053 Wägezellenkalibrierung 
bei Max.
[Adj.L-Cell @Max]

0 bis 100 (%) 100 Nein

b054 Verstärkungswert 
Wägezelleneinstellung 
bei Min. Aufwärts
[Adj.L-Cell @V-Min/UP]

–300,0 bis 300,0 (%) 0 Nein

b055 Verstärkungswert 
Wägezelleneinstellung 
bei Max. Aufwärts
[Adj.L-Cell @V-Max/UP]

–300,0 bis 300,0 (%) 0 Nein

b056 Verstärkungswert 
Wägezelleneinstellung 
bei Min. Abwärts
[Adj.L-Cell @V-Min/DWN]

–300,0 bis 300,0 (%) 0 Nein

b057 Verstärkungswert 
Wägezelleneinstellung 
bei Max. Abwärts
[Adj.L-Cell @V-Max/DWN]

–300,0 bis 300,0 (%) 0 Nein

b058 Filterzeitkonstante 
Drehmoment-Offset
[Trq.bias Filter]

5 bis 500 (ms) 10 Nein

b059 Grenzwerteinstellung für 
Aufbau Drehmoment-
Offset
[Trq.bias FadeOut Level]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 Nein

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwand-
lung 
F022

Ände-
rung 
wäh-
rend 
des 

Betriebs
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b060 Zeiteinstellung für Aufbau 
Drehmoment-Offset
[Trq.bias FadeOut Time]

0,01 bis 5,00 (Sek.) 0,01 Nein

b069 Schlupfkompensations-
verstärkung bei 
Vektorregelung, 1. Motor
[Slip-Cmp. gain, 1st]

0 bis 255 (%) 100 Ja

b070 Separater Prüffehler 
Motorschütz
[Separated Cont.-err]

00: Err (normaler Fehler) 00 Nein

01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

b071 Separater Prüffehler 
Bremse
[Separated Brake-err]

00: Err (normaler Fehler) 00 Nein

01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

b072 Separater Fehler 
„Kein Eingang Etagen-
Annäherungssignal“
[Separated NFS-err]

00: Err (normaler Fehler) 00 Nein

01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

b074 Separater Fehler „RUN-
Signal aktiv bei GS“
[Separated RUN timing]

00: Err (normaler Fehler) 00 Nein

01: Seq-Err (Sequenzfehler)
02: Stiller Fehler

b075 Separater Fehler 
„Aufzughalt-
Zeitüberschreitung“
[Separated Lift timeout]

00: Err (normaler Fehler) 00 Nein

01: Seq-Err (Sequenzfehler)

02: Stiller Fehler

b076 Einstellung 
Zeitüberschreitungs-Zeit 
der Aufzugbewegung
[Lift timeout time]

0,00 bis 10,00 (Sek.) 5,00 Nein

b077 Einstellung 
Zeitüberschreitungs-
Pegel der 
Aufzugbewegung
[Lift timeout Lvl.]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Nein

b078 Separater 
Zustandsfehler Bremse
[Separated Brake cond.]

00: Err (normaler Fehler) 00 Nein
01: Seq-Err (Sequenzfehler)

02: Stiller Fehler

b090 Kühllüftersteuerung
[Cooling Fan control]

00: OFF (Lüfter immer in Betrieb) 02 Ja
01: ON (Lüfter nur in Betrieb bei 
laufendem Frequenzumrichter 
(einschließlich 5 Minuten nach 
Ein- und Ausschalten)

02: Thm (Lüftertemperatur steigt)

b095 Generatorische 
Bremsregelung
[DynamicBrake control]

00: AUS 02 Ja
01: ON_STPOFF (Deaktiviert, 
während der Motor gestoppt ist)
02: ON_STPON (Aktiviert, 
während der Motor gestoppt ist)

b096 Schwellwert für 
Aktivierung 
generatorische 
Bremsregelung
[DynamicBrake Act. Lv]

200-V-Klasse: 330 bis 380 (V) 360/720 Ja

400-V-Klasse: 660 bis 760 (V)

b097 Einschaltdauer für 
generatorisches 
Bremsen
[DynamicBrake % ED]

0,0 bis 100,0 (%) 100,0 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwand-
lung 
F022

Ände-
rung 
wäh-
rend 
des 

Betriebs
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b098 Thermistor für 
thermische 
Schutzsteuerung
[Thermistor control]

00: OFF (Thermistor deaktivieren) 00 Ja

01: PTC (Thermistor bei PTC 
aktivieren)

02: NTC (Thermistor bei NTC 
aktivieren)

b099 Einstellwert für 
thermischen Schutz
[Thm. protection Level]

0 bis 9999 (Ohm) 3000 Ja

b212 Einstellwert des 
elektronischen 
thermischen 
Motorschutzes, 2. Motor
[E-thermal Level, 2nd]

0,2 x Nennstrom bis
1,0 x Nennstrom (A)

Nennstrom Ja

b213 Kennlinie für 
elektronischen 
Motorschutz, 2. Motor
[E-thermal Char, 2nd]

00: Reduce (Kennlinie für 
reduziertes Drehmoment)

01 Ja

01: Const (Kennlinie für 
konstantes Drehmoment)

02: Free (Freie Einstellung)

b269 Schlupfkompensations-
verstärkung bei 
Vektorregelung, 2. 
Motor
[Slip-Cmp. gain, 2nd]

0 bis 255 (%) 100 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwand-
lung 
F022

Ände-
rung 
wäh-
rend 
des 

Betriebs
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Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs

C001 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (1)
[IN-Term[1] select]

00: UP (Fahrtrichtung aufwärts) 00 
(Aufwärts)

Nein

01: DWN (Fahrtrichtung abwärts)

02: SPD1 (Festdrehzahl-Einstellung 1)

03: SPD2 (Festdrehzahl-Einstellung 2)

04: SPD3 (Festdrehzahl-Einstellung 3)

08: SET (Einstellung der Daten 
für 2. Motor)

11: FRS (Stopp im Freilauf)

12: EXT (Externer Fehler)

15: SFT (Parametersperre)

18: RS (Zurücksetzen)

32: OLR (OL-Ebene ändern)

33: TL (Drehmomentgrenzwert aktivieren)

34: TRQ1 (Drehmomentgrenzwert 1 
ändern)

35: TRQ2 (Drehmomentgrenzwert 2 
ändern)

40: PCLR (Aktuelle Position löschen)

46: KHC (kwh löschen)

49: MI1 (Universal-Eingang 1)

50: MI2 (Universal-Eingang 2)

51: MI3 (Universal-Eingang 3)

52: MI4 (Universal-Eingang 4)

53: MI5 (Universal-Eingang 5)

54: MI6 (Universal-Eingang 6)

55: MI7 (Universal-Eingang 7)

56: MI8 (Universal-Eingang 8)

57: MI9 (Universal-Eingang 9)

58: MI10 (Universal-Eingang 10)

59: MI11 (Universal-Eingang 11)

60: MI12 (Universal-Eingang 12)

61: EMP (Notstrombetrieb)

62: INSP (Inspektion)

63: RL (Nachnivellierung)

64: COK (Schütz-Prüfsignal)

65: BOK (Bremsenprüfsignal)

66: FP1 (Etagenposition 1)

67: FP2 (Etagenposition 2)

68: FP3 (Etagenposition 3)

69: FP4 (Etagenposition 4)

70: FP5 (Etagenposition 5)

71: FP6 (Etagenposition 6)

72: PAL (Signalspeicherauslöser 
Autolearning-Daten)

73: TCL (Latch-Trigger Drehmoment-
Offset)

74: LVS (Einfahrsignal)

75: NFS (Etagen-Annäherungssignal)

76: PRG (Programmausführung)

77: CMC (Änderung der 
Regelbetriebsart)

78: GS1 (Safety 1)

79: GS2 (Safety 2)

no: keine Zuordnung
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C002 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (2)
[IN-Term[2] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 01 (DWN) Nein

C003 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (3)
[IN-Term[3] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 03 (SPD2) Nein

C004 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (4)
[IN-Term[4] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 62 (INSP) Nein

C005 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (5)
[IN-Term[5] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 74 (LVS) Nein

C006 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (6)
[IN-Term[6] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 18 (RS) Nein

C007 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (7)
[IN-Term[7] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 63 (RL) Nein

C008 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (GS1)
[IN-Term[GS1] 
select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 78 (GS1) Nein

C009 Einstellung Multi-
funktions-Eingangs-
klemme (GS2)
[IN-Term[GS2] select]

Ebenso wie die Einstellungen von C001 79 (GS2) Nein

C011 Klemme (1) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[1] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C012 Klemme (2) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[2] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C013 Klemme (3) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[3] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C014 Klemme (4) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[4] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C015 Klemme (5) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[5] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C016 Klemme (6) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[6] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C017 Klemme (7) aktivier-
ter Zustand
[IN-Term[7] NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C018 Klemme (GS1) 
aktivierter Zustand
[IN-Term[GS1] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C019 Klemme (GS2) 
aktivierter Zustand
[IN-Term[GS2] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C021 Einstellung Multi-
funktions-Ausgangs-
relais (11)
[OUT-Term[11] 
select]

00: RUN (Run-Betriebsart) 52 (BRK) Nein

01: FA1 (Konstante Drehzahl erreicht)

02: FA2 (Einstellfrequenz überschritten)

03: OL (Überlast-Vorwarnsignal (1))

05: AL (Alarmsignal)

06: FA3 (Einstellfrequenz erreicht)

07: OTQ (Überdrehmoment)

08: IP (Kurzzeitiger Stromausfall)

09: UV (Unterspannung)

10: TRQ (Drehmomentbegrenzung)

11: RNT (Abgelaufene Betriebsdauer)

12: ONT (Abgelaufene Einschaltzeit)

13: THM (Motorüberhitzungs- 
Alarmsignal (MTR))

14: ZS (0-Hz-Erkennungssignal)

16: POK (Positionierung abgeschlossen)

17: FA4 (Einstellfrequenz überschritten 2)

18: FA5 (Einstellfrequenz erreicht 2)

19: OL2 (Überlast-Vorwarnsignal 2)

20: TH-C (Motorüberhitzungs-
Alarmsignal (CTL))

23: NDc (Netzwerkunterbrechung)

30: WAC (Warnung Kondensator-
Lebensdauer)

31: WAF (Drehzahlabfall Kühllüfter)

32: FR (Startkontakt-Signal)

33: OHF 
(Warnung Kühlkörperüberhitzung)

34: LOC 
(Hinweissignal für niedrigen Strom)

35: MO1 (Universell nutzbarer 
Ausgang 1)

36: MO2 (Universell nutzbarer 
Ausgang 2)

37: MO3 (Universell nutzbarer 
Ausgang 3)

38: MO4 (Universell nutzbarer 
Ausgang 4)

39: MO5 (Universell nutzbarer 
Ausgang 5)

40: MO6 (Universell nutzbarer 
Ausgang 6)

41: MO7 (Universell nutzbarer 
Ausgang 7)

44: IRDY (Frequenzumrichter bereit)

45: FWR (Vorwärtsdrehung)

46: RWR (Rückwärtsdrehung)

47: MJA (Schwerwiegender Fehler)

51: CON (Schütz-Steuersignal)

52: BRK (Bremsenansteuersignal)

54: UPS 
(Suchstatus USV-Schutzrichtung)

55: UPD (USV-Schutzrichtung)

56: GMON (Safety-Rückmeldung)

57: MPS (Suche Encoderoffset)

58: SEQ (Sequenzfehler)

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C022 Einstellung Multi-
funktions-Ausgangs-
relais (12)
[OUT-Term[12] 
select]

Ebenso wie die Einstellungen von C021 51 (CON) Nein

C023 Einstellung Multi-
funktions-Ausgangs-
relais (13)
[OUT-Term[13] 
select]

Ebenso wie die Einstellungen von C021 44 (IRDY) Nein

C026 Einstellung Multi-
funktions-Ausgangs-
relais (RY)
[OUT-Term[RY] 
select]

Ebenso wie die Einstellungen von C021 05 (AL) Nein

C027 [FM] Signalauswahl
[[FM] Signal Select]

00: A-S (Ausgangsdrehzahl) 00 Nein

01: A (Ausgangsstrom)

02: T (Ausgangsdrehmoment)

03: D-F (Digitalausgangsdrehzahl)

04: Vout (Ausgangsspannung)

05: Power (Eingangsspannung)

06: THM (Elektronische thermische 
Überlast: MTR)

07: LAD-S (LAD-Drehzahl)

09: TH-Mtr (Motortemperatur)

10: TH-Fin (Kühlkörpertemperatur)

12: Devi (Drehgeberabweichung)

13: THM-CTL (Elektronische thermi-
sche Überlast: CTL)

14: YA0 (Ausgang YA0)

C028 [AM] signal selection
[[AM] Signal Select]

00: A-S (Ausgangsdrehzahl) 00 Nein

01: A (Ausgangsstrom)

02: T (Ausgangsdrehmoment)

04: Vout (Ausgangsspannung)

05: Power (Eingangsspannung)

06: THM (Elektronische thermische 
Überlast: MTR)

07: LAD-S (LAD-Drehzahl)

09: TH-Mtr (Motortemperatur)

10: TH-Fin (Kühlkörpertemperatur)

12: Devi (Drehgeberabweichung)

13: THM-CTL (Elektronische thermi-
sche Überlast: CTL)

15: YA1 (Ausgang YA1)

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C029 [AMI] Signalauswahl
[[AMI] Signal Select]

00: A-S (Ausgangsdrehzahl) 01 Nein

01: A (Ausgangsstrom)

02: T (Ausgangsdrehmoment)

04: Vout (Ausgangsspannung)

05: Power (Eingangsspannung)

06: THM (Elektronische thermische 
Überlast: MTR)

07: LAD-S (LAD-Drehzahl)

09: TH-Mtr (Motortemperatur)

10: TH-Fin (Kühlkörpertemperatur)

12: Devi (Drehgeberabweichung)

13: THM-CTL (Elektronische thermi-
sche Überlast: CTL)

16: YA2 (Ausgang YA2)

C030 Maximalwert Über-
wachung Drehgeber-
abweichung
[ENC. dev monitor 
Max]

0 bis 99999 (mm) 1000 Ja

C031 Aktiver Zustand 
Multifunktions-
Ausgangsrelais [11]
[OUT-Term[11] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C032 Aktiver Zustand 
Multifunktions-
Ausgangsrelais [12]
[OUT-Term[12] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C033 Aktiver Zustand 
Multifunktions-
Ausgangsrelais [13]
[OUT-Term[13] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C036 Aktiver Zustand 
Multifunktions-
Ausgangsrelais [RY]
[OUT-Term[RY] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

C038 Modus Unterstrom-
Ausgang
[[LOC] signal Mode]

00: Immer (Ausgang bei Beschleuni-
gung/Verzögerung und Betrieb mit 
konstanter Drehzahl)

00 Ja

01: Konstant (Ausgabe nur bei Betrieb 
mit konstanter Drehzahl)

C039 Erkennungspegel 
Unterstrom
[[LOC] signal Level]

0 bis 2,0 x Nennstrom (A) Nennstrom Ja

C040 Ausgangsbetriebsart 
Überlastalarm
[[OL] signal Mode]

00: Immer (Ausgang bei Beschleuni-
gung/Verzögerung und Betrieb mit 
konstanter Drehzahl)

00 Ja

01: Konstant (Ausgabe nur bei Betrieb 
mit konstanter Drehzahl)

C041 Einstellung Schwell-
wert Überlast-Alarm
[[OL] signal Level]

0 bis 2,0 x Nennstrom (A) Nennstrom Ja

C042 Einstellung 
„Drehzahl erreicht“ 
für Beschl.
[Speed arrival @acc]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C043 Einstellung 
„Drehzahl erreicht“ 
für Verz.
[Speed arrival @dec]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

C045 Einstellung 
„Drehzahl erreicht“ 
für Beschl. (2)
[Speed arrival 
@acc2]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

C046 Einstellung 
„Drehzahl erreicht“ 
für Verz. (2)
[Speed arrival 
@dec2]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

C055 Einstellung Schwell-
wert Überdrehmo-
ment (Aufwärtsfahrt)
[OverTrq Lv. 
@UP-Drv]

0 bis 300 (%) 100 Ja

C056 Einstellung Schwell-
wert Überdrehmo-
ment (generatorische 
Abwärtsfahrt)
[OverTrq Lv. 
@DWN-Rgn]

0 bis 300 (%) 100 Ja

C057 Einstellung Schwell-
wert Überdrehmo-
ment (Abwärtsfahrt)
[OverTrq Lv. 
@DWN-Drv]

0 bis 300 (%) 100 Ja

C058 Einstellung Schwell-
wert Überdrehmo-
ment (generatorische 
Aufwärtsfahrt)
[OverTrq Lv. @UP-
Rgn]

0 bis 300 (%) 100 Ja

C060 Betriebs-/Einschalt-
Warnzeit
[Run/Pw-on warn time]

0 bis 655350 (Stunde) 0 Ja

C061 Schwellwerteinstel-
lung elektronische 
thermische Warnung 
(Motor)
[E-thm warn Level Mtr]

0 bis 100 (%) 80 Ja

C062 Schwellwerteinstel-
lung elektronische 
thermische Warnung 
(Controller)
[E-thm warn Level 
Ctl]

0 bis 100 (%) 80 Ja

C063 Nulldrehzahl-
Erkennungspegel
[Zero-spd detect 
Level]

0,00 bis 100,00 (Hz) 0,00 OK Ja

C064 Schwellwert War-
nung Kühlkörper-
überhitzung
[Heatsnk Overheat 
Level]

0 bis 200 (ºC) 120 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C071 Auswahl Kommuni-
kationsgeschwindig-
keit
[Comm. BauRate]

03: 2400 bps 04 Nein

04: 4800 bps

05: 9600 bps

06: 19200 bps

07: 38400 bps

C072 Knotenzuordnung
[Comm. Node]

1 bis 247 1 Nein

C074 Auswahl der Kom-
munikationsparität
[Comm. Parity]

00: NO (Keine Parität) 00 Nein

01: EVN (Gerade Parität)

02: ODD (Ungerade Parität)

C075 Auswahl Kommuni-
kations-Stoppbit
[Comm. StopBit]

1: 1 Bit 1 Nein

2: 2 Bits

C076 Auswahl des 
Betriebs nach Kom-
munikationsfehler
[Comm. ErrMode]

00: Fehler 02 Nein

01: STP-Err (Fehler nach Verzögerung 
und Stoppen des Motors)

02: Ignor (Ignorieren von Fehlern)

04: Dec-STP (Verzögerung und 
Stoppen des Motors)

C077 Schwellwert Kommu-
nikationszeitüber-
schreitung vor 
Fehlerauslösung
[Comm. TimeOut]

0,00 bis 99,99 (Sek.) 0,00 Nein

C078 Kommunikations-
wartezeit
[Comm. Wait time]

0 bis 1000 (ms) 0 Nein

C079 Auswahl Kommuni-
kations-Betriebsart
[Comm. Mode select]

01: Modbus (Modbus-RTU) 01 Nein

C081 Kalibrierung 
Eingang [O]
[Adj. span [O]]

0 bis 65535 Werksein-
stellung

Ja

C082 Kalibrierung 
Eingang [OI]
[Adj. span [OI]]

0 bis 65535 Ja

C083 Kalibrierung 
Eingang [O2]
[Adj. span [O2]]

0 bis 65535 Ja

C085 Tuning 
Thermistoreingang
[Adj. tmp [TH]]

0,0 bis 1000,0 Ja

C091 Debug-Betriebsart 
aktivieren
[Debug mode]

00: MD0 00 Ja

01: MD1

C105 FM-Verstärkungs-
einstellung
[[FM] gain adjust]

50 bis 200 (%) 100 Ja

C106 AM-Verstärkungs-
einstellung
[[AM] gain adjust]

50 bis 200 (%) 100 Ja

C107 AMI-Verstärkungs-
einstellung
[[AMI] gain adjust]

50 bis 200 (%) 100 Ja

C109 AM-Offset-Einstellung
[[AM] bias adjust]

0 bis 100 (%) 0 Ja

C110 AMI-Offset-Einstellung
[[AMI] bias adjust]

0 bis 100 (%) 20 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C111 Einstellung Schwell-
wert Überlast-
Alarm (2)
[[OL2] signal Level]

0,0 bis 2,0 x Nennstrom (A) Nennstrom Ja

C121 Kalibrierung 
Eingang Null [O]
[Adj. zero [O]]

0 bis 65535 Werksein-
stellung

Ja

C122 Kalibrierung 
Eingang Null [OI]
[Adj. zero [OI]]

0 bis 65535 Ja

C123 Kalibrierung 
Eingang Null [O2]
[Adj. zero [O2]]

0 bis 65535 Ja

C130 Einschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [11]
[ON-delay time [11]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C131 Ausschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [11]
[OFF-delay time [11]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C132 Einschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [12]
[ON-delay time [12]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C133 Ausschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [12]
[OFF-delay time [12]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C134 Einschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [13]
[ON-delay time [13]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C135 Ausschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [13]
[OFF-delay time [13]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C140 Einschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [RY]
[ON-delay time [RY]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C141 Ausschaltverzöge-
rungszeit 
Ausgang [RY]
[OFF-delay time [RY]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

C160 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [1]
[Response time [1]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C161 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [2]
[Response time [2]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C162 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [3]
[Response time [3]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C163 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [4]
[Response time [4]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C164 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [5]
[Response time [5]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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C165 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [6]
[Response time [6]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C166 Ansprechzeit 
Eingangsklemme [7]
[Response time [7]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C167 Ansprechzeit 
Eingangsklemme 
[GS1]
[Response 
time [GS1]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C168 Ansprechzeit 
Eingangsklemme 
[GS2]
[Response 
time [GS2]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

C169 Festfrequenz-/ 
Positionsbestim-
mungszeit
[M. Spd/Pos 
latch time]

0 bis 200 (ms) 0 Ja

Anzeige-
Code

Funktions-
bezeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung

Umwand-
lung 
F020

Umwand-
lung 
F021

Umwan-
dlung 
F022

Ände-
rung wäh-
rend des 
Betriebs
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Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs

H001 Autotuning-
Einstellung
[Auto-tuning 
Mode set.]

00: NOR (deaktivieren) 00 Nein

01: NRT-IM (Autotuning ohne 
Motordrehung (IM))

02: AUT-IM (Autotuning mit 
Motordrehung (IM))

03: NRT-PM (Autotuning ohne 
Motordrehung (PM))

04: AUT-PM (Autotuning mit 
Motordrehung (PM))

05: MG-POS (Einstellung des 
Encoder-Offsets (PM))

H002 RUN-Befehls-
quelle bei 
Autotuning
[RUN @Auto- 
tuning]

00: REM (Kraft „RUN“-Taste) 00 Nein
01: A002 (Einstellung von A002)

H003 Motorleistung, 
1. Motor
[Motor 
capacity, 1st]

0,20 bis 75,00 (kW) identisch 
mit INV 

(kW)

Nein

H004 Motorpoleinstel-
lung, 1. Motor
[Motor poles, 1st]

2 bis 48 (Pole) 4 Nein

H005 Steifigkeitskon-
stante, 1. Motor
[Rigidity con-
stant, 1st]

0,1 bis 5000,0 (%) 100,0 Ja

H006 Motorstabilisie-
rungskonstante, 
1. Motor
[Stabilize cnst, 1st]

0 bis 255 (%) 100 Ja

H007 Umschaltdrehzahl 
ASR-Verstärkung
[ASR gain switch 
speed]

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00 OK Ja

H008 ASR-Proportio-
nalverstärkung 
beim Start
[ASR P-gain 
@start]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja

H009 ASR-Integralver-
stärkung beim 
Start
[ASR I-gain 
@start]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja

H010 ASR-Proportio-
nalverstärkung 
nach Umschaltung
[ASR P-gain 
@after SW]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja

H011 ASR-Integralver-
stärkung nach 
Umschaltung
[ASR I-gain 
@after SW]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja

H012 ASR-Proportio-
nalverstärkung 
bis Null
[ASR P-gain 
@stop]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja
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H013 ASR-Integralver-
stärkung bis Null
[ASR I-gain 
@stop]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja

H014 ASR-Proportio-
nalverstärkung 
beim Bremsen
[ASR P-gain 
@brake]

0,0 bis 1000,0 (%) 100,0 Ja

H015 Aufbauzeit ASR-
Proportional-
verstärkung für 
Bremsenöffnung
[Gain FadeOut 
Time]

0,01 bis 5,00 (Sek.) 0,01 Nein

H016 Einstellung der 
Positionsregel-
kreisverstärkung 
beim Bremsen
[P-loop gain 
@brake]

0,00 bis 100,00 0,50 Ja

H017 ACR-Verstär-
kungseinstellung 
bei IM-OLV 
(mit C091 = 1)
[ACR gain 
@IM-OLV]

1 bis 10000 150 Nein

H018 ACR-Verstär-
kungseinstellung 
bei IM-CLV
[ACR gain 
@IM-CLV]

1 bis 10000 2000 Nein

H019 ACR-Verstär-
kungseinstellung 
bei PM-OLV
[ACR gain 
@PM-OLV]

1 bis 10000 500 Nein

H020 IM-Motorkon-
stante R1, 
1. Motor
[IM constant R1, 1st]

0,001 bis 65,535 (Ohm) Abhängig 
von der 

Motorlei-
stung

Nein

H021 IM-Motorkon-
stante R2, 
1. Motor
[IM constant R2, 1st]

0,001 bis 65,535 (Ohm) Nein

H022 IM-Motorkon-
stante L, 1. Motor
[IM constant L, 1st]

0,01 bis 655,35 (mH) Nein

H023 IM-Motorkon-
stante IO, 
1. Motor
[IM constant IO, 1st]

0,01 bis 655,35 (A) Nein

H024 IM-Motorkon-
stante J, 1. Motor
[IM constant J, 1st]

0,001 bis 9999,000 Nein

H025 Nennstrom IM-
Motor, 1. Motor
[IM cnst. 
Rated-I, 1st]

0,0 bis 200,0 (A) Nein

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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H060 0-Hz-Grenzwert 
OLV, 1. Motor
[0Hz OLV-Limit, 1st]

0,0 bis 100,0 (%) 75,0 Ja

H070 PM-Motorkon-
stante R, 1. Motor
[PM constant R, 1st]

0,001 bis 65,535 (Ohm) Abhängig 
von der 

Motorlei-
stung

Nein

H071 PM-Motorkon-
stante d-Achse L, 
1. Motor
[PM constant Ld, 
1st]

0,01 bis 655,35 (mH) Nein

H072 PM-Motorkon-
stante q-Achse L, 
1. Motor
[PM constant Lq, 
1st]

0,01 bis 655,35 (mH) Nein

H073 Spannungskon-
stante PM-Motor, 
1. Motor
[PM constant Ke, 
1st]

0,1 bis 6553,5 (mV/(rad/s)) Nein

H074 PM-Motorkon-
stante J, 1. Motor
[PM constant J, 1st]

0,001 bis 9999,000 Nein

H075 Nennstrom PM-
Motor, 1. Motor
[PM const. 
Rated-I, 1st]

0,0 bis 200,0 (A) Nein

H080 Lese-/Schreib-
auswahl 
Drehgeber
[ENC. data 
R/W select]

00: Nein (kein Zugriff) 00 Ja
01: ENC1 >> INV

02: ENC1 << INV
03: ENC2 >> INV

04: ENC2 << INV

05: Überprüfen-ENC1
06: Überprüfen-ENC2

H081 Lese-/Schreiber-
laubnis Drehgeber
[ENC. data R/W]

00: Deaktiviert 00 Nein

01: Aktiviert

H203 Motorleistung, 
2. Motor
[Motor capacity, 
2nd]

0,20 bis 75,00 (kW) identisch 
mit INV 

(kW)

Nein

H204 Motorpoleinstel-
lung, 2. Motor
[Motor poles, 2nd]

2 bis 48 (Pole) 4 Nein

H205 Steifigkeitskon-
stante, 2. Motor
[Rigidity con-
stant, 2nd]

0,1 bis 5000,0 (%) 100,0 Ja

H206 Motorstabilisie-
rungskonstante, 
2. Motor
[Stabilize cnst, 
2nd]

0 bis 255 (%) 100 Ja

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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H220 IM-Motorkon-
stante R1, 2. Motor
[IM constant R1, 
2nd]

0,001 bis 65,535 (Ohm) Abhängig 
von der 

Motorlei-
stung

Nein

H221 IM-Motorkon-
stante R2, 2. Motor
[IM constant R2, 
2nd]

0,001 bis 65,535 (Ohm) Nein

H222 IM-Motorkon-
stante L, 2. Motor
[IM constant L, 
2nd]

0,01 bis 655,35 (mH) Nein

H223 IM-Motorkon-
stante IO, 2. 
Motor
[IM constant IO, 
2nd]

0,01 bis 655,35 (A) Nein

H224 IM-Motorkon-
stante J, 2. Motor
[IM constant J, 
2nd]

0,001 bis 9999,000 Nein

H225 Nennstrom IM-
Motor, 2. Motor
[IM cnst. 
Rated-I, 2nd]

0,0 bis 200,0 (A) Nein

H260 0-Hz-Grenzwert 
OLV, 2. Motor
[0Hz OLV-Limit, 
2nd]

0,0 bis 100,0 (%) 75,0 Ja

H270 PM-Motorkon-
stante R, 2. Motor
[PM constant R, 
2nd]

0,001 bis 65,535 (Ohm) Abhängig 
von der 

Motorlei-
stung

Nein

H271 PM-Motorkon-
stante d-Achse L, 
2. Motor
[PM constant Ld, 
2nd]

0,01 bis 655,35 (mH) Nein

H272 PM-Motorkon-
stante q-Achse L, 
2. Motor
[PM constant Lq, 
2nd]

0,01 bis 655,35 (mH) Nein

H273 Spannungskon-
stante PM-Motor, 
2. Motor
[PM constant Ke, 
2nd]

0,1 bis 6553,5 (mV/(rad/s)) Nein

H274 PM-Motorkon-
stante J, 2. Motor
[PM constant J, 
2nd]

0,001 bis 9999,000 Nein

H275 Nennstrom PM-
Motor, 2. Motor
[PM const. 
Rated-I, 2nd]

0,0 bis 200,0 (A) Nein

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standar-
deinstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs

P001 Fehler Funktions-
Betriebsart an 
Optionskarte 1
[OP1 Operation 
Mode]

00: ERR (Fehler) 00 Nein

01: RUN (Fehler ignorieren 
(bei Betrieb))

P002 Fehler Funktions-
Betriebsart an 
Optionskarte 2
[OP2 Operation 
Mode]

00: ERR (Fehler) 00 Nein

01: RUN (Fehler ignorieren 
(bei Betrieb))

P003 Automatische 
Parametereinstel-
lung für Drehgeber
[Enc. Param. 
Auto-Set]

00: Deaktiviert 01 Nein
01: Aktiviert

P004 Quellenauswahl 
Drehzahlrückfüh-
rung 1. Motor
[SPD-FB Source 
Sel, 1st]

00: non (nicht verwendet) 00 Nein

01: ch1-inc (inkrementell (CH1))
02: ch1-HIPER 
(HIPERFACE (CH1))
03: ch1-En2.1 (EnDat 2.1 (CH1))

04: ch1-En2.2 (EnDat 2.2 (CH1))

05: ch2-inc (inkrementell (CH2))
06: ch2-HIPER 
(HIPERFACE (CH2))

07: ch2-En2.1 (EnDat 2.1 (CH2))
08: ch2-En2.2 (EnDat 2.2 (CH2))

P005 Quellenauswahl 
Positions-Istwert 
1. Motor
[POS-FB Source 
Sel, 1st]

00: non (nicht verwendet) 00 Nein

01: ch1-inc (inkrementell (CH1))
02: ch1-HIPER 
(HIPERFACE (CH1))
03: ch1-En2.1 (EnDat 2.1 (CH1))

04: ch1-En2.2 (EnDat 2.2 (CH1))

05: ch2-inc (inkrementell (CH2))
06: ch2-HIPER 
(HIPERFACE (CH2))
07: ch2-En2.1 (EnDat 2.1 (CH2))

08: ch2-En2.2 (EnDat 2.2 (CH2))

P010 Konstanteneinstel-
lung CH1-ENC
[ENC. Constant 
(ch1)]

0,128 bis 65535 (/Umdr.) 1024 Nein

P011 Auflösungseinstel-
lung CH1-ENC
[ENC. Resolution 
(ch1)]

0 bis 31 (Bit/Umdr.) 0 Nein

P012 Encoder-Offset 
CH1-ENC (PM)
[ENC. MgPos- off-
set (ch1)]

0 bis 360 (Grad) 60 Nein

P013 Umdrehungen 
CH1-ENC
[ENC. Revolution 
(ch1)]

0 bis 16 (Bit) 0 Nein
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P014 Zähler Motor-Über-
setzungsverhältnis 
CH1
[ENC. Gear ratio N 
(ch1)]

1 bis 9999 1 Nein

P015 Nenner Motor-
Übersetzungsver-
hältnis CH1
[ENC. Gear ratio D 
(ch1)]

1 bis 9999 1 Nein

P016 Position CH1-ENC
[ENC. Position set 
(CH1)]

00: Direkt (Phase-A führend) 00 Nein
01: Rückwärts (Phase-B führend)

P020 Konstanteneinstel-
lung CH2-ENC
[ENC. Constant 
(ch2)]

0,128 bis 65535 (/Umdr.) 1024 Nein

P021 Auflösungseinstel-
lung CH2-ENC
[ENC. Resolution 
(ch2)]

0 bis 31 (Bit/Umdr.) 0 Nein

P022 Encoder-Offset 
CH2-ENC (PM)
[ENC. MgPos- off-
set (ch2)]

0 bis 360 (Grad) 60 Nein

P023 Umdrehungen 
CH2-ENC
[ENC. Revolution 
(ch2)]

0 bis 16 (Bit) 0 Nein

P024 Zähler Motor-Über-
setzungsverhältnis 
CH2
[ENC. Gear ratio N 
(ch2)]

1 bis 9999 1 Nein

P025 Nenner Motor-
Übersetzungsver-
hältnis CH2
[ENC. Gear ratio D 
(ch2)]

1 bis 9999 1 Nein

P026 Position CH2-ENC
[ENC. Position set 
(CH2)]

00: Direkt (Phase-A führend) 00 Nein

01: Rückwärts (Phase-B führend)

P030 Fenster 
„Position erreicht“
[POS-Completion 
range]

0 bis 10000 5 Nein

P032 Einstellung der 
Positionsregel-
kreisverstärkung
[Position loop gain]

0,00 bis 100,00 0,50 Ja

P035 Verzögerungszeit 
für Erkennung 
getrennter Drehge-
berverbindung
[ENC. discon 
delay time]

0,0 bis 5,0 (Sek.) 0,5 Ja

P038 Einstellung Erken-
nungsniveau Über-
drehzahlfehler
[OverSpd. 
detect level]

0,0 bis 150,0 (%) 120,0 Ja

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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P039 Einstellung Erken-
nungszeit Über-
drehzahlfehler
[OverSpd. 
detect time]

0,0 bis 5,0 (Sek.) 0,2 Ja

P040 Einstellung Erken-
nungsniveau Dreh-
zahlabweichung
[Spd dev. 
detect level]

0,0 bis 100,0 (%) 15,0 Ja

P041 Einstellung Erken-
nungszeit Dreh-
zahlabweichung
[Spd dev. 
detect time]

0,0 bis 5,0 (Sek.) 0,5 Ja

P042 Einstellung 
Erkennungsniveau 
Überbeschleuni-
gungsfehler
[OverAcc. 
detect level]

0,0 bis 50,0 (m/s2) 1,0 Ja

P043 Einstellung 
Erkennungszeit 
Überbeschleuni-
gungsfehler
[OverAcc. 
detect time]

0,0 bis 5,0 (Sek.) 0,3 Ja

P044 Einstellung 
Erkennungsweg 
falsche Drehrichtung
[Wrong rot 
detect dis.]

0 bis 1000 (mm) 100 Ja

P050 
bis 
P089

Etagenposition 
00 bis 39
[Floor position 00] 
bis [Floor 
position 39]

–2147483647 bis 2147483647 0 OK Ja

P090 Auswahl der 
Autolearning-
Betriebsart
[Auto-Learn select]

00: Deaktiviert 00 Nein

01: ADD (aktiviert (addieren))

02: SUB (aktiviert 
(subtrahieren))

P091 Autolearning-Start-
position Nr.
[Auto-Learn No.]

0 bis 39 0 Nein

P092 Auswahl der 
Autolearning-
Auslösung
[Auto-Learn 
trigger]

00: PAL 00 Nein

01: NFS

P093 Autolearning-
Positions-Offset
[Auto-Learn offset]

0 bis 1073741823 0 OK Nein

P094 Distanzberech-
nung Beschleuni-
gungsverstärkung
[Acc-t gain 
@dis. cal]

50,00 bis 200,00 (%) 100,00 Ja

P095 Distanzberechnung 
Verzögerungs-
stoppverstärkung
[Dec-t. gain 
@dis. cal]

50,00 bis 200,00 (%) 100,00 Ja

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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P096 Distanzberech-
nung Offset Verzö-
gerungsstopp
[Bias gain 
@dis. cal]

0,00 bis 655,35 (%) 0,00 Ja

P097 S-Kurvenverstär-
kung für Distanz-
berechnung 
(mit C091=1)
[S-trvl. gain 
@dis. cal]

50,00 bis 200,00 (%) 100,00 Ja

P098 Drehzahlgrenze bei 
APR-Steuerung
[APR limit spd]

0,00 bis 100,00 (%) 1,00 Ja

P099 APR-Startdrehzahl
[APR start spd]

0,00 bis 100,00 (%) 0,20 Ja

P100 
bis 
P131

Parameter für 
Antriebsprogram-
mierung U(00) 
bis U(31)
[EzSQ parameter 
U(00)] bis [EzSQ 
parameter U(31)]

0 bis 65535 0 Ja

P140 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN1]
[ExIN-Term[1] 
Select]

Ebenso wie die Einstellungen 
von C001 bis C005

Nein Nein

P141 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN2]
[ExIN-Term[2] 
Select]

Nein Nein

P142 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN3]
[ExIN-Term[3] 
Select]

Nein Nein

P143 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN4]
[ExIN-Term[4] 
Select]

Nein Nein

P144 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN5]
[ExIN-Term[5] 
Select]

Nein Nein

P145 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT1]
[ExOUT-Term[11] 
Select]

Ebenso wie die Einstellungen 
von C021 bis C023 und C026

Nein Nein

P146 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT2]
[ExOUT-Term[12] 
Select]

Nein Nein

P147 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT3]
[ExOUT-Term[13] 
Select]

Nein Nein

P150 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN1] akti-
vierter Zustand
[ExIN-Term[1] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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P151 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN2] akti-
vierter Zustand
[ExIN-Term[2] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

P152 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN3] akti-
vierter Zustand
[ExIN-Term[3] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

P153 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN4] akti-
vierter Zustand
[ExIN-Term[4] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein
01: NC (Öffner)

P154 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN5] akti-
vierter Zustand
[ExIN-Term[5] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

P155 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT1] 
aktivierter Zustand
[ExOUT-Term[11] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

P156 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT2] 
aktivierter Zustand
[ExOUT-Term[12] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

P157 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT3] 
aktivierter Zustand
[ExOUT-Term[13] 
NO/NC]

00: NO (Schließer) 00 Nein

01: NC (Öffner)

P160 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN1] 
Ansprechzeit
[Response time 
EX[1]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

P161 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN2] 
Ansprechzeit
[Response time 
EX[2]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

P162 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN3] 
Ansprechzeit
[Response time 
EX[3]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

P163 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN4] 
Ansprechzeit
[Response time 
EX[4]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

P164 Multifunktionsein-
gang [Ex. IN5] 
Ansprechzeit
[Response time 
EX[5]]

0 bis 200 (ms) 1 Ja

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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P170 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT1] 
Einschaltverzöge-
rungszeit
[ON-delay time 
Ex[11]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

P171 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT1] 
Ausschaltverzöge-
rungszeit
[OFF-delay time 
Ex[11]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

P172 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT2] 
Einschaltverzöge-
rungszeit
[ON-delay time 
Ex[12]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

P173 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT2] 
Ausschaltverzöge-
rungszeit
[OFF-delay time 
Ex[12]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

P174 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT3] 
Einschaltverzöge-
rungszeit
[ON-delay time 
Ex[13]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

P175 Multifunktionsaus-
gang [Ex. OUT3] 
Ausschaltverzöge-
rungszeit
[OFF-delay time 
Ex[13]]

0,0 bis 100,0 (Sek.) 0,0 Ja

P204 Quellenauswahl 
Drehzahlrückfüh-
rung 2. Motor
[SPD-FB Source 
Sel, 2nd]

00: non (nicht verwendet) 00 Nein

01: ch1-inc (inkrementell (CH1))

02: ch1-HIPER 
(HIPERFACE (CH1))

03: ch1-En2.1 (EnDat 2.1 (CH1))
04: ch1-En2.2 (EnDat 2.2 (CH1))

05: ch2-inc (inkrementell (CH2))

06: ch2-HIPER 
(HIPERFACE (CH2))

07: ch2-En2.1 (EnDat 2.1 (CH2))
08: ch2-En2.2 (EnDat 2.2 (CH2))

P205 Quellenauswahl 
Positions-Istwert 
2. Motor
[POS-FB Source 
Sel, 2nd]

00: non (nicht verwendet) 00 Nein

01: ch1-inc (inkrementell (CH1))
02: ch1-HIPER 
(HIPERFACE (CH1))
03: ch1-En2.1 (EnDat 2.1 (CH1))

04: ch1-En2.2 (EnDat 2.2 (CH1))

05: ch2-inc (inkrementell (CH2))
06: ch2-HIPER 
(HIPERFACE (CH2))
07: ch2-En2.1 (EnDat 2.1 (CH2))

08: ch2-En2.2 (EnDat 2.2 (CH2))

Anzeige-
Code

Funktionsbe-
zeichnung Einstellbereich/Inhalt

Standard-
einstel-

lung
Umwand-
lung F020

Umwand-
lung F021

Umwand-
lung F022

Änderung 
während 

des 
Betriebs
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8-3 Anwenderparameter

Es können bis zu 32 Anwenderparameter eingestellt werden, die aus allen
Frequenzumrichterparametern ausgewählt werden. Wenn die Parameter-
zugriffsebene eingestellt ist auf F011=02: USER, dann kann nur diese
Parameterliste bearbeitet werden.
Diese Betriebsart lässt sich leicht an der „USR“-Anzeige in der Statusleiste erkennen.

8-4 Sequenzfehler

Es gibt eine Reihe von Fehlern, die nicht direkt auf ein Hardwareproblem des
Frequenzumrichters zurückzuführen sind.
Diese Fehler können flexibel angepasst werden. Sie lassen sich so einstellen,
dass sie sich wie standardmäßige Frequenzumrichterfehler oder wie
bestimmte Sequenzfehler verhalten, die getrennt an den Aufzug-Controller
gemeldet werden können.
E81: Drehzahlsollwertfehler (hohe Drehzahl wurde nach Kriechbetrieb erneut

aufgerufen).
E82: Schütz-Prüffehler (Unstimmigkeit Schütz-Rückführsignal).
E83: Bremsen-Prüffehler (Unstimmigkeit Brems-Bestätigungssignal).
E95: NFS-Eingang existiert nicht (NFS-Betrieb für relative Positionierung

nicht korrekt).
E97: RUN-Befehl bei GS aktiv (Frequenzumrichter befindet sich im Sicherheits-

zustand, als RUN-Befehl gegeben wird).
E98: Zeitüberschreitung Aufzugbewegung (nach AUFWÄRTS-/ABWÄRTS-

Signal bewegt sich der Aufzug eine gewisse Zeit nicht).
E99: Bremslöse-Bedingungen nicht OK nach A090-Zeit bei Start der Sequenz.

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Standard-

einstellung
U001 bis 
U032

Anzeige für Benutzereinstellung 
1 bis 32
[User Display 01] bis 
[User Display 32]

no/F001 bis P175 –

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Standard-

einstellung
A105 Neuauslösung bei hoher Drehzahl 00: Deaktiviert 00

01: Aktiviert

A106 RUN-Betriebsart bei A105 = 
deaktiviert

00: Stopp 00

01: Fehler

02: Seq.-Fehler
03: Stiller Fehler

b070 Prüffehler getrenntes Schütz 00: Fehler 00

01: Seq.-Fehler
02: Stiller Fehler

b071 Prüffehler getrennte Bremse 00: Fehler 00

01: Seq.-Fehler
02: Stiller Fehler
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8-5 Alle Fehlercodes

b072 Fehler „Kein Eingang getrenntes 
Etagen-Annäherungssignal“

00: Fehler 00

01: Seq.-Fehler
02: Stiller Fehler

b074 Fehler „Getrenntes RUN-Signal 
aktiv bei GS“

00: Fehler 00

01: Seq.-Fehler
02: Stiller Fehler

b075 Fehler „Aufzughalt-
Zeitüberschreitung“

00: Fehler 00

01: Seq.-Fehler
02: Stiller Fehler

b076 Einstellung Zeitüberschreitungs-
Zeit der Aufzugbewegung

0,00 bis 10,00 (Sek.) 5,00

b077 Einstellung Zeitüberschreitungs-
Pegel der Aufzugbewegung

0,00 bis 400,00 (Hz) 0,00

b078 Zustandsfehler getrennte Bremse 00: Fehler 00

01: Seq.-Fehler

02: Stiller Fehler
C021 bis 
C023

Einstellung Multifunktions-
Ausgangsklemme [11 bis 13]

58: SEQ (Sequenzfehler) –

Anzeige-
Code Funktionsbezeichnung Einstellbereich/Inhalt Standard-

einstellung

Fehler-
code Fehlerbezeichnung Hardware/

Software
Auf-

lösung
Auto-

Auflösung Inhalt

E01 Überstromschutz HW OK OK Kurzzeitiger Überstrom bei konstanter Drehzahl

E02 Kurzzeitiger Überstrom bei Beschleunigung

E03 Kurzzeitiger Überstrom bei Verzögerung
E04 Kurzzeitiger Überstrom bei sonstigem Timing

E05 Motorüberlastung SW OK OK Interner elektronischer thermischer Schutzschaltkreis 
erkennt eine Motor-Überlastung

E06 Überlastung des 
dynamischen 
Bremswiderstands

SW OK OK Die Betriebsrate des dynamischen Bremswiderstands 
hat die Einstellung von „b097“ überschritten.

E07 Zwischenkreis-
Überspannung

HW OK OK Die Zwischenkreisspannung ist zu hoch angestiegen.

E08 EEPROM-Fehler SW Verlust gespeicherter Daten oder falsche Daten

E09 Unterspannung SW OK OK Spannungsabfall in der Zwischenkreis- oder 
Steuerspannungsversorgung

E10 Stromsensor-Fehler SW CT im Frequenzumrichter ist kritisch.

E11 CPU-Fehler SW CPU arbeitet fehlerhaft oder unnormal
E12 Externer Fehler SW OK Externes Gerät reagiert abnormal, Frequenzumrichter 

empfängt dieses Signal
E14 Erdschlussfehler HW Wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet wird, 

erkennt diese Funktion den Erdschlussfehler zwischen 
dem Frequenzumrichterausgang und dem Motor.

E15 Eingangsüberspannung HW OK OK Die Eingangsspannung bleibt 100 Sekunden lang über 
380/760 V DC.

E16 Kurzzeitiger Stromausfall SW OK OK Kurzzeitiger Stromausfall dauert mindestens 15 ms.
E20 Überhitzung bei 

Lüfterstopp
HW OK OK Absinken der Lüfterdrehzahl bei Temperaturfehler 

wird erkannt.
E21 Überhitzung HW OK OK Temperatur des Spannungsversorgungsmoduls steigt.

E23 GA-Kommunikationsfehler SW OK OK Fehler in der Gate-Array-Kommunikation

E24 Eingangsphasenausfall SW OK OK Eine der Hauptphasen ist nicht an die Spannungs-
versorgung des Frequenzumrichters angeschlossen.
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E25 Hauptstromkreis-Fehler HW Gate-Array kann den Ein-Aus-Zustand des 
Spannungsversorgungsmoduls nicht bestätigen.

E30 IGBT-Fehler HW OK OK Wird durch den im Spannungsversorgungsmodul 
integrierten Sensor ausgelöst.

E31 IGBT-Überstrom SW OK OK Je nach Einstellung der Taktfrequenz sind IGBT und 
FWD gegen hohe Spitzenströme geschützt. Verringern 
Sie die Taktfrequenz, um die Auslösung zu vermeiden.

E35 Motorüberhitzung HW OK OK Der Frequenzumrichter überwacht den Widerstandswert 
des Thermistors, der an die Klemme TH des 
Frequenzumrichter angeschlossen ist.

E38 Überlastung bei niedriger 
Drehzahl

SW OK OK Eine Überlastung tritt während des Motorbetriebs bei einer 
sehr geringen Drehzahl von 0,2 Hz oder weniger auf.

E39 Controller-Überlastung SW OK OK Interner elektronischer thermischer Schutzschaltkreis 
erkennt eine Controller-Überlastung

E41 Zeitüberschreitung 
Modbus-Kommunikation

SW OK OK Aufgrund einer Leitungsunterbrechung während der 
Kommunikation in der Modbus-RTU-Betriebsart tritt eine 
Zeitüberschreitung auf.

E43 Ungültiger Befehl in der 
Antriebsprogrammierung

SW OK – Die Klemme PRG wurde eingeschaltet, ohne dass ein 
Programm zum Frequenzumrichter heruntergeladen wurde.

– Das im Frequenzumrichter gespeicherte Programm 
wurde zerstört.

E44 Schachtelungs-
zählungsfehler in der 
Antriebsprogrammierung

SW OK – Subroutinen sind in mehr als acht Ebenen verschachtelt.
– FOR-NEXT-Schleifenanweisungen sind in mehr 

als acht Ebenen verschachtelt.
– IF-Anweisungen sind in mehr als acht Ebenen 

verschachtelt.
E45 Befehlsfehler in der 

Antriebsprogrammierung
SW OK – Das Sprungziel einer GOTO-Anweisung ist eine 

NEXT-Anweisung zur Beendigung einer FOR- oder 
OTHER-Schleife.

– Die Variable „U(ii)“, auf die über eine andere Variable 
verwiesen wird, wurde nicht gefunden.

– Eine arithmetische Anweisung hat Folgendes verursacht:
1) Überlauf
2) Unterschreitung
3) Division durch Null
– Eine „chgparam“-Anweisung hat Folgendes verursacht:
1) Verweis auf einen nicht existierenden Parameter
2) Schreiben eines Wertes außerhalb des Einstellbereichs
3) Änderung eines Parameterwerts, der während 

des Frequenzumrichterbetriebs nicht aktualisiert 
werden kann

4) Änderung eines Parameterwerts, dessen Aktualisierung 
durch eine Softwaresperre eingeschränkt ist

E50 Benutzerfehler 0 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 0“ durch Antriebsprogrammierung

E51 Benutzerfehler 1 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 1“ durch Antriebsprogrammierung

E52 Benutzerfehler 2 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 2“ durch Antriebsprogrammierung

E53 Benutzerfehler 3 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 3“ durch Antriebsprogrammierung

E54 Benutzerfehler 4 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 4“ durch Antriebsprogrammierung

E55 Benutzerfehler 5 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 5“ durch Antriebsprogrammierung

E56 Benutzerfehler 6 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 6“ durch Antriebsprogrammierung

E57 Benutzerfehler 7 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 7“ durch Antriebsprogrammierung

E58 Benutzerfehler 8 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 8“ durch Antriebsprogrammierung

Fehler-
code Fehlerbezeichnung Hardware/

Software
Auf-

lösung
Auto-

Auflösung Inhalt
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Alle Fehlercodes Abschnitt 8-5

Hinweis 1: Wenn b009 = 01 (EIN) ausgewählt ist, werden diese Fehler zu
„Sequenzfehlern“. Dies ist kein Normalbetrieb.

Hinweis 2: Wenn A106 = 02 (Seq-Err) ausgewählt ist, werden diese Fehler zu
„Sequenzfehlern“. Dies ist kein Normalbetrieb.

Hinweis 3: Diese Betriebsart ist nur bei Vektorregelung mit Rückführung möglich
(A044/A244 = „05“ oder „06“).

E59 Benutzerfehler 9 durch 
Antriebsprogrammierung

SW OK Benutzerbefehl „Fehler 9“ durch Antriebsprogrammierung

E60 bis 
E69

Option 1 Fehler 0 bis 9 Hardware/
Software

OK

E70 bis 
E79

Option 2 Fehler 0 bis 9 Hardware/
Software

OK

E81*2 Drehzahlsollwert-Fehler SW OK OK Neuauslösung bei hoher Drehzahl (bei A105 = 00)

E82*1 Fehler Schützprüfung SW OK OK Während der in A092 eingestellten Zeit konnte kein 
Ausgang einer Schütz-Rückmeldung erkannt werden. 

E83*1 Bremsen-Prüffehler SW OK OK Während der in A095 eingestellten Zeit konnte kein 
Ausgang einer Bremsen-Rückmeldung erkannt werden. 

E84 Erkennung falscher 
Drehrichtung

SW OK OK Die Drehrichtung des RUN-Befehls ist entgegengesetzt 
der Richtung bei Erkennung der Drehzahl

E85 Drehgeberunterbrechung 
(CH1)
(Kommunikations-
Zeitüberschreitung)

SW OK Aufgrund einer Leitungsunterbrechung während 
der Kommunikation zwischen Drehgeber und 
Frequenzumrichter tritt eine Zeitüberschreitung auf.

E86 Drehgeberunterbrechung 
(CH2)
(Kommunikations-
Zeitüberschreitung)

SW OK Aufgrund einer Leitungsunterbrechung während der 
Kommunikation zwischen Drehgeber und 
Frequenzumrichter tritt eine Zeitüberschreitung auf.

E87*3 Drehgeberunterbrechung 
(CH1)

Hardware/
Software

OK Wird erkannt, wenn für einen längeren als in der 
Einstellung P035 festgelegten Zeitraum keine Impulse 
vom Drehgeber empfangen wurden.

E88*3 Drehgeberunterbrechung 
(CH2)

Hardware/
Software

OK Wird erkannt, wenn für einen längeren als in der 
Einstellung P035 festgelegten Zeitraum keine Impulse 
vom Drehgeber empfangen wurden.

E89 Überbeschleunigung SW OK OK Die Beschleunigung mit mehr als dem in P042 
eingestellten Wert dauerte länger als die in P043 
eingestellte Zeit an.

E90 Überdrehzahlerkennung SW OK OK Die Überdrehzahl mit mehr als dem in P038 eingestellten 
Wert dauert die in P039 eingestellte Zeit an.

E91 Drehzahlabweichungs-
Erkennung

SW OK OK Die Drehzahlabweichung mit mehr als dem in P040 
eingestellten Wert dauert die in P041 eingestellte Zeit an.

E92 FB-Option nicht 
angeschlossen

SW OK Das Gerät wurde betrieben, ohne die Rückführungsoption 
zu installieren, wobei FVC-Steuerung ausgewählt war.

E93 Einstelldaten sind falsch 
für FB-Option

SW OK Der Fehler liegt in der Einstellung in Bezug auf die 
Rückführungsoption.

E94 Fehler Positionier-
steuerungsbereich

SW OK OK Der Positionszähler zählt 268435455 oder mehr Impulse

E95*1 NFS-Signal ist nicht 
eingegeben.

SW OK OK Nach Abschluss der Positionierung wird das NFS-Signal 
nicht in „Direkte Position 1“ eingegeben.

E97*1 RUN-Befehl wird bei 
aktiver GS-Betriebsart 
gegeben

SW OK OK Das AUFWÄRTS-/ABWÄRTS-Signal wurde bei 
aktivierter Sicherheitsbetriebsart eingeschaltet.

E98*1 Zeitüberschreitung der 
Aufzugbewegung

SW OK OK Als der RUN-Befehl gegeben wurde und nach der in 
b010 eingestellten Zeit lag die Ausgangsdrehzahl unter 
dem Einstellwert von b011.

E99*1 Bremsbedingungen für 
Start sind nicht erfüllt.

SW OK OK Nach Ablauf der in P090 eingestellten Zeit kann die 
Bremsregelung nicht aktiviert werden.

Fehler-
code Fehlerbezeichnung Hardware/

Software
Auf-

lösung
Auto-

Auflösung Inhalt
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