TELECOMMANDES POUR UNE PROGRAMMATION FACILE

~ DE DETECTEURS DE MOUVEMENT ET DE PRESENCE

VUE D'‘ENSEMBLE TELECOMMANDES POUR DETECTEURS DE MOUVEMENT ET DE PRESENCE
Télécommande | N°-Art. | Page Rf‘;’;'i“s ch'g(';’s PD1 PD2 PD3N PD4 PD5 PD9 Indoor 180
IR-RC 92000 119 . - - - - - - - -
IR-RC-Mini 92090 120 . - - - - - - - -
IR-LC-plus 92095 121 - . - - _ _ _ _ _
IR-LC-Mini 92093 122 - . - - - - - - -
PD3N-1C
IR-PD3N 92105 123 = - - - (Micro) PETLN{::CK - - -
PD3N-2C e
IR-PD3N-2C___ 92115 124 - - - - PD3N-2C - - - -
IR- RC-plus
SMARTHOME 90162 125 23n(§”;w - - - PD3N-ZW - - - -
IR-PD PD4-M-1C
(appareils 92160 126 - - PD1-M-2C :g;’:ﬁ’;g - PD4-M-2C  PD5-M-1C - '"d;’,\”zéso'
avant 2011) - PD4-M-2C-C :
PD4-M-1C PD9-M-1C(-GH)
IR-PD-Mini 92159 127 - - PD1-M-2C sgi'x';g - PD4-M-1C-GH PD5-M-1C PD9-M-1C-SDB- '"dz\c’_;éso'
- PD4-M-2C IP65(-GH)
IR-PD-1C 92520 128 - - - PD2-M-1C - PD4-M-1C - PD9-M-1C(-GH) -
IR-PD-2C 92475 129 PDIN-M-2C PD2-M-2C PD4-M-2C
o - - - - - PD4-M-2C-C - - N
IR-PD4-GH 92215 130 - - - - - PD4-M-1C-GH - - -
IR-PD4-SP 92040 131 - - - - - PD4-M-1C-SP - - -
IR-PD9 PD9-M-1C(-GH)
(appareils 92201 132 - - - - - = = PD9-M-1C-SDB- =
avant 2011) IP65(-GH)
'R'PES’(‘,JITR'O 92102 133 - - - - - PD4-M-3C-TRIO - - -
IR-PD-DUO 92092 134 - - - - - PD4-M-2C-DUO - - -
PD4-M-DIM
PD4-M-DIM-C
IR-PDim 92200 135 - - PPINM PD2M-DIM - PD4-M-DIM-CVC PD5-M-DIM PDT_'(’;‘F'")D'M _
PD4-M-DUO-
DIM
PD4-M-DIM
PD4-M-DIM-C
IR-PD-DIM- PDIN-M- PD9-M-DIM
it 92098 136 - - o PD2-M-DIM - PD4-M-DIM-CVC PD5-M-DIM GH) =
PD4-M-DUO-
DIM
IR-PD4-TRIO 92097 137 - - - - - PD“'S"I;IR'O' - - -
IR-PD-DIM- PD4-M-DIM- PD9-M-DIM-
HKL ik 89 - - - - - HKL HKL -
PD2-DALI/ PD4-DALI/DSI
IR-PD-DALI 92094 139 - - sl - PDA-DUG.DALI - PD9-DALI/DSI -
IR-PD4-TRIO- PD4-M-TRIO-
DALI e - - - - - DALI - - -
PD2-M-
IR-PD-DALI-IC 92116 141 - - - DALI/ - PD4-M-DALI-1C - - -
DSI-1C
PD4-M-DALI/DSI PD9-M-DALY/
IR-PD-DALI- 97008 142 PD2-M- PD4-M-DALI DS
Mini - - DALI/DSI - e / - PD9-M-DALI/ -
- DSI-GH
RC-LLW 92332 143 - - - PD2-LON - - - PD9-LON  mdoor 180-
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