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Benvenuti nel mondo
Omron

| nostri migliori dispositivi per il vostro sistema di automazione.

Benvenuti nel mondo Omron per I'automazione industriale avanzata.
La GUIDA ALLAUTOMAZIONE & uno strumento indispensabile per
scegliere i migliori componenti per il vostro sistema di automazione.,
Qui troverete i principali prodotti Omron per il rilevamento, il controllo,
la misura, la visione e il motion.

Omron offre naturalmente una gamma ben pit ampia di prodotti
oltre a quelli riportati nella presente guida. Per ulteriori informazioni sui
nostri servizi e competenze aziendali, visitate il sito Internet.

Qui troverete:
le ultime notizie sui prodotti
- specifiche tecniche dei prodotti
libreria CAD 2D / 3D
referenze dei clienti
- la tecnologia Omron
- documentazione di supporto ai prodotti
- tutta la conoscenza in “myOmron”
- calendario degli eventi
+ Ccome contattarci

Trovare le informazioni piu velocemente! :
NS5
portatile

| collegamenti rapidi accelerano la ricerca.
| collegamenti rapidi sono codici univoci assegnati E a

ai prodotti Omron riportati nella presente guida.

Collegamento
rapido

Immettere i codici dei collegamenti rapidi nella % 539
casella di ricerca di industrial.omron.it per accedere - B

a informazioni dettagliate sui prodotti nella guida.

industrial.omron.it



Guida all'automazione industriale X Ed.

Sistemi di automazione

Motion & Drive

Robotica

Distanza

Controllo qualita & ispezione

Sicurezza

Componenti di controllo

Componenti elettromeccanici

Software

Omroninbreve.........ccoooiiiiiiiii
Aggiungi valore ai tuoi quadri di controllo.................
Sysmac: una piattaforma completamente integrata ........
Tabella di selezione dei prodotti ........................

PCindustriale ...
Machine Automation Controller ........................
Programmable logic controller (PLC) ....................
Modulidil/Oremoti ..............coooiiiiiiiiin....
Interfaccia uomo-macchina (HMI) ......................
Caviemorsettieredil/O ...............cooiiiiiii.L.
Cavi Ethernet e accessori  .........ovvvvevinnieinnnnnnn.

Unita controlloassi .............ccooovvvviieeiiiiinn.
SeIVOSIStEMI ...
Inverter ...

Robotindustriali ......................

Sensori fotoelettrici ...........oooiiiiiiiiii
Sensori per il controllo dei colori e lettura tacche ..........
Barriere fotoelettriche e sensorid'area ..................
Amplificatori e sensoria fibraottica .....................
Sensori di prossimita induttivi ...l
Finecorsa .....ooviiiiii
Encoderrotativi ..........ooiiiii
CONNEttori ...t

Sistemi di visione e identificazione ......................
Sensori laser di spostamento .................coeel

Dispositivi di controllo e arresto di emergenza ............
Finecorsadisicurezza ...,
Finecorsa di sicurezza perripari  .............coiiiil.
Sensori disicurezza ............ocoiiiiiiiiiiiii,
Unita di controllo logica disicurezza ....................
Uscitedisicurezza ...........ccooviiiiiiiiiiiinnen,

Termoregolatori ..........oovviiiii e
Alimentatori switching ................ccoiiiiiiinL.
Alimentatori UPS .........oooieiiiii
Temporizzatori ........c.ovvviiiiiiii i
CONEALONT .+ oveeeee e
Relé programmabili ...
Strumenti di misuradigitali ...................cl
Dispositivi per il monitoraggio energetico ................
Fotovoltaico ..........ovvveiiiiiiii

Relé elettromeccanici ..............coooiiiiiiiia.
Relestatici ........ooeevvvnniiiii i,
Contattori, relé termici e interruttori automatici ..........
Relé dicontrolloemisura .................ccooiiiia.
Pulsantieindicatori ....................
Morsettiere .......oiii e

SOfWAre .. ettt

Informazioni generali sulle principalinorme .............
Indice ..o



"Alla macchina, il lavoro della macchina.
All'uomo, lo spirito della creativita.'

Kazuma Tateisi, fondatore di Omron



Omron in breve

2 O O O O O prodotti per rilevamento,

o logica, azione e sicurezza
Sensori, sistemi di controllo, terminali operatore, azionamenti, robot, componenti per la
sicurezza, l'ispezione e il controllo qualita, componenti di controllo ed elettromeccanici

O 80 anni
O di innovazione

1.200 dipendenti dedicati a ricerca e sviluppo

Oltre 12.500 emessi 0 in attesa di approvazione
del fatturato annuo investito in ricerca e sviluppo

Al lavoro per apportare
vantaggi alla societa civile

37.500

dipendenti in tutto il mondo

Industrial automation SR

2 O O Automotive components KSR

sedi nel mondo Electronic & mechanical 12%
components

Healthcare BRPLZ)

2 2 Other businesses  IMEEZ

paesi EMEA Social systems, [N
solutions & services

Vicina alle tue esigenze

Formazione tecnica e seminari, supporto tecnico, centri per le tecnologie di automazione, comunita online (MyOmron),
cataloghi e documentazione tecnica online, assistenza clienti e supporto alle vendite, laboratori per l'interoperabilita
(Tsunagi), servizi di sicurezza, riparazioni.



Aggiungi valore ai tuoi quadri di controllo

Aggiungi valore ai tuoi quadri di controllo

Quadri di controllo: il centro nevralgico degli impianti di produzione

l'evoluzione della progettazione e produzione dei quadri di controllo va di pari passo con l'innovazione del ciclo
produttivo e |'utilizzo di nuovi prodotti e tecnologie di cablaggio. Grazie all'innovazione e possibile semplificare e
migliorare notevolmente processi e prodotti finiti, creando vantaggi ai costruttori di quadri, agli utenti finali e ai
costruttori di macchine. Il "Value Design for Panel" *1 di Omron ¢ alla base delle specifiche dei prodotti da quadro
e ha l'obiettivo di offrirti evoluzioni e innovazioni.

Risparmio di spazio Resistenza alle vibrazioni °®®°®°®°®°®°®°®°°*
Il maggior spazio disponibile all'interno del quadro consente E possibile utilizzare prodotti con tecnologia Push-In Plus per
diinstallare un numero piu elevato di dispositivi a paritadi  realizzare quadri di controllo in grado di resistere maggiormente
dimensioni esterne, incrementandone la funzionalita. alle vibrazioni durante il trasporto e il funzionamento.
Riduzione di spazi morti Flusso d'aria migliorato
Riduzione delle dimensioni dei quadri di controllo grazie al L'uso di componenti dall'altezza uniforme assicura un flusso
minor spazio tra le canaline di cablaggio e gli spazi morti. d'aria senza ostacoli, con una dissipazione agevole del calore.

La riduzione della temperatura all'interno del quadro migliora
I'affidabilita e la durata dei prodotti, riducendo i tassi di guasto.

*1 Value Design for Panel

La nostra filosofia "Value Design for Panel" (di sequito denominato "Value Design") sta alla base delle specifiche dei
prodotti usati nei quadri di controllo per offrirti maggior valore. Combinando i diversi prodotti che condividono il
concetto Value Design, riuscirai a incrementare ulteriormente tale valore.




Principali caratteristiche di Value Design

- Dimensioni ridotte e uniformi (a eccezione di alcuni prodotti)

- (Cablaggio a inserimento e rilascio frontale

- Montaggio affiancato fino a una temperatura ambiente di 55 °C (applicabile all'interno della stessa serie)

- Certificazione UL e CSA + marcatura CE
- Tecnologia Push-In Plus (a eccezione di alcuni prodotti)

.o ceeeee Progettazione efficiente

Innovazione
per la produzione
dei quadri

Processo

0000000000000 000000000®

Ulteriore
evoluzione dei

Quadri

Aggiungi
valore ai tuoi
quadri di
controllo

Realizzazione
semplice dei
quadri di controllo

Quadrista

La libreria online CAD ed Eplan per il controllo
elettrico dei nostri prodotti facilita le attivita di
progettazione.

Personalizzazione semplice

Grazie alla presenza di dispositivi dalle specifiche
uniformate, & possibile personalizzare facilmente i
quadri in base alle esigenze dei vari clienti.

Cablaggio piu rapido
| metodi e le specifiche di cablaggio uniformati ti
aiutano a ridurre i tempi di consegna.

Distribuiti in tutto il mondo
| nostri prodotti Value Design sono certificati UL e
CSA e hanno la marcatura CE.

Consegna rapida
Servizi di consegna rapida disponibili in Europa.

Cablaggio semplificato
Con i prodotti a tecnologia Push-In Plus & possibile
semplificare il cablaggio dei quadri.

Cablaggio a inserimento e rilascio frontale
Le morsettiere con tecnologia Push-In Plus presentano tutte
un ingresso frontale, per un inserimento rapido dei cavi.

Forza di inserimento ridotta

Elimina l'inserimento poco pratico dei fili con una sola mano
e l'indolenzimento delle mani provocato dalla pressione
esercitata per fissare i fili.



Sysmac: una piattaforma completamente integrata

Integrazione e funzionalita

Linee di riempimento

Assemblaggio

v Un solo software con un ambiente
di sviluppo integrato per la
configurazione, la programmazione,
la simulazione e il monitoraggio



v Controllo integrato dell'automazione:
La piattaforma Sysmac e scalabile e offre le
prestazioni e le funzionalita per una vasta gamma
di soluzioni, dalle macchine semplici alle celle di
produzione

Rilevamento




Tabella di selezione dei prodotti

Sistemi di automazione

Motion & Drive

Robotica

Distanza

Controllo qualita &
ispezione

Sicurezza

Componenti di controllo

Componenti
elettromeccanici

Software

12 PCindustriale

18 Machine Automation
Controller

42 Programmable logic 70 Moduli dil/0 remoti

controller (PLC)

112 Unita controllo assi 128 Servosistemi 194 Inverter

e
226 Robot industriali

336 Barriere fotoelettriche e
sensori d'area

284 Sensori fotoelettrici 328 Sensori per il controllo dei

colori e lettura tacche ottica

428 Sistemi di visione e
identificazione

486 Sensori laser di spostamento

x

am JLI.!_:J"

522 Dispositivi di controllo e
arresto di emergenza

S T
540 Finecorsa di sicurezza per
ripari

..E ]

676 Alimentatori UPS 684 Temporizzatori

532 Finecorsa di sicurezza 568 Sensori di sicurezza

636 Termoregolatori

658 Alimentatori switching

B
782 (ontattori, relé termici e
interruttori automatici

770 Relé statici

882 Software

344 Amplificatoriesensoriafibra

798 Rele di controllo e misura



84 Interfacciauomo-macchina 98 Cavi e accessori
(HMI)

. I >

% e
376 Sensori di prossimita 400 Finecorsa 416 Encoder rotativi 424 Connettori
induttivi
606 Unita di controllo logica di 628 Uscite di sicurezza
sicurezza
Q' ‘
698 Contatori 708 Relé programmabili 716 Strumenti di misura digitali 726 Dispositivi per il 744 Fotovoltaico
monitoraggio energetico

3

846 Pulsanti e indicatori 864 Morsettiere



Sistemi di automazione

Trovare le informazioni piu velocemente!

| collegamenti rapidi accelerano la ricerca.

| collegamenti rapidi sono codici univoci
assegnati ai prodotti Omron riportati nella
presente guida. Immettere i codici dei
collegamenti rapidi nella casella di ricerca di
industrial.omron.eu per accedere a informazioni
dettagliate sui prodotti nella guida.
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PCindustriale

PIATTAFORMA PCINDUSTRIALE

Potente, affidabile e scalabile

Il nostro PCindustriale & stato progettato per essere potente, affidabile e scalabile sin dai concetti base. Cio lo rende particolarmente appropriato per applicazioni di visualizzazione,
gestione dati, misurazione e controllo. Abbiamo semplificato il design e lavorato per eliminare i difetti causati dalla complessita. Grazie ad altre funzioni di progettazione straordinarie,
abbiamo ottimizzato il tempo di attivita e ridotto i costi. Il futuro sara in mano all'IT: la piattaforma IPC di Omron ne fara parte.

- Basato su processori di quarta generazione da Intel® Celeron® a Intel® Core™ i7

+ Windows Embedded Standard 7

- |l sistema operativo aperto consente I'esecuzione di software e hardware personalizzati
- Porta Ethernet per accedere ai sistemi IT

« Monitor industriale da 15,4 e 12,1 pollici

« Tipi PChox industriale e PC pannello industriale (PC box industriale e monitor integrato)

« Tipo di machine controller IPC: controllo macchina Sysmac interno e sistema operativo aperto

12 Il catalogo completo € consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017


http://omron.me/iag2017

R

PCindustriale

Tipo di PCindustriale richiesto

i

Piattaforma PCindustriale

|
i l

PCindustriale (versione box senza display) Machine controller IPC
Sistema operativo aperto Controllo macchina + sistema operativo aperto
Nuovo Nuovo
Serie NYB/NYP Serie NY5

Tempo di ciclo 500 ps
Fino a 64 assi
Slave EtherCAT 192

H279 H278
Pagina 16 Pagina 21
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Tabella di selezione

PCindustriale

Piattaforma PC industriale

Modello

Descrizione

PCindustriale
PC box industriale

PC pannello industriale
(PC box industriale +
monitor integrato)

NYP

NYB
PCindustriale

Machine controller IPC
PC box industriale

PC pannello industriale
(PC box industriale +
monitor integrato)

NY51 NY53

Controllore ibrido: controllo macchina + sistema operativo aperto

Sistema operativo

Windows Embedded Standard 7 — 32/64 bit

Windows Embedded Standard 7 — 64 bit

Numero di assi

64,32,16

Tipo CPU

« Processore Intel® Core™ i7-4700EQ con ventola per raffreddamento
attivo

« Processore Intel® Core™ i5-4300U con raffreddamento senza ventola

« Processore Intel® Celeron® 2980U con raffreddamento senza ventola

Processore Intel® Core™ i7-4700EQ con ventola per raffreddamento attivo

Memoria RAM (non di tipo ECC)

8GB,4GB,2GB

8GB

Memorizzazione

Memory card HDD, SSD, SD

Memory card HDD, SSD, SD

Dimensioni del display

- 15,4 pollici, 12,1 pollici

- 15,4 pollici, 12,1 pollici

Porta incorporata - Ethernet - Ethernet
- USB3.0/2.0 « EtherNet/IP
- DVI « EtherCAT
+ USB3.0/2.0
- DVI
Porta opzionale + RS232-C + RS232-C
- DVI-D - DVI-D
Slot di espansione 1xslot PCle 1xslot PCle
Pagina/Collegamento rapido 16/H279 21/H278

Piattaforma PC industriale

Alimentatore UPS

Modello NYM Modello S8BA
Descrizione Display e interfaccia touch per piattaforma PC Potenza 240 W, 120 W

industriale Tensione di ingresso 24 Ve
Descrizione LCDTFT

Dimensioni dello schermo

15,4 pollici, 12,1 pollici

Tensione di uscita

- Funzionamento normale: uscita della tensione
diingresso abituale
« Funzionamento in backup: 24 Vc.c. £5%

Risoluzione Fino a 1.280x800 pixel a 60 Hz
Colori 16.770.000 colori Tempo di backup (25°C, caratteristiche |6 min.
iniziali
Connettori « 1xconnettore di alimentazione ) -
« Ixconnettore DVI-D Segnali /0 Si (R45)
« 2xconnettore USB tipo A Pagina/Collegamento rapido 680/P247

« Txconnettore USB tipo B

Tensione di alimentazione

« 19,2...28,8Vc.c.

Pagina/Collegamento rapido

Rivolgersi al rappresentante OMRON

OMmRON

PCindustriale




Serie NYB/NYP PCindustriale

Elevata affidabilita grazie al design e ai materiali
di qualita impiegati

Design compatto che offre flessibilita, espandibilita e facilita di manutenzione

in ambienti di automazione industriale.

- Basato su processori di quarta generazione da Intel® Celeron® a Intel® Core™ i7

+ Windows Embedded Standard 7 32/64 bit

- Il sistema operativo aperto consente I'esecuzione di software e hardware
commerciali o personalizzati

- Porta Ethernet per accedere ai sistemi IT

- Monitor industriale da 15,4 e 12,1 pollici

- Nei tipi PCbox industriale e Panel PCindustriale (PC box industriale +
monitor integrato)

Modelli disponibili

PC box industriale

Aspetto Dispositivo di memorizzazione |Sistema operativo  [Memoria RAM Porta opzionale Modello
&>

i7-4700EQ HDD 320 GB WES7 (64 bit) 8 GB (non ECC) RS-232C NYB17-312C1
WES7 (32 bit) 4 GB (non ECC) NYB17-211C1

SSD 64 GB (SLC) WES?7 (64 bit) 8 GB (non ECC) NYB17-31291

WES7 (32 bit) 4GB (non ECC) NYB17-21191

i5-4300U HDD 320 GB WES?7 (64 bit) 8 GB (non ECC) NYB25-312C1
WES7 (32 bit) 4GB (non ECC) NYB25-211C1

SSD 128 GB (iMLC) WES7 (64 bit) 8 GB (non ECC) NYB25-312K1

WES7 (32 bit) 4 GB (non ECC) NYB25-211K1

Celeron 2980U HDD 320 GB WES7 (64 bit) 8 GB (non ECC) NYB1C-312C1
WES7 (32 bit) 4GB (non ECC) NYB1C-211C1

Panel PCindustriale (PC box industriale + monitor integrato)

Aspetto Dimensioni dello |Processore Dispositivo di Sistema operativo  |Memoria RAM Porta opzionale Modello
schermo memorizzazione
) ( ) ( )
2>

15,4 pollici i7-4700EQ SSD 64 GB (SLC WES7 (64 bit, 8 GB (non ECC RS-232C NYP17-31291-15WC1000

N i5-4300U SSD 128 GB (iMLC) NYP25-312K1-15WC1000
SSD 64 GB (SLC) NYP25-31291-15WC1000

Celeron 2980U SSD 128 GB (iMLC) NYP1C-312K1-15WC1000

WES7 (32 bit) 4 GB (non ECC) NYP1C-211K1-15WC1000

12,1 pollici i7-4700EQ SSD 64 GB (SLC) WES7 (64 bit) 8 GB (non ECC) NYP17-31291-12WC1000

i5-4300U SSD 128 GB (iMLC) NYP25-312K1-12WC1000

SSD 64 GB (SLC) NYP25-31291-12WC1000

Celeron 2980U SSD 128 GB (iMLC) NYP1C-312K1-12WC1000

WES7 (32 bit) 4GB (non ECC) NYP1C-211K1-12WC1000

Monitor industriale

Display da 15,4 pollici con touchscreen capacitivo

NYM15W-C1000

Display da 12,1 pollici con touchscreen capacitivo

NYM12W-C1000

Accessori

Staffe di montaggio*1 Montaggio book type NY000-AB0O
Montaggio a parete NY000-ABO1
Memory card SD 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
Memoria USB 2GB FZ-MEM2G
8GB FZ-MEM8G
Dispositivi di memorizzazione HDD 320 GB NY000-AHO00
SSD 32 GB (SLC) NY000-AS00
SSD 64 GB (SLC) NY000-ASO1
SSD 128 GB (iMLC) NY000-AS02

Cavo DVI

Lunghezza: 2 m

NY000-AC00 2M

Lunghezza: 5 m

NY000-AC00 5M

CavodaUSBAaUSBB

Lunghezza: 2 m

FH-VUAB 2M

Lunghezza: 5 m

FH-VUAB 5M

16
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Serie NYB/NYP PCindustriale

Alimentazione Tensione di uscita: 24 Vc.c. S8VK-G
UPS Tensione di uscita durante il funzionamento in backup: 24 Vc.c. £5% S8BA™
Cavo di comunicazione UPS Segnali per uscita segnale (BL, TR, BU, WB), ingresso ON/OFF remoto, ingresso segnale di arresto [ S8BW-C02
UPS (BS)
Lunghezza: 2 m

"1 Applicabili solo al PC box industriale.
2 Richiede il numero di revisione 04 o superiore.

Parti sostituibili (incluse con il PC box industriale e il Panel PC industriale)

Tipo Descrizione Modello

Batteria Durata di esercizio: 5 anni a 25°C CJ1W-BATO1

Ventola Durata di esercizio: 70.000 h di funzionamento continuo a 40°C con umidita relativa 15... 65% |NY000-AF00

Kit accessori Connettore di alimentazione, connettore /0, staffa unita 4 viti di montaggio per l'installazione |NY000-AKOO
dell'unita, supporto scheda PCle e clip per installazione scheda PCle

Software di supporto compreso (preinstallato sul PC box industriale e il Panel PC industriale)

Tipo Descrizione

Industrial PC Support Utility Industrial PC Support Utility & una utility software di supporto nella diagnosi e nella risoluzione di problemi del PC industriale.

Industrial PC Tray Utility Industrial PC Tray Utility & una utility software che fornisce informazioni sullo stato corrente del PC industriale, sui relativi
dispositivi correlati e sul software associato.

Industrial PC System API Industrial PC System API consente di programmatori di creare programmi per il recupero delle informazioni o impostare lo stato
di una spia del PC industriale. Per la gestione dell'hardware, I'API si avvale dell'lPC System Service incluso.

Industrial Monitor Utility Industrial Monitor Utility fornisce un'interfaccia utente per controllare le impostazioni e visualizzare i dettagli dei monitor
industriali collegati.

Industrial Monitor Brightness Utility Industrial Monitor Brightness Utility & una utility software che consente di controllare la luminosita della retroilluminazione dello

schermo e dei LED di tutti i monitor industriali collegati.

Industrial Monitor API Industrial Monitor APl consente ai programmatori di creare applicazioni che possono controllare le caratteristiche dell'hardware
e recuperare informazioni dai monitor industriali collegati.

OmRON 17
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Machine Automation Controller

18

AUTOMAZONE DELLE MACCHINE SOLIDA E COMPLETA

Il controllore per I'automazione delle macchine & I'elemento centrale della piattaforma Sysmac. Si tratta di un controllore integrato che offre velocita,
flessibilita e scalabilita della struttura centrica del software senza compromettere la tradizionale affidabilita e robustezza che ci si aspetta dai PLC Omron.
I controllore macchine € progettato per soddisfare i piu severi requisiti di controllo delle macchine in termini di velocita e precisione del controllo assi,
comunicazione, sicurezza e resistenza del sistema. Offre:

- Tempo di ciclo piti rapido: 125 pis

- Fino a 256 assi sincronizzati

- Conformita completa alle norme [EC 61131-3

« Blocchi funzione PLCopen per il controllo assi

« Controllo assi avanzato con rohotica

« Porte EtherCAT ed EtherNet/IP integrate

« Tipo di machine controller IPC: controllo macchina Sysmacinterno e sistema operativo aperto

- Sysmac Studio: IDE per configurazione, programmazione, simulazione e monitoraggio

Il catalogo completo € consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017
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Machine controller

Sequenza logica, controllo assi, visione,
sicurezza, collegamento database,
robotica e SECS/GEM

Tipo di CPU necessario

|

i

Tempo di ciclo 500 pis
Fino a 64 assi sincroni

Tempo di ciclo 125 ps
Fino a 256 assi sincroni

Tempo di ciclo 500 ps
Fino a 64 assi sincroni
Fino a 192 slave EtherCAT

Tempo di ciclo 2 ms
Fino a 4 assi sincroni
Slave EtherCAT 16

Slave EtherCAT 192 Slave EtherCAT 512 2,560 punti di /0 local Modull d.a! 40 punti di I{O
integrati + 8 1/0 locali
Nuovo Nuovo
Machine controller IPC Serie NX7 Serie NJ Serie NX1

Collegamento database

Controllo macchina + Robotica
sistema operativo aperto 2 nuclei controllo assi paralleli SECS/GEM Machine controller compatto
H278 H269 H245 H277
Pagina 21 Pagina 39 Pagina 31 Pagina 25
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Tabella di selezione

Unita di controllo per I'automazione delle macchine

Unita di controllo per I'automazione delle macchine

Modello Machine controller IPC [NX7 NJ3 NX1
Tempo di ciclo pit rapido 500 ps 125 ps 500 ps 500 ps 2ms
Numero di assi sincronizzati |64,32,16 256,128 64,32,16 8,4 4,2,0

Task

Programma multitasking

Nucleo controllo assi

Nucleo controllo assi

2 nuclei controllo assi

Nucleo controllo assi sincronizzato

sincronizzato paralleli
Funzioni + Sequenza logica «+ Sequenza logica - Sequenza logica + Sequenza logica « Sequenza logica « Sequenza logica
+ Controllo assi « Controllo assi « Controllo assi « Controllo assi « Controllo assi « Controllo assi

« Robotica - Collegamento
« Collegamento database
database
« SECS/GEM
Strumento software Sysmac Studio
Linguaggi di + Ladder
programmazione - Testo strutturato
+ STinlinea
Programmazione standard |- IEC61131-3
+ Blocchi funzione PLCopen per il controllo assi
Capacita di programma 40 MB 80 MB 20 MB 5MB 3MB 1,5MB
Memorizzazione Memory card HDD, SSD, |Memory card SD e SDHC
SD
Porta incorporata « Ethernet « EtherNet/IP « EtherNet/IP
« EtherNet/IP « EtherCAT « EtherCAT
« EtherCAT - USB2.0
- USB3.0/2.0
- DvI
Slave EtherCAT 192 512 192 64 16

Accurax serie G5

1S, Accurax G5/EtherCAT e servomotore integrato

Controllo assi

« Interpolazione dei gruppi di assi e movimenti ad asse singolo

- Camme e sincronizzazio

ni elettroniche

« Controllo posizione diretta per assi e gruppi

Robotica - Controllo di massimo 8 |-
robot Delta
Server SQL supportati - « Microsoft SQL Server |- « Microsoft SQL Server |-
« Oracle « Oracle
- IBM DB2 - IBM DB2
- MySQL - MySQL
« Firebird « Firebird
Punti di I/0 locali = 2560 Modulida401/0 integrati
+81/0 locali

Montaggio

Tipo di PC box
industriale: montaggio
alibro e a parete

Tipo di PC pannello
industriale: montaggio
apannello

Guida DIN

Standard globali Direttiva sulla CE, cULus CE, cULus, NK, LR CE, cULus
compatibilita
elettromagnetica (EMC)
2014/30/EU (EN 61131-2)

Pagina/Collegamento rapido [21/H278 39/H269 31/H245 25/H277
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Serie NY5

Modelli disponibili

Machine controller

Machine controller IPC

Controllore ibrido che unisce il il machine control Sysmac e la tecnologia IT

Processore Intel Core i7 Quad-core

Windows Embedded Standard 7 64 bit

Il sistema operativo aperto consente I'esecuzione di software e hardware
commerciali o personalizzati

Porta EtherNet/IP integrata per la comunicazione con i sistemi IT e M2M
Con machine controller Sysmac

Tempo di ciclo del sistema di 500 ps

Fino a 64 assi sincronizzati

Porta EtherCAT integrata per sincronizzare fino a 192 slave

loT
A
A
A
MES/ERP
ﬁ Server database SQL

EtherNet/IP

SvSinarcr

always in control

DVI-D + USB

Machine controller IPC

PC box industriale

o 6B, = B B > o

Monitor industriale

—
EtherCAT.

Controllo

7

Sistema di visione
1/0, sicurezza

O
0o

o—
Inverter
MX2

[ o Em

NX1/0

Q@ I0-Link

Sensore fotoelettrico,
di prossimita

_____________
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Serie NY5

PC box industriale

Descrizione

Machine controller

Processore i7-4700EQ

8 GB di DRAM (non ECC)
Sistema operativo WES7 (64 bit)
Slot PCle

Numero di assi Dispositivo di Porta opzionale
memorizzazione
64 SSD 128 GB (iMLC) RS-232C
SSD 64 GB (SLC)
32 SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)
16 SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)

NY512-1500-1XX213K1X

NY512-1500-1XX21391X

NY512-1400-1XX213K1X

NY512-1400-1XX21391X

NY512-1300-1XX213K1X

NY512-1300-1XX21391X

Descrizione

Dimensioni Dispositivo di Porta opzionale

Processore i7-4700EQ

8 GB di DRAM (non ECC)
Sistema operativo WES7 (64 bit)
Slot PCle

Widescreen capacitivo

memorizzazione
SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)
SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)
SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)

dello schermo

15,4 pollici RS-232C

SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)
SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)
SSD 128 GB (iMLC)
SSD 64 GB (SLC)

12,1 pollici

NY532-1500-112213K10

NY532-1500-112213910

NY532-1400-112213K10

NY532-1400-112213910

NY532-1300-112213K10

NY532-1300-112213910

NY532-1500-111213K10

NY532-1500-111213910

NY532-1400-111213K10

NY532-1400-111213910

NY532-1300-111213K10

NY532-1300-111213910

Monitor industriale

Descrizione

Display da 15,4 pollici con touchscreen capacitivo

Modello

NYM15W-C1000

Display da 12,1 pollici con touchscreen capacitivo

NYM12W-C1000

Accessori

Tipo Descrizione Modello

Staffe di montaggio*1 Montaggio a libro NYO000-AB0O
Montaggio a parete NY000-ABO1

Memory card SD 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491

Memoria USB 2GB FZ-MEM2G
8GB FZ-MEM8G

Dispositivi di memorizzazione HDD 320 GB NY000-AHOO
SSD 32 GB (SLC) NY000-AS00
SSD 64 GB (SLC) NY000-ASO1
SSD 128 GB (iMLC) NY000-AS02

Cavo DVI Lunghezza: 2 m NY000-AC00 2M
Lunghezza: 5 m NY000-AC00 5M

CavodaUSBAaUSBB Lunghezza: 2 m FH-VUAB 2M
Lunghezza: 5m FH-VUAB 5M

Alimentazione Tensione di uscita: 24 Vc.c. S8VK-G

UPS Tensione di uscita durante il funzionamento in backup: 24 Vc.c. 5% S8BA™2

Cavo di comunicazione UPS

Segnali per uscita segnale (BL, TR, BU, WB), ingresso ON/OFF remoto, ingresso segnale di arresto
UPS (BS)
Lunghezza: 2 m

S8BW-C02

? Applicabili solo al PC box industriale.
2 Richiede il numero di revisione 04 0 superiore.

Parti sostituibili (comprese nel box e nel panel PC industriale)

Tipo Descrizione Modello

Batteria Durata di esercizio: 5 anni a 25°C CJTW-BATO1

Ventola Durata di esercizio: 70.000 h di funzionamento continuo a 40°C con umidita relativa 15... 65% |NY000-AF00

Kit accessori Connettore di alimentazione, connettore I/0, staffa unita 4 viti di montaggio per l'installazione [NY000-AK0O
dell'unita, supporto scheda PCle e clip per installazione scheda PCle
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Serie NY5 Machine controller

Cavi di comunicazione EtherCAT ed EtherNet/IP consigliati

-
£
<

s

£
£
E

Tipo Descrizione Produttore Colore Lunghezza cavo Modello 2
(m) ]
Cavo EtherCAT Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo standard OMRON Nero 0,5 XS5W-T421-BM2-SS 15
Connettori M12/Smartclick Cavo con connettori a entrambe ] XS5W-T421-CM2-SS §
Schermatura migliorata per le estremita =
comunicazioni EtherCAT (M12 dritti/M12 dritto) 2 A5 WaTH2(a 2255 g
- 3 XS5W-T421-EM2-SS =
- [
o {j 5 XS5W-T421-GM2-5S £
10 XS5W-T421-JM2-SS %
Tipo rinforzato Nero 0,5 XS5W-T421-BMCSS g
Cavo con connettori a entrambe ] XS5W-T421-CMC-SS >
le estremita
(M12 dritto/RJ45) 2 HSSWT421-DMC5S
- 3 XS5W-T421-EMC-SS
3 5 XS5W-T421-GMC-
’O S5 GMC-SS
10 XS5W-T421-JMC-SS
Cavo patch Ethernet/ Cavo 4 coppie cat. 6a, AWG 2*7 . Tipo standard Giallo 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
EtherCAT Materiale guaina cavo: LSZH 172 Cavo con connettori su entrambe 03 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y.
le estremita (RJ45/RJ45 -
e estremita (R145/R45) 05 XS6W-6LSZHBSS50CM-Y
r 1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y
¥ 1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Verde 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-G
03 XS6W-6LSZH8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XS6W-6LSZH85S1500CM-G
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-G
Cavo 4 coppie, cat. 5e, AWG26 Tipo standard Verde 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
Materiale gueli1na cavo: PUR Cavo con connettori su entrambe 1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
liuret le estremita (RJ45/RJ45
{poliuretano) e estremita (R145/R45) 15 XS6W-5PURSSST50CM-G
r 2 XS6W-5PUR8SS200CM-G
¥ 3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XS6W-5PUR8SS500CM-G
7,5 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XS6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo rinforzato OMRON Grigio 0,3 XS5W-T421-AMD-K
Cavo con connettori su entrambe 05 XS5W-T421-BMD-K
le estremita (RJ45/RJ45)
1 XS5W-T421-CMD-K
- 2 XS5W-T421-DMD-K
- C/’ 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K
Tipo rinforzato Grigio 03 XS5W-T421-AMC-K
Cavo con connettori su entrambe 05 XS5W-T421-BMC-K
le estremita (M12 diritto/RJ45)
1 XS5W-T421-CMC-K
- 2 XS5W-T421-DMC-K
g O 3 XS5W-T421-EMC-K
5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K

OmRON 23



Serie NY5 Machine controller

(m)

Cavo patch Ethernet/ Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo rinforzato OMRON Grigio XS5W-T422-AMC-K
EtherCAT Cavo con connettori su entrambe 0'5 XS5W-T422-BMC-K
le estremita (a L, angolo retto
M12/RJ45) 1 XS5W-T422-CMC-K
2 XS5W-T422-DMC-K
,O‘ 3 XS5W-T422-EMC-K
) 5 XS5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Ethernet Cat. 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 24/1 (nucleo rigido), poliuretano (PUR) Weidmidiller Verde 100 WM [E-51C4x2xAWG24/1-PUR
Cat. 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 26/7 (nucleo semirigido), poliuretano (PUR) Verde 100 WM [E-51C4x2xAWG26/7-PUR
Connettori Connettore RJ45 in metallo = - - WM [E-TO-RJ45-FH-BK
Per AWG22... AWG26 #
Connettore RJ45 in plastica 1 OMRON - - XS6G-T421-1
Per AWG22... AWG24 S
P
Presa RJ45 Presa di montaggio su guida DIN all'estremita del cavo di installazione Weidmiiller - - WM IE-TO-RJ45-FJ-B
nel quadro

*1 La gamma comprende cavi LSZH (low smoke zero halogen) per impiego all'interno del quadro e cavi in poliuretano (PUR) per impiego all'esterno del quadro.
2 Questo cavo & disponibile nei colori giallo, verde e blu.

Nota: Durante la preparazione dei cavi, verificare accuratamente che i connettori per EtherCAT abbiano la schermatura collegata a entrambe le estremita e i quelli per EtherNet/IP abbiano
la schermatura collegata solo a un'estremita.

Software per personal computer

Descrizione Modello
Sysmac Studio versione 1.17 o superiore SYSMAC-SE2_

Software di supporto compreso (preinstallato sul PC box industriale e sul Panel PC industriale)

Descrizione

Industrial PC Support Utility Industrial PC Support Utility & una utility software di supporto nella diagnosi e nella risoluzione di problemi del PC industriale.

Industrial PC Tray Utility Industrial PC Tray Utility & una utility software che fornisce informazioni sullo stato corrente del PC industriale, sui relativi
dispositivi correlati e sul software associato.

Industrial PC System API Industrial PC System API consente di programmatori di creare programmi per il recupero di informazioni o impostare lo stato
di una spia del PC industriale. Per la gestione dell'hardware, I'API si avvale dell'lPC System Service incluso.

Industrial Monitor Utility Industrial Monitor Utility fornisce un'interfaccia utente per controllare le impostazioni e visualizzare i dettagli dei monitor
industriali collegati.

Industrial Monitor Brightness Utility Industrial Monitor Brightness Utility & una utility software che consente di controllare la luminosita della retroilluminazione dello

schermo e dei LED di tutti i monitor industriali collegati.

Industrial Monitor API Industrial Monitor API consente ai programmatori di creare applicazioni che possono controllare le caratteristiche dell'hardware
e recuperare informazioni dai monitor industriali collegati.
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Serie NX1 Sistema di controllo delle macchine

Funzionalita potente in dimensioni ridotte

[l machine controller NX1 completa la famiglia di machine controller NX/NJ offrendo

|a stessa funzionalita degli altri modelli in un formato dalle dimensioni ridotte. NX1

offre il controllo sincronizzato di tutti i dispositivi macchina, come controllo assi, /0,

sicurezza e visione, in unico ambiente di sviluppo integrato.

« Tempo di ciclo pit rapido: 2 ms

« Funzioni: sequenza logica e controllo assi

« Fino a 8 assi (4 assi sincronizzati)

- /0 integrato: 40 0 24 punti di l/0

+ Fino a 8 moduli di 1/0 NX locali

+ Porte EtherCAT ed EtherNet/IP integrate

« Fino a 16 slave EtherCAT

« Possibilita di collegare fino a 2 schede opzionali per aggiungere comunicazioni
seriali o funzionalita di /0 analogico

Unita di controllo per I'automazione delle macchine

Modelli disponibili

SvSinarc

always in control

J Sysmac Studio

EtherNet/IP

] Serie NX1

855588888860
48658588585 |

Fino a 8 moduli di I/0 NX locali

—
EtherCAT.

Controllo assi Visione

1/0, sicurezza

Em—
[ ]
i
NX1/0 d
e IO- L k Safety over Inverter
n EtherCAT. ™~ 77 e

Sensore fotoelettrico,
di prossimita

Servosistema 1S

CPU serie NX1
Capacita dimemoria|Numero di assi Punti di I/0 integrati
per le variabili Servoassidel |Servoassi del Punti di I/0
controllo assi | controllo posizione
monoasse

NX1 1,5MB 32 KB (mantenute |8 assi 4 assi 4 assi 40 punti 24 punti 16 punti NX1P2-1140DT
durante le Transistor NPN
interruzioni 16 punti NX1P2-1140DT1
dell'alimentazione) Transistor PNP"!
02 MB (non N N :
mantenute durante | @5Si 2 assi 16 pu'nt| NX1P2-1040DT
le interruzioni Transistor NPN
dell'alimentazione) 16 punti NX1P2-1040DT1

Transistor PNP"!

NX1P2-9024DT

4 assi 0 assi 24 punti 14 punti 10 punti
Transistor NPN
10 punti NX1P2-9024DT1

Transistor PNP"!

* . . s .
' Con protezione da cortocircuiti del carico.

Nota: La copertura terminale NX-ENDO2 & compresa con la CPU.
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Serie NX1

Schede opzionali

Sistema di controllo delle macchine

Aspetto Tipo Caratteristiche Protocollo supportato Modello

Comunicazioni seriali 1 porta RS-232C Host Link, master Modbus-RTU NXTW-CIFO1
Distanza di trasmissione: 15 m e senza protocollo
Tipo di collegamento: morsettiera a molla “push-in” senza viti (9 terminali)
1 porta RS-422A/485 NXTW-CIF11
Distanza di trasmissione: 50 m
Tipo di collegamento: morsettiera a molla “push-in” senza viti (5 terminali)
1 porta RS-422A/485 (isolata) NXTW-CIF12
Distanza di trasmissione: 500 m
Tipo di collegamento: morsettiera a molla “push-in” senza viti (5 terminali)

1/0 analogico 2 ingressi analogici NX1W-ADB21

Ingresso tensione: 0... 10 V (risoluzione: 1/4.000)
Ingresso corrente: 0... 20 mA (1/2.000)
Tipo di collegamento: morsettiera a molla “push-in” senza viti (5 terminali)

2 uscite analogiche NX1W-DAB21V
Uscita tensione: 0... 10 V (risoluzione: 1/4.000)

Tipo di collegamento: morsettiera a molla “push-in” senza viti (3 terminali)

2 ingressi analogici/2 uscite analogiche NX1W-MAB221
Ingresso tensione: 0... 10 V (risoluzione: 1/4.000)
Ingresso corrente: 0... 20 mA (1/2.000)

Uscita tensione: 0... 10 V (risoluzione: 1/4.000)

Tipo di collegamento: morsettiera a molla “push-in” senza viti (8 terminali)

Moduli di I/0 NX (I/0 locale e remoto)
A una CPU NXT & possibile collegare fino a 8 moduli di I/0 NX locali. | moduli di sicurezza NX devono essere usati insieme a un modulo accoppiatore di comunicazione EtherCAT.

Moduli di controllo e comunicazione

Tipo di modulo Protocollo Collegamento Caratteristiche Modello

Accoppiatore di Slave EtherCAT 2 porte RJ45 Fino a 63 moduli di 1/0. 46 mm NX-ECC203
comunicazione (ingresso + uscita) 1.024 byte in ingresso + 1.024 byte

in uscita max.

Supporto del clock distribuito

Alimentatore 1/0 finoa 10 A
Unita di con*tlrollo Protocollo FSoE 128 connessioni di sicurezza Fino a 1.024 punti di I/0 di sicurezza 30 mm NX-SL3500
di sicurezza 32 connessioni di sicurezza Fino a 256 punti di I/0 di sicurezza 30mm NX-SL3300

" I moduli di sicurezza NX devono essere usati insieme a un modulo accoppiatore di comunicazione EtherCAT.

Moduli di I/0 digitali

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni !, modalita di Tipo di collegamento*2 Dimensioni
aggiornamento 1/0
Ingresso digitale c.a. 4 ingressi, 200... 240 Vc.a., 50/60 Hz|Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-1A3117 -
IrTgresso diggale 4 ingressi + 2 uscite di test Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-SIH400 -
disicurezza 8 ingressi + 2 uscite di test Free Run Amolla “push-in” senza viti (NX-TBA162) [12 mm NX-SID800 |-
Ingresso digitale c.c. 4 ingressi, collegamento a tre fili Indicazione oraria sincrono A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-1D3444 NX-1D3344
ad alta velocita
Sincrono ad alta velocita/Free Run | A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-ID3443 NX-ID3343
Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-ID3417 NX-ID3317
8 ingressi, collegamento a duefili  |Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-1D4442 NX-1D4342
16 ingressi, collegamento a un filo  |Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-1D5442 NX-1D5342
1 x connettore MIL a 20 pin 30 mm NX-ID5142-5 |uguale
Vite M3 30 mm NX-ID5142-1 |uguale
32 ingressi, collegamento a unfilo |Sincrono/Free Run 1 X connettore MIL a 40 pin 30 mm NX-ID6142-5 |uguale
1 connettore Fujitsu a 40 pin 30 mm NX-ID6142-6 |uguale
1/0 digitale c.c. 16 ingressi + 16 uscite 0,5 A, Sincrono/Free Run 2 x connettore MIL a 20 pin 30 mm NX-MD6256-5 |NX-MD6121-5
collegamento a un filo + comune 2 connettori Fujitsu a 24 pin 30mm - NX-MD6121-6
Uscita digitale c.c. 2 uscite 0,5 A, collegamento a tre fili| Indicazione oraria sincrono A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-0D2258 |NX-OD2154
ad alta velocita
4 uscite 0,5 A, collegamento a tre fili| Sincrono ad alta velocita/Free Run  |A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-OD3257 [NX-OD3153
Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-0OD3256 |NX-OD3121
4 uscite 2 A/punto, totale 8 A, Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) (12 mm NX-0D3268 |-
connessione a 3 fili
8 uscite 0,5 A, collegamento a due fili| Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-OD4256  [NX-OD4121
16 uscite 0,5 A, collegamento a un filo | Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) (12 mm NX-OD5256  [NX-OD5121
1 x connettore MIL a 20 pin 30 mm NX-OD5256-5 |NX-OD5121-5
Vite M3 30 mm NX-OD5256-1 |NX-OD5121-1
32 uscite 0,5 A, collegamento a un filo | Sincrono/Free Run 1 x connettore MIL a 40 pin 30 mm NX-0D6256-5 [NX-OD6121-5
1 connettore Fujitsu a 40 pin 30 mm = NX-0D6121-6
Uscita digitale di 2 uscite, 2,0 A Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-SOH200 |-
sicurezza * 4 uscite, 0,5 A Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-SOD400 |-
Uscita digitale a relé 2 uscite, NA, 2,0 A Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-0C2633 |-
8 uscite, NA, 2,0 A Free Run A molla “push-in” senza viti (2 NX-TBA082) | 24 mm NX-0C4633 |-
2 uscite, NA+NC,2,0A Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-0C2733 -
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Moduli di posizionamento

£
<
S
£
£
Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni, modalita di Tipo di collegamento Dimensioni  (Modello @
aggiornamento 1/0 -2
Ingresso encoder 1 encoder SSI, 2 MHz Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-ECS112 = %
2 encoder SSI, 2 MHz Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-ECS212 - §
1 encoder incrementale, line driver, |Sincrono/Free Run A molla“push-in” senza viti (NX-TBA122 +{24 mm NX-EC0142 NX-EC0132 5
4 MHz + 3 ingressi digitali (1 ps) NX-TBB122) ;’
1 encoder incrementale, open Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) [12 mm NX-EC0122 NX-EC0112 g
collector, 500 kHz + 3 ingressi S
digitali (1 ps) =
2 encoder incrementali, collettore  |Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) [12 mm NX-EC0222 NX-EC0212 ‘g
aperto, 500 kHz =
Uscita a impulsi 1 impulso up/down o impulso/ Sincrono A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-PG0122  |NX-PG0112

direzione, collettore aperto
500 kHz + 2 ingressi digitali +
1 uscita digitale (1 ps)

2 line driver impulsi 4 MHz + 1 X connettore MIL a 34 pin 30 mm NX-PG0242-5 |NX-PG0232-5
5 ingressi digitali per canale +
3 uscite digitali per canale

4 line driver impulsi 4 MHz + 2 x connettore MIL a 34 pin 30 mm NX-PG0342-5 NX-PG0332-5
5 ingressi digitali per canale +
3 uscite digitali per canale

Moduli di interfaccia comunicazione seriale

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni, modalita Tipo di collegamento Dimensioni  |Modello Tipo NPN'3
di aggiornamento /O

Comunicazione seriale |1 x RS-422A/485 Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBC162) |12 mm NX-CIF105
1 x RS-232C Free Run A molla “push-in” senza viti (NX-TBC162) |12 mm NX-CIF101
2 x RS-232C Free Run D-sub a 9 pin 30 mm NX-CIF210 =

1 Prestazioni I/0 digitale

Prestazioni 1/0 digitale
Ritardo ON |Ritardo OFF [Ritardo ON |Ritardo OFF

Ingresso PNP 0,02 ms 0,4 ms 100 ns 100 ns
NPN
ca. 10 ms 40 ms N.D. N.D.
Uscita PNP 0,5ms 1,0ms 300 ns 300 ns
NPN 0,1 ms 0,8ms
Rele 15ms 15ms N.D. N.D.

2 | moduli con collegamenti a molla “push-in” senza viti vengono forniti con il connettore di terminale appropriato. | moduli con connettori MIL/Fujitsu vengono forniti senza connettori
corrispondenti; per i cavi di connessione, vedere pagina 98.

3 | modelli sono per i segnali PNP (commutazione positiva, comune 0 V). La maggior parte dei modelli & disponibile anche come NPN (commutazione negativa, comune 24 V). Gli ingressi delle
versioni con connettore MIL possono essere usati sia come NPN che come PNP.

4 | moduli di sicurezza NX devono essere usati insieme a un modulo accoppiatore di comunicazione EtherCAT.

Moduli I/0 analogici

Tipo di modulo Tipo di segnale Prestazioni, modalita Canali Tipo di collegamento ' Dimensioni  [Modello
di aggiornamento I/0O

Ingresso del sensore Tipo di termocoppia Risoluzione 0,1°C, 200 ms/modulo |2 Morsettiere a molla “push-in” senza viti |12 mm NX-TS2101
di temperatura B,E,J,K,LLN,R,S,T,UWRe5-26,PLII Free Run 4 con sensore di giunto freddo, calibrato |54 1m NX-TS3101
- - singolarmente alla fabbrica
Risoluzione 0,01°C, 10 ms/modulo |2 12mm NX-TS2102
Free Run 4 24mm NX-TS3102
Risoluzione 0,001°C, 60 ms/modulo |2 12mm NX-TS2104
Free Run 4 24mm NX-TS3104
Tipo RTD Risoluzione 0,1°C, 200 ms/modulo |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) (12 mm NX-TS2201
Pt100 (a 3 ili), Pt1000, Ni508.4 Free Run 4 Amolla “push-in” senza viti (NX-TBA162 + 24 mm NX-T$3201
NX-TBB162)
Risoluzione 0,01°C, 10 ms/modulo |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-TS2202
Free Run 4 Amolla “push-in” senza viti (NX-TBA162 +|24 mm NX-TS3202
NX-TBB162)
Risoluzione 0,001°C, 60 ms/modulo |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-TS2204
Free Run 4 Amolla “push-in” senza viti (NX-TBA162 +| 24 mm NX-T$3204
NX-TBB162)
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Tipo di modulo Tipo di segnale Prestazioni, modalita Canali Tipo di collegamento Dimensioni  |Modello
di aggiornamento /O

Ingresso analogico 4...20mA Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) {12 mm NX-AD2203
aun‘estremita Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) [12 mm NX-AD3203
8 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-AD4203

4...20mA Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) {12 mm NX-AD2204
differenziale Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-AD3204
8 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-AD4204

Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-AD2208

Sincrono/Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) [12 mm NX-AD3208

8 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-AD4208

-10... 10V Risoluzione 1/8.000, 250 us/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-AD2603
aun‘estremita Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-AD3603
8 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-AD4603

-10...10V Risoluzione 1/8.000, 250 us/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-AD2604
differenziale Free Run 4 Amolla “push-in” senza viti (NX-TBA122) [12 mm NX-AD3604
8 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-AD4604

Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) {12 mm NX-AD2608

Sincrono/Free Run 4 Amolla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-AD3608

8 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-AD4608

Uscita analogica 4...20mA Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-DA2203
Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) [12 mm NX-DA3203

Risoluzione 1/30.000, 10 us/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-DA2205

Sincrono/Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-DA3205

-10...10V Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-DA2603
Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-DA3603

Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) {12 mm NX-DA2605

Sincrono/Free Run 4 A molla “push-in” senza viti (NX-TBA122) |12 mm NX-DA3605

Ingresso cella di carico

Tipo di modulo

Ingresso cella di carico

Caratteristiche Tensione di attivazione/intervallo (Metodo di
aggiorna-
mento /O
Sincrono/
Free Run

1 ingresso cella di carico, ciclo di 5Vc.c. £10%/-5... 5 mV/V

conversione di 125 ps

Tipo di collegamento “

A molla “push-in” senza viti (NX-TBC162) ‘12 mm

Dimensioni

‘NX-RS1201

Modello

Rilevamento guasto elemento riscaldante

Tipo di modulo

Tipo di collegamento !

Dimensioni

Rilevamento guasto
elemento riscaldante

Canali, tipo di segnale Uscita di controllo Metodo di
aggiorna-
mento /O
4ingressi CT NPN, 12... 24 Vc.c. Free Run
4 uscite di controllo 0,1 A per punto, 0,4 A per modulo
PNP 24 Vc.c.
0,1 A per punto, 0,4 A per modulo

A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162)

12mm

NX-HB3101

A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162)

12mm

NX-HB3201

Altri moduli

Modulo di alimentazione |Modulo alimentatore bus NX, ingresso 24 Vc.c., non isolato A molla “push-in” senza viti (NX-TBC082) |12 mm NX-PD1000
Modulo di alimentazione I/O, per la separazione dei gruppi di alimentazione, finoa 10 A |A molla “push-in” senza viti (NX-TBA082) |12 mm NX-PF0730
Modulo di collegamento alimentazione I/0, 16 x IOV A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-PC0020
Modulo di collegamento alimentazione I/0, 16 X I0G A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) |12 mm NX-PC0010
Collegamento alimentazione I/0, 8 X 10V + 8 x 10G A molla “push-in” senza viti (NX-TBA162) {12 mm NX-PC0030

Moduli di sistema Terminale di messa a terra, 16 punti A molla “push-in” senza viti (NX-TBC162) |12 mm NX-TBX01

e accessori Coperchio terminale (incluso con l'accoppiatore di comunicazione) - 12 mm NX-ENDO1
Connettore frontale sostitutivo con 8 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBA082
Connettore frontale sostitutivo con 12 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBA122
Connettore frontale sostitutivo con 16 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBA162
Connettore frontale sostitutivo con 12 terminali di cablaggio (contrassegnati C+D) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBB122
Connettore frontale sostitutivo con 16 terminali di cablaggio (contrassegnati C+D) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBB162
Connettore frontale sostitutivo con 8 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B+FG) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBC082
Connettore frontale sostitutivo con 16 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B+FG)  |A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBC162
Distanziatori di isolamento guida DIN, set di 3 pz. - NX-AUX01
30 pin di modulo + 30 chiavi di inserimento di terminale per evitare |'errata corrispondenza di modulo e morsettiera - NX-AUX02

(un set é sufficiente per 10 moduli)

" I moduli con collegamenti a molla “push-in” senza viti vengono forniti con il connettore di terminale appropriato.

28

OMmRON



Serie NX1

Sistema di controllo delle macchine ¢
<
— — s
£
Cavi di comunicazione EtherCAT ed EtherNet/IP consigliati =
©
Modello Produttore Colore Lunghezza Modello =
cavo (m) -%
Cavo EtherCAT Cavo 2 coppie cat. 5e, AWG 22 Tipo standard OMRON Nero 0,5 XS5W-T421-BM2-SS 15
M12/connettori Smartclick Cavo con connettori a entrambe ] XS5W-T421-CM2-SS §
Schermatura migliorata per le estremita =
le comunicazioni EtherCAT (M12 dritto/M12 dritto) 2 XS5W-T421-DM2-55 =
- 3 XS5W-T421-EM2-SS =
- S
o O 5 XS5W-T421-GM2-5S £
10 XS5W-T421-JM2-SS %
Tipo rinforzato Nero 0,5 XS5W-T421-BMCSS g
Cavo con connettori a entrambe ] XS5W-T421-CMC-SS >
le estremita
(M12 dritto/RJ45) 2 HSSWT421-DMC5S
- 3 XS5W-T421-EMC-SS
3 5 XS5W-T421-GMC-
- O S5 GMC-SS
10 XS5W-T421-JMC-SS
Cavo patch Ethernet/ Cavo 4 coppie cat. 6a, AWG 27 s Tipo standard Giallo 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
EtherCAT Materiale della guaina del cavo: LSZH 12| Cavo con connettori a entrambe 03 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y.
le estremita (RJ45/RJ45 -
e estremita (R145/R45) 05 XS6W-6LSZHBSS50CM-Y
J 1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y
# 15 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Verde 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-G
03 XS6W-6LSZH8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8551000CM-G
15 XS6W-6LSZH85S1500CM-G
20 XS6W-6LSZH85S2000CM-G
Cavo 4 coppie cat. 5e, AWG 26 . Tipo standard Verde 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
Materiale della guaina del cavo: PUR 1 Cavo con connettori a entrambe 1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
le estremita (RJ45/RJ45
e estremita (RIAS/RIAS) 15 XS6W-5PURSSST50CM-G
J 2 XS6W-5PUR8SS200CM-G
# 3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XS6W-5PUR8SS500CM-G
7,5 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XS6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
Cavo 2 coppie cat. 5e, AWG 22 Tipo rinforzato OMRON Grigio 0,3 XS5W-T421-AMD-K
Cavo con connettori a entrambe 05 XS5W-T421-BMD-K
le estremita (RJ45/RJ45)
1 XS5W-T421-CMD-K
£ 2 XS5W-T421-DMD-K
- C/’ 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K
Tipo rinforzato Grigio 03 XS5W-T421-AMC-K
Cavo con connettori a entrambe 05 XS5W-T421-BMC-K
le estremita (M12 diritto/RJ45)
1 XS5W-T421-CMC-K
- 2 XS5W-T421-DMC-K
g O 3 XS5W-T421-EMC-K
5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K
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Modello Produttore Colore Lunghezza Modello
cavo (m)

Cavo patch Ethernet/ Cavo 2 coppie cat. 5e, AWG 22 Tipo rinforzato OMRON Grigio XS5W-T422-AMC-K

EtherCAT Cavo con connettori a entrambe 0'5 XS5W-T422-BMC-K
le estremita (M12 angolo retto

aL/RJ45) 1 XS5W-T422-CMC-K

2 XS5W-T422-DMC-K

XS5W-T422-EMC-K
XS5W-T422-GMC-K

0 2

10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Cavo di installazione Cat. 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 24/1 (nucleo rigido), poliuretano (PUR) Weidmidiller Verde 100 WM [E-51C4x2xAWG24/1-PUR
Ethernet Cat. 5, SF/UTP, 4 x 2 x AWG 26/7 (nucleo semirigido), poliuretano (PUR) Verde 100 WM IE-5IC4x2xAWG26/7-PUR
Connettori Connettore RJ45 in metallo = - - WM [E-TO-RJ45-FH-BK
Per AWG 22... AWG 26 #
Connettore RJ45 in plastica 1 OMRON - - XS6G-T421-1
Per AWG 22... AWG 24 e
e
Presa RJ45 Zoccolo di montaggio su guida DIN all'estremita del cavo di installazione Weidmiiller - - WM IE-TO-RJ45-FJ-B

nel quadro

*1 La gamma comprende cavi LSZH (Low Smoke Zero Halogen) per impiego all'interno del quadro e cavi in poliuretano (PUR) per impiego all'esterno del quadro.
2 Questo cavo & disponibile nei colori giallo, verde e blu.

Nota: Prestare attenzione all'utilizzo dei cavi; per EtherCAT & necessario che siano schermati i connettori a entrambe le estremita; per EtherNet/IP & sufficiente che siano schermati i connettori
a una sola estremita.

Accessori

Aspetto Caratteristiche Modello

Slave di collegamento EtherCAT |3 porte GX-JC03
Tensione di alimentazione nominale: 20,4... 28,8 Vc.c. (24 Vc.c. -15... 20%)
Assorbimento di corrente: 0,08 A
6 porte GX-JCo6
Tensione di alimentazione nominale: 20,4... 28,8 Vc.c. (24 Vc.c. -15... 20%)
Assorbimento di corrente: 0,17 A
= Hub di commutazione industriali {Qualita del servizio (QoS): 3 porte W4S1-03B
3 (per EtherNet/IP ed Ethernet) priorita dati di controllo EtherNet/IP Connettore alimentazione incluso
3 ( Rilevamento malfur)zionamento: 5 porte W4S1-058
Broadcast storm e rilevamento errore Connettore alimentazione incluso
LSI 10/100 BASE-TX, autonegoziazione
Assorbimento di corrente: 0,22 A 5 porte ) ) " W4s1-05C
Connettore alimentazione e connettore per notifica errore
inclusi
Scheda di memoria SD 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
- |Guida DIN Lunghezza: 0,5 m; altezza: 7,3 mm PFP-50N
Lunghezza: 1 m; altezza: 7,3 mm PFP-100N
Lunghezza: 1 m; altezza: 16 mm PFP-100N2
Piastrina di blocco per il fissaggio dei moduli sulla guida DIN PFP-M (2 pz)
Batteria per CPU NX/NJ CJTW-BATO1
Copertura terminale Copertura di blocco per la CPU NX1 (fornita con la CPU) NX-END02
Copertura di blocco per accoppiatore di comunicazione EtherCAT NX-ENDO1
(fornito con I'accoppiatore di comunicazione EtherCAT)

Software per computer

Modello
SYSMAC-LE____ ™2

Caratteristiche

Sysmac Studio Lite Edition " versione 1.17 o successiva

N Uguale funzionalita e stessi dispositivi supportati di Sysmac Studio Standard Edition tranne che per il controllore. La Lite Edition supporta solo i controllori NJ1 e NX1.
"2 Per informazioni dettagliate, fare riferimento al catalogo Sysmac Studio (N. cat. SysCat_I181E) oppure contattare il rappresentante OMRON.
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Controllore Sysmac - Serie NJ

I controllore scalabile serie NJ per controllo del movimento e sequenza logica include

opzioni per funzioni avanzate, come robotica e collegamenti al database.

- Tempo di ciclo massimo: 500 ps

- Numero di assi: 64, 32, 16, 8,4, 2,0

« Nucleo di movimento sincronizzato

- Funzioni: Sequenza logica, controllo assi, robotica, collegamento database
e SECS/GEM

« Controllo fino a 8 robot Delta

« Collegamento DB: client SQL per server Microsoft SQL, Oracle, IBM DB2, MySQL,
Firebird

« Multitasking

« Porte EtherCAT ed EtherNet/IP integrate

Modelli disponibili

Sistema serie NJ

ﬁ Database SQL
NA HMI

Hub di commutazione industriali

ysmac Studio

(® Cavo Ethernet

EtherNet/IP 581 server

Serie NJ

Coperchio terminale
(compreso con la CPU)

@ Modulo di (@ CPUserieNJ
alimentazione
serie NJ

(® Moduli serie CJ

—
(® Cavo EtherCAT EtherCAT

Servoazionamento

Accurax G5
B b B 9 Safety over —
L& T EtherCAT. 1/0 NX +
S== B58 sicurezza
distribuita NX
Q)
m‘” m" Slave giunto
EtherCAT
Inverter MX2
Sensore di visione FH
Servomotori Motori lineari
Accurax G5 Accurax
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Serie NJ

Rack di espansione serie NJ

Modulo di
alimentazione
serie NJ

Lunghezza
cavo totale
<12m

CPU serie NJ

Machi

@ Modulo di controllo I/0

Rack CPU

Unita di misura: 10 max.

(® Cavo dicollegamento I/0

Modulo di
alimentazione
serie NJ

Rack di
espansione

(® Modulo di
interfaccia 1/0

Unita di misura: 10 max.

(® Cavodicollegamento I/O

Modulo di
alimentazione
serie NJ

. Fino
Rack
ac d'. a3rackdi
espansione )
espansione

(® Modulodi
interfaccia 1/0

o
Unita di misura: 10 max.

——— (® Cavodicollegamento I/0

Modulo di
alimentazione

ey g

Rack di
espansione

serie NJ

Moduli di alimentazione

w

Modulo di alimentazione 100...240 Vc.a. per CPU NJ

@

iy
Unita di misura: 10 max.

Modulo di alimentazione 24 Vc.c. per CPU NJ

Uscita RUN

ne controller

Modello

NJ-PA3001
NJ-PD3001

Nota: | moduli di alimentazione per la serie CJ non possono essere utilizzati come alimentatori per un rack CPU del sistema NJ o per un rack di espansione.

Caratteristiche

Capacita di I/0: 2.560 punti
Rack CPU: 10 moduli max.

Rack di espansione:
10 moduli max.
(fino a 3 rack di espansione)

40 moduli max. per sistema
(sistema CPU + 3 rack
di espansione)

Assorbimento di corrente:
1,90Aa5Vec

CPU serie NJ
CPU i [Capacita variabili
® NJ501 |20 MB 2 MB: mantenuto
4 MB: non mantenuto
NJ301 5MB 0,5 MB: mantenuto
2 MB: non mantenuto|
NJ101 3MB

mento DB
n n ™ 64 NJ501-1520
u u u 32 NJ501-1420
n n ™ 16 NJ501-1320
n n ™ ™ 16 NJ501-4320
m n n 64 NJ501-4500
u u [ 32 NJ501-4400
n n ™ 16 NJ501-4300
[ ] [ ] [ ] 16 NJ501-4310"
m n n 16 NJ501-1340
u u 64 NJ501-1500
n n 32 NJ501-1400
n n 16 NJ501-1300
m n 8 NJ301-1200
u L 4 NJ301-1100
™ n ™ 2 NJ101-1020
n ™ 0 NJ101-9020
m n 2 NJ101-1000
n 0 NJ101-9000

1 La CPU NJ501-4310 supporta solo un robot Delta.

Nota: Il coperchio terminale CJTW-TERO1 & compreso nella CPU.
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Serie NJ Machine controller

Moduli di I/0 digitali serie CJ

£
-=
g
£
=
]
Simbolo [Punti Tensione Corrente |Larghezza|Caratteristiche Assorbimento |Tipo di 2
nominale i collegamento -%
g
® 8 Ingresso c.a. 240Vca. 10mA  |31Tmm - 008 |- M3 CJTW-1A201 =
16 120 Vca. 7mA 31 mm - 0,09 - M3 CJIW-IAT11 E
8 ingresso c.c. 24Vc.c. 10mA 31 mm - 0,08 - M3 CJ1W-ID201 §
16 24Vc.c. 7mA 31 mm - 0,08 - M3 CJTIW-ID211 .g
31 mm Amolla CJIW-ID211(SL) 'g
16 24Vc.c. 7mA 31T mm Elevata velocita di risposta 013 |- M3 CJIW-ID212 B
(15 pus ON, 90 s OFF) =E,
16 24Vc.c. 7 mA 31T mm Gli ingressi avviano i task di interrupt 008 |- M3 CJTW-INTO1
nel programma PLC
16 24 Vc.c. 7 mA 31 mm Gli impulsi dei fermi scendono fino a una 008 |- M3 CJ1W-IDPO1
durata impulso di 50 ps
32 24\Vc.c. 41mA [20mm - 009 |- Fujitsu CJIW-ID231
32 24Vc.c. 41mA |20 mm - 0,09 - MIL CJIW-ID232
32 24Vc.c. 4,1TmA |20 mm Elevata velocita di risposta 0,20 - MIL CJ1W-ID233
(15 s ON, 90 ps OFF)
64 24Vc.c. 41TmA  [31mm - 009 |- Fujitsu CJ1W-ID261
64 24Vc.c. 41mA |31 mm - 0,09 - MIL CJ1W-ID262
8 Uscita Triac 250Vca. 06mA [31Tmm - 022 |- M3 CJTW-0A201
8 Uscita contatto rele 250 Vca. 2A 31T mm B 0,09 {0,048 |M3 CJTW-0C201
31 mm Amolla CJTW-0C201(SL)
16 250 Vca. 2A 31T mm - 0,11 {0,096 |M3 CJTW-0C211
31T mm A molla CJTW-0C211(SL)
8 Uscita c.c. (NPN) 12...24Vce.  |2A 31 mm - 009 |- M3 CJIW-0D201
8 12...24Vc.c. 05A 31 mm - 0,10 - M3 CJTW-0D203
16 12...24Vcc. 05A 31 mm - 0,10 - M3 CJIW-0D211
31 mm A molla CJTW-0D211(SL)
16 24 Vc.c. 05A 31 mm Elevata velocita di risposta 015 |- M3 CJIW-0D213
(15 ps ON, 80 s OFF)
32 12...24Vcc.  |05A 20 mm - 0,14 |- Fujitsu CJ1W-0D231
32 12...24Vcc.  |05A 20 mm - 0,14 |- MIL CJ1W-0D233
32 24Vc.c. 05A 20 mm Elevata velocita di risposta 022 |- MIL CJIW-0D234
(15 ps ON, 80 s OFF)
64 12...24Vc.c. 03A 31 mm - 0,17 - Fujitsu CJTW-0D261
64 12...24Vc.c. 03A 31 mm - 0,17 - MIL CJTW-0D263
8 Uscita c.c. (PNP) 24 \Vc.c. 2A 31 mm Protezione da cortocircuiti 0,11 - M3 CJTW-0D202
8 24Vc.c. 05A 31 mm Protezione da cortocircuiti 0,10 |- M3 CJ1W-0D204
16 24Vc.c. 05A 31 mm Protezione da cortocircuiti 0,10 - M3 CJ1W-0D212
31 mm A molla CJTW-0D212(SL)
32 24Vc.c. 03A 20 mm Protezione da cortocircuiti 015 |- MIL CJIW-0D232
64 24Vc.c. 03A 31 mm - 0,17 - MIL CJ1W-0D262
16+ 16 |Ingresso + uscita c.c. 24Vc.c. 05A 31 mm - 013 |- MIL CJTW-MD232
(PNP)
16+ 16 |Ingresso + uscita c.c. 24\Vc.c. 05A 31 mm - 013 |- Fujitsu CJTW-MD231
16+16 |(NPN) 24 Ve, 05A  [31mm |- 013 |- MIL CJ/IW-MD233
32+32 24 Vc.c. 03A 31 mm - 014 |- Fujitsu CJTW-MD261
32+32 24 Vc.c. 03A 31 mm - 0,14 |- MIL CJTW-MD263
32432 |Ingresso + uscita c.c. 5Vc.c. 35mA  [31mm - 019 |- MIL CJIW-MD563
(TLL)

Nota: MIL = connettore, conformemente alla norma MIL-C-83503 (compatibile con le norme DIN 41651/IEC 60603-1).
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Serie NJ Machine controller

Moduli di controllo e di I/0 analogici serie CJ

% Risoluzione |Precisione™!|Tempo di Larghezza | Caratteristiche
-g g conversione collegamento
wvi a
® |4 |Ingresso 0...5V, V/I:1/12.000  [V:0,3% 250 ms/4 punti {31 mm Ingressi universali con 032 |- M3 CJTW-AD04U
analogico 1.5V, T/C:0,1°C 1:0,3% regolazione zero/span, allarmi Amolla CJTW-AD04U(SL)
universale 0...10V, RTD:0,1°C T/C:0,3% configurabili, funzioni di scala,
0...20mA, RTD: 0,3% rilevamento degli errori del
4...20mA, sensore
KJTLR,
S, B, Pt100,
Pt1000, JPt100
4 |Ingresso 0...5V, 1/8.000 V:0,2% 250 pus/punto {31 mm Regolazione offset/guadagno, |0,42 |- M3 CJTW-AD041-V1
analogico 0...10V, 1:0,4% ritenzione del valore di picco, Amolla CJTW-ADO041-V1 (SL)
-10...10V, media mobile, allarmi
1...5V,
4...20mA
4 |Ingresso 1...5V, 1/40.000 V:0,2% 35 ps/4 punti 31 mm Conversione diretta (istruzione |0,52 |- M3 CJTW-AD042
analogicoad [0...10V, 1:0,4% speciale CJ2H)
altavelocita |-5...5V,
-10...10V,
4...20mA
8 |Ingresso 1...5V, 1/8.000 V:0,2% 250 pus/punto {31 mm Regolazione offset/guadagno, |0,42 |- M3 CJTW-ADO081-V1
analogico 0...10V, 1:0,4% ritenzione del valore di picco, Amolla CJTW-AD081-V1 (SL)
-10...10V, media mobile, allarmi
1...5V,
4...20mA
2 Uscita 0...5V, 1/4.000 V:0,3% 1 ms/punto 31 mm Regolazione dell'offset/ 0,12 (0,14 [M3 CJTW-DA021
analogica 0...10V, 1:0,5% guadagno, ritenzione uscita Amolla CJTW-DA021(SL)
-10...10V,
1...5V,
4...20mA
4 |Uscita 1...5V, 1/4.000 V:0,3% 1 ms/punto 31 mm Regolazione dell'offset/ 0,12 |02 [M3 CJTW-DA041
analogica 0...10V, 1:0,5% guadagno, ritenzione uscita Amolla CJTW-DA041(SL)
-10...10V,
1...5V,
4...20mA
4 |Uscita 1..5Y, 1/40.000 0,3% 35 pus/4 punti 31T mm Conversione diretta (istruzione |0,40 |- M3 CJTW-DA042V
analogicaad [0...10V, speciale CJ2H)
altavelocita |-10...10V
8 |Uscitadi 1...5V, 1/8.000 0,3% 250 pus/punto {31 mm Regolazione dell'offset/ 0,14 (0,74 M3 CJ1W-DA08V
tensione 0...10V, guadagno, ritenzione uscita Amolla CJTW-DA08V(SL)
-10...10V,
1...5V
8 Uscita di 4...20mA 1/8.000 0,5% 250 ps/punto 31 mm Regolazione dell'offset/ 0,14 (0,17 [M3 CJTW-DA08C
corrente guadagno, ritenzione uscita Amolla CJTW-DA08C(SL)
4+ |Ingresso + 1...5V, 1/8.000 ingresso: 1 ms/punto 31T mm Regolazione dell'offset/ 058 |- M3 CJTW-MAD42
2 uscita 0...10V, 0,2% guadagno, funzione di scala, Amolla CJTW-MAD42(SL)
analogici -10...10V, uscita: 0,3% ritenzione del valore di picco,
1...5V, media mobile, allarmi,
4...20mA ritenzione uscita
4 |Ingresso Tensione c.c., |1/256.000 0,05% 60 ms/4punti {31 mm Tutti gli ingressi isolati singolar-{0,30 |- M3 CJTW-PH41U
analogico corrente c.c., mente, allarmi configurabili,
universale termocoppia, funzioni di manutenzione, fun-
Pt100/Pt1000, zione di scala definita dall'uten-
potenziometro te, regolazione zero/span
2 |Ingresso di 4...20mA, 1/64.000 0,05% 5 ms/punto 31 mm Allarmi configurabili, funzioni |0,18 0,09 |M3 CJIW-PDC15
processo 0...20 mA, di manutenzione, funzioni
0...10V, di scala personalizzabili,
-10...10V, regolazione zero/span, radice
0...5V, quadrata, totalizzatore
-5...5V,
1...5V,
0...1,25V,
1,25...1,25V
6 |[Loopdi Tipo K (-200 |0,1°C 0,5% 40 ms/punto 31 mm Modulo di I/0 di base, 022 |- M3 CJTW-TS561
controllo ...1.300°C) configurazione tramite Amolla CITW-TS561(SL)
temperatura, |TipoJ DIP switch, filtri regolabili
termocoppia |(-100...850°C) da 10/50/60 Hz
6 |Loopdi Pt100 (-200... |0,1°C 0,5% 40 ms/punto 31 mm Modulo dil/0 di base, 025 |- M3 CJTW-TS562
controllo 650°C) configurazione tramite Amolla CJTW-TS562(SL)
temperatura |Pt1000 DIP switch, filtri regolabili
(-200...650°C) da 10/50/60 Hz
2 Loop di B, J,K LR, 0,1°C 0,3% 500 ms totali 31mm Uscite NPN a collettore aperto [0,25 |- M3 CJTW-TC003
controllo ST
temperatura,
termocoppia
2 |Loopdi B,J,K LR, 0,1°C 0,3% 500 ms totali 31 mm Uscite PNP a collettore aperto |0,25 |- M3 CJTW-TC004
controllo ST
temperatura,
termocoppia
2 |Loop di control-|Pt100, JPt100 |0,1°C 0,3% 500 ms totali 31T mm Uscite NPN a collettore aperto 0,25 |- M3 CJTW-TC103
lo temperatura
2 Loop di control-| Pt100, JPt100 (0,1°C 0,3% 500 ms totali 31 mm Uscite PNP a collettore aperto (0,25 |- M3 CJIW-TC104
lo temperatura

1 Precisione per gliingressi e per le uscite di tensione e corrente come percentuale della portata e valore tipico a una temperatura ambiente pari a 25°C. Per ulteriori informazioni, consultare
il manuale operativo.
Precisione per gli ingressi e per le uscite di temperatura come percentuale del valore di processo e valore tipico a una temperatura ambiente pari a 25°C. Per ulteriori informazioni, consultare
il manuale operativo.
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Serie NJ Machi

Modulo di I/0 speciale serie CJ

Simbolo |Canali Tipo di segnale Larghezza |Caratteristiche Assorbimento (A)|Tipo di

ne controller

collegamento

® 2 Contatore da Line driver 24 V 31 mm 2 ingressi + uscite digitali configurabili 0,28 - Fujitsu CJTW-CT021
500 kHz
4 Contatore da Line driver, 24 V Gestione ad interrupt della CPU al 0,32 - 1XMIL (40 punti) CJTW-CTL41-E
100 kHz tramite morsettiera raggiungimento dei valori di target

Moduli di comunicazione serie CJ

Protocolli Assorbimento (A)|Tipo di

collegamento

® Moduli di comunicazione | 2xRS-232C Ad elevata CompoWay/F, Host Link, 31 mm 0,28 - D-Sub a9 pin CJTW-SCU22
seriale 2%RS-422A/RS-485 velocita NTlink, Modbus, 3imm 028 |- D-Suba 9 pin CJIW-SCU32
definiti dall'utente -
1xRS-232C+ 31 mm 0,28 - D-Sub a9 pin CJ1W-SCU42
1xRS-422/RS-485
EtherNet/IP 1%x100 Base-Tx - EtherNet/IP, UDP, TCP/IP, 31 mm 0,41 - RJ45 CJIW-EIP217"
server FTP, SNTP, SNMP
Slave 2x100 Base-Tx - Slave 31mm (034 |- RJ45 CJIW-ECT21"2
DeviceNet 1xCAN - DeviceNet 31 mm 0,29 - Rimovibile da CJ1W-DRM21
5 pezzi
CompoNet 4fili, dati +alimentazione |- CompoNet (basato su CIP) 31 mm 04 - Rimovibile da CJIW-CRM2173
agli slave (master) 4 pezzi
IDCo avite
PROFIBUS-DP 1XRS-485 (master) - DP, DPV1 31 mm 0,40 - D-Sub a9 pin CJTW-PRM21
1xRS-485 (slave) - DP 31 mm 0,40 - CJTW-PRT21
PROFINET-IO 1x100 Base-Tx - Controllore PROFINET-IO, 31 mm 0,42 - RJ45 CJTW-PNT21
FINS/UDP
Accessorio convertitore |Convertitore segnale da RS-232C a RS-422A/RS-485. Consente di installare direttamente sulla porta seriale| D-Sub a 9 pin su CJTW-CIF11
RS-422A terminali a molla

“1 Supportato solo dai moduli EtherNet/IP versione 2.1 o successiva, dalle CPU versione 1.01 o successiva e da Sysmac Studio versione 1.02 o successiva.
*2 Supportato solo dalle CPU con modulo versione 1.10 o successiva e Sysmac Studio versione 1.13 o successiva.
3 Supportato solo dalle CPU con modulo versione 1.01 o successiva e Sysmac Studio versione 1.02 o successiva.

Moduli sensori ID serie CJ

Caratteristiche Assorbimento (A)

Tipo
W- Sistemi ID collegati N. di teste R/W collegate|Alimentazione esterna |N. di numeri di modulo
allocati

Moduli per sensori Sistema RFID serie V680 Non richiesta 0,26" 0,13"

Modello

CJTW-V680CT1

di identificazione 2 2 0,32 0,26

CJTW-V680C12

1 Per utilizzare un'antenna V680-HO1, fare riferimento al catalogo relativo al sistema RFID serie V680 (n. cat. Q151)
Nota: Non ¢ possibile utilizzare la funzione di trasferimento dati che utilizza comandi di I/0 intelligenti.

Rack di espansione

Modulo di controllo 1/0 serie CJ (installato su rack CPU durante il collegamento dei rack di espansione)

w Cavo di collegamento Modulo collegato Assorbimento (A)
_

|Modu|od|controllol/0 serie CJ |CS1W CN__3 |CJ1W 11701 20 mm 0,02A

Modello

|cw-ic1o1

Nota: Installare a destra del modulo di alimentazione.

Modulo di interfaccia di I/0 serie CJ (installato sul rack di espansione)

Assorbimento (A)

0,13A

Cavo di collegamento

Modulo diinterfaccia di 1/0 serie CJ CSTW-CN__3 31 mm

CJIW-I1101

Nota: Installare a destra del modulo di alimentazione.

Cavi di collegamento I/0

Simbolo [Tipo Caratteristiche Modello
® Cavo di collegamento I/0 Consente di collegare un modulo di controllo I/0 su un rack CPU serie NJ Lunghezza cavo: 0,3 m CSTW-CN313
a un modulo di interfaccia di I/0 su un rack di espansione serie NJ. Lunghezza cavo: 0,7 m CSTW-CN713
gzss;te dicollegare un modulo diinterfaccia di /0 sul rack di espansione serie Lunghezza cavo: 2 m CSTW-CN223
NJ a un modulo di interfaccia di I/O su un altro rack di espansione serie NJ. Lunghezza cavo: 3 m CSTW-CN323
Lunghezza cavo: 5 m CSTW-CN523
Lunghezza cavo: 10 m CSTW-CN133

Lunghezza cavo: 12 m

CSTW-CN133-B2
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Serie NJ

Slave giunto EtherCAT
Simbolo [Aspetto

Tensione alimentazione |Assorbimento di

Dimensioni (LXxPxH)

corrente (A)

Machine controller

.

EtherCAT

Slave giunto 3

20,4...28,8 Vc.c.
(24 Ve.c. -15...20%)

0,08

25 mmx78 mmx90 mm

1659  |GX-JCO3

48 mmx78 mmx90 mm

2209 |GX-JC06

Nota 1. Non collegare lo slave di giunzione EtherCAT al modulo di posizionamento OMRON, modello CJTW-NC_81/_82.
2. Lo slave giunto EtherCAT non puo essere utilizzato per Ethernet/IP ed Ethernet.

Hub di commutazione industriali

Simbolo [Aspetto

Caratteristiche

Assorbimento [Modello

B

Funzione N. di Rilevamen-
porte to errore

Qualita di servizio (QoS): priorita dati di controllo |3 No

EtherNet/IP.

Rilevamento errore: broadcast storm e rilevamento
errore LSI 10/100 BASE-TX, autonegoziazione

Connettore di alimentazione

No

Si

Connettore di alimentazione
e connettore per notifica errore

W451-03B
W4S1-05B
W4S1-05C

Cavi di comunicazione EtherCAT ed EtherNet/IP consigliati

W MOdeIIO PrOdUttore MOdeIIO
(m)

Cavo EtherCAT Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo standard
Connettori M12/Smartclick Cavo con connettori a entrambe
Schermatura migliorata per le estremita
comunicazioni EtherCAT (M12 dritto/M12 dritto)
- il
-0
Tipo rinforzato
Cavo con connettori a entrambe
le estremita
(M12 dritto/RJ45)
_
~
- 1.“}
Cavo patch Cavo 4 coppie cat. 6a, AWG 2*7* Tipo standard
Ethernet/EtherCAT |Materiale guaina cavo: LSZH """ Cavo con connettori su entrambe
le estremita (RJ45/RJ45)
x>
Cavo 4 coppie, cat. 5e, AWG26 Tipo standard
Materiale gua*ina cavo: PUR Cavo con connettori su entrambe
(poliuretano) ! le estremita (RJ45/RJ45)

OMRON Nero XS5W-T421-BM2-SS

1 XS5W-T421-CM2-SS
2 XS5W-T421-DM2-SS
3 XS5W-T421-EM2-SS
5 XS5W-T421-GM2-SS
10 XS5W-T421-JM2-SS

Nero 0,5 XS5W-T421-BMCSS
1 XS5W-T421-CMC-SS
2 XS5W-T421-DMC-SS
3 XS5W-T421-EMC-SS
5 XS5W-T421-GMC-SS
10 XS5W-T421-JMC-SS

Giallo 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
03 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-Y
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y

Verde 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-G
03 XS6W-6LSZH8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
1,5 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-G
20 XS6W-6LSZH85S52000CM-G

Verde 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
1 XS6W-5PUR8SS100CM-G
1,5 XS6W-5PUR8SS150CM-G
2 XS6W-5PUR8SS200CM-G
3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XS6W-5PUR8SS500CM-G
7,5 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XS6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
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Serie NJ

Machine controller

(m)

Cavo patch Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo rinforzato OMRON Grigio XS5W-T421-AMD-K
Ethernet/EtherCAT Cavo con connettori su entrambe 0,5 XS5W-T421-BMD-K
le estremita (RJ45/RJ45)
1 XS5W-T421-CMD-K
coid 2 XS5W-T421-DMD-K
- (‘j 3 XS5W-T421-EMD-K
5 XS5W-T421-GMD-K
10 XS5W-T421-JMD-K
15 XS5W-T421-KMD-K
Tipo rinforzato Grigio 03 XS5W-T421-AMC-K
Cavo con connettori su entrambe 0,5 XS5W-T421-BMC-K
le estremita (M12 diritto/RJ45)
1 XS5W-T421-CMC-K
_ 2 XS5W-T421-DMC-K
4
i E,) 3 XS5W-T421-EMC-K
5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K
Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo rinforzato Grigio 03 XS5W-T422-AMC-K
Cavo con connettori su entrambe 0,5 XS5W-T422-BMC-K
le estremita (a L, angolo retto
M12/RJ45) 1 XS5W-T422-CMC-K
2 XS5W-T422-DMC-K
,tj‘ 3 XS5W-T422-EMC-K
) 5 XS5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Cavodiinstallazione | Cat. 5, SF/UTP, 4x2xAWG 24/1 (nucleo rigido), poliuretano (PUR) Weidmidiller Verde 100 WM [E-51C4x2xAWG24/1-PUR
Ethernet Cat. 5, SF/UTP, 4x2xAWG 26/7 (nucleo semirigido), poliuretano (PUR) Verde 100 WM IE-5IC4x2xAWG26/7-PUR
Connettori Connettore RJ45 in metallo 2 - - WM IE-TO-RJ45-FH-BK
Per AWG 22...AWG 26 y
Connettore RJ45 in plastica 1 OMRON - - XS6G-T421-1
Per AWG 22...AWG 24 s i
-
Presa RJ45 Presa di montaggio su guida DIN all'estremita del cavo di installazione  |Weidmidiller - - WM IE-TO-RJ45-FJ-B
nel quadro

:1 La gamma comprende cavi LSZH (low smoke zero halogen) per impiego all'interno del quadro e cavi in poliuretano (PUR) per impiego all'esterno del quadro.

2 Questo cavo & disponibile nei colori giallo, verde e blu.

Nota: Durante la preparazione dei cavi, verificare accuratamente che i connettori per EtherCAT abbiano la schermatura collegata a entrambe le estremita e i quelli per EtherNet/IP abbiano

la schermatura collegata

solo a un'estremita.

Moduli LAN wireless WE70 FA

~

Moduli LAN wireless WE70 FA

Access Point (master)

WE70-AP-EU

Client (Slave)

WE70-CL-EU

Antenna direzionale con base magnetica

1 set con due antenne, compatibile con dual-band
2,4 GHz/5 GHz

WE70-ATO0TH

Staffa per montaggio su guida DIN Per TH357.5 WT30-FT001
Per TH35 15 WT30-FT002
Cavo di prolunga per antenna 5m WE70-CA5M
Nota: Sono disponibili versioni speciali per Stati Uniti, Canada, Cina e Giappone.
Opzioni e accessori serie NJ
Aspetto Caratteristiche Modello
Memory card SD 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
Guida DIN Lunghezza: 0,5 m; altezza: 7,3 mm PFP-50N
Lunghezza: 1 m; altezza: 7,3 mm PFP-100N
Lunghezza: 1 m; altezza: 16 mm PFP-100N2
Piastrina di blocco per il fissaggio dei moduli sulla guida DIN (2 pezzi sono compresi con la CPU e il modulo di interfaccia di 1/0) PFP-M (2 pz)
| 3
%@ Batteria per CPU serie NX7/NJ (la batteria € compresa con la CPU) CJ1W-BATO1
“I Piastrina di blocco (il coperchio terminale &€ compreso con ogni CPU e modulo di interfaccia di I/0) CJTW-TERO1

OMmRON
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Serie NJ Machine controller

Software per personal computer

Simbolo |Caratteristiche Modello
Sysmac Studio ™!, SYSMAC-SE2___ "3
Licenza per I'utilita di configurazione SECS/GEM™

Software per la configurazione delle impostazioni HSMS, SECSII e GEM per le CPU NJ501 con WS02-GCTL1
comunicazioni SECS/GEM

:1 Per le CPU NJ101-_000 e richiesto Sysmac Studio versione 1.13 o successiva.
*2 Per le CPU NJ101-_020 (con collegamento al database) é richiesto Sysmac Studio versione 1.14 o successiva.

. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al catalogo Sysmac Studio (n. cat. SysCat_I181E) oppure rivolgersi al proprio rappresentante OMRON.
4 | file dell'utilita di configurazione SECS/GEM sono inclusi nel DVD di Sysmac Studio Standard Edition.
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Serie NX7

Modelli disponibili

Machine controller

Controllore Sysmac - Serie NX7

1 controllore serie NX7 a elevate prestazioni permette di controllare fino a 256 assi
con due motion core sincronizzati.

- Tempo di ciclo massimo: 125 ps

- Numero di assi: 256, 128

+ Due Motion Core sincronizzati

- Funzioni: Motion Control e Logica PLC

- Multitasking

+ Una porta EtherCAT e due porte EtherNet/IP (1 Gbps) integrate

« Completamente conforme agli standard [EC61131-3

« Blocchi funzione PLCopen certificati per il controllo assi

®

EtherNet/IP

Sysmac Studio

@ Switch Ethernet industriale

Serie NX7 Coperchio terminale
(compreso con la CPU)
Servoazionamento
@® Modulo di @ Accurax G5
alimentazione Modulo CPU EtherCAT. *
serie NX7 della serie NX7
(® Cavo EtherCAT
. i EtherNet/IP
Dispositivi IT, |
Information System... & i (® Cavo Ethernet
Servomotori
=] d =] b Accurax G5
- - =
Gog Gog
i [m[m)m] [m[m)m] E
] i
0l ® NX 1/0
0 siae | EherCAT
> ; r o
Inverter MX2 giunto €

EtherCAT

Sensore di visione FH

Moduli di alimentazione

Descrizione

1/0 NX + sicurezza distribuita NX

Uscita RUN

[O) Modulo di alimentazione 100...240 Vc.a. per CPU NX7 W Supportate NX-PA9001
Modulo di alimentazione 24 Vc.c. per CPU NX7 70W NX-PD7001
Moduli CPU serie NX7
Capacitadi  |Capacita variabili Caratteristiche Numero Modello
programma di assi
® NX701 80 MB 4 MB: mantenuto Assorbimento: 40 W 256 NX701-1700
256 MB: non mantenuto 128 NX701-1600

Nota: Il coperchio terminale NX-ENDO1 & compreso con la CPU.
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Serie NX7

Slave giunto EtherCAT
Simbolo [Aspetto

Machine controller

Tensione alimentazione Assorbimento (A) Dimensioni (LxPxH)

Slave giunto 3 25 mmx78 mmx90 mm GX-JCo3

EtherCAT

20,4...28,8 Vc.c. 0,08
(24 Ve.c.-15...20%)

® ' 1659
' 6 0,17

Nota 1. Non collegare lo slave di giunzione EtherCAT al modulo di posizionamento OMRON, modello CJTW-NC_81/_82.
2. Lo slave giunto EtherCAT non puo essere utilizzato per Ethernet/IP ed Ethernet.

48 mmx78 mmx90 mm (2209 GX-JC06

Switch Ethernet industriale

Caratteristiche Accessori

Simbolo [Aspetto

Funzione Circuito princi-
pale disconnes-

sione ingresso

B

Qualita di servizio (QoS): priorita dati di controllo EtherNet/IP.
Rilevamento errore: broadcast storm e rilevamento errore LS| {5
10/100 BASE-TX, autonegoziazione

Connettore di
alimentazione

Connettore di alimenta-
zione e connettore per
notifica errore

W451-03B
W451-05B
W451-05C

Cavi di comunicazione EtherCAT ed EtherNet/IP consigliati

W MOdeuo MOde"o
(m)

Cavo EtherCAT Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo standard OMRON Nero XS5W-T421-BM2-SS
Connettori M12/Smartclick Cavo con connettori 1 XS5W-T421-CM2-SS
Schermatura migliorata per aentrambe le estremita
comunicazioni EtherCAT (M12 dritto/M12 dritto) 2 XS5W-T421-DM2-55

= 3 XS5W-T421-EM2-SS
— t-} 5 XS5W-T421-GM2-SS
10 XS5W-T421-JM2-SS
Tipo rinforzato Nero 0,5 XS5W-T421-BMCSS
Cavo con connettori ] XS5W-T421-CMC-SS
aentrambe le estremita
(M12 dritto/RJ45) 2 M ITHDINGC S
- 3 XS5W-T421-EMC-SS
5 XS5W-T421-GMC-SS
o 10 XS5W-T421-JIMC-SS
Cavo patch Cavo 4 coppie cat. 6a, AWG 2*7* Tipo standard Giallo 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-Y
Ethernet/EtherCAT |Materiale guaina cavo: LSZH"""2 Cavo con connettori su entrambe 03 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y
le estremita (RJ45/RJ45)
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-Y
i 1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y
i 15 XS6W-6LSZH8SS150CM-Y
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y
3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-Y
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-Y
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-Y
20 XS6W-6LSZH8SS2000CM-Y
Verde 0,2 XS6W-6LSZH8SS20CM-G
03 XS6W-6LSZH8SS30CM-G
0,5 XS6W-6LSZH8SS50CM-G
1 XS6W-6LSZH8SS100CM-G
15 XS6W-6LSZH8SS150CM-G
2 XS6W-6LSZH8SS200CM-G
3 XS6W-6LSZHB8SS300CM-G
5 XS6W-6LSZH8SS500CM-G
7,5 XS6W-6LSZH8SS750CM-G
10 XS6W-6LSZH8SS1000CM-G
15 XS6W-6LSZH8SS1500CM-G
20 XS6W-6LSZH85S52000CM-G
Cavo 4 coppie, cat. 5e, AWG26 Tipo standard Verde 0,5 XS6W-5PUR8SS50CM-G
Materiale gualna cavo: PUR Cavo con connettori su entrambe ] XS6W-5PURSSS100CM-G
(poliuretano) N le estremita (RJ45/RJ45)
1,5 XS6W-5PUR8SS150CM-G
3 2 XS6W-5PUR8SS200CM-G
i 3 XS6W-5PUR8SS300CM-G
5 XS6W-5PUR8BSS500CM-G
7,5 XS6W-5PUR8SS750CM-G
10 XS6W-5PUR8SS1000CM-G
15 XS6W-5PUR8SS1500CM-G
20 XS6W-5PUR8SS2000CM-G
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Serie NX7 Machine controller

-
£
<

— s
£

-7

Modello Produttore Colore Lunghezza cavo Modello =
(m) 3
Cavo patch Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo rinforzato OMRON Grigio XS5W-T421-AMD-K -2
Ethernet/EtherCAT Cavo con connettori su entrambe 0,5 XS5W-T421-BMD-K E
le estremita (RJ45/RJ45) S
1 XS5W-T421-CMD-K \E
coid 2 XS5W-T421-DMD-K g
E [‘j 3 XS5W-T421-EMD-K 2
5 XS5W-T421-GMD-K E
10 XS5W-T421-JMD-K 2
15 XS5W-T421-KMD-K =
=
Tipo rinforzato Grigio 03 XS5W-T421-AMC-K =
Cavo con connettori su entrambe 0,5 XS5W-T421-BMC-K
le estremita (M12 diritto/RJ45)
1 XS5W-T421-CMC-K
_ 2 XS5W-T421-DMC-K
4
i E,) 3 XS5W-T421-EMC-K
5 XS5W-T421-GMC-K
10 XS5W-T421-JMC-K
15 XS5W-T421-KMC-K
Cavo 2 coppie, cat. 5e, AWG22 Tipo rinforzato Grigio 03 XS5W-T422-AMC-K
Cavo con.cE)nnettori su entrambe 05 XS5W-T422-BMC-K
le estremita (a L, angolo retto
M12/RJ45) 1 XS5W-T422-CMC-K
2 XS5W-T422-DMC-K
,tj‘ 3 XS5W-T422-EMC-K
) 5 XS5W-T422-GMC-K
10 XS5W-T422-JMC-K
15 XS5W-T422-KMC-K
Cavodiinstallazione | Cat. 5, SF/UTP, 4x2xAWG 24/1 (nucleo rigido), poliuretano (PUR) Weidmidiller Verde 100 WM [E-51C4x2xAWG24/1-PUR
Ethernet Cat. 5, SF/UTP, 4x2xAWG 26/7 (nucleo semirigido), poliuretano (PUR) Verde 100 WM IE-5IC4x2xAWG26/7-PUR
Connettori Connettore RJ45 in metallo 2 - - WM IE-TO-RJ45-FH-BK
Per AWG 22...AWG 26 y
Connettore RJ45 in plastica 1 OMRON - - XS6G-T421-1
Per AWG 22...AWG 24 s i
-
Presa RJ45 Presa di montaggio su guida DIN all'estremita del cavo di installazione  |Weidmidiller - - WM IE-TO-RJ45-FJ-B
nel quadro

:1 La gamma comprende cavi LSZH (low smoke zero halogen) per impiego all'interno del quadro e cavi in poliuretano (PUR) per impiego all'esterno del quadro.
Questo cavo é disponibile nei colori giallo, verde e blu.

Nota: Durante la preparazione dei cavi, verificare accuratamente che i connettori per EtherCAT abbiano la schermatura collegata a entrambe le estremita e i quelli per EtherNet/IP abbiano
la schermatura collegata solo a un'estremita.

Moduli LAN wireless WE70 FA

~

Moduli LAN wireless WE70 FA Europa Access Point (master) WE70-AP-EU
Client (Slave) WE70-CL-EU
Antenna direzionale con base magnetica 1 set con due antenne, compatibile con dual-band 2,4 GHz/5 GHz | WE70-ATO01H
Staffa per montaggio su guida DIN PerTH357.5 WT30-FT001
PerTH35 15 WT30-FT002
Cavo di prolunga per antenna 5m WE70-CA5M

Nota: Sono disponibili versioni speciali per Stati Uniti, Canada, Cina e Giappone.

Accessori

Memory card SD 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491

Guida DIN Lunghezza: 0,5 m; altezza: 7,3 mm PFP-50N
Lunghezza: 1 m; altezza: 7,3 mm PFP-100N
Lunghezza: 1 m; altezza: 16 mm PFP-100N2

Batteria per CPU serie NX7/NJ (la batteria &€ compresa con la CPU) CJTW-BATO1

Coperchio terminale (compreso con la CPU). Deve essere collegato all'estremita destra del sistema CPU) NX-ENDO1

Modulo ventola (incluso con la CPU) NX-FANO1

Software per personal computer

Simbolo |Caratteristiche Modello
® Sysmac Studio versione 1.13 o superiore SYSMAC-SE2__

“ Per informazioni dettagliate, fare riferimento al catalogo Sysmac Studio (n. cat. SysCat_I181E) oppure rivolgersi al proprio rappresentante OMRON.
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Programmable logic controller (PLC)

SOLUZIONI SCALABILI CHE SODDISFANO TUTTE LE ESIGENZE

La linea completa di controllori programmabili Omron & in grado di soddisfare tutte le esigenze offrendo soluzioni
adatte ad automazioni semplici ed economiche ma anche a controlli avanzati ad alta velocita.

Solo Omron riesce a far fronte alla crescita dei sistemi e ai cambiamenti dovuti alla domanda di mercato offrendo una
gamma completa di PLC compatti e PLC modulari che condividono la stessa architettura. Ecco perché i programmi sono
perfettamente compatibili con le versioni future, sia per quanto riguarda I'allocazione di memoria che il set di istruzioni.

- Un'unica famiglia di PLC scalabili per soddisfare perfettamente le esigenze della propria applicazione
- Instradamento trasparente delle comunicazioni attraverso varie reti

- Il miglior rapporto dimensioni/prestazioni a livello industriale

Compatto

Dimensioni di 1/0 max.

Finoa 180 | Finoa 180 | | Finoa 192 | | Finoa320 | Moduli
di espansione

CP1E CP1L PM2C CP1H P1w

H234 H226 H232 H225 H235
Pagina 48 Pagina 50 Pagina 46 Pagina 52 Pagina 53

42 Il catalogo completo € consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017


http://omron.me/iag2017

Tipo di PLC necessario

Dimensioni di 1/0 max. Dimensioni di1/0 max.

Fino a 2560 Finoa 5120

1/0 sincrono Doppia
ad alta velocita ridondanza
azm CJ2H CS1G/H cS1D

H243 H242 H247 Pagina 63
Pagina 54 Pagina 54 Pagina 63
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Tabella di selezione

Modello

Serie di PLC compatti

CPTH

Num. max. di punti di I/0 digitali™" 180 180 3207

Integrati 1/0 digitale 10...32 10... 60 10... 60 20040
Ingressi a interrupt (204 406 2,406 608
Ingressi contatore 204 506 4 204
Uscite a treno 2 2 2 204
diimpulsi”

Caratteristiche della CPU™ Dimensioni compatte Porta USB Porta USB o Ethernet Porta USB

Moduli di espansione
Ingressi a risposta rapida
Conteggio veloce

Uscita a impulsi con PWM
Porta RS-232C

Orologio calendario

Moduli di espansione I/0
Ingressi a risposta rapida
Conteggio veloce

Uscita a impulsi con PWM
Porta RS-232C

Porta RS-485

Orologio calendario

2 regolatori analogici
Vedere sezione I/0 analogici

Moduli di espansione I/0
Ingressi a risposta rapida
Conteggio veloce

Uscita a impulsi con PWM

Fino a 2 schede opzionali seriali
Orologio calendario

1 regolatore analogico

Vedere sezione I/0 analogici

Moduli di espansione I/0
Moduli di I/0 speciali della serie CJ
Unita bus CPU della serie CJ
Ingressi a risposta rapida
Conteggio veloce

Uscita a impulsi con PWM
Porta RS-232C

Slot scheda opzionale
Orologio calendario

1 regolatore analogico
Display a LED digitale doppio
Vedere sezione I/0 analogici

Tempo di esecuzione 0,64 ps 1,19 us 0,55 ps 0,10 ps

delle istruzioni

(istruzione bit)

Memoria di programma 4.000 canali 208.000 step 5010.000 (+10.000 blocco funzione) {20.000 step
step

Memoria dati 2.000 canali 208.000 canali 10 0 32.000 canali 32.000 canali

Memoria esterna

Modulo di memoria di espansione

Cartuccia di memoria

Cartuccia di memoria

1/0 analogico

Modulo di 1/0 analogico

Modulo per sensore di temperatura

Modello integrato per E-NA

(2 ingressi + 1 uscita)

Moduli di espansione di I/0 analogici
Moduli di espansione per ingresso
temperatura

Modello integrato per EL/EM

(2 ingressi)

Moduli di espansione di I/0 analogici
Moduli di espansione per ingresso
temperatura

Modello integrato per XA

(4 ingressi + 2 uscite)

Moduli di espansione di I/0 analogici
Moduli di espansione per ingresso
temperatura

Moduli di I/0 analogici CJ

Moduli di temperatura CJ

Moduli con funzioni speciali

Moduli di I/0 speciali della serie CJ
Unita bus CPU della serie CJ

Master bus di campo

ModBus

Ethernet
ModBus

Ethernet

EtherNet/IP

Controller Link

DeviceNet

PROFIBUS-DP

PROFINET

ModBus

CompoNet

CompoBus/S

CAN (liberamente configurabile)

1/0 bus di campo

CompoBus/S
DeviceNet

PROFIBUS-DP
CompoBus/S
DeviceNet

PROFIBUS-DP
CompoBus/S
DeviceNet

PROFIBUS-DP
CompoBus/S
DeviceNet

Pagina/Collegamento rapido

46/H232

48/H234

50/H226

52/H225

“1 Alcune caratteristiche elencate non sono disponibili per tutti i tipi di CPU all'interno di ogni serie. Rivedere le caratteristiche per ulteriori informazioni sulle prestazioni e sulle caratteristiche della CPU.
2 Rappresenta la capacita di /0 locale. Se viene utilizzato un master bus di campo, € possibile ottenere una capacita di I/0 maggiore.
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Modello

PLC modulari

Programmable logic controller (PLC)

PLC rack

Num. max. di punti di I/0 digitali”' |1280 2560 |2560
Integrato*1 1/0 digitale 16 -
Ingressi ainterrupt |4 -
Ingressi contatore |2 -
Uscite a treno 2 -
di impulsi
Caratteristiche della CPU™ Dimensioni compatte Porta USB Porta USB Elevata capacita di 1/0 CPU ridondante

Non & necessario alcun rack
Ampia capacita del
programma

Backup semplici

1/0 aimpulsi integrati

Tipo di CPU con controllo
loop

Orologio calendario

Porta Ethernet/IP

Moduli di 1/0 ad alta velocita
Innesto scheda opzionale
Strutture e matrici

Data link di identificazione
Dimensioni compatte

Non & necessario alcun rack
Ampia capacita del
programma

Memoria blocchi funzione
Backup semplici

Orologio calendario

Porta Ethernet/IP

Moduli di I/0 ad alta velocita
Strutture e matrici

Data link di identificazione
1/0 sincrono

Dimensioni compatte

Non & necessario alcun rack
Capacita del programma
molto ampia

Backup semplici

Orologio calendario

Supporto delle schede
interne

Ampia capacita del
programma
Compatibilita con versioni
precedenti

Backup semplici

Orologio calendario

Alimentazione ridondante
Sostituzione a caldo
Elevata capacita di /0
Supporto delle schede
interne

Ampia capacita del
programma

Compatibilita con versioni
precedenti

Backup semplici

Orologio calendario

Tempo di esecuzione
delle istruzioni
(istruzione bit)

0,10/0,04 s

0,04 ps

0,016 ps

0,04/0,02 ps

0,04/0,02 ps

Memoria di programma

5...60.000 step

5...60.000 step

50...400.000 step

10... 250.000 step

10... 250.000 step

Memoria dati

32...128.000 canali

64...160.000 canali

160... 832.000 canali

64... 448.000 canali

64...448.000 canali

Memoria Compact Flash

Finoa512 MB

1/0 analogico

Modulo di 1/0 analogico

Termoregolatore

Modulo per sensore di temperatura

Moduli con funzioni speciali

Controllo temperatura
Contatori veloci (500 kHz)
Ingresso encoder SSI
Controllo posizione
Protocol macro

Modulo per sensore RFID
Unita di peso

Unita di memorizzazione e raccolta dati

Controllo temperatura
Contatori veloci (500 kHz)
Ingresso encoder SSI
Controllo posizione
Protocol macro

Modulo per sensore RFID
1/0 ad alta velocita
Posizione sincronizzata
Unita di memorizzazione
eraccolta dati

Controllo temperatura
Ingresso encoder SSI
Contatori veloci (500 kHz)
Controllo posizione
Controllo assi

Controllo di processo
Protocol macro

Modulo per sensore RFID

Unita di memorizzazione e raccolta dati

Master bus di campo

Ethernet
EtherNet/IP
Controller Link
DeviceNet
PROFIBUS-DP
PROFINET
ModBus
CompoNet
CompoBus/S

CAN (liberamente configurabile)

1/0 bus di campo

DeviceNet
PROFIBUS-DP

CAN (liberamente configurabile)

Pagina/Collegamento rapido

54/H238

[54/H243

54/H242

63/H247
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“1' Alcune caratteristiche elencate non sono disponibili per tutti i tipi di CPU all'interno di ogni serie. Rivedere le caratteristiche per ulteriori informazioni sulle prestazioni e sulle caratteristiche della CPU.
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CPM2C - Moduli CPU

PLC compatti

Il sistema di controllo versatile, sottile e compatto

L'ampia gamma di modelli garantisce un controllo efficiente delle macchine in una
soluzione ultracompatta. Le CPU sono disponibili con uscite a relé o a transistor,
con morsettiera o connettori di vari tipi e con la funzione di orologio calendario.
Cio consente di selezionare il tipo di uscite, il numero di punti di 1/0 e altre
caratteristiche tecniche in modo da soddisfare le proprie esigenze. I moduli di 1/0

di espansione digitali con un numero di punti di 1/0 compreso tra 8 e 32 consentono

di configurare sistemi di controllo con un massimo di 192 punti di I/0.

« Risparmio di spazio grazie al profilo sottile, 1/0 ad alta densita

+10-32 punti di 1/0 per CPU, con uscite a transistor o a relé

- Uningresso per contatore da 20 kHz e due uscite a impulsi da 10 kHz integrati
+ Due porte di comunicazione integrate, con comunicazione a protocollo libero
« Moduli di espansione digitali, analogici e fieldbus

Velocita di
elaborazio- |in mm

Dimensioni

Connettori di I/0|Tipo di uscita

Funzioni integrate

Orologio
calendario

Modello

ne delle (AxLxP)
istruzioni
6 punti 4 punti|4.000 parole|2.000 parole|0,64 ps 90 X 33 X 65 2 morsettiere Rele 1 ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-10CDR-D
Si CPM2C-10C1DR-D
2 Fujitsu Transistor 1 ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-10CDT1C-D
(24 punti) (PNP) 2 uscite aimpulsi (10kHz)  [g; CPM2C-10C1DTIC-D
2 MIL (20 punti) |Transistor 1ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-10CDT1M-D
(PNP) 2 uscite a impulsi (10 kHz) Si CPM2C-10C1DTIM-D
12 punti 8 punti|4.000 parole|2.000 parole|0,64 s 90 X 33 X 65 2 morsettiere Relé 1 ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-20CDR-D
Si CPM2C-20C1DR-D
2 Fujitsu Transistor 1ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-20CDT1C-D
(24 punti) (PNP) 2 uscite a impulsi (10 kHz) Si CPM2C-20C1DTIC-D
2 MIL (20 punti) |Transistor 1 ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-20CDT1M-D
(PNP) 2 uscite aimpulsi (10kHz) ~ [g; CPM2C-20C1DTIM-D
16 punti| 16 punti|4.000 parole|2.000 parole|0,64 ps 90 X 33 X 65 2 Fujitsu Transistor 1ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-32CDT1C-D
(24 punti) (PNP) 2 uscite a impulsi (10 kHz)
2 MIL (20 punti) |Transistor 1ingresso encoder (20 kHz) |- CPM2C-32CDT1M-D
(PNP) 2 uscite a impulsi (10 kHz)
6 punti 4 punti|4.000 parole|2.000 parole|0,64 ps 90 X 40 X 65 1 Fujitsu Transistor 1 ingresso encoder (20 kHz) |Si CPM2C-S110C-DRT
(24 punti) (PNP) 2 uscite a impulsi (10 kHz)
Slave programmabile
con slave
DeviceNet e CompoBus/S
Master
6 punti 4 punti|4.000 parole|2.000 parole|0,64 s 90 X 40 X 65 1 Fujitsu Transistor 1 ingresso encoder (20 kHz) |Si CPM2C-S110C
(24 punti) (PNP) 2 uscite a impulsi (10 kHz)
CompoBus/S Master

Nota: Tutte le CPU sono disponibili solo con tensione di alimentazione c.c. (€ possibile utilizzare CPM2C-PA201 come alimentatore).
Le CPU con uscita a transistor PNP sono disponibili anche con uscita a transistor NPN.
MIL = connettore conforme a MIL-C-83503 (compatibile con DIN 41651/IEC 60603-1).
Per i cavi di I/O e le morsettiere, vedere pagina 98.
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CPM2C - Moduli di espansione

Modelli disponibili

i
l
"mnm

U

PLC compatti

Espandete la capacita del vostro PLC CPM2C

| moduli di espansione digitali con un numero di punti di I/0 compreso tra 8 e 32
consentono di configurare sistemi di controllo con un massimo di 192 punti di I/0.

Connettori di /0 m Modello

Moduli di espansione I/O 1 Fujitsu (24 punti) CPM2C-8EDC
1 MIL (20 punti) CPM2C-8EDM
- 1 Fujitsu (24 punti) 16 - CPM2C-16EDC
1 MIL (20 punti) CPM2C-16EDM
Relé 1 morsettiera - 8 CPM2C-8ER
Transistor (PNP) 1 Fujitsu (24 punti) CPM2C-8ET1C
1 MIL (20 punti) CPM2C-8ET1IM
Transistor (PNP) 1 Fujitsu (24 punti) - 16 CPM2C-16ET1C
1 MIL (20 punti) CPM2C-16ET1M
Rele 2 morsettiere 6 4 CPM2C-10EDR
Relé 2 morsettiere 12 8 CPM2C-20EDR
Transistor (PNP) 2 Fujitsu (24 punti) 16 8 CPM2C-24EDT1C
2 MIL (20 punti) CPM2C-24EDTTM
Transistor (PNP) 2 Fujitsu (24 punti) 16 16 CPM2C-32EDT1C
2 MIL (20 punti) CPM2C-32EDT1M
Moduli di I/0 analogici Analogico (risoluzione 1/6.000) 2 morsettiere 2 1 CPM2C-MAD11
Sensori di temperatura Ingresso termocoppia 1 morsettiera 2 - CPM2C-TS001
Ingresso resistenza al platino 1 morsettiera 2 - CPM2C-TS101

Modulo di collegamento I/0 CompoBus/S

1 morsettiera

Collegamento I/0 di 8 bit di ingresso e 8 bit
di uscita

CPM2C-SRT21

Adattatori RS232C e RS422

1 D-Sub a 9pin RS-232C CPM2C-CIFO1-V1
1 morsettiera e RS232C e RS422 CPM2C-CIF11
1 D-sub a 9pin

Nota: I moduli di espansione I/0 con uscita a transistor PNP sono disponibili anche con uscita a transistor NPN.

MIL = connettore conforme a MIL-C-83503 (compatibile con DIN 41651/IEC 60603-1).
Per i cavi di /O e le morsettiere, vedere pagina 98.
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CP1E - Moduli CPU

Modelli disponibili

PLC compatti

Massima funzionalita al minimo costo

La serie CP1E di Omron & destinata a una soluzione di Lean Automation,

pur continuando a offrire tutte le funzionalita necessarie per il controllo di
applicazioni relativamente semplici, inclusa I'eccezionale capacita di posizionamento.
CP1E dispone di 10, 14, 20, 30, 40 0 60 1/0 integrati, con possibilita di espansione con
un'ampia gamma di moduli di espansione CPTW fino a 180 punti di I/0. Utilizza

una porta USB standard per la programmazione e il monitoraggio. Le CPU tipo
CP1E-N sono dotate di una porta di comunicazione seriale RS232 integrata e offrono
una porta di comunicazione seriale aggiuntiva che € possibile utilizzare per il
collegamento di inverter di frequenza o termoregolatori. Poiché la serie CP1E
condivide la stessa architettura delle serie CP1L, CPTH, CJ e (S1, i programmi per

le allocazioni di memoria e le istruzioni sono compatibili.

CPUCP1E Ingresso|Uscita (Maxpuntidi|Porte di Funzioni di Alimentazione|Espansibilita |Capacita |Capacita Velocita di | Modello
digitale |digitale|1/O (inclusi |[comunicazione [ingresso e uscita del esecuzione
moduli di program-|memoria dati| logica
espansione)
Tipo E con 6 4 10 - 5ingressi encoder |Relé 84-264Vca. |- 2.000 parole [1,19 s CP1E-ET10DR-A
10 puntidil/0 (10 kHz) 20,4-26/4 Vic.c. CP1E-E10DR-D
4 interrupt/ - P ——
contatori Transistor CP1E-E10DT-D
(NPN) .
Transistor CP1E-E10DT1-D
(PNP) .
Tipo E con 8 6 14 6 ingressi encoder |Relé 84-264 Vca. CP1E-E14SDR-A
14 punti di /0 (10 kHz) -
TipoEcon |12 8 20 6 interrupt/ CP1E-E20SDR-A
20 punti di 1/0 contatori
Tipo E con 18 12 150 Finoa3modulo CP1E-E30SDR-A
30 punti di1/0 diespansione”!
Tipo E con 24 16 160 CP1E-E40SDR-A
40 punti di 1/0 -
Tipo N con 8 6 14 PortaRS-232C |6 ingressi encoder [Rele 84-264Vca. |- 8.000 8.000 parole CP1E-N14DR-A
14 punti di1/0 (2x100 kHz, 20.4-26.4 Vc.c. step CP1E-N14DR-D
4x10kH2) c -
6 ingressi encoder | Transistor CP1E-N14DT-D
(2x100 kHz, (NPN)
4x10kH2) - [7pansistor CP1E-N14DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) .
Tipo N con 12 8 20 6 ingressi encoder |Relé 84-264 Vca. CP1E-N20DR-A
20 punti dil/0 (2x100 kHz, 20,4-26/4 Vie.c. CP1E-N20DR-D
4x10kHz)
6 ingressi encoder | Transistor CP1E-N20DT-D
(2x100 kHz, (NPN)
4x10kHz) - |qpansistor CP1E-N20DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) .
TipoNAcon |12 8 140 6 ingressi encoder |Relé 84-264Vc.a. |Finoa3 moduli CP1E-NA20DR-A
20 punti dil/0 (2x100 kHz, di
e 1/0 analogico 4x10kHz) espansione*1
2 ingressi analogici
(1/6.000)
1ingresso analogico
(1/6.000)
6 ingressi encoder  |Transistor 20,4-26,4 Vc.c. CP1E-NA20DT-D
(2x100 kHz, (NPN)
4x10 kHz) ~ [Transistor CP1E-NA20DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz)
2 ingressi analogici
(1/6.000)
1ingresso analogico
(1/6.000)
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CP1E - Moduli CPU PLC compatti

CPU CP1E Ingresso| Uscita (Maxpuntidi|Porte di Funzioni di Alimentazione|Espansibilita |Capacita |Capacita Velocitadi |Modello
digitale |digitale|1/O (inclusi |comunicazione |ingresso e uscita esecuzione
moduli di

Tipo N con 18 12 150 Porta RS-232C |6 ingressi encoder |Rele 84-264Vca. |[Finoa3moduli|8.000 8.000 parole [1,19 ps CP1E-N30DR-A

30 puntidil/O (2x100 kHz, 204-26 4 Ve |di step CP1E-N30DR-D
4x10kHz) ' ' espansione*1
6 ingressi encoder | Transistor CP1E-N30DT-D
(2x100 kHz, (NPN)
4x10kHz) - Iqransistor CP1E-N30DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) S

PortaRS-232C |6 ingressi encoder [Relé 84-264 Vca. CP1E-N30S1DR-A

Porta RS-485 (2x100 kHz,
(half-duplex) 4x10kHz)

6 ingressi encoder |Transistor 20,4-26,4Vc.c. CP1E-N30S1DT-D
(2x100 kHz, (NPN) I—
410k angistor CP1E-N30S1DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) I —
Tipo N con 24 16 160 Porta RS-232C |6 ingressi encoder |Relé 84-264 Vca. CP1E-N40DR-A
40 punti di /O (2x100 kHz, 20,4-264Ve.c. CP1E-N40DR-D
4x10kHz)
6 ingressi encoder | Transistor CP1E-N40DT-D
(2x100 kHz, (NPN)
4x10kHz) - Iqransistor CP1E-N40DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) — |
PortaRS-232C |6 ingressi encoder [Relé 84-264 Vca. CP1E-N40S1DR-A

Porta RS-485 (2x100 kHz,
(half-duplex) 4x10kHz)

6 ingressi encoder | Transistor 20,4-26,4Vc.c. CP1E-N40S1DT-D
(2x100 kHz, (NPN) I—
4x10kHz) [ Transistor CP1E-N40S1DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) _—
Tipo N con 36 24 180 Porta RS-232C |6 ingressi encoder |Relé 84-264 Vca. CP1E-N60DR-A
60 punti di /0 (2x100 kHz, 20,4-264Ve.c. CP1E-N60DR-D
4x10kHz)
6 ingressi encoder | Transistor CP1E-N60DT-D
(2x100 kHz, (NPN)
4x10kHz) Iransistor CP1E-N60DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)
(100 kHz) S
PortaRS-232C |6 ingressi encoder [Relé 84-264 Vca. CP1E-N60S1DR-A

Porta RS-485 (2x100 kHz,
(half-duplex) 4x10kHz)

6 ingressi encoder |Transistor 20,4-26,4Vc.c. CP1E-N60S1DT-D
(2x100 kHz, (NPN) -]
4><10_kHz)‘ ~ |Transistor CP1E-N60S1DT1-D
2 uscite a impulsi (PNP)

(100 kHz)

* . P . . . N . Loege o T . P PRTS . . . . . . . .
T Non esistono limitazioni alle combinazioni possibili dei moduli di espansione CPTW. Tutti i moduli di espansione possono essere combinati fra loro fino al numero massimo di espansioni consentite.

Nota: CP1E tipo E non e dotato di real-time clock e pertanto non ha batteria. Il tipo N/NA & dotato di batteria opzionale per real-time clock.
CP1E tipo N/NA é dotato di 6 interrupt/contatori.
Le CPU tipo CP1E-NxxS1 non supportano schede opzionali seriali.

Accessori
Tipo Caratteristiche Modello
Cavo USB per programmazione Da maschio di tipo A a maschio di tipo B (lunghezza: 1,8 m) CPT1W-CN221
Scheda opzionale RS-232C D-Sub, 9 pin, femmina (15 m max.) CPTW-CIFO1
Scheda opzionale RS-422A/485 Morsettiera (50 m max.) CPTW-CIF11
Scheda opzionale RS-422A/485 (isolata) Morsettiera (500 m max.) CP1W-CIF12
Scheda opzionale Ethernet 100/10Base-TX (Auto-MDIX) CPIW-CIF41"
Scheda opzionale I/0 analogica (solo per i modelli che supportano 2 ingressi, 0-10 V/0-20 mA CP1W-ADB2172
la scheda opzionale) 2 uscite, 0-10V CP1W-DAB21V*2
2 ingressi, 0-10 V/0-20 mA + 2 uscite 0-10 V CP1W-MAB221%2
Batteria per CP1E tipo N/NA Per memorizzare I'orario sull'orologio CPTW-BATO1

:1 Solo firmware CIF41 v2.0
2 solo firmware CP1E CPU v1.2
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CP1L - Moduli CPU PLC compatti

Controllore programmabile

Per quanto riguarda i controller per macchine compatte, la serie CP1L di Omron offre
la compattezza di un micro-PLC con la capacita di un PLC modulare. Esso dispone

di tutte le funzionalita necessarie per controllare la macchina, compresa I'eccezionale
capacita di posizionamento. Il CP1L dispone di 14, 20, 30, 40 0 60 1/0 integrati, espan-
dibile grazie ad un'ampia gamma di moduli di espansione CP1W fino a 180 punti di
1/0. Utilizza una porta USB standard per la programmazione e il monitoraggio e offre
due porte di comunicazione seriale opzionali, una delle quali puo essere utilizzata
anche per un'opzione di visualizzazione o Ethernet. Poiché la serie CP1L condivide

la stessa architettura delle serie CP1E, CPTH, (J1 e CS1, i programmi, le allocazioni

di memoria e le istruzioni sono compatibili con tutti questi modelli.

Modelli disponibili
CPU CP1L Uscita |Maxpuntidi|Funzioni diingresso i Porta Espansibilita Velocita |Modello
digitale(1/0 (inclusi |e uscita i PLC di esecu-
moduli di memoria datifzione
espansione) logica
Tipo L con 6 4 10 4ingressi encoder (100 kHz) [Rele 84..264Vca. |USB - 5.000 10.000 canali |0,55 ps CP1L-L10DR-A
10 punti dil/0 2 interrupt/contatori 20,4... step CP1L-L10DR-D
4ingressi encoder (100kHz) |Transistor 264 V.. CP1L-L10DT-D
2 uscite a impulsi (100 kHz) [ (NPN)
2 interrupt/contatori Transistor CP1L-L10DT1-D
(PNP) .
Tipo L con 8 6 54 4ingressiencoder (100 kHz) | Relé 84...264 Vca. Finoa CP1L-L14DR-A
14 punti di1/0 4 interrupt/contatori 20,4 1 modulo di CP1L-L14DR-D
2614.\'/. espansione%1 P ——
4ingressiencoder (100 kHz) | Transistor A VCC CP1L-L14DT-D
2 uscite a impulsi (100 kHz) [ (NPN)
4 interrupt/contatori Transistor CP1L-L14DT1-D
(PNP) -
Tipo L con 12 8 60 4ingressiencoder (100 kHz) [Rele 84...264 Vca. CP1L-L20DR-A
20 punti dil/O 6 interrupt/contatori 20/4... CP1L-L20DR-D
4ingressi encoder (100kHz) |Transistor 264 Ve.c. CP1L-L20DT-D
2 uscite a impulsi (100 kHz) [ (NPN)
6 interrupt/contatori Transistor CP1L-L20DT1-D
(PNP) -
4ingressi encoder (100 kHz) [Rele Ethernet 5.000 CP1L-EL20DR-D
6 interrupt/contatori (+10.000
2 ingressi analogici FB) step
(1/1.000) .
4ingressi encoder (100 kHz) [ Transistor CP1L-EL20DT-D
2 uscite a impulsi (100 kHz) [(NPN) -
6 interrupt/contator Transistor CP1L-EL20DT1-D
2 ingressi analogici (PNP)
(1/1.000) .
Tipo M con 18 12 150 4ingressi encoder (100 kHz) [Rele 84..264Vca. |USB Finoa 10.000  [32.000 canali CP1L-M30DR-A
30 punti di l/O 6 interrupt/contatori 204... 3 moduli di*1 step CP1L-M30DR-D
espansione P ——
4ingressi encoder (100kHz) |Transistor [ 26/4 V. P CP1L-M30DT-D
2 uscite a impulsi (100 kHz) [ (NPN)
6 interrupt/contatori Transistor CP1L-M30DT1-D
(PNP) S
4ingressiencoder (100 kHz) | Relé Ethernet 10.000 CP1L-EM30DR-D
6 interrupt/contatori (+10.000
2 ingressi analogici FB) step
(1/1.000)
4ingressi encoder (100 kHz) [ Transistor CP1L-EM30DT-D
2 uscite a impulsi (100 kHz) [ (NPN)
6 interrupt/contatori Transistor CP1L-EM30DT1-D
2 ingressi analogici (PNP)
(1/1.000)
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CP1L - Moduli CPU

PLC compatti

CPU CP1L

Tipo M con
40 punti di /O

4ingressi encoder (100 kHz)
6 interrupt/contatori

Alimenta-
zione

Uscita Velocita

di esecu-

memoria dati|zione
logica

0,55 ps

Espansibilita

Capacita | Capacita

84...264 Vca.
20/4...

usB 10.000

step

Finoa 32.000 canali

3 modulidi*

Rele

1

4ingressiencoder (100 kHz)
2 uscite a impulsi (100 kHz)
6 interrupt/contatori

Transistor | 264 Ve espansione

(NPN)

Transistor
(PNP)

4ingressi encoder (100 kHz)
6 interrupt/contatori

2 ingressi analogici
(1/1.000)

Relé Ethernet 10.000
(+10.000

FB) step

4ingressiencoder (100 kHz)
2 uscite a impulsi (100 kHz)
6 interrupt/contatori

2 ingressi analogici
(1/1.000)

Transistor
(NPN)

Transistor
(PNP)

Tipo M con 24 180

60 punti dil/O

4ingressiencoder (100 kHz)
6 interrupt/contatori

84..264Vca.
204...

Rele USB 10.000

step

4ingressi encoder (100 kHz)
2 uscite a impulsi (100 kHz)
6 interrupt/contatori

Transistor | 264 Vec.

(NPN)

Transistor
(PNP)

Modello

CP1L-M40DR-A
CP1L-M40DR-D
CP1L-M40DT-D

CP1L-M40DT1-D

CP1L-EM40DR-D

CP1L-EM40DT-D

CP1L-EM40DT1-D

CP1L-M60DR-A
CP1L-M60DR-D
CP1L-M60DT-D

CP1L-M60DT1-D

* . . . N . T . . . . . . . P . . N . . . . N
' Non esistono limitazioni alle possibili combinazioni dei moduli di espansione CPTW. Tutti i moduli di espansione possono essere combinati fra loro fino al numero massimo di

espansioni consentite.

Accessori

Cartuccia di memoria 512.000 canali (caricare/scaricare programma) CPTW-MEO5M
Cavo USB per programmazione Da maschio di tipo A a maschio di tipo B (lunghezza: 1,8 m) CPTW-CN221
Scheda opzionale RS-232C D-Sub, 9 pin, femmina (15 m max.) CPTW-CIFO1
Scheda opzionale RS-422A/485 Morsettiera (50 m max.) CPTW-CIF11
Scheda opzionale RS-422A/485 (isolata) Morsettiera (500 m max.) CP1W-CIF12
Scheda opzionale Ethernet 100/10Base-TX (Auto-MDIX) CP1W-CIF41
Display a LCD 4 righe x 12 caratteri CPTW-DAMO1
Scheda opzionale di I/0 analogici (solo per CP1L-EL/EM) 2ingressi, 0... 10 V/0... 20 mA CP1W-ADB21

Scheda opzionale di I/0 analogici (solo per CP1L-EL/EM)

2 uscite,0...10V

CPTW-DAB21V

Scheda opzionale di I/0 analogici (solo per CP1L-EL/EM)

2 ingressi, 0... 10 V/0... 20 mA + 2 uscite 0... 10V

CP1W-MAB221

Batteria

Per sostituzione

CJTW-BATO1

Nota: I CP1L con CPU a 10 punti di I/O non supporta schede opzionali.

I CP1L con CPU a 30/40/60 punti di I/O supportano due schede opzionali.

Per cavi ed accessori Ethernet, vedere pagina 107.
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CP1H - Moduli CPU PLC compatti

Il PLC “tutto in uno”

Progettato per le macchine di piccole dimensioni, coniuga le dimensioni di un micro PLC
e la potenza di un PLC modulare. Quattro contatori veloci integrati e quattro uscite
aimpulsi sono ideali per il controllo della posizione a piti assi. CP1H-XA viene fornito
con quattro ingressi analogici e due uscite analogiche integrati, che lo rendono adatto
per il controllo loop semplice, utilizzando la funzione avanzata di controllo PID del

PLC unitamente all'autotuning. Il modello CPTH puo essere espanso con gli I/0 CPTW

e supporta fino a 2 moduli speciali di /0 CJ1. Questa possibilita di espansione gli
garantisce |'apertura ai piu diffusi fieldbus e il supporto di tuttii moduli di comunicazione
della serie (J1.

« Finoa 1kHz per ingressi/uscite

- Set diistruzioni e velocita d'esecuzione compatibili con (JIM

- 4ingressi analogici e 2 uscite analogiche per il modello XA

- Porta USB per la massima facilita di comunicazione, programmazione e configurazione
- Supporto per PROFIBUS, DeviceNet, CAN e Ethernet

Modelli disponibili

CPUCPTH Ingresso|Uscita |Max puntidi|Funzioni diingresso Alimentazione|Porta Espansibilita |Capacita |Capacita Velocita di|Modello
digitale |digitale|l/O (inclusi e uscita PLC esecuzione

moduli di
espansione)

Tipo 'Y con 12 8 300 4 ingressi encoder Transistor 20,4-26,4 Vc.c.|USB Finoa7 20.000 [32.000 parole|0,1 ps CP1H-Y20DT-D
20 puntidil/0 (2x1 MHz + (NPN) modulo di step
2x100 kHz) espansione*1
4 uscite a impulsi
(2x1 MHz +

2%100 kHz)

6 interrupt/contatori

Tipo X con 24 16 320 4ingressi encoder (100 kHz) [Rele 84-264 Vca. CP1H-X40DR-A
40 punti dil/0 8 interrupt/contatori

4ingressi encoder (100 kHz) [ Transistor 20,4-26,4Vc.c. CP1H-X40DT-D
4 uscite a impulsi (100 kHz) [ (NPN)

8 interrupt/contatori Transistor CP1H-X40DT1-D
(PNP)

Tipo XA con 4ingressi encoder (100 kHz) [Rele 84-264 Vc.a. CP1H-XA40DR-A
40 punti di /O 8 interrupt/contatori
e1/0 analogico 4ingressi analogici (1/
12.000)

2 uscite analogiche (1/
12.000)

4ingressi encoder (100 kHz) |Transistor 20,4-26,4Vc.c. CP1H-XA40DT-D

4 uscite aimpulsi (100 kHz) [ (NPN)
8 interrupt/contatori Transistor CP1H-XA40DT1-D
4ingressi analogici (1/ (PNP)
12.000)

2 uscite analogiche (1/
12.000)

"1 Le CPU CP1H sono espandibili con i moduli di espansione CP1W (fino a 7 moduli) e i moduli speciali di I/0 CJ1 (fino a due moduli).

Nota: Alcuni moduli di espansione valgono come 2 numeri di modulo (ad esempio, CP1W-AD042, CP1W-DA042, CPTW-TS003 e CP1W-TS102) ma é possibile allocare solo 7 numeri moduli di
espansione in una configurazione CP1H PLC. Per le unita di espansione sono presenti ulteriori limitazioni, come il numero massimo di canali I/0 e I'assorbimento c.c. totale. Per ulteriori
informazioni consultare il manuale.

Accessori

Cartuccia di memoria 512.000 parole (caricare/scaricare programma) CPTW-MEO5M
Cavo USB per programmazione Da maschio di tipo A a maschio di tipo B (lunghezza: 1,8 m) CPT1W-CN221
Scheda opzionale RS-232C D-Sub, 9 pin, femmina (15 m max.) CP1W-CIFO1
Scheda opzionale RS-422A/485 Morsettiera (50 m max.) CP1W-CIF11
Scheda opzionale RS-422A/485 (isolata) Morsettiera (500 m max.) CP1W-CIF12
Scheda opzionale Ethernet 100/10Base-TX (Auto-MDIX) CP1W-CIF41
Display a LCD 4 righe X 12 caratteri CP1W-DAMO1
Cavo di collegamento 1/0 di espansione Cavo da 80 cm per collegamento dei moduli di espansione CPTW CPTW-CN811
Adattatore modulo di espansione CJ1 Modulo per collegamento moduli speciali di 1/0 CJ1 CPTW-EXTO1
Batteria Per sostituzione CJTW-BATO1

52 OmRrROoN



CPTW - Moduli di espansione

Modelli disponibili

PLC compatti

Espandete la capacita dei vostri PLC compatti

E possibile creare la propria applicazione servendosi dell'ampia gamma disponibile
di moduli di espansione, quali 1/0 digitale, I/0 analogico e I/0 remoto. | moduli di
espansione CPTW possono essere utilizzati per il PLC serie CP1E-, CP1L- e CPTH.

Modulo di espansione Uscite Max punti di I/O |Funzioni di ingresso e uscita Tipo di Dimensioni  |N.dinumeridi|Modello
ingresso/uscita inmm modulo
(AXLxP) aIIocatj (solo
CP1H)"
Moduli di I/0 digitali 8 . 8 punti 8 ingressi - 90x66X50 1 CP1W-8ED
- 8 8 uscite Relé 90x66X50 1 CPTW-8ER
Transistor (NPN) 90x66x50 1 CP1W-8ET
Transistor (PNP) 90x66x50 1 CPT1W-8ET1
16 16 punti 16 uscite Rele 90x86x50 1 CPTW-16ER
12 8 20 punti 12 ingressi/8 uscite Rele 90x86x50 1 CP1W-20EDR1
Transistor (NPN) 90x86x50 1 CP1W-20EDT
Transistor (PNP) 90x86x50 1 CP1W-20EDT1
24 16 40 punti 24 ingressi/16 uscite Rele 90x150x50 |1 CP1W-40EDR
Transistor (NPN) 90x150x50 1 CPTW-40EDT
Transistor (PNP) 90x150x50 1 CP1W-40EDT1
Moduli di I/0 analogici 4 - 4 punti analogici |4 ingressi analogici (risoluzione 1/ Analogico 90x86x50 2 CP1W-AD042
12.000)
- 2 2 punti analogici |2 uscite analogiche (risoluzione 1/6.000) | Analogico 90x86x50 1 CP1W-DA021
- 4 4 punti analogici |4 uscite analogiche (risoluzione 1/ Analogico 90x86x50 2 CP1W-DA042
12.000)
2 1 3 punti analogici |2 ingressi analogici (risoluzione 1/6.000) | Analogico 90x86x50 1 CP1W-MAD11
1 uscita analogica (risoluzione 1/6.000)
4 2 6 punti analogici |4 ingressi analogici (risoluzione 1/ Analogico 90x86x50 2 CPTW-MAD42
12.000)
2 uscite analogiche (risoluzione 1/
12.000)
4 4 8 punti analogici |4 ingressi analogici (risoluzione 1/ Analogico 90x86x50 2 CP1W-MAD44
12.000)
4 uscite analogiche (risoluzione 1/
12.000)
Sensori di temperatura - 2 punti analogici |2 ingressi a termocoppia (K 0J) - 90x86x50 1 CP1W-TS001
(K.J) 4 - 4 punti analogici |4 ingressi a termocoppia (K 0 J), con - 90%86x50 2 CP1W-TS003
2 ingressi a termocoppia che possono
essere utilizzati come
2 ingressi analogici
12 - 12 puntianalogici| 12 ingressi a termocoppia (K 0 J) - 90x150%x50 |1 CP1W-TS004
Sensori di temperatura 2 - 2 punti analogici |2 ingressi per termoresistenza al platino |- 90%86x50 1 CP1W-TS101
(Pt100, JPt100) (Pt100 o0 JPt100)
4 - 4 punti analogici |4 ingressi per termoresistenza al platino |- 90%86x50 2 CP1W-TS102
(Pt100 o0 JPt100)
Modulo di collegamento I/O |8 punti 8 punti 16 punti Collegamento I/0 di 8 bit di ingresso Comunicazione 90x66X50 1 CP1W-SRT21
CompoBus/S e 8 bit di uscita CompoBus/S
Modulo di collegamento di /0 |16 punti 16 punti |32 punti Collegamento I/0 di 16 bit di ingresso  |Comunicazione 90x66x50 1 CPM1A-PRT21
PROFIBUS-DP e 16 bit di uscita PROFIBUS-DP
Modulo di collegamento I/0 |32 punti 32punti |64 punti Collegamento I/0 di 32 bit di ingresso  |Comunicazione 90x66x50 1 CPM1A-DRT21
DeviceNet e 32 bit di uscita DeviceNet

“ Alcuni moduli di espansione valgono come 2 numeri di modulo (ad esempio, CP1W-AD042, CP1W-DA042, CPTW-TS003 e CP1W-TS102) ma & possibile allocare solo 7 numeri moduli di
espansione in una configurazione CP1H PLC. Per le unita di espansione sono presenti ulteriori limitazioni, come il numero massimo di canali I/0 e I'assorbimento c.c. totale. Per ulteriori

informazioni consultare il manuale.
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(J - Moduli CPU PLC modulari senza rack

CPU rapide e potenti per qualsiasi operazione

Le CPU della famiglia CJ2 vanno dai modelli con dimensioni molto compatte per

il controllo di sequenze semplici ai modelli potenti e veloci, che offrono un controllo
totale delle macchine e sono in grado di gestire fino a 2.560 punti di I/0. Cio consente
di rendere modulare la macchina o "suddividerla" in sezioni logiche senza modificare
e serie di PLC.

Tutti i moduli CPU supportano il linguaggio ST (Structured Text) [EC61131-3, il linguaggio
SFC (Sequential Function Charts) e il linguaggio ladder. L'ampia libreria Omron di
blocchi funzione permette di ridurre il lavoro di programmazione, lasciando pit tempo
per la creazione dei propri blocchi funzione, necessari per rispondere a esigenze specifiche.
Tutti i moduli CPU CJ2M possono essere dotati di moduli opzionali di 1/0 a impulsi per
eseguire il controllo della posizione per un massimo di 4 assi, utilizzando istruzioni dedicate.

Modelli disponibili

Num. max di |Capacitadel |Capacitadella|Velocita di Num. maxdi (Dimensioni |Assorbimento |Funzioniintegrate Modello

puntidil/O [programma |memoriadati |esecuzione logica |modulidil/O di corrente 5V

digitali

2.560 400 K 832K 16 ns 40 80 mm 820 mA USB + EtherNet/IP + RS-232C CJ2H-CPU68-EIP

2.560 250K 512K 16 ns 40 80 mm 820 mA USB + EtherNet/IP + RS-232C CJ2H-CPU67-EIP

2.560 150K 352K 16 ns 40 80 mm 820 mA USB + EtherNet/IP + RS-232C CJ2H-CPU66-EIP

2.560 100K 160 K 16 ns 40 80 mm 820 mA USB + EtherNet/IP + RS-232C CJ2H-CPUGS5-EIP

2.560 50K 160 K 16 ns 40 80 mm 820 mA USB + EtherNet/IP + RS-232C CJ2H-CPUG4-EIP

2.560 60K 160K 40ns 40 62 mm 700 mA USB + EtherNet/IP, slot opzionale CJ2M-CPU35
per comunicazione seriale

2.560 30K 160K 40 ns 40 62 mm 700 mA USB + EtherNet/IP, slot opzionale CJ2M-CPU34
per comunicazione seriale

2.560 20K 64 K 40 ns 40 62 mm 700 mA USB + EtherNet/IP, slot opzionale CJ2M-CPU33
per comunicazione seriale

2.560 10K 64 K 40 ns 40 62 mm 700 mA USB + EtherNet/IP, slot opzionale CJ2M-CPU32
per comunicazione seriale

2.560 5K 64 K 40ns 40 62 mm 700 mA USB + EtherNet/IP, slot opzionale CJ2M-CPU31
per comunicazione seriale

2.560 400K 832K 16 ns 40 49 mm 420 mA USB + RS-232C CJ2H-CPU68

2.560 250K 512K 16 ns 40 49 mm 420 mA USB + RS-232C CJ2H-CPU67

2.560 150K 352K 16 ns 40 49 mm 420 mA USB + RS-232C CJ2H-CPU66

2.560 100K 160 K 16 ns 40 49 mm 420 mA USB + RS-232C CJ2H-CPU65

2.560 50K 160 K 16 ns 40 49 mm 420 mA USB + RS-232C CJ2H-CPU64

2.560 60 K 160 K 40 ns 40 31 mm 500 mA USB + RS-232C CJ2M-CPU15

2.560 30K 160 K 40 ns 40 31 mm 500 mA USB + RS-232C CJ2M-CPU14

2.560 20K 64 K 40 ns 40 31 mm 500 mA USB + RS-232C CJ2M-CPU13

2.560 10K 64K 40ns 40 31 mm 500 mA USB + RS-232C CJ2M-CPU12

2.560 5K 64K 40 ns 40 31 mm 500 mA USB + RS-232C CJ2M-CPU11

1.280 60 k 128k 40ns 40 69 mm 1.060 mA Motore controllo giri (300 blocchi) CJ1G-CPU45P-GTC
con GTC (Gradient Temperature Control)

1.280 60 k 128k 40 ns 40 69 mm 1.060 mA Motore controllo giri (300 blocchi) CJ1G-CPU45P

1.280 30k 64 k 40 ns 40 69 mm 1.060 mA Motore controllo giri (300 blocchi) CJ1G-CPU44P

960 20k 64 k 40ns 30 69 mm 1.060 mA Motore controllo giri (300 blocchi) CJ1G-CPU43P

960 10k 64 k 40 ns 30 69 mm 1.060 mA Motore controllo giri (50 blocchi) CJ1G-CPU42P
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(J - Moduli CPU

PLC modulari senza rack

Accessori

Caratteristiche Caratteristiche Modello

Unita di memorizzazione e raccolta dati ad alta velocita con slot per schede CF e porta Ethernet Modulo CPU bus CJTW-SPUO1-V2
Modulo opzionale di I/0 a impulsi per i moduli CPU CJ2M, 2 ingressi encoder, 2 uscite a impulsi Uscite NPN CJ2M-MD211
Modulo opzionale di I/O a impulsi per i moduli CPU CJ2M, 2 ingressi encoder, 2 uscite a impulsi Uscite PNP CJ2M-MD212
Scheda di memoria CompactFlash, 128 MB, per tutti i modelli (non richiesta per il funzionamento) Industrial grade HMC-EF183
Scheda di memoria CompactFlash, 256 MB, per tutti i modelli (non richiesta per il funzionamento) Industrial grade HMC-EF283
Scheda di memoria CompactFlash, 512 MB, per tutti i modelli (non richiesta per il funzionamento) Industrial grade HMC-EF583
Adattatore per schede PC Compact Flash - HMC-AP001
Morsettiera di 1/0 (40 punti per CJIM-CPU2_/CJ2M-MD21_ Amolla XW2R-P40G-T
Morsettiera di 1/0 (40 punti per CJIM-CPU2_/CJ2M-MD21_ Staffa XW2R-E40G-T
Morsettiera di /0 (40 punti per CJIM-CPU2_/CJ2M-MD21_ Viti M3 XW2R-J40G-T
Cavo di collegamento tra la morsettiera di 1/0 e il CJIM-CPU2_/CJ2M-MD21_(_ __ _ =lunghezza in cm) Connettore MIL (40 punti) XW2Z-__ FF-L

Morsettiera per servoazionamento ad 1 asse

XW2B-20J6-8A

Morsettiera per servoazionamento a 2 assi

XW2B-40J6-9A

Cavo SMARTSTEP per CJTIM-CPU2_/CJ2M-MD21_, lunghezza cavo: T m

XW2Z-100J-A26

Cavo servoazionamento serie W per CJTM-CPU2_/CJ2M-MD21_, lunghezza cavo: 1 m

XW2Z-100J-A27

CX-One, software integrato per la programmazione e la configurazione di tutti i componenti del sistema di controllo Omron |- CX-ONE-AL__C-E
Cavo di collegamento dalla porta seriale PC D-Sub a 9 pin alla porta periferica PLC (lunghezza: 2,0 m) - CSTW-CN226
Cavo di collegamento dalla porta seriale PC D-Sub a 9 pin alla porta periferica PLC (lunghezza: 6,0 m) - CSTW-CN626
USB a cavo di conversione seriale - CSTW-CIF31
Scheda opzionale RS-232C"" - CP1W-CIFO1
Scheda opzionale RS-422A/485"" = CPIW-CIF11
Scheda opzionale R5422A/485 (isolata) ' - CP1W-CIF12
Batteria 2 - CJIW-BATO1
Cavo USB per programmazione - CPTW-CN221

"1 Utilizzata solo con CJ2M-CPU3_
2 |n dotazione con la CPU

Nota: -MIL = connettore, conforme alla norma MIL-C-83503 (compatibile con le norme DIN 41651/IEC 60603-1).

-Sono disponibili pit accessori. Per maggiori informazioni consultare i dati tecnici e i manuali per 'operatore della serie CJ

Pericavidil/O e le morsettiere, vedere pagina 98
Per i cavi Ethernet e gli accessori, vedere pagina 107
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(J - Alimentatori, moduli di espansione PLC modulari senza rack

Potenza e flessibilita

| sistemi CJ possono funzionare sia con alimentatore a 24 Vc.c., sia a tensione di rete
da 100 a 240 Vc.a.

Per i sistemi a scala ridotta con 1/0 principalmente digitali & possibile utilizzare
alimentatori a bassa capacita. Per i sistemi con numerosi I/0 analogici e moduli

di controllo/comunicazione, potrebbe rivelarsi necessario ricorrere ad alimentatori
di maggiore potenza.

A seconda del tipo di CPU, & possibile collegare fino a 3 moduli di espansione al rack
della CPU, per ottenere una capacita totale di 40 moduli di 1/0. La lunghezza totale
dei cavi di espansione di un singolo sistema puo raggiungere i 12 m.

Modelli disponibili

Alimentazione

Campo diingresso |Assorbimento Potenza di uscita Potenza di uscita Potenza di uscita Caratteristiche Larghezza |Modello

a5Vcc a24\Vc.c

21,6...26,4Vca. 35 W max. 04A 16,6 W 27 mm CJ1W-PD022

19,2..28,8 Vc.a. 50 W max. 5A 08A 25W - 60 mm CJTIW-PD025

85...264 Vca. 50 VA max. 28A 04A 14 W - 45 mm CJTW-PA202

47...63 Hz 100 VA max. 5A 08A 25W Uscita RUN (relé Unipolare) 80mm  |CJTW-PA205R
Display stato manutenzione 80 mm CJTW-PA205C

Nota: CJTW-PD022 ¢ privo diisolamento galvanico

Modulo di espansione I/0

Tipo Descrizione Larghezza, |Modello
Lunghezza

Modulo di controllo /0 Modulo richiesto sul rack della CPU per collegamento moduli di espansione 1/0 20 mm CJTW-IC101

Modulo di interfaccia I/O Modulo di avvio per ciascun rack di espansione I/0. Richiede un modulo di alimentazione 31T mm CITW-II101

Cavo di espansione /O Collega la CJTW-IC101 0 -11101 al successivo rack di espansione -11101 03m CSTW-CN313
0,7m CSTW-CN713
2m CS1W-CN223
3m CSTW-CN323
5m CSTW-CN523
10m CSTW-CN133
12m CSTW-CN133-B2
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(J - Moduli di 1/0 digitali PLC modulari senza rack

Moduli di ingresso, di uscita o misto da 8 a 64 punti

I moduli di1/0 digitali svolgono la funzione di interfaccia del PLC per garantire un con-
trollo di sequenze rapido ed efficace. Una gamma completa di moduli, dagli ingressi
c.c. ad alta velocita alle uscite a rele, permette di adattare il (J1 a qualsiasi esigenza.

I moduli CJ1 sono disponibili con varie densita di I/0 e tecnologie di collegamento.

E possibile cablare fino a 16 punti di I/0 ai moduli, tramite morsetti rimovibili a vite M3
o terminalia molla. | moduli ad alta densita, con 32 e 64 punti dil/0, sono dotati di con-
nettori standard con cavo da 40 pin. Sono disponibili cavi e terminali di cablaggio pre-
assemblati per facilitare I'interfacciamento con i moduli di /0 ad alta densita.

Modelli disponibili

Punti Tipo Tensione Corrente hezza|Caratteristiche Tipo di collegamento Modello
nominale nominale

Ingresso c.a. 120 Vca. 7mA 31T mm CJTW-IATT1
8 Ingresso c.a. 240 Vca. 10 mA 31 mm - M3 CJTW-IA201
8 Ingresso c.c. 24Vc.c. 10 mA 31 mm - M3 CJ1W-ID201
16 Ingresso c.c. 24Vc.c. 7mA 31T mm - M3 CJTW-ID211
amolla CJTW-ID211(SL)
16 Ingresso c.c. 24 Vc.c. 7mA 31 mm Elevata velocita di risposta M3 CJ1W-ID212
(15 pus ON, 90 ps OFF)
16 Ingresso c.c. 24Vc.c. 7mA 31T mm Gliingressi avviano i task di interrupt nel |M3 CJTW-INTO1
programma PLC
16 Ingresso c.c. 24Vc.c. 7mA 31T mm | fermi riducono gli impulsi a 50 ps M3 CJTW-IDPO1
32 Ingresso c.c. 24 Vc.c. 4,1 mA 20 mm - 1 X Fujitsu CJTW-ID231
32 Ingresso c.c. 24Vc.c. 4,1 mA 20 mm - 1xMIL™ (40 punti) CJTW-ID232
32 Ingresso c.c. 24Vc.c. 4,1 mA 20 mm Elevata velocita di risposta 1x MIL"" (40 punti) CJ1W-ID233
(15 ps ON, 90 ps OFF)
64 Ingresso c.c. 24\Vc.c. 4,1 mA 31T mm - 2 x Fujitsu CJTW-ID261
64 Ingresso c.c. 24Vc.c. 4,1 mA 31T mm - 2x MIL" (40 punti) CJTW-ID262
8 Uscita Triac 250 Vca. 0,6 mA 31mm - M3 CJTW-0A201
8 Uscita a rele 250 Vca. 2A 31 mm - M3 CJTW-0C201
amolla CJTW-0C201(SL)
16 Uscita arele 250 Vca. 2A 31 mm - M3 CJIW-0C211
amolla CJTW-0C211(SL)
8 Uscita c.c. (NPN) 12...24Vcc 2A 31 mm - M3 CJ1IW-0D201
8 Uscita c.c.(origine) 24Vc.c. 2A 31 mm Con protezione da cortocircuiti, allarme | M3 CJTW-0D202
8 Uscita c.c.(origine) 24Vc.c. 0,5A 31mm  |Con protezione da cortocircuiti, allarme | M3 CJTW-0D204
16 Uscita c.c. (NPN) 12...24Vcc. 05A 31Tmm - M3 CJIW-0D211
amolla CJTW-0D211 (SL)
16 Uscita c.c.(origine) 24 Vc.c. 05A 31 mm Con protezione da cortocircuiti, allarme  [M3 CJ1IW-0D212
amolla CJTW-0D212 (SL)
16 Uscita c.c. (NPN) 24Vc.c. 05A 31 mm Elevata velocita di risposta M3 CJTW-0D213
(15 ps ON, 80 ps OFF)
32 Uscita c.c. (NPN) 12...24Vcc. 05A 20 mm - 1 X Fujitsu CJ1W-0D231
32 Uscita c.c.(origine) 24Vc.c. 03A 20 mm Con protezione da cortocircuiti, allarme |1 x MIL™ (40 punti) CJTW-0D232
32 Uscita c.c. (NPN) 24Vc.c. 05A 20 mm Elevata velocita di risposta TxMIL™! (40 punti) CJ1W-0D234
(15 pus ON, 80 ps OFF)
64 Uscita c.c. (NPN) 12...24Vcc 03A 31 mm - 2 X Fujitsu CJ1IW-0D261
64 Uscita c.c.(origine) 24Vc.c. 03A 31T mm - 2xMIL™ (40 punti) CJTW-0D262
16+16  |Ingresso + uscita c.c.(origine) {24 Vc.c. 05A 31T mm - 2x MIL™ (20 punti) CJTW-MD232
32432  |[Ingresso + uscita c.c. (NPN) |24 Vc.c. 03A 31 mm - 2xMIL™ (40 punti) CJTW-MD263
32432 Ingresso + uscita c.c.(TLL) 5Vc.c 35mA 31 mm - 2x MIL" (40 punti) CJTW-MD563

T MIL = connettore conforme a MIL-C-83503 (compatibile con DIN 41651/IEC 60603-1).

Nota: Tutti i moduli dil/O digitali hanno la designazione di moduli di I/0 di base.
Pericavidil/O e le morsettiere, vedere pagina 98.

Accessori
Sostituzione morsettiere a molla a 18 punti per moduli di I/0, confezione da 5 unita. Amolla CJ-WMO01-18P-5
Sostituzione morsettiere a vite a 18 punti per moduli di 1/0, confezione da 5 unita. M3 CJ-0D507-18P-5

OmRON 57



(J - Moduli di controllo e di /0 analogici - PLCmodulari senza rack

Dai moduli di I/0 base alla termoregolazione avanzata

La serie (J offre un'ampia gamma di moduli di ingresso analogico, adatti per qualsiasi
applicazione, dalla misurazione della temperatura multicanale all'acquisizione dati
ad alta velocita ed elevata precisione. Le uscite analogiche possono essere utilizzate
per un controllo di attuatori o per I'indicazione dello stato del processo da controllare.

I moduli analogici sono, dotati di funzioni integrate di scala, filtro e allarme,
permettono di evitare una complessa programmazione del PLC. | moduli di 1/0

di processo ad elevata precisione supportano una gamma completa di sensori, per una
acquisizione dati rapida e precisa. | moduli di termoregolazione eseguono per conto
della CPU del PLCi calcoli PID e il monitoraggio di allarme. Queste funzioni vengono
gestite autonomamente dal modulo, offrendo cosi prestazioni di controllo e funzioni
di autotuning simili a quelle dei termoregolatori autonomi.

Modelli disponibili

Punti po Intervalli soluzione |Precisione”’ Tempo di Lar- Caratteristiche Tipo di colle- | Modello
conversione |ghezza gamento
4

Ingressoanalogico |0 ... V/1:1/12.000 |V:0,3% 250 ps/punti |31 mm |Ingressi universali, con regolazione campo |M CJTW-AD04U
universale 1 ..ASV T/C:0,1°C 1:0,3% zero, allarmi configurabili, funzioni di scala, Amolla CJTW-ADO4U(SL)
0..10V RTD:0,1°C  [T/C:0,3% rilevamento degli errori del sensore
0..20mA RTD:0,3%
4..20mA
K.J,T,LLRS,B
Pt100, Pt1000,
JPt100
4 Ingresso analogico(0 ... 5V, 1/8.000 V:0,2% 250 ps/punti |31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJTW-AD041-V1
0..10V, 1:0,4% ritenuta del picco, media dinamica, allarmi{ o ol CJTW-ADO41-V1 (SL)
-10.. 10V,
1.5V,
4..20mA
4 Ingressoanalogico|1.. 5V, 1/40.000 V:0,2% 35us/4punti |31 mm |Conversione diretta M3 CJ1W-AD042
veloce 0..10V, 1:0,4% (istruzione speciale CJ2H)
5V,
-10.. 10V,
4..20mA
8 Ingresso analogico|1... 5V, 1/8.000 V:0,2% 250 ps/punti |31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJ1IW-AD081-V1
0..5V, 1:0,4% ritenuta del valore di picco, Amolla CJTW-ADO081-V1 (SL)
0..10V, media dinamica, allarmi
10.. 10V,
4..20mA
2 Uscita analogica [0.. 5V, 1/4.000 V:0,3% 1 ms/punto 31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJ1W-DA021
0..10V, 1:0,5% ritenzione uscita Amolla CJTW-DA021 (SL)
0..10V,
1.5V,
4..20mA
4 Uscita analogica [1..5V, 1/4.000 V:0,3% 1 ms/punto 31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJTW-DA041
0..5V, 1:0,5% ritenzione uscita Amolla CJTW-DA041 (SL)
0..10V,
-10.. 10V,
4..20mA
4 Alta velocita 1.5V, 1/40.000 0,3% 35 ps/4 punti |31 mm |Conversione diretta M3 CJTW-DA042V
uscita analogica [0.. 10V, (istruzione speciale CJ2H)
-10.. 10V
8 Uscita in tensione [0.. 5V, 1/8.000 0,3% 250 ps/punti |31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJTW-DA08V
0..10V, ritenzione uscita Amolla CJIW-DAO8V (SL)
-10... 10V,
1.5V
8 Uscita in corrente |4 ... 20 mA 1/8.000 0,3% 250 ps/punti |31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJTW-DA08C
ritenzione uscita Amolla CJTW-DA0SC (SL)
4+2 |Ingressi+uscita [1..5V, 1/8.000 in: 0,2% 1 ms/punto 31 mm |Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CJTW-MAD42
analogici 0..5V, out: 0,3% funzione di scala, ritenuta del picco, media [ o molla CJTW-MAD42 (SL)
0..10V, dinamica, allarmi, ritenzione uscita
-10.. 10V,
4..20mA
4 Ingressoanalogico | Tensione c.c., 1/256.000 0,05% 60 ms/4 punti |31 mm |Tutti gli ingressi sono isolati M3 CJTW-PH41U
universale Corrente continua individualmente, allarmi configurabili,
cc, funzioni di manutenzione,
Termocoppia, funzione di scala definibili dall'utente,
Pt100/Pt1000, regolazione campo zero
potenziometro
2 Processo di 4..20mA 1/64.000 0,05% 5 ms/punto 31 mm |Allarmi configurabili, funzioni M3 CJTW-PDC15
immissione 0..20mA di manutenzione, funzioni di scala
0..10V, definibili dall'utente, regolazione campo
-10.. 10V, zero, radice quadrata, totalizzatore
0..5V,
-5..5V,
1.5V,
0..125V,
1,25.. 1,25V
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CJ - Moduli di controllo e di1/0 analogici PLC modulari senza rack

Tipo Intervalli Risoluzione |Precisione”’ Tempo di Lar- Caratteristiche Tipo di colle- |[Modello
conversione |ghezza gamento

Ingresso B,E J,K L N,R,S,T,|1/64.000 0,05% 5 ms/punto 31 mm |Allarmi configurabili, funzioni CJTW-PTS15
termocoppia U, WRe5-26, PLII, di manutenzione
-100...100 mV
4 Ingresso B, JK L, 0,1°C 0,3% 62,5 ms/punto |31 mm |4 uscite di allarme configurabili M3 CJTW-PTS51
termocoppia RS T
4 Ingresso Pt100, JPt100 0,1°C 0,3% 62,5 ms/punto |31 mm |4 uscite di allarme configurabili M3 CJTW-PTS52
termoresistenza
6 Ingresso Tipo K 0,1°C 0,5% 40 ms/punto {31 mm |Modulo dil/O di base, configurazione M3 CJTW-TS561
termocoppia (-200... tramite DIP switch, Amolla CJIW-TS561 (SL)
1.300°C) filtraggio regolabile 10/50/60 Hz
TipoJ
(-100... 850°C)
6 Ingresso Pt100 0,1°C 0,5% 40 ms/punto {31 mm |Modulo dil/O di base, configurazione M3 CJTW-TS562
termoresistenza  |(-200... 650°C) tramite DIP switch, Amolla CJTW-TS562 (SL)
Pt1000 filtraggio regolabile 10/50/60 Hz
(-200... 650°C)
4 Loop di controllo |B, J, K, L, 0,1°C 0,3% 500 ms tot. 31 mm |4 uscite di controllo: PNP a collettore M3 CJTW-TC002
dellatemperatura, |R, S, T aperto, 100 mA max.
Termocoppia
2 Loop di controllo |B, J, K, L, 0,1°C 0,3% 500 ms tot. 31 mm |2 uscite di controllo: PNP a collettore aper-{M3 CJIW-TC004
dellatemperatura, |R, S, T to, 100 mA max., 2 ingressi trasformatore
Termocoppia di corrente per rilevamento del guasto
dell'elemento riscaldante
4 Loop di controllo [Pt100, JPt100 0,1°C 0,3% 500 ms tot. 31 mm |4 uscite di controllo: PNP a collettore M3 CJIW-TC102
della temperatura, aperto, 100 mA max.
RTD
2 Loop di controllo [Pt100, JPt100 0,1°C 0,3% 500 ms tot. 31 mm |2 uscite di controllo: PNP a collettore aper-{M3 CJIW-TC104
della temperatura, to, 100 mA max., 2 ingressi trasformatore
RTD di corrente per rilevamento del guasto
dell'elemento riscaldante
1 Modulo di 10Vc.c.02,5Vec, |24 bit, Errore di 0,33 ms 317 mm [Modulo indipendente progettato per una [M3 CJIW-F130
interfaccia cella  [max. quattro celle |0,1 pV/con- |linearita: misurazione veloce di peso e forza.
di carico di carico 350Q2. teggio <0,02% FS Filtro passa basso regolabile 3 Hz-1 kHz.
Fabbricato da Unipulse Co.
1 Sistema dipeso |10 Vc.c,, max. 24 bit, Errore di 2ms 317 mm [Modulo indipendente progettato per il M3 CJTW-F159
quattro celle 0,3 pV/con- |linearita: peso dell'alimentazione, il peso della sca-
di carico 350Q2 teggio <0,01% FS rica, serbatoi, bilance di imballaggio, riem-
pimento sacchi, ecc. Progettato da
Unipulse Co.

T Accuratezza per ingressi e uscite di tensione e corrente come percentuale di fondo scala e valore tipico a temperatura ambiente 25°C (per dettagli, consultare il manuale dell'operatore).
Accuratezza per ingressi e uscite di temperatura come percentuale del valore di processo e valore tipico a temperatura ambiente 25°C (per dettagli, consultare il manuale dell'operatore).

Nota: Tuttii moduli di l/O analogici hanno la designazione di moduli di I/0 speciali ad eccezione di TS561/T5562, che sono moduli di I/0 di base (e non possono essere utilizzati con CPTH).

Accessori

Caratteristiche Tipo di colle- |[Modello
gamento

Sostituzione morsettiere a molla a 18 punti per moduli di I/0, confezione da 5 unita. A molla CJ-WMO01-18P-5

Sostituzione morsettiere a vite a 18 punti per moduli di 1/0, confezione da 5 unita. M3 (J-0D507-18P-5
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(J - Moduli di posizionamento/controllo assi

PLC modulari senza rack

Soluzioni di controllo assi per PLC della serie CJ

Dalla semplice misurazione della posizione al controllo del movimento sincronizzato a piu assi,

|a serie JJ comprende una gamma completa di moduli:

- | contatori raccolgono le informazioni sulla posizione dagli encoder SSI o incrementali.

Le posizioni effettive possono essere confrontate con i valori di riferimento
memorizzati internamente.

« Tuttele CPU U2M sono dotate di funzioni di posizionamento dedicate che possono essere
utilizzate per l'installazione di un massimo di due moduli opzionali di 1/0 a impulsi.

« I moduli di posizionamento vengono utilizzati per il posizionamento punto-punto con i
servoazionamenti o i motori passo-passo. | dati di riferimento e le curve di accelerazione/
decelerazione possono essere regolati “al volo”.

- I moduli di posizionamento e di controllo del movimento, dotati di interfaccia EtherCAT o
MECHATROLINK-II possono controllare molteplici azionamenti mediante un unico collega-
mento ad alta velocita. L'instradamento dei messaggi attraverso i vari livelli di comunicazione
rende possibile la configurazione degli azionamenti collegati a partire da qualsiasi punto della
rete di controllo.

Modelli disponibili
Canali/  |Tipo Tipo di segnale Caratteristiche Tipo di collegamento | Modello
Assi ghezza
Ingressi SSI (dati Protocollo seriale Modulo I/0 speciale |31 mm | velocita di trasmissione, tipo di codifica, lunghezza | Vite M3 CJTW-CTS21-E
assoluti posizionamento) | sincrono dati, ecc. sono impostabili per canale
2 Contatore da 500 kHz 24V, line driver Modulo I/0 speciale |31 mm |2 ingressi + uscite digitali configurabili 1 x Fujitsu (40 punti) |CJTW-CT021
4 Contatore da 100 kHz Line driver, 24 V Modulo /0 speciale {31 mm |l valori di destinazione attivano I'interrupt alla CPU| 1 x MIL (40 punti) CJTW-CTL41-E
attraverso morsettiera
1 Scheda controllo per mo-|PWM (24 V/4 A) Modulo /0 speciale [31 mm |4 ingressi digitali configurabili + ingresso 3 xamolla CJTW-DCM11-E
torein c.c. contatore a 50 kHz
2 Modulo opzionale di1/O |24V, line driver Modulo CPU 20mm - {|ngressi encoder e uscite a impulsi a 100 kpps, 1 X MIL (40 punti) CJ2M-MD211
aimpulsi per CPU CJ12M opzionale NPN, ingressi interrupt / a risposta rapida
2 Modulo opzionale dil/O |24V, line driver Modulo CPU 20mm  |ingressi encoder e uscite a impulsi a 100 kpps, 1 x MIL (40 punti) CJ2M-MD212
aimpulsi per CPU CJ2M opzionale PNP, ingressi interrupt / a risposta rapida
1 Modulo di 24V a collettore aperto |Modulo I/0 speciale |31 mm | yscite a impulsi a 500 kpps, ingressi per origine, |1 X Fujitsu (40 punti) |CJTW-NC113
posizionamento finecorsa, stop, interrupt
2 Modulo di 24V a collettore aperto |Modulo I/0 speciale|31T mm | Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi di origine, |1 x Fujitsu (40 punti) |CJTW-NC213
posizionamento finecorsa, stop, interrupt
4 Modulo di 24V a collettore aperto |Modulo I/0 speciale|31T mm | Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi di origine, |2 x Fujitsu (40 punti) |CJTW-NC413
posizionamento finecorsa, stop, interrupt
2 Modulo di posizionamen-| 24 V a collettore aperto |Modulo I/0 speciale |51 mm | Uscite a impulsi a 500 kpps, contatori a impulsi MIL CJTW-NC214
to ad alta velocita di retroazione integrato, controllo del movimento
a pit assi sincrono
4 Modulo di posizionamen-| 24 V a collettore aperto |Modulo I/0 speciale |62 mm | Uscite aimpulsia 500 kpps, contatore degliimpulsi | MIL CJTW-NC414
to ad alta velocita di retroazione integrato, controllo del movimento
a piu assi sincrono
2 Modulo di EtherCAT Modulo CPU bus 31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  |RJ45 CJTW-NC281
posizionamento a tutti i parametri del drive
4 Modulo di EtherCAT Modulo CPU bus 31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  |RJ45 CJTW-NC481
posizionamento a tutti i parametri del drive
4 Modulo di EtherCAT Modulo CPU bus 31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  |RJ45 CJTW-NC482
posizionamento a tuttii parametri del drive, supporta fino a 64 slave
EtherCAT per impieghi generali
8 Modulo di EtherCAT Modulo CPU bus 31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  |RJ45 CJTW-NC881
posizionamento a tutti i parametri del drive
8 Modulo di EtherCAT Modulo CPUbus {31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  |RJ45 CJTW-NC882
posizionamento a tuttii parametri del drive, supporta fino a 64 slave
EtherCAT per impieghi generali
16 Modulo di EtherCAT Modulo CPU bus 31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  |RJ45 CJTW-NCF81
posizionamento a tutti i parametri del drive
2 Modulo di MECHATROLINK-II Modulo CPUbus {31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  [ML-II CJTW-NC271
posizionamento a tutti i parametri del drive
4 Modulo di MECHATROLINK-II Modulo CPUbus {31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  [ML-lI CJTW-NC471
posizionamento a tutti i parametri del drive
16 Modulo di MECHATROLINK-II Modulo CPUbus {31 mm |Controllo di posizione, velocita e coppia, accesso  [ML-II CJTW-NCF71
posizionamento a tutti i parametri del drive
30 Scheda controllo MECHATROLINK-II, Modulo CPUbus |49 mm | Scheda controllo assi Trajexia sulla serie CJ ML-II, D-suba 9 pin, |CJTW-MCH72
assi avanzata 1/0 encoder, I/0 digitale amolla “push in”

Nota: Sono disponibili anche unita tipo di segnale line driver.
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(J - Moduli di posizionamento/controllo assi PLC modulari senza rack

Accessori

Caratteristiche Tipo di collegamento |Modello

Morsettiera a molla per il collegamento di encoder a 24 V o line driver a CJIW-CTL41-E. A molla XW2G-40G7-E

Cavo di collegamento di I/0 per impieghi generali per moduli di 1/0 con 40 pt. Connettore Fujitsu (__ __ = lunghezza in cm). Da Fujitsu (40 punti) [XW2Z-____BF-L
a MIL (40 punti)

Cavo di collegamento di I/0 per impieghi generali per moduli di /0 con 40 pt. Connettore MIL(____ =lunghezza in cm). 2 x MIL (40 punti) XW2Z-____FF-L

Modulo a relé per servoazionamento modulo di posizionamento a 1 asse. - XW2B-20J6-1B

Modulo a relé per servoazionamento modulo di posizionamento a 2 asse. - XW2B-40J6-2B

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CJ1TW-NC113, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-A14

Per servoazionamenti Accurax G5.

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CJTW-NC213/413, lunghezza del cavo di T m. - XW2Z-100J-A15

Per servoazionamenti Accurax G5.

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CJ1TW-NC113, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-A14

Per servoazionamenti SmartStep 2.

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CJTW-NC213/413, lunghezza del cavo di T m. - XW2Z-100J-A15

Per servoazionamenti SmartStep 2.

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CJTW-NC133, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-A18

Per servoazionamenti Accurax G5.

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CJTW-NC233/433, lunghezza del cavo di 1T m. - XW2Z-100J-A19

Per servoazionamenti Accurax G5.

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CJTW-NC133, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-A18

Per servoazionamenti SmartStep 2.

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CJ1TW-NC233/433, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-A19

Per servoazionamenti SmartStep 2.

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento Accurax G5, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-B25

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento SmartStep 2, lunghezza del cavo di 1 m. - XW2Z-100J-B29

Nota: Pericavidil/O e morsettiere per impieghi generali, vedere pagina 98.
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(J - Moduli di comunicazio_ne

P_LC modulari senza rack

Modelli disponibili

Aperti a qualsiasi comunicazione

Permette il collegamento con le principali reti di comunicazioni Fieldbus aperte
(DeviceNet Ethernet, Profibus DP, Lan) oltre che collegamenti di rete proprietari

ad alta velocita e dall'ottimo rapporto prezzo/prestazioni. | collegamenti dati tra PLC
o con sistemi informatici di livello superiore possono essere effettuati tramite
collegamenti seriali o Ethernet, oppure utilizzando la rete di facile utilizzo
Controller Link.

Omron offre il supporto per DeviceNet e PROFIBUS-DP, le 2 piul diffuse reti di campo.
Come I/0 di campo ad alta velocita, Omron propone CompoBus/S, un modulo dalla
facilita di installazione senza confronto. La comunicazione seriale e basata su CAN,
completamente configurabile dall'utente, pud essere utilizzata per emulare svariati
protocolli di applicazioni specifiche. | moduli EtherNet/IP offrono funzioni di data link
per la condivisione di grandi quantita di dati tra i PLC. La nuova unita di controllo
PROFINET-10, abbinata al sistema di /0 modulare SmartSlice, offre 1/0 basato

su Ethernet con ridondanza di unita di controllo e rete.

Tipo Trasferi- Protocolli Classe modulo |Lar- Tipo di collegamento Modello
mento dati ghezza

Seriale 2 x RS-232C CompoWay-F, Host link, NT link, Modbus, definito ModuloCPU {31 mm  |D-suba 9 pin CJTW-SCU21-V1
dall'utente bus
Seriale 2 x RS-232C Alta velocita |CompoWay-F, Host linkink, Modbus, definito dall'utente  [Modulo CPU |31 mm  |D-suba 9 pin CJTW-SCU22
bus
Seriale 2 x RS-422A/RS-485 CompoWay-F, Host link, NT link, Modbus, definito Modulo CPU 31mm [D-suba?9pin CJTIW-SCU31-V1
dall'utente bus
Seriale 2 x RS-422A/RS-485 |Alta velocita |CompoWay-F, Host link, NT link, Modbus, definito Modulo CPU 31mm [D-suba?9pin CJTW-SCU32
dall'utente bus
Seriale 1 x RS-232C + CompoWay-F, Host link, NT link, Modbus, definito Modulo CPU 31 mm [D-suba?9pin CJTIW-SCU41-V1
1 X RS-422/RS-485 dall'utente bus
Seriale 1xRS-232C+ Alta velocita |CompoWay-F, Host link, NT link, Modbus, definito Modulo CPU 31mm [D-suba?9pin CJTW-SCU42
1 % RS-422/RS-485 dall'utente bus
Ethernet 1% 100 Base-Tx UDP, TCP/IP, server FTP, SMTP (e-mail), SNTP Modulo CPU 31mm |RJ45 CJTW-ETN21
(regol. tempo), routing FINS, servizio socket bus
EtherNet/IP |1 x 100 Base-Tx EtherNet/IP, UDP, TCP/IP, server FTP, SNTP, SNMP Modulo CPU 31mm |RJ45 CJTW-EIP21
bus
Controller Coppia a due fili Di proprieta di OMRON Modulo CPU 31mm |Vitea 2 fili+ GND CJTW-CLK23
Link intrecciati bus
DeviceNet 1x CAN DeviceNet Modulo CPU 31 mm  |5-p removibile CJTW-DRM21
bus
PROFIBUS-DP |1 x RS-485 (Master) DP, DPV1 ModuloCPU {31 mm  |D-suba 9 pin CJ1W-PRM21
bus
PROFIBUS-DP |1 x RS-485 (Slave) DP Modulo 1/0 31mm |D-suba?9pin CJTW-PRT21
speciale
PROFINET-IO |1 x 100 Base-Tx Unita di controllo PROFINET-IO, FINS/UDP ModuloCPU {31 mm  |RJ45 CJTW-PNT21
bus
CAN 1x CAN Definibile dall'utente, supporta identificativi 11 e 29 bit ~ [ModuloCPU |31 mm  |5-p removibile CJ1W-CORT21
bus
CompoNet  |A 4 cavi, dati + CompoNet (basato su CIP) Modulo I/0 31 mm [IDC4-p removibile o vite CJTW-CRM21
alimentazione speciale
a slave (Master)
CompoBus/S |A 2 fili (Master) Di proprieta di OMRON Modulo I/0 20mm  |Vite a 2 cavi + alimentazione [CJTW-SRM21
speciale a2cavi
Accessori

Caratteristiche Tipo di collegamento Modello

Convertitore segnale da RS-232C a RS-422/RS-485. Montaggio direttamente sulla porta seriale. Da D-sub a 9 pin terminali a vite CJTW-CIF11
Scheda PCl Controller Link con software di supporto PCl, CLK cablato 3G8F7-CLK23-E
Modulo ripetitore Controller Link (da cavo a cavo) Vite - Vite CST1W-RPTO1
Modulo ripetitore Controller Link (da cavo a fibra HPCF) Vite - connettore HPCF CSTW-RPT02
Modulo ripetitore Controller Link (da cavo a fibra di vetro ad indice graduato) Vite — connettore ST CSTW-RPT03
Da PROFIBUS DP a Gateway seriale RS-422/RS-485. Configurabile dall'utente, con protocolli Omron integrati Da D-sub a 9 pin terminali a vite PRT1-SCU11

Da PROFINET IO + ModBus/TCP a Gateway Modbus/RTU (RS-485) Da 3 x RJ45 a terminali a vite EJIN-HFU-ETN

Nota: Peri cavi Ethernet e gli accessori, vedere pagina 107.
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CS - Moduli CPU

PLCarack

Modelli disponibili

CPU rapide e potenti per qualsiasi operazione

Le CPU Omron della serie CS1 sono disponibili in due diverse velocita di processore,
ciascuna con varie capacita di memoria. Oltre ai modelli di base, sono disponibili ver-
sioni di CPU con funzionamento a doppia CPU per garantire ridondanza e supporto per
sostituzione a caldo degli 1/0. Tutte le CPU possiedono uno slot per scheda dedicata
con collegamento diretto CPU-bus, in cui & possibile installare una scheda di comuni-
cazione seriale o una scheda per controllo di loop di regolazione. Tutti i moduli CPU
supportano il linguaggio ST (Structured Text) IEC61131-3 e il linguaggio ladder.
L'ampia libreria Omron di blocchi funzione permette di ridurre il lavoro di programma-
zione, lasciando piti tempo per la creazione dei propri blocchi funzione, necessari per
rispondere a esigenze caratteristiche.

Num.max.di [Capacitadel |Capacitadella Veloci Num. max.di Funzioni ausiliarie Modello
1/0 digitali programma memoria dati esecuzione Ioglca moduli di I/0

5.120 250.000 step  [448.000 canali 20ns CSTH-CPU67H
71 Supporta un‘alimentazione duplex e la sostituzione a caldo degli /0| CS1D-CPU67S
68 CPU per sistemi duplex con scheda di controllo di processo CS1D-CPU67H
CPU per sistemi duplex, con scheda di controllo loop CS1D-CPU67P
120.000 step | 256.000 canali 80 - CSTH-CPU66H
60.000 step 128.000 canali 80 - CS1H-CPU65H
71 Supporta un‘alimentazione duplex e la sostituzione a caldo degli /0| CS1D-CPU65S
68 CPU per sistemi duplex con scheda di controllo di processo CS1D-CPU65H
CPU per sistemi duplex, con scheda di controllo loop CS1D-CPU65P
30.000 step 64.000 canali 80 - CSTH-CPU64H
20.000 step - CS1H-CPU63H
60.000 step 40 ns - CS1G-CPU45H
1.280 30.000 step 40 - CS1G-CPU44H
35 Supporta unalimentazione duplex e la sostituzione a caldo degli /0| CS1D-CPU44S
960 20.000 step 30 - CS1G-CPU43H
10.000 step - CJ1G-CPU42H
26 Supporta un'alimentazione duplex e la sostituzione a caldo degli I/0| CS1D-CPU42S
Accessori
Unita di memorizzazione e raccolta dati ad alta velocita con slot per schede CF e porta Ethernet| Modulo CPU bus CSTW-SPUO01-V2
Unita di memorizzazione e raccolta dati ad alta velocita con slot per schede CF Modulo CPU bus CSTW-SPU02-V2
e 2 porte Ethernet
Modulo duplex richiesto per sistemi CS1D-CPU6_H - CS1D-DPLO1
Scheda opzionale per comunicazione seriale, 2 X RS-232C - CSTW-SCB21-V1
Scheda opzionale per comunicazione seriale, T x RS-232C + 1 x RS422/RS-485 - CSTW-SCB41-V1
Scheda opzionale di controllo loop 50 blocchi di controllo max. CSTW-LCBO1
Scheda opzionale di controllo loop 300 blocchi di controllo max. CSTW-LCBO5
Set sostituzione batteria, per tutte le CPU CS1 - CSTW-BATO1
Scheda di memoria Compact Flash, 128 MB, per tutti i modelli Grado industriale HMC-EF183
(non richiesta per il funzionamento)
Scheda di memoria Compact Flash, 256 MB, per tutti i modelli Grado industriale HMC-EF283
(non richiesta per il funzionamento)
Scheda di memoria Compact Flash, 512 MB, per tutti i modelli Grado industriale HMC-EF583
(non richiesta per il funzionamento)
Adattatore per schede PC Compact Flash - HMC-AP001
CX-One, software integrato per la programmazione e la configurazione di tutti i componenti |- CX-ONE-AL__C-E
del sistema di controllo Omron
Cavo di collegamento dalla porta seriale PC D-Sub a 9 pin alla porta periferica PLC Lunghezza: 2 m CSTW-CN226
Cavo di collegamento dalla porta seriale PC D-Sub a 9 pin alla porta periferica PLC Lunghezza: 6 m CSTW-CN626
USB a cavo di conversione seriale - CSTW-CIF31

OMmRON
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(S - Rack, alimentatori

Modelli disponibili

!

Espandibilita fino a un massimo di 7 rack

PLCarack

| sistemi CS1 possono funzionare sia con alimentatore a 24 Vc.c., sia a tensione di rete
da 100 a 240 Vc.a. Per i sistemi a scala ridotta con I/0 principalmente digitali, & possi-
bile utilizzare alimentatori a bassa capacita. Per i sistemi con numerosi I/0 analogici e
moduli di controllo/comunicazione, potrebbe rivelarsi necessario ricorrere ad alimen-

tatori di maggiore potenza.

I rack per PLC sono disponibili in vari formati da 2 a 10 slot. Per i sistemi duplex & ne-
cessario ricorrere a rack speciali. A seconda del tipo di CPU, & possibile collegare fino

a 7 moduli di espansione al rack della CPU, per ottenere una capacita totale di 80 mo-
duli1/0. La lunghezza totale dei cavi di espansione di un singolo sistema puo raggiun-

gereil12m.

Alimentatori

Campo di ingresso Assorbimento Potenza di uscita Potenza di uscita Potenza di uscita Ulteriori funzioni Modello
a5Vc.c a26Vc.c

19,2...28,8 Vca. 40 W max. 6,6 A 062A 30W C200HW-PD024
43A 0,56 A 28W Alimentazione per sistema con CS1D-PD024
doppia CPU
55 VA max. 53A 13A 40W - C200HW-PD025
Alimentazione per sistema con CD1D-PD025
doppia CPU
Da 85a 264 Vca. 120 VA max. 46 A 062A 30w Display stato manutenzione C200HW-PA204C
50/60 Hz
Da85a132Vca, - C200HW-PA204
;(7)?65(‘) 2|_|624 Vea, Uscita ausiliaria 24 Vc.c 0,8 A C200HW-PA2045
Uscita stato RUN (relé Unipolare) C200HW-PA204R
180 VA max. 9,0A 13A 45 W Uscita stato RUN (relé Unipolare) C200HW-PA209R
150 VA max. 70A 1,3A 35W Alimentazione per sistema con CS1D-PA207R
doppia CPU
Caratteristiche
di espansmne
Rack per CPU 2 200 mm CS1W-BC023
Rack per CPU 3 Si 260 mm - CSTW-BC033
Rack per CPU 5 Si 330 mm - CS1W-BC053
Rack per CPU 8 Si 435mm - CS1W-BC083
Rack per CPU 10 Si 505 mm - CS1W-BC103
Rack di espansione 3 Si 260 mm - CST1W-BI033
Rack di espansione 5 Si 330 mm - CSTW-BI053
Rack di espansione 8 Si 435 mm - CST1W-BI083
Rack di espansione 10 Si 505 mm - CSTW-BI103
Rack per CPU 5 Si 505 mm Per CPU duplex + alimentatori CS1D-BC052
Rack per CPU 8 Si 505 mm Per alimentatori Duplex CS1D-BC082S
Rack di espansione 9 Si 505 mm Per alimentatori Duplex CS1D-BI092
Accessori
Tipo Caratteristiche Modello
Cavo di espansione I/0 che 03m CSTW-CN313
collega il rack per CPU CS1 0 07m CSTW-CN713
il rack di espansione
al successivo rack 2m CSTW-CN223
di espansione. 3m CSTW-CN323
5m CSTW-CN523
10m CSTW-CN133
12m CSTW-CN133-B2
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(S - Moduli di1/0 digitali PLCa rack

Fino a 96 punti I/0 per modulo di ingresso,
di uscita o misto

I moduli di1/0 digitali svolgono la funzione di interfaccia del PLC per garantire un con-

trollo di sequenze rapido ed efficace. Una gamma completa di moduli, dagli ingressi

c.c. ad alta velocita alle uscite a rele, permette di adattare il CS1 a qualsiasi esigenza.

I moduli (51 sono disponibili con varie densita di 1/0 e tecnologie di collegamento.

E possibile cablare fino a 16 punti di 1/0 ai moduli, direttamente tramite morsetti

rimovibili a vite M3. I moduli ad alta densita, con 32 e 64 punti di 1/0, sono dotati

di connettori standard da 40 pin. Sono disponibili cavi e terminali di cablaggio preas- ]
semblati per facilitare I'interfacciamento con i moduli di 1/0 ad alta densita.

T

Modelli disponibili

SR Tlpo : conegamento MOdeIIO
nominale

Ingresso c.a. o c.c. 120 Vc.a. o Ve.c. 10 mA CSTW-IAT11
16 Ingresso c.a. 240 Vc.a. 10 mA - M3 CSTW-IA211
16 Ingresso c.c. 24 \Vc.c. 7 mA - M3 CS1W-ID211
16 Ingresso c.c. 24Vc.c. 7mA Gliingressiavviano i task di interrupt nel programma PLC| M3 CSTW-INTO1
16 Ingresso c.c. 24 Vc.c. 7 mA | fermi riducono gli impulsi a 50 ps M3 CST1W-IDPO1
32 Ingresso c.c. 24Vc.c. 6 mA - 1 X Fujitsu 40 punti CSTW-ID231
64 Ingresso c.c. 24Vc.c. 6 mA - 2 x Fujitsu 40 punti CSTW-ID261
96 Ingresso c.c. 24Vc.c. 5mA - 2 x Fujitsu 56 punti CSTW-ID291
8 Uscita Triac 250 Vca. 12A - M3 CSTW-0A201
16 Uscita Triac 250 Vca. 05A - M3 CSTW-0A211
8 Uscita a relé 250 Vca. 20A - M3 CSTW-0C201
16 Uscita a rele 250Vca. 20A - M3 CS1W-0C211
16 Uscita c.c. (NPN) Dal12a24Vcc. 05A - M3 CSTW-0D211
16 Uscita c.c. (origine) 24 Vc.c. 05A Con protezione da cortocircuiti, allarme M3 CS1W-0D212
32 Uscita c.c. (NPN) Dal12a24Vcc. 05A - 1 X Fujitsu 40 punti CS1W-0D231
32 Uscita c.c. (origine) 24 Vc.c. 05A Con protezione da cortocircuiti, allarme 1 % Fujitsu 40 punti CS1W-0D232
64 Uscita c.c. (NPN) Da12a24Vcc 03A - 2 x Fujitsu 40 punti CSTW-0D261
64 Uscita c.c. (origine) 24 Vc.c. 03A Con protezione da cortocircuiti, allarme 2 x Fujitsu 40 punti CS1W-0D262
96 Uscita c.c. (NPN) Da12a24Vcc. 0,1A - 2 x Fujitsu 56 punti CSTW-0D291
96 Uscita c.c. (origine) 24 Vc.c. 0,1A - 2 X Fujitsu 56 punti CS1W-0D292
32+32 Uscita c.c. (NPN) Da12a24Vcc. 03A - 2 x Fujitsu 40 punti CSTW-MD261
32+32 Ingresso + uscita c.c. 24Vc.c. 03A Con protezione da cortocircuiti, allarme 2 x Fujitsu 40 punti CSTW-MD262

(origine)
48 + 48 Uscita c.c. (NPN) Da12a24Vcc. 01A - 2 x Fujitsu 56 punti CSTW-MD291
48 +48 Ingresso + uscita c.c. Da12a24Vc.c. 0,1A - 2 x Fujitsu 56 punti CSTW-MD292

(origine)

1 Possibilita di montare anche i moduli di I/0 C200H, ad eccezione dei sistemi CS1D.

Nota: Tutti i moduli di I/0 digitali hanno la designazione di moduli di I/0 di base.

Accessori

Cavo di collegamento tra la morsettiera di /0 e il modulo di I/0 con connettore Fujitsu da 40 punti ( _ _ _ =lunghezza in cm) Fujitsu (40 punti) XW2Z-__ B
Morsettiera di 1/0 per modulo di ingresso con connettore Fujitsu da 40 punti A molla push in XW2R-P34G-C1
Morsettiera di I/O per modulo di uscita con connettore Fujitsu da 40 punti A molla push in XW2R-P34G-C3
Morsettiera di 1/0 per modulo di ingresso con connettore Fujitsu da 40 punti Morsetto XW2R-E34G-C1
Morsettiera di I/O per modulo di uscita con connettore Fujitsu da 40 punti Morsetto XW2R-E34G-C3
Morsettiera di 1/0 per modulo di ingresso con connettore Fujitsu da 40 punti Viti M3 XW2R-J34G-C1
Morsettiera di I/O per modulo di uscita con connettore Fujitsu da 40 punti Viti M3 XW2R-J34G-C3

Nota: Pericavidil/O e morsettiere, vedere pagina 98.
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Modelli disponibili

Dal modulo di I/0 analogici di base al controllo
di processo

(51 offre un'ampia gamma di moduli di ingresso analogici adatti per qualsiasi appli-
cazione, da quelli multicanale a bassa velocita per la misura della temperatura a quelli
avelocita e precisione elevate per |'acquisizione dei dati. Le uscite analogiche possono
essere utilizzate per un controllo accurato o per indicazione esterna.

| moduli avanzati, dotati di funzioni integrate di scala, filtro e allarme, consentono di
semplificare la programmazione del PLC. | moduli di 1/0 di processo ad elevata preci-
sione supportano una gamma completa di sensori, per una acquisizione dati rapida
e precisa. Tutti i moduli di 1/0 di processo e termoregolazione garantiscono I'isola-
mento tra tutti i singoli canali.

_

oluzione |Precisione”’ Tempo di Caratteristiche Tipo di Modello
conversione coIIegamento

Ingresso analogico 0..5V, 1/8.000 V:0,2% del 250 ps/punti  |Regolazione dell'offset/ CSTW-AD041-V1
8 Ingresso analogico 0..10V, valore attuale guadagno, ritenzione del valore M3 CSTW-AD081-V1
-10..10V, 1:0,4% del di picco media mobile, allarmi
1.5V, valore attuale
16 Ingresso analogico 4..20mA 0,2% del 2 x connettori |CSTW-AD161
valore attuale MIL (34 punti)
4 Uscita analogica 0..5V, 1/4.000 V:0,3% del 1 ms/punto Regolazione dell'offset/guadagno M3 CSTW-DA041
0..10V, valore attuale
-10..10V, 1:0,5% del
1.5V, valore attuale
4..20mA
8 Uscita di tensione 0..5V, 0,3% del Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CSTW-DA08V
0..10V, valore attuale ritenzione uscita
-10..10V,
1.5V
8 Uscita di corrente Da4a20mA 0,5% del valore M3 CSTW-DA08C
attuale
4+4  |Ingressi+ uscita analogici |0..5V, 1/8.000 Ing.V:0,2% del 1 ms/punto Regolazione dell'offset/guadagno, M3 CSTW-MAD44
0..10V, valore attuale funzione di scala, ritenzione del valore
-10..10V, Ing. I:0,4% del di picco, media mobile, allarmi,
1.5V valore attuale ritenzione uscita
(ingresso da 4 a 20 mA) usc.: 0,3% del
valore attuale
4 Ingresso di processo 4..20mA, 1/64.000 0,05% del 5 ms/punto Allarmi configurabili, funzioni di M3 CSTW-PDC11
0..20mA, valore attuale manutenzione, funzioni di scala
0..10V, definite dall'utente, regolazione zero/
-10..10V, span, radice quadrata, totalizzatore
0..5V,
-5..5V,
1.5V,
1..1,25V,
-1,25..1,25V
8 Ingresso di processo Da-10a10V, 1/16.000 0,3% del 62,5 ms/punto |Allarmi configurabili, regolazione M3 CS1W-PDC55
da0a5V, valore attuale zero/span, radice quadrata
dalasV,
da4a20mA
4 Ingresso termocoppia B,E J K LN,R,S,T, 1/64.000 0,05% del 5 ms/punto Allarmi configurabili M3 CSTW-PTS11
U, WRe5-26, PLII, valore attuale (assoluti + velocita di variazione),
Da-100a 100 mV ritenzione del valore di picco, funzioni
di manutenzione
4 Ingresso termoresistenza Pt50, Pt100 JPt100, 1/64.000 0,05% del 5 ms/punto Allarmi configurabili M3 CSTW-PTS12
Ni508.4 valore attuale (assoluti + velocita di variazione),
ritenzione del valore di picco, funzioni
di manutenzione
4 Ingresso termocoppia B, JKLRST 0,1°C 0,3% del 62,5 ms/punto |4 uscite di allarme configurabili M3 CSTW-PTS51
valore attuale
4 Ingresso termoresistenza Pt100, JPt100 0,1°C 0,3% del 62,5 ms/punto |4 uscite di allarme configurabili M3 CSTW-PTS52
valore attuale
8 Ingresso termocoppia B,JKLRST 0,1°C 0,3% del 31,2 ms/punto |Allarmi configurabili per ciascun M3 CSTW-PTS55
valore attuale canale
8 Ingresso termoresistenza Pt100, JPt100 0,1°C 0,3% del 31,2 ms/punto |Allarmi configurabili per ciascun M3 CSTW-PTS56
valore attuale canale
4 Ingresso trasmettitore a 2 filijDa1a5V, 1/4.096 0,2% della portata |25 ms/punto  |Alimentazione integrata per M3 CSTW-PTWO1
da4a20mA trasmettitori, allarmi configurabili,
radice quadrata,
velocita di variazione e cosi via.
8 Ingresso trasduttore Da-Ta1mA, 1/4.096 0,2% della portata |25 ms/punto  |Limitatore corrente di picco di entrata, [M3 CSTW-PTRO1
alimentazione da0almA allarmi configurabili, determinazione
della media, ecc.
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Tipo Campi Risoluzione |Precisione”’! Tempo di Caratteristiche Tipo di Modello
conversione collegamento

Ingresso trasduttore Da-100a 100 mV, 1/4.096 0,2% della portata |25 ms/punto  |Limitatore corrente di picco di entrata, CSTW-PTR02
alimentazione da0a100mV allarmi configurabili, determinazione
della media, ecc.
4 Ingresso frequenza 20.000 pps, tensione,  [Fino a - 25 ms/punto | Calcolo della media, totalizzatore M3 CSTW-PPSO1
d'impulso collettore aperto, 1/32.000
contatto
4 Uscita di controllo isolata Datla5V, 1/4.000 1:0,1% della portata |25 ms/punto  [Ritrasmissione uscita, superamento  |M3 CSTW-PMVO1
da4a20mA V:0,2% della portata soglia superiore/inferiore del segnale,
allarme disconnessione, regolazione
zero/span
4 Uscita di controllo isolata Da-10a10V, 1/4.000 0,1% della portata |10 ms/punto  |Superamento soglia superiore/ M3 CSTW-PMV02
da0aiov, inferiore del segnale, ritenzione uscita,
da-5a5V, regolazione zero/span
da0asyV,
da-Ta1y,
da0alVv

%

Precisione per gli ingressi e per le uscite di tensione e corrente come percentuale della portata e valore tipico per una temperatura ambiente pari a 25°C. Per ulteriori informazioni, consultare
il manuale operativo.
Precisione per gliingressi e per le uscite di temperatura come percentuale del valore di processo e valore tipico per una temperatura ambiente pari a 25°C. Per ulteriori informazioni, consultare
il manuale operativo.

Nota: Tuttii moduli dil/O analogici sono stati concepiti come speciali moduli di /0.
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Soluzioni di controllo del movimento per PLC CS1

a partire da qualsiasi punto della r

Modelli disponibili

ete di controllo.

Dalla semplice misurazione della posizione al controllo del movimento sincronizzato
a pit assi, CS1 propone una gamma completa di moduli:
| contatori raccolgono le informazioni sulla posizione dagli encoder SSI

o incrementali. Le posizioni effettive possono essere confrontate con i valori
di riferimento memorizzati internamente.
I moduli di posizionamento vengono utilizzati per il posizionamento punto-punto
con i servoazionamenti o i motori passo-passo. | dati di riferimento e le curve

di accelerazione/decelerazione possono essere regolati “al volo”.

I moduli di posizionamento e di controllo del movimento dotati di interfaccia ME-
CHATROLINK-II possono controllare molteplici azionamenti mediante un unico col-
legamento ad alta velocita. L'instradamento dei messaggi attraverso i vari livelli di
comunicazione rende possibile la configurazione degli azionamenti collegati

Canali/Assi Tipo di segnale Classe modulo Tipo di collegamento Modello

Ingressi SSI Protocollo seriale Modulo I/0 Velocita di trasmissione, tipo di codifica, Vite M3 CSTW-CTS21
(dati assoluti sincrono speciale lunghezza dati, ecc. sono impostabili per canale
posizionamento) 2 uscite digitali, NPN/PNP selezionabili
2 Contatore da 500 kHz 24V, 12V, linedriver  [Modulo I/O 4 ingressi digitali configurabili + 1 x Fujitsu (40 punti) CSTW-CT021
4 speciale 4 uscite digitali configurabili 2 x Fujitsu (40 punti) CSTW-CT041
Valori di destinazione attivano l'interrupt alla CPU
1 Modulo di posizionamento |24 V a colletore aperto | Modulo I/0 Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi per origine, | 1 x Fujitsu (40 punti) CSTW-NC113
speciale finecorsa, stop, interrupt
2 Modulo di posizionamento |24 V a colletore aperto  |Modulo I/0 Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi per origine, | 1 x Fujitsu (40 punti) CSTW-NC213
speciale finecorsa, stop, interrupt
4 Modulo di posizionamento |24 V a colletore aperto  |Modulo I/0 Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi per origine, | 2 x Fujitsu (40 punti) CSTW-NC413
speciale finecorsa, stop, interrupt
1 Modulo di posizionamento |Line driver Modulo 1/0 Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi per origine, | 1 x Fujitsu (40 punti) CSTW-NC133
speciale finecorsa, stop, interrupt
2 Modulo di posizionamento |Line driver Modulo I/0 Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi per origine, | 1 x Fujitsu (40 punti) CSTW-NC233
speciale finecorsa, stop, interrupt
4 Modulo di posizionamento |Line driver Modulo I/0 Uscite ad impulsi da 500 kpps, ingressi per origine, | 2 x Fujitsu (40 punti) CSTW-NC433
speciale finecorsa, stop, interrupt
2 Scheda controllo assi Analogico Modulo I/0 Loop chiuso con accelerazioni e decelerazioni Connettori con montaggio [CSTW-MC221-V1
speciale con curve trapezoidalioa S a scatto (3M)
4 Scheda controllo assi Analogico Modulo I/0 Loop chiuso con accelerazioni e decelerazioni Connettori con montaggio [CSTW-MC421-V1
speciale con curve trapezoidalioa S a scatto (3M)
Accessori

Caratteristiche

Modulo a relé per servoazionamento modulo di posizionamento a 1 asse.

Tipo di collegamento

Modello

XW2B-20J6-1B

Modulo a relé per servoazionamento modulo di posizionamento a 2 assi.

XW2B-40J6-2B

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC113, lunghezza del cavo di 1 m.
Per servoazionamenti Accurax G5.

XW2Z-100J-A6

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC213/413, lunghezza del cavo di T m.
Per servoazionamenti Accurax G5.

XW2Z-100J-A7

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC113, lunghezza del cavo di 1 m.
Per servoazionamenti SmartStep 2.

XW2Z-100J-A6

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC213/413, lunghezza del cavo di T m.
Per servoazionamenti SmartStep 2.

XW2Z-100J-A7

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC133, lunghezza del cavo di 1 m.
Per servoazionamenti Accurax G5.

XW2Z-100J-A10

Cavo per il collegamento del modulo a relé per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC233/433, lunghezza del cavo di
1 m. Servoazionamento Accurax G5.

XW2Z-100J-A11

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC133, lunghezza del cavo di 1 m.
Per servoazionamenti SmartStep 2.

XW2Z-100J-A10

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento a modulo di posizionamento CSTW-NC233/433, lunghezza del cavo di 1T m.
Per servoazionamenti SmartStep 2.

XW2Z-100J-A11

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento Accurax G5, lunghezza del cavo di 1 m.

XW2Z-100J-B25

Cavo per il collegamento del modulo a rele per servoazionamento SmartStep 2, lunghezza del cavo di 1T m.

XW2Z-100J-B29

Nota: pericavidil/O e morsettiere per impieghi generali, vedere pagina 98.

68

OMmRON



(S - Moduli di comunicazione PLCarack

-

Aperti a qualsiasi comunicazione, standard o definita
dall'utente

(51 permette il collegamento con le principali reti di comunicazioni Fieldbus aperte
(DeviceNet Ethernet, Profibus DP, Lan) oltre che collegamenti di rete proprietari ad
alta velocita e dall'ottimo rapporto prezzo/prestazioni. | collegamenti dati tra PLC

o con sistemi informatici di livello superiore possono essere effettuati tramite collega-
menti seriali o Ethernet, oppure utilizzando la rete di facile utilizzo Controller Link.

Omron offre il supporto per DeviceNet e PROFIBUS-DP, le 2 piu diffuse reti di campo.
Come 1/0 di campo ad alta velocita, Omron propone CompoBus/S, un modulo dalla
facilita di installazione senza confronto. La comunicazione seriale e su CAN,
completamente configurabile dall'utente, puo essere utilizzata per emulare svariati
protocolli di applicazioni specifiche. | moduli EtherNet/IP offrono funzioni di data link
per la condivisione di grandi quantita di dati tra i PLC. La nuova unita di controllo
PROFINET-I0, abbinata al sistema di I/0 modulare SmartSlice, offre I/0 basato su
Ethernet con ridondanza di unita di controllo e rete.

Modelli disponibili

_ Protocolli Classe modulo Caratteristiche Tipo di collegamento Modello

Seriale 2 x RS-232C CompoWay/F, Host Link, NT Link, Modulo CPU bus D-sub a 9 pin CSTW-SCU21-V1
Modbus, definito dall'utente

Seriale 2 x RS-422/RS-485 CompoWay/F, Host Link, NT Link, Modulo CPUbus |- D-sub a 9 pin CSTW-SCU31-V1
Modbus, definito dall'utente

Seriale 2 x RS-232C CompoWay/F, Host Link, NT Link, Scheda CPU opzio- |- D-sub a9 pin CSTW-SCB21-V1
Modbus, definito dall'utente nale

Seriale 1xRS-232C+ CompoWay/F, Host Link, NT Link, Scheda CPU opzio- |- D-sub a9 pin CSTW-SCB41-V1

1 X RS-422/RS-485 Modbus, definito dall'utente nale
GP-I1B Master/slave selezionabile Comunicazione strumento GP-IB Modulo I/0 speciale |- GP-1B CSTW-GPI01
Ethernet 1x 100 Base-Tx UDP, TCP/IP, server FTP, Modulo CPUbus |- RJ45 CSTW-ETN21

SMTP (e-mail), SNTP (regolazione ora),
routing FINS, servizio socket

Controller Link  |Coppia a due fili intrecciati Di proprieta di OMRON Modulo CPU bus |- Vite a 2 fili + GND CSTW-CLK23
HPCF ottico - 2 x connettore HPCF CSTW-CLK13
Fibra ottica ad indice graduato| - 4 x connettore ST CSTW-CLK53
EtherNet/IP 1 100 Base-Tx EtherNet/IP, UDP, TCP/IP, server FTP, Modulo CPUbus {31 mm RJ45 CSTW-EIP21
SNTP, SNMP
DeviceNet 1x CAN DeviceNet Modulo CPU bus - 5-p removibile CSTW-DRM21-V1
CompoNet A4 cavi, dati +alimentazione a| CompoNet (basato su CIP) Modulo 1/0 speciale |- IDC 4-p removibile o vite  |CSTW-CRM21
slave (Master)
CompoBus/S A 2 fili (Master) Di proprieta di OMRON Modulo 1/0 speciale |- Vite a 2 cavi + CSTW-SRM21
alimentazione a 2 cavi
PROFIBUS-DP 1 x RS-485 (Master) DP, DPV1 Modulo CPUbus |- D-sub a 9 pin CSTW-PRM21
CAN 1x CAN CANopen, definito dall'utente Modulo CPU bus |- 5-p removibile CSTW-CORT21
PROFINET 10 Unita di controllo PROFINET IO[ FINS UDP Modulo CPU bus - RJ45 CSTW-PNT21
1x 100 Base-Tx
PROFIBUS-DP 1 x RS-485 (Slave) DP Modulo di l/0 I moduli C200H non pos-| D-sub a 9 pin C200HW-PRT21
speciale sono essere utilizzati sui
C200H sistemi CS1D.
Accessori
Convertitore segnale da RS-232C a RS-422/RS-485. Montaggio direttamente su porta seriale Da D-suba 9 pinaterminali|CJTW-CIF11
avite
Scheda PCI Controller Link con software di supporto PCl, CLK cablato 3G8F7-CLK23-E
Scheda PCl Controller Link con software di supporto PCl connetori, HPCF 3G8F7-CLK13-E
Scheda PCI Controller Link con software di supporto PCl connetori PCI, ST 3G8F7-CLK53-E
Modulo ripetitore Controller Link (da cavo a cavo) Vite - vite CS1W-RPTO1
Modulo ripetitore Controller Link (da cavo a fibra HPCF) Vite - connettore HPCF CSTW-RPT02
Modulo ripetitore Controller Link (da cavo a fibra di vetro ad indice graduato) Vite — connettore ST CST1W-RPTO3
Da PROFIBUS DP a Gateway seriale RS-422/RS-485. Configurabile dall'utente, con protocolli Omron integrati DaD-suba 9 pinaterminali|PRT1-SCU11
avite
Da PROFINET 10 + ModBus/TCP a Gateway Modbus/RTU (RS-485) Da 3 x RJ45 a terminali EJIN-HFU-ETN
avite

Nota: Pericavi Ethernet e gli accessori, vedere pagina 107.
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SISTEMI 1/0 PER SODDISFARE QUALSIASI ESIGENZA

Una scelta di rete, stile e flessibilita

I moduli di /0 remoti compatti raggruppano un numero fisso di punti di 1/0 in una custodia a ingombro ridotto. Integrano
funzioni di monitoraggio intelligente per livello di tensione, cavo danneggiato, azionatore e tempo di ciclo, mentre la
comunicazione |0-Link agevola la pianificazione della manutenzione preventiva delle macchine, permettendo di eliminare
gli onerosi tempi di fermo. Slave intelligenti e compatti sono disponibili per le reti aperte EtherCAT, DeviceNet e CompoNet
mentre il CompoBus/S di Omron offre una soluzione pit semplice a un miglior rapporto qualita-prezzo.

| sistemi /0 remoti modulari offrono la possibilita di installare solo il numero e tipo esatto dil/0 dove necessario.

I' moduli I/0 vanno da quelli digitali base ed economici a quelli ad alte prestazioni con funzioni intelligenti o 10-Link.
Con una scelta di accoppiatori di comunicazione per varie reti aperte, & possibile adattarsi alle installazioni esistenti e alle
esigenze degli utenti finali, oppure trovare il giusto compromesso tra prestazioni e facilita d'uso. Oltre a EtherCAT come
principale rete di automazione macchine, Omron offre la connettivita EtherNet/IP, DeviceNet, CompoNet, PROFINET 10,
PROFIBUS DP e MECHATROLINK-I.

1/0 modulare
(1P20)

|

|

Serie NX
(Diverse reti)

SmartSlice
(Diverse reti)

H249
Pagina 73

Il catalogo completo € consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017

K224
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Moduli di I/0 remoti

1/0 compatto 1/0 di campo
(IP20) (IP67)

DRT2 GX CRT1 SRT2 GX-ILM DRT2-C SRT2-C
(DeviceNet) (EtherCAT) (CompoNet) (CompoBus/S) (EtherCAT, 10-Link) (DeviceNet) (CompoBus/S)
- ; - ) -

; 4 v é & T4 =
K234 K246 K227 K248 K262 K247 K252
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Tabella di selezi

one

1/0 modulari

Moduli di /0 compatti

Moduli di I/0 remoti

Modello

Connessione di rete

Connessioni di entrata e di
uscita EtherCAT tramite porte
Ethernet RJ45, EtherNet/IP
con switch Ethernet integrato
e due porte RJ45

SmartSlice

DeviceNet, CompoNet,
PROFIBUS DP, PROFINET I/0,
EtherCAT, MECHATROLINK-II

GX

Connessioni di entrata
e di uscita EtherCAT tramite
connettore Ethernet RJ45

DRT2

DeviceNet con morsettiera
ainnesto rapido di tipo aperto

CRT1

CompoNet, cavo piatto a 4 fili
non schermato e connettori
IDC oppure cavo per uso
generico a 2 fili mediante
terminali a vite

Tipi dil/O

Standard digitali e sincroni
ad alta velocita, analogici
standard e ad alta velocita,
temperatura, encoder, uscita
aimpulsi, I/0 di sicurezza,
10-Link

1/0 digitale, 1/0 analogico,
ingressi temperatura,
contatore ad alta velocita
con uscite di controllo

8DI+8DO

16 DI+prolunga

16 DO+prolunga

16 uscite a relé

4 AL (V)

2 A0 (V/I)

Encoder incrementale
(24 V/line driver)

8/16 Dl+prolunga,

8/16 DO+prolunga,
8DI+8DO

16 uscite a rele,

4 Al (V/I, TC, Pt100),
2 A0 (V/1),

8/16 Dl+prolunga,
8/16 DO+prolunga,
8DI+8D0O
4Al,2A0,2Dl1,2D0

Tecnologia di collegamento
/0

Cablaggio a innesto rapido

su morsetto rimovibile,
connettori MIL, terminali a vite
M3 e connettori Fujitsu

Cablaggio a innesto rapido su
morsetto rimovibile

Terminali a vite M3
(Dla 1o 3fili)

Terminali a vite M3
(Dla 1o 3fili)

Terminali a vite M3

Caratteristiche intelligenti

1/0 sincrono e registrazione
dell'orario su EtherCAT, 1/0
di sicurezza, 10-Link

Diagnostica I/0 e alimentazio-
ne, timer e contatori operazio-
ni per punto di /0.

Allocazione automatica
0 a indirizzo fisso

Diagnostica I/0 e alimentazio-
ne, timer e contatori operazio-
ni per punto di I/0O, allarmi

e calcoli valori analogici

Diagnostica I/0 e alimentazio-
ne, timer e contatori operazio-
ni per ciascun punto di I/0,

allarmi e calcoli valori analogici

Classe di protezione P20 1P20 IP20 P20 1P20

degli ingressi (montaggio su guida DIN (montaggio su guida DIN (montaggio su guida DIN (montaggio su guida DIN (montaggio su guida DIN
nei quadri) nei quadri) nei quadri) nei quadri) nei quadri)

Pagina/Collegamento rapido |73/H249 76/K224 77/K246 78/K234 79/K227

Modello

Connessione di rete

Moduli di /0 compatti

i./,g-»

SRT2

CompoBus/S,
(2 fili + alimentazione)
mediante terminali a vite M3

GX-ILM
EtherCAT, |O-Link master,
8 canali

DRT2-_C_

DeviceNet con
microconnettore M12

1/0 di campo

SRT2-_C_
CompoBus/S, mediante
connettore M12 a 4 fili,
non schermato

Tipi dil/O 4/8/16 DI, 8 canali configurabili come 8/16 DI, 8/16 DO, 8DI + 8 DO  (4/8 DI, 4/8 DO
4/8/16 DO, 10-Link o I/0 digitali standard
8/16 uscite a rele,
4 AL(V/1) 2 A0 (V/))
Tecnologia di Terminali a vite M3 (Dla 103 |Connettori M12, codifica-A,  |M12, 1 0 2 segnali dil/O per |Connettori M12, un punto di |/

collegamento I/0

fili)

femmina

connettore, connettore
alimentazione I/0 da 7/8"

O per connettore.

Caratteristiche intelligenti

Isolamento 1/0, indicazione
dello stato.

10-Link, isolamento 1/0,
indicazione dello stato.

Diagnostica I/O e alimentazio-
ne, timer e contatori operazio-
ni per punto di I/0.

Isolamento 1/0, indicazione
dello stato.

Classe di protezione 1P20 P67, P67, P67,

degli ingressi (montaggio su guida DIN nei [ montaggio piatto con montaggio piatto con montaggio piatto con
quadri) due viti M5 due viti M5 tre viti M5

Pagina/Collegamento rapido |80/K248 81/K262 82/K247 83/K252
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Sistema I/0 modulare serie NX Moduli di I/0 remoti

Prestazioni e praticita per il controllo delle macchine

Per il controllo delle macchine con prestazioni di massimo livello & necessaria la

sincronizzazione degli assi di movimento a livello dell'intero sistema con precisione

al microsecondo. Il sistema 1/0 NX offre queste caratteristiche di precisione perfetta

e ripetibilita in un'ampia varieta di ingressi e uscite. Il suo bus interno ultra-veloce

e sincronizzato con il clock distribuito della rete EtherCAT, consentendo il funzionamento

deterministico dell'l/0 in tutto il sistema.

In alternativa, & possibile usare il sistema I/0 serie NX in modalita “Free Run” non

sincrona su EtherNet/IP, la rete aperta basata su CIP supportata dai PLC serie CJ2.

[I'sistema 1/0 serie NX dispone di una gamma completa di moduli, come gli /0 digitali stan-

dard e ad alta velocita, I/0 analogici con diversi livelli prestazionali in campionamento

e risoluzione, ingressi encoder e uscite a impulsi per il comando di motori passo-passo.

La serie continua a espandersi con 1/0 con indicazione oraria, I/0 di sicurezza, master

10-Link e moduli specifici di applicazioni.

+ Combinazione ideale con le unita di controllo per I'automazione delle macchine
Sysmac e i PLC serie (J2

+ Aggiornamenti I/0 sincrono, a livello dell'intero sistema, con jitter inferiore a 1 s
mediante EtherCAT

« Alta densita: fino a 16 ingressi digitali e 8 analogici in un'ampiezza di 12 mm

- Morsettiere rimovibili per facilitare le operazioni di montaggio e verifica
0 manutenzione del sistema

Modelli disponibili

Moduli di controllo e comunicazione

Bus Coupler Slave EtherCAT 2 porte RJ45 Fino a 63 moduli di 1/0. 46 mm NX-ECC203
(ingresso + uscita) 1.024 byte in ingresso +
1.024 byte in uscita max.
Supporta il clock distribuito
Alimentatore /O finoa 10 A

Slave EtherNet/IP 2 porte RJ45 Fino a 63 moduli di I/0. 46mm  |NX-EIC202""
con interruttore integrato Max. 512 byte di ingresso + 512 byte di uscita
Supporta moduli e CPU Safety locale

Solo modalita di aggiornamento I/O Free Run
Alimentatore 1/0 finoa 10 A

Controller sicurezza Protocollo FSoE 128 collegamenti di sicurezza Fino a 1.024 punti di 1/0 di sicurezza 30 mm NX-SL3500

32 collegamenti di sicurezza Fino a 256 punti di 1/0 di sicurezza 30 mm NX-SL3300

“ L'accoppiatore di comunicazione NX-EIC202 non supporta il controllore di sicurezza NX-SL3500.

Modulo master 10-Link

Tipo di modulo N. di porte Metodo di aggiornamento I/0 Tipo di collegamento*1 Larghezza |Modello
Master I0-Link |4 |Free Run |A molla “push-in” (NX-TBA162) [12mm  |Nx-ILM400
“I' I moduli con morsettiera a molla “push-in” sono forniti completi di morsettiera.

Nota: Perinformazioni dettagliate sul modulo master [0-Link, consultare la scheda tecnica del modulo master 10-Link (IT91E-EN).

Moduli di I/0 digitali

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni |, modalita Tipo di collegamento 2 Larghezza |Modello Tipo NPN3
di aggiornamento 1/0

Ingresso digitale c.a. 4 ingressi, 200...240 Vc.a., 50/60 Hz [Free Run A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-1A3117
Ingresso digitale 4ingressi + 2 uscite di test Free Run A molla “push-in” (NX-TBA082) 12 mm NX-SIH400 -
disicurezza 8 ingressi + 2 uscite di test Free Run Amolla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-SID800 =
Ingresso digitale c.c. 4 ingressi, collegamento a tre fili Indicazione oraria sincrono ad alta  |A molla “push-in” (NX-TBA122) 12 mm NX-1D3444 NX-ID3344
velocita
Sincrono ad alta velocita/Free Run  |A molla “push-in” (NX-TBA122) 12 mm NX-1D3443 NX-ID3343
Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-1D3417 NX-1D3317
8 ingressi, collegamento a duefili | Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-1D4442 NX-1D4342
16 ingressi, collegamento a un filo  Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-1D5442 NX-1D5342
1xconnettore MIL a 20 pin 30 mm NX-ID5142-5 |uguale
Vite M3 30 mm NX-ID5142-1 |uguale
32ingressi, collegamento a un filo  |Sincrono/Free Run 1xconnettore MIL a 40 pin 30 mm NX-ID6142-5 |uguale
1xconnettore Fujitsu a 40 pin 30 mm NX-ID6142-6 |uguale
1/0 digitale c.c. 16 ingressi + 16 uscite 0,5 A, Sincrono/Free Run 2xconnettore MIL a 20 pin 30 mm NX-MD6256-5 |NX-MD6121-5
collegamento a un filo + comune 2xconnettore Fujitsu a 24 pin 30mm |- NX-MD6121-6
Uscita digitale c.c. 2 uscite 0,5 A, collegamento a tre fili | Indicazione oraria sincrono ad alta |A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-0OD2258 |NX-OD2154
velocita
4 uscite 0,5 A, collegamento a trefili |Sincrono ad alta velocita/Free Run | A molla “push-in” (NX-TBA122) 12 mm NX-0OD3257 |NX-OD3153
Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-OD3256 |NX-OD3121
4 uscite 2 A/punto, 8 A totali, Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-OD3268 |-
collegamento a tre fili
8 uscite 0,5 A, collegamento a due fili| Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-OD4256 |NX-OD4121
16 uscite 0,5 A, collegamento Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-OD5256  [NX-OD5121
aunfilo 1xconnettore MIL a 20 pin 30 mm NX-0D5256-5 |NX-OD5121-5
Vite M3 30 mm NX-0D5256-1 |NX-OD5121-1
32 uscite 0,5 A, collegamento Sincrono/Free Run 1xconnettore MIL a 40 pin 30 mm NX-0D6256-5 [NX-OD6121-5
aunfilo 1xconnettore Fujitsu a 40 pin 30 mm - NX-0D6121-6
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Sistema |/0 modulare serie NX Moduli di I/0 remoti

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni !, modalita Tipo di collegamento Larghezza |Modello Tipo NPN E
di aggiornamento I/O

Uscita digitale 2 uscite, 2,0 A Free Run A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-SOH200

disicurezza 4 uscite, 0,5 A Free Run A molla “push-in” (NX-TBA0S2) 12mm  |NX-SOD400 |-

Uscita digitale a rele 2 uscite, NA, 2,0 A Free Run A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-0C2633 |-
8 uscite, NA, 2,0 A Free Run A molla “push-in” (NX-TBA082) 24 mm NX-0C4633 |-
2 uscite, NA+NC,2,0A Free Run A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-0C2733 |-

Moduli di posizionamento

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni, modalita Tipo di collegamento Larghezza |Modello Tipo NPN E
di aggiornamento /O

ingresso encoder 1 encoder SSI, 2 MHz Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-ECS112
2 encoder SSI, 2 MHz Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-ECS212 =
1 encoder incrementale, line driver, |Sincrono/Free Run A molla “push-in” senza viti 24 mm NX-EC0142 NX-EC0132
4 MHz + 3 ingressi digitali (1 ps) (NX-TBA122 + NX-TBB122)
1 encoder incrementale, open Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-EC0122 NX-EC0112
collector, 500 kHz + 3 ingressi
digitali (1 ps)
2 encoder incrementali, Sincrono/Free Run A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-EC0222 NX-EC0212
collettore aperto, 500 kHz

Uscita a impulsi 1 up/down o impulso/direzione, Sincrono A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-PG0122  |NX-PG0112

open collector, 500 kHz + 2 ingressi
digitali + 1 uscita digitale (1 ps)
2 line driver a impulsi 4 MHz + Txconnettore MIL a 34 pin 30 mm NX-PG0242-5 NX-PG0232-5
5 ingressi digitali per canale +
3 uscite digitali per canale
4 line driver a impulsi 4 MHz + 2xconnettore MIL a 34 pin 30 mm NX-PG0342-5 [NX-PG0332-5

5 ingressi digitali per canale +
3 uscite digitali per canale

Moduli di interfaccia di comunicazione seriale

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Prestazioni, modalita Tipo di collegamento Larghezza |Modello Tipo NPN'3
di aggiornamento /O

Comunicazione Seriale | 1xRS-422A/485 Free Run A molla “push-in” (NX-TBC162) 12mm NX-CIF105
1xRS-232C Free Run A molla “push-in” (NX-TBC162) 12mm NX-CIF101 -
2xRS-232C Free Run D-sub a 9 pin 30 mm NX-CIF210 -

"1 Prestazioni I/0 digitale

Prestazioni I/0 digitale Standard Alta velocita

attivazione |disattivazione|attivazione |disattivazione|
Ingresso PNP 0,02 ms 0,4ms 100 ns 100 ns
NPN
ca. 10ms 40 ms N.D. N.D.
Uscita PNP 0,5ms 1,0ms 300 ns 300 ns
NPN 0,1 ms 0,8 ms
Uscita 15ms 15ms N.D. N.D.

2 | moduli con collegamenti a molla “push-in” vengono forniti con il connettore di terminale appropriato. | moduli con connettori MIL/Fujitsu vengono forniti senza connettori corrispondenti;
per i cavi di connessione, vedere pagina 98

"3 I modelli sono relativi ai segnali di tipo PNP (commutazione positiva, comune 0 V). La maggior parte dei modelli & disponibile anche come tipo NPN (commutazione negativa, comune 24 V).
Gliingressi delle versioni con connettore MIL possono essere usati sia come NPN che come PNP.

Moduli I/0 analogici

Tipo di modulo Tipo di segnale Prestazioni, modalita i Tipo di collegamento A
di aggiornamento I/0
Ingresso del sensore Tipo di termocoppia B, E, J, K, L, N, R, | Risoluzione 0,1°C, 200 ms/modulo |2 Morsettieraa molla “push-in” con sensore |12 mm NX-TS2101
di temperatura S, T, U, WRe5-26, PLII Free Run 4 di giunto freddo, calibrato singolarmente [54 1m, NX-TS3101
alla fabbrica
Risoluzione 0,01°C, 10 ms/modulo |2 I 12mm NX-TS2102
Free Run 4 24mm NX-TS3102
Risoluzione 0,001°C, 60 ms/modulo |2 12 mm NX-TS2104
Free Run 4 24mm NX-TS3104
Tipo RTD Pt100 (3 fili), Pt1000, Risoluzione 0,1°C, 200 ms/modulo |2 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-TS2201
Ni508.4 Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA162 + 24mm NX-TS3201
NX-TBB162)
Risoluzione 0,01°C, 10 ms/modulo |2 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-TS2202
Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA162 + 24mm NX-TS3202
NX-TBB162)
Risoluzione 0,001°C, 60 ms/modulo |2 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-TS2204
Free Run 4 A molla “push-in” (NX-TBA162 + 24mm NX-TS3204
NX-TBB162)
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Tipo di modulo Tipo di segnale Prestazioni, modalita Canali Tipo di collegamento bl Larghezza Modello
di aggiornamento /O

Ingresso analogico 4..20mA Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-AD2203
single ended Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12 mm NX-AD3203
8 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-AD4203
4...20mA Risoluzione 1/8.000, 250 us/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12 mm NX-AD2204 =
differenziale Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-AD3204 g
8 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-AD4204 g
Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-AD2208 E
Sincrono/Free Run 4 A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-AD3208 =
8 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-AD4208 g
-10...10V Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12 mm NX-AD2603
single ended Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-AD3603
8 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-AD4603
-10...10V Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-AD2604
differenziale Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12 mm NX-AD3604
8 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-AD4604
Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-AD2608
Sincrono/Free Run 4 A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-AD3608
8 A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-AD4608
Uscita analogica 4...20mA Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-DA2203
Free Run 4 A molla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-DA3203
Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12 mm NX-DA2205
Sincrono/Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-DA3205
-10...10V Risoluzione 1/8.000, 250 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-DA2603
Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12 mm NX-DA3603
Risoluzione 1/30.000, 10 ps/canale |2 A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-DA2605
Sincrono/Free Run 4 Amolla “push-in” (NX-TBA122) 12mm NX-DA3605

Ingresso cella di carico

Tipo di modulo Descrizione Tensione di eccitazione/intervallo |Metodo di Tipo di collegamento ™’ Larghezza Modello
diingresso aggiorna-
mento I/O
Ingresso cella di carico |1 ingresso cella di carico, 5Ve.c. £10%/-5...5 mV/V Sincrono/ A molla “push-in” (NX-TBC162) 12mm NX-RS1201
ciclo di conversione 125 ps Free Run

Rilevamento interruzione della resistenza di riscaldamento

Tipo di modulo Canali, tipo di segnale Uscita di controllo Metodo di Tipo di collegamento = Modello
aggiorna-
mento I/0

Rilevamento interruzione |4 ingressi CT NPN, 12...24 Vc.c. Free Run A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-HB3101

della resistenza di 4 uscite di controllo 0,1 A/punto, 0,4 A/modulo

riscaldamento PNP 24 Vc.c. Amolla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-HB3201

0,1 A/punto, 0,4 A/modulo

Altri moduli

Tipo di modulo Descrizione Tipo di «:ollegamento*1 Modello

Modulo di alimentazione |Modulo alimentatore bus NX, ingresso 24 Vc.c., non isolato A molla “push-in” (NX-TBC082) 12mm NX-PD1000
Modulo di alimentazione I/0, per la separazione dei gruppi di alimentazione, finoa 10 A |A molla “push-in” (NX-TBA082) 12mm NX-PF0730
Modulo di collegamento alimentazione /0, 16xI0V A molla “push-in” (NX-TBA162) 12mm NX-PC0020
Modulo di collegamento alimentazione 1/0, 16x10G A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-PC0010
Collegamento alimentazione 1/0, 8xI0V + 8xI0G A molla “push-in” (NX-TBA162) 12 mm NX-PC0030

Moduli di sistema Terminale di messa a terra, 16 punti A molla “push-in” (NX-TBC162) 12 mm NX-TBXO01

e accessori Coperchio terminale (incluso con l'accoppiatore di comunicazione) - 12mm NX-ENDO1
Connettore frontale sostitutivo con 8 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBA082
Connettore frontale sostitutivo con 12 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBA122
Connettore frontale sostitutivo con 16 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBA162
Connettore frontale sostitutivo con 12 terminali di cablaggio (contrassegnati C+D) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBB122
Connettore frontale sostitutivo con 16 terminali di cablaggio (contrassegnati C+D) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBB162
Connettore frontale sostitutivo con 8 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B+FG) A molla “push-in” senza viti 12mm NX-TBC082
Connettore frontale sostitutivo con 16 terminali di cablaggio (contrassegnati A+B+FG)  |A molla “push-in” senza viti 12 mm NX-TBC162
Distanziatori di isolamento guida DIN, set di 3 pz. - NX-AUX01
30 pin di modulo + 30 chiavi di inserimento di terminale per evitare |'errata corrispondenza di modulo e morsettiera - NX-AUX02
(un set é sufficiente per 10 moduli)

" I moduli con collegamenti a molla “push-in” vengono forniti con il connettore di terminale appropriato.
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SmartSlice

Moduli di I/0 remoti

Il piu piccolo sistema di I/0 modulare in assoluto

I nuovo sistema Omron di 1/0 SmartSlice & compatto, intelligente e facile da utilizza-
re. Se utilizzati con le unita master OMRON DeviceNet CS1/CJ1, non richiedono alcuno
strumento di configurazione. Grazie alle funzioni integrate di pre-scala, totalizzazio-
ne, differenziazione e allarme dei moduli di I/0 analogici, la programmazione del PLC
pud essere ridotta al minimo. | dati di manutenzione predittiva possono essere consul-
tati tramite il software CX-Integrator, i blocchi funzione standard del PLC o le Smart

Active Part della serie NS.

- |l pil compatto in assoluto sul mercato (altezza di 84 mm)
- Funzioni che facilitano le operazioni di impostazione, backup e ripristino
- Dati di diagnostica e manutenzione preventiva a livello di1/0

« Morsettiere rimovibili per la sostituzione a caldo senza dover ricablare
- Collegamento a 3 fili con tecnologia “push-in”, nessun cacciavite richiesto per

I'installazione
Modelli disponibili
T - G
mm (HXxLxP)

Moduli di Modulo di interfaccia DeviceNet Per moduli fino a 64 1/0 84 x 58 %70 GRT1-DRT

interfaccia Moduli di interfaccia CompoNet Per moduli fino a 64 1/0 (limitati a 32 byte ingresso + 32 byte uscita) 84 x58x70 GRT1-CRT
Modulo di interfaccia PROFIBUS-DP Per moduli fino a 64 1/0 84 x58x70 GRT1-PRT
Modulo di interfaccia PROFINET-I0 Per moduli fino a 64 1/0 84 x 58 %70 GRT1-PNT
Modulo di interfaccia MECHATROLINK-II Per moduli fino a 64 1/0 (slave per controller di movimento Trajexia) 84 x 58 x70 GRT1-ML2
Modulo di interfaccia EtherCAT Per moduli fino a 64 1/0 (slave per controller Trajexia e Sysmac) 84 x 58 x 70 GRT1-ECT
Piastrina di blocco 1 unita richiesta per interfaccia bus 84 %20 %58 GRT1-END
Modulo di chiusura finale con funzione Supporta la sostituzione senza strumenti del modulo di interfaccia PROFINET-10 84 x20x58 GRT1-END-M
di memoria

Modulidil/O |4 ingressi NPN 24Vc.c,, 7 mA, collegamento a 3 fili 84x15%x74 GRT1-ID4
4 ingressi PNP 24 Vc.c,, 7mA, collegamento a 3 fili 84x15%x74 GRT1-ID4-1
8 ingressi NPN 24\Vc.c.,4mA, collegamentoa 1 filo + 4 x G 84 x15%x74 GRT1-ID8
8 ingressi PNP 24\Vc.c.,4mA, collegamentoa 1 filo+ 4 x V 84x15%x74 GRT1-ID8-1
4ingressi c.a. 110 Vc.a,, collegamento a 2 fili 84x15%x74 GRT1-1A4-1
4ingressi ca. 230 Vc.a., collegamento a 2 fili 84x15x74 GRT1-1A4-2
4 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 2 fili 84x15%x74 GRT1-0D4
4 uscite PNP 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 2 fili 84x15%x74 GRT1-0D4-1
4 uscite PNP con protezione da cortocircuito | 24 Vc.c., 500 mA, collegamento a 3 fili 84x15%x74 GRT1-OD4G-1
e sovraccarico
4 uscite PNP con protezione da cortocircuito | 24 Vc.c,, 2 A, collegamento a 2 fili 84x 15X 74 GRT1-0D4G-3
e sovraccarico
8 uscite NPN 24 Vc.c., 500 mA, collegamento a 1filo +4 x V 84x15x74 GRT1-0OD8
8 uscite PNP 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 1 filo+ 4 x G 84 x15%x74 GRT1-0D8-1
8 uscite PNP con protezione da cortocircuito| 24 Vc.c., 500 mA, collegamento a 1 filo + 4 X G 84x15%x74 GRT1-0D8G-1
2 uscite arele 240 Vc.a., 2 A, contatti normalmente aperti 84x15%x74 GRT1-ROS2
Contatore NPN da 60 kHz Ingressi encoder A+B + 1 Z/ingresso di controllo + 1 uscita (NPN) 84x15%x74 GRT1-CT1
Contatore PNP da 60 kHz Ingressi encoder A+B + 1 Z/ingresso di controllo + 1 uscita (PNP) 84x15%x74 GRT1-CT1-1
Contatore/modulo di posizionamento Ingressi encoder A+B+Z (line driver 0 24 V, selezionabile) + 1 ingresso di controllo 84x15%x74 GRT1-CP1-L
a 100 kHz + 2 uscite (PNP)
2 uscite analogiche, corrente/tensione +10V,0-10V,0-5V, 1-5V,0-20 mA, 4-20 mA 84x15%x74 GRT1-AD2
2 uscite analogiche, tensione +10V,0-10V,0-5V,1-5V 84x15%x74 GRT1-DA2V
2 uscite analogiche, corrente 0-20 mA, 4-20 mA 84x15%x74 GRT1-DA2C
2 ingressi Pt100 Pt100, collegamento a 2 fili 0 a 3 fili 84x15%x74 GRT1-TS2P
2 ingressi Pt1000 Pt1000, collegamento a 2 fili 0 a 3 fili 84x15%x74 GRT1-TS2PK
2 ingressi termocoppia TipiB,E, J,K,N,R, S, T, U, W, PL2, con compensazione della giunzione fredda 84x15%x74 GRT1-TS2T

Moduli Caratteristiche Dimensioniin |Modello

mm(HxLxP)

Altri moduli Modulo di alimentazione potenza 1/0; separa I'alimentazione tra i gruppi di moduli /O 84x15%x74 GRT1-PD2
Modulo di alimentazione potenza I/0 con protezione elettronica contro il sovraccarico; separa |'alimentazione tra i gruppi di moduli 1/0|84 x 15 x 74 GRT1-PD2G
Modulo di alimentazione e distribuzione potenza I/O; separa I'alimentazione tra i gruppi di moduli 1/0,8 xV + 4 x G 84 x15%x 74 GRT1-PD8
Modulo di alimentazione e distribuzione potenza I/0; separa |'alimentazione tra i gruppi di moduli 1/0,4 x V+ 8 x G 84x15%x74 GRT1-PD8-1
Modulo di connessione potenza l/0,8 xV+4 x G 84x15%x74 GRT1-PC8
Modulo di connessione potenza /0,4 xV + 8 x G 84x15x74 GRT1-PC8-1
Modulo di chiusura, lato destro 84 x 20 %58 GRT1-TBR
Modulo di chiusura, lato sinistro 84 x 58 x70 GRT1-TBL
Cavo di inversione, 1 metro m GCN2-100

Accessori

Connettori frontali sostitutivi, confezione da 5 pezzi GRT1-BT1-5

Connettore PROFIBUS-DP, D-Sub a 9 pin Connettore PROFIBUS 839550

Connettore PROFIBUS-DP, D-Sub a 9 pin, con terminazione bus Conn. term. PROFIBUS 846086

Connettore PROFINET RJ45 |E-PS-RJ45-FH-BK

Connettori CompoNet Vedere la pagina 79
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Moduli di I/0 remoti

Modelli disponibili

Quando la velocita conta: I/0 EtherCAT

EtherCAT & una rete di automazione industriale estremamente veloce che utilizza un
cablaggio Ethernet e, in modo molto efficiente il frame di trasmissione Ethernet standard
cosi che ogni nodo accede all'intero frame in fase di funzionamento. In questo modo,
siriduce il ritardo di ogni slave a un microsecondo.

La natura deterministica rende EtherCAT estremamente adatto per il motion control.
Omron fornisce soluzioni per il motion control basate su PLC e controllori “stand alone”
basate su EtherCAT.

I moduli dil/0 della serie GX dispongono diingressi e le uscite e ingressi encoder ad elevata
velocita in grado di inviare in tempo reale al controllore le informazioni sulla posizione.

Caratteristiche Dimensioni |Descrizione Modello
inmm
(HxLxP)

Modulo diingresso NPN a 16 punti 24 Vc.c,, 6 mA per punto 52 x 135 x 57|Espandibile con un modulo XWT GX-ID1611

Modulo diingresso NPN a 16 punti 24 Vc.c., 6 mA per punto 52 x 200 x 69| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto GX-ID1612
dei sensori

Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 Vc.c.,, 6 mA per punto 52 x 135 x 57|Espandibile con un modulo XWT GX-ID1621

Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 Vc.c., 6 mA per punto 52 x 200 x 69| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto GX-ID1622
dei sensori

Modulo di uscita a relé a 16 punti 2 A per punto, max. 8 A per comune 52 x 160 x 58| Con relé di facile sostituzione, espandibile con GX-0C1601
un modulo XWT

Modulo di uscita NPN a 16 punti 24 \Vc.c, 0,5 A per punto 52 x 135 x 57|Espandibile con un modulo XWT GX-0D1611

Modulo di uscita NPN a 16 punti 24Vc.c., 0,5 A per punto 52 % 200 x 69| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto GX-0D1612
dei sensori

Modulo di uscita PNP a 16 punti 24Vc.c, 0,5 A per punto 52 x 135 x 57|Espandibile con un modulo XWT GX-0D1621

Modulo di uscita PNP a 16 punti 24 Vc.c., 0,5 A per punto 52 % 200 x 69| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto GX-0D1622
dei sensori

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti |24 Vc.c., ingresso a 6 mA, uscita a 0,5 A per punto 52x 135 x57|- GX-MD1611

di uscita (NPN)

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti |24 Vc.c., ingresso a 6 mA, uscita a 0,5 A per punto 52 % 200 x 69| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto GX-MD1612

diuscita (NPN) dei sensori

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti |24 Vc.c., ingresso a 6 mA, uscita a 0,5 A per punto 52x135x57|- GX-MD1621

di uscita (PNP)

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti |24 Vc.c., ingresso a 6 mA, uscita a 0,5 A per punto 52 x 200 x 69| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto GX-MD1622

di uscita (PNP) dei sensori

Modulo di ingresso analogico a4 canali [1..5V,1..5V,0..10V,-10.. 10V, 4.. 20 mA, 52 % 135 x 57|Risoluzione 1/6.000, tempo di conversione 4 ms GX-AD0471
(4 ingressi)

Modulo di uscita analogica a 2 canali 1..5V,1..5V,0..10V,-10.. 10V, 4...20 mA, 52 x 135 x 57|Risoluzione 1/6.000, tempo di conversione 2 ms (2 uscite) |GX-DA0271

Ingresso encoder incrementale a 1 canale | Collettore aperto, fino a 125 kHz 52 x 215 x 69|Ingressi di reset, 2 x blocco, A, B, Z GX-EC0211

(24V)

Ingresso encoder incrementale a 1 canale | Livello del segnale RS422, fino a 1 MHz 52 x 215 x 69|Ingressi di reset, 2 x blocco, A, B, Z GX-EC0241

(line driver)

Moduli di espansione

Caratteristiche Dimensioni |Descrizione

inmm

(HxLxP)
Modulo di espansione ingresso PNP 24 Vc.c.,, 6 mA per punto 50X 66 x 50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-ID08-1
a8 punti
Modulo di espansione ingresso PNP 24 Vc.c., 6 mA per punto 50 x 94 x 50 |Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-ID16-1
a 16 punti
Modulo diespansione uscita PNP a8 punti | 24 Vc.c., 0,5 A per punto 50 x 66 X 50 |Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-0D08-1
Modulo di espansione uscita PNP 24 Vc.c., 0,5 A per punto 50 X 94 x 50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-OD16-1
a 16 punti
Modulo di diramazione a 3 porte 24Vc.c., 3 x RJ45 90 x 25 x 78 |Scatola di connessione EtherCAT per diramazioneaT  [GX-JC03
Modulo di diramazione a 6 porte 24Vc.c., 6 x RJ45 90 x 48 x 78 |Scatola di connessione EtherCAT per diramazione a stella| GX-JC06

Nota: Per ordinare i modelli con uscite NPN e ingressi corrispondenti (+V comune), omettere “—1" dal codice del modello.
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DRT2

Moduli di I/0 remoti

Smart 1/0 DeviceNet

In moduli Smart I/0 DeviceNet sono unita compatte caratterizzate da un'ampia varieta
di funzioni diagnostiche. Tra le principali si trovano funzioni di semplificazione dell’av-
viamento della rete come la registrazione del valore di tensione di alimentazione o fun-
zioni utilizzabili per evitare fermi macchina grazie a una manutenzione preventiva come
i tempi di risposta di pneumatici, il conteggio del numero di commutazioni o tempo

di attivazione di ogni singolo ingresso o uscita. Il controllo di questi dati viene fatto nel
modulo continuamente su dei target impostati dall’'utente. Gli1/0 DeviceNet intelligenti
sono supportati dai blocchi funzione del PLC o dalle Smart Active Part per consentire il
monitoraggio e la visualizzazione senza programma dai PLC (J1 e dai terminali NS.

+ Modulo remoto compatto IP20

- 1/0 digitali espandibili (attraverso le apposite espansioni XWT)

- Funzioni integrate di diagnostica e manutenzione predittiva

« Morsettiere di 1/0 rimovibili

- 1/0 analogico con funzioni di allarme e pre-elaborazione dati

Modelli disponibili
Caratteristiche Dimensioni |Descrizione Modello
inmm
(HxLxP)
Modulo diingresso PNP a 8 punti 24 Vc.c., 6 mA per punto 50% 115 % 50(- DRT2-ID08-1
Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 \Vc.c., 6 mA per punto 50 x 115 x 50| Espandibile con un modulo XWT DRT2-ID16-1

Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 Vc.c., 6 mA per punto 50 x 180 x 58| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto DRT2-ID16TA-1
dei sensori

Modulo di uscita PNP a 8 punti 24Vc.c., 0,5 A per punto 50x 115 x 50| DRT2-0D08-1

Modulo di uscita PNP a 16 punti 24 Vc.c., 0,5 A per punto 50 X 115 x 50| Espandibile con un modulo XWT DRT2-0D16-1

Modulo di uscita PNP a 16 punti

24 Vc.c., 0,5 A per punto

50 x 180 x 58| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto DRT2-OD16TA-1

degli azionatori

Modulo di uscita a relé a 16 punti

2 A per punto, max. 8 A per comune

50 x 125 x 52(Con rele di facile sostituzione, espandibile con un DRT2-R0OS16

modulo XWT

Modulo con 8 punti diingresso + 8 punti
di uscita (PNP)

24 Vc.c., ingresso a 6 mA, uscita a 0,5 A per punto

50x 115 x50

DRT2-MD16-1

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti
di uscita (PNP)

24 Vc.c., ingresso a 6 mA, uscita a 0,5 A per punto

50 x 180 x 58| Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto di DRT2-MD16TA-1

azionatori/sensori

Modulo diingresso analogico a4 canali {0..5V,1..5V,0..10V,-10..10V,0..20mA, 4..20 mA|50 x 115 x 50|Risoluzione 1/6.000, tempo di conversione 4 ms DRT2-AD04
(4 ingressi)

Modulo diingresso analogico a4 canali |1..5V,1..5V,0..10V,-10..10V,0..20mA, 4..20mA|50 x 115 x 50/|Risoluzione 1/30.000, tempo di conversione 250 ms DRT2-AD04H
(4 ingressi)

Modulo di uscita analogica a 2 canali

0..5V,1..5V,0..10V,-10..10V,0..20mA, 4...20mA

50 x 115 x 50| Risoluzione 1/6.000, tempo di conversione 2 ms (2 uscite)| DRT2-DA02

Modulo diingresso temperatura a 4 canali| Tipi di termoresistenza al platino Pt100, JPt100 50 X 115 x 50(Precisione 0,3%, tempo di conversione 250 ms DRT2-TS04P
(4 ingressi)
Modulo diingresso temperatura a 4 canali| Tipi di termocoppia R, S, K, J, T, B, L, E, U, N, W 50 X 115 x 50(Precisione 0,3%, tempo di conversione 250 ms DRT2-TS04T
ePL2 (4 ingressi)
Moduli di espansione
Caratteristiche Dimensioni |Descrizione Modello
inmm
(HxLxP)
Modulo di espansione ingresso PNP 24 Vc.c., 6 mA per punto 50 % 66 x50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-ID08-1
a8 punti
Modulo di espansione ingresso PNP 24 Vc.c., 6 mA per punto 50 % 94 x 50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-ID16-1
a 16 punti
Modulo di espansione uscita PNP a 8 punti| 24 Vc.c,, 0,5 A per punto 50 % 66 x50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-0D08-1
Modulo di espansione uscita PNP 24 Vc.c., 0,5 A per punto 50 % 94 x50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-OD16-1
a 16 punti

Nota: Per ordinare i modelli con uscite NPN e ingressi corrispondenti (+V comune), omettere “—1” dal codice del modello.

Accessori

Blocchetto per alimentazione con 2 fusibili, 2 connettori bus e resistenza di terminazione DCN1-1P
Smistatore a T con 3 connettori bus (morsetto a vite) e resistenza di terminazione DCN1-1C
Smistatore a T con 3 connettori bus (a molla) DCN1-1NC
Smistatore a T con 5 connettori bus (morsetto a vite) e resistenza di terminazione DCN1-3C
Smistatore a T con 5 connettori bus (a molla) DCN1-3NC
Resistenza di terminazione con morsetti rimovibili a vite DRS1-T
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CRT1 Moduli di I/0 remoti

I/0 CompoNet intelligente

Unendo le funzioni intelligenti dei moduli di 1/0 DeviceNet DRT2 alla velocita e sem-

plicita di utilizzo di CompoBus/S, CompoNet & ideale per il controllo di macchine a ele-
vata velocita grazie a un'architettura flessibile ed espandibile. Lo speciale cavo piatto
e i connettori IDC rendono I'installazione rapida e semplice. In alternativa & possibile
utilizzare il pit comune doppino intrecciato da 0,75 mmZ, L'utilizzo di ripetitori per-

mette la realizzazione di reti estese con topologia libera.

- Modulo remoto compatto IP20

- Moduli di /0 digitali espandibili con morsettiere rimovibili

- Facilita di collegamento in rete grazie ai collegamenti IDC

- Funzioni integrate di diagnostica e manutenzione preventiva

- 1/0 analogico con funzioni di allarme e pre-elaborazione dati

Moduli di I/0 remoti

Modelli disponibili

Modulo diingresso PNP a 4 punti

Caratteristiche Dimensioniin |Descrizione Modello
mm (HxLxP)

24 Vc.c, 6 mA per punto

24 x 80 % 20

Connettore di I/0 senza viti, alimentazione mediante
cavo CompoNet

CRT1B-ID04SL-1-300

Modulo di ingresso PNP a 8 punti 24 \c.c., 6 mA per punto 50 x 115 x 57,6 | Terminali a vite, terminali di alimentazione comuni per 8 punti | CRT1-ID08-1

Modulo diingresso PNP a 8 punti 24 Vc.c., 6 mA per punto 50 %96 x60 |3 terminaliainnesto rapido per punto dil/O (segnale + alimentazione)| CRT1-IDO8SL-1
Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 Vc.c., 6 mA per punto 50% 115 x50 |Espandibile con un modulo XWT CRT1-ID16 1

Modulo diingresso PNP a 16 punti 24Vc.c., 6 mA per punto 52x 180 x 69 |3 terminali per punto dil/O (per la distribuzione dell'alimentazione)| CRT1-ID16TA-1
Modulo di uscita PNP a 4 punti 24 Vc.c., 0,2 A per punto 24x80x20 |Connettore dil/O senza viti, alimentazione mediante CRT1B-OD04SL-1-300

cavo CompoNet

Modulo di uscita PNP a 8 punti 24 Vc.c., 0,5 A per punto 50 x 115 x 57,6 | Terminali a vite, terminali di alimentazione comuni per 8 punti |CRT1-OD08-1
Modulo di uscita PNP a 8 punti 24 Vc.c., 0,5 A per punto 50 %96 x 60 |3 terminaliainnesto rapido per punto dil/O (segnale + alimentazione)| CRT1-OD08SL-1
Modulo di uscita PNP a 16 punti 24Vc.c., 0,5 A per punto 50% 115 %50 |Espandibile con un modulo XWT CRT1-0D16 1
Modulo di uscita PNP a 16 punti 24Vc.c., 0,5 A per punto 52x 180 x 69 |3 terminali per punto dil/O (perla distribuzione dell'alimentazione)| CRT1-OD16TA-1
Modulo di uscita SSR a 8 punti 265 Vc.a., 0,3 A per punto 50 %95 % 57,6 |Terminalia vite, terminali di alimentazione comuni per 8 punti | CRT1-ROF08
Modulo di uscita a relé a 8 punti 250 Vc.a., 2 A per punto, 8 A per comune |50 x 95 x 57,6 |Terminali a vite, terminali di alimentazione comuni per 8 punti | CRT1-ROS08
Modulo di uscita a relé a 16 punti 250 Vc.a., 2 A per punto, 8 A per comune |50 x 140 x 57,6 |8 uscite per comune CRT1-ROS16
Modulo con 2 punti diingresso + 2 punti |24 Vc.c,, 0,1 A per punto 24x80x20 |Connettore dil/O senza viti, alimentazione mediante CRT1-MDO04SL-1-300

di uscita, PNP

cavo CompoNet

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti
di uscita, PNP

24 Vc.c, 0,5 A per punto

50x115x 57,6

Terminali a vite, terminali di alimentazione comuni

CRT1-MD16-1

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti
di uscita, PNP

24 Vc.c, 0,5 A per punto

50 %170 x 60

3 terminali a innesto rapido per punto di I/0
(segnale + alimentazione)

DST1-MD165L-1

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti
di uscita PNP

24 Vc.c., 0,5 A per punto

52 %180 x 69

3 terminali per punto di I/0
(per la distribuzione dell'alimentazione)

CRT1-MD16TA-1

Modulo diingresso analogico a4 canali  {0..5V,1..5V,0..10V,-10..10V, 50 % 115 x50 |Risoluzione 1/6.000, tempo di conversione 4 ms (4 ingressi)  |CRT1-AD04
0..20mA,4..20mA

Modulo di uscita analogica a 2 canali 0..5V,1..5V,0..10V,-10..10V, 50 115 x50 |Risoluzione 1/6.000, tempo di conversione 2 ms (2 uscite) CRT1-DA02
0..20mA, 4..20mA

Modulo di ingresso temperatura a 4 canali | Tipo di termoresistenza al platino Pt100 |50 x 115 x50 |Precisione 0,3%, tempo di conversione 250 ms (4 ingressi) CRT1-TS04P

Modulo di ingresso temperatura a 4 canali | Tipi di termocoppiaR, S, K, J, T, B, L, E,U,N, |50 x 115 x 50  |Precisione 0,3%, tempo di conversione 250 ms (4 ingressi) CRT1-TS04T

WePL2

Moduli di espansione

Caratteristiche Dimensioniin |Descrizione Modello
mm (HxLxP)

Modulo di espansione ingresso PNP a 8 punti| 24 Vc.c., 6 mA per punto 50%x66 x50 |Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-1D08-1
Modulo di espansione ingresso PNP a 16 punti| 24 Vc.c., 6 mA per punto 50x 94 x50 [Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-ID16-1
Modulo di espansione uscitaPNPa 8 punti |24 Vc.c., 0,5 A per punto 50%x66 x50 |Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-0D08-1
Modulo di espansione uscita PNP a 16 punti |24 Vc.c., 0,5 A per punto 50%x 94 x50 |Modulo di espansione per le serie GX, DRT2 e CRT1 XWT-0D16-1

Nota: Per ordinare i modelli con uscite NPN e ingressi corrispondenti (+V comune), omettere “~1" dal codice del modello.

Accessori

mm(HxLxP)
Modulo ripetitore CompoNet 1 porta a monte + 1 porta a valle 50 95x43  |Perl'estensione delle linee principali CompoNet o per la CRS1-RPTO1

creazione di diramazioni

Cavo piatto a 4 fili CompoNet Per I'utilizzo di IP20 100 m Per alimentazione + comunicazione, utilizzare con connettori DCN4 | DCA4-4F10
Connettore di diramazione CompoNet Per I'utilizzo di IP20 - Per creare un punto di diramazione su una linea principale DCN4-TR4
per linea principale
Connettore finale linea di diramazione Per I'utilizzo di IP20 - Per collegare una linea di diramazione a una linea principale  |DCN4-BR4
CompoNet
Connettore a Y CompoNet Per I'utilizzo di IP20 - Per collegare due connettori di linea a un modulo slave DCN4-MD4

Connettore terminale a vite CompoNet

Per I'utilizzo di IP20

Perfornireitipici morsetti rimovibili a vite per i moduli master o slave|

DCN4-TB4

Terminatore CompoNet Per I'utilizzo di IP20 - Installabile in DCN4-MD4 o DCN4-TR4 DCN4-TM4
Strumento connettore CompoNet Per connettori DCN4 - Per fissare i connettori DCN4 al cavo piatto DCA4-4F10 DWT-A01
Connettore terminale a vite CompoNet | Grado di protezione IP20, confezione da 10 pz| - Per fornire i tipici terminali a vite per i bit slave a 4 punti HCN-TB4LMZG-B10+
Connettore per cavo piatto da utilizzare  |Per slave CRT1B-_D04SL-1-300 - Consente di montare i bit slave direttamente sul cavo piatto  |DCN4-MR4

con bit slave

Piastra di montaggio per bit slave Per slave CRT1B-_D04SL-1-300 - Montaggio con due viti, il bit slave si blocca con un click CRT1-ATTO03

OMmRON
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SRT2

Modelli disponibili

Moduli di I/0 remoti

La rapidita e semplicita del sistema remoto CompoBus/S

L'esclusiva tecnologia Omron CompoBus/S rappresenta il piu efficiente bus /0
attualmente disponibile per I'automazione industriale. Grazie alla topologia libera
e a una lunghezza di bus che puo raggiungere i 500 m in modalita lunga distanza,
puo essere utilizzato come sistema I/0 remoto. In modo alta velocita (100 m max.)
il tempo di ciclo, garantito inferiore al millisecondo, ne fa la soluzione ideale per
un controllo efficiente delle macchine. Utilizzato con il PLC compatto CPM2C-S
come master, sara possibile inserire il sistema di controllo macchine in uno spazio
piti esiguo.

« Custodia compatta con grado di protezione IP20

- Rapidita del tempo di ciclo: meno di 1 ms per 256 punti di 1/0

- Facile impostazione: non @ richiesto nessun software
« Possibilita di scelta fra 1/0 digitali a 4, 8 e 16 punti e fra modelli a transistor,

MOSFET e arele
- Disponibilita di ingressi/uscite analogici e moduli personalizzabili

Caratteristiche Dimensioni in mm Descrizione Modello
(HxLxP)

Modulo di ingresso PNP a 4 punti 24 Vc.c,, 6 mA per punto 48 x 80 x 50 1/0 IP20 compatti SRT2-ID04-1
Modulo di ingresso PNP a 8 punti 24 Vc.c.,, 6 mA per punto 48 x 80 x 50 1/0 1P20 compatti SRT2-1D08-1
Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 Vc.c,, 6 mA per punto 48 % 105 x 50 1/0 IP20 compatti SRT2-ID16-1
Modulo diingresso PNP a 16 punti 24 Vc.c.,, 6 mA per punto 50 x 180 x 59 Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto SRT2-ID16T-1
dei sensori

Modulo di uscita PNP a 4 punti 24Vc.c, 0,3 A per punto 48 x 80 x 50 1/0 IP20 compatti SRT2-0D04-1
Modulo di uscita PNP a 8 punti 24 Vc.c., 0,3 A per punto 48 x 80 x 50 1/0 IP20 compatti SRT2-0D08-1
Modulo di uscita PNP a 16 punti 24Vc.c., 0,3 A per punto 48 x 105 X 50 1/0 1P20 compatti SRT2-0D16-1
Modulo di uscita PNP a 16 punti 24Vc.c., 0,5 A per punto 50 % 180 x 59 Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto SRT2-OD16T-1

di azionatori/sensori

Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti
di uscita (PNP)

24Vc.c. ingresso 6 mA, uscita 0,3 A per punto|50 x 180 x 59

Collegamento a 3 livelli per il cablaggio diretto
degli azionatori

SRT2-MD16T-1

Modulo di uscita rele a 8 punti 3 A max. per punto 50 X 100 x 50 Con relé di facile sostituzione SRT2-ROC08

Modulo di uscita rele a 16 punti 3 A max. per punto 50 % 155 x 50 Con relé di facile sostituzione SRT2-ROC16

Modulo diingresso analogico a 4 canali 0..5V,1..5V,0..10V,-10..10V, 48 x 105 % 50 Risoluzione 1/6000, tempo di conversione 4 ms SRT2-AD04
0..20mA,4..20mA (4 ingressi)

Modulo di uscita analogica a 2 canali 0..5V,1..5V,0..10V,-10..10V, 48 x 105 % 50 Risoluzione 1/6000, tempo di conversione 2 ms SRT2-DA02
0

..20mA,4..20mA

(2 uscite)

Nota: Per ordinare i modelli con uscite NPN e ingressi corrispondenti (+V comune), omettere “—1” dal codice del modello.

Accessori

Cavo piatto a 4 fili CompoBus/S per alimentazione e comunicazione (100 m) SCA1-4F10
Connettore di diramazione CompoBus/S (IDC) per cavo piatto SCN1-TH4
Connettore di terminazione CompoBus/S (IDC) per cavo piatto SCN1-THAT
Morsettiera CompoBus/S (collegamento a vite) SRS1-T
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/0 serie GX Modulo master 10-Link

Modulo master 10-Link con grado di protezione IP67

10-Link consente la comunicazione fino al livello del sensore

« Possibilita di ridurre i tempi di fermo macchina

- Rilevamento delle anomalie con tempi di ripristino brevissimi

« Monitoraggio delle condizioni per la manutenzione predittiva

- ldentificazione dell’unita per la riduzione delle ore uomo nella ricerca dei guasti

+ Modulo master serie GX con grado di protezione IP67 per ambienti con presenza
diacqua e polvere e modulo master serie NX con protezione [P20

+ Almodulo master 1/0 link & possibile collegare fino a 8 canali di comunicazione
1/0 link (sensori).

- Disponibilita di sensori fotoelettrici e di prossimita

Moduli di I/0 remoti

Modelli disponibili

Modulo master 10-Link

Descrizione

Modulo master 10-Link 8 porte Connettore M12 Smartclick, grado di protezione IP67 GX-ILM08C

Nota: Perinformazioni dettagliate sul modulo master [0-Link, consultare la scheda tecnica del modulo master 10-Link (IT91E-EN).
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DRT2-_C_

Modelli disponibili

Moduli di I/0 remoti

1/0 DeviceNet per ambienti difficili

Modulidil/0 per il montaggio in campo. | moduli slave DRT2 presentano funzionalita di dia-

gnostica interna e raccolta dei dati di manutenzione a cui & possibile accedere da qualsiasi

punto della rete. | dati relativi allo stato dell'alimentazione, ai tempi di risposta di /0,

ai contatori di funzionamento e al monitoraggio puntuale sono costantemente disponibili

e vengono confrontati internamente con i limiti definiti dall'utente. Ad ogni superamento

di tali limiti, vengono generati avvisi di manutenzione. Utilizzando CX-One o i terminali di

comando della serie NS con le Smart Active Part, & possibile esequire con piu efficienza I'im-

postazione, la messa in esercizio e la soluzione quasti delle macchine del sistema.

- (Grazie alla protezione IP67 i modelli della versione DRT2 sono protetti anche contro gli
schizzi d'olio e di saldatura

- Alimentazione dei circuiti interni tramite DeviceNet: ridurre i collegamenti per ridurre gli
errori di installazione

« Funzioni Smart Slave di diagnostica e manutenzione preventiva

«Indicazione di cortocircuiti o di sconnessioni sui segnali 1/0

- Connettori M12 per una rapida installazione.

Caratteristiche Dimensioni |Descrizione Modello

inmm
(HxLxP)

Modulo diingresso PNP a 4 punti 24V, 6 mA 123 x 60 x 44| Collegamento separato DRT2-ID04CL-1
dell'alimentazione I/O
Modulo diingresso PNP a 8 punti 24V, 6 mA 175 % 60 x 44| Collegamento separato DRT2-ID08CL-1
dell'alimentazione I/O
Modulo diingresso PNP a 8 punti 24V, 11 mA, conrilevamento dei cortocircuiti dell'alimentazione e della | 175 x 60 x 38| Alimentazione del modulo mediante |DRT2-ID08C-1
disconnessione dei sensori cavo DeviceNet
Modulo diingresso PNP a 16 punti 24V, 6 mA, 2 ingressi per connettore M12 175 % 60 x 44| Collegamento separato DRT2-HD16CL-1
dell'alimentazione I/0
Modulo diingresso PNP a 16 punti 24V, 11 mA, 2 ingressi per connettore M12, 175 % 60 x 38| Alimentazione del modulo mediante |DRT2-HD16C-1
con rilevamento dei cortocircuiti dell'alimentazione e della cavo DeviceNet
disconnessione dei sensori
Modulo di uscita PNP a 4 punti 24V, 0,5 A per punto 123 x 60 x 44| Collegamento separato DRT2-OD04CL-1
dell'alimentazione I/O
Modulo di uscita PNP a 8 punti 24V, 0,5 A per punto 175 % 60 x 44| Collegamento separato DRT2-OD08CL-1
dell'alimentazione I/O
Modulo di uscita PNP a 8 punti 24V, 1,5 A per punto (8 A totali), con protezione da cortocircuiti + 175 % 60 x 44| Collegamento separato DRT2-0D08C-1
indicazione dell'alimentazione I/O
Modulo di uscita PNP a 16 punti 24V, 0,5 A per punto, 2 punti per connettore M12 175 % 60 X 44| Collegamento separato DRT2-WD16CL-1
dell'alimentazione I/O
Modulo con 8 punti di ingresso + 8 punti {24V, 6 mA ingresso, 0,5 A uscita per punto, 2 punti per connettore M12|175 x 60 x 44| Collegamento separato DRT2-MD16CL-1
di uscita PNP dell'alimentazione I/O

Nota: Per ordinare i modelli con uscite NPN e ingressi corrispondenti (+V comune), omettere “—1” dal codice del modello.

Accessori

Cavo sottile DeviceNet Con un connettore presa M12 (femmina), 1 m DCA1-5CNOTF1
Cavo sottile DeviceNet Con un connettore presa M12 (femmina), 2 m DCA1-5CNO2F1
Cavo sottile DeviceNet Con un connettore presa M12 (femmina), 5 m DCA1-5CNO5F1
Cavo sottile DeviceNet Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 1 m DCA1-5CNOTW1
Cavo sottile DeviceNet Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 2 m DCA1-5CNO2W1
Cavo sottile DeviceNet Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 5 m DCA1-5CNO5W1
Connettore a T DeviceNet per cavo sottile [Con due connettori presa M12 (femmina) + un connettore spina M12 (maschio) DCN2-1
Terminatore DeviceNet Con connettore spina M12 DRS2-1

Cavo di alimentazione Con un connettore presa da 7/8 pollici (femmina), 2 m XS4F-D421-102-A
Cavo di alimentazione Con un connettore presa da 7/8 pollici (femmina), 5 m XS4F-D421-105-A
Cavo di alimentazione Con un connettore presa da 7/8 pollici (femmina) e un connettore spina da 7/8 pollici (maschio), 2 m XS4W-D421-102-A
Cavo di alimentazione Con un connettore presa da 7/8 pollici (femmina) e un connettore spina da 7/8 pollici (maschio), 5 m XS4W-D421-105-A
Connettore di alimentazionea T Con due connettori presa da 7/8 pollici (femmina) + un connettore spina da 7/8 pollici (maschio) XS4R-D424-5

Cavo di collegamento 1/0 a 4 fili Con un connettore spina M12 (maschio), 1T m XS2H-D421-C80-A
Cavo di collegamento 1/0 a 4 fili Con un connettore spina M12 (maschio), 2 m XS2H-D421-D80-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore spina M12 (maschio), 5m XS2H-D421-G80-A
Cavo di collegamento 1/0 a 4 fili Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), T m XS2W-D421-C81-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 2 m XS2W-D421-D81-A
Cavo di collegamento 1/0 a 4 fili Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 5 m XS2W-D421-G81-A
Connettore a Y per moduli di /0 Divide i 2 punti di I/0 per connettore M12 in due connettori M12 XS2R-D426-1

a 16 punti

Cavo connettore a Y per moduli di /0 Divide i 2 punti di I/0 per connettore M12 in due connettori M12, 1T m XS2R-D426-C11-F
a 16 punti

Connettore M12 Connettore spina M12 (maschio), a saldatura XS2G-D421
Connettore M12 Connettore presa M12 (femmina), a saldatura XS2C-D421

Calotta IP67 per prese M12 Calotta in metallo per collegamenti di 1/0 non utilizzati XS2Z-12
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SRT2-_C_

Modelli disponibili

Moduli di I/0 remoti

1/0 CompoBus resistente all'acqua e alla polvere

Moduli di 1/0 per il montaggio in campo. L'esclusivo CompoBus/S di Omron rappre-
senta il piu efficiente bus di /0 attualmente disponibile per I'automazione indu-
striale. Grazie alla topologia libera e a una lunghezza di bus che pud raggiungere

i 500 m in modalita lunga distanza, pud essere utilizzato come sistema di I/0 remoto.
In modalita alta velocita (100 m max.) il tempo di ciclo garantito inferiore al millise-
condo ne fa la soluzione ideale per un controllo efficiente delle macchine. Grazie ai
moduli slave IP67 distribuiti su tutta la macchina, I'esigenza di coperture protettive
e ridotta al minimo.

« Protezione IP67 contro I'infiltrazione di polvere e acqua

- Rapidita del tempo di ciclo: meno di 1 ms per 256 punti di1/0

- Facilita di impostazione: non & richiesto nessun software

« Scelta fra |/0 digitali a 4 e 8 punti

- Connettori M12 per un semplice cablaggio in campo

Modwo ____________Jcantteristice ___________________________|Dimensioniinmm(HxLxP) __Modello

Modulo diingresso PNP a 4 punti 24V, 6 mA 114 x 54 x 45 SRT2-ID04CL-1
Modulo diingresso PNP a 8 punti 24V, 6 mA 114 x 54 x 45 SRT2-ID08CL-1
Modulo di uscita PNP a 4 punti 24V,0,5 A per punto 114 x 54 x 45 SRT2-0D04CL-1
Modulo di uscita PNP a 8 punti 24V, 0,5 A per punto 114 x 54 x 45 SRT2-OD08CL-1

Nota: Per ordinare i modelli con uscite NPN e ingressi corrispondenti (+V comune), omettere “~1" dal codice del modello.

Accessori

Terminatore CompoBus/S Con connettore spina M12 - SRS2-1

Connettore M12 Connettore spina M12 (maschio), a vite Per cavo rotondo a 4 fili CompoBus/S | XS2G-D4S7
Connettore M12 Connettore presa M12 (femmina), a vite Per cavo rotondo a 4 fili CompoBus/S | XS2C-D4S7
Connettore a T M12 (4 fili) Con due connettori presa M12 (femmina) + un connettore spina M12 (maschio) - XS2R-D427-5

Cavo di collegamento 1/0 a 4 fili Con un connettore spina M12 (maschio), 1 m - XS2H-D421-C80-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore spina M12 (maschio), 2 m - XS2H-D421-D80-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore spina M12 (maschio), 5m - XS2H-D421-G80-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), Tm |- XS2W-D421-C81-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 2m |- XS2W-D421-D81-A
Cavo di collegamento I/0 a 4 fili Con un connettore presa M12 (femmina) e un connettore spina M12 (maschio), 5m |- XS2W-D421-G81-A
Connettore a Y per moduli di 1/0 Divide i 2 punti di 1/0 per connettore M12 in due connettori M12 - XS2R-D426-1

a 16 punti

Cavo connettore a Y per moduli di I/O Divide i 2 punti di I/0 per connettore M12 in due connettori M12, 1 m - XS2R-D426-C11-F
a 16 punti

Connettore M12 Connettore spina M12 (maschio), a saldatura - XS2G-D421
Connettore M12 Connettore presa M12 (femmina), a saldatura - XS2C-D421

Calotta IP67 per prese M12 Calotta in metallo per collegamenti di I/O non utilizzati - XS2Z-12
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Interfaccia uomo-macchina (HMI)

SERIENAENB

La serie NB dei terminali programmabili Omron & intelligente e affidabile. Un terminale ricco di funzionalita con la tradizionale
qualita Omron. La serie NB rappresenta la scelta ideale per I'utilizzo con i popolari PLC della famiglia CP1 di Omron ed offre il
modello pit adatto per la vostra applicazione qualunque sia il settore in cui operate.

Un HMI dinamico, intuitivo e predittivo rende pill interessanti e competitive le macchine operatrici. L'HMI Omron consente un
controllo e un monitoraggio pili veloce ed efficiente, nonché un rapporto pill naturale e proattivo tra I'operatore e la macchina.
Il progetto si basa su applicazioni e necessita reali dei clienti; € una piattaforma a prova di futuro ed e scalabile in quanto si
evolvera insieme alle vostre esigenze, consentendo di rispondere in tempo reale agli eventi. All'interno del sistema Sysmac,
la serie NA tiene I'intera macchina sotto controllo. Sono disponibili widescreen ad elevata risoluzione da 7" e 9” (800480 pixel)

nonché da 12" e 15” (1.280x800 pixel).

Touch-screen

:

PCindustriale (versione
box senza display)

Dimensioni del display

|

Integrato

Dimensioni del display

|

HMI scalabile

Dimensioni del display

|

i

:

|

l i '

‘ 15 pollici ‘ ‘ 12 pollici ‘ ‘ 15 pollici ‘ ‘ 12 pollici ‘ ‘ 9 pollici ‘ ‘ 7 pollici ‘ ‘ 15 pollici ‘ 12,1 pollici/
l l l l l l l 10,4 pollici
Serie NYB/NYP NA15 NA12 NA9 NA7 NS15 NS12/NS10
H279 N554 N554 N554 N554 N535 N535
Pagina 16 Pagina 89 Pagina 89 Pagina 89 Pagina 89 Pagina 91 Pagina 91
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Tipo diinterazione

l

HMI compatti 2 linee

Dimensioni del display

|

' | l ' ' i '

8,4 pollici ‘ ‘ 5,7 pollici ‘ ‘ 5,7 pollici ‘ ‘ 10,1 pollici ‘ ‘ 7 pollici ‘ ‘ 5,6 pollici ‘ ‘ 3,5 pollici ‘
NS8 NS5 e NB1OW NB7W NB5Q NB3Q NT2S
portatile

N535 N538 N539 N547 N547 N547 N547 N527
Pagina 91 Pagina 92 Pagina 93 Pagina 95 Pagina 95 Pagina 95 Pagina 95 Pagina 97
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Tabella di selezione

Piattaforma PC industriale

Modello

Caratteristiche

PCindustriale

PC box industriale

PC pannello industriale
(PC box industriale + monitor

NYB
PCindustriale

integrato)
NYP

Sistema operativo

Windows Embedded Standard 7 - 32/64 bit

Numero di assi

Tipo CPU

+ Processore Intel® Core™i7-4700EQ con ventola per raffreddamento attivo
+ Processore Intel® Core™ i5-4300U con raffreddamento senza ventola
+ Processore Intel® Celeron® 2980U con raffreddamento senza ventola

Memoria RAM (non di tipo ECC)

8GB,4GB,2GB

Memorizzazione

Memory card HDD, SSD, SD

Dimensioni del display

15,4 pollici, 12,1 pollici

Porta incorporata « Ethernet
- USB3.0/2.0
- DVI
Porta opzionale + RS232-C
+ DVI-D
Slot di espansione 1xslot PCle
Pagina/Collegamento rapido 16/H279

Modello
Visualizzazione

HMl integrato

[

NA15

Widescreen TFT da 15 pollici a colori

rE R
o 2

Widescreen TFT da 12 pollici a colori

I

i

Widescreen TFT da 9 pollici a colori

-

Widescreen TFT da 7 pollici a colori

Risoluzione 1.280%800 pixel 1.280%800 pixel 800x400 pixel 800x400 pixel
Colori 24 bit 24 bit 24 bit 24 bit
Porte di comunicazione 3xUSB 3xUSB 3xUSB 3xUSB
2xEthernet 2xEthernet 2xEthernet 2xEthernet
1xRS-232 1xRS-232 1xRS-232 1xRS-232
Scheda SD Scheda SD Scheda SD Scheda SD
24Vc.c. 24Vc.c. 24 \Vc.c. 24Vc.c.
Dimensioni in mm (HXLxP) 420x291 340x244 290x190 236x165
391x267 (foratura) 309x220 (foratura) 260x165 (foratura) 196x140 (foratura)
Pagina/Collegamento rapido 89/N554
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Modello

Visualizzazione

HMI scalabile

NS15

TFT a colori da 15 pollici

NS12
TFT a colori da
12,1 pollici

NS10

TFT a colori da
10,4 pollici

Interfaccia uomo-macchina (HMI)

NS8
TFT a colori da 8,4 pollici

TFT a colori da 5,7 pollici

NS5 portatile

STNa colorida 5,7 pollici

Risoluzione

1024x768 pixel (XGA)

800x600 pixel (SVGA)

640x480 pixel (VGA)

640%480 pixel (VGA)

320%240 pixel (QVGA)

320%240 pixel (QVGA)

Numero di colori

256
(32.768 per le immagini)

256
(32.768 per le immagini)

256
(32.768 per le immagini)

256
(32.768 per le immagini)

256
(32.768 per le immagini)

256
(4.096 per le immagini)

Capacita di memoria

Memoria schermo
da 60 MB

Memoria schermo da
60 MB, memoria interna
da 32.768 canali +
32.768 bit e memoria
ritentiva da 8.192 canali
+8.192 bit

Memoria schermo da
60 MB, memoriainterna
da 32.768 canali +
32.768 bit e memoria
ritentiva da 8.192 canali
+8.192 bit

Memoria schermo da
60 MB, memoria interna
da 32.768 canali +
32.768 bit e memoria
ritentiva da 8.192 canali
+8.192 bit

Memoria schermo da
60 MB, memoriainterna
da 32.768 canali +
32.768 bit e memoria
ritentiva da 8.192 canali
+8.192 bit

Memoria schermo da
60 MB, memoriainterna
da 32.768 canali +
32.768 bit e memoria
ritentiva da 8.192 canali
+8.192 bit

Dispositivi opzionali Controller Link Ethernet, Controller Ethernet, Controller Ethernet, scheda Ethernet Comunicazione RS-232
Scheda per ingressi Link, scheda ingresso  [Link, scheda ingresso  |ingresso video 0 RS-422 a seconda
video video (RGB/composito) |video (RGB/composito) |(RGB/composito) del cavo
(NS-CA002)

Dimensioni in mm (HxLxP) 300x400x80 241x315x48.5 241x315%48.5 177x195x48.5 142x195%54 176x223x70,5

(escluso pulsante
di emergenza)
Pagina/Collegamento rapido 91/N535 92/N538 93/N539

Modello
Visualizzazione

TFTLCD da 10,1 pollici

NB7W

TFT LCD da 7 pollici

TFT LCD da 5,6 pollici

TFT LCD da 3,5 pollici

Risoluzione 800x480 pixel 800%480 pixel 320%234 pixel 320x240 pixel
Numero di colori 65.536 65.536 65.536 65.536
Memoria 128 MB (inclusa area di sistema) 128 MB (inclusa area di sistema) 128 MB (inclusa area di sistema) 128 MB (inclusa area di sistema)
Porte dico- [Comunicazione 1xRS-232Ce 1XRS-232Ce 1xRS-232Ce 1xRS-232C/422A/485
municazione [seriale 1xRS-232C/422A/485 1xRS-232C/422A/485 1xRS-232C/422A/485

USB (USB Host solo | 1xUSB Host e 1xUSB Slave 1xUSB Host e 1xUSB Slave 1xUSB Host e 1xUSB Slave 1xUSB Host e 1xUSB Slave

sul modello TWO1).

Ethernet 1xEthernet 1xEthernet (modello TW01) 1xEthernet (modello TWO1) 1xEthernet (modello TWO01)
Dimensioni in mm (HxLxP) 210,8%268,8x54,0 148%x202x46 142x184x46 103,8%129,8x52,8
Pagina/Collegamento rapido 95/N547

Modello
Display

NT2S

LCD con retroilluminazione a LED

HMI con tasti funzione

Numero di tasti funzione

60 20, a seconda del modello

Numero di caratteri

16X2 linee

Collegamento per stampante

In base al modello

Numero di pagine

memoria)

65.000 (limite determinato dalla

Dimensioni (in mm) (HXLxP)

6 tasti funzione 60x109x:

20 tasti funzione 107x107x43

43

Pagina/Collegamento rapido

97/N527

OMmRON
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NA7/9/12/15 HMI integrato

La tecnologia prende vita...

Un'interfaccia uomo-macchina (HMI) dinamica, intuitiva e predittiva che rende

le macchine industriali ancora piu attraenti e competitive. L'HMI Omron Sysmac
consente un controllo e un monitoraggio pi rapido ed efficace, ma anche un rapporto
pit naturale e dinamico tra operatore e macchina.

- Totalmente scalabile con schermo widescreenda 7", 9", 12", 15"

- Disponibile in nero o argento

« Altarisoluzione (1.280x800 pixel per 12" e 15", 800480 pixel per 7" e 9")

HMI

Modelli disponibili

Interfaccia macchina

Visualizzazione Colori Risoluzione Colore della cornice Modello

Schermo da 15,4 pollici, LCD TFT 24 bit a colori 1.280%800 pixel Argento NA5-15W101S
Nero NA5-15W101B
Schermo da 12,1 pollici, LCD TFT 1.280%800 pixel Argento NA5-12W101S
Nero NA5-12W101B
Schermo da 9 pollici, LCD TFT 800%480 pixel Argento NA5-9W001S
Nero NA5-9W001B
Schermo da 7 pollici, LCD TFT 800x480 pixel Argento NA5-7W001S
Nero NA5-7W001B
Accessori
Scheda di memoria SD 2GB HMC-SD291
4GB HMC-SD491
Memoria USB 2GB FZ-MEM2G
8GB FZ-MEM8G
Batteria di sostituzione Durata della batteria: 5 anni (a 25°C). Batteria fornita come accessorio. CJ1W-BATO1
Fogli antiriflesso Applicare un foglio sullo schermo per proteggerlo dai riflessi e dallo sporco. ~ |Per NA5-15W NA-15WKBA04
Il foglio & incolore e trasparente. Ogni confezione contiene cinque fogli. Per NA5-12W NA-12WKBAO4
Per NA5-9W NA-9WKBA04
Per NA5-7W NA-7WKBA04
Accessorio resistente all'acqua ad alta |L'uso dell'accessorio resistente all'acqua ad alta pressione (PWA, Pressure Per NA5-15W NA-15WATWO1
pressione (4X tipo UL) Waterproof Attachment) e obbligatorio per soddisfare I'approvazione 4X Per NA5-12W NA-12WATWO1
di tipo UL quando lo spessore del pannello & compreso tra 1.6 e 4.5 mm.
Per ciascuna dimensione dello schermo NA sono disponibili quattro modelli PWA. Per NAS-9W NA-12WATWO1
Per NA5-7W NA-12WATWO1
Software per computer
Sysmac Studio versione 1.10 o superiore SYSMAC-SE2___
Sysmac Studio HMI Edition 1.10 o superiore SYSMAC-HEOOTL
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NA7/9/12/15

Caratteristiche

HMIl integrato

Modello

Tensione di alimentazione nominale

Caratteristiche

24Vc.c.

Intervallo di tensione di alimentazione [19,2...28,8 Vc.c. (24 Vc.c. £20%)

nominale consentito

Assorbimento 47 W max. |45 W max. |4O W max. |35 W max.
Temperatura ambiente 0...50°C 12

Temperatura di stoccaggio -20...60°C 3

Umidita relativa 10...90%

Senza formazione di condensa.

Atmosfera

Priva di gas corrosivi.

Livello di inquinamento

2 o inferiore: JIS B 3502, IEC 61131-2

Immunita alle interferenze

2 kV sulla linea di alimentazione (conforme alla norma IEC 61000-4-4)

Resistenza alle vibrazioni
(durante il funzionamento)

Conforme a IEC 60068-2-6.
5...8,4 Hz con 3,5 mm a meta ampiezza e 8,4...150 Hz con 9,8 m/s® per 100 minuti in ciascuna delle direzioni X, Y e Z
(coefficiente temporale di 10 minuti x fattore di coefficiente di 10 = tempo totale di 100 min.)

Resistenza agli urti
(durante il funzionamento)

Conforme a IEC 60028-2-27.
147 m/s2 in ciascuna delle direzioni X, Y eZper3volte

Dimensioni (LxHxP) 420%291%x69 mm 340%244%69 mm 290%190x69 mm 236%165%69 mm
Dimensioni foratura del pannello 392 ;' x268 ;' mm 3105 %2215 mm 261, X166, mm 197 4% x141 3 mm
(orizzontale X verticale) (orizzontale x verticale) (orizzontale x verticale) (orizzontale x verticale)
Spessore: 1,6...6 mm Spessore: 1,6...6 mm Spessore: 1,6...6 mm Spessore: 1,6...6 mm
Peso 3,2 kg max. 2,3 kg max. 1,7 kg max. 1,3 kg max.

Grado di protezione

Controlli sul pannello frontale: tipo IP65 resistente agli oli, 4X tipo UL (con un accessorio resistente all'acqua ad alta pressione (PWA))

Durata della batteria

Durata della batteria: 5 anni a 25°C

Il contenuto della memoria RTC viene conservato per 5 giorni dal momento in cui il livello della batteria risulta basso. Quando si rimuove la vecchia
batteria, il contenuto della memoria RTC viene conservato da un super condensatore per 5 min. Si presume che il dispositivo venga acceso per almeno
5 min e poi spento.

Normativa internazionale

Norme UL 508/CSA C22.2N.142 ™

Direttiva EMC (2004/108/EC) EN 61131-2:2007

Norme relative alle costruzioni navali LR, DNV e NK

IP65 resistente agli oli, 4X di tipo UL (solo pannello frontale e con I'uso di un accessorio resistente all'acqua ad alta pressione (PWA))
Norma ANSI 12.12.01 classe 1 divisione 2/CSA C22.2

Direttiva RoHS (2002/95/EC)

Norme KC KN 61000-6-2:2012-06 per EMS e KN 61000-6-4:2012-06 per EMI

RCM

" la temperatura dell'ambiente di funzionamento e soggetta alle limitazioni riportate di seguito, che dipendono dall'angolo

di montaggio.

- La temperatura dell'ambiente di funzionamento € 0...40°C quando I'angolo di montaggio & di 0° oppure maggiore o minore

di 45° rispetto al piano orizzontale.

-La temperatura dell'ambiente di funzionamento € 0...50°C quando I'angolo di montaggio é di 45° 0 maggiore e di 90° 0 minore

rispetto al piano orizzontale.

-Latemperatura dell'ambiente di funzi

rispetto al piano orizzontale.

40°C

jonamento € 0...50°C quando I'angolo di montaggio & di 90° 0o maggiore e di 135° 0 minore 40c

*2 Utilizzare il terminale programmabile entro gli intervalli di temperatura e umidita riportati "3 Conservare il terminale programmabile entro gli intervalli di temperatura e umidita
di sequito. riportati di sequito.
100 T T T 1 T T 1 100F————g——r—q——7——F———7—— 100
90 N . . L L | 90 | ——1— — 4 —ad——1——190
80 —— _ 80 F-—--1  N-eq--t-- 180
g 70 —r——— D & 70 F———— 4——+—==70 D
= 60 Intervallo SR T 60 ——1—— Intervallo 1__ 1 __160
T 50 temperatura- O Intervallo temperatura- 2 50 |- ———1 temperatura- ——1——50 Intervallo temperatur
§ 40 b ——4 umidita ambiente — ——, umidita di funzionamento S 40 b——1—— 4 peratt . — 4+ ——1 40 umidita di stoccaggio
umidita di stoccaggio
30 —_ 30 -——:——- ———: 30
20 S 20k - - -1 -2
10 | 10 F——1—— ——110
0 ! ! ! 1 1 | 0 ] 1 1 1 1 1 1 10
-10 0 10 20 30 40 50 60 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70
Temperatura [°C] Temperatura [°C]

*, . . . Py
4 Utilizzare un alimentatore di Classe 2 per la conformita alle norme UL.
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NS15/NS12/NS10/NS8

Modelli disponibili

HMI scalabile

Gestione semplificata delle macchine

La serie NS di terminali di comando avanzati si articola in un'ampia gamma di
prodotti, dagli STN monocromatici da 5,7 pollici ai TFT da 15 pollici. Facilmente pro-
grammabile, propone caratteristiche avanzate, possibilita di comunicazione multiple,
un'eccellente sinergia con i nostri PLC e altri dispositivi con monitor Ladder, Smart
Active Part (SAP) e affidabilita comprovata.
- Display veloci e ad elevata luminosita.

« Retroilluminazione a lunghissima durata (fino a 50.000 ore).

« Supporto per tutte le lingue europee, asiatiche e cirilliche.
- Facilita di registrazione dei dati su Compact Flash.

- Grande capacita di memoria (60 MB).
- Supporto per diversi PLC non Omron.

HMI

Modello

TFT, 15 pollici, 1.024 x 768 pixel Con Ethernet Nero NS15-TX01B-V2
Argento NS15-TX01S-V2
TFT, 12 pollici, 800 x 600 pixel Senza Ethernet Nero NS12-TS00B-V2
Avorio NS12-TS00-V2
Con Ethernet Nero NS12-TS01B-V2
Avorio NS12-TS01-V2
TFT, 10 pollici, 640 x 480 pixel Senza Ethernet Nero NS10-TV0OO0B-V2
Avorio NS10-TV00-V2
Con Ethernet Nero NS10-TVO1B-V2
Avorio NS10-TV01-V2
TFT, 8,4 pollici, 640 x 480 pixel Senza Ethernet Nero NS8-TV00B-V2
Avorio NS8-TV00-V2
Con Ethernet Nero NS8-TV01B-V2
Avorio NS8-TV01-V2

Nota: Per gli accessori, vedere Pagina 94.

Caratteristiche

Display TFT a colori da 15 pollici TFT a colori da 12 pollici TFT a colori da 10 pollici TFT a colori da 8 pollici
Risoluzione display 1.024 x 768 (XGA) 800 x 600 (SVGA) 640 x 480 (VGA)

Numero di colori 256 (32.768 per le immagini)

Retroilluminazione 2 x CCFL 1xLED

Durata della retroilluminazione

50.000 ore min.

Angolo di visibilita

Sinistra/destra +85°, Alto 70°,

Sinistra/destra £60°, Alto 45°,

Sinistra/destra +60°, Alto 35°,

Sinistra/destra +65°, Alto 50°,

Basso 80° Basso 75° Basso 65° Basso 60°
Touch-screen Sfioramento resistivo analogico Sfioramento resistivo a matrice
Numero di tasti funzionali 3 -
Dimensioniin mm (A x L x P) 304 x 405x 75,8 241 x315%x 48,5 177 x 232 x 48,5
Peso 4,2 kg max. 2,5 kg max. 2,0 kg max.
Memoria dati 60 MB

Memoria interna

Memoria bit: 32.767 bit, Memoria canali: 32.767 canali, Memoria ritentiva: 8.192 bit e 8.192 canali

Interfaccia per schede di memoria

1 slot scheda ATA Compact Flash

Collegamento per stampante

Supporto PictBridge

Seriale (COM1)

1xRS-232

Seriale (COM2) 1 x RS-232/422/485 1x RS-232

Slave USB Per programmazione e stampa

Ethernet IEEE 802.3u 10Base-T/100Base-TX

Modulo di espansione Modulo di rete/video opzionale Modulo video opzionale
Tensione di linea 24Vc.c. £15%

Assorbimento 45 W max. 25 W max.

Batteria CJTW-BATO1

Durata batteria

5anni (a 25°C).

Grado di protezione (lato anteriore)

IP65F (equivalente a NEMA4)

Conformita

UL 1604 Class 1 Diff. 2, cUL, CE, Lloyds, DNV

Ambiente operativo

Assenza di gas corrosivi

Immunita alle interferenze

Conforme a IEC61000-4-4, 2 KV (linee di alimentazione)

Temperatura ambiente

Da0as50°C"

Umidita ambiente di funzionamento

Da 35% a 85% (da 0 a 40°C) senza formazione di condensa, da 35% a 60% (da 40 a 50°C) senza formazione di condensa

*1

Per ulteriori informazioni, vedere il manuale.
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NS5

Y]

Modelli disponibili

HMI scalabile

Dimensioni ridotte, potenza massima

L'HMI pit compatta della serie NS & disponibile con due variazioni di luminosita,
entrambe con uno schermo TFT touchscreen dai colori brillanti. E dotata di un
collegamento USB per scaricare/caricare progetti e di una interfaccia per consentire
la comunicazione tramite Ethernet. Un'eccezionale prerogativa di NS consiste nella
possibilita di avvalersi delle esclusive Smart Active Part (SAP) di Omron, che
permettono un notevole risparmio di tempo in termini di configurazione, messa

in esercizio e manutenzione della macchina. Le SAP sono oggetti di visualizzazione
pre-programmati e pre-testati con codice di comunicazione integrato, che apportano
la semplicita “drag and drop” nella progettazione HMI.

Display veloci e ad elevata luminosita.

Retroilluminazione a lunghissima durata (fino a 75.000 ore).
Supporto per tutte le lingue europee, asiatiche e cirilliche.
Facilita di registrazione dei dati su Compact Flash.

Grande capacita di memoria (60 MB).

Supporto per diversi PLC non Omron.

NS5-TQ |TFT, 5,7 pollici, 320x240 pixel Senza Ethernet Nero NS5-TQ10B-V2
Avorio NS5-TQ10-V2

Con Ethernet Nero NS5-TQ11B-V2
Avorio NS5-TQ11-V2

NS5-SQ | TFT, 5,7 pollici, 320x240 pixel Senza Ethernet Nero NS5-SQ10B-V2
Avorio NS5-5Q10-V2

Con Ethernet Nero NS5-SQ11B-V2
Avorio NS5-SQ11-V2

Nota: Per gli accessori, vedere pagina 94.

Caratteristiche

Caratteristiche

Display

TFT a colori ad alta luminosita da 5,7 pollici

TFT a colori da 5,7 pollici

Risoluzione display

340x240 (QVGA)

Numero di colori

256 (32.768 per le immagini)

Retroilluminazione

LED

Durata della retroilluminazione

75.000 ore min.

Angolo di visibilita

Sinistra/destra £80°, Alto 80°, Basso 60°

Touch-screen

Sfioramento resistivo a matrice

Numero di tasti funzionali

Dimensioni in mm (AXLxP) 142x195%54
Peso 1 kg max.
Memoria dati 60 MB

Memoria interna

Memoria bit: 32.767 bit, Memoria canali: 32.767 canali, Memoria ritentiva: 8.192 bit e 8.192 canali.

Interfaccia per schede di memoria

1 slot scheda ATA Compact Flash

Collegamento per stampante Supporto PictBridge
Seriale (COM1) 1xRS-232
Seriale (COM2) 1xRS-232

Slave USB

Per programmazione e stampa

Ethernet

IEEE 802.3u 10Base-T/100Base-TX

Modulo di espansione

Tensione di linea

24Vc.c. £15%

Assorbimento di potenza

15 W max.

Batteria

CJTW-BATO1

Durata batteria

5 anni (a 25°C)

Grado di protezione (lato anteriore)

IP65F (equivalente a NEMA4)

Conformita

UL 1604 Class 1 Diff. 2, cUL, CE, Lloyds, DNV

Ambiente di esercizio

Assenza di gas corrosivi

Immunita ai disturbi

Conforme a IEC61000-4-4, 2 KV (linee di alimentazione)

Temperatura ambiente

0...50°C""

Umidita relativa

Da 35%...85% (0...40°C) senza formazione di condensa, da 35%...60% (40...50°C) senza formazione di condensa

"1 Per ulteriori informazioni, vedere il manuale.
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NS5 portatile HMI scalabile

NS5 portatile, ideale per I'utilizzo in condizioni avverse

L'evoluzione della serie NS ha portato all'introduzione di un modello portatile.

Sulla base della versione a colori TFT da 5,7 pollici standard, Omron & in grado di offrire

unaversione portatile della serie NS. Con 10 tasti funzione per le funzioni pit utilizzate

e un grado di protezione IP65, rappresenta il prodotto pit idoneo all'utilizzo in

condizioni ambientali difficili in cui & richiesta liberta di movimento.

- 10 tasti funzione, 4 cablati.

- Pulsante di emergenza sulla parte frontale piu interruttore di attivazione
(presenza operatore) sul retro del modulo.

- Elevata protezione dall'acqua, IP65.

- Interfaccia Compact Flash, seriale e USB.

HMI

Modelli disponibili

NSH5 |TFT, 5,7 pollici, 320 x 240 pixel [Nero |NSH5-5QR00B-V2
Accessori

Staffa di NS portatile per la protezione dall'attivazione accidentale del pulsante di emergenza NSH5-ATTO1
Staffa per NS portatile per il montaggio a parete NSH5-ATT02
Cavo di NS portatile, RS-422, 10 m UL NSH5-422UL-10M
Cavo di NS portatile, RS-232, 10 m UL NSH5-232UL-10M
Cavo di NS portatile, RS-232, 3 m UL NSH5-232UL-3M
Caratteristiche

Interfaccia per schede di memoria 1 slot scheda ATA Compact Flash

Seriale (COM1) 1 X RS-232/RS-422A

Slave USB Per la programmazione

Tensione di linea 24Vc.c. £15%

Assorbimento 10 W max.

Batteria CJTW-BATO1

Durata batteria 5anni(a 25°C)

Grado di protezione P65

Conformita UL 1604 Class 1 Diff. 2, cUL, CE, Lloyds, equivalente NEMA

Ambiente operativo Assenza di gas corrosivi

Immunita alle interferenze Conforme a IEC 61000-4-4: 2 kV (linea di alimentazione)

Temperatura di funzionamento Da0a40°C

Umidita ambiente di funzionamento Dal 35% all'85% max. (senza formazione di condensa)

Resistenza alle vibrazioni Da 10 a 57 Hz con ampiezza di 0,075 mm, da 57 a 150 Hz con accelerazione di 9,8 m/s2 3 min in ciascuna delle direzioni X,YeZ
(durante il funzionamento)

Resistenza agli urti (duranteil funzionamento) | 147 m/s? tre volte in ciascuna delle direzioni X,YeZ

Test di trascinamento Trascinamento da 1 m. Conforme a JIS B 3502/IEC61131-2

* . . . . .
1 Per ulteriori informazioni, vedere il manuale.
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NS - Accessori

Modelli disponibili

Controllore integrato/HMI scalabile

Tipo Caratteristiche Modello
Cavo Cavo di programmazione seriale XW2Z-S002
Cavo di programmazione USB, 2 m CPTW-CN221
Cavo di collegamento Collegamento terminale programmabile: 9 pin Lunghezza: 2 m XW2Z-200T
Cavo di collegamento Collegamento PLC: 9 pin Lunghezza: 5 m XW2Z-500T
Accessori Scheda per ingressi video Ingressi: NTSC/PAL 4 canali NS-CA001
Ingressi: NTSC/PAL 2 canali, RGB 1 canale NS-CA002
Cavo di collegamento di NS-CA00_ alla console del sistema di visione F150-VKP (2 m)
F150-VKP (5 m)
Modulo di interfaccia rete Controller link NS-CLK21
Adattatore RS-422A/485 (50 m) CJTW-CIF11
Adattatore RS-422A (500 m) NS-AL002
Pellicole antiriflesso (5 fogli) NS15 NS15-KBA04
NS12/10 NS12-KBA04
NS8 NS7-KBA0O4
NS5 NT30-KBAO4
Pellicole di protezione antiriflesso NS12/10 NS12-KBAO5
(confezione da 5 unita) NS8 NS7-KBAO5
NS5 NT31C-KBAO5
Pellicole di protezione trasparenti NS15 (1 coperchio) NS15-KBAO5N
(confezione da 5 unita) NS12/10 NS12-KBAOSN
NS8 NS7-KBAO5N
NS5 NT31C-KBAO5N
Protezione resistente alle sostanze chimiche (1 pezzo)  |NS5 NT30-KBAO1
Adattatore per l'installazione (dalla serie NT625C/631/631C alla serie NS12) NS12-ATTO1
(dalla serie NT625C/631/631C alla serie NS12) nero NS12-ATT01B
(dalla serie NT620S/620C/600S alla serie NS8) NS8-ATTO1
(dalla serie NT60OM/600G/610G/612G alla serie NS8) NS8-ATT02
Scheda di memoria 128 MB HMC-EF183
256 MB HMC-EF283
512 MB HMC-EF583
Adattatore per Memory Card per PC HMC-AP001
Batteria CJTW-BATO1
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NB HMI compatti

L'HMI versatile e compatto dalle caratteristiche avanzate

La combinazione di caratteristiche avanzate e di alta qualita consente di ottenere un
HMI perfetto per la maggior parte delle applicazioni. Il software NB-Designer per la
creazione delle pagine grafiche & gratuito e pud essere scaricato dal sito Web di Omron.
Sul sito www.myomron.com, invece, sono disponibili tutorial e applicazioni demo.

« Schermo TFT Touch Screen con pit di 65.000 colori del display

« Disponibile in dimensioni che variano da 3,5 a 10 pollici

+ Retroilluminazione a LED di lunga durata

- Comunicazione seriale, USB o Ethernet

« Supporto di chiavette USB

« Memoria interna da 128 MB

- (Grafica bitmap e vettoriale

o 1 Lo e i e e

HMI

Modelli disponibili

Pannelli HMI
[Nomeprodotto | Caratteristiche
NB3Q LCD TFT da 3,5 pollici a colori, 320x240 punti NB3Q-TW00B
LCD TFT da 3,5 pollici a colori, 320x240 punti, host USB, Ethernet NB3Q-TW01B
NB5Q LCD TFT da 5,6 pollici a colori, 320x234 punti NB5Q-TWO00B
LCD TFT da 5,6 pollici a colori, 320x234 punti, host USB, Ethernet NB5Q-TW01B
NB7W LCD TFT da 7 pollici a colori, 800x480 punti NB7W-TW00B
LCD TFT da 7 pollici a colori, 800x480 punti, host USB, Ethernet NB7W-TWO01B
NB1OW LCD TFT da 10,1 pollici a colori, 800x480 punti, host USB, Ethernet NB10W-TWO01B

Dispositivi opzionali

Cavo di collegamento da NB a PLC Per il collegamento da NB a PLC via RS-232C (CP/CJ/CS), 2 m XW2Z-200T
Per il collegamento da NB a PLC via RS-232C (CP/CJ/CS), 5 m XW2Z-500T
Per il collegamento da NB a PLC via RS-422A/485,2 m NB-RSEXT-2M

Software Sistemi operativi supportati: Windows 10 (edizione a 32 e a 64 bit) e versioni precedenti di Windows. NB-Designer
Scaricare dal sito Web di Omron.

Pellicola di protezione del display Per NB3Q: contiene 5 fogli NB3Q-KBA0O4
Per NB5Q: contiene 5 fogli NB5Q-KBA04
Per NB7W: contiene 5 fogli NB7W-KBA04
Per NB10W: contiene 5 fogli NB10W-KBA04

Adattatore Staffa di montaggio dalla serie NT31/NT31C alla serie NB5Q NB5Q-ATTO1

NB3Q 119,0 (+0,5/-0)x93,0 (+0,5/-0)

NB5Q 172,4 (+0,5/-0)x131,0 (+0,5/-0)

NB7W 191,0 (+0,5/-0)x137,0 (+0,5/-0)

NB1OW 258,0 (+0,5/-0)%x200,0 (+0,5/-0)

Nota: Spessore pannello applicabile: 1,6... 4,8 mm.
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NB HMI compatti

Caratteristiche

HMI

Caratteristiche NB3Q NB5Q NB7W NB1OW

Display TFT LCD da 3,5 pollici TFT LCD da 5,6 pollici LCD TFT da 7 pollici LCDTFTda 10,1
pollici

Risoluzione display (HxV) 320%240 320x234 800x480 800x480

Numero di colori 65.536

Retroilluminazione LED

Durata della retroilluminazione 50.000 h di tempo di lavoro a temperatura normale (25°0)"

Touch-screen Membrana resistiva analogica, risoluzione 1.024x1.024, durata: 1 milione di operazioni touch

Dimensioni in mm (AXLxP) 103,8x129,8x52,8 142x184x46 148%202x46 210,8%268,8x54,0

Peso 310 g max. 315 g max. 620 g max. |625 g max. 710 g max. 715 g max. 1.545 g max.

1 Sitratta di una stima del tempo che trascorre quando l'intensita luminosa si riduce del 50% per LED, a temperatura e umidita ambiente. Si tratta di un valore tipico.

Funzionalita

Caratteristiche NB3Q NB5Q NB7W NB1OW
TWO00B TWO01B TWO00B TWO01B TWO00B TWO01B TWO01B

Memoria interna 128 MB (compresa area di sistema)
Interfaccia di memoria - USB - USB - USB USB
Memoria Memoria Memoria Memoria
Seriale (COM1) RS-232C/422A/485 (non isolato) RS-232C
Distanza di trasmissione: Distanza di trasmissione: 15 m max.
15 m max. (RS-2320), Connettore: D-Sub a 9 pin

500 m max. (RS-422A/485)
Connettore: D-Sub a 9 pin
Seriale (COM2) - RS-232C/422A/485 (non isolato)

Distanza di trasmissione: 15 m max. (RS-232C)
500 m max. (RS-422A/485)

Connettore: D-Sub a 9 pin

Host USB Equivalente a USB 2.0 a velocita completa, tipo A, potenza in uscita 5 V, 150 mA

Slave USB Equivalente a USB 2.0 a velocita completa, tipo B, distanza di trasmissione: 5m

Collegamento per stampante Supporto PictBridge

Ethernet - [10/100baseT |- [10100baseT |- [10/100 base-T  [10/100 base-T

Informazioni generali
Caratteristiche s [wso  [new

TWO00B TWO01B TWO00B TWO01B TWO00B TWO01B TWO01B

Tensione di linea 20,4... 27,6 Vc.c. (24 Ve.c.-15... 15%)
Assorbimento 5W [ow [6w [1ow [7w [11w [14w
Durata batteria 5anni(a 25°C)

Grado di protezione (lato anteriore) Componenti operativi frontali: IP65 (a prova di polvere e gocciolamento solo dalla parte anteriore del pannello)
Conformita Direttive EC, KC, cUL508

Ambiente operativo Assenza di gas corrosivi

Immunita alle interferenze Conforme a IEC61000-4-4, 2 KV (cavo di alimentazione)

Temperatura ambiente Da0a50°C

Umidita relativa 10... 90% RH (senza formazione di condensa)

PLC collegabili

OMRON Host Link serie C di Omron Schneider Schneider Modicon Uni-TelWay
Host Link serie CJ/CS di Omron Schneider Twido Modbus RTU
Serie CP di Omron Delta Delta DVP

Mitsubishi Mitsubishi Q_QnA (porta di collegamento) LG (LS) LS Master-K Cnet
Mitsubishi FX-485ADP/485BD/422BD (multistazione) LS Master-K CPU Direct
Mitsubishi FXON/1N/2N/3G LS Master-K Modbus RTU
Mitsubishi FX1S LS XGT CPU Direct
Mitsubishi FX2N-10GM/20GM LS XGT Cnet
Mitsubishi FX3U GE Fanuc Automation” |GE Fanuc serie SNP
Mitsubishi serie Q (porta CPU) GE SNP-X
Mitsubishi Q00J (porta CPU) ModBus Modbus ASCII
Mitsubishi QO6H Modbus RTU

Panasonic Serie FP Slave Modbus RTU

Siemens Siemens $7-200 Modbus RTU esteso
Siemens S7-300/400 (adattatore PC diretto) Modbus TCP

Allen-Bradley™! ABDF1

(Rockwell) AB CompactLogix/ControlLogix

! Le serie AB e GE saranno supportate da NB-Designer versione 1.20 o successiva.

Nota: Perinformazioni dettagliate, fare riferimento al Manuale di collegamento host serie NB (n. cat. V108).
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NT2S

Modelli disponibili

HMI con tasti funzione

HMI con due righe di testo, 6 o 20 tasti funzione
e un massimo di due porte seriali

NT2S il pili piccolo terminale di comando esistente nella nostra gamma. Si basa su
un display LCD da 16 x 2 linee con 6 0 20 tasti funzione. Garantisce un grado di prote-
zione IP65 e offre un RTC opzionale e un collegamento per stampante.

- Software di programmazione semplice e gratuito.

- Dimensioni e profondita di installazione ridotte.

« Orologio calendario (in base al modello).

« Collegamento per stampante (in base al modello).

+ Soluzione a basso costo.

Modello

STN monocromatico Programmabile Tipo a 6 tasti, nero NT2S-SF121B-EV2
NT2S-SF122B-EV2
Controllo da PLC NT2S-SF123B-EV2
Programmabile Tipo a 20 tasti, nero NT2S-SF125B-E
NT2S-SF126B-E
Controllo da PLC NT2S-SF127B-E
Accessori
Tipo Caratteristiche Modello
NT2S-SF121/125 e NT3S Porta periferiche serie CPM, eccetto CPM2C, 2 m NT2S-CN212-V1
NT2S-SF121/125 e NT3S Porta periferiche serie CPM, eccetto CPM2C, 5 m NT2S-CN215-V1
NT2S-SF122/SF123/SF126/SF127 Porta periferiche serie CPM, eccetto CPM2C, 2 m NT2S-CN222-V1
NT2S-SF122/SF123/SF126/SF127 Porta periferiche serie CPM, eccetto CPM2C, 5 m NT2S-CN225-V2
NT2S-SF121/125 e NT3S Porta periferiche mini serie CJ1/CS1 e CPM2C, 2 m NT2S-CN223-V2
NT2S-SF122/SF123/SF126/SF127 Porta periferiche mini serie CJ1/CS1 e CPM2C, 2 m NT2S-CN224-V1
NT25-SF121/125 e NT3S Porta seriale CJ1/CS1/CP1/CPM2/CQM1(H), 2 m NT2S-CN232-V1
NT2S-SF121/125 e NT3S Porta seriale CJ1/CS1/CP1/CPM2/CQM1(H), 5 m NT25-CN235-V1
NT2S-SF122/SF126 Porta seriale CJ1/CS1/CP1/CPM2/CQM1(H), 2 m NT2S-CN242-V1
Tutti i modelli NT2S e NT3S Cavo di programmazione seriale, 2 m NT2S-CN002
Software
Questo software, fornito gratuitamente, presenta caratteri Windows, una utility di importazione/esportazione multilingua, una mappa di caratteri perla  [NTXS
progettazione di caratteri da parte dell'utente e puo essere utilizzato per inserire bitmap nell’applicazione.

Caratteristiche

Dimensioni (mm) (H x L x P)

60 x 109 x 43 (6 tasti funzione), 107 x 107 x 43 (20 tasti funzione)

Area effettiva di visualizzazione

56 X 11 mm

Tensione di linea

24Vc.c. £10%

Touch-screen

CE, cULus

Conformita

N. di caratteri visualizzabili (caratteri standard) |16 caratteri x 2 righe

N. di pagine 65.000 max.

Memoria dati 24 KB nei modelli programmabili

Memoria di espansione

Interfaccia per schede di memoria

Memoria interna

1.000 canali di memoria dati, 1.000 canali di memoria ritentiva

Collegamento per stampante

Supportate

Supporto multi-vendor

Supporto per diversi PLC non Omron. *1

Durata della retroilluminazione

LED, minimo 50.000 ore

* . . . NI
' Per un elenco dei driver disponibili, contattare Omron.
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Cavil/0 Cavi e morsettiere di 1/0

Modelli disponibili

Cavil/O

Collegamento PLC Collegamento dei terminali |Lunghezza in cm

30 Jso 75 100 J150 Jouo |

FCN24 MIL20 - u |- |- |- |- - Diritto XW2Z-[...]JAD-L
Estremita aperte - - - | n |- n |- - nd XW2Z-[....]AL-L
FCN40 MIL20 x 2 - - - " B B |- H (H |H |Diitto XW2Z-[....]BH-LO1

Indietro XW2Z-[....]BH-L02

MIL40 - | | - | | | | | - | | - | Diritto XW2Z-[....]BF-L
Estremita aperte - - - n |- n |- |- H |nd XW2Z-[....]BN-L
FCN56 MIL20 x 3 - - - - B |- |- - Diritto XW2Z-[...]CJ-LO1

Indietro XW2Z-[....]CJ-L02

MIL20 + MIL40 - - B B B |- - - B Diritto XW2Z-[....]CK-LO1

Indietro XW2Z-[....]CK-L02

MIL60 - - - u |- m |- u |- - Diritto XW2Z-[...]CG-L
MIL20 MIL20 - | - u |- m |- - - Diritto XW2Z-[...]DD-L
Estremita aperte - u |- " E B |- |- B |nd XW2Z-[...]DL-L
Terminali a forcella - u |- " B B |- u |- B |nd XW2Z-[...]DM-L
MIL34 MIL34 - - - - - m |- - - - Diritto XW2Z-[....]EE-L
MiL40 MIL20 % 2 - - " E |- m |- u |- B |Indietro XW2Z-[....]FH-LO1
/? Diritto |XW2Z-[...]FH-L02
MIL40 u m |- H E E |- |- W |Diritto XW2Z-[...]FF-L
Estremita aperte - - - " B B B B |- H |nd XW2Z-[...JFN-L

Nota: Per[....]inserire la lunghezza a 4 cifre in cm.
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Cavil/0

Cavi I/0 XW2Z

Cavi e morsettiere di /0

XW2Z-_AD-L
Collegamento PLC Collegamento dei terminali  |Cablaggio Modello
Connettore FCN a 24 pin Connettore MIL a 20 pin Diritto XW2Z-0050AD-L
_ - - ] - - - - - XW2Z-0100AD-L
- - - - - |- - - - XW2Z-0200AD-L
_ - - - - - - |- - XW2Z-0300AD-L
LATO B
1(40) (100) (40) 20 19
i -
T P - RE———- - 1t
<
45) ) 211
L
XW2z-_AL-L

Collegamento PLC

Collegamento dei terminali

Cablaggio

Lunghezza in cm

00 150 [500 [350 [500 [aco [0 |
" |- - - - - _

Modello

FCN a 24 pin Fili liberi Diritto - - - XW2Z-0100AL-L
_ _ - - - n |- - - - XW2Z-0200AL-L
_ - - - - - - n |- - XW2Z-0300AL-L
LATOA
‘(40) (100)
)
(200)
(45)
L
XW2Z-_BH-L01
Collegamento PLC Collegamento Lunghezza in cm (L1) Lunghezza in L2) Modello
de i oo a0 oo e oo 2z s v o T
FCN a 40 pin Due MIL a 20 pin Diritto - - XW2Z-0100BH-LO1
_ m |- - - - - n |- - - - XW2Z-0150BH-L01
_ - m |- - - - - u |- - - XW2Z-0200BH-L01
- - - |- - - - |- - XW2Z-0300BH-L01
- _ - - m |- - - - - |- XW2Z-0400BH-L01
_ - - - - m |- - - - - B |XW2Z-0500BH-L01
(250) |
(15)
o (GIALLO)
& (40) (100)
‘ 20)
N2
| | Pid 19
[S)
45) (NERO)
(500) : !
L2
1

OMmRON
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Cavil/0 Cavi e morsettiere di 1/0

XW2Z-_BH-L02
Collegamento PLC

Collegamento
dei terminali

Cablaggio Lunghezza in cm (L1)

100 J150 J200 [300 800 [500 |
|- - - - -

75 J1as [175 Jo7s [575 [o7 |
" |- - - - -

FCN a 40 pin Due MIL a 20 pin Indietro XW2Z-0100BH-L02
- m |- . - - - m |- - - - XW2Z-0150BH-L02
_ _ m |- - - - - | - - XW2Z-0200BH-L02
_ - - n |- - - - - u |- - XW2Z-0300BH-L02
- - - - | - - - - - |- XW2Z-0400BH-L02
- - - - - m |- - - - - B |XW2Z-0500BH-L02
(250)
(15) 20 19
o (NERO) ~ e
S 40
B1 (53] A1 0 (100 =
oo
‘ (20)
- < N3
& (15) T 1
B20 |B5)A20 ‘%{ &
[S]
(45) (GIALLO) <
(500) : !
L2
L1
XW2Z-_BF-L
Collegamento PLC Collegamento dei terminali | Cablaggio Lunghezza in cm (L) Modello
130 150_]75_1100 ]150 1200 |250 1300 [400 |500 |
FCN a 40 pin MIL a 40 pin Diritto - |- - - - - - - - XW2Z-0050BF-L
_ _ - | - - - - - - XW2Z-0100BF-L
_ - - - u |- - - - - XW2Z-0150BF-L
_ - - - - u |- - - - XW2Z-0200BF-L
- - - - - - - LINE - XW2Z-0300BF-L
_ - - - - - - - - B |XW2Z-0500BF-L
LATO A LATOB
- |(40) (100) (40) 40 __ 39
A -
B20 «
(45) () 2] 1
L
XW2Z-_BN-L
Collegamento PLC Collegamento dei terminali | Cablaggio Lunghezza in cm (L) Modello
30 Js0_J75 |100 [150 200 [250 300 Jao0 oo |
FCN a 40 pin Fili liberi Diritto - - - LINE - - - - - XW2Z-0100BN-L
_ _ - - - u |- - - - XW2Z-0200BN-L
_ - - - - - - u |- - XW2Z-0300BN-L

- - - - - - B |XW2Z-0500BN-L

LATOA

B1 a9)A1

(20)

820 [B5a20 (200
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Cavil/0 Cavi e morsettiere di 1/0

XW2Z-_CJ-L01
Collegamento PLC

Collegamento

Cablaggio Lunghezza in cm (L1) Lunghezza in cm (L2)

100 150 [200 300 Ja00 [s00 J75 |25 [175 [ars [375 Jars |
FCN a 56 pin Tre MIL a 20 pin Diritto - u |- - - - - u |- - - - XW2Z-0150CJ-LO1
- - |- - - - - LINE - - XW2Z7-0200CJ-LO1
- - - LINE - - - - |- - XW2Z7-0300CJ-LO1
(500) 3
g
(15) 5
=
S
(GRIGIO)
1
= ) (100) (250) |
(20) A cha
| ]| — = 2
3 [ E—
(GIALLO)
P N2
2 120 19
S 45) (s
(NERO)
<
(500) A
L2
L1
XW2Z-_CJ-L02
Collegamento |Collegamento |Cablaggio Lunghezza in cm (L1) Lunghezza in cm (L2) Lunghezza in cm (L3)

Modello
e T o e o o o i o e o |
- n |- - - - - n |- - - - - n |- - -

FCN a 56 pin Tre MILa 20 pin {Indietro XW2Z-0150CJ-L02

- XW2Z-0200CJ-L02
- - - m |- XW2Z-0300CJ-L02

L1

(GRIGIO)
i
< | (40) (100) (500)
‘ )
—
& [— E
T (GIALLO)
<
1 1
S (45) EQ 20 19(N2
(NERO) ﬂ
(250) =L B
13
L

omRon 101



Cavil/0

XW2Z-_CK-LO_
Collegamento PLC

Collegamento

dei terminali

Cablaggio

Lunghezza in cm (L1)

Cavi e morsettiere di /0

100 150 J200 [300 Ja00 500 J75 125 J17s a5 [375 Jars |
56 pin MIL a 40 pin Diritto - u |- - - - - u |- - - - XW2Z-0150CK-LO1
Indietro - m |- |- |- |- |- [m |- |- |- |- [Xw2z-0150CK-L02
Diritto - |- |m |- |- |- |- |- [m |- |- |- [Xw2z-0200CK-LO1
Indietro - - |m |- |- |- |- |- [m |- |- |- [Xw2z-0200CK-L02
(250)
5 4 20 19
(GIALLO) Ecm
(N1 <
< (40) (100) 701
a
N ) 039
j (15 |
— &
S (43)
(NERO)
<
(500) 2 1
)
L
XW2Z-_CG-L

Collegamento PLC

Collegamento dei terminali Lunghezza in cm (L)

30 [50 |75 ]100 1150 1200 250 1300 l400 [500 |
FCN a 56 pin MIL a 60 pin Diritto - - - u |- - - - - - XW2Z-0100CG-L
- - - - - m |- - - - XW2Z-0200CG-L
_ - - - - - - u |- - XW2Z7-0300CG-L
LATO A LATO B
81 AT 40) (100) (40) 60 59
= |
E - - ~ — + [E— - -
[u]m]
B28 [55JA28 «
(49) 4 2] 1
L
XW2z-_DD-L
Collegamento PLC Collegamento dei terminali | Cablaggio Lunghezza in cm (L) Modello
130 150_]75_1100 ]150 1200 |250 1300 [400 l500 |
MIL a 20 pin MIL a 20 pin Diritto - |- - - - - - - - XW2Z-0050DD-L
- - - Im |- |- |- |- |- |- [xw2z-0100DD-L
_ - - - - u |- - - - XW2Z-0200DD-L
LATO A (40) (100) (40) LATOB
) (@) 2 20 19
- f j
- - — + [— - -
19 «
20 (45) “) 21
L

102
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Cavil/0 _(avi e morsettiere di /0

XW2z-_DL-L
Collegamento PLC

Collegamento dei terminali | Cablaggio Lunghezza in cm (L1)

30 Js0 75 100 [150 Jo00 [0 J500 [auo Jsoo |
- " |- - - - - - - -

MIL a 20 pin Fili liberi Diritto XW2Z-0050DL-L
_ _ _ |- - - - - - XW2Z-0100DL-L
_ — - - [ | - - - - - XW2Z-0150DL-L
_ — - — - | | - - - - XW2Z-0200DL-L =
- - - - - - - m |- |- [xwaz-0300pLL 2
=1 I F - [m [xwaz-0500pLL g
7
=
LATOA b
2 (40, | (100)
>
|
" (200)
20 (45)
L
XW2Z-_DM-L

Collegamento PLC Collegamento dei terminali  |Cablaggio nghezza in cm (L1) Modello
130 50|75 1100 ]150 1200 |250 1300 [400 500 |
- " |- |- - - - - - -

MIL a 20 pin Fili liberi con terminali a forcella| Diritto XW2Z-0050DM-L
- - - m |- - - - - - XW2Z-0100DM-L
- - - - m |- - - - - XW2Z-0150DM-L
_ _ _ - - m |- - - - XW2Z-0200DM-L
- - - - - - - |- - XW2Z-0300DM-L
- - - - - - - - - B |XW2Z-0500DM-L

LATOA LATO B
g (40, (100 (40) 1
@ (20)
L - N - 4%7 [P
19720 (4s) s %
L

XW2Z-0200EE-L

Collegamento PLC Collegamento dei terminali | Cablaggio Lunghezza in cm (L1) Modello
30 (50 |75 (100 [150 |[200 (250 |300 (400 |500
MIL a 34 pin MIL a 34 pin Diritto - - - - - u |- - - - XW2Z-0200EE-L
40,
LATOA o, | oo 9 LATO B
(20) (20) 34
1 ] ’e e‘
| _ - — ,+,7, - -
33 <
34 4s) 4s) 2| 1
L
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Cavil/0 Cavi e morsettiere di 1/0

XW2Z-_FH-L01
Collegamento PLC

Collegamento Cablaggio Lunghezza in cm (L1) Lunghezza in cm (L2)

el 1751100 1200 1300 400 ]500 [50_[75 ]175 1275 [375 Ja75 |
MIL a 40 pin Due MIL a 20 pin Indietro u |- - - - - u |- - - - - XW2Z-0075FH-L01
_ m |- - - - - m |- - - - XW2Z-0100FH-LO1
_ _ m |- - - - - n |- - - XW2Z-0200FH-LO1
_ — - | - - - - - u |- - XW2Z-0300FH-LO1
_ - - - - | - - - - - B [XW2Z-0500FH-LO1
(250)
. Wy 2wl 19
1
GIALLO N3
1 2 |40) (100) (R0l
> (%0) =
| P4
39 40
45) (NERO)
(500)
12
L1
XW2Z-_FH-L02

Collegamento PLC Collegamento

dei terminali

Cablaggio Lunghezza in cm (L1) Lunghezza in cm (L2)

75 J100 Joo0 Js00 Jauo Jsu0 Jso |75 J17s Jors [575 Jo7 |
| | - - - - - | | - - - - - XW2Z-0075FH-L02

- " |- - - - - u |- - - - XW2Z-0100FH-L02
- - m |- - - - - | - - XW2Z-0200FH-L02
- - - m |- - - - - u |- - XW2Z-0300FH-L02
- - B |XW2Z-0500FH-L02

MIL a 40 pin Due MIL a 20 pin Diritto

(250)
(15)
(N1
1 2 |40 (100) (0
> '@
[ R 19
(N3
39 40
) (GIALLO) <
(500) 2 !
12
L1
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Cavil/0 _(avi e morsettiere di /0

XW2Z-_FF-L
Collegamento PLC Collegamento dei terminali  |Cablaggio Lunghezza in cm (L1)
MIL a 40 pin MIL a 40 pin Diritto | - - - - - - - - XW2Z-0030FF-L
_ |- - - - - - - - XW2Z-0050FF-L
_ _ _ ] _ - - - - - XW2Z-0100FF-L
_ — - - m |- - - - - XW2Z-0150FF-L =
_ - - - - u |- - - - XW2Z-0200FF-L %
- - - - - - - [m |- [- [xwaz-0300FF-L 2
L3
_ — - - - - - - - | | XW2Z-0500FF-L =
S
LATOA 40 LATOB
) ‘(40) (100) (40) 40 39
1 () 20
L _ - - — + [E— | - m
39 <
40 45 45 ? !

XW2Z-_FN-L

Collegamento PLC Collegamento dei terminali | Cablaggio ghezza in cm (L1) Modello
130 _50_]75 1100 ]150 1200 |250 1300 [400 500 |
_ _ _ " |- _ _ - - _

MIL 3 40 pin Fili liberi Diritto XW2Z-0100FN-L
I m |- |- |- |- |- [Xw2z-0150FN-L
- |- = = |- |m |- |- |- |- [Xw2Z-0200FN-L
- |- |- |- |- |- |m |- |- |- [Xw2z-0250FN-L
- - - |- |- |- |- |m |- |- |XW2z-0300FN-L
- |- - - |- |- |- |- |- [m [Xw2z-0500FN-L
LATOA
2 (40) (100)
1> \1 (20)
=
| _ - — ,+,7,4|,,
(200)
» 40 (45)
L
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Morsettiere dil/0 _Cavi e morsettiere di 1/0

Terminali di I/O per impieghi generali

Aspetto Tipo di collegamento Numero di punti Modello

Innesto push-in 20 pt XW2R-P20G-T

34 pt XW2R-P34G-T

40 pt XW2R-P40G-T

50 pt XW2R-P50G-T

60 pt XW2R-P60G-T

Amolla 20 pt XW2R-E20G-T

34 pt XW2R-E34G-T

40 pt XW2R-E40G-T

50 pt XW2R-E50G-T

60 pt XW2R-E60G-T

, Vite 20 pt XW2R-J20G-T
34 pt XW2R-J34G-T

40 pt XW2R-J40G-T

50 pt XW2R-J50G-T

60 pt XW2R-J60G-T

Terminali di /0 PLC Omron

o di collegamento Versione modulo I/0 Modello

Innesto push-in Fujitsu (FCN) a 32 ingressi XW2R-P34G-C1
MIL a 32 ingressi XW2R-P34G-C2
Fujitsu (FCN) a 32 uscite XW2R-P34G-C3
MIL a 32 uscite XW2R-P34G-C4
Amolla Fujitsu (FCN) a 32 ingressi XW2R-E34G-C1
MIL a 32 ingressi XW2R-E34G-C2
Fujitsu (FCN) a 32 uscite XW2R-E34G-C3
MIL a 32 uscite XW2R-E34G-C4
Vite Fujitsu (FCN) a 32 ingressi XW2R-J34G-C1
MIL a 32 ingressi XW2R-J34G-C2
Fujitsu (FCN) a 32 uscite XW2R-J34G-C3
MIL a 32 uscite XW2R-J34G-C4

106 OMmRON



Cavi EtherCAT/Ethernet _Cavi Ethernet e accessori

Cavi patch EtherCAT, schermatura migliorata

Connettore 1| Connettore 2| Materiale

M12 diritto  |M12 diritto |PVC AWG22, Nero - - | | u |- H B | | - XS5W-T421-[.JM2-SS
2 coppie
s
M12 diritto  |RJ45 PVC AWG22, Nero - - | | | - | | | | | - | | - - XS5W-T421-[.JMC-SS §
2 coppie =
2
e 3

Nota: Per[...]inserire il codice da 1 carattere.

Cavi patch Ethernet, connettori standard RJ45

Aspetto Connettore 1| Connettore 2| Materiale | Cavo Colore Modello
120130 _]50_]100 1150 200 1300|500 |750 ]1.000]1.500]2000

RJ45 std. RJ45 std. LSZH 4 doppini S/ |Blu H H B B B B B B B EH (B B |XS6W-6LSZH8SS[.]JCM-B
FTP Cat6a

. RI45sid.  |RIM5std.  |LSZH  |4doppiniS/|Giallo |M |M |m |m |m |m |m |m |m |m |m |W |XS6W-6LSZH8SSL.JCM-Y
A FTP Cat6a

RJ45 std. RJ45 std. LSZH 4 doppini S/ |Verde H E B B B B B B B B B |E |XS6W-6LSZH8SS[.]JCM-G
FTP Cat6a

RI45std.  |RM45std.  |PUR |4doppiniS/|Verde |- |- |m |m |m |m |m |m |m |W |E |E |XS6W-5PURSSSL.JCMG
fo FTP Catse
J

Nota: Per[...]inserire lalunghezza in cm.

Cavi patch Ethernet, connettori RJ45/M12

Aspetto Connettore 1| Connettore 2| Materiale | Cavo Colore Modello
-mm

RJ45 RJ45 Cavo schermato a due |Azzurro B C D E G J K XS5W-T421-[.]MD-K

jr’" coppie Cat5e
M12 diritto  [M12 diritto |PVC Cavo schermato a due |Azzurro - B C D E G J K XS5W-T421-[.]M2-K

coppie Cat5e
M12 diritto  |RJ45 PVC Cavo schermato a due |Azzurro A B C D E G J K XS5W-T421-[JMC-K

coppie Cat5e

-

M1zie2 M12 PVC Cavo schermato a due |Azzurro - B C D E G J K XS5W-T422-[.]M2-K

angolato angolato coppie Cat5e
M12 RJ45 PVC Cavo schermato a due |Azzurro A B C D E G J K XS5W-T422-[.JMC-K

angolato coppie Cat5e

Nota: Per[...]inserire il codice da 1 carattere.

Descrizione

Caratteristiche XS6W-6LSZH8SS_CM-_ XS6W-5PUR8SS_CM-G
Corrente nominale 1A (a50°C)

Tensione di isolamento 1.000 Vc.c. per 60 s (corrente di dispersione): T mA max.

Temperatura ambiente —20... 60°C —40... 85°C
Temperatura di stoccaggio —20...60°C —40... 85°C
Temperatura ambiente 0...50°C —10... 60°C

Grado di protezione P20 P20
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Accessori Cavi Ethernet e accessori

Accessori

Tipo Connettore Caratteristiche Colore Lunghezza Modello

Cavo di installazione Ethernet Nessuno CAT 5, SF/UTP, 4x2xAWG 24/1 Verde 100 m WM IE-51C4x2xAWG24/1-PUR
(nucleo rigido), poliuretano (PUR)

Cavo diinstallazione Ethernet Nessuno CAT 5, SF/UTP, 4x2xAWG 26/7 100 m WM [E-5CC4x2xAWG26/7-PUR

(nucleo semirigido), poliuretano (PUR)

Presa Ethernet Presa RJ45 Presa di montaggio su guida DIN all'estremita | Grigio 60x17,5%67 mm WM IE-TO-RJ45-FJ-B
del cavo diinstallazione nel quadro

Prese per montaggio di cavi Ethernet |RJ45 di metallo per AWG22... AWG26 Cromato 52mm WM [E-PS-RJ45-FH-BK
con connettore RJ45 sul campo.

%

Prese per montaggio di cavi Ethernet |RJ45 in plastica per AWG22... AWG24 Nero 52mm XS6G-T421-1
con connettore RJ45 sul campo.

Pannelli di connessione industriali

Aspetto Funzione Rilevamento errore |Tensione Modello
alimentazione

Qualita di servizio (QoS): 24,0 Vc.c£5% W4S1-03B
Priorita dati di controllo EtherNet/IP
Rilevamento errore:

Broadcast storm e rilevamento errore
LSI 10/100BASE-TX, autonegoziazione

5 W451-05B
| W451-05C
Slave giunto EtherCAT
Creazione di topologie a stella e ad albero 3 20,4...28,8 Vc.c. GX-JC03
nelle reti EtherCAT. (24 Ve.c.-15... 20%)
E supportato il clock distribuito (DC).
6 GX-JC06
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WE70 Comunicazione wireless

Modulo LAN wireless industriale

WE70 utilizza una tecnologia di modulazione ad ampio spettro basata su onde radio
per consentire la comunicazione tra dispositivi in un'area limitata. Cio offre agli utenti
la possibilita di spostarsi nell'ambito di un'ampia area di copertura, rimanendo
comungque connessi alla rete. La funzione di roaming intelligente consente il roaming
ad alta velocita, pertanto I'apparecchiatura e I'oggetto mobili possono comunicare
in modo affidabile ad alta velocita.

- Conforme agli standard IEEE 802.11a/b/g.

- Stessi livelli di rumore e resistenza ambientale di un PLC.

- (aratterizzato dal sistema di sicurezza originale di Omron.

- | segnali possono essere osservati tramite gli indicatori LED.

- Conforme agli standard delle onde radio di USA, Europa e Cina.

Modelli disponibili

Cavi e accessori

I S,
Europa Access Point (Master) WE70-AP-EU
Client (Slave) WE70-CL-EU
Cina Access Point (Master) WE70-AP-CN
Client (Slave) WE70-CL-CN
Accessori
Staffa per montaggio su guida DIN (per TH35 7.5) WT30-FT001
Staffa per montaggio su guida DIN (per TH35 15) WT30-FT002
Cavo di prolunga per antenne (5 m) WE70-CA5M

Nota: Pericavi Ethernet e gli accessori, vedere pagina 107
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Motion & Drive

Trovare le informazioni piu velocemente!

| collegamenti rapidi accelerano la ricerca.

| collegamenti rapidi sono codici univoci
assegnati ai prodotti Omron riportati nella
presente guida. Immettere i codici dei
collegamenti rapidi nella casella di ricerca di
industrial.omron.eu per accedere a informazioni
dettagliate sui prodotti nella guida.
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Unita controllo assi

UNITA CONTROLLO ASSI

Machine controller

« Integrazione di logica e controllo assi in un‘unica CPU Intel

- Controllo assi scalabile: CPU da 2 fino a 256 assi

« Conformita completa alle norme [EC61131-3

« Blocchi funzione PLCopen per il controllo assi

- Controllo assi avanzato con robotica
« Porte EtherCAT ed EtherNet/IP integrate

NroO ‘

Machine controller IPC

Quale architettura di controllo assi occorre?

|

l

-

Serie NX7/NJ

NroO

Serie NX1

Controllo macchina + sistema

Fino a 256 assi

Machine controller compatto

l

Accurax G5
EtherCAT

b

Lineare
Accurax G5 15

l

Privo di quadro

Servomotore
integrato

Accurax G5
A/P

operativo aperto Controllore IEC61131-3 Fino a 4 assi sincroni/4 assi PTP
Fino a 64 assi Controllo avanzato Controllore IEC61131-3 sincronizzazione
Controllore [EC61131-3 Robotica Controllo avanzato multiasse
Controllo avanzato
H278, H269, H245, H277 F422
Pagina 21, 39,31, 25 Pagina 116

i

T
k3

Unita controllo assi Trajexia

Controllo assi avanzato,

|

Serie G
A/P

SmartStep2

Accurax G5
MLII

) ==

=1 ?1.'.. =
50W...15kW | 48...760N 100W... 3kW 50W...15kW | 50W...1,5kW | 50...750W 50W...5kW | 50W...1,5kW

112 Il catalogo completo é consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017
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l

Basata su PLC
OMRON

Metodo di controllo dei servoazionamenti

always in control

EtherCAT

NC EtherCAT

Applicazioni PTP da asse
singolo a multiasse con
interpolazione lineare
e circolare

F434
Pagina 119

Accurax G5
EtherCAT

l

Lineare
Accurax G5

i

‘ MECHATROLINK-I ‘

|

|

__""(’,'-;...

¥

|

Trajexia-PLC NCMECHATROLINK-1I

=
i

Movimento avanzato,
camma elettronica,
sincronizzazione

Applicazioni PTP
da asse singolo a multiasse

50W... 15kwW

multiasse
F425 F426
Pagina 123 Pagina 125

Accurax G5
MLl

50W... 1,5kW

l

‘ Uscita a treno di impulsi ‘

Applicazioni PTP
fino a4 assi

Accurax G5
A/P

F429, F432
Pagina 126/127

SmartStep2

50W... 15kW

50W...1,5kwW

50... 750 W

113
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Tabella di selez

Unita controllo assi

Modello Machine controller IPC

jone

Controllore ibrido:
controllo macchina +
sistema operativo aperto

Funzionalita di sequenza
logica, controllo assi, robotica
e collegamento database

Serie NX7/N)J

Machine controller compatto
per sequenza logica e motion

Unita controllo assi

Motion controller “stand
alone” avanzato

NC EtherCAT

Modulo di posizionamento
punto a punto fino a 16 assi

Metodo di controllo degli assi | EtherCAT EtherCAT EtherCAT EtherCAT, MECHATROLINK-II, |EtherCAT
uscita analogica e a treno
diimpulsi
Numero di assi 16,32, 64 2,4,8,16,32, 64,128,256 2,4,8 (4 assisincronie 4 PTP) |4, 16,64 2,4,8,16
Servoazionamento 1S, Accurax G5/EtherCAT e servomotore integrato Accurax G5, serie G Accurax G5, 1S
applicabile e SmartStep2

Modalita d'uso

Sincronizzazione asse

Sincronizzazione asse con
robotica inclusa

Applicazioni PTP
e sincronizzazione asse

Motion avanzato, camma
elettronica, sincronizzazione,
taglio al volo, registrazione

Applicazioni PTP da asse
singolo a multiasse con
interpolazione lineare
ecircolare

Modalita di controllo servo

Posizione, velocita e coppia

Posizione, velocita e coppia

Posizione, velocita e coppia

Posizione, velocita e coppia

Posizione, velocita e coppia

Serie PLC

Machine controller IPC

Serie NX7/NJ

Serie NX1

Unita controllo indipendente:
comunicazioni seriali ed
Ethernet/IP integrate,
PROFIBUS-DP, DeviceNet

e CANopen opzionali

@]

Pagina/Collegamento rapido

21/H278

39,31/H269, H245

25/H277

116/F422

119/F434

Unita controllo assi

Modello

Traje:

Scheda controllo multiasse
avanzata su PLC

Modulo di posizionamento
punto a punto fino a 16 assi

IC MECHATROLINK-II

Modulo di posizionamento
punto-punto a 4 assi

Modulo di posizionamento
punto-punto a 4 assi con
sincronizzazione

Metodo di controllo degli assi| MECHATROLINK-II MECHATROLINK-II Uscita a treno di impulsi Uscita a treno di impulsi
Numero di assi 4,30 2,4,16 1,2,4 2,4
Servoazionamento Accurax G5 e serie G Accurax G5 e serie G Accurax G5, serie G Accurax G5, serie G
applicabile e SmartStep2 e SmartStep2

Modalita d'uso

Motion avanzato, camma
elettronica, sincronizzazione,
taglio al volo, registrazione

Da sistemi PTP semplici
a sistemi PTP multiasse
coordinati

Applicazioni punto-punto

Punto-punto con
interpolazioni complesse

Modalita di controllo servo

Posizione, velocita e coppia

Posizione, velocita e coppia

Controllo di posizione
ad anello aperto con
interpolazione lineare

Controllo di posizione
ad anello aperto con
interpolazione lineare

e circolare
Serie PLC a CeCst CeCst a
Pagina/Collegamento rapido | 123/F425 125/F426 126/F429 127/F432
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Trajexia “stand alone” Controllo con EtherCAT/M

ECHATROLINK-II

Motion controller “stand alone” avanzato via EtherCAT

per4,16 e 64 assi

contemporaneamente

Controllo assi avanzato, quale I'interpolazione lineare
camme e sincronizzazioni elettroniche tramite sempli
Controllo di servoazionamenti, inverter, sistemi di visi
su un'unica rete EtherCAT

Supporto per comunicazioni EtherNet/IP

DeviceNet e CANopen

Modelli disponibili

Controllo assi perfetto fino a 64 assi Scalabilita del master EtherCAT

Supporta il controllo della posizione, della velocita e della coppia
Unita di controllo multitasking in grado di esequire fino a 22 task

, circolare, elicoidale o sferica,
ci comandi di movimento
one e I/0 distribuiti

Strumenti di debug avanzati, comprese le funzioni di registrazione dati e oscilloscopio
Comunicazione aperta: seriale ed EtherNet/IP integrate, PROFIBUS-DP,

PLC della serie CJ

Software per personal computer:
CX-One (CX-Motion Pro)
Trajexia Studio

HMI
serie NS

Master
PROFIBUS-DP

Master

Ethernet DeviceNe!

t

FROGEO
BJul's

nem

1/0 digitali
Bus esterno

Dispositivi

Host Link

Modulo controllo assi tr‘engIa

Servoazionamento

Accurax G5
—
EtherCAT. ¥
Ingresso -
0og
ooo

Ingressi di registrazione
rapida, home e interruttori

1/0 SmartSlice

®)

Servomotori difinecorsa.. m

e Inverter MX2
Unita controllo assi Trajexia
Modulo controllo assi Trajexia, fino a 64 assi. (Coperchio terminale per unita Trajexia TJ1-TER compreso) TJ2-MC64
Unita controllo assi Trajexia, fino a 16 assi. (Coperchio terminale per unita Trajexia TJ1-TER compreso) TJ1-MC16
Unita controllo assi Trajexia, fino a 4 assi. (Coperchio terminale per unita Trajexia TJ1-TER compreso) TJ1-MC04
Alimentatore per sistema Trajexia, 100... 240 Vc.a. CJTW-PA202
Alimentatore per sistema Trajexia, 24 Vc.c. CJTW-PD022

Trajexia —moduli di controllo assi

Descrizione

Modulo master EtherCAT Trajexia (fino a 64 servoazionamenti)”!

Modello

TJ2-ECT64
Modulo master EtherCAT Trajexia (fino a 16 servoazionamenti) TJ2-ECT16
Modulo master EtherCAT Trajexia (fino a 4 servoazionamenti) TJ2-ECT04
Modulo master Trajexia MECHATROLINK-II (fino a 16 stazioni) 2 TJ1-ML16
Modulo master Trajexia MECHATROLINK-II (fino a 4 stazioni) 2 TJ1-MLO4
Modulo Flexible Axis Trajexia (per 2 stazioni) TJ1-FLO2

"I Al momento, il numero di servoazionamenti & limitato a 32 quando si utilizza un'unita controllo assi TJ2-MC64 con firmware 2.0132.

“2 | moduli TJ1-ML04 e TJ1-ML16 supportati dalla scheda controllo assi TJ2-MC64 sono V2 (Versione 2) e il numero di lotto & uguale o superiore a 091019 (AAMMGG).
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Trajexia “stand alone”

Trajexia - moduli di comunicazione

Descrizione

Controllo con Eth_er(AT/MECHATROLINK-II

Modello

Modulo slave DeviceNet Trajexia TJ1-DRT
Modulo slave PROFIBUS-DP Trajexia TJ1-PRT
Modulo CANopen Trajexia TJ1-CORT

EtherCAT - dispositivi correlati

Servosistemi e inverter

Descrizione Modello

Servoazionamento Accurax G5 con EtherCAT integrata

R88D-KN___-ECT

Inverter MX2 con scheda opzionale EtherCAT

Inverter

3G3MX2-A_

Scheda opzionale EtherCAT

3G3AX-MX2-ECT

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e su come effettuare gli ordini, consultare le sezioni relative ai servosistemi e agli inverter

Sistema di I/0 SmartSlice

Descrizione Caratteristiche Modello
Modulo di interfaccia SmartSlice Modulo di interfaccia SmartSlice EtherCAT GRT1-ECT
Modulo terminatore, per ogni interfaccia bus GRT1-END

& necessario un modulo

4 ingressi NPN 24\Vc.c., 7 mA, collegamento a 3 fili GRT1-ID4

4 ingressi PNP 24Vc.c., 7 mA, collegamento a 3 fili GRT1-ID4-1
8ingressi NPN 24\Vc.c.,4mA, collegamentoa 1filo +4 x G GRT1-1D8
8ingressi PNP 24Vc.c.,4mA, collegamento a 1 filo + 4 x V GRT1-ID8-1
4ingressi c.a. 110 Vc.a., connessione a 2 fili GRT1-1A4-1
4ingressi c.a. 230 Vc.a., connessione a 2 fili GRT1-1A4-2

4 uscite NPN 24 \c.c,, 500 mA, collegamento a 2 fili GRT1-0OD4

4 uscite PNP 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 2 fili GRT1-0D4-1
4 uscite PNP con protezione da cortocircuito 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 3 fili GRT1-0OD4G-1
e sovraccarico

4 uscite PNP con protezione da cortocircuito 24Vc.c,, 2 A, connessione a 2 fili GRT1-0D4G-3
e sovraccarico

8 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 1 filo + 4 x V GRT1-0D8

8 uscite PNP 24 Vc.c, 500 mA, collegamentoa 1 filo+4 x G GRT1-0D8-1
8 uscite PNP con protezione da cortocircuito 24 Vc.c., 500 mA, collegamento a 1 filo + 4 X G GRT1-0D8G-1
2 uscite a relé 240 Vc.a., 2 A, contatti normalmente aperti GRT1-ROS2

2 ingressi analogici, corrente/tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V,0... 20mA, 4... 20 mA GRT1-AD2

2 uscite analogiche, tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V GRT1-DA2V
2 uscite analogiche, corrente 0...20mA, 4... 20 mA GRT1-DA2C

2 ingressi Pt100 Pt100, connessione a 2 o a 3 fili GRT1-TS2P

2 ingressi Pt1000 Pt1000, connessione a 2 0 a 3 fili GRT1-TS2K

2 ingressi termocoppia TipiB,E, J,K,N,R,S, T, U, W, PL2, con compensazione giunto freddo GRT1-TS2T

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e sugli accessori, consultare il catalogo relativo ai sistemi di automazione.

Blocchi I/0 serie GX

Descrizine ] Gratterisiche Modello

16 ingressi NPN 24 \Vc.c.,6 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-ID1611
16 ingressi PNP 24 Vc.c.,6 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-ID1621
16 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-0D1611
16 uscite PNP 24 Vc.c., 500 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-0D1621
8 ingressi e 8 uscite, NPN 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 1 filo GX-MD1611
8 ingressi e 8 uscite, PNP 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 1 filo GX-MD1621
16 ingressi NPN 24 Vc.c., 7 mA, collegamento a 3 fili GX-ID1612
16 ingressi PNP 24 Vc.c., 7 mA, collegamento a 3 fili GX-ID1622
16 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 3 fili GX-0D1612
16 uscite PNP 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 3 fili GX-0D1622
8 ingressi e 8 uscite, NPN 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 3 fili GX-MD1612
8 ingressi e 8 uscite, PNP 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 3 fili GX-MD1622
16 uscite a rele 250 Vc.a., 2 A, connessione a 1 filo, espandibile GX-0C1601
4 ingressi analogici, corrente/tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V,4... 20 mA GX-AD0471
2 uscite analogiche, corrente/tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V,4...20mA GX-DA0271
2 ingressi encoder a collettore aperto Ingresso a 500 kHz a collettore aperto GX-EC0211
2 ingressi encoder line driver Ingresso a 4 MHz line driver GX-EC0241

Nota: | blocchi dil/O serie GX sono supportati solo dalla scheda controllo assi T2-MC64 e con un release firmware ufficiale superiore a 2.0132.

Sistema di visione

Sistema di visione con interfaccia EtherCAT

NPN

FZM1-350-ECT

PNP

FZM1-355-ECT

Telecamera intelligente con interfaccia EtherCAT

Telecamera a colori/NPN

FQ-MS120-ECT

Telecamera monocromatica/NPN

FQ-MS120-M-ECT

Telecamera a colori/PNP

FQ-MS125-ECT

Telecamera monocromatica/PNP

FQ-MS125-M-ECT

Nota: | sistemi di visione sono supportati solo dalla scheda controllo assi T2-MC64 e con un release firmware ufficiale superiore a 2.0132.

OMmRON
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Trajexia “stand alone”

Controllo con EtIErCAT/MECHATROLINK-II

Dispositivi correlatia MECHATROLINK-II

Servosistemi e inverter

Descrizione Modello

Servoazionamento Accurax G5 con ML-Il integrato R88D-KN___-ML2
Servoazionamento serie G con ML-Il integrato R88D-GN__H-ML2
Inverter MX2 con scheda opzionale Inverter 3G3MX2-A_
MECHATROLINK-II Scheda opzionale ML2 3G3AX-MX2-MRT

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e su come effettuare gli ordini, consultare le sezioni relative ai servosistemi e agli inverter

Sistema di 1/0 SmartSlice

Modulo di interfaccia SmartSlice Modulo di interfaccia MECHATROLINK-II SmartSlice GRT1-ML2""
Modulo terminatore Per ogni interfaccia bus € necessario un modulo GRT1-END

4 ingressi NPN 24Vc.c,, 7mA, collegamento a 3 fili GRT1-ID4
4ingressi PNP 24 Vc.c., 7 mA, collegamento a 3 fili GRT1-ID4-1

8 ingressi NPN 24Vc.c., 4 mA, collegamentoa 1 filo+ 4 x G GRT1-ID8

8 ingressi PNP 24Vc.c., 4 mA, collegamentoa 1 filo+ 4 x V GRT1-ID8-1
4ingressi ca. 110 Vc.a.,, connessione a 2 fili GRT1-1A4-1
4ingressi c.a. 230 Vc.a., connessione a 2 fili GRT1-1A4-2

4 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 2 fili GRT1-0D4

4 uscite PNP 24 Vc.c.,, 500 mA, collegamento a 2 fili GRT1-0D4-1
4 uscite PNP con protezione da cortocircuito 24 Vc.c, 500 mA, collegamento a 3 fili GRT1-0D4G-1
e sovraccarico

4 uscite PNP con protezione da cortocircuito 24Vc.c., 2 A, connessione a 2 fili GRT1-0D4G-3
e sovraccarico

8 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 1 filo + 4 x V GRT1-0D8

8 uscite PNP 24 Vc.c,, 500 mA, collegamentoa 1 filo+4 x G GRT1-0D8-1
8 uscite PNP con protezione da cortocircuito 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 1 filo + 4 X G GRT1-0D8G-1
2 uscite a relé 240 Vc.a., 2 A, contatti normalmente aperti GRT1-ROS2

2 ingressi analogici, corrente/tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V,0... 20mA, 4... 20 mA GRT1-AD2

2 uscite analogiche, tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V GRT1-DA2V
2 uscite analogiche, corrente 0...20mA, 4... 20 mA GRT1-DA2C

2 ingressi Pt100 Pt100, connessione a 2 o0 a 3 fili GRT1-TS2P

2 ingressi Pt1000 Pt1000, connessione a 2 o a 3 fili GRT1-TS2K

2 ingressi termocoppia Tipi B,E, J,K,N,R, S, T, U, W, PL2, con compensazione giunto freddo GRT1-TS2T

1 GRT1-ML2 supporta i moduli slice GRT1-1A4-1, GRT1-1A4-2, GRT1-OD4G-3, GRT1-TS2P, GRT1-TS2K e GRT1-TS2T solo se abbinati alla scheda controllo assi TJ2-MC64. Non sono supportati

con TJ1-MC16/04.

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e sugli accessori, consultare il catalogo relativo ai sistemi di automazione.

Cavi MECHATROLINK-II

Descrizione
Cavi MECHATROLINK-II

Caratteristiche Modello

05m JEPMC-W6003-A5
Tm JEPMC-W6003-01
3m JEPMC-W6003-03
5m JEPMC-W6003-05
10m JEPMC-W6003-10
20m JEPMC-W6003-20
30m JEPMC-W6003-30

Terminatore MECHATROLINK-II

Resistenza di terminazione

JEPMC-W6022

Ripetitore MECHATROLINK-II

Ripetitore di rete

JEPMC-REP2000

Software per PC

Caratteristiche

CX-Motion Pro V1.3.3 o superiore

Modello

CX-One

Trajexia Studio ' V1.3.3 0 superiore

TJ1-Studio

I Quando il software Trajexia Studio & compreso in CX-One, & denominato CX-Motion Pro.
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UIW-NC 8 Controllo con EtherCAT

Modulo di posizionamento punto a punto multiasse
su EtherCAT

« Moduli di posizionamento per 2, 4, 8 0 16 assi.

« I modelli NC_82 supportano fino a 64 nodi supplementari: inverter, sistemi
di visione e 1/0 distribuiti.

«Interpolazione circolare e lineare.

- Gestione assi lineare e infinita.

« Linguaggi di programmazione: ladder e blocchi funzione. Blocchi funzione
PLCopen certificati per il controllo assi.

- |I'modulo puo esequire varie sequenze di operazioni nei dati operativi di memoria.

- Software (X-Programmer per configurazione del modulo, configurazione della rete
EtherCAT e programmazione PLC.

Unita controllo assi

Modelli disponibili

Software per personal
computer: CX-One

Serie CJ: Modulo di posizionamento
NC EtherCAT
EtherCAT.
of ~__
: Lunghezza

©

massima 100 m

Ingressi esterni

Servoazionamento |
Accurax G5 =
Ingressi di registrazione
rapida, home e interruttori
difinecorsa...
Inverter serie MX2
Servomotore
Accurax G5 il
Modulo di posizionamento
Descrizione Modello
Modulo di posizionamento — EtherCAT — 16 assi + 64 nodi per |/O remoti CJTW-NCF82
Modulo di posizionamento — EtherCAT - 8 assi + 64 nodi per I/0 remoti CJTW-NC882
Modulo di posizionamento — EtherCAT - 4 assi + 64 nodi per I/O remoti CJTW-NC482
Modulo di posizionamento — EtherCAT — 16 assi CJTW-NCF81
Modulo di posizionamento — EtherCAT — 8 assi CJTW-NC881
Modulo di posizionamento — EtherCAT - 4 assi CJTW-NC481
Modulo di posizionamento — EtherCAT - 2 assi CJTW-NC281

Dispositivi correlati EtherCAT

Servosistemi e inverter

Descrizione Modello

Servoazionamento Accurax G5 con EtherCAT integrata R88D-KN___-ECT
Inverter MX2 con scheda opzionale EtherCAT Inverter 3G3MX2-A_
Scheda opzionale EtherCAT 3G3AX-MX2-ECT

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e su come effettuare gli ordini, consultare le sezioni relative ai servosistemi e agli inverter.

Blocchi I/0 serie GX

Descrizione Modello

16 ingressi NPN 24 Vc.c., 6 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-ID1611
16 ingressi PNP 24 Vc.c., 6 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-ID1621
16 uscite NPN 24 Vc.c., 500 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-0D1611
16 uscite PNP 24 Vc.c., 500 mA, connessione a 1 filo, espandibile GX-0D1621
8 ingressi e 8 uscite, NPN 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 1 filo GX-MD1611
8 ingressi e 8 uscite, PNP 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 1 filo GX-MD1621
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CJIW-NC_8_ gontrollo con EtherCAT

16 ingressi NPN 24Vc.c,, 7 mA, collegamento a 3 fili GX-ID1612
16 ingressi PNP 24 Vc.c., 7 mA, collegamento a 3 fili GX-ID1622
16 uscite NPN 24 Vc.c,, 500 mA, collegamento a 3 fili GX-0D1612
16 uscite PNP 24 Vc.c.,, 500 mA, collegamento a 3 fili GX-0D1622
8ingressi e 8 uscite, NPN 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 3 fili GX-MD1612
8ingressi e 8 uscite, PNP 24 Vc.c., ingresso 6 mA, uscita 500 mA, connessione a 3 fili GX-MD1622
16 uscite a relé 250 Vc.a., 2 A, connessione a 1 filo, espandibile GX-0C1601
4 ingressi analogici, corrente/tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V,4... 20mA GX-AD0471
2 uscite analogiche, corrente/tensione +10V,0...10V,0...5V,1...5V,4... 20 mA GX-DA0271
2 ingressi encoder a collettore aperto Ingresso a 500 kHz a collettore aperto GX-EC0211
2 ingressi encoder line driver Ingresso a 4 MHz line driver GX-EC0241

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e su come effettuare gli ordini, consultare il catalogo relativo ai sistemi di automazione.

Sistema di visione

Descrizione Caratteristiche Modello
Sistema di visione con interfaccia EtherCAT NPN FZM1-350-ECT
PNP FZM1-355-ECT

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e su come effettuare gli ordini, consultare la documentazione sui sistemi di visione.

Software per PC
CX-One versione 4 o superiore CX-One
CX-Programmer versione 9.12 o superiore CX-Programmer
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Trajexia da 2,5 assi

Vi

LI

. ]
ilees

Modelli disponibili

Controllo con interfaccia

Modulo controllo assi “stand alone” e scalabile
per macchine compatte e semplici

- Controllo perfetto di 2 assi

- Supporta il controllo della posizione, della velocita e della coppia

- Porta seriale per asse encoder master

- Unita di controllo multitasking in grado di esequire contemporaneamente
fino a 22 task

« 2ingressi di registrazione rapida (internet)

« Movimenti ad asse singolo e interpolazione degli assi

- Camme e sincronizzazioni elettroniche

« Programmazione motion hase e comandi motion dedicati

« Comunicazione aperta: Comunicazioni seriali ed EtherNet/IP integrate,
PROFIBUS-DP, DeviceNet e CANopen opzionali

Modulo
controllo @
da 1,5 assi

(1) Modulo di

alimentazione

trajexiz

Dem

@ Moduli di comunicazione

@ Cavo di interfaccia

Unita copertura terminale
(compresa nella CPU)

@ Cavo di interfaccia

Servoazionamento
@ analogico/a impulsi

Accurax G5
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Trajexia da 2,5 assi Controllo con interfaccia

Sistema Trajexia

Modulo di alimentazione

m Caratteristiche Modello

Modulo di alimentazione per sistema Trajexia (100-240 Vc.a.) CJTW-PA202

Modulo di alimentazione per sistema Trajexia (24 Vc.c.) CJ1W-PD025

Modulo controllo da 1,5 assi

m Caratteristiche Modello

® Unita controllo assi Trajexia, fino a 64 assi (unita copertura terminale Trajexia TJ1-TER inclusa) TJ2-MC64
Unita controllo assi Trajexia, fino a 2 assi (unita copertura terminale Trajexia TJ1-TER inclusa) TJ2-MC02

Moduli di interfaccia G5

Caratteristiche

® Moduli di interfaccia G5 TJ2-KS02

Modulo di comunicazione

m Caratteristiche Modello

Modulo slave DeviceNet Trajexia TJ1-DRT
Modulo slave PROFIBUS-DP Trajexia TJ1-PRT
Modulo CANopen Trajexia TJ1-CORT

Nota: TJ2-MC02 supporta un massimo di un'unita TJ1-CORT.
TJ2-MCO02 supporta un massimo di un'unita TJ1-PRT o TJ1-DRT. Non supportate contemporaneamente.

Accessori
m Modello
Cavo diinterfaccia TJ2-KCOTM

3m TJ2-KCO3M

Dispositivo con servoazionamento

Caratteristiche

® Servoazionamento analogico/a impulsi Accurax G5 (100 W... 15 kW) R88D-KT_
Software per PC

CX-Motion Pro (versione 1.4.2 o superiore) CX-One
Trajexia Studio ™ (versione 1.4.2 o superiore) TJ1-Studio

1 Quando il software Trajexia Studio & compreso in CX-One, & denominato CX-Motion Pro.
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Trajexia-PLC JTW-MC472/MCH72 Controllo con MECHATROLINK-I

Unita controllo assi Trajexia integrata nel PLC

Trajexia, |a famiglia di unita controllo assi avanzato, dispone anche di una versione

compatta e integrata, in cui Trajexia-PLC, I'unita controllo assi che offre totale flessibi-

lita e modularita dei PLC di Omron, si combina con le eccezionali caratteristiche di con-

trollo assi della piattaforma Trajexia.

« Fino ad un massimo di 30 assi fisici

« Controllo di servosistemi e inverter tramite un'unica rete di controllo del movimento

- Controllo assi avanzato come controllo CAM, controllo di registrazione,
interpolazione e sincronizzazione assi mediante semplici comandi di movimento

- Porta seriale per encoder esterno

- 1/0 digitali integrati

« Scambio di dati di /0 con la CPU PLC

Modelli disponibili

HMI
serie NS
1 Software per personal computer:

Ethernet/seriale CX-One (CX-Motion Pro)
% Trajexia Studio

Serie CJ1

1/0 digitali
Ingresso/uscita encoder
Scheda controllo assi

CJTW-MC472 (4 assi)
CJTW-MCH72 (30 assi)

MECHATROLINK-II Fino a 30 assi
Servoazionamento Servoazionamento
Accurax serie G5 serie G

Bl C[T0 Terminazione

Ingresso

Ingressi di registrazione
rapida, home e interruttori
difinecorsa...

Servomotori Accurax
serie G5

Modulo controllo assi

Descrizione Modello

Modulo controllo assi Trajexia, fino a 30 assi MECHATROLINK-II CJTW-MCH72
Modulo controllo assi Trajexia, fino a 4 assi MECHATROLINK-II CJTW-MC472

Dispositivi correlatia MECHATROLINK-II

Servosistema

Servoazionamento Accurax G5 con ML-Il integrato R88D-KN__ _-ML2

Servoazionamento serie G con ML-Il integrato R88D-GN__ H-ML2

Inverter MX2 con scheda opzionale MECHATROLINK-II Inverter 3G3MX2-A_
Scheda opzionale MECHATROLINK-II 3G3AX-MX2-MRT

Nota: per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e su come effettuare gli ordini, consultare le sezioni relative ai servosistemi e agli inverter
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Trajexia-PLC CJTW-MC472/MCH72

Cavi MECHATROLINK-II

Descrizione
Cavi MECHATROLINK-II

Caratteristiche

Controllo_con MECHATROLINK-II

Modello

0,5m JEPMC-W6003-A5
m JEPMC-W6003-01
3m JEPMC-W6003-03
5m JEPMC-W6003-05
10m JEPMC-W6003-10
20m JEPMC-W6003-20
30m JEPMC-W6003-30

Terminatore MECHATROLINK-II

Resistenza di terminazione

JEPMC-W6022

Ripetitore MECHATROLINK-II

Ripetitore di rete

JEPMC-REP2000

Software per PC

Caratteristiche

CX-Motion Pro V1.3.3 o superiore

Modello

CX-One

Trajexia Studio ' V1.3.30 superiore

TJ1-Studio

I Quando il software Trajexia Studio & compreso in CX-One, & denominato CX-Motion Pro.
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CUJTW-NC_71 Controllo con MECHATROLINK-II

Modulo di posizionamento punto-punto a 2, 4 e 16 assi
mediante MECHATROLINK-II

NC_71 & una potente unita di controllo per applicazioni punto-punto. Si basa sul bus

controllo assi MECHATROLINK-II, che permette di ridurre i costi di programmazione,

sviluppo e manutenzione. Supporta i blocchi funzione PLC.

- Supporta il controllo della posizione, di velocita e di coppia.

- Linguaggi di programmazione: ladder, blocchi funzione. Supporta i blocchi
funzione PLC Open.

- | componenti Smart Active Part per i terminali di comando (HMI) di Omron riducono
i tempi di progettazione.

« Accesso all'intero sistema da un'unica postazione. Configurazione della rete,
configurazione e monitoraggio dei servoazionamenti e programmazione del PLC.

Unita controllo assi

Modelli disponibili

PLCopen

Software per personal
computer: CX-One

Modulo di posizionamento

serie CJ1 2... 16 assi max.
CJIW-NC_71 — — — — — —— —
Servoazionamento Servoazionamento
Accurax serie G5 serie G

MECHATROLINK-II

.[,.‘ 0 Terminazione
Ingresso m
10|
= Ingressi di registrazione d
rapida, home e interruttori
difinecorsa...
Servomotori Accurax Servomotori
serie G5 n: serie G
Modulo di posizionamento Software per PC
Modello Modello
Modulo di posizionamento MECHATROLINK-II - 16 assi CJTW-NCF71 CX-One versione 2.0 (CX-Motion NCF 1.70 o superiore) CX-One
Modulo di posizionamento MECHATROLINK-II - 4 assi CJIW-NC471 CX-One versione 3.0 (CX-Motion NCF 1.90 o superiore)
—— - CX-One versione 4.0 o superiore
Modulo di posizionamento MECHATROLINK-II - 2 assi CJTW-NC271

Dispositivi correlatia MECHATROLINK-II

Servosistema

Descrizione Modello

Servoazionamento Accurax G5 con ML-Il integrato R88D-KN___-ML2

Servoazionamento serie G con ML-Il integrato R88D-GN__ H-ML2

Nota: Per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e sull'ordinazione, fare riferimento
al capitolo sui servosistemi.

Cavi MECHATROLINK-II

Descrizione Caratteristiche Modello

Terminatore MECHATROLINK-II| Resistenza di terminazione |JEPMC-W6022

Cavi MECHATROLINK-II 0,5m JEPMC-W6003-A5
m JEPMC-W6003-01
3m JEPMC-W6003-03
5m JEPMC-W6003-05
10m JEPMC-W6003-10
20m JEPMC-W6003-20
30m JEPMC-W6003-30
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CUJTW-NC 3 Controllo tramite impulsi

Modulo di posizionamento punto-punto a 1, 2 0 4 assi
con uscita a treno di impulsi

Le unita controllo assi NC controllano la posizione tramite uscite a treno di impulsi.

I posizionamento avviene mediante accelerazioni e decelerazioni con curve trapezoi-

dalioaS. Ideale peril controllo del posizionamento semplice nei servoazionamenti

e motori passo-passo con ingresso a treno di impulsi.

- Posizionamento effettuabile mediante comandi ladder diretti

- Controllo della posizione e della velocita

- Interpolazione lineare

- Funzione di avanzamento ad interrupt

- Posizionamento di 100 punti effettuato da memoria

« Memorizzazione dei dati di posizione in memoria flash interna, senza la necessita
di una batteria di backup

Modelli disponibili

Software per personal
computer: CX-One

Modulo di posizionamento
della serie CJ1

CJIW-NC__3
foreom Servoazionamento
Servoazionamento | Accurax G5
Ingresso %[ SmartStep 2
Segnalidil/O
Modulo
L’:Z’;S;‘;::Ze:tﬁome A E (connettore CN1) Segnali di /0
einterruttori di finecorsa servoazionamento (connettore CN1)
m :
W Servomotori
Servomotori !1:' Accurax G5
serie G
Modulo di posizionamento Cavi per servoazionamento
Descrizione Modello Nota: fare riferimento alla sezione dei servosistemi selezionati per informazioni sulle mor-
settiere per servoazionamenti e sui cavi.
Modulo di posizionamento a 1 asse. CJTW-NC113 erep voaz! tesurcavt
Uscita a collettore aperto. Software per PC
Modulo di posizionamento a 2 assi. CJTW-NC213 —
Uscita a collettore aperto. Caratteristiche |Mode|lo
Modulo di posizionamento a 4 assi. CJIW-NC413 CX-One CX-One
Uscita a collettore aperto.
Modulo di posizionamento a 1 asse. Uscita line driver. CJTW-NC133
Modulo di posizionamento a 2 assi. Uscita line driver. CJTW-NC233
Modulo di posizionamento a 4 assi. Uscita line driver. CJTW-NC433
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CJTW-NC_4

Modelli disponibili

Controllo tramite impulsi

Modulo di posizionamento punto-punto a 2 o 4 assi
con uscita a treno di impulsi e funzionalita di unita
controllo assi

Le unita controllo assi NC controllano la posizione tramite uscite a treno di impulsi.

I posizionamento avviene mediante accelerazioni e decelerazioni con curve trapezoi-
dalioaS. Ideale peril controllo del posizionamento semplice nei servoazionamenti

e motori passo-passo con ingresso a treno di impulsi. Quando il modulo (JTW-NC__4
viene utilizzato in una CPU (J2, & in grado di effettuare anche il funzionamento sincro-
no mediante |'uso di camme elettroniche e altri blocchi funzione.

- Controllo della posizione e della velocita

- Interpolazione lineare e funzione di controllo del dispositivo di alimentazione

« Profili camme elettroniche e sincronizzazione degli assi

« Posizionamento di 500 punti effettuato dalla memoria

- Linguaggi di programmazione: ladder, blocchi funzione.

Software per personal

Modulo di posizionamento
della serie CJ1
CJIW-NC__4

Asse 1

computer: CX-One

Asse 2

Segnali esterni perasse 1
easse 2 Modulo a relé per

servoazionamento

Ingresso arresto
diemergenza, home
einterruttori difinecorsa

Servomotori
serie G

Modulo di posizionamento

Descrizione Modello

Modulo di posizionamento a 2 assi. CJTW-NC214
Uscita a collettore aperto.
Modulo di posizionamento a 4 assi. CJTW-NC414
Uscita a collettore aperto.
Modulo di posizionamento a 2 assi. Uscita line driver. CJTW-NC234
Modulo di posizionamento a 4 assi. Uscita line driver. CJTW-NC434

forn Servoazionamento
Servoazionamento Accurax G5
SmartStep 2
Segnali dil/O
(connettore CN1) Segnali di /O
(connettore CN1)

=N

B Servomotori

GE): !1:' Accurax G5

Cavi per servoazionamento

Nota: Perinformazioni sui cavi e sui moduli a relé per servoazionamento, fare riferimento
al capitolo sui servosistemi.

Software per PC

Caratteristiche
CX-One

Modello
CX-One
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Servosistemi

FAMIGLIA

DI

SERVOAZIONAMENTI

SYSMAC

Machine controller IPC

Quale architettura di controllo assi occorre?

A8

Servosistema Accurax G5
Ampia funzionalita e scalabilita

- Servoazionamento per motori rotativi o lineari

- Motore rotativo: fino a 15 kW

- Funzioni di sicurezza: STO

- Controllo ad anello completamente chiuso

-

o

Machine controller

Sequenza logica, controllo assi,
visione, sicurezza, collegamento
database, robotica e SECS/GEM

i

Serie NX7/NJ

NN

l

Funzionalita
Indexer
nell'azionamento

Controllo macchina + sistema
operativo aperto
Fino a 64 assi
Controllore IEC61131-3
Controllo avanzato

Fino a 256 assi
Controllore IEC61131-3
Controllo avanzato
Robotica

Machine controller compatto
Fino a 4 assi sincroni/4 assi PTP
Controllore IEC61131-3
Controllo avanzato

i

Accurax G5
EtherCAT

.

Lineare
Accurax G5 L

i

Privo di quadro

Servomotore
integrato

g

S50W...15kW | 48...760N | T00W...3kW 2,55...25Nm
F354,F356  F354,F357,F359  F392,F393 F389

Pagina 132,155  Pagina 140,181  Pagina 143,167 Pagina 190
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Accurax G5
A/P

l

Controller
“standalone”

EtherCAT, MECHATROLINK-II,
uscita analogica
eatreno di impulsi

Unita controllo
Trajexia

Controllo assi avanzato,
sincronizzazione
multiasse

|

Serie G
A/P

rtStep2

]

Accurax G5
MLII

W:p WD VIV
S0W... 15kW | 50W...1,5kW | 50...750W SOW...5kW | 50W...15kW
F354, F356 F352, F355 F353, F355 F354, F356 F352, F355

Pagina 132, 155

Il catalogo completo é consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017

Pagina 146, 173

Pagina 150, 173

Pagina 132,155  Pagina 146, 173
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Servosistema 15
Servoazionamento per impieghi generali

- Servoazionamento per motori rotativi

. Finoa3 kW

- Funzioni di sicurezza: STO

l

Sl P

Basata su PLC
OMRON

Metodo di controllo dei servoazionamenti

Servomotore integrato
Soluzione senza quadro

- Coppia continua: 2,55... 25 Nm

- Quadro a ingombro ridotto

- Riduzione del cablaggio e installazione semplificata

SvSTnau—

always in control

EtherCAT

Applicazioni PTP da asse
singolo a multiasse con
interpolazione lineare
e circolare

i

‘ MECHATROLINK-I ‘

|

|
! H

NCEtherCAT Trajexia-PLC NCMECHATROLINK-1I

Accurax G5
EtherCAT

Lineare
Accurax G5

Movimento avanzato,
camma elettronica,
sincronizzazione
multiasse

Applicazioni PTP
da asse singolo a multiasse

@

100W... 3kW

50W... 15kW 48... 760N
F354, F356 F354, F357, F359 F392, F393
Pagina 132, 155 Pagina 140, 181 Pagina 143, 167

Accurax G5
MLII

S0W...5kW 50W...1,5kW
F354, F356 F352, F355

Pagina 132,155

Pagina 146, 173

i

‘ Uscita a treno di impulsi ‘

i

Applicazioni PTP
fino a4 assi

Accurax G5
A/P

SmartStep2

ﬂ L,
50W... 15kW 50W...1,5kW 50...750W
F354, F356 F352, F355 F353, F355
Pagina 132, 155 Pagina 146, 173 Pagina 150, 173

129

Servosistemi




Tabella di selezione

S

Ampia funzionalita e scalabilita Servoazionamento per Dimensioni compatte e bus  |Ingresso a treno di impulsi con
impieghi generali Sysmac controllo assi ML2 dimensioni ultra-compatte
Valori nominali monofase 230V{100 W... 1,5 kW 200 W... 1.5 kW 100 W... 1,5 kW 100 W... 1,5 kW 100... 750 W
Valori nominali trifase 400V (600 W... 15 kW 600W ... 5kW 600W...3 kW NA NA
Servomotore applicabile Motori rotativi Accurax G5 Motori lineari Accurax Servomotori 1S Servomotori Servomotori
eserieG
Controllo posizione EtherCAT, MECHATROLINK-II  |EtherCAT EtherCAT MECHATROLINK-Il o ingressoa {Ingresso a treno di impulsi
oingresso a treno di impulsi treno di impulsi
Controllo della velocita EtherCAT, MECHATROLINK-II  |EtherCAT EtherCAT MECHATROLINK-Il 0 ingresso  |NA
o ingresso analogico +10 V analogico £10V
Controllo della coppia EtherCAT, MECHATROLINK-II  [EtherCAT EtherCAT MECHATROLINK-II 0 ingresso  [Solo limiti di coppia
o ingresso analogico £10 V analogico £10V
Programmazione Funzionalita Indexer integrata [NA NA NA NA
azionamento (solo per il modello analogico/
aimpulsi G5)
Approvazioni di sicurezza Safe Torque Off cablato: Safe Torque Off cablato: Safe Torque Off di rete: NA NA
PLd (EN ISO 13849-1), PLd (EN ISO 13849-1), PLd (EN ISO 13849-1),
SIL 2 (IEC 61508) SIL 2 (IEC 61508) SIL2 (IEC61508)
Safe Torque Off cablato:

PLe (EN ISO 13849-1),
SIL 3 (IEC61508)

Funzioni di sicurezza integrate | STO STO STO NA NA
Anello completamente chiuso | Integrato NA NA NA NA
Pagina/Collegamento rapido |132/F354 140/F354 143/F393 146/F352 150/F353

Modelli standard

Motore da 3.000 giri/min Motore da 2.000 giri/min Motore da 1.500 i Motore da 1.000 giri/min

Velocita nominale 3.000 giri/min 2.000 giri/min 1.500 giri/min 1.000 giri/min
Velocita massima 4.500... 6.000 giri/min 3.000 giri/min 2.000... 3.000 giri/min 2.000 giri/min
Coppia nominale 0,16... 15,9 Nm 1,91...23,9Nm 47,8...955Nm 8,59... 28,7 Nm
Taglie 50W...5kwW 400W...5kwW 7,5...15kW 900 W... 6 kW
Servoazionamento Servoazionamento Accurax G5 | Servoazionamento Accurax G5 | Servoazionamento Accurax G5 | Servoazionamento Accurax G5
applicabile
Risoluzione encoder 20 bit incrementale/ 20 bit incrementale/ Assoluto a 17 bit 20 bit incrementale/
17 bit assoluto 17 bit assoluto 17 bit assoluto
Grado di protezione IP67 P67 P67 IP67

Pagina/Collegamento rapido | 155/F356

.

Motore da 1.500 giri/min

Modelli a inerzia elevata
Motore da 3.000 giri/min

Motore da 2.000 giri/min

Velocita nominale 3.000 giri/min 2.000 giri/min 1.500 giri/min
Velocita massima 5.000 giri/min 3.000 giri/min 2.000... 3.000 giri/min
Coppia nominale 0,64...24Nm 4,77...239Nm 47,8 Nm
Taglie 200... 750 W 1...5kw 7,5 kW
Servoazionamento Servoazionamento Accurax G5 | Servoazionamento Accurax G5 | Servoazionamento Accurax G5
applicabile
Risoluzione encoder 20 bit incrementale/ 20 bit incrementale/ Assoluto a 17 bit
17 bit assoluto 17 bit assoluto
Grado di protezione IP65 P67 P67

Pagina/Collegamento rapido | 155/F356
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Servosistemi

Servomotori 1S

Motore da ri/min

Motore da 2.000 giri/min

Motore da 1 iri/min

Velocita nominale 3.000 giri/min 2.000 giri/min 1.000 rpm
Velocita massima 5.000... 6.000 giri/min 3.000 giri/min 2.000 giri/min
Coppia nominale 0,318... 9,55 Nm 1,91... 14,3 Nm 8,59... 28,7 Nm
Taglie 100 W... 3kW 400W...3kW 900 W...3kW

Servoazionamento applicabile

Servoazionamento 1S

Servoazionamento 1S

Servoazionamento 1S

Risoluzione encoder

Encoder ad alta risoluzione da 23 bit
Encoder multigiro assoluto senza
batteria

Encoder ad alta risoluzione da 23 bit
Encoder multigiro assoluto senza
batteria

Encoder ad alta risoluzione da 23 bit
Encoder multigiro assoluto senza
batteria

Grado di protezione

IP67

P67

Pagina/Collegamento rapido

167/F392

Motore da 3.00 i/mi

P67
0

Motore da 2.000 giri/min Motore da 1 giri/min

Servomotori serie G,
tipo cubico

Motore da 3.000 giri/min

Velocita nominale 3.000 giri/min 2.000 giri/min 1.000 rpm 3.000 giri/min
Velocita massima 4.500... 5.000 giri/min 3.000 giri/min 2.000 giri/min 5.000 giri/min
Coppia nominale 0,16... 4,77 Nm 438...7,15Nm 8,62 Nm 0,32...1,3Nm
Taglie 50... 1.500 W 1...1,5kw 900 W 100... 400 W

Servoazionamento applicabile

Servoazionamenti SmartStep 2,
serie G e Accurax G5

Servoazionamenti SmartStep 2,
serie G e Accurax G5

Servoazionamenti SmartStep 2,
serie G e Accurax G5

Servoazionamenti SmartStep 2,
serie G e Accurax G5

Risoluzione encoder

10.000 impulsi/giri o assoluto/
incrementale a 17 bit

10.000 impulsi/giri 0 assoluto/
incrementale a 17 bit

10.000 impulsi/giri o assoluto/
incrementale a 17 bit

10.000 impulsi/giri o assoluto/
incrementale a 17 bit

Grado di protezione

IP65

IP65

IP65

IP65

Pagina/Collegamento rapido

173/F355

Motori lineari Accurax

24

Motore lineare senza ferro

Intervallo di forza continua 48...760 N 29...423N
Campo di forza picco 105... 2.000 N 100... 2.100 N
Velocita massima 1...10m/s 1,2...16 m/s
Forza di attrazione magnetica 300... 4.440N Zero

Servoazionamento applicabile

Azionamento lineare Accurax G5

Pagina/Collegamento rapido

181/F357,F359

Coppia nominale
Velocita nominale

Servomotori integrati

3.000 giri/min

Velocita massima

4.000 giri/min

Risoluzione encoder

15 bit incrementale/18 bit assoluto

Grado di protezione

IP65

Pagina/Collegamento rapido

190/F389

OMmRON
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Accurax G5 Servoazionamenti

Servoazionamenti compatti per un controllo assi preciso.
EtherCAT e sicurezza integrate

+ Servoazionamenti analogici/a impulsi, EtherCAT e ML-I

« Sicurezza conforme a 15013849-1 PL-d

- Risposta in frequenza elevata pari a 2 kHz

« Alta risoluzione grazie all'encoder a 20 bit

- Programmazione azionamento: funzionalita Indexer integrata
nei modelli analogici/a impulsi

« Ingresso encoder esterno per anello completamente chiuso

« Auto-tuning in tempo reale

- Algoritmi di tuning avanzati (funzione antivibrazioni, feed-forward
della coppia, sorveglianza dei disturbi)

Modelli disponibili

Configurazione di riferimento EtherCAT serie Accurax G5

o

Servomotore standard R
3.000 rpm (50...750 W) (® Servoazionamento EtherCAT

serie Accurax G5 Software
e Sysmac Studio

Servomotore a inerzia elevata
i

3.000 rpm (200...750 W) | @ Cavo per monitoraggio analogico

g N5
= e e mEE ——— EtherNet/IP

CN7 : Unita di
. Cclse @ controllo
® : EtherCAT
Filt CN6
iltro
Servomotore standard —
EtherCAT. ™
3.000 rpm (1...5 kW) er
2.000 rpm (400 W ... 5 kW) Cavi CN8 @ Cavo di sicurezza
1.000 rpm (900 W .... 3 kW) TS -
Servomotore a inerzia elevata == @ Connettore segnali i /0

Resistenza di

CN1

2.000 rpm (TkW ... 5 kW) rigenerazione — o | ]: : (®) Cavosegnalidil/o
esterna 1 - oo
N4 L _Dig:[
CN2
Cavo encoder M i

Servomotore standard S esterno @ sle:ae ﬁt;elrlf;g °
1.500 rpm (7,5...5 kW) R88D-KN -ECT

1.000 rpm (4,5...6 kW)

Servomotore a inerzia elevata
1.500 rpm (7,5 kW)

Nota: isimboli ®@®@®@®... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema Accurax G5.

Cavo per servomotori, alimentazione ed encoder
Nota: (D@ per la selezione di servomotore, cavi o connettori del motore, fare riferimento al capitolo sul servomotore Accurax G5.
Servoazionamenti

Simbolo |Caratteristiche

R88M-K1K530(H/T
R88M-K1K520(H/T

® Monofase 230 Vc.a. 100 W R88M-K05030(H/T)-_ - R88D-KNOTH-ECT
R88M-K10030(H/T)-_ -
200W R88M-K20030(H/T)-_ R88M-KH20030(H/T)-_ R88D-KNO2H-ECT
400 W R88M-K40030(H/T)-_ R88M-KH40030(H/T)-_ R88D-KNO4H-ECT
750 W R88M-K75030(H/T)-_ R88M-KH75030(H/T)-_ R88D-KNO8H-ECT
1,0 kW R88M-K1K020(H/T)-_ - R88D-KN10H-ECT
1,5 kW R88M-K1K030(H/T)-_ - R88D-KN15H-ECT
(H/T)-_
(H/T)-_

)
)
)
)

R88M-K90010(H/T)

Trifase 400 Vc.a. 600 W R88M-K40020(F/C)-_ - R88D-KNO6F-ECT
R88M-K60020(F/C)-_ -
1,0 kW R88M-K75030(F/C)-_ - R88D-KN10F-ECT
R88M-K1K020(F/C)-_ R88M-KH1K020(F/C)-_
1,5 kW R88M-K1K030(F/C)-_ - R88D-KN15F-ECT

R88M-K1K520(F/C) R88M-KH1K520(F/C)-_
R88M-K90010(F/C) -

(

(

(
R88M-K1K530(F/C)-_ -

(

(
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A

ccurax G5

w Caratteristiche

Trifase 400 Vc.a.

Servoazionamenti

2,0 kW

(@ Servomotori rotativi compatibili serie G5

Modelli standard Modelli a inerzia elevata Modello

R88M-K2K030(F/C)-_

R88D-KN20F-ECT

R88M-K2K020(F/C)-_

R88M-KH2K020(F/C)-_

3,0kW

R88M-K3K030(F/C)-_

R88D-KN30F-ECT

R88M-K3K020(F/C)-_

R88M-KH3K020(F/C)-_

5,0 kW

R88M-K4K030(F/C)-_

R88D-KN50F-ECT

R88M-K5K030(F/C)-_

(

(

(
R88M-K2K010(F/CQ)-_

(

(F/

(

R88M-K4K020(F/C)-_

R88M-KH4K020(F/C)-_

R88M-K5K020(F/C)-_

R88M-KH5K020(F/C)-_

R88M-K4K510C-_

R88M-K3K010(F/C)-_

7,5 kW

R88M-K6K010C-_

R88D-KN75F-ECT

R88M-K7K515C-_

R88M-KH7K515C-_

15 kW

R88M-K11K015C-_

R88D-KN150F-ECT

R88M-K15K015C-_

Cavi segnali per impieghi generali di I/0 (CN1)

Descrizione

Kit connettore 1/0 (26 pin)

1/0 per impieghi generali

Collegare a Lun-
ghezza

Modello

R88A-CNWO01C

@@@@E

Cavo segnali di 1/0 1/0 per impieghi generali m R88A-CPKB001S-E
2m R88A-CPKB002S-E
Cavo per morsettiera 1/0 per impieghi generali m XW2Z-100J-B34
2m XW2Z-200J-B34
Morsettiera (vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera (vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera (vite M3 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2D-20G6

Cavo encoder esterno (CN4)

Unita di controllo EtherCAT

ghezza ® Machine controller CPU NX701_
Cavo encoder esterno 5m R88A-CRKMO05SR-E NJ501

10m R88A-CRKMO10SR-E NJ3017

20m R88A-CRKM020SR-E NJ1 01_

Monitoraggio analogico (CN5)

Trajexia “stand alone”

Scheda controllo assi

TJ2-MC64 (64 assi)

Servosistemi

Unita master EtherCAT [TJ2-ECT64 (64 assi)
TJ2-ECT16 (16 assi)
TJ2-ECTO4 (4 assi)
CJTW-NCF8_ (16 assi)
CJTW-NC88_ (8 assi)
CJTW-NC48_ (4 assi)

CJTW-NC281 (2 assi)

Descrizione

R88A-CMKO001S

Modulo di posizionamento per serie PLC CJ1

AX-CUSBMO002-E

Resistenza di rigenerazione esterna

Modello

® 500,80 W R88A-RR08050S
- 100 Q, 80 W R88A-RR080100S

a Cavo di sicurezza 3m R88A-CSK003S-E
470, 220W R88A-RR22047S
200, 500 W R88A-RR500205

Filtri

R88D-KNOTH-ECT, R88D-KNO2H-ECT 24A 3,5mA 250 Vc.a. monofase R88A-FIK102-RE
R88D-KNO4H-ECT 41A 3,5mA R88A-FIK104-RE
R88D-KNOBH-ECT 6,6 A 3,5mA R88A-FIK107-RE
R88D-KN10H-ECT, R88D-KN15H-ECT 142 A 3,5mA R88A-FIK114-RE
R88D-KNO6F-ECT, R88D-KN10F-ECT, R88D-KN15F-ECT 4A 0,3mA/32mA" 400 Vc.a. trifase R88A-FIK304-RE
R88D-KN20F-ECT 6A 0,3mA/32mA" R88A-FIK306-RE
R88D-KN30F-ECT, R88D-KN50F-ECT 12,1A 0,3mA/32mA" R88A-FIK312-RE
R88D-KN75F-ECT 2A 0,3mA/40 mA”™ R88A-FIK330-RE
R88D-KN150F-ECT 44 A 2mA/130 mA”™! R88A-FIK350-RE

! Picco momentaneo corrente di dispersione per il filtro all'attivazione/disattivazione.
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Connettori Software per PC

Caratteristiche Modello Caratteristiche Modello
Connettore encoder esterno (per CN4) R88A-CNK41L Software Sysmac Studio versione 1.0 o superiore SYSMAC—SEZ_*1
Connettore segnale di sicurezza 1/0 (per CN8) R8BA-CNK81S CX-Drive versione 2.10 o successiva CX-DRIVE 2.10

Pacchetto software CX-One con CX-Drive 2.10 o successiva |CX-ONE

"1 perinformazioni dettagliate, fare riferimento al catalogo Sysmac Studio
(n. cat. SysCat_I181E) oppure contattare il rappresentante OMRON.

Nota: Se CX-One é installato sullo stesso computer di Sysmac Studio, deve trattarsi
di CX-One v4.2 o versione successiva.

Configurazione di riferimento per Accurax serie G5 MECHATROLINK-II

(® Servoazionamento MECHATROLINK-II
Accurax serie G5

@ :E:I SmROn N5 @ Cavo per monitoraggio analogico
1 |_’:- === — -EEE @ Unita controllo assi
Servomotore standard [ CN6 Cavi MECHATROLINK-II _MEE'W-_ROENEI_ - —q
3,000 rpm (50....750 W) - avi R —
(I ] | . |
Servomotore a inerzia elevata | L |
3.000 rpm (200....750 W) 0 CN7 (1) Cavo USB | traioni - |
Filtro 1 e Y Trajexia autonomo con ML2
@ . CN8 @ Cavo di sicurezza | I
@ cavi . f S | ; |
@ I'_@ @ Connettore segnali di I/0 | |
® Il:l Resistenzg di 'n= CN1 1- (®) Cavo segnalidil/0 l Serie PLC CJ- :
rigenerazione ' oo o= _& ;: Trajexia i dulo PLC
Servomotore standard esta : I @ Nr(a:j;xgal-lnATm;oillﬁK_" |
3.000 rpm (1...5 kW) (el 5 Ty~ L -
2.000 rpm (400W ... 5 kW) ! "-% ;:ﬂ
1.000 rpm (900 W ... 4,5 kW) g
Servomotore a inerzia elevata Cavo encoder @ Morsettiera per

2.000 rpm (1...5 kW) esterno

segnali di 1/0
R88D-KN___-ML2

Nota: isimboli ®@®@®@®... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema Accurax G5.
Cavo per servomotori, alimentazione ed encoder
Nota: (D) per la selezione di servomotore, cavi o connettori del motore, fare riferimento al capitolo sul servomotore Accurax G5.

Servoazionamenti

Caratteristiche (@ Servomotori rotativi compatibili serie G5 m
Modelli standard Modelli a inerzia elevata Modello

® Monofase 230 Vc.a.

100 W

R88M-K05030(H/T)-_

R88D-KNOTH-ML2

R88M-K10030(H/T)-_

200W

R88M-K20030(H/T)-_

R88M-KH20030(H/T)-_

R88D-KNO2H-ML2

400 W

R88M-K40030(H/T)-_

R88M-KH40030(H/T)-_

R88D-KNO4H-ML2

750 W

R88M-K75030(H/T)-_

R88M-KH75030(H/T)-_

R88D-KNO8H-ML2

1,0 kW

R88M-K1K020(H/T)-_

R88D-KN10H-ML2

1,5 kW

R88M-K1K030(H/T)-_

R88D-KN15H-ML2

R88M-K1K530(H/T)-_

R88M-K1K520(H/T)-_

R88M-K90010(H/T)-_

Trifase 400 Vc.a.

600 W

R88M-K40020(F/C

R88D-KNO6F-ML2

1,0 kW

R88M-K75030(F/C

R88D-KN10F-ML2

)-_
R88M-K60020(F/C)-_
)
)-_

R88M-K1K020(F/C

R88M-KH1K020(F/C)-_

1,5 kW

R88M-K1K030(F/C)-_

R88D-KN15F-ML2

R88M-K1K530(F/C)-_

R88M-K1K520(F/C)-_

R88M-KH1K520(F/C)-_

R88M-K90010(F/C)-_

2,0kW

R88M-K2K030(F/C)-_

R88D-KN20F-ML2

R88M-KH2K020(F/C)-_

3,0kw

R88M-K3K030(F/C)-_

R88D-KN30F-ML2

R88M-K3K020(F/C)-_

R88M-KH3K020(F/C)-_

R88M-K2K010(F/C)-_

5,0kwW

R88M-K4K030(F/C)-_

R88D-KN50F-ML2

R88M-K5K030(F/C)-_

(
(
(
(
(
(F/
(
R88M-K2K020(F/C)-_
(
(F/
(
(
(
(F/

R88M-K4K020(F/C)-_

R88M-KH4K020(F/C)-_

R88M-K5K020(F/C)-_

R88M-KH5K020(F/C)-_

R88M-K4K510C-_

R88M-K3K010(F/C)-_
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Accurax G5 Servoazionamenti

Cavi di controllo (CN1)

Simbolo |Descrizione Collegare a Lun- Modello
ghezza
@ Kit connettore 1/0 (26 pin) 1/0 per impieghi generali - R88A-CNWO1C
® Cavo segnali di 1/0 m R88A-CPKB001S-E
2m R88A-CPKB002S-E
® Cavo per morsettiera 1/0 per impieghi generali m XW2Z-100J-B34
2m XW2Z-200J-B34
@ Morsettiera (vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera (vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera (vite M3 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2D-20G6
Cavo encoder esterno (CN4) Unita controllo assi MECHATROLINK-II
ghezza Trajexia “stand Scheda controllo assi TJ2-MC64 (64 assi)
Cavo encoder esterno 5m R88A-CRKMOO05SR-E alone” TJ1-MC16 (16 assi)
10m R88A-CRKMO10SR-E TJ1-MCO4 (4 assi)
20m _ |R88A-CRKMO20SR-E Modulo master ML2 TI1-ML16 (16 assi)
Monitoraggio analogico (CN5) TJ1-MLO4 (4 assi)
" - Controller movimento trajexia-PLC CJTW-MCH72 (30 assi)
Simbolo |Descrizione Lun- Modello -
ghezza CJTW-MC472 (4 assi)
® |Cavo per monitoraggio analogico | m |R88A—CMK001S Modulo di posizionamento per PLC CJ1 CJIW-NCF71 (16 assi)
CJTW-NC471 (4 assi)
Cavi MECHATROLINK-II (CN6) CITW-NC271 (2 assi)
W Modello Modulo di posizionamento per PLC CS1 CSTW-NCF71 (16 assi)
ghezza CSTW-NC471 (4 assi)
Resistenza di terminazione JEPMC-W6022-E CSTW-NC271 (2 assi)
MECHATROLINK-II
Cavi MECHATROLINK-II 05m  |JEPMC-W6003-A5-E Cavo personal computer USB (CN7)

m JEPMC-W6003-01-E
3m JEPMC-W6003-03-E
5m JEPMC-W6003-05-E
10m JEPMC-W6003-10-E
20m JEPMC-W6003-20-E
30m JEPMC-W6003-30-E

Descrizione

Modello
R88A-CSK003S-E

Connettore di sicurezza con cavo di3 m
(con fili sciolti a una estremita)

Resistenza di rigenerazione esterna

Caratteristiche Modello

500,80W R88A-RR08050S
100 ©, 80 W R88A-RR080100S
47 Q,220W R88A-RR22047S
20 Q, 500 W R88A-RR50020S
Filtri
e 0 e
nominale dispersione
R88D-KNOTH-ML2, R88D-KN0O2H-ML2 24A 3,5mA 250 Vc.a. monofase R88A-FIK102-RE
R88D-KNO4H-ML2 41A 3,5mA R8BA-FIK104-RE
R88D-KNO8H-ML2 6,6 A 3,5mA R88A-FIK107-RE
R88D-KN10H-ML2, R88D-KN15H-ML2 142A 3,5mA R88A-FIK114-RE
R88D-KNO6F-ML2, R88D-KN10F-ML2, R88D-KN15F-ML2 4A 0,3mA/32mA"! 400 Vc.a. trifase R8BA-FIK304-RE
R88D-KN20F-ML2 6A 03mA/32mA" R8BA-FIK306-RE
R88D-KN30F-ML2, R88D-KN50F-ML2 12,1A 0,3 mA/32 mA"! R88A-FIK312-RE
“ Picco momentaneo corrente di dispersione per il filtro all'attivazione/disattivazione.
Connettori Software per PC
Connettore encoder esterno (per CN4) R88A-CNK41L CX-Drive versione 1.91 o successiva CX-DRIVE 1.91
Connettore segnale di sicurezza I/O (per CN8) R88A-CNK81S Pacchetto software CX-One con CX-Drive 1.91 o successiva |CX-ONE
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Accurax G5

Configurazione di riferimento Accurax G5 analogico/a impulsi

o F

Servomotore standard
3.000 rpm (50...750 W)

Servomotore a inerzia elevata
3.000 rpm (200...750 W)

® L @) cavi

Servomotore standard
3.000 rpm (1...5 kW)
2.000 rpm (400 W ... 5 kW)
1.000 rpm (900 W ... 3 kW)

Servomotore a inerzia elevata
2.000 rpm (1 kW ... 5 kW)

o =

Servomotore standard
1.500 rpm (7,5...15 kW)
1.000 rpm (4,5 kW ... 6 kW)

Servomotore a inerzia elevata
1.500 rpm (7,5 kW)

@ Servomotori

Servoazionamento analogico/a impulsi

OMRON

CN5
P -@% @ Cavo per monitoraggio analogico

Servoazionamenti

CN7 Cavo connettore mini USB Personal computer:
P g e w{5] 7 J Software CX-One
F"tg CN8 Cavo di sicurezza
r—— E]:{i[ Scheda controllo assi
I Morsettiera per
Resistenza di CN1 | @ g @ segnali esterni
rigenerazione Modulo di
esterna - = —l_ - posizionamento D:E::[
@ I 1 (tipo ad alta velocita) @
== -]:j:ﬂj D:(::[ Modulo di
I posizionamento
CN4 @

R88D-KT___

[ @ Morsettiera per segnali di I/0 per
scopi generici del servoazionamento

Cavo encoder esterno

Nota: isimboli ®@®@®@®... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema Accurax G5.

Cavo per servomotori, alimentazione ed encoder
Nota: (D@ per la selezione di servomotore, cavi o connettori del motore, fare riferimento al capitolo sul servomotore Accurax G5.

Servoazionamenti

Caratteristiche

® Monofase 230 Vc.a.

(@ Servomotori rotativi compatibili Accurax serie G5

Modelli standard Modelli a inerzia elevata Modello

100 W R88M-K05030(H/T)-_ -

R88D-KTOTH

R88M-K10030(H/T)-_ -

200 W R88M-K20030(H/T)

R88M-KH20030(H/T)-_ R88D-KT02H

400 W R88M-K40030(H/T)-_

R88M-KH40030(H/T) R88D-KT04H

750 W R88M-K75030(H/T)-_

R88M-KH75030(H/T)-_ R88D-KTO8H

1,0 kW R88M-K1K020(H/T)

- R88D-KT10H

R88D-KT15H

1,5 kw R88M-K1K030(H/T)-_ -

R88M-K1K520(H/T)- -

(

(
R88M-K1K530(H/T)

(

(

R88M-K90010(H/T)- -

Trifase 400 Vc.a.

600 W R88M-K40020(F/C

- R88D-KTO6F

R88M-K60020(F/C

1,0 kW R88M-K75030(F/C

- R88D-KT10F

R88M-K1K020(F/C

R88M-KH1K020(F/C)-_

1,5 kw R88M-K1K030(F/C

- R88D-KT15F

R88M-K1K530(F/C

R88M-K1K520(F/C

R88M-KH1K520(F/C)

R88M-K90010(F/C

R88D-KT20F

R88M-K2K020(F/C

R88M-KH2K020(F/C)-_

3,0kw R88M-K3K030(F/C

- R88D-KT30F

R88M-K3K020(F/C

R88M-KH3K020(F/C)-_

5,0 kW R88M

-K4K030(F/C

- R88D-KT50F

R88M

-K5K030(F/C

R88M

(
(
(
R88M-K2K010(F/C
(
(
-K4K020(F/C

R88M-KH4K020(F/C)-_

R88M

)
)
)
)
)
)
)
)
2,0 kw R88M-K2K030(F/C)
)
)
)
)
)
)
)
)

-K5K020(F/C

R88M-KH5K020(F/C)-_

R88M

-K4K510C-_ -

R88M

-K3K010(F/C)

7,5 kW R88M

-K6K010C-_ -

R88D-KT75F

R88M

-K7K515C-_

R88M-KH7K515C-_

15 kW R88M

-K11K015C-_ -

R88D-KT150F

R88M-K15K015C-_ -

*1

Programmazione azionamento, funzionalita Indexer integrata, & disponibile nei modelli Accurax G5 analogici/a impulsi con firmware 1.10 o successivo.
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Cavi di controllo (CN1)
Simbolo |Descrizione Collegare a Lun- Modello
ghezza
@ Cavo controllo Unita controllo assi m R88A-CPGOOTM1
(1 asse) CSTW-MC221 2m__ |R8BA-CPGO02M1
CSTW-MC421
3m R88A-CPGO03M1
5m R88A-CPGO0O5M1
Cavo di controllo Unita controllo assi m R88A-CPGO01M2
(2ass) CSTW-MC221 2m  |R8BA-CPGO02M2
CSTW-MC421
3m R88A-CPGO03M2
5m R88A-CPGO05M2
® Cavo controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G9
(uscita line driver per 1 asse 1) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434
10m XW2Z-10MJ-G9
Cavo controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G13
(uscita collettore aperto per 1 asse 1) CJIW-NC214 3m XW2Z-300J-G13
CJTW-NC414
Cavo di controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) Tm XW2Z-100J-G1
(uscita line driver per 2 assi) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G1
CJTW-NC434
10m XW2Z-10MJ-G1
Cavo di controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G5
(uscita a collettore aperto per 2 assi) CJTW-NC214 Im XW2Z-300J-G5
CJTW-NC414
® Cavo per morsettiera per segnali esterni Moduli di posizionamento (a elevata velocita) 05m XW2Z-C50X
(per ingresso comune, ingressi marcia avanti/indietro inibita, ingresso arresto CJTW-NC234 1m XW2Z-100X
di emergenza, ingresso di prossimita dell'origine e ingresso interrupt) CJTW-NC434
CIW-NC214 2m XW2Z-200X
CJTW-NC414 3m XW2Z-300X
5m XW2Z-500X
10m XW2Z-010X
@ Morsettiera per segnali esterni (vite M3, terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera per segnali esterni (vite M3.5, terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera per segnali esterni (vite M3, terminali a forcella/rotondi) - XW2D-20G6
Cavo da modulo a relé per servoazionamento a servoazionamento CSTW-NC1J3, CJTW-NC1[13, C200HW-NC113, m XW2Z-100J-B25
CSTW-NC2(13/4[713, CJTW-NC2[13/4073, m XW2Z-200J-B25
C200HW-NC213/413, CQMTH-PLB21 0 CQM1-CPU43
CJIM-CPU21/22/23 m XW2Z-100J-B31
2m XW2Z-200J-B31
® Modulo a relé per servoazionamento Moduli di posizionamento - XW2B-20J6-1B (1 asse)
CSTW-NC1[13, CJTW-NC1[13 0 C200HW-NC113
Modulidiposizionamento - XW2B-40J6-2B (2 assi)
CSTW-NC2(13/4[713, CJTW-NC2[13/4(13
0 C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 0 CQM1-CPU43 - XW2B-20J6-3B (1 asse)
CJIM-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 asse)
XW2B-40J6-9A (2 assi)
Cavo di collegamento CQMTH-PLB21 0,5m XW2Z-050J-A3
modulo di posizionamento 1m XW2Z-100J-A3
CSTW-NC113 0 C200HW-NC113 0,5m XW2Z-050J-A6
m XW2Z-100J-A6
CSTW-NC213/413 0 C200HW-NC213/413 05m XW2Z-050J-A7
m XW2Z-100J-A7
CSTW-NC133 0,5m XW2Z-050J-A10
m XW2Z-100J-A10
CSTW-NC233/433 05m XW2Z-050J-A11
m XW2Z-100J-A11
CJTW-NC113 0,5m XW2Z-050J-A14
m XW2Z-100J-A14
CJTW-NC213/413 05m XW2Z-050J-A15
m XW2Z-100J-A15
CJTW-NC133 0,5m XW2Z-050J-A18
m XW2Z-100J-A18
CJTW-NC233/433 05m XW2Z-050J-A19
m XW2Z-100J-A19
CJIM-CPU21/22/23 0,5m XW2Z-050J-A33
m XW2Z-100J-A33
(@) Cavo per impieghi generali Per controllori per impieghi generali m R88A-CPG001S
2m R88A-CPG002S
Cavo per morsettiera Per controllori per impieghi generali m XW2Z-100J-B24
2m XW2Z-200J-B24
® Morsettiera (vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-50G4
Morsettiera (vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-50G5
Morsettiera (vite M3 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2D-50G6
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Accurax G5 Servoazionamenti

Cavo encoder esterno (CN4) Resistenza di rigenerazione esterna

Simbolo [Descrizione Lun- Modello Simbolo |Caratteristiche Modello
ghezza ® 500Q,80W R88A-RR08050S

Cavo encoder esterno 5m R88A-CRKMO05SR-E 100 Q, 80 W R88A-RR080100S
10m  |R88A-CRKMO10SR-E 470,220W R88A-RR220475
20m  [R88A-CRKMO20SR-E 202, 500 W R88A-RR500205

Monitoraggio analogico (CN5) Cavo per funzioni di sicurezza (CN8)

; . . Connettore di sicurezza con cavo di3 m R88A-CSK003S-E
Cavo per monitoraggio analogico (con fili sciolti a una estremita)

Cavo personal computer USB (CN7)

Simbolo [Descrizione Lun- Modello

ghezza

Cavo connettore mini USB AX-CUSBM002-E

Filtri

e e - = e

nominale dispersione

R88D-KTO1H, R88D-KT02H 24A 3,5mA 250 Vc.a. monofase R88A-FIK102-RE
R88D-KT04H 41A 3,5mA R8BA-FIK104-RE
R88D-KTO8H 6,6 A 3,5mA R8BA-FIK107-RE
R88D-KT10H, R88D-KT15H 14,2 A 3,5mA R88A-FIK114-RE
R88D-KTO6F, R88D-KT10F, R88D-KT15F 4A 0,3mA/32 mA”! 400 Vc.a. trifase R88A-FIK304-RE
R88D-KT20F 6A 0,3mA/32mA”" R88A-FIK306-RE
R88D-KT30F, R88D-KT50F 12,1A 0,3mA/32mA”" R88A-FIK312-RE
R88D-KT75F 22A 0,3 mA/40 mA™! R88A-FIK330-RE
R88D-KT150F 44 A 2mA/130 mA™! R88A-FIK350-RE

"1 Picco momentaneo corrente di dispersione per il filtro all'attivazione/disattivazione.

Connettori

Kit connettore I/0 - 50 pin — (per CN1) R8BA-CNU11C
Connettore encoder esterno (per CN4) R88A-CNK41L
Connettore segnale di sicurezza I/0 (per CN8) R88A-CNK81S
Software per PC

CX-Drive versione 2.10 o successiva CX-DRIVE 2.10
Pacchetto software CX-One con CX-Drive 2.10 o successiva [CX-ONE
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Caratteristiche

Servoazionamenti

Monofase 230V

Modello servoazionamento RSSD-K_ oo o osh___loh___Jih |

Servomotore applicabile R88M-K_ 05030(H/T)-_ 20030(H/T)-_ 40030(H/T)-_ 75030(H/T)-_ 1K020(H/T)-_ 1KO30(H/T)-_
10030(H/T)-_ - - - - 1K530(H/T)-_
- - - - - 1K520(H/T)-_
- - - - - 90010(H/T)-_
Potenza max. del motore applicabile W |100 200 400 750 1.000 1.500
Corrente in uscita continua A (rms) |1,2 1,6 2,6 41 59 94
Alimentazione di ingresso Circuito principale |Monofase/trifase, 200...240 Vc.a., +10 ... -15% (50/60 Hz)
¥ |Alimentazione Circuito di Monofase, 200...240 Vc.a.,, +10 ... =15% (50/60 Hz)
3 controllo
E Metodo di controllo IGBT/PWM, sinusoidale
E Retroazione Encoder seriale (valore incrementale/assoluto)
'§ = |Temperatura di utilizzo/stoccaggio 0...55°C/-20...65°C
§ :g Umidita di utilizzo/stoccaggio 90% di umidita relativa o inferiore (senza formazione di condensa)
S g Altitudine 1.000 m o inferiore sul livello del mare
“ |Resistenza alle vibrazioni/urti (max.) 5,88 m/s% 10...60 Hz (funzionamento continuo al punto di risonanza non consentito)/19,6 m/s?
Configurazione Montato sulla base
Peso approssimativo kg 0,8 l1,1 |1,6 |1,8
Trifase 400 V

Modello servoazionamento RESD-K_ o6 _J1oF 1S _J20F_J30F_[soF ___[7sE iSO

Servomotore applicabile R88M-K_ 40020(F/C)-_  75030(F/C)-_  1KO030(F/C)-_ 2KO030(F/C)-_ 3KO030(F/C)-_ 4KO030(F/C)-_ 6K010C-_ 11K015C-_
60020(F/C)-_  1K020(F/C)-_ 1K530(F/C)-_ 2K020(F/C)-_ 3K020(F/C)-_ 5K030(F/C)-_ 7K515C-_ 15K015C-_
- - 1K520(F/Q)-_ - 2K010(F/C)-_  4K020(F/Q)-_ - -
- - 90010(F/C)-_ - = 5K020(F/C)-_ - -
- - - - - 4K510C-_ - -
- - - - - 3K010(F/Q)-_ - -
Potenza max. del motore applicabile W (0,6 1,0 1,5 2,0 3,0 5,0 75 15,0
Corrente in uscita continua A(rms) |1,5 2,9 4,7 6,7 9,4 16,5 22,0 334
Alimentazione di ingresso Circuito principale |Trifase, 380...480 Vc.a., +10 ... =15% (50/60 Hz)
% |Alimentazione Circuito di 24Vc.c+15%
3 controllo
E Metodo di controllo IGBT/PWM, sinusoidale
E Retroazione Encoder seriale (valore incrementale/assoluto) Encoder assoluto
§ = |Temperatura di utilizzo/stoccaggio 0...55°C/-20...65°C
§ :E Umidita di utilizzo/stoccaggio 90% di umidita relativa o inferiore (senza formazione di condensa)
S g Altitudine 1.000 m o inferiore sul livello del mare
“ |Resistenza alle vibrazioni/agli urti 5,88 m/s®10...60 Hz (funzionamento continuo al punto di risonanza non consentito)/19,6 m/s?
Configurazione Montato sulla base
Peso approssimativo kg 1.9 2,7 4,7 |13,5 21,0
Dimensioni
Modello azionamento Caratteristiche Modello EtherCAT Modello ML2 Modello analogico/a
impulsi
R88D-KT01/02H, R88D-KNO1/02H-_ 230V 100...200 W ?i-?%_?%-?%_?ﬁ-?%_
R88D-KT04H, R88D-KNO4H-_ 400 W 150 |55 132 |70 150 |55 132 |70 150 |55 130 |70 D
R88D-KT08H, R88D-KNO8H-_ 750 W 150 |65 172 |70 150 |65 172 |70 150 |65 170 |70
R88D-KT10/15H, R88D-KN10/15H-_ 1...1,5kw 150 (86 172 |70 150 (86 172 |70 150 |85 170 |70
R88D-KT06/10/15F, R88D-KN06/10/15F-_{400 V 600W...1,5kW[150 |92 172 |70 150 (92 172 |70 150 |91 170 |70
R88D-KT20F, R88D-KN20F-_ 2 kW 198 |94 195 |70 198 |94 195 |70 198 |94 193,5 |70
R88D-KT30/50F, R88D-KN30/50F-_ 3...5kw 250 [130 |214 |70 250 (130 |214 |70 250 |130 (212 |70
R88D-KT75F, R88D-KN75H-ECT 7,5 kW 250 (233 |334 |70 - - - - 250 (233 |334 |70
R88D-KT150F,R88D-KN150H-ECT 15 kW 450 |261 |271 |70 - - - - 450 (261 |270 |70
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Azionamento lineare Accurax G5

Modelli disponibili

Servoazionamenti

Servoazionamenti compatti per un controllo assi preciso.

EtherCAT e sicurezza integrate

- Tipi di motore “ironcore” e “ironless”

- Sicurezza conforme a 15013849-1 PL-d

- Risposta in frequenza elevata pari a 2 kHz

+ Opzioni tipo di encoder SinCos e line driver A/B
+Auto-tuning in tempo reale

+Algoritmi di tuning avanzati (funzione antivibrazioni, feed-forward della coppia,

sorveglianza dei disturbi)
(lassificazioni

- Motori “ironcore” — 48... 760 N (forza di picco di 2.000 N)
« Motori “ironless” — 29... 423 N (forza di picco di 2.100 N)

Configurazione di riferimento EtherCAT serie Accurax G5

@ “Ironcore”

@ Asse con motore lineare

Filtro

@ Serial converter

Resistenza di
rigenerazione

(3 Servoazionamento EtherCAT serie

Accurax G5

@ Cavo per monitoraggio analogico
CN5

— —EEE EtherNet/IP

R88D-KNLICICI-ECT-L

Nota: |simboli ®@®@@(®... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema Accurax G5.

Cavo per servomotori, alimentazione ed encoder

Nota: (1)@ Per la selezione di motore lineare, cavi o connettori, fare riferimento alla documentazione sul motore lineare Accurax.

Servoazionamenti

m Caratteristiche

(@ Motori lineari Accurax G5 compatibili

Motori “ironcore”

Motori “ironless”

Asse con motore lineare

Software Sysmac Studio

@ Unita controllo assi

CN7
= e« (0) Cavo USB .

NG )

EtherCAT~

N8 @ Cavo di sicurezza

— -E:j:
r -D (@ Cconnettore segnali di /0
-CN]— — s = = @ Cavo segnalidi /0
-

CN4 I @
———e— 'D:C:[

N2

Cavo encoder esterno @ Morsettiera per segnali di /0

Modello

® Monofase 230 Vc.a. R88L-EC-FW-0303-[] R88L-EC-GW-0303-[] R88L-EA-AF-0303-[] R88D-KNO2H-ECT-L
R88L-EC-GW-0503-[]
R88L-EC-FW-0306-[] R88L-EC-GW-0506-[] R88L-EA-AF-0306-[] R88D-KNO4H-ECT-L
R88L-EC-GW-0703-[]
R88L-EC-FW-0606-[] R88L-EC-GW-0306-[] R88L-EA-AF-0606-[] R88D-KNO8H-ECT-L
R88L-EC-GW-0509-L]
R88L-EC-GW-0706-[]
R88L-EC-FW-0609-[] R88L-EC-GW-0309-[] R88L-EA-AF-0609-[] R88D-KN10H-ECT-L
R88L-EC-FW-0709-[]
R88L-EC-FW-0612-[] - R88L-EA-AF-0612-[] R88D-KN15H-ECT-L
R88L-EC-FW-1112-[] R88L-EA-AF-1112-[]
R88L-EC-FW-1115-[] R88L-EA-AF-1115-[]
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Azionamento lineare Accurax G5

Servoazionamenti

(@ Motori lineari Accurax G5 compatibili

Caratteristiche 1) ili i
Motori “ironcore”

®

Trifase 400 Vc.a.

R88L-EC-FW-0303-[]

Motori “ironless”

Asse con motore lineare

Modello
R88D-KNOG6F-ECT-L

R88L-EC-FW-0306-[]

R88L-EA-AF-0303-[]

R88L-EA-AF-0306-[]

R88D-KN10F-ECT-L

R88L-EC-FW-0606-[]

R88L-EA-AF-0606-[]

R88D-KN15F-ECT-L

R88L-EC-FW-0609-[]

R88L-EA-AF-0609-[]

R88D-KN20F-ECT-L

R88L-EC-FW-0612-[]

R88L-EC-FW-1112-[]

R88L-EC-FW-1115-[]

R88L-EA-AF-0612-[]

R88L-EA-AF-1112-[]

R88L-EA-AF-1115-[]

R88D-KN30F-ECT-L

Cavi segnali per impieghi generali di /0 (CN1)

Cavo encoder esterno (CN4)

Unita controllo assi

Cavo encoder esterno R88A-CRKMO005SR-E Machine controller |CPU NX701-[]

10m R88A-CRKMO10SR-E NJ501-[]

20m R88A-CRKM020SR-E NJ301-[]

NJ101-[]
Monitoraggio analogico (CN5) Controller Scheda controllo assi | TJ2-MC64 (64 assi)
(simbolo__[Descrizione_______|Lunghezza[Modello | movimento Uity master [1J2-ECT64 (64 assi)
® Cavo per monitoraggio m R88A-CMK001S stand-alone Trajexia | ghercAT TJ2-ECT16 (16 assi)

analogico

Cavo personal computer USB (CN7)

m Modello

|Cavo connettore mini USB

|2m

| Ax-cusBmo02-E

Cavo di sicur

ezza (CN8)

m Modello

TJ2-ECT04 (4 assi)

serie CJ1

Modulo di posizionamento per PLC

CJTW-NCF81 (16 assi)

CJTW-NC88[! (8 assi)

CJTW-NC48L] (4 assi)

CJTW-NC281 (2 assi)

Resistenza d

i rigenerazione esterna

@ Kit connettore I/0 (26 pin) 1/0 per impieghi generali R88A-CNWO01C
® Cavo segnali dil/O 1/0 per impieghi generali m R88A-CPKB001S-E g
2m R88A-CPKB002S-E 2
® Cavo per morsettiera 1/0 per impieghi generali m XW2Z-100J-B34 §
2m XW2Z-200J-B34
@ Morsettiera (vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera (vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera (vite M3 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2D-20G6

Simbolo Caratteristiche Modello
|Cavo di sicurezza |3m |R88A CSK003S-E ® 500,80 W R88A-RRO80505
100Q, 80 W R88A-RR080100S
47 Q3,220 W R88A-RR22047S
20Q, 500 W R88A-RR50020S
Filtri
Servoazionamento applicabile Produttore Corrente Tensione nominale |Modello
nominale
R88D-KNO2H-ECT-L Rasmi 24A 3,5mA Fase R88A-FIK102-RE
R88D-KNO4H-ECT-L Ltd 41A 3,5mA 250Vea. R88A-FIK104-RE
R88D-KNO8H-ECT-L 6,6 A 3,5mA R88A-FIK107-RE
R88D-KN10H-ECT-L, R88D-KN15H-ECT-L 14,2 A 3,5mA R88A-FIK114-RE
R88D-KNOGF-ECT-L, R88D-KN10F-ECT-L, R88D-KN15F-ECT-L 4A 0,3mA/32 mA"! Fase R88A-FIK304-RE
R88D-KN20F-ECT-L 6A 03 mA/32mA”! 400Vea. R88A-FIK306-RE
R88D-KN30F-ECT-L 121A 03 mA/32mA”! R88A-FIK312-RE
! Picco momentaneo corrente di dispersione per il filtro all'attivazione/disattivazione.
Connettori Software per PC

Caratteristiche Modello

Connettore encoder esterno (per CN4) R88A-CNK41L
Connettore segnale di sicurezza I/0 (per CN8) R88A-CNK81S

Caratteristiche Modello

Sysmac Studio versione 1.0 o superiore SYSMAC-SE20JCIC]™
CX-DRIVE 2.60

" perinformazioni dettagliate, fare riferimento al catalogo Sysmac Studio
(n. cat. SysCat_I181E) oppure contattare il rappresentante OMRON.

CX-Drive versione 2.60 o successiva

Nota: Se CX-One e installato sullo stesso computer di Sysmac Studio, deve trattarsi
di CX-One v4.2 o versione successiva.
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Azionamento lineare Accurax G5 Servoazionamenti

Caratteristiche

Monofase 230V

Servomotore lineare applicabile FW-0303

FW-0306 FW-0606 FW-0609 FW-0612

GW-0303 GW-0506 GW-0306 GW-0309 FW-1112
- GW-0703 GW-0509 GW-0709 -
- - GW-0706 - -
Alimentazione W {200 400 750 1.000 1.500
Corrente di uscita continua A(rms) [1,6 2,6 41 59 9,4
Corrente di uscita massima A(rms) (4,8 7,8 12,3 16,9 28,2
9 Alimentazione di ingresso Circuito principale Monofase/trifase, 200... 240 Vc.a., +10... =15% (50/60 Hz)
§ Alimentazione Circuito di controllo  |Monofase, 200... 240 Vc.a., +10... —=15% (50/60 Hz)
@ |Metodo di controllo IGBT/PWM, sinusoidale
~,§ Retroazione Encoder seriale (valore incrementale/assoluto)
g = |Temperatura di utilizzo/stoccaggio 0... 55°C/-20...65°C
g :E Umidita di utilizzo/stoccaggio 90% di umidita relativa o inferiore (senza formazione di condensa)
e E Altitudine 1.000 m o inferiore sul livello del mare
~ |Resistenza agli urti/vibrazioni (max.) |5,88 m/s® 10... 60 Hz (funzionamento continuo al punto di risonanza non consentito)/19,6 m/s
Configurazione Montato sulla base
Peso approssimativo kg 10,8 |1,1 1,6 |1,8

FW-0303

FW-0303 FW-0609 FW-0612

- FW-0306 - - FW-1112
= = = = FW-1115
Alimentazione kw (0,6 1 15 2 3
Corrente di uscita continua A(rms) |15 29 4,7 6,7 9,4
Corrente di uscita massima A(rms) (6,4 8,7 14,1 19,7 28,2
9 Alimentazione di ingresso Circuito principale Trifase, 380... 480 Vc.a., +10... -15% (50/60 Hz)
§ Alimentazione Circuito di controllo |24 Vc.c. £15%
E Metodo di controllo IGBT/PWM, sinusoidale
-é Retroazione Encoder seriale Encoder incrementale o assoluto
g = |Temperatura di utilizzo/stoccaggio 0... 55°C/-20...65°C
§ :E Umidita di utilizzo/stoccaggio 90% di umidita relativa o inferiore (senza formazione di condensa)
e Tg’ Altitudine 1.000 m o inferiore sul livello del mare
~ |Resistenza alle vibrazioni/agli urti 5,88 m/s2 10... 60 Hz (funzionamento continuo al punto di risonanza non consentito)/19,6 m/s?
Configurazione Montato sulla base
Peso approssimativo kg |1,9 2,7 4,7
Dimensioni
N N e s B
W w. o o1
R88D-KNO2H-ECT-L 230V 200 W 150 40 132 70
R88D-KNO4H-ECT-L 400 W 150 55 132 70 W o 2
R88D-KNO8H-ECT-L 750 W 150 65 172 70
R88D-KN10H-ECT-L, R88D-KN15H-ECT-L 1..1,5 kW 150 86 172 70
R88D-KNO6F-ECT-L, R88D-KN10F-ECT-L, R88D-KN15F-ECT-L 400V 600 W... 1,5 kW 150 92 172 70
R88D-KN20F-ECT-L 2 kw 198 94 195 70
R88D-KN30F-ECT-L 3kwW 250 130 214 70
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Servoazionamento 1S Servoazionamenti

Servoazionamento per impieghi generali Sysmac

« Encoder con risoluzione 23 bit
- Tuttii connettori a fissaggio rapido e sicuro a baionetta e senza viti
- Precablaggio e manutenzione facilitati grazie al tipo di connettori
- (ablaggio diretto dei segnali di /0
« Relé integrato per controllo diretto del freno motore
« Controllo del loop migliorato per overboost e rapidita di impostazione
« Funzione di sicurezza integrata:
Safe Torque Off over EtherCat: PLd (EN ISO 13849-1), SIL2 (IEC 61508)
Safe Torque Off cablato: PLe (EN 1SO 13849-1), SIL3 (IEC 61508)
Rating
230 Vc.a. fase singola: T00 W... 1,5 kW
+ 400 Vc.a. trifase: 600 W... 3 kW

Servosistemi

Modelli disponibili

2f Sysmac Studio
(ambiente di sviluppo integrato)

EtherNet/IP’
Resistenza di rigenerazione
9 @ coomoeg

esterna | CNA :
- ‘ . Machine controller

T2 e e e e == e (7) CavoUSB

e, EthercAT~

Filtro

@

Servoazionamento 1S
R88D-1SN [JCJI-ECT

NC | bmmmm—————e——n

[ ] 1

® ©)

Cavo di alimentazione Cavo encoder

=Y
o I I @ =

Dimensione flangia 80 mm o inferiore Dimensione flangia 100 mm o superiore
3.000 rpm (100 W.... 750 W) 3.000 rpm (1 kW... 3 kW)

2.000 rpm (400 W.... 3kW)
1.000 rpm (900 W.... 3 kW)

Cavo per servomotori, alimentazione ed encoder
Nota: (D@ Per la selezione di servomotori, cavi o connettori del motore, fare riferimento alla sezione relativa al servomotore 1S.
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Servoazionamento 15 Servoazionamenti
Servoazionamenti
Simbolo |Caratteristiche Servomotore 1S compat Modello
0) Monofase 230 Vc.a. 100 W R88M-1M10030T-_ R88D-1SNOTH-ECT
200 W R88M-1M20030T-_ R88D-1SNO2H-ECT
400 W R88M-1M40030T-_ R88D-1SNO4H-ECT
750 W R88M-1M75030T-_ R88D-1SNO8H-ECT
1,5 kw R88M-1L1K030T-_ R88D-1SN15H-ECT
R88M-1L1K530T-_
R88M-1M1K020T-_
R88M-1M1K520T-_
R88M-1M90010T-_
0) Trifase 400 Vc.a. 600 W R88M-1M40020C-_ R88D-1SNO6F-ECT
R88M-1M60020C-_
1kw R88M-1L75030C-_ R88D-1SN10F-ECT
R88M-1L1K030C-_
R88M-1M1K020C-_
R88M-1M90010C-_
1,5 kw R88M-1L1K530C-_ R88D-1SN15F-ECT
R88M-1M1K520C-_
2kwW R88M-11.2K030C-_ R88D-1SN20F-ECT
R88M-1M2K020C-_
R88M-1M2K010C-_
3kW R88M-1L3K030C-_ R88D-1SN30F-ECT
R88M-1M3K020C-_
R88M-1M3K010C-_
Filtri

Servoazionamento 1S applicabile Produttore Corrente Correntedi  [Tensione Modello
nominale dispersione [nominale

R88D-1SNOTH-ECT, R88D-1SN0O2H-ECT Schaffner EMC Co. Ltd. 7,83 mA 250 Vca. R88A-FI1S103-SE
R88D-1SNO4H-ECT 5A R88A-FI15105-SE
R88D-1SNO8H-ECT 8A R88A-FI15108-SE
R88D-1SN15H-ECT 16 A R8BA-FI1S116-SE
R88D-1SNO6F-ECT, R88D-1SN10F-ECT, R88D-1SN15F-ECT, 9A 1,2mA 400 Vca. R88A-FI1S309-SE
R88D-1SN20F-ECT, R88D-1SN30F-ECT

Resistenza di rigenerazione esterna

Simbolo [Valore di resistenza Potenza nominale

Assorbimento energia di rigenerazione per aumento di temperatura

a120°C
® 150 120W 24W R88A-RR12015
250 R88A-RR12025
100 300W 60 W R88A-RR30010
120 R88A-RR30012
150 R88A-RR30015
170 R88A-RR30017
200 R88A-RR30020
250 R88A-RR30025
330 R88A-RR30033
@ Cavo USB
Utilizzare un cavo USB disponibile in commercio con schermatura doppia, placcatura in oro e che supporti USB 2.0. E possibile utilizzare il cavo USB tipo Micro B.
Machine controller
Simbolo |Descrizione Modello
Serie NX7 CPU NX701-_
Modulo di alimentazione NX-PA9001 (220 Vc.a.)
NX-PD7001 (24 Vc.c.)
Serie NJ CPU NJ501-_
NJ301-_
NJ101-_
Modulo di alimentazione NJ-PA3001 (220 Vc.a.)
NJ-PD3001 (24 Vc.c)
Software per PC

Caratteristiche Modello

Software Sysmac Studio versione 1.16 o superiore |SYSMAC—SE27
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Servoazionamento 15

Caratteristiche

Servoazionamenti

Monofase 230V

Servomotore applicabile

Potenza del motore applicabile max. w 100 200 400 750 1.500
Circuito di Tensione di ' 24Vc.c.(21,6...26,4V)
controllo alimentazione nominale
o |Circuito Tensione di v Monofase 200... 240 Vc.a. (170... 252 V)
ﬁ principale alimentazione nominale
g‘ Frequenza diingresso |Hz 50/60 Hz (47,5... 63 Hz) ‘
Corrente Monofase A(rms) 18 2,7 4,6 73 15,7 <
diingresso 3
nominale <
% Corrente di uscita nominale A(rms) 0,8 1,5 2,5 46 9,7 -
& |corrente max. A(rms) 3,1 56 9,1 169 28,4
g
®
S
v
Temperatura di stoccaggio/esercizio 0...55°C/-20... 65°C
° Umidita relativa di stoccaggio/esercizio 90% di umidita relativa o inferiore (senza condensa)
g Atmosfera Priva di gas corrosivi
§ Altitudine 1.000 m o inferiore
Resistenza alle vibrazioni (max.) 5,88 m/s% 10... 60 Hz (il funzionamento continuo al punto di risonanza non & consentito)
Grado di protezione IP20 (integrato nel pannello IP54)
Peso kg 12 [1.2 [15 [2,0 [34
Trifase 400 V

Modello servoazionamento R88D-1SNO6F-ECT R88D-1SN10F-ECT R88D-1SN15F-ECT R88D-1SN20F-ECT R88D-1SN30F-ECT

Servomotore applicabile L3K030C

R88M-1L1K5 R88M-1L2K030C R88M

R88M R88M-1M2K020C R88M-1M3K020C

Potenza del motore applicabile max. w 600 1.000 1.500 2.000 3.000
Circuito di Tensione di Vv 24Vc.c.(21,6...26,4V)
controllo alimentazione nominale
o |Circuito Tensione di v Trifase 380... 480 Vc.a. (323... 504 V)
5 principale alimentazione nominale
= Frequenza diingresso |Hz 50/60 Hz (47,5... 63 Hz)
Corrente Trifase A(rms) 2,4 31 43 6,5 8,4
diingresso
nominale
% Corrente di uscita nominale A(rms) 18 41 4,7 7,8 1.3
:‘E Corrente max. A(rms) 55 9,6 141 19,8 28,3
[
®
S
[¥]
Temperatura di stoccaggio/esercizio 0...55°C/-20... 65°C
° Umidita relativa di stoccaggio/esercizio 90% di umidita relativa o inferiore (senza condensa)
g Atmosfera Priva di gas corrosivi
E Altitudine 1.000 m o inferiore
Resistenza alle vibrazioni (max.) 5,88 m/s% 10... 60 Hz (il funzionamento continuo al punto di risonanza non & consentito)
Grado di protezione IP20 (integrato nel pannello IP54)
Peso kg 34 [34 34 34 [34
Dimensioni
Servoazionamenti
Modello azionamento n-m-mmm w 2l D
R88D-1SNOTH-ECT/02H-ECT 230V 100...200W 180 185
L] =
R88D-1SNO4H-ECT 400 W 180 |45 70 55 185 |50 3,2 _|
R88D-1SNO8H-ECT 750 W 180 |45 70 65 215 |50 43 -
R88D-1SN15H-ECT 1,5 kw 180 |60 70 90 225 |50 6 Terminale
dimessa
aterra
-] Terminale di
R88D-1SNOGF-ECT/10F-ECT/15F-ECT/ {400V 600W...3kw [180 [60 (70 [90 (225 [50 |6 o ~ izl
20F-ECT/30F-ECT T =

OMmRON
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Serie G Servoazionamenti

Piccolo nelle dimensioni, grande nelle funzioni. Minore
ingombro, minore cablaggio, risparmio di tempo

Il servoazionamento della serie G con MECHATROLINK-II integrato riduce in modo
significativo i tempi di cablaggio e installazione, consentendo contemporaneamente
di risparmiare fino al 30% di spazio nel quadro. Il risparmio dunque non é soltanto
in termini di spazio, cablaggio e tempi di installazione, ma si riduce anche in modo
significativo il rischio di errori di collegamento.

- Elevata frequenza di risposta di 1 kHz

«Auto-tuning per un avvio semplice e rapido

- Soppressione delle vibrazioni e filtro adattivo per la soppressione della risonanza
- Modalita di controllo di posizione, velocita e coppia

- Posizionamento rapido e preciso

- Alimentazione separata per alimentazione principale e di controllo

« Encoder di tipo assoluto e incrementale disponibile

Modelli disponibili

Configurazione di riferimento modello MECHATROLINK-II serie G

©) Servomotore tipo cilindrico serie G

< (@ Servoazionamento

MECHATROLINK-II serie G

PC: Sofware CX-One

Modulo controllo assi
MECHATROLINK-II

(D) Cavi MECHATROLINK-II L
Modulo di posizionamento:
CJTW-NC MECHATROLINK-II

Segnali I/0
— ]:\/:l @ del servoazionamento . )
| Modulo di controllo assi:

3.000 giri/min (50...750 W) 3.000 giri/min (1.000...1.500 W)
2.000 giri/min (1.000...1.500 W) @ Filtro
1.000 giri/min (900 W) -

(13) Resistenza di
- . rigenerazione
@ servomotore tipo cubico serie G ® Cavo di alimentazione esterna

09
= ———
3 ‘ l— @ Cavo per segnali /0 Trajexia in PLC
—
| ] ::l
|

NS=
C Morsettiera per segnali

(® Cavo encoder | I ]::]®:£:I 1/0 servoazionamento
3.000 giri/min (100... 400 W)

Nota: |simboli ®@®@®@®...indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema serie G

Trajexia standalone

Cavi per servomotori, alimentazione ed encoder
Nota: (D@ Per la selezione di servomotori, cavi o connettori del motore, fare riferimento alla sezione relativa al servomotore serie G
Servoazionamenti

(@ Servomotori rotativi compatibili Modello servoazionamento

fipocubics | odelio

Simbolo |Caratteristiche

® Monofase 200 Vc.a. 100W R88M-G05030_ R88M-GP10030_ R88D-GNOTH-ML2
R88M-G10030_
200 W R88M-G20030_ R88M-GP20030_ R88D-GNO02H-ML2
400 W R88M-G40030_ R88M-GP40030_ R88D-GNO4H-ML2
750 W R88M-G75030_ - R88D-GNO8H-ML2
1,0 kW R88M-G1K020T_ - R88D-GN10H-ML2
1,5 kW R88M-G90010T_ - R88D-GN15H-ML2
R88M-G1KO030T_ -
R88M-G1K520T_ -
R88M-G1K530T_ -

Cavi di controllo (per CN1) Modulo controllo assi MECHATROLINK-II
st owscne(categes Lngrr ossto [Wllsmolomaine et oato
Za Modulo controllo assi standalone 4 TJ1-MC04
® Kit connettore I/0 Segnali‘I/O del |- R88A-CNU01C Trajexia 16 TI-MC16
Cavo per impieghi |S€rvoaziona- Tm R88A-CPGB001S-E
© generri’ci P | mento 2m R88A-CPGB002S-E —— o4 T2-Nced
® Cavo per m XW2Z-100)-B33 Modulo controllo assi Trajexia-PLC, 4 CJTW-MC472
morsettiera 2m  |XW2Z-200/-833 0 CIIWMCH72
Morsettiera B XW2B-20G4 Modulo di posizionamento per CJ1 PLC|2 CJTW-NC271
XW2B-20G5 4 CJTW-NC471
XW2D-20G6 16 CJTW-NCF71
Modulo di posizionamento per CS1 PLC|2 CSTW-NC271
Cavo per computer (per CN3) 4 CSTW-NC471
Descrizione 16 CSTW-NCF71

Cavo per computer RS232 R88A-CCGO02P2
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Serie G Servoazionamenti

Cavi MECHATROLINK-II (per CN6) Resistenza di rigenerazione esterna
Simbolo |Caratteristiche Lunghez-|Modello Simbolo |Caratteristiche Modello
23 ® 50 Q, 80 W R88A-RR08050S
(@) Resistenza di terminazione - JEPMC-W6022-E 100 Q, 80 W R88A-RR080100S
MECHATROLINK-II
- 47 Q,220W R88A-RR22047S
Cavi MECHATROLINK-II 0,5m JEPMC-W6003-A5-E
20 Q3,500 W R88A-RR50020S
m JEPMC-W6003-01-E
3m JEPMC-W6003-03-E Software per computer

10m JEPMC-W6003-10-E Strumento software per configurazione e monitoraggio per |CX-Drive

20m JEPMC-W6003-20-E servoazionamenti e inverter. (CX-Drive versione 1.70
30m  |JEPMC-W6003-30-E 0 superiore)
Pacchetto software Omron completo compreso CX-Drive. [CX-One
Filtri (CX-One versione 3.10 o superiore)

Servoaziona- | Corrente |Corrente | Tensione|Modello

mento nominale|residua |nominale
applicabile

®@ R88D-GNOTH_  [2,4A 3,5mA [250Vc.a. [R88A-FIK102-RE
R88D-GNO2H_ monofase
R88D-GNO4H_  [4,1A 3,5mA R88A-FIK104-RE
R88D-GNO8BH_  |6,6 A 3,5mA R88A-FIK107-RE
R88D-GN1OH_ [142A [3,5mA R88A-FIK114-RE
R88D-GN15H_

Configurazione di riferimento modello analogico a impulsi serie G

(@) Servomotore tipo cilindrico serie G @ Servoazionamento analogico/a impulsi

PC + Software CX-One

Filtr0 e

@ Cavo per computer RS232

@ Resistenza di
Cavo di rigenerazione .
@ alimenta- esterna 'é
zione ) =] Modulo di controllo assi i
o Morsettiera per

3.000 giri/min (1.000...1.500 W)@:S-- -1a8 segnali Iesterr;i
2,000 giri/min (1.000...1.500 W) ~—= |eg @
1.000 giri/min (900 W) (L] D:C:[

®) cavo

@ Servomotore tipo cubico serie G encoder D:C::[

Modulo di
posizionamento

Cavo per impieghi generici

C l_] !:C@) [ Morsettiera per segnali per uso generico I/0
3.000 giri/min (100... 400 W) servoazionamento

Nota: |simboli ®@®@@®)...indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema serie G

Cavi per servomotori, alimentazione ed encoder
Nota: (D@ Per la selezione di servomotori, cavi o connettori del motore, fare riferimento alla sezione relativa al servomotore serie G
Servoazionamenti

Caratteristiche (@ Servomotori rotativi compatibili Modello servoazionamento

® Monofase 200 Vc.a. 100w R88M-G05030_ R88M-GP10030_ R88D-GTOTH
R88M-G10030_
200 W R88M-G20030_ R88M-GP20030_ R88D-GT02H
400 W R88M-G40030_ R88M-GP40030_ R88D-GT04H
750 W R88M-G75030_ - R88D-GTO8H
1,0 kW R88M-G1K020T_ - R88D-GT10H
1,5 kW R88M-G90010T_ - R88D-GT15H
R88M-G1K030T_ -
R88M-G1K520T_ -
R88M-G1K530T_ -
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Serie G

Cavi di controllo (per CN1)

Servoazionamenti

Simbolo |Caratteristiche Collegare a Lunghez-| Modello
za
® Cavo di controllo Moduli di controllo assi m R88A-CPGOOTM1
(1asse) CSTW-MC221 2m _ |R8BA-CPGOO2M1
CSTW-MC421
3m R88A-CPGO03M1
5m R88A-CPGO05M1
Cavo di controllo Moduli di controllo assi m R88A-CPGO01M2
(2asse) CSTW-MC221 2m_ |R88A-CPGO02M2
CSTW-MC421
3m R88A-CPGO03M2
5m R88A-CPGO05M2
® Cavo di controllo Unita di posizionamento (tipo ad alta velocita) m XW2Z-100J-G9
(uscita line-driver per 1 asse) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434
10m XW2Z-10MJ-G9
Cavo di controllo Unita di posizionamento (tipo ad alta velocita) m XW2Z-100J-G13
(uscita a collettore aperto per 1 asse) CJIW-NC214 3m XW2Z-300J-G13
CJIW-NC414
Cavo di controllo Unita di posizionamento (tipo ad alta velocita) m XW2Z-100J-G1
(uscita line-driver per 2 asse) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G1
CJTW-NC434
10m XW2Z-10MJ-G1
Cavo di controllo Unita di posizionamento (tipo ad alta velocita) m XW2Z-100J-G5
(uscita a collettore aperto per 2 asse) CJTW-NC214 Im XW2Z-300J-G5
CJTW-NC414
@ Cavo per morsettiera per segnali esterni Unita di posizionamento (tipo ad alta velocita) 05m XW2Z-C50X
(per terminare diingresso comune, ingressi di marcia avanti/indietro inibita, ingresso | CJTW-NC234 1m XW2Z-100X
arresto di emergenza, ingresso prossimita origine e ingresso interruzione) CJTW-NC434
CIW-NC214 2m XW2Z-200X
CJTW-NC414 3m XW2Z-300X
5m XW2Z-500X
10m XW2Z-010X
Morsettiera per segnali esterni (vite M3, terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera per segnali esterni (vite M3.5, terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera per segnali esterni (vite M3, terminali a forcella/rotondi) - XW2D-20G6
® Cavo da morsettiera per servoazionamento a servoazionamento CSTW-NC1[13, CJTW-NC1[13, C200HW-NC113, m XW2Z-100J-B25
CSTW-NC2[13/4[13, CJTW-NC2(13/413, m XW2Z-200J-B25
C200HW-NC213/413, CQM1H-PLB21 or CQM1-CPU43
CJIM-CPU21/22/23 m XW2Z-100J-B31
2m XW2Z-200J-B31
Morsettiera per servoazionamento Moduli di posizionamento - XW2B-20J6-1B (1 asse)
CSTW-NC10]3, CJTW-NC1[13 or C200HW-NC113
Moduli di posizionamento - XW2B-40J6-2B (2 assi)
CSTW-NC2[13/4[13, CJTW-NC2(13/413
0 C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 0 CQM1-CPU43 - XW2B-20J6-3B (1 asse)
CJIM-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 asse)
XW2B-40J6-9A (2 assi)
(D) Cavo di collegamento moduli di posizionamento CQMTH-PLB21 0 CQM1-CPU43 0,5m XW2Z-050J-A3
m XW2Z-100J-A3
CSTW-NC113 0 C200HW-NC113 0,5m XW2Z-050J-A6
m XW2Z-100J-A6
CSTW-NC213/413 0 C200HW-NC213/413 05m XW2Z-050J-A7
m XW2Z-100J-A7
CSTW-NC133 0,5m XW2Z-050J-A10
m XW2Z-100J-A10
CSTW-NC233/433 05m XW2Z-050J-A11
m XW2Z-100J-A11
CJTIW-NC113 0,5m XW2Z-050J-A14
m XW2Z-100J-A14
CJTW-NC213/413 05m XW2Z-050J-A15
m XW2Z-100J-A15
CJTW-NC133 0,5m XW2Z-050J-A18
m XW2Z-100J-A18
CJTW-NC233/433 05m XW2Z-050J-A19
m XW2Z-100J-A19
CJIM-CPU21/22/23 0,5m XW2Z-050J-A33
m XW2Z-100J-A33
[B) Cavo per impieghi generici Per controllori per impieghi generici m R88A-CPG001S
2m R88A-CPG002S
Cavo per morsettiera Per controllori per impieghi generici m XW2Z-100J-B24
2m XW2Z-200J-B24
Morsettiera (vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-50G4
Morsettiera (vite M3.5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-50G5
Morsettiera (vite M3 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2D-50G6
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Serie G Servoazionamenti

Cavo per computer (per CN3) Resistenza di rigenerazione esterna
Simbolo [Descrizione Lunghez-|Modello Simbolo |Caratteristiche Modello
za (@) 500, 80 W R88A-RR08050S
) |Cavo per computer R5232 |2 m |R88A—CCGOOZP2 100 Q, 80 W R88A-RR080100S
Filtri 47 Q,220W R88A-RR220475
% . 20 Q, 500 W R88A-RR50020S
Servoaziona- |Corrente (Corrente |Tensione|Modello
men.to : nominale|residua Connettori
applicabile
R88D-GTTH_  |24A  |35mA |250Vca. |R8BA-FIK102-RE Caratteristiche Modello
R88D-GTO2H_ monofase Kit connettore 1/0, 50 pin (per CN1) R88A-CNU11C
R88D-GTO4H_  [4,1A 3,5mA R88A-FIK104-RE
Software per computer
R88D-GTO8H_ (6,6 A 3,5mA R88A-FIK107-RE
R8SD-GTIOH_  [142A |3,5mA R88A-FIK114-RE Modello
R88D-GT15H_ Strumento software per configurazione e monitoraggio per | CX-Drive
servoazionamenti e inverter. (CX-Drive versione 1.70 —
o superiore) S
Pacchetto software Omron completo compreso CX-Drive. |CX-One g
(CX-One versione 3.10 o superiore) E
v
Caratteristiche

Caratteristiche generali

Tipo diservoazionamento ___ R8D-G_ oo o Josh______lioh______JisH_____|

Servomotore applicabile R88M-G_ 05030_/10030_ 20030_ 40030_ 75030_ G1K020T_ 90010T_/1K030T_/
1K5_0T_
R88M-GP_ 10030_ 20030_ 40030_ - - -
Potenza motore max. applicabile w 100 200 400 750 1.000 1.500
Corrente in uscita continua Arms 1,16 1,6 2,7 4,0 59 9,8
Corrente in uscita max. Arms 3,5 53 71 14,1 21,2 28,3
Alimentazione diingresso  |Circuito principale Per monofase, 200... 240 Vc.a. + 10%... -15% (50/60 Hz) Per monofase/trifase, 200... 240 Vc.a. + 10%... -15%
b (50/60 Hz)
g Alimentazione Circuito di controllo Per monofase, 200... 240 Vc.a. + 10%... —=15% (50/60 Hz)
% Metodo di controllo Metodo PWM basato su IGBT
,‘é Feedback Encoder seriale (incrementale/assoluto)
% g Temperatura ambiente/stoccaggio 0...55°C/-20... 65°C
5 é Umidita relativa/stoccaggio 90% di umidita relativa o inferiore (senza condensa)
S |Altitudine 1.000 m o meno sul livello del mare
' |Resistenza a urti/vibrazioni 5,88 m/s%/19,6 m/s?
Configurazione Montato sulla base
Peso approssimativo Kg 038 l1,1 |1,5 |1,7
Dimensioni

Caratteristiche _
W w_ o Jor W w b o

R88D-GN01/02H-ML2, R88D-GTO1/02H {200V 100...200W |150 mm {40 mm 132mm |70 mm 150 mm |40 mm 130mm |70 mm

R88D-GN0O4H-ML2, R88D-GT04H 400 W 150 mm |55 mm 132mm (70 mm 150 mm (55 mm 130mm |70 mm
R88D-GNO8H-ML2, R88D-GT08H 750 W 150 mm {65 mm 172mm |70 mm 150 mm |65 mm 170mm (70 mm
R88D-GN10/15H-ML2, R88D-GT10/15H TKW... 1,5kW[150 mm (85 mm 172mm |70 mm 150 mm |85 mm 170 mm |70 mm
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SmartStep 2 Servoazionamenti

Un altro passo avanti verso la semplicita di impiego

SmartStep 2 & la soluzione ideale per le applicazioni di controllo del movimento punto
a punto dove la semplicita & essenziale. SmartStep 2 assicura semplicita garantendo
comungue prestazioni elevate e funzioni avanzate in una soluzione conveniente.
- Messa a punto automatica in linea e facile configurazione
- Dimensioni ultracompatte. L'ingombro ¢ solo il 48% rispetto a quello dello
SmartStep precedente
+ Due limiti di coppia
- Marcia elettronica, quattro impostazioni di velocita interna e vasta gamma
di impostazioni di impulsi
- Filtro adattativo di soppressione delle vibrazioni e delle risonanze
« Controllo della posizione mediante ingresso a impulsi 500 kpps
- Configurazione e messa a punto mediante I'uso del software CX Drive

Modelli disponibili

Configurazione servoazionamento SmartStep 2 (100-400 W)

Software per personal
computer: CX-One

Servomotore serie G @ Servoazionamenti SmartStep 2
(modelli 100... 400 W)

power(] [ A

=\ I

R(gog N . L.

3 Modulo di posizionamento
0 (1 I - Tipo ad elevata velocita -

_Z0
[
|
:
1
|
1

@ @ Cavo encoder !
=== B~

|
ﬁ : I .
[E } | Modulo di
: I- - posizionamento
@ Cavodi S
alimentazione :_
@ Cavo del freno

i Morsettiera
Segnali per impieghi generali
(con uscita a impulsi)

== —— Filtro

Nota: |simboli ®@®@@®... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema SmartStep2.
Servomotore
Nota: M®R®@@ Per informazioni dettagliate sulle caratteristiche e la selezione dei motori, fare riferimento al capitolo sui motori della serie G.

Servoazionamenti

Caratteristiche Servomotori compat Modello azionamento
SmartStep 2

200 Vca. 100W R88M-G05030H-_ R7D-BPOTH
R88M-G10030H-_ R88M-GP10030H-_
200 W R88M-G20030H-_ R88M-GP20030H-_ R7D-BPO2HH
400 W R88M-G40030H-_ R88M-GP40030H-_ R7D-BP04H

Cavi di alimentazione (per CNA)

Simbolo |Caraterstiche ——————————————— aspeo_———Ihodello
® Cavo diingresso alimentazione per alimentazione monofase (connettori collegati) o R7A-CLB002S2

25 o

c=

Cavi di controllo (per CN1)

Simbolo [Descrizione Collegare a Lun- Modello
ghezza
® Cavo di controllo Modulo di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G12
(uscita line driver per |'asse 1) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G12
CITW-NC434 10m  |XW2Z-10MJ-G12
Cavo di controllo Modulo di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G16
(uscita a collettore aperto per I'asse 1) CJIW-NC214 3m XW2Z-300)-G16
CJIW-NC414
Cavo di controllo Modulo di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G4
(uscita line driver per I'asse 2) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G4
CITW-NC434 10m  |XW2Z-10MJ-G4
Cavo di controllo Modulo di posizionamento (a elevata velocita) im XW2Z-100J-G8
(uscita a collettore aperto per I'asse 2) CJTW-NC214 3m XW2Z-300J-G8
CJTW-NC414
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SmartStep 2

Servoazionamenti

Descrizione Collegare a Lun- Modello
ghezza

Cavo per morsettiera per segnali esterni Moduli di posizionamento (a elevata velocita) 05m XW2Z-C50X
(per ingresso comune, ingressi marcia avanti/indietro inibita, CJTW-NC234 m XW2Z-100X
ingresso ar‘resto di emergenza, ingresso di prossimita dell'origine CJTW-NC434 m XW2Z-200X
eingresso interrupt) CJTW-NC214
CITW-NC414 3m XW2Z-300X
5m XW2Z-500X
10m XW2Z-010X
Morsettiera per segnali esterni (con vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera per segnali esterni (con vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera per segnali esterni (con vite M3 e terminali pin a forcella/rotondi) - XW2D-20G6
® Cavo da modulo a relé per servoazionamento a servoazionamento CSTW-NC1_3, CJTW-NC1_3, C200HW-NC113, m XW2Z7-100J-B29
CSTW-NC2_3/4_3, CJTW-NC2_3/4_3,
C200HW-NC213/413, CQM1H-PLB21 o 2m XW2Z-200J-B29
CQM1-CPU43-V1
CJ1IM-CPU21/22/23 m XW2Z-100J-B32
2m XW2Z-200J-B32
Modulo a relé per servoazionamento Modulo di posizionamento CSTW-NC1_3, - XW2B-20J6-1B (1 asse)
CJTW-NC1_3 0 C200HW-NC113
Modulo di posizionamento CSTW-NC2_3/4_3, - XW2B-40J6-2B (2 assi)
CJTW-NC2_3/4_3 0 C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 0 CQM1-CPU43-V1 - XW2B-20J6-3B (1 asse)
CJIM-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 asse)
XW2B-40J6-9A (2 assi)
(@) Cavo di collegamento modulo di posizionamento CJTW-NC133 05m XW2Z-050J-A18
m XW2Z-100J-A18
CJTW-NC233/433 0,5m XW2Z-050J-A19
m XW2Z-100J-A19
CSTW-NC133 05m XW2Z-050J-A10
m XW2Z-100J-A10
CSTW-NC233/433 0,5m XW2Z-050J-A11
m XW2Z-100J-A11
CJTW-NC113 05m XW2Z-050J-A14
m XW2Z-100J-A14
CJTW-NC213/413 0,5m XW2Z-050J-A15
m XW2Z-100J-A15
CSTW-NC113 05m XW2Z-050J-A6
C200HW-NC113 Tm XW2Z-100J-A6
CSTW-NC213/413 0,5m XW2Z-050J-A7
C200HW-NC213/413 m XW2Z-100J-A7
CJIM-CPU21/22/23 05m XW2Z-050J-A33
m XW2Z-100J-A33
CQM1TH-PLB21 0,5m XW2Z-050J-A3
CQM1-CPU43-V1 Tm XW2Z-100J-A3
®@ Cavo per impieghi generali Per controllori per impieghi generali m R7A-CPB001S
2m R7A-CPB002S
Cavo per morsettiera Per controllori per impieghi generali m XW2Z-100J-B28
2m XW2Z-200J-B28
Morsettiera (con vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-34G4
Morsettiera (con vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-34G5
Morsettiera (con vite M3 e terminali a pin a forcella/rotondi) - XW2D-34G6
Cavo per CN3 Resistenza di rigenerazione esterna

®

Descrizione

Cavo monitor computer 2m R88A-CCG002P2

Filtri

Simbolo [Servoazionamento

Tensione
nominale

R7D-BPOTH/02HH/04H |4 A 1pH, 230V R7A-FIB104-RE
Connettori

Caratteristiche Modello
Connettore circuito principale (CNA) R7A-CNBO1P
Connettore servomotore (CNB) R7A-CNBO1A

Connettore 1/0 di controllo (CN1)

R88A-CNWO01C

Connettore dell'ingresso encoder (CN2)

R88A-CNWOTR

Connettore servomotore per cavo Encoder

R88A-CNGO2R

Connettore servomotore per cavo di alimentazione
servomotore

R88A-CNGO1A

Connettore cavo del freno

R8BA-CNGO1B

Caratteristiche

Modello

80W,50Q R88A-RR08050S
80 W, 100 2 R88A-RR080100S
220W,47Q R88A-RR22047S

Cavo resistenza di rigenerazione esterna

Caratteristiche

Cavo di collegamento resistenza di rigenerazione esterna,

2m

Modello

R7A-CLB002RG

Console di programmazione & Software per PC

Caratteristiche

Console di programmazione di copia (con cavo)

Modello

R88A-PR02G

"Tool" software di programmazione e monitoraggio
per servoazionamenti e inverter. (CX-Drive versione 1.8

o superiore)

Software per PC: CX-Drive,
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SmartStep 2 Servoazionamenti

Configurazione servoazionamento SmartStep 2 (750 W)

(Fare riferimento al capitolo Software per personal
sui servomotori della serie G) computer: CX-One
@ Servoazionamenti SmartStep
(modello da 750 W)

@ Servomotore serie G

Modulo di posizionamento Morsettiera per
- Tipo ad elevata velocita - segnali esterni

Filtro %

@ Resistenza di
rigenerazione esterna

@ Cavo di alimentazic
{19

@
@ Cavo encoder o
E==—n el

: I
@ Cavo del freno - y :j:U
== E— — E ®

Nota: |simboli ®@®@@®... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema SmartStep2.

~ |
Modulo di

posizionamento

Morsettiera
Segnali per impieghi generali
(con uscita a impulsi)

Servomotore

Nota: (DR @®Per informazioni dettagliate sulle caratteristiche e la selezione dei motori, fare riferimento al capitolo sui motori della serie G.

Servoazionamenti

Simbolo |Caratteristiche i ivi i Modello servoazionamento
Tipo cilindrico

R88M-G75030H-_ R88D-GPO8H

@
Cavi di controllo (per CN1)

Monofase 200 Vc.a.

Simbolo [Desc ne Collegare a Lun- Modello
ghezza
® Cavo controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G9
(uscita line driver per I'asse 1) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G9
CJTW-NC434
10m XW2Z-10MJ-G9
Cavo controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G13
(uscita collettore aperto per I'asse 1) CJIW-NC214 3m XW2Z-300J-G13
CJTW-NC414
Cavo controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) im XW2Z-100J-G1
(uscita line driver per I'asse 2) CJTW-NC234 5m XW2Z-500J-G1
CJTW-NC434
10m XW2Z-10MJ-G1
Cavo controllo Moduli di posizionamento (a elevata velocita) m XW2Z-100J-G5
(uscita collettore aperto per I'asse 2) CJTW-NC214 3m XW2Z-300J-G5
CJTW-NC414
@ Cavo per morsettiera per segnali esterni Moduli di posizionamento (a elevata velocita) 05m XW2Z-C50X
(per ingresso comune, ingressi marcia avanti/indietro inibita, ingresso arresto CJTW-NC234 1m XW2Z-100X
di emergenza, ingresso di prossimita dell'origine e ingresso interrupt) CJTW-NC434
CJTW-NC214 2m XW2Z-200X
CJTW-NC414 3m XW2Z-300X
5m XW2Z-500X
10m XW2Z-010X
Morsettiera per segnali esterni (vite M3, terminali a pin) - XW2B-20G4
Morsettiera per segnali esterni (vite M3.5, terminali a forcella/rotondi) - XW2B-20G5
Morsettiera per segnali esterni (vite M3, terminali a forcella/rotondi) - XW2D-20G6
® Cavo da modulo a relé per servoazionamento a servoazionamento CSTW-NC1_3, CJTW-NC1_3, C200HW-NC113/213/ |1m XW2Z-100J-B25
413, CSTW-NC2_3/4_3,CJTW-NC2_3/4_ 30 2m XW2Z-200J-B25
CQM1H-PLB21
CJIM-CPU21/22/23 Tm XW2Z-100J-B31
2m XW2Z-200J-B31
Modulo a relé per servoazionamento Modulo di posizionamento CSTW-NC1_3, - XW2B-20J6-1B (1 asse)
CJTW-NC1_3 0 C200HW-NC113
Modulo di posizionamento CSTW-NC2_3/4_3, - XW2B-40J6-2B (2 assi)
CJTW-NC2_3/4_3 0 C200HW-NC213/413
CQM1H-PLB21 - XW2B-20J6-3B (1 asse)
CJTIM-CPU21/22/23 - XW2B-20J6-8A (1 asse)
XW2B-40J6-9A (2 assi)
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SmartStep 2 Servoazionamenti

Descrizione Collegare a Lun- Modello
ghezza

Cavo di collegamento modulo di posizionamento CQM1TH-PLB21 0,5m XW2Z-050J-A3
m XW2Z-100J-A3
CSTW-NC113 0 C200HW-NC113 05m XW2Z-050J-A6
m XW2Z-100J-A6
CSTW-NC213/413 0 C200HW-NC213/413 0,5m XW2Z-050J-A7
m XW2Z-100J-A7
CSTW-NC133 05m XW2Z-050J-A10
m XW2Z-100J-A10
CSTW-NC233/433 0,5m XW2Z-050J-A11
m XW2Z-100J-A11
CJTW-NC113 05m XW2Z-050J-A14
m XW2Z-100J-A14
CIIW-NC213/413 05m  |XW2z-050)-A15 E
Tm  |XW2Z-100)-A15 g
CJTW-NC133 05m XW2Z-050J-A18 E
Tm  |XW2Z-100-A18 -
CJTW-NC233/433 0,5m XW2Z-050J-A19
m XW2Z-100J-A19
CJIM-CPU21/22/23 05m XW2Z-050J-A33
m XW2Z-100J-A33
Cavo per impieghi generali Per controllori per impieghi generali m R88A-CPG001S
2m R88A-CPG002S
Cavo per morsettiera Per controllori per impieghi generali m XW2Z-100J-B24
2m XW2Z-200J-B24
Morsettiera (vite M3 e per terminali a pin) - XW2B-50G4
Morsettiera (vite M3,5 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2B-50G5
Morsettiera (vite M3 e per terminali a forcella/rotondi) - XW2D-50G6
Cavo per computer (per CN3) Connettori
Simbolo |Descriz Lun- [ Modello
ghezza Kit connettore I/0 -50 pin- (per CN1) R88A-CNU11C
Cavo per computer R5232 R88A-CCG002P2 Connettore cavo di alimentazione (lato motore) R88A-CNGO1A
Filtro Connettore encoder (lato servoazionamento CN2) R88A-CNWO1R
Servoaziona-|Modello Connettore cavo encoder incrementale (lato motore) R88A-CNGO2R
nominale mer:lto appli- Software per PC
cabile
250 Vca. R88D-GPO8H |R88A-FIK107-RE "Tool” software di configurazione e monitoraggio per servo-| Software per PC: CX-Drive,
monofase azionamenti e inverter (CX-Drive versione 1.91 o successiva).

Resistenza di rigenerazione esterna

®

500,80 W R88A-RR08050S

100 Q, 80 W R88A-RR0801005

47 Q, 220 W R88A-RR22047S

209, 500 W R88A-RR50020S
Caratteristiche

Caratteristiche tecniche
Modello Tipo di ingresso a 200 Vc.a.

how  [ooow
R7D-BPOTH R7D-BP0O2HH R7D-BP04H R88D-GPO8H

Corrente di uscita continua (rms) 1,0A 1,6 A 25A 4A
Corrente di uscita massima momentanea (rms) 3,3 A 49A 78A 14,1 A
Alimentazione del circuito principale Monofase da 200 a 240 Vc.a. (da 170 a 264 V), 50/60 Hz Monofase/trifase da 200 a
240Vca.(da170a 264 V),
50/60 Hz
Alimentazione di ingresso circuito di controllo - Monofase da 200 a 240 Vc.a.
(da 170 a264 V), 50/60 Hz
Metodo di controllo Completamente digitale
Retroazione Encoder incrementale da 10.000 impulsi/giro
Metodo inverter Metodo PWM basato su IGBT
Frequenza PWM 12 kHZ 6 kHZ
Peso 0,35kg 0,42 kg 0,42 kg 1,5kg
Tensione motore compatibile 200V
Risposta impulso di comando Line driver: 500 kpps
Capacita motore compatibile 50W 200 W 400 W 750 W
100 W
Servomotore applicabile (R88M-) GO05030H G020030H G40030H G75030H
G10030H GP20030H GP40030H
GP10030H
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SmartStep 2

Dimensioni

Servoazionamenti

R7D-BPO1H (230 V, 100 W)

Dimensioni fori
di montaggio

Due fori M:
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Accurax G5 Servomotori

Famiglia di servomotori per un controllo assi preciso

| servomotori Accurax G5 sono dotati di protezione IP67 e di connettori sul corpo

motore. L'uso di motori a 10 poli e dell'encoder a 20 bit consente una riduzione del

40% del cogging del motore. | servomotori sono pil leggeri del 25% e piu piccoli del

15% grazie alla nuova tecnologia PACK & CLAMP brevettata dello statore, presentano

una riduzione del 40% della perdita di ferro e utilizzano un encoder del 15% pi piccolo.

+ Modelli di servomotori a inerzia standard ed elevata

- Coppia di picco pari al 300% della coppia nominale in 3 secondi o pil a seconda del
modello

- Elevata precisione offerta da un encoder a 20 bit di risoluzione, encoder ABS
opzionale

« Protezione IP67 su tutti i modelli

+ Motore estremamente leggero e compatto

« Ripple a bassa velocita e ripple di coppia ridotta grazie al basso cogging di coppia

- Diverse opzioni per alberi, freni e guarnizioni

Servosistemi

Modelli disponibili

Servomotori standard

o

3.000 giri/min (50... 750 W)

(®) Cavo dialimentazione

=

(3® Cavo encoder

(® Cavo del freno
s (R m—

® —

(® Cavo di alimentazione/
cavo di alimentazione con freno 3.000 giri/min (750 W... 5 kW)

@ZI: 2.000 giri/min (400 W... 5 kW)
(@ Opzioni di azionamento 1.000 giri/min (900 W... 3 kW)

Servoazionamenti Accurax G5 @ Cavo encoder
EtherCAT, ML2 e modelli analogici/ @ ]
aimpulsi L
1.500 giri/min (7,5... 15 kW)
1.000 giri/min (4,5... 6 kW)
Servomotori a inerzia elevata
*':I—_ () Cavo dialimentazione/
cavo di alimentazione con freno
(@ Cavodiprolunga @II:\:I:DE =
per encoder assoluto @ 'l - m:
(con alloggiamento y |
batteria) r—— 3.000 giri/min (200... 750 W)

@ Cavo encoder

(® Cavo dialimentazione/ ® 1
cavo di alimentazione con freno N

?::ﬂ 2.000 giri/min (1... 5 kW)
@:}:::@m

@ Cavo encoder
O] ]

1.500 giri/min (7,5 kW)

Nota: |simboli ®®@®) ... mostrano la sequenza consigliata per selezionare i servomotori e i cavi

Servomotore
@ Per la selezione del motore della tipologia R88M-K o R88M-KH, utilizzare le relative tabelle nelle pagine sequenti.

Servoazionamento
@ Fare riferimento alla sezione sui servoazionamenti Accurax G5 per informazioni dettagliate sulle caratteristiche del servoazionamento e sulla gamma di accessori.
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Accurax G5 Servomotori

Servomotori standard
Servomotori da 3.000 giri/min (50... 5.000 W)

w Caratteristiche (@ Servoazionamenti compatibili Modello
@

Tensione| Coppia Capacita |G5 EtherCAT/ML2 G5 analogico/a impulsi
nominale

230V [Encoderincrementale (20 bit) [Senzafreno  |0,16 Nm 50 W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K05030H-52
Albero dritto con chiavetta 0,32Nm 100W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K10030H-52
eforofilettato 0,64 Nm 200W |R88D-KNO2H-_ R88D-KTO2H R88M-K20030H-52
ﬁ 1,3 Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KT04H R88M-K40030H-52
2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KT08H R88M-K75030H-52
230V (50... 750 W) 3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K030H-52
4,77 Nm 1500W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K530H-52
Confreno  |0,16Nm 50W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K05030H-BS2
0,32Nm 100W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K10030H-BS2
5 0,64 Nm 200W |R88D-KNO2H-_ R88D-KT02H R88M-K20030H-BS2
1,3 Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KT04H R88M-K40030H-BS2
2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KT08H R88M-K75030H-BS2
230V 3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K030H-BS2
(1.000... 1.500 W) 4,77 Nm 1500W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K530H-BS2
400V Encoder assoluto (17 bit) Senzafreno (0,16 Nm 50 W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K05030T-52
(750... 5.000 W) Albero dritto con chiavetta 0,32Nm 100W  [R88D-KNOTH-_ R88D-KTO1H R88M-K10030T-52
eforofilettato 0,64 Nm 200W |R88D-KNO2H— R88D-KTO2H R88M-K20030T-52
13Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KT04H R88M-K40030T-52
2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KTO8H R88M-K75030T-52
3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K030T-52
4,77 Nm 1500W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K530T-52
Confreno  |0,16Nm 50W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K05030T-BS2
0,32 Nm 100W |R88D-KNOTH-_ R88D-KTOTH R88M-K10030T-BS2
0,64 Nm 200W |R88D-KNO2H-_ R88D-KT02H R88M-K20030T-BS2
1,3 Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KT04H R88M-K40030T-BS2
2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KT08H R88M-K75030T-BS2
3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K030T-BS2
4,77 Nm 1500W  |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K530T-BS2
400V  |Encoder incrementale (20 bit) |Senza freno  |2,39 Nm 750 W |R88D-KN10F-_ R88D-KT10F R88M-K75030F-S2
Albero dritto con chiavetta 3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K030F-52
eforofilettato 4,77 Nm 1500W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K530F-52
6,37 Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K030F-52
9,55 Nm 3000W |R88D-KN30F-_ R88D-KT30F R88M-K3K030F-52
12,7 Nm 4000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K4K030F-52
15,9 Nm 5000W |R88D-KN50F-_ R88D-KT50F R88M-K5K030F-52
Confreno  |2,39Nm 750 W |R88D-KN10F-_ R88D-KT10F R88M-K75030F-BS2
3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K030F-BS2
4,77 Nm 1500W  |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K530F-BS2
6,37 Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K030F-BS2
9,55 Nm 3000W |R88D-KN30F-_ R88D-KT30F R88M-K3K030F-BS2
12,7 Nm 4000W |R88D-KNSOF-_ R88D-KT50F R88M-K4K030F-BS2
15,9 Nm 5000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K5K030F-BS2
Encoder assoluto (17 bit) Senzafreno  |2,39 Nm 750 W |R88D-KNTOF-_ R88D-KT10F R88M-K75030C-52
Albero dritto con chiavetta 3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K030C-52
eforofilettato 477 Nm 1500W |R88D-KN15F—_ R88D-KT15F R88M-K1K530C-52
6,37 Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K030C-52
9,55 Nm 3000W |R88D-KN30F-_ R88D-KT30F R88M-K3K030C-52
12,7 Nm 4000W |R88D-KNSOF-_ R88D-KT50F R88M-K4K030C-52
15,9 Nm 5000W |R88D-KNSOF-_ R88D-KT50F R88M-K5K030C-52
Confreno  |2,39Nm 750 W |R88D-KN10F-_ R88D-KT10F R88M-K75030C-BS2
3,18 Nm 1.000W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K030C-BS2
4,77 Nm 1500W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K530C-BS2
6,37 Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K030C-BS2
9,55 Nm 3000W |R88D-KN30F-_ R88D-KT30F R88M-K3K030C-BS2
12,7 Nm 4000W |R88D-KN50F-_ R88D-KT50F R88M-K4K030C-BS2
15,9 Nm 5000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K5K030C-BS2
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Servomotori da 2.000 giri/min (1... 5 kW)

Caratteristiche (2 Servoazionamenti compatibili
B e e e
nominale
[O) 230V |Encoder incrementale (20 bit) [Senzafreno |4,77 Nm 1.000W |R88D-KN10H-_ R88D-KT10H R88M-K1K020H-S2
Albero dritto con chiavetta 7,16 Nm 1.500W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K520H-52
e foroflettato Confreno  |4,77 Nm 1.000W |R88D-KNTOH-_ R88D-KT10H R88M-K1K020H-BS2
7,16 Nm 1500W  |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K520H-BS2
Encoder assoluto (17 bit) Senzafreno  |4,77 Nm 1.000W |R88D-KN10H-_ R88D-KT10H R88M-K1K020T-S2
Albero dritto con chiavetta 7,16 Nm 1.500W |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K520T-52
eforoflettato Confreno  |4,77 Nm 1.000W |R88D-KNTOH-_ R88D-KT10H R88M-K1K020T-BS2
7,16 Nm 1500W  |R88D-KN15H-_ R88D-KT15H R88M-K1K520T-BS2
400V  |Encoder incrementale (20 bit) |Senza freno 1,91 Nm 400 W |R88D-KNOG6F-_ R88D-KTO6F R88M-K40020F-S2
Albero dritto con chiavetta 2,86 Nm 600W |R88D-KNOGF-_ R88D-KTO6F R88M-K60020F-52
¢ foro flettato 477Nm 1.000W _[R88D-KN10F-_ R88D-KT10F R88M-K1K020F-52 £
7,16 Nm 1500W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K520F-52 =
9,55Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K020F-52 g
14,3 Nm 3.000W |R88D-KN3OF-_ R88D-KT30F R88M-K3K020F-52 -
19,1 Nm 4.000W |R88D-KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KAK020F-52
23,9Nm 5000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K5K020F-52
Confreno  |1,91Nm 400W |R88D-KNOGF-_ R88D-KTO6F R88M-K40020F-BS2
2,86 Nm 600W |R88D-KNOGF-_ R88D-KTO6F R88M-K60020F-BS2
4,77 Nm 1.000W |R88D-KN1OF-_ R88D-KT10F R88M-K1K020F-BS2
7,16 Nm 1500W |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K520F-BS2
9,55Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K020F-BS2
14,3 Nm 3.000W |R88D-KN3OF-_ R88D-KT30F R88M-K3K020F-BS2
19,1 Nm 4.000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-KAK020F-BS2
23,9Nm 5000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K5K020F-BS2
Encoder assoluto (17 bit) Senza freno 1,91 Nm 400 W  |R88D-KNOG6F-_ R88D-KTO6F R88M-K40020C-52
Albero dritto con chiavetta 2,86 Nm 600W |R88D-KNOGF-_ R88D-KTO6F R88M-K60020C-52
eforoflettato 4,77 Nm 1.000W |R88D-KNTOF— R88D-KT10F R88M-K1K020C-52
7,16 Nm 1500W  |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K520C-52
9,55Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K020C-52
14,3 Nm 3.000W |R88D-KN3OF-_ R88D-KT30F R88M-K3K020C-52
19,1 Nm 4.000W |R88D-KN50F-_ R88D-KT50F R88M-K4K020C-52
23,9Nm 5000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K5K020C-52
Confreno  |1,91Nm 400W |R88D-KNOGF-_ R88D-KTO6F R88M-K40020C-BS2
2,86 Nm 600W |R88D-KNOGF-_ R88D-KTO6F R88M-K60020C-BS2
4,77 Nm 1.000W |R88D-KN1OF-_ R88D-KT10F R88M-K1K020C-BS2
7,16 Nm 1500W  |R88D-KN15F-_ R88D-KT15F R88M-K1K520C-BS2
9,55Nm 2.000W |R88D-KN20F-_ R88D-KT20F R88M-K2K020C-BS2
143 Nm 3.000W |R88D-KN3OF-_ R88D-KT30F R88M-K3K020C-BS2
19,1 Nm 4.000W |R88D-KN50F-_ R88D-KT50F R88M-K4K020C-BS2
23,9Nm 5000W |R88D-KN5OF-_ R88D-KT50F R88M-K5K020C-BS2
Servomotori da 1.500 giri/min (7,5... 15 KW)
Servoazionamenti compatibili Modello
R e
nominale

400V  |Encoder assoluto (17 bit) Senzafreno  [47,8 Nm 7.500 W |R88D-KN75F-ECT R88D-KT75F R88M-K7K515C-S2

Albero dritto con chiavetta 70,0 Nm 11.000W |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F R88M-K11K015C-52
eforofilettato 95,5 Nm 15.000W |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F R88M-K15K015C-52
Confreno 47,8 Nm 7500W | R88D-KN75F-ECT R88D-KT75F RB8M-K7K515C-BS2

70,0 Nm 11.000W |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F R8EM-K11KO15C-BS2

95,5 Nm 15.000W |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F R88M-K15K015C-BS2
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Servomotori da 1.000 giri/min (900... 6.000 W)

Caratteristiche (@ Servoazionamenti compatibili
nominale impulsi
[O) 230V |Encoder incrementale (20 bit) Senza freno 8,59 Nm 900 W |R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2 |R88M-K90010H-52
Albero dritto con chiavetta  [confreno  |8,59 Nm 900W |R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2 |R88M-K90010H-BS2
e foro filettato
Encoder assoluto (17 bit) Senzafreno 8,59 Nm 900 W [R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2 |[R88M-K90010T-52
g Albero dritto con chiavetta  [Confreno 8,50 Nm 900W |R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2 [R88M-K90010T-BS2
e foro filettato
400V  |Encoder incrementale (20 bit) |Senzafreno 8,59 Nm 900 W |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2 |R88M-K90010F-S2
Albero dritto con chiavetta 19,1 Nm 2.000W |R88D-KN3OF-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2 |R88M-K2K010F-52
900 W.... 3 kW eforofilettato 28,7 Nm 3000W |R88D-KNSOF-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2 | R88M-K3K010F-52
Confreno  |8,59Nm 900 W |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2 |R88M-K90010F-BS2
19,1 Nm 2.000W |R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2 |R88M-K2K010F-BS2
28,7 Nm 3000W |R88D-KN5OF-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2 |R88M-K3K010F-BS2
Encoder assoluto (17 bit) Senzafreno  |8,59Nm 900 W |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2 |R88M-K90010C-S2
Albero dritto con chiavetta 19,1 Nm 2.000W |R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2 |R88M-K2K010C-52
eforofilettato 28,7 Nm 3000W |R88D-KN5OF-ECT |R88D-KT5OF R88D-KN50F-ML2 |R88M-K3K010C-52
45.. 6 kW 43,0Nm 4500W |R88D-KN5OF-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2 |R88M-K4K510C-S2
57,3Nm 6.000W |R88D-KN75F-ECT |R88D-KT75F - R88M-K6K010C-S2
Confreno  |8,59 Nm 900 W |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2 |R88M-K90010C-BS2
19,1 Nm 2.000W |R88D-KN30OF-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2 |R88M-K2K010C-BS2
28,7 Nm 3.000W |R88D-KN5OF-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2 |R88M-K3K010C-BS2
43,0 Nm 4500W |R88D-KN5OF-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2 |R88M-K4K510C-BS2
57,3Nm 6.000W |R88D-KN75F-ECT |R88D-KT75F - R88M-K6K010C-BS2

Servomotori a inerzia elevata
Servomotori da 3.000 giri/min (200... 750 W)

“ Caratteristiche (2) Servoazionamenti compatibili Modello
O]

Tensione| Encoder Coppia Capacita |G5 EtherCAT/ML2 G5 analogico/a impulsi
nominale

230V [Encoder incrementale Senzafreno  |0,64 Nm 200 W [R88D-KNO2H-_ R88D-KT02H R88M-KH20030H-52-D

(20 bit) 1,3Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KTO4H R88M-KH40030H-52-D

Albero dritto con chiavetta 2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KTO8H R88M-KH75030H-52-D
{ e foro filettato Confreno  |0,64Nm 200W |R88D-KNO2H-_ R88D-KTO2H R88M-KH20030H-BS2-D
| 1,3Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KTO4H R88M-KH40030H-BS2-D
2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KTO8H R88M-KH75030H-BS2-D

Encoder assoluto Senzafreno  |0,64 Nm 200 W [R88D-KNO2H-_ R88D-KT02H R88M-KH20030T-52-D

(17 bit) 1,3Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KT04H R88M-KH40030T-52-D

Albero dritto con chiavetta 2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KTO8H R88M-KH75030T-52-D
e foro filettato Confreno  |0,64Nm 200W |R88D-KNO2H-_ R88D-KTO2H R88M-KH20030T-BS2-D
1,3Nm 400W |R88D-KNO4H-_ R88D-KTO4H R88M-KH40030T-BS2-D
2,4Nm 750 W |R88D-KNOSH-_ R88D-KTOSH R88M-KH75030T-BS2-D

Servomotori da 2.000 giri/min (1... 5 kW)

“ atteritiche |@ Servoazionamenti compatibili___________[Modello
®

minale

400V  |Encoder incrementale Senzafreno  |4,77 Nm 1.000W |R88D-_KNTOF-_ R88D-KT10F R88M-KH1KO020F-S1
(20 bit) 7,16 Nm 1.500W |R88D-_KN15F-_ R88D-KT15F R88M-KH1K520F-S1
Parte terminale dell'albero con 9,55Nm 2.000W [R88D-_KN20F-_ R88D-KT20F R88M-KH2K020F-S1
chiave 143 Nm 3.000W [R88D-_KN30F-_ R88D-KT30F R88M-KH3K020F-S1
19,1 Nm 4.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH4K020F-S1
23,9Nm 5.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH5K020F-S1

Con freno 4,77 Nm 1.000W |R88D-_KNT0F-_ R88D-KT10F R88M-KH1K020F-BS1

7,16 Nm 1.500W |R88D-_KN15F-_ R88D-KT15F R88M-KH1K520F-BS1

9,55 Nm 2.000W |R88D-_KN20F-_ R88D-KT20F R88M-KH2K020F-BS1

143 Nm 3.000W |R88D-_KN30F-_ R88D-KT30F R88M-KH3K020F-BS1

19,1 Nm 4.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH4K020F-BS1

23,9Nm 5.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH5K020F-BS1
Encoder assoluto Senzafreno  [4,77 Nm 1.000W [R88D-_KN10F-_ R88D-KT10F R88M-KH1K020C-S1
(17 bit) 7,16 Nm 1.500W |R88D-_KN15F-_ R88D-KT15F R88M-KH1K520C-S1
Parte terminale dell'albero con 9,55Nm 2.000W [R88D-_KN20F-_ R88D-KT20F R88M-KH2K020C-S1
chiave 143 Nm 3.000W [R88D-_KN30F-_ R88D-KT30F R88M-KH3K020C-S1
19,1 Nm 4.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH4K020C-S1
23,9Nm 5.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH5K020C-S1

Con freno 4,77 Nm 1.000W |R88D-_KNT0F-_ R88D-KT10F R88M-KH1K020C-BS1

7,16 Nm 1.500W |R88D-_KN15F-_ R88D-KT15F R88M-KH1K520C-BS1

9,55 Nm 2.000W |R88D-_KN20F-_ R88D-KT20F R88M-KH2K020C-BS1

143 Nm 3.000W |R88D-_KN30F-_ R88D-KT30F R88M-KH3K020C-BS1

19,1 Nm 4.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH4K020C-BS1

23,9Nm 5.000W |R88D-_KN50F-_ R88D-KT50F R88M-KH5K020C-BS1
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Servomotori da 1.500 giri/min (7,5 kW)

Caratteristiche (2 Servoazionamenti compatibili
Coppia Capacita (G5 EtherCAT G5 analogico/a impulsi Modello
nominale
400V  |Encoder assoluto Senzafreno  |47,8 Nm 7.500 W |R88D-KN75F-ECT R88D-KT75F R88M-KH7K515C-S1
(17 bit)
Parte terminale dell'albero con
chiave Con freno 47,8 Nm 7.500 W |R88D-KN75F-ECT R88D-KT75F R88M-KH7K515C-BS1

Cavi per encoder assoluti e incrementali

® Cavo encoder per servomotori 1,5m R88A-CRKA001-5CR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)_ 3Im R88A-CRKAOO3CR-E

5m R88A-CRKA005CR-E
10m R88A-CRKAO10CR-E
15m R88A-CRKAO15CR-E
20m R88A-CRKA020CR-E

Cavo encoder per servomotori 3m R88A-CRWA003C-DE
R88M-KH(200/400/750)30(H/T)_

5m R88A-CRWA005C-DE

=
=
Y X = 10m R88A-CRWA010C-DE
= 15m  |R88A-CRWAO15C-DE
20m R88A-CRWA020C-DE
Cavo encoder per servomotori 1,5m R88A-CRKC001-5NR-E
R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)_
R88A-CRKCO03NR-E
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)_ 3m B8A-CRKCO03
o . J=1 o] [R8BM-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20_ 5m R88A-CRKCOO5NR-E
= R88M-K(7K5/11K0/15K0)15_ 10m R88A-CRKCO10NR-E
R88M-K(900/2K0/3K0/4K5/6K0)10_
R88M-KH(1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)__ 15m  |R8BA-CRKCOTSNR-E
R88M-KH7K515C_ 20m R88A-CRKC020NR-E

Nota: periservomotori dotati di encoder assoluto, & necessario aggiungere la prolunga del cavo della batteria R88A-CRGDOR3C_ (vedere sotto) o collegare una batteria di backup al connettore
1/0 CN1.

Cavo batteria encoder assoluto (solo cavo di prolunga dell'encoder)

M Modello

| | Cavo batteria encoder assoluto Batteria non 0,3m |R88A-CRGDOR3C-E

3 = compresa

_l_ ==

m Batteria compresa 0,3m |R88A-CRGDOR3C-BS-E
Batteria di backup encoder assoluto 2.000mAh3,6V — |R88A-BATO1G

Cavi di alimentazione

m Modello

Per servomotori 200 V Solo cavo di 1,5m R8BA-CAKA001-5SR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-_ _S2 |alimentazione Im R88A-CAKAQO3SR-E
Nota: per i servomotori con freno (senza freno)
R88M-K(050/100/200/400/750)30 Sm__ |RESA-CAKACOSSRE
(H/T)-BS2 & necessario il cavo del freno 10m R88A-CAKAO10SR-E
separato R88A-CAKA___BR-E 15m R88A-CAKAO15SR-E
20m  |R88A-CAKAO20SR-E
Per servomotori 200 V Senza freno 3m R88A-CAWA003S-DE

R88M-KH(200/400/750)30(H/T)-__S2

5m R88A-CAWA005S-DE
10m R88A-CAWA010S-DE
15m R88A-CAWA015S-DE
20m R88A-CAWA020S-DE
Con freno 3m R88A-CAWA003B-DE
5m R88A-CAWA005B-DE
10m R88A-CAWA010B-DE
15m R88A-CAWA015B-DE
20m R88A-CAWA020B-DE

<]
00 00
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m Modello

Per servomotori 200 V Senza freno 15m R88A-CAGB001-5SR-E
R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-__S2 Im R88A-CAGBO03SR-E
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-__S2

R88M-K90010(H/T)-__S2 5m R88A-CAGBO005SR-E

10m R88A-CAGBO10SR-E
15m R88A-CAGBO15SR-E
20m R88A-CAGB020SR-E
Con freno 1,5m R8B8A-CAGB001-5BR-E
3m R88A-CAGBO03BR-E
5m R88A-CAGBO05BR-E
10m R88A-CAGB010BR-E
15m R88A-CAGBO15BR-E
20m R88A-CAGB020BR-E

Per servomotori 400 V Senza freno 1,5m R88A-CAGB001-55R-E
R88M-K(750/1K0/1K5/2K)30(F/C)-_ _S2 3m  |R88A-CAGBOOISRE
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0)20(F/C)-_ _S2

R88M-K90010(F/C)-__S2 sm_ [RESACGAGRORE
R88M-KH(1K0/1K5)20(F/C)-_S1 10m R88A-CAGBO10SR-E

15m R88A-CAGBO15SR-E
20m R88A-CAGB020SR-E
Con freno 1,5m R88A-CAKF001-5BR-E
3m R88A-CAKFO03BR-E
5m R88A-CAKFO05BR-E
10m R88A-CAKFO10BR-E
15m R88A-CAKFO15BR-E
20m R88A-CAKF020BR-E
Per servomotori 400 V Senza freno 15m R88A-CAKC001-5SR-E
R88M-KH2K020(F/C)-_S1 3m R88A-CAKCOO3SR-E
5m R8B8A-CAKC005SR-E
10m R88A-CAKCO10SR-E
15m R88A-CAKCO15SR-E
20m R88A-CAKC020SR-E
Con freno 1,5m R88A-CAKF001-5BR-E
3m R88A-CAKFO03BR-E
5m R88A-CAKFO05BR-E
10m R88A-CAKFO10BR-E
15m R88A-CAKFO015BR-E
20m R88A-CAKF020BR-E
Per servomotori 400 V Senza freno 15m R88A-CAGD001-5SR-E
% R88M-K(3K0/4K0/5K0)30(F/C)-_ _S2 3m R88A-CAGDO03SR-E
R88M-K(3K0/4K0/5K0)20(F/C)-_ _S2
5m R88A-CAGD005SR-E

R88M-K(2K0/3K0)10(F/C)-__S2

R88M-K4K510C-__S2 10m R88A-CAGDO10SR-E
R88M-KH(3K0/4K0/5K0)20(F/C)-_S1 15m R88A-CAGDO15SR-E
20m R88A-CAGDO020SR-E

Con freno 15m R88A-CAGD001-5BR-E

3m R88A-CAGDO03BR-E
5m R88A-CAGDO05BR-E
10m R88A-CAGDO10BR-E
15m R88A-CAGDO15BR-E
20m R88A-CAGD020BR-E

ullia e}

Per servomotori 400 V Solo cavo di 1,5m R8B8A-CAKE001-5SR-E
€D R88M-K6K010C-__S2 alimentazione
a.% —— 3m R88A-CAKE003SR-E
R R88M-K7K515C-_ _S2 (senza freno)
So— R8BM-KH7K515C-_S1 Sm_ |BESEIKEIOSHE
Nota: per i servomotori con freno 10m R88A-CAKEO10SR-E
R88M-K(6K010/7K515)C-BS2 e 15m R88A-CAKEO15SR-E

R88M-KH7K515C-BS1 & necessario il

cavo del freno R88A-CAGE _ __ BR-E 20m AR

separato
Per servomotori 400 V Solo cavo di 1,5m R88A-CAKG001-5SR-E
g:% R88M-K(11K0/15K0)15C-_ _S2 alimentazione Im R88A-CAKGOO3SR-E
@-7.-_ Nota: Nota: per i servomotori con freno (senza freno) m RE8A-CAKGOOSSR.E
€D R88M-K(11K0/15K0)15C-BS2
necessario il cavo del freno R88A- 10m R88A-CAKGO10SR-E
CAGE___BR-E separato 15m  |R88A-CAKGO15SR-E

20m R88A-CAKGO020SR-E
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Cavi del freno (per servomotori 200 V 50... 750 W e servomotori 400 V 6... 15 kW)
Simbolo [Tipo Caratteristiche Modello
® Solo cavo del freno. 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
Per servomotori 200 V con freno 3Im R88A-CAKAO03BR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2
;?}?CE " | 5m R88A-CAKAOO5BR-E
10m R88A-CAKA010BR-E
15m R88A-CAKAO015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E
Solo cavo del freno. 1,5m R88A-CAGE001-5BR-E
ﬁ‘ I i | Per servomotori 400 V con freno 3m R88A-CAGEO03BR-E
R88M-K6K010C-BS2
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-BS2 sm__ |REBACAGEODBRIE
R88M-KH7K515C-BS1 10m R88A-CAGE0010BR-E
15m R88A-CAGEQ15BR-E
20m R88A-CAGE020BR-E

Connettori per cavi di encoder, alimentazione e freno

Caratteristiche
Connettori per cavi encoder

Lato servoazionamento (CN2)

Tutti i modelli

Servomotore applicabile

Modello

R88A-CNWO1R

Lato motore

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)_

R8BA-CNKO2R

Lato motore

R88M-KH(200/400/750)_

SPOC-17H-FRON169

Lato motore

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)_
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)_
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20_
R88M-K(900/2K0/3K0)10_
R88M-K(4K5/6K0)10C-_
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-_
R88M-KH(1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0/7K5)_

R88A-CNKO04R

Connettori per cavi di alimentazione

Lato motore

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)_

R88A-CNK11A

Lato motore

R88M-KH(200/400/750)30(H/T)_

SPOC-06K-FSDN169

Lato motore

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-S2
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-52
R88M-K90010(H/T)-S2
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0)30(F/C)-S2
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0)20(F/C)-S2
R88M-K90010(F/C)-S2
R88M-KH(1K0/1K5)20(F/C)-S1

MS3108E20-4S

Lato motore

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-BS2
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-BS2
R88M-K90010(H/T)-BS2

MS3108E20-18S

Lato motore

R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)-BS2
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-BS2
R88M-K(900/2K0/3K0)10(F/C)-BS2

R88M-K4K510C-BS2
R88M-KH(1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-BS1

MS3108E24-11S

Lato motore

R88M-K(3K0/4K0/5K0)30(F/C)-S2
R88M-K(3K0/4K0/5K0)20(F/C)-S2
R88M-K(2K0/3K0)10(F/C)-52
R88M-K4K510C-S2
R88M-KH(2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-S1

MS3108E22-22S

Lato motore

R88M-K6K010C-_
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-_
R88M-KH7K515C-_S1

MS3108E32-17S

Connettore per cavo del freno

Lato motore

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2

R88A-CNK11B

Lato motore

R88M-K6K010C-BS2
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-BS2
R88M-KH7K515C-BS1

MS3108E14S-2S

Nota: 1. Tutti i cavi elencati sono flessibili e schermati (ad eccezione di RB8A-CAKA___-BR-E che & solo flessibile).
2. Tutti i connettori e i cavi elencati sono di classe IP67 (ad eccezione del connettore R88A-CNWO1R e del cavo R88A-CRGDOR3C).
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Accurax G5 Servomotori

Dimensioni

Servomotori standard
Motori da 3.000 giri/min (230 V, 50... 100 W)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LN Dimensioni parte terminale |Peso approssimativo (kg)
dell'albero

Wiodell oo et praondi
R88M-K05030(H/T)-_S2 102 23 M3x6L 0,32 0,53
R88M-K10030(H/T)-_S2 92 68 122 98 43 0,47 0,68
Connettore encoder
Connettore encoder
Connettore freno
Connettore motore Connettore motore 40x40
25 L 25 Parte terminale dell'albero
-/ LM
B . }3 v =2 1y
T A HOTTT e S Ths e
R b = - “l H
| IR ‘ 7] | =
N B ‘ IN 2 3 Foro filettato x prc
t3 g \B\g)/.
[ pari o superiorea 1,5 ' ‘v%
T N ] 292
L_J || pariosuperioreal,5 L J “_R4,.2
Modelli con freno Modelli senza freno 2-043
Motori da 3.000 giri/min (230 V, 200... 750 W)
Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LR Superflue deIIa flangla Dimensioni parte terminale dell' albero Peso approssimativo (kg)
Modello Foro filettato |Senza freno Con freno
x profondita
R88M-K20030(H 79,5 56,5 116 50 1 1 4 M4x8L 0,82
R88M- K40030(H/T) _52 99 76 1355 112,5 (1476 25 22,5 11 5n7 5 M5x10L 12 1,7
R88M-K75030(H/T)-_S2 112,2 (86,2 1482 [122,2 [35 {70™ [80 |90 8 |6 197 | 22 155 6™ |6 23 31
Connettore encoder
Connettore freno
Connettore motore Connettore encoder
w R w Connettore motore R LexLC

LM

T e LG LE " e Parte terminale dell'albero
. o 7 =D
. e ; = AJ
T
L d

LR
I
— ) )
= _ Foro filettato
x profondita

LR~

oLB

2
1 1 1 g
a l " " 1| pari o superiore a 1,5 )gm a

pari o superiorea 1,5
Modello con freno Modello senza freno

Motori da 3.000 giri/min (230V, 1... 1,5 kW/ 400V, 750 W... 5 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno Superficie della flangia Dimensioni parte terminale
dell'albero

Modello LC (LD |LE [LG e
g o
S |R8sM-K_ =
(7} N
o c
7 7
- wvi
230 [1K030(H/T)-_S2 97 |66 [119 146 100 [115 |3 |10 M5x12L 35
1K530(H/T)-_S2  [159,5 [115,5 [84,5 [137,5 186,5 [142,5 (84,5 [164,5 44 |54
400 [75030(F/C)-_S2 (1315 [87,5 [56,5 [109,5 158,5 [114,5 53,5 [136,5 [103 3,1 4,1
1K030(F/O-_S2  [141 |97 [66 [119 168 [124 |63 [146 35 (45
1K530(F/C)-_ 159,5 [115,5 [84,5 [137,5 186,5 [142,5 [81,5 [164,5 44 (54
2K030(F/C)-_S2  [178,5 [134,5 [103,5 [156,5 205,5 [161,5 {100,5 [183,5 53 |63
3K030(F/C)-_S2  [190 [146 [112 [168 [113 [215 [171 [112 [193 [113 162 [110™ [120 [145| [12 [22™ 41 [18 [8™ 7183 9,4
4K030(F/C)-_S2  [208 [164 [127 [186 [118 {233 [189 [127 [211 [118 |65 [165 130 6 24 [M8x20L [55 {51 |20 11 12,6
5K030(F/C)-_S2 (243 [199 [162 [221 268 (224 [162 [246 14 16
Connettore di motore LL LR
e freno LM
KB2 o1 LCXLC Parte terminale dell'albero
Connettore encoder LR
- fl——L] K
LG LE
4-09 QK
4 N B
< S ( AR
- LT E\ e -
@ 2 N/ g | T 1A
[2a] - [+a] N—
2 2 t
A A 3 Foro filettato
= < 7\ 2o X profondits
| I TN % NS
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Accurax G5 Servomotori

Motori da 2.000 giri/min (230V, 1... 1,5 kW/400 V, 400 W... 5 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LR |Superficie della flangia Dimensioni parte terminale Peso

dell'albero approssima-
= : i | Lc IiII
94 60 30(145(6 (12 |9 45|41 18 |8" |7

tivo (kg)

Tensione
Foro filettato x
Senza freno

230 | TK020(H/T)-_S2 |138 116 116 |163 119 |60 (141 116 |55 [165 |110"7 1 22" | M5 52 6,7
1K520(H/T)-_S2 [155,5 |111,5 |77,5 |133,5 180,5 |136,5 |77,5 |158,5 121 6,7 8,2
400 |40020(F/C)-_S2 |131,5 (87,5 |56,5|109,5 |101 [158,5 [114,5 |53,5 [136,5 |103 135 [95h7 100|115 (3 |10 19h6 42 15,5 6" |6 31 41
60020(F/C)-_S2 |141 97 66 |119 168 124 |63 146 35 4,5
1K020(F/C)-_S2 (138 |94 60 |116 116 |163 19 |57 14 118 165 (1107 130 |145|6 |12 2206 41 [18 [8" |7 52 6,7
1K520(F/C)-_S2 (1555 |111,5 |77,5 |133,5 180,5 |136,5 |74,5 |158,5 6,7 8,2 g
2K020(F/C)-_S2 |173 129 (95 |151 198 154 192 |176 8 9,5 ‘é
3K020(F/C)-_S2 |208 164 |127 |186 118 {233 189 127 (211 65 24" IM8x |55 |51 |20 11 12,6 g
20L “wn
4K020(F/C)-_S2 (177 133 (96 155 140 {202 158 |96 |180 140 |70 (233 114,3h7 176 {200 |3,2 (18 [13,5 356 |M12x 50 30 |10 |8 155 (18,7
5K020(F/C)-_S2 [196 [152 [115 [174 21 |177 |15 |199 2L 186 (2138
Connettore di motore LL LR
e freno LM
KB2 o1 LCXLC Parte terminale dell'albero
Connettore encoder \ LR
-r]— K
LG LE
— N \ 4-09 QK
2 ) B
i WS
8 9 N\ L/ = ||+
=y D é =Y
22 = o N
— —
< A 3 <4 Foro filettato
=" BT e X orofontit
I . E ¥

Motori da 1.500 giri/min (400 V, 7,5 kW)

Peso approssimativo (kg)
Tensione Senza freno Con freno

7K515C-_S2
Connettore motore Connettore freno
(solo per modelli con freno)
Connettore, LL 113 176x176
44 LM
encoder KB2 835 435
KB1
13
qui [2

3 =5 L1 Parte terminale dell'albero
L 1138 J (D) 2

i ponss -1

I | | 90
g — o §§< 45 7| M4, passante.
s @> 12h9
- 1 e
g H= — ~ v i - <
=i E R
ki =1 o -
L——— pari o superiore a 2 800 o M16
B 0 Posizione perdita di inserzione <@ (profondita 32 min.)
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Accurax G5

Servomotori

Motori da 1 .500 giri/min (400 V, 11... 15 kW)
[Peso approssimativo gy ||
Tensione |Modello Senza freno |Con freno
R88M
11K015C-_S2
15K015C-_S2 1585 1585 1585 1935 0,2 6,3
Connettore freno
Connettore motore (solo per modelli con freno)
LL 116 220%220
Connettorel, 44 LM
encoder KB2 KB1 57 57
110 L3
L2
o L1
‘ 81T (AR " 40135 (caratteristiche della parte terminale
ﬁﬁ%g 32,14 dell'albero con chiavetta e foro filettato)
. d il i §< 116
54 - 98
N — & 90
25 | M5, passante
: g [} @) L S
3 S A 268 - i (scanalatura chiave P9)
H IS gl 8|3l [
T PN 235 3 NN
Sye| y = K 2
- (profondita 40 min.)
N ‘E pari o superiore a 2 (@ p
—TPosizione perdita di inserzione X X
& L R il . 8

Motori da 1.000 giri/min (230 V, 900 W/400 V, 900 W... 3 kW)

T

Dimensioni (mm)

Dimensioni parte terminale

dell'albero

Modello KL1 LA (LB LC |LD |LE |LG|LZ X
o
=g 2
g R88M-K_ EE g °
o &= S o
@ oL 8 <
& 58 g |5
g w Qo % )
( 8 136,5 158,5 165|110 130 (145(6 |12 (9 M5x12L 6,7 |8,
400 90010(F/C)»_SZ 74,5 118 M5x10L
2K010(F/C)-_S2 [163,5 [119,5 [82,5 [141,5 [140 [188,5 [144,5 [82,5 [166,5 [140 [80 (233 [114,3" [176 [200 [3,2 [18 [13,5 [35™ [M12x [55[50 [30[10™ [8]14 17,5
3K010(F/C)-_S2 {209,5 |165,5 [128,5 |187,5 234,5 [190,5 |128,5 [212,5 25L 20 235
Connettore di motore LL LR
e freno LM
KB2 o1 LCXLC Parte terminale dell'albero
Connettore encoder \ LR
Arl——l-rl K
LG LE
— \ §% 4-09 QK
= L) B
. LZTSEN -
° 2 \_/ gy | LT
[2a] - [+a] N—
— —
< X 2 < 4 Foro filettato
=1 O X profondits
I H E 3
Motori da 1 .000 giri/min (400 V, 4 5 kW)
Peso approssimativo (kg)

Tensione |Modello

Senza freno

Con freno

400 4K510C-_S2 266 222 185 244 98 98 291 247 185 269 98 133 29,4 333
Connettore LL 113 176x176
di motore 44 LM
e freno KB2
Connettore KB1 435,435,
12
encoder 1
/ Parte terminale dell'albero
n
s 241,32 13
96
4 ' T [ [ — 25 7| M4, passante
o
5 A = (scanalatura chiave P9)
ol H 5 o
O I o) | ~
il E é g _"C‘. o
E - - -3 -—5 = fﬁ =
I =1 o @
pari o superiore a 2| M16
- Bi|_Posizione perdita di inserzione; (profondita 32 min.)
E —
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Accurax G5 Servomotori

Motori da 1.000 giri/min (400 V, 6 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno Peso approssimativo (kg)
Tensione |Modello L1 L2 L3 Senzafreno |Con freno
R88M-K_
400 |ekotoc-_s2 [312 268 [219 [200 |1175 1175 [149 337 293 [253 [315 |1175 [1525 [183 [364 |40.4
Connettore motore Connettore freno
(solo per modelli con freno)
Connettore LL 113 176x176
encoder 44 LM
KB2 43,5,,,43,5
KB1
L3
[ Mo
= S (caratteristiche della parte terminale
]_ B / Y \m dell'albero con chiavetta e foro filettato)
110 Ml —
©| N 113
{&%F%} 24| 3,2 4-013,5 %
| | | o

M4, passante
1

<
2 @ e (scanalatura chiave P9)
ol Z% = Q5s) + 0
o H .’E N ~
4 O =i — Jof <
B g 3 S 2 NS
= T x| = < — \ ~
4 Sy = <y 3 )
L pari o superiore a 2 200 M16
1 Posizione perdita di inserzioney. <@ (profondita 32 min.)

& - B 1 a&®

Servomotori a inerzia elevata
Motori da 3.000 giri/min (230 'V, 200... 750 W)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno icie della flangia Dimensioni parte terminale dell'albero

Foro 2
o y o o
g filettatox = 5!
3 profon- 8 &
& dita g S
230 |20030(H/T)-_S2-D 129 929 165,5 1355 |42 30 70 50" |60 65 (45 11" |M4x8L |20 18 85 4h? 4 09 |14
40030(H/T)-_S2-D 148,5 118,55 185 155 61,5 14" M5 % 10L |25 225 (1 5h9 5 14 18
75030(H/T)-_S2-D 162,2 127,2 199,2 164,2 67,2 |35 90 70" |80 8 6 19" M5 % 10L |25 22 15,5 6" 6 2,5 33
300 N
?‘ i ———— _@]I%: Connettore encoder
|
| = Connettore di alimentazione e freno
I L 300 (dimensioni della parte terminale
BILL m | T X< dell'albero con chiavetta e foro filettato)
! R R
| 4-0LZ K
v H QK
SIS Eo
‘ N -
y Yy
0 2} s ]
12 =
e ,
] Foro filettato x profondit
o KB1
Cablaggio connettore di alimentazione e freno
6
Lunghezza cavo 300+30 5 1 Lunghezza cavo 300+30
Connettore opzionale Connettore opzionale
Prodotto da Hypertac Prodotto da Hypertac
SRUC-17G-MRWNO040 (MASCHIO) 4 2 SRUC-06J-MSCN236 (MASCHIO)
3
Connettore encoder
S ; (Connettore di alimentazione e freno|
N. pin egnale
1p BATgr oV N. pin Uscita
2 BAT+ 1 Fase U
3 Sy 2 FaseV
7 o 3 Fase W
5.7 Libero 4 *Terminale freno
8 E5V (alimentazione) s “Terminale freno
9 EOV (ali 6 FG (messa a terra)
017 Libero *Nota: pin 4 e 5 utilizzati solo per motori con freno.
Calotta del connettore| FG (messa a terra) Connettore da accoppiare:
* Nota: pin 1 e 2 utilizzati solo per motori con encoder assoluto. Connettore: SPOC—OGKrFSbNmQ (FEMMINA)

Connettore da accoppiare:
Connettore: SPOC-17H-FRON169 (FEMMINA)
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Accurax G5 Servomotori

Motori da 2.000 giri/min (400 V, 1 kW... 5 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno Superficie della flangia Dimensioni parte terminale |Peso
dell'albero approssi-
mativo (kg)
LL LM LA |LB LC |LD |LE |LG (LZ T %
2 =
o T
- wv
400 | 1K020(F/C)-_S1 173 129 |95 151 116 (201 157 92 179 118 (70 5 110" 2216 |4 716,7 (81
1K520(F/C)-_S1 190,5 (146,5 [112,5 [168,5 218,5 |174,5 [109,5 |196,5 86 (10,1
2K020(F/Q)-_S1 177 133 |96 155 140 |206 162 96 184 140 |80 (233 114,3h7 176 1200 (3,2 |18 |13,5 35" |55 |50 (30 [10M |8 12,2 15,5
3K020(F/C)-_S1 196 |152 115 174 225 181 115 203 16,0 (19,2
4K020(F/C)-_S1 209,5 |165,5 |128,5 (187,55 238,55 |194,5 [128,5 |216,5 18,6 (21,8
5K020(F/C)-_S1 238,55 |194,5 |157,5 |216,5 267,5 |1223,5 [157,5 |245,5 23,0 (26,2
Connettore L LR
di motore e freno LM
KB2 . '
Connettore e LCxLC Parte terminale dell'albero
encoder LR
B A K
LG, LE
— S 4-0LZ QK
> £ @ N B
(= T, >A9/ Il ,_¢
° ) NN 7 2
2, 3 é 2
2 = q Sy
2 2 ¢
%u /< % N w¢l\o
| - = @ L

Motori da 1.500 giri/min (400 V, 7,5 kW)

Peso approssimativo (kg)

Tensione Senza freno Con freno

7K515C-_S1

Connettore motore Connettore freno
(solo per modelli con freno)
LL 113 176x176
44 LM
Connettore encoder KR 435 435
KB1
13
2
J‘-P——QL = L1 Parte terminale dell'albero
PR 7 NG
L 110 F%Eﬁé?ﬁé: 24| 32 40135 113
> 3 -
3 [ _] Ll 9960
. H — < Z§£<> 75| M4 passante
d i A B s 4

f o & == 1 = 1 o

=i SIE ENE N

%E 3 = i

L——— pari o superiore a 2 200 <
- i Posizione perdita diinserzione, <@
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Servomotore 15 Servomotori

Progettazione e manutenzione macchina semplificate

« Encoder con risoluzione 23 bit

« Motore di dimensioni compatte e ridotte

- Encoder elettronico multigiro: 16 bit, 65.536 giri

- Encoder multigiro assoluto senza batteria

- (Cavi motore preassemblati

- Conformita alle norme EMC

Rating

+ 230Vca. 100 W... 1,5 kW (coppia nominale 0,318... 8,59 Nm)
+ 400 Vc.a.400 W... 3 kW (coppia nominale 1,91... 28,7 Nm)

Servosistemi

Modelli disponibili

(Fare riferimento al capitolo servoazionamenti) Servomo

©)

Opzioni di azionamento

o i

3.000 rpm (100 W.... 750 W)

Servomotore 1S (dimensione flangia 100 mm o superiore)

Cavo di alimentazione/ g
Cavo di alimentazione

con freno @ 1

Servoazionamento 1S

3.000 rpm (1 kW... kW)
ED:‘E[B] 2.000 rpm (400 W... 3%Y)

@ Cavo encoder 1.000 rpm (900 W... 3 k

Servomotori
Nota: (D) Per la selezione del motore della famiglia R88M-1_, utilizzare le relative tabelle nelle pagine seguenti.

Servoazionamenti

Nota: (2 Fare riferimento alla sezione sul servoazionamento S1 per informazioni dettagliate sulle caratteristiche del servoazionamento e sulla gamma di accessori.
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Servomotore 15

Servomotori

Servomotori da 3.000 rpm (100 W... 3 kW)

Servomotori

Caratteristiche Servoazionamento 1S Modello
flangia
@ 230V Encoder assoluto  |Senza freno 0,318 Nm 100 W 40 mm R88D-1SNOTH-ECT R88M-1M10030T-52
(23bit) 0,637 Nm 200W 60 mm R88D-1SNO2H-ECT R88M-1M20030T-52
Albero dritto con 1,27 Nm 400 W 60 mm R88D-1SNO4H-ECT R88M-1M40030T-S2
chiavetta e foro 2.39Nm 750 W 80 mm R88D-1SNO8H-ECT R88M-1M75030T-S2
filettato 3,18 Nm 1kw 100 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1L1K030T-52
4,77 Nm 1,5 kw 100 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1L1K530T-52
Con freno 0,318 Nm 100 W 40 mm R88D-1SNOTH-ECT R88M-1M10030T-BS2
0,637 Nm 200W 60 mm R88D-1SNO2H-ECT R88M-1M20030T-BS2
1,27 Nm 400 W 60 mm R88D-1SNO4H-ECT R88M-1M40030T-BS2
2.39Nm 750 W 80 mm R88D-1SNO8H-ECT R88M-1M75030T-BS2
3,18 Nm 1kw 100 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1L1K030T-BS2
4,77 Nm 1,5 kW 100 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1L1K530T-BS2
400V Senza freno 2.39Nm 750 W 100 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1L75030C-S2
3,18 Nm 1kw 100 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1L1K030C-S2
4,77 Nm 1,5 kw 100 mm R88D-1SN15F-ECT R88M-1L1K530C-52
6,37 Nm 2kw 100 mm R88D-1SN20F-ECT R88M-1L2K030C-52
9,55 Nm 3kW 130 mm R88D-1SN30F-ECT R88M-1L3K030C-S2
Con freno 2.39Nm 750 W 100 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1L75030C-BS2
3,18 Nm 1kw 100 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1L1K030C-BS2
4,77 Nm 1,5 kW 100 mm R88D-1SN15F-ECT R88M-1L1K530C-BS2
6,37 Nm 2kw 100 mm R88D-1SN20F-ECT R88M-1L2K030C-BS2
9,55 Nm 3kwW 130 mm R88D-1SN30F-ECT R88M-1L3K030C-BS2

Servomotori da 2.000 rpm (400 W... 3 kW)

Simbolo |Caratteristiche
Tensione |Encoder Coppia nominale | Potenza Dimensione
flangia

Servoazionamento 1S
compatibile

Modello

@ 230V Encoder assoluto Senza freno 4,77 Nm 1kw 130 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1M1K020T-S2
(23bit) 7,16 Nm 1,5 kW 130 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1M1K5207-52
Albero dritto con Con freno 4,77 Nm 1kwW 130 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1M1K020T-BS2
chiavetta e foro 7,16 Nm 1,5 kW 130 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1M1K520T-BS2
400V filettato Senza freno 1.91 Nm 400 W 100 mm R88D-1SNO6F-ECT R88M-1M40020C-S2
2,86 Nm 600 W 100 mm R88D-1SNO6F-ECT R88M-1M60020C-S2
4,77 Nm 1kw 130 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1M1K020C-S2
7,16 Nm 1,5 kW 130 mm R88D-1SN15F-ECT R88M-1M1K520C-S2
9,55Nm 2 kw 130 mm R88D-1SN20F-ECT R88M-1M2K020C-S2
14,3 Nm 3kw 130 mm R88D-1SN30F-ECT R88M-1M3K020C-S2
Con freno 1.91 Nm 400 W 100 mm R88D-1SNO6F-ECT R88M-1M40020C-BS2
2,86 Nm 600 W 100 mm R88D-1SNO6F-ECT R88M-1M60020C-BS2
4,77 Nm 1kw 130 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1M1K020C-BS2
7,16 Nm 1,5 kW 130 mm R88D-1SN15F-ECT R88M-1M1K520C-BS2
9,55Nm 2kw 130 mm R88D-1SN20F-ECT R88M-1M2K020C-BS2
143 Nm 3kw 130 mm R88D-1SN30F-ECT R88M-1M3K020C-BS2

Servomotori da 1.000 rpm (900 W... 3 kW)

Servoazionamento 1S Modello

flangia

[O) 230V Encoder assoluto Senza freno 8,59 Nm 900 W 130 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1M90010T-S2
(23 bit) Con freno 8,59 Nm 900 W 130 mm R88D-1SN15H-ECT R88M-1M90010T-BS2

400V Albero dritto con Senza freno 8,59 Nm 900 W 130 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1M90010C-S2

chiavetta e foro 19,1 Nm 2 kw 180 mm R88D-1SN20F-ECT R88M-1M2K010C-S2

filettato 28,7 Nm 3kw 180 mm R88D-1SN30F-ECT R88M-1M3K010C-S2
Con freno 8,59 Nm 900 W 130 mm R88D-1SN10F-ECT R88M-1M90010C-BS2
19,1 Nm 2kw 180 mm R88D-1SN20F-ECT R88M-1M2K010C-BS2
28,7 Nm 3kw 180 mm R88D-1SN30F-ECT R88M-1M3K010C-BS2
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Servomotore 15 Servomotori

Cavi encoder

Simbolo [Tipo Caratteristiche Modello
® Cavo encoder per servomotori 1,5m R88A-CR1A001-5CF-E
R88M-1M(100/200/400/750)30T-_ 3Im R88A-CR1A003CF-E

@ (] [@ 5m R88A-CR1A005CF-E

10m R88A-CR1A010CF-E
15m R8B8A-CR1A015CF-E
20m R88A-CR1A020CF-E

Cavo encoder per servomotori 1,5m R88A-CR1B001-5NF-E

R88M-1L(1K0/1K5)30T-_ 3m R88A-CR1B0O03NF-E
R88M-1L(750/1K0/1K5/2K0/3K0)30C-

5 0 HH R88M-TM(1KO/1K5)20T-_ B sm__ [RSSACRIBAOSNE-E
R88M-1M(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0)20C-_ 10m  |R88A-CR1BOTONF-E
R88M-1M90010T-_ 15m  |R8BA-CR1BO15NF-E

R88M-1M(900/2K0/3K0)10C-_

20m R88A-CR1B020NF-E

Cavi di alimentazione

m Modello

Servosistemi

Per servomotori 230 V Senza freno |1,5m R88A-CA1A001-5SF-E
R88M-1M(100/200/400/750)30T-_S2 Im R88A-CATA003SF-E
Nota: Per i servomotori con freno R88M-1M(100/ 5m RESACATE00>STat
200/400/750)30T-BS2, & necessario il cavo 10m R8BA-CATA010SF-E
del freno R88A-CA1A__ _BF-E venduto 15m R88A-CA1A015SF-E
separatamente. 20m  |R88A-CA1A020SF-E
Per servomotori 230 V Senza freno [1,5m R88A-CA1C001-5SF-E
R88M-1L(1K0/1K5)30T-_S2 3m R88A-CA1C003SF-E
R88M-1M(1K0/1K5)20T-_S2
R88M-1M90010T-_S2 5m R88A-CA1CO05SF-E

10m R88A-CA1C010SF-E
15m R8B8A-CA1C015SF-E
20m R88A-CA1C020SF-E
Confreno [1,5m R88A-CA1C001-5BF-E
3m R88A-CA1C003BF-E
5m R88A-CA1C005BF-E
10m R88A-CA1CO10BF-E
15m R88A-CA1CO15BF-E
20m R88A-CA1C020BF-E

Per servomotori 400 V Senza freno [1,5m R88A-CA1C001-5SF-E
R88M-1L(750/1K0/1K5/2K0)30C-_S2 3Im R88A-CATCO03SF-E

R88M-1M(400/600/1K0/1K5/2K0)20C-_S2
R88M-1M90010C-_S2 5m R88A-CA1C005SF-E

10m R88A-CA1C010SF-E
15m R8B8A-CA1C015SF-E
20m R88A-CA1C020SF-E
Confreno [1,5m R88A-CA1E001-5BF-E
3m R88A-CA1E003BF-E
5m R88A-CA1E005BF-E
10m R88A-CATE010BF-E
15m R88A-CA1E015BF-E
20m R88A-CA1E020BF-E
Per servomotori 400 V Senza freno [1,5m R88A-CA1E001-5SF-E

R88M-1L3K030C-_S2 3m R88A-CATE003SF-E
R88M-1M3K020C-_S2

R88M-1M(2K0/3K0)10C-_S2 5m R88A-CA1E00SSF-E
10m  |R8BA-CATE010SF-E

15m R88A-CATE015SF-E
20m R88A-CA1E020SF-E
Confreno [1,5m R88A-CATE001-5BF-E
3m R88A-CA1E003BF-E
5m R88A-CATE005BF-E
10m R88A-CATE010BF-E
15m R88A-CATEO15BF-E
20m R88A-CA1E020BF-E

Cavi del freno (per servomotori 230V, 100 W... 750 W)

® Solo cavo del freno 1,5m R88A-CA1A001-5BF-E
Per servomotori con freno a 230V 3m R88A-CA1A003BE-E
R88M-1M(100/200/400/750)30T-BS2

5m__ |R8BA-CATA00SBF-E
== E@ 10m  |R8BA-CA1AO10BF-E
15m _ |R8BA-CAIAQIBF-E
20m _ |R8BA-CATA020BF-E
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Servomotore 15 Servomotori

Connettori per encoder, cavi di alimentazione e del freno

Caratteristiche Servomotore applicabile Produttore Modello
Connettori per cavi encoder Lato Tutti i modelli OMRON R88A-CN101R
servoazionamento
(CN2)
Lato motore R88M-1M(100/200/400/750)30T-_ OMRON R88A-CNKO2R
R88M-1L(1K0/1K5)30T-_ OMRON R88A-CN104R

R88M-1L(750/1K0/1K5/2K0/3K0)30C-_
R88M-1M(1K0/1K5)20T-_
R88M-1M(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0)20C-_
R88M-1M90010T-_
R88M-1M(900/2K0/3K0)10C-_

Connettori per cavi di alimentazione Lato motore R88M-1M(100/200/400/750)30T-_S2 OMRON R88A-CN111A

R88M-1L(1K0/1K5)30T-S2 Amphenol MS3108-EGM21-20-4S
R88M-TM(1K0/1K5)20T-S2
R88M-1M90010T-52
R88M-1L(750/1K0/1K5/2K0)30C-S2
R88M-1M(400/600/1K0/1K5/2K0)20C-S2
R88M-1M90010C-S2

R88M-1L(1K0/1K5)30T-BS2 Amphenol MS3108-EGM21-20-185-22S
R88M-TM(1K0/1K5)20T-BS2
R88M-1M90010T-BS2
R88M-1L3K030C-S2 Amphenol MS3108-EGM21-22-22S
R88M-1M3K020C-S2
R88M-1M(2K0/3K0)10C-52

R88M-1L(750/1K0/1K5/2K0/3K0)30C-BS2 Amphenol MS3108-EGM21-24-11S
R88M-1M(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0)20C-BS2

R88M-1M(900/2K0/3K0)10C-BS2
(

Connettori per cavi del freno Lato motore R88M-1M(100/200/400/750)30T-BS2 OMRON R88A-CN111B
Dimensioni
Servomotori
Motori da 3.000 rpm (230 V, 100 W)
Dimensioni (mm) Senza freno Con freno Peso approssimativo (kg)
Modello: R88M-1_ LL LL Senza freno Con freno
M10030T-_S2 20 126 0,52 0,77
Modelli senza freno Modelli con freno

Connettore encoder Connettore motore I " ¢ «

Parte terminale dell’albero

02...45
l i r——Z—T—a, T r% N A N .
ol F o B IR i ML =—1 S R IN I =

T
8
+
T

35
,[ |
i
[
|
| /
|
=
= 1
030 Bon
354
’[ | =S} I
|
|
|
o3 bon
|
|

08 -0009

08 —8,009

B 40x40
Peso

LR [Superficie della flangia Parte terminale dell’albero
approssimativo (kg)
LB U Foro x Senza ()]
profo freno freno
4,5 20 1,5%,, |4 1,0 13

M20030T-_S2 795 |446 (1075 [446 (30 |050° 05 |60 |70 |6 211°% 501 2 4% 00 Méx10L
M40030T-_S2 105,5 133,5 214° 501 59 003 [2%0, |5 |Msx12L |14 1,9
0 0 0 0
M75030T-_S2 1173 |544 (153|544 (35 |@70% 03 80 (90 |8 |6 [819° 5013 3 (24 [6%003 |25%, |6 29 39
Modelli senza freno Modelli con freno

Connettore encoder Connettore motore Connettore entoder Connettore freno

0412

Connettore motore Parte terminale dell’albero

T T,
PN
BRI

1L} QK

. / T
[N ==t LI
o]

KL1

KL

Foro filettato
xprofondita
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Servomotore 15 Servomotori

Motori da 3.000 rpm (230 V, 1 kW... 1,5 kW/400 V, 750 W... 3 kW)

Dimensioni Senza freno Con freno LR |Superficie della flangia Parte terminale dell’albero Peso approssi-
(mm)
LL KL1 [LL KB2 |KL1 LB LC |LD |LE |LG (LZ T Con
freno
L1K030T-_S2 168 (85 [153 |97 |209 |85 (194 (97 |55 (@95 0,0,035 100 [115{3 |10 |9 (@19 0,0,013 3 |42 |6 0,0,03 2,5 0,0'2 6 [M5x12L|5,7 74
L1K530T-_S2
L75030C-_S2 139 (56 [124 180 [56 |165 |104 41 58
L1K030C-_S2 168 (85 [153 209 (85 (194 57 74
L1K530C-_S2
L2K030C-_S2 179 (96 |[164 220 (96 (205 6,4 8,1
L3K030C-_S2 184 (112 [169 [116 |230 (112 (215 [119 @110 0,0,035 130 (145|4 |12 |9 (@22 0,0,013 8 0,0,035 3 0,0'4 7 11,5 12,5 ‘E
o
2
Modelli senza freno Modelli con freno 8
Connettore encoder Connettore motore Connettore encoder Connettore di motore e freno §
/ K81 / K81 Parte terminale dell’albero
/ A K
i :] i Foro filettato | h— -
- = = e I r S xprofondita
50 . 50 v
LG JLLE 16 LE

Motori da 2.000 rpm (400 V, 400... 600 W)

Peso approssimativo (kg)
Modello:R8SM-1___JLL K81 K82 kil i KB lKB2__lKUL____Senzafreno JConfreno
2 7

M40020C-_S2 134,8 5 120,5 9 1523 52 138 104 39 4.8
M60020C-_S2 151,8 69 137,5 169,3 69 155 4,7 58
Modelli senza freno Modelli con freno

¢ [¢ freno
Connettore encoder Connettore motore [
KB2

M A ’

Parte terminale dell’albero

°F 3 2

KL

15

I
I
T

095 —%,035
[

I

|

|

I

|
095 —% 035

19 bons
019 —8013

04...9
3 10 3 1006100
55 w 55

Motori da 2.000 rpm (230 V, 1 kW... 1,5 kW/400 V, 1 kW... 3 kW)

Peso approssimativo

(kg)

i O i
76 118 63 149 |76 18

LR [Parte ter le dell'alb
T Senza Con
filettato x |freno freno
55 3 7

M1K020T-_S2 120,5 (63  [109 162 222% 0013 |50 42 (8% 5036 [3%04 M5x12L |66 8,6
M1K520T-_S2 138 |79 125 179 |79 166 85 10,5
M1K020C-_S2 120,5 |63 109 162 |64 150 119 6,6 8,6
M1K520C-_S2 138 |79 |125 179 |81 167 8,5 10,5
M2K020C-_S2 160 |98 148 201 |99 189 10,0 12,0
M3K020C-_S2 191 119 |176 |45 116 |234 |118 219 |45 119 (65 (024 0,0 013 60 M8x20L 12,0 15,0

Modelli senza freno Modelli con freno

Connettore encoder Connettore motore Connettore encoder Connettore di motore e freno

/ | kBT / = I KB1
i 1 H| Parte terminale dell'albero
o 4

Forofilettato
xprofondita

=
]
N

om0 o

08110 —8,035

04..9
u I u i 1306130
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Servomotore 15 Servomotori

Motori da 1.000 rpm (230 V, 900 W/400 V, 900 W)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno Peso approssimativo (kg)
Modello: R88M-1_ KB2 KL1 Senza freno Con freno
M90010T-_S2 138 79 125 76 118 179 79 166 76 118 8,5 10,5
M90010C-_S2 81 167 17
Modelli senza freno Modelli con freno
Connettore Connettore di motore e freno
motore kB2 [
Connettore Connettore
encoder encoder K81

Parte terminale dell'albero

3 2

s-B06 =

r—
w

1
g
1

-0,035

[

0110
0
0110 0,035

-0,013

i
H

L = = e 65 =3
4 g 1,4 g
0 LL 70 130130

Motori da 1.000 giri/min (400 V, 2 kW)

Con freno Peso approssimativo (kg)

Modello: R88M-1_

Senza freno Con freno
M2K010C-_S2 159 93 145 45 141 206 92 191 45 144 18,0 22,0
Modelli senza freno Modelli con freno
Connettore di motore e freno
Connettore Connettore motore Connettore
encoder K82 encoder K62
K81 7 il Bullone a occhiello (2-M8)

[ 1| 16 Parte terminale dell'albero

3 62

10 B3 S

—
w

K2

K2

KL
——
0
01143 0035
KL
|
o
i
1
=SS
0
91143 0035

4 o
l 75 & il 8 .
R 3 2:M8 (per bulone NN = ‘
e aocchiello) 80 | 180x180 |
18 1 80 W
Motori da 1.000 giri/min (400 V, 3 kW)
Dimensioni (mm) Senza freno Con freno Peso approssimativo (kg)
Modello: R88M-1_ Senza freno Con freno
M3K010C-_S2 228 162 213 45 141 274 162 260 45 144 28,0 33,0
Modelli senza freno Modelli con freno
Connettore motore
e \ ! = %\ - Parte terminale dell'albero
\ ; 19,5 ey (195 !

10 o3 - —

344

K2
I

= = s g
v JONEE }i T S
E g
= g
2-M8 (per bullone s = ] 75 =
2 occhiello) 3 m [ el !
! S B 4 {per bullone  occhillo) A o pr—
} i ) Sl
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Serie G Servomotori

Piccolo nelle dimensioni, grande nelle funzioni

Una vasta gamma di servomotori compatti per soddisfare tutte le esigenze.
Se utilizzati con un azionamento SmartStep 2, i servomotori della serie G offrono
la semplicita e la convenienza di un motore passo-passo, oltre alle vantaggiose
funzionalita di un servosistema.
- Coppia di picco pari al 300% della coppia continua in 3 secondi o piu a seconda
del modello
- Servomotori supportati da servoazionamenti SmartStep2, serie G e Accurax G5
- Disponibilita di servomotori di tipo cilindrico e cubico
« Precisione encoder di 10.000 step/rev standard ed encoder INC/ABS
a 17 bit opzionale
- Disponibilita di IP65 di serie e paraolio
- Motori con freno opzionale

Servosistemi

Modelli disponibili

Opzioni di azionamento

®

SmartStep 2 Servoazionamento serie G
Servoazionamento controllato da impulsi (100...750 W) Modelli analogici/a impulsi e ML2 (100...1500 W)

entazione

(® Cavo encoder

(® Cavo del freno

(6 Cavo dialim

(@ Cavo encoder

@) Cavo di alimentazione
(5 Cavo encoder

(® Cavo dialimentazione

Y
) .
5 =
Servomotore con Servomotore cubico Servomotore Servomotore cubico 3.000 giri/min (1.000...1.500 W)
connettore standard con connettore standard con connettore circolare  con connettore circolare 2.000 giri/min (1.000...1.500 W)
3.000 giri/min (50...750 W)  3.000 giri/min (100...400 W) 3.000 giri/min (50...750 W) 3.000 giri/min (100...400 W) 1.000 giri/min (900 W)

Nota: Isimboli ®@®@®@®®)... mostrano la sequenza consigliata per selezionare i servomotori e i cavi

Servoazionamento
@ Fare riferimento alla sezione sui servoazionamenti serie G e SmartStep2 per informazioni dettagliate sulle caratteristiche del servoazionamento e sulla gamma di accessori.

Servomotore
@ Per la selezione del motore di tipo cilindrico o cubico, utilizzare le relative tabelle nelle pagine sequenti.
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Serie G

Servomotori cilindrici 3.000/2.000/1.000 giri/min (230 V, 50... 1,5 kW)

Caratteristiche

(@ Servoazionamenti compatibili | Servomotore con

Servomotori

Servomotore con

connettore standard

connettore circolare

Encoder Velocita Caratteristiche |Coppia Capacita |SmartStep 2 Servomotori Modello
di progettazione| nominale

10) 3.000min~' [Senzafreno  [0,16 Nm 50 W R7D-BPOTH R88D-G_OTH_  |R88M-GO5030H-52 R88M-G05030H-52-D
Encoder incrementale 0,32Nm 100 W R7D-BPOTH R88D-G_01H_  |R88M-G10030H-52 R88M-G10030H-52-D
(10.000 impulsi) 0,64 Nm 200W  |R7D-BPO2HH  |R88D-G_02H_ |R88M-G20030H-S2 R88M-G20030H-52-D
Albero dritto con 1,3Nm 400W  |R7D-BPO4H R88D-G_04H_  |R88M-G40030H-52 R88M-GA40030H-52-D
chiavetta e foro 2,4Nm 750W  |R88D-GPOSH  |R88D-G_O08H_ |R88M-G75030H-52 R88M-G75030H-52-D
filettato Con freno 016Nm _ |50W _ |R7D-BPOTH  |R88D-G_OIH_ |R8SM-GO5030H-BS2  |R88M-GO5030H-BS2-D
032Nm 100W  |R7D-BPOTH R88D-G_OTH_ |R88M-G10030H-BS2  |R88M-G10030H-BS2-D
(50... 750 W) 0,64 Nm 200W  |R7D-BPO2HH  |R88D-G_O02H_ |R88M-G20030H-BS2  |R88M-G20030H-BS2-D
1,3Nm 400W  |R7D-BPO4H R88D-G_04H_ |R88M-G40030H-BS2  |R88M-G40030H-BS2-D
24Nm 750W  |R88D-GPOSH  |R88D-G_O0SH_ |R88M-G75030H-BS2  |R88M-G75030H-BS2-D
Encoder assoluto/ 3.000 min~" |Senza freno 0,16 Nm 50W - R88D-G_01H_  |R88M-G05030T-S2 R88M-G05030T-S2-D
incrementale (17 bit) 0,32 Nm 100W |- R88D-G_O1H_ |R88M-G10030T-52 R88M-G100307-52-D
0,64 Nm 200W |- R88D-G_02H_  |R88M-G20030T-52 R88M-G200307-52-D
1,3Nm 400W |- R88D-G_04H_ |R88M-G40030T-52 R88M-G400307T-52-D
Albero dritto con 24Nm 750W |- R88D-G_08H_  |R88M-G75030T-52 R88M-G750307-52-D
(500... 1.500W) ;:'e'fg’:ga eforo 3,18 Nm kW - R88D-G_15H_ |R88M-G1K030T-52 -
4,77 Nm 15kW |- R88D-G_15H_  |R88M-G1K530T-52 -
Con freno 0,16 Nm 50 W - R88D-G_OTH_ |R88M-G5030T-BS2 R88M-G05030T-BS2-D
032Nm 100W |- R88D-G_OTH_ |R88M-G10030T-BS2 R88M-G10030T-BS2-D
0,64 Nm 200W |- R88D-G_02H_ |R88M-G20030T-BS2 R88M-G20030T-BS2-D
1,3Nm 400W |- R88D-G_04H_  |R88M-G40030T-BS2 R88M-GA40030T-BS2-D
2,4Nm 750W |- R88D-G_08H_ |R88M-G75030T-BS2 R88M-G75030T-BS2-D
3,18 Nm 1kW - R88D-G_15H_ |R88M-G1K030T-BS2 |-
4,77 Nm 15kW |- R88D-G_15H_ |R88M-GIK530T-BS2 |-
2,000 min~" |Senza freno 4,8 Nm 1kw - R88D-G_10H_  [R88M-G1K020T-S2 -
7,15Nm 15kW |- R88D-G_15H_ |R88M-G1K520T-52 -
Con freno 48Nm 1kW - R88D-G_10H_ |R88M-G1K020T-BS2 |-
7,15Nm 15kW |- R88D-G_15H_ |R88M-G1K520T-BS2 |-
1.000min~' [Senzafreno  |8,62Nm 900w |- R88D-G_15H_  |R88M-GI0010T-52 -
Con freno 8,62 Nm 900w |- R88D-G_15H_ |R88M-GI0010T-BS2 -

Servomotori cubici da 3.000 giri/min (230 V, 100... 400 W)

Caratteristiche (2) Servoazionamenti compatibili | Servomotore con Servomotore con
connettore standard connettore circolare
Coppia Capacita |SmartStep 2 Servomotori Modello
nominale

[O) Encoder incrementale Senza freno 0,32 Nm 100 W R7D-BPOTH R88D-G_01H_  |R88M-GP10030H-S2 R88M-GP10030H-S2-D
(10.000 impulsi) 0,64 Nm 200W  |R7D-BPO2HH  |R88D-G_O02H_ |R88M-GP20030H-S2  |R88M-GP20030H-52-D
Albero dritto con chiavetta e foro 1,3Nm 400W  |R7D-BPO4H R88D-G_04H_ |R88M-GP40030H-52 R88M-GP40030H-52-D

filettato Con freno 0,32 Nm 100W  |R7D-BPOTH R88D-G_OTH_ |R88M-GP10030H-BS2  |R88M-GP10030H-BS2-D

_ 0,64 Nm 200W  |R7D-BPO2HH  |R88D-G_02H_ |R88M-GP20030H-BS2  |R88M-GP20030H-BS2-D

! o - 1,3Nm 400W  |R7D-BPO4H R88D-G_04H_ |R88M-GP40030H-BS2  |R88M-GP40030H-BS2-D
: ] Encoder assoluto/incrementale Senza freno 0,32Nm 100w - R88D-G_01H_  |R88M-GP10030T-S2 R88M-GP10030T-S2-D
(17 bit) 0,64 Nm 200W |- R88D-G_02H_  |R88M-GP20030T-52 R88M-GP200307T-52-D
Albero dritto con chiavetta e foro 1,3Nm 400W |- R88D-G_04H_ |R88M-GP40030T-52 R88M-GP40030T-52-D

filettato Con freno 0,32 Nm 00w |- R88D-G_OTH_ |R88M-GP10030T-BS2  |R88M-GP10030T-BS2-D

0,64 Nm 200W |- R88D-G_02H_ |R88M-GP20030T-BS2  |R88M-GP20030T-BS2-D

1,3Nm 400w |- R88D-G_04H_ |R88M-GP40030T-BS2  |R88M-GP40030T-BS2-D
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Serie G Servomotori

Cavi encoder

Per servomotori 50... 750 W con connettori standard

Cavo encoder (50... 750 W) Encoder 1,5m R88A-CRGA001-5CR-E
R88M-G(50/100/200/400/750)30 assoluto  [37 R88A-CRGAOO3CRE
R88M-GP(100/200/400)30 T-

(1007200/400) - 5m R88A-CRGA005CR-E

10m  |R88A-CRGAO10CR-E
15m  |R88A-CRGAO15CR-E
20m  |R88A-CRGA020CR-E
Encoder 1,5m R88A-CRGB001-5CR-E
incrementale (3, R88A-CRGBOO3CR-E
H_ 5m R88A-CRGBOO5CR-E
10m  |R88A-CRGBO10CR-E
15m  |R88A-CRGBO15CR-E
20m  |R88A-CRGBO20CR-E

Caratteristiche Modello

@ Cavo encoder (50... 750 W) R88A-CRWA003C-DE
R88M-G(50/100/200/400/750)30_-___-D 5m R88A-CRWA005C-DE

R88M-GP(100/200/400)30_-__ _-D
% X 10m R88A-CRWA010C-DE
15m R88A-CRWA015C-DE
20m R88A-CRWA020C-DE

Per servomotori 50... 750 W con connettore circolare

00 00

Per servomotori 900... 1.500 W

Cavo encoder (900... 1.500 W) 1,5m R88A-CRGCO01-5NR-E

E-._ gggmgg ﬁg? 1 g;gi— 3m R88A-CRGCO03NR-E
= R8SM-GO0010T- - 5m R88A-CRGCOO5NR-E
10m  |R88A-CRGCOTONR-E
15m  |R88A-CRGCO15NR-E

20m R88A-CRGCO20NR-E

Cavo batteria per modelli servoazionamento serie G con encoder assoluto

@ Cavo batteria encoder assoluto Batterianon |03 m R88A-CRGDOR3C-E
compresa
Batteria 03m R88A-CRGDOR3C-BS-E
compresa
Batteria di backup per encoder assoluto 2.000 mA.h 3,6 V - R88A-BATO1G

Nota: Il cavo della batteria dell'encoder assoluto & solo una prolunga e deve essere utilizzato con un cavo per encoder assoluto.

Cavi di alimentazione

Per servomotori 50... 750 W con connettori standard

Tipo Caratteristiche Servoaziona- |Lunghez-|Modello
mento za
applicabile
® Per servomotori da 50... 400 W SmartStep2 [1,5m R7A-CAB001-5SR-E

R88M-G(050/100/200/400)30_
R88M-GP(100/200/400)30_

3m R7A-CABO03SR-E
5m R7A-CABOO5SR-E

Per servomotori con freno, & necessario un cavo 10m R7A-CABO10SR-E
ssparatco A BR 15m R7A-CABO15SR-E
(REBA-CAGA_BR-E) 20m  |R7A-CAB020SR-E
Per servomotori da 50... 750 W SmartStep2 |1,5m R88A-CAGA001-5SR-E
R88M-G(050/100/200/400/750)30_ (solo 750 W) 3Im R88A-CAGA003SR-E
R88M-GP(100/200/400)30_ e Servomotori

5m R88A-CAGA005SR-E
Per servomotori con freno, & necessario un cavo 10m R88A-CAGAOT0SR-E
separato 15m  |R88A-CAGA015SR-E

(RBBA-CAGA_BR-E) 20m R88A-CAGA020SR-E
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Serie G Servomotori

Per servomotori 50... 750 W con connettori circolari

Caratteristiche Servoaziona- | Lunghez-

@ Per servomotori da 50... 400 W Senza SmartStep2 |1,5m R7A-CAB001-5SR-DE
R88M-G(050/100/200/400)30_ freno 3Im R7A-CABOO3SR-DE
R88M-GP(100/200/400)30 -S2-D
W= (1007200400130 5m R7A-CABO05SR-DE
) w | N=
M= 10m R7A-CABO10SR-DE
15m R7A-CAB015SR-DE
20m R7A-CAB020SR-DE
Confreno 1,5m R7A-CAB001-5BR-DE
852D 3m R7A-CAB003BR-DE

% = Sm  |R7A-CABOOSBR-DE
= i "Ilg‘ 10m__|[R7A-CABO10BR-DE
15m  |R7A-CABO15BR-DE

20m R7A-CAB020BR-DE

Per servomotori da 50... 750 W Senza SmartStep2 |3 m R88A-CAWA003S-DE
R88M-G(050/100/200/400/750)30_  |freno (solo 750 W) €[5 1y R88A-CAWAO005S-DE

= .
Z R88M-GP(100/200/400)30_ -S2-D Servomotori om REBA-CAWAD10S-DE
= 15m R88A-CAWAO015S-DE
20m R88A-CAWA020S-DE
Con freno 3m R88A-CAWA003B-DE
-B52-D 5m R88A-CAWAO05B-DE
] i} X 10m  |R88A-CAWAO10B-DE
15m R88A-CAWAO015B-DE
20m R88A-CAWA020B-DE
Per servomotori 900... 1.500 W
Tipo Caratteristiche Servoaziona- | Lunghez-| Modello
za
Per servomotori da 900... 1,5 kW Senza Servomotori [1,5m R88A-CAGB001-5SR-E
e [ ki
R88M-G90010T - 5m R88A-CAGBO05SR-E

10m R88A-CAGBO10SR-E
15m R88A-CAGBO15SR-E
20m R88A-CAGB020SR-E
Confreno 1,5m R88A-CAGB001-5BR-E

a -BS2 3m R88A-CAGBO03BR-E
ﬁj ) 5m R88A-CAGBOOSBR-E
10m  |R88A-CAGBO10BR-E

15m  |R88A-CAGBO15BR-E

20m R88A-CAGB020BR-E

Cavo del freno con connettore standard

Caratteristiche Modello

® Solo cavo del freno. 1,5m R88A-CAGA001-5BR-E
Per servomotori da 50... 750 W con freno 3Im R88A-CAGAOO3BR-E

$ 1 = | R88M-G(050/100/200/400/750)30_-BS2, 5m R88A-CAGADOSBR-E

R88M-GP(100/200/400)30_-BS2 10m  |R8BA-CAGAO10BR-E
15m  |R8BA-CAGAOTSBRE
20m  |R88A-CAGAO20BR-E
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Serie G

Connettori per cavi di alimentazione, encoder e freno

Caratteristiche

Connettori per cavo
dialimentazione

Lato
servoazionamento
(CNB)

Servomotore applicabile

R88M-G(050/100/200/400)30H_
R88M-GP(100/200/400)30H_

Servomotori

Modello
R7A-CNBO1A

Lato motore

Connettore standard

R88M-G(050/100/200/400/750)30_
R88M-GP(100/200/400)30_

R88A-CNGO1A

R88M-G(1K0/1K5)30_-52
R88M-G(1K0/1K5)20_-52
R88M-G90010_-52

MS3108E20-4S

R88M-G(1K0/1K5)30_-BS2
R88M-G(1K0/1K5)20_-BS2
R88M-G90010_-BS2

MS3108E20-18S

Connettore circolare R88M-G(50/100/200/400/750)30_-___-D SPOC-06K-FSDN169
(Hypertac) R88M-GP(100/200/300)_-___-D
Connettori per cavo encoder Lato - Tutti i modelli R88A-CNWO1TR

servoazionamento
(CN2)

Lato motore

Connettore standard

R88M-G(050/100/200/400/750)30T-_
R88M-GP(100/200/400)30T-_

R88A-CNGO1R

Servosistemi

R88M-G(050/100/200/400/750)30H-_
R88M-GP(100/200/400)30H-_

R88A-CNGO2R

R88M-G(1K0/1K5)30T-_
R88M-G(1K0/1K5)20T-_
R88M-G90010T-_

MS3108E20-29S

Connettore circolare
(Hypertac)

R88M-G(50/100/200/400/750)30_-___-D
R88M-GP(100/200/300)_-__ _-D

SPOC-17H-FRON169

Connettore per cavo del freno

Lato motore

Connettore standard

R88M-G(050/100/200/400/750)30_-BS2
R88M-GP(100/200/400)30_-BS2

R88A-CNGO1B

Connettori inclusi nel motore

Caratteristiche Servomotore applicabile

Connettore di alimentazione e freno (MASCHIO)

Connettore encoder (MASCHIO)

Connettore circolare
(Hypertac)

Modello

R88M-G(50/100/200/400/750)30_-___-D SRUC-06J-MSCN236
R88M-GP(100/200/300)_-___-D

R88M-G(50/100/200/400/750)30_-___-D SRUC-17G-MRWNO087
R88M-GP(100/200/300)_-. -D

Nota: 1. Tutti i cavi elencati sono flessibili e schermati (ad eccezione di R88A-CAGA ___ BR-E che é solo flessibile).
2. | cavi R88A-CRGC____NR-E,R88A-CAGB___SR-E,R88A-CAGB___ BR-E, R88A-CRWA__C-DE, R88A-CAWA___S-DE e R88A-CAWA___B-DE sono di classe IP67 (compreso il connettore).
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Serie G Servomotori

Dimensioni

Tipo cilindrico da 3.000 giri/min (230 V, 50... 100 W)

Dimensioni (mm) fre Con fren ale Peso approssimativo (kg)

flang dell'albero
R88M-G05030_-_S2-_ 72 102 26,5 307 ght 3h9 03 05
R88M-G10030_-_S2-_ 92 122 46,5 05 07

Servomotore con connettore standard

¢ Connettore freno
onnettore
encoder Connettore servomotore
25
il 6 3 . . . .
[ (dimensioni della parte terminale dell'albero con chiavetta e foro filettato)
! ‘
2l M 14
H | 12,5 6
. (=3
8 Due, 94,3 40x40
) ! | W o«
N/ ,I o, =
~ {
i = |
| LN
SN S S w| o M3x6L (Foro filettato x profondita)
J
Servomotore con connettore circolare Cablaggio connettore encoder Cablaggio connettore di alimentazione e freno
6
300 Lunghezza cavo 300430 5 1 Lunghezza cavo 300+30
> Connettore opzionale Connettore opzionale
S Connettore encoder Prodotto da Hypertac Prodotto da Hypertac
| SRUC-17G-MRWN087 (MASCHIO) 4 2 SRUC-06J-MSCN236 (MASCHIO)
3
| Connettore di alimentazione e freno Commettore encoder
Connettore di alimentazione e frenol
| N. pin Segnale i i
LL 1 BAT-(0V) N- pin Uscita
| 5 AT 1 Fase U
| 6 3 3 ST 2 FaseV
| " o 3 Fase W
] oo 4 Terminale freno
i = || 5 v - 5 *Terminale freno
9 EOV (ali 6 FG (messa a terra)
| LN Y 017 Libero *Nota: pin 4 e 5 utilizzati solo per motori
R D vl o Calotta del connettore | FG (messa a terra) confreno.
J br - —— - Connettore da accoppiare:
Nota: pin 1 e 2 utilizzati solo per motori Connettore: SPOC-06K-FSDN169 (FEMMINA)
con encoder assoluto. )

Connettore da accoppiare:
Connettore: SPOC-17H-FRON169 (FEMMINA)
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Serie G

Tipo cilindrico da 3.000 giri/min (230 V, 200... 750 W)

Dimensioni (mm)

Servomotori

Con freno

Superficie della flangia

Parte terminale dell'albero

Peso approssimativo (kg)

Foro filettato |Senza freno Con freno
x profondita

R88M-G20030_-_S2-_ 79,5 116 30 |43 50" |6 11 |18 4h9 M4 x 8L
R88M-G40030_-_52-_ 99 135,5 14h6 1225 [5h9 |5 3 M5 x 10L 1,2 1,7
R88M-G75030_-_S2-_ 1122 1492 |35 [53 o0 [70" [0 [8 |6 [19" |22 6" |6 |35 23 3,1

Servomotore con connettore standard

Connettore freno
Connettore Connettore servomotore
encoder
- -l R
- 3
(dimensioni della parte terminale
dell'albero con chiavetta e foro filettato)
] QK
Quattro, Z @ xC [ B
I = — —
— pu
) o\
x
[ hdl Y
I Jr o~ Foro filettato x profondita
a
Y

Servomotore con connettore circolare Cablaggio connettore encoder Cablaggio connettore di alimentazione e freno
6
Lunghezza cavo 300+30 5 1

Lunghezza cavo 300+30

=== Connettore encoder

Connettore opzionale

Prodotto da Hypertac
SRUC-17G-MRWN087 (MASCHIO)

Connettore opzionale

Prodotto da Hypertac
SRUC-06)-MSCN236 (MASCHIO)

| /— Connettore di alimentazione e freno 3
300 Connettore encoder
| - : (Connettore di alimentazione e freno|
LL LR N. pin Segnale . _
S 3 T BAT-OV) N. pin Uscita
| | -l 2 BAT+ 1 Fase U
3 S+ 2 Fase V
7 = 3 Fase W
A, 5.7 Libero 4 *Terminale freno
i .
i 8 E5V (alimentazione) 5 Terminale freno
O - 9 EOV (alimentazione) 6 FG (messa a terra)
10...17 Libero *Nota: pin 4 e 5 utilizzati solo per
Jr o~ motori con freno.
a Calotta del connettore| FG (messa a terra) : .
e — Connettore da accoppiare:
Nota: pin 1 e 2 utilizzati solo per motori Connettore: SPOC-06K-FSDN169 (FEMMINA)
3 con encoder assoluto.

Connettore da accoppiare:
Connettore: SPOC-17H-FRON169 (FEMMINA)

Tipo cilindrico da 3. 000 2.000 e 1.000 giri/min (230 V,900W... 1,5 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Parte terminale dell'albero Peso approssimativo (kg)

Superflae della flangla
Modello Foro Senza freno |Con freno
filettato x
profondita
5 51

R88M-G1K030T-_S2 175 120 M5 x 12L
R88M-G1K530T-_S2 180 205 103 |115 95h7 135 [100 |10 9 51 6,5
R88M-G1K020T-_S2 150 175 118 [145 110" [165 [130 [12 |6 2M |41 (8" |7 |4 6.8 8,7
R88M-G1K520T-_S2 175 200 85 10,1
R88M-G90010T-_S2 175 200 70 10
(dimensioni della parte terminale dell'albero
Connettotre " con chiavetta e foro filettato)
servomotore/freno L IR oxC
Connettore encoder

Quattro, Z @ QK

i

B
e
=

84

Foro filettato
x profondita
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Serie G Servomotori

Tipo cubico da 3.000 GIRI/min (230 V, 100 W... 400 W)

Dimensioni (mm) Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso approssimativo (kg)

K o 0l
profondita

R88M-GP10030H-_52-_ 60,5 84,5 25 |43 50" |6 8" 12,5 3" M3x6L

R88M-GP10030T-_S2-_ 87,5 11,5

R88M-GP20030H-_S2-_ 67,5 100 30 (53 [90 70" |80 |5 |8 [55 [11"® [18 [a"® (a4 |25 [maxsL 13 2

R88M-GP20030T-_S2-_ 94,5 127

R88M-GP40030H-_52-_ 82,5 115 147 (225 [5M9 |5 |30 [Msx10L 18 25

R88M-GP40030T-_S2-_ 109,5 142

Servomotore con connettore standard

Connettore
encoder Connettore motore
LL LR
Connettore freno
(dimensioni della parte terminale dell'albero con chiavetta e foro filettato)
o 7) ~GLF CxC oK
I (7) —t | B
(=1
S Quattro, Z ¢ —
N - i
! — T
L 5
<
il Foro filettato x profondita
—j—-—t—t——1—t—F71 |2
Servomotore con connettore circolare Cablaggio connettore encoder Cablaggio connettore di alimentazione e freno
6
300 . s 1
Lunghezza cavo 300+30 Lungh 300+
- Connettore encoder . unghezza cavo 30030
/' Connettore opzionale Connettore opzionale
| - ) Prodotto da Hypertac 4 2 Prodotto da Hypertac
| f - = — — Connettore di alimentazione e freno SRUC-17G-MRWNO87 (MASCHIO) 3 SRUC-06J-MSCN236 (MASCHIO)
(730
| | Connettore encoder (Connettore di alimentazione e freno
LL | LR N._pin Segnale Npn s
! ¢ SGLF ! BAT-(0V) 1 Fase U
| 2 BAT + 2 Fase V
/j 3 S+ 3 Fase W
4 S- 4 *Terminale freno
5.7 Libero 5 *Terminale freno
ESV 6 FG (messa a terra)
» 9 EOV *Nota: pin 4 e 5 utilizzati solo per motori con freno.
RN N (N A PN S N I o 10...17 Libero
Calotta del connettore | FG (messa a terra) Connettore da accoppiare:
*Nota: pin 1 e 2 utilizzati solo per motori con encoder assoluto. Connettore: SPOC-06K-FSDN169 (FEMMINA)
Connettore da accoppiare:

Connettore: SPOC-17H-FRON169 (FEMMINA)
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Motore lineare Accurax Motori lineari

Nuovi motori lineari con efficienza ottimizzata

Motori “ironcore” per alta velocita e operazioni a cicli di esercizio elevati e motori
“ironless” per applicazioni a elevata dinamica e senza cogging. Entrambi i tipi
di motore forniscono vantaggi prestazionali e precisione eccellenti.

- Disponibili tipi di motore “ironcore” e “ironless”

- Posizionamento preciso e dinamica elevata

- Motori “ironcore” con design piatto e compatto

« Motori “ironless” con eccellente rapporto forza/peso

- Traccia magnetica ottimizzata in base al peso

- Connettori e sensore di Hall digitali opzionali

« Sensori di temperatura compresi

(lassificazioni

+ Motori “ironcore” — 48... 760 N (forza di picco di 2.000 N)

- Motori “ironless” — 29... 423 N (forza di picco di 2.100 N)

Servosistemi

Modelli disponibili

(Fare riferimento al capitolo servoazionamenti)

@

Fri] q Servoazionamento Accurax G5
Opzioni servoazionamento

M Cavo serial @
@ converter
Cavo encoder
Cavo di alimentazione aimpulsi A/B

®

Modulo serial converter opzionale

@ M: Cavodi
Cavo di prolunga
prolunga per per encoder
sensore di Sin(‘l)s
Hall opzionale Encoder opzionale

SinCos m:/
Encoder
i aimpulsi A/B
@ Sensore di
Sensore

temperatura

Traccia magnetica
R88L-EC-FM

Encoder SinCos/encoder a impulsi AB

Moving coil con nucleo in ferro

R88L-EC-FW v
Motori lineari “ironcore”

e“ironless”

Nota: |simboli ®®@@®)... indicano la sequenza consigliata per selezionare motore lineare, cavi e serial converter per un sistema con motore lineare.
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Motore lineare Accurax

Motori lineari

R88L-EC-FW-[I Tipo “ironcore” (monofase/trifase 230 Vc.a., trifase 400 Vc.a.)

Servoazionamenti lineari compatibili @ Moving coil “ironcore”

(@ Modello EtherCAT Accurax G5

230V

(@ Traccia magnetica

Motori lineari

(® Sensore di Hall

400V Modello

Forza
nominale
@
®

R88L-EC-FH-NNNN-A

@ 48N 105N R88D-KNO2H-ECT-L  |R88D-KNO6FECT-L  |Coil senza  |R88L-EC-FW-0303-ANPC |R88L-EC-FM-03096-A
@ 96 N 210N R88D-KNO4H-ECT-L  |R88D-KN1OFECT-L  |connettori  Ipgg) Fc.Fw-0306-ANPC |R8BL-EC-FM-03144-A
R88L-EC-FM-03384-A
/ 160N 400N R88D-KNOSH-ECT-L  |R88D-KN15FECT-L R88L-EC-FW-0606-ANPC  |R88L-EC-FM-06192-A
i/ 240N 600 N R88D-KN10H-ECT-L  |R88D-KN20FECT-L R88L-EC-FW-0609-ANPC | R8BL-EC-FM-06288-A
320N 800 N R88D-KN15H-ECT-L  |R88D-KN3OFECT-L R88L-EC-FW-0612-ANPC
608 N 1.600 N R88D-KN15H-ECT-L  |R88D-KN3OFECT-L R88L-EC-FW-1112-ANPC  |R88L-EC-FM-11192-A
760N 2.000 N R88D-KNT5H-ECT-L  |R88D-KN3OFECT-L R88L-EC-FW-1115-ANPC | RBBL-EC-FM-11288-A
48N 105N R88D-KNO2H-ECT-L  |R88D-KNOGFECT-L  |Coil con R88L-EC-FW-0303-APLC |R88L-EC-FM-03096-A
96 N 210N R88D-KNO4H-ECT-L  |R88D-KNTOFECT-L  |connettore  pgg) FC-FW-0306-APLC |R8BL-EC-FM-03144-A
R88L-EC-FM-03384-A
160N 400 N R88D-KNOSH-ECT-L  |R88D-KN15FECT-L R88L-EC-FW-0606-APLC |R88L-EC-FM-06192-A
240N 600 N R88D-KN10H-ECT-L  |R88D-KN20FECT-L R88L-EC-FW-0609-APLC |R8BL-EC-FM-06288-A
320N 800 N R88D-KN15H-ECT-L  |R88D-KN3OFECT-L R88L-EC-FW-0612-APLC
608 N 1.600 N R88D-KN15H-ECT-L  |R88D-KN3OFECT-L R88L-EC-FW-1112-APLC  |R88L-EC-FM-11192-A
760N 2.000N R88D-KNT5H-ECT-L  |R88D-KN3OFECT-L R88L-EC-FW-1115-APLC |RBBL-EC-FM-11288-A

R88L-EC-GW-[_| Tipo amagnetico (monofase/trifase 230 Vc.a.)

Forza Forza Servoazionamenti lineari compatibili (@ Moving coil “ironless” (@ Traccia magnetica Sensore di Hall
nominale |di picco (@ Modello EtherCAT Accurax G5
230V Modello
29N 100 N R88D-KNO2H-ECT-L Coilsenza  |R88L-EC-GW-0303-ANPS |R88L-EC-GM-03090-A |R88L-EC-GH-03NN-A
58N 200N R88D-KNOSH-ECT-L connettori Ipgg| FC-GW-0306-ANPS |R8BL-EC-GM-03120-A
R88L-EC-GM-03390-A
87N 300N R88D-KN10H-ECT-L R88L-EC-GW-0309-ANPS
70N 240N R88D-KNO2H-ECT-L R88L-EC-GW-0503-ANPS |R88L-EC-GM-05126-A | R88L-EC-GH-05NN-A
140N 480N R88D-KNO4H-ECT-L R88L-EC-GW-0506-ANPS | R88L-EC-GM-05546-A
R88L-EC-GM-05168-A
210N 720N R88D-KNO8H-ECT-L R8BL-EC-GW-0509-ANPS [poei £ cM-05210-A
141N 700N R88D-KNO4H-ECT-L R88L-EC-GW-0703-ANPS |R88L-EC-GM-07114-A |R88L-EC-GH-07NN-A
282N 1.400 N R88D-KNOSH-ECT-L R88L-EC-GW-0706-ANPS | R88L-EC-GM-07171-A
R88L-EC-GM-07456-A
423N 2100N  |R88D-KN1OH-ECT-L R88L-EC-GW-0709-ANPS
29N 100 N R88D-KNO2H-ECT-L Coil con R88L-EC-GW-0303-APLS |R88L-EC-GM-03090-A |R88L-EC-GH-03NN-A
58N 200N R88D-KNOSH-ECT-L connettore  |pgg| FC-GW-0306-APLS |R8BL-EC-GM-03120-A
R88L-EC-GM-03390-A
87N 300N R88D-KN10H-ECT-L R88L-EC-GW-0309-APLS
70N 240N R88D-KNO2H-ECT-L R88L-EC-GW-0503-APLS |R88L-EC-GM-05126-A |R88L-EC-GH-05NN-A
140N 480 N R88D-KNO4H-ECTL R88L-EC-GW-0506-APLS |RBBL-EC-GM-05546-A
R88L-EC-GM-05168-A
210N 720N R88D-KNOSH-ECT-L RBBL-EC-GW-0509-APLS | pea FC-oM-05210-A
141N 700N R88D-KNO4H-ECTL R88L-EC-GW-0703-APLS |R88L-EC-GM-07114-A |R88L-EC-GH-07NN-A
282N 1400N  |R88D-KNOSH-ECT-L R88L-EC-GW-0706-APLS | R88L-EC-GM-07171-A
R88L-EC-GM-07456-A
423N 200N |R88D-KN10H-ECT-L R88L-EC-GW-0709-APLS

MECHATROLINK-II serie G

(@) Per ulteriori informazioni sulle caratteristiche del servoazionamento e sulla selezione dei relativi accessori, fare riferimento alla documentazione servoazionamenti Accurax G5.
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Motore lineare Accurax Motori lineari

Modulo serial converter

Simbolo Caratteristiche Modello
® Modulo serial converter per la trasmissione di dati seriale da 1 Vpp a G5 (con rilevamento sensore KTY del moving coil “ironcore”) R88A-SCO1K-E
Modulo serial converter per la trasmissione di dati seriale da 1 Vpp a G5 (con rilevamento sensore NTC del moving coil “ironless”) R88A-SCO2K-E

Nota: Se non é necessario un sensore di temperatura, il convertitore che si utilizza non & importante.

Cavo serial converter a servoazionamento

Caratteristiche Modello
® Azionamento Accurax G5 lineare a cavo 1,5m R88A-CRKN001-5CR-E
serial converter, 3m R88A-CRKNOO3CR-E
(Connettori R88A-CNK41L e DB-15)
(¢ 5m R88A-CRKNOO5CR-E
10m R88A-CRKNOT0CR-E
15m R88A-CRKNO15CR-E
20m R88A-CRKN020CR-E =
[
Nota: Questo cavo puo essere utilizzato anche per la piedinatura standard Numerik Jena dell’encoder a impulsi A/B. g
=
Cavo di alimentazione A
Simbolo Tipo Caratteristiche Lunghezza [Modello
@ Per motori lineari “ironcore” 1,5m R88A-CAWKO001-5S5-DE
R88L-EC-FW-0303-L] 3m R88A-CAWK0035-DE
R88L-EC-FW-0306-[]
5m R88A-CAWK005S-DE
10m R88A-CAWKO010S-DE
15m R88A-CAWKO015S-DE
] (¢ = 20m R88A-CAWK020S-DE
Per motori lineari “ironcore” 1,5m R88A-CAWL001-5S-DE
R88L-EC-FW-0606-] 3m R88A-CAWL003S-DE
R88L-EC-FW-0609-[]
RSSL-EC-FW-0612-(] 5m R88A-CAWL005S-DE
R88L-EC-FW-1112-[] 10m R88A-CAWLO010S-DE
R8BL-EC-FW-1115-[] 15m R88A-CAWLO155-DE
20m R88A-CAWL020S-DE
Per motori lineari “ironless” 1,5m R88A-CAWB001-5S-DE
- Re8L-EC-GW-L] 3m R88A-CAWB0035-DE
(¢ X =l 5m R88A-CAWB005S-DE
=l
= 10m R88A-CAWB010S-DE
15m R88A-CAWB015S-DE
20m R88A-CAWB020S-DE

Cavo di prolunga encoder lineare a serial converter

Cavo di prolunga per encoder lineare 1,5m R88A-CFKA001-5CR-E

Numerik Jena a convertitore seriale 3m R88A-CFKA003CR-E

R88A-SCOLIK-E (connettore DB-15) R C R

(Questo cavo di prolunga e opzionale) 5m 88A-CFKAOOSCR-E
10m R88A-CFKA010CR-E
15m R88A-CFKA015CR-E

Cavo di prolunga per encoder lineare 1,5m R88A-CFKC001-5CR-E

Renishaw a serial converter R88A-SCO[ IK-E Im R88A-CFKCO03CR-E

! (connettore DB-13) 5 R88A-CFKCO05CR-E

(Questo cavo di prolunga e opzionale) m i i
10m R88A-CFKCO10CR-E
15m R88A-CFKCO15CR-E

Cavo di prolunga per encoder lineare 1,5m R88A-CFKD001-5CR-E

Heidenhain a serial converter R88A-SCOLIK-E |3, R88A-CEKDOO3CR-E

(connettore DB-15)

(Questo cavo di prolunga & opzionale) s5m R88A-CFKDOOSCR-E
10m R88A-CFKDO10CR-E
15m R88A-CFKDO15CR-E

Cavo di prolunga da sensori di temperatura e Hall a serial converter.
Simbolo Tipo Caratteristiche Lunghezza [Modello
® Cavo di prolunga da sensore di Hall e di 1,5m R88A-CFKB001-5CR-E
temperatura a serial converter R88A-SCOLIK-E (5, R88A-CEKBOO3CR-E
(¢ seriale (connettore DB-9)

(Questo cavo di prolunga & opzionale) s5m R88A-CFKBOOSCR-E
10m R88A-CFKBO10CR-E
15m R88A-CFKBO15CR-E

Connettori

Connettore encoder servoazionamento Accurax G5 (per CN4) R88A-CNK41L
Connettore cavo di alimentazione Hypertac IP67 per motori lineari “ironcore” LPRA-06B-FRBN170
Connettore cavo di alimentazione Hypertac IP67 per motori lineari “ironless” SPOCO6KFSDN169
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Motore lineare Accurax Motori lineari

Dimensioni

“Ironcore” R88L-EC-FW-03[]
Moving coil

Modello L2 (mm) _

R88L-EC-FW-0303-[] 105+0,5 79+0,15/-0,35
R88L-EC-FW-0306-[] 153+0,5 127 +0,15/-0,35 2

Dimensioni moving coil con traccia magnetica e sensore di Hall (opzionale)

L1

L2

M4

12,4+0,7
23,9+0,7

')
6;3\,« ‘ f

28,6 0,2

7
37,1+0,1

+0,1
28 -0,2 | 18,6+0,7

Sensore di Hall (opzionale) —— Traccia magnetica

20,5+0,7

nx48
+0,15 2610,5 20 48 1
56 -0,35
Kl
|
" i
] . i f‘
= 13
3ol S S — |
m o !
Rl8 ' T 9
HJL 71 S .
- 2 AV
] |-
Cavo sensore di Hall
- . ; ) Moduli: mm
Caratteristiche di cablaggio per motore con connettori
O‘ () Lunghezza cavo 500+30 ] 5 1 5
f) os Connettore opzionale S——— Lunghezza cavo 50030 S— Lunghezza cavo 50030
O .
2 Prodotto da Hypertac Connettore opzionale D-Sub a 9 pin (MASCHIO)
2 ‘i M=l
LRRAOGAMRPN182 (MASCHIO) 6> 9 D-suba9pin (MASCHIO) 6 9
Codice articolo pin: 021.279.1020
Connettore alimentazione Connettore sensore di temperatura Connettore sensore di Hall (opzionale)
Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione
1 Nero-1 Fase U 1 Non utilizzato - 1 Marrone 5V
2 Nero-2 Fase V. 2 Non utilizzato 2 Rosso Hall U
3 Verde/giallo Messa a terra 3 Non utilizzato 3 Grigio Hall v
4 Nero-3 Fase W 4 Non utilizzato 4 Giallo Hall W
5 Non utilizzato 5 Non utilizzato 5 Bianco GND
6 Non utilizzato 6 Bianco PTC 6 Non utilizzato | Non utilizzato
7 Marrone PTC 7 Non utilizzato | Non utilizzato
Connettore da accoppiare: 8 Verde KTY 8 Non utilizzato | Non utilizzato
Tipo spina: LPRAO6BFRBN170 o ™
9 Giallo KTY 9 Non utilizzato | Non utilizzato
Calotta Schermatura - Calotta Schermatura -

Traccia magnetica
_
R88L-EC-FM-03096-A
R88L-EC-FM-03144-A 144 2
R88L-EC-FM-03384-A 384 7

o
Cpey 254 12 LR 12
Piasty;, xa 92
na) e A

(2 P >N~ S Y S P2 SN V2 S - SR P2 S D)
& & & & & & & '
g 2 & [
=
: _ : _ : _ _ ; _ : _ _ : A
L Sl 1O Jor 1O a2y {OY 1ok i) <

275 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 ‘ 48 205

— nx48
L
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Motore lineare Accurax

“Ironcore” R88L-EC-FW-06[]
Moving coil
Modello

Motori lineari

_

R88L-EC-FW-0606-] 153+0,5 127 +0,15/-0,35
R88L-EC-FW-0609-[] 201+0,5 175+0,15/-0,35 3
R88L-EC-FW-0612-[] 249+0,5 223 +40,15/-0,35 4
Dimensioni moving coil con traccia magnetica e sensore di Hall (opzionale)
L1
~
&s & 3 4 |9 W‘W I s
— ~ . (e} ~N
| ” !
I —
| &
| NS
v, N
NG,
NS
© /"Z'
+0,1 ““%%f < nx 48
40-02 306£07 o, G| =
; NGRS 26405 20 48 11
Go. N o
32,540,7 Yy | 7 ~
j ] o
+0,15 | wjﬂ Y - b -
80-0,35 | _
oo I A 1
A s s i
Cavo sensore di Hall e
Moduli: mm

Caratteristiche di cablaggio per motore con connettori

O' @) Lunghezza cavo 500+30
% o8 5 Connettore opzionale
5 Prodotto da Hypertac
0 7 LRRAO6AMRPN182 (MASCHIO)
Codice articolo pin: 021.279.1020
Connettore alimentazione
Numero pin Cavo Funzione
1 Nero-1 Fase U
2 Nero-2 Fase V
3 Verde/giallo Messa a terra
4 Nero-3 Fase W
5 Non utilizzato
6 Non utilizzato

Connettore da accoppiare:
Tipo spina: LPRAO6BFRBN170

Traccia magnetica

Lunghezza cavo 500+30
Connettore opzionale
9 D-Suba9 pin (MASCHIO)

Connettore sensore di temperatura
Numero pin Cavo Funzione

1 Non utilizzato

2 Non utilizzato -

3 Non utilizzato

4 Non utilizzato

5 Non utilizzato

6 Bianco PTC

7 Marrone PTC

8 Verde KTY

9 Giallo KTY
Calotta Schermatura

1 5
o ] o
9

Lunghezza cavo 500+30

D-Sub a 9 pin (MASCHIO)

6
Connettore sensore di Hall (opzionale)
Numero pin Cavo Funzione

1 Marrone 5V

2 Rosso Hall U

3 Grigio Hall v

4 Giallo Hall W

5 Bianco GND

6 Non utilizzato | Non utilizzato
7 Non utilizzato | Non utilizzato
8 Non utilizzato | Non utilizzato
9 Non utilizzato | Non utilizzato

Calotta Schermatura

R88L-EC-FM-06192-A 192
R88L-EC-FM-06288-A 288 5
a5 -2 6 w5
2 per Di. X4. abassa“’\
3tring) et s\

b

80
70

27

37,1+0,1
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Motore lineare Accurax

“Ironcore” R88L-EC-FW-

Moving coil

10

Motori lineari

Modello L2 (mm) _

R88L-EC-FW-1112-[] 249+0,5 223 +40,15/-0,35
R88L-EC-FW-1115-] 297+0,5 271+40,15/-0,35 5
Dimensioni moving coil con traccia magnetica e sensore di Hall (opzionale)
L1
NN ~N
S| o L2 oo
& & 3 a M4 <
’ )
SIS ol 8
sl ++ | | =
N | 8 2
| <% s
X .
S\ Sensore di Hall (opzionale) Traccia magnetica
O,
+0,1 D) "40'7
65-0,2 55,6+0,7 SO
o, nx48
@)) Do
57,5+0,7 n s, 20
o« B, 26%0,5 48 "
S S % [
i
+0,15 Rl =
130-0,35
i
i ~ ~ U B B
i, T )
|
Cavo sensore di Hall !
! . . - -
|
L ) . ) Moduli: mm
Caratteristiche di cablaggio per motore con connettori
F o Lunghezza cavo.SOOﬂO 7 5 1 5
% o6 Connettore opzionale e 1 Lunghezza cavo 500+30 <~ Lunghezza cavo 500+30
o, Prodotto da H: m m i
3 ypertac Connettore opzionale D-Sub a 9 pin (MASCHIO)
20 LRRAOGAMRPN182 (MASCHIO) 6 9 pswacn (MASCHIO) 6 g P
Codice articolo pin: 021.279.1020 -Subadpin
Connettore alimentazione Connettore sensore di temperatura Connettore sensore di Hall (opzionale)
Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione
1 Nero-1 Fase U 1 Non utilizzato - 1 Marrone 5V
2 Nero-2 Fase V 2 Non utilizzato R 2 Rosso Hall U
3 Verde/giallo Messa a terra 3 Non utilizzato 3 Grigio Hall V.
4 Nero-3 Fase W 4 Non utilizzato - 4 Giallo Hall W
5 Non utilizzato - 5 Non utilizzato 5 Bianco GND
6 Non utilizzato 6 Bianco PTC 6 Non utilizzato | Non utilizzato
7 Marrone PTC 7 Non utilizzato | Non utilizzato
8 Verde KTY 8 Non utilizzato | Non utilizzato
Connettore da accoppiare: —
Tipo spina: LPRAO6BFRBN170 o Giallo KTY 9 Non utilizzato | Non utilizzato
Calotta Schermatura - Calotta Schermatura

Traccia magnetica

R88L-EC-FM-11192-A 192 10,5
R88L-EC-FM-11288-A 288 5
(ZDGZS,X4 — 12 ®6 _\o) 12, -
4 D"’Sffina) } s ass2
e
‘ () S ~__ S b S 12 SE— ) S—— 1) 1
gl =
%o
| . A -
| (Sl S
‘ ' ) _ D _ D _ fan) _ D _ D | < 1 ‘ A
Sl (S B 1B 2l j© J ﬂH < H. =
| | | | | —
26 48 | 48 | 48 | 48 | 48 (22) “
o nx48 - %
3
—t L —
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Motore lineare Accurax Motori lineari

“Ironless” R88L-EC-GW-03[]
Moving coil

Modello I N
78 3

R88L-EC-GW-0303-[] 95,4
R88L-EC-GW-0306-[ | 155,4 138 6
R88L-EC-GW-0309-[] 2154 198 9
L2
nx20 9
L
i~ [Ta)
20 35 o 10 ©
2 o5 =
935 3 —
N—~$V~¢~réw—y~¢~r¢—~¢~—¢r~e 2 e dio Superficie di montaggio
— [0) ) moving coil giogo magnete
0 —
£
° 2
a
@
(=3
=
v
v
Motore con traccia magnetica (n. ordine separato) 55
j——
55
—] ‘ (o]
o o o o o o o o o o
FE - - - o ‘
‘ ‘ ‘ il
! ° ! ! [ I <«
-
! ! o [iu|(nk
Lo 9 9O 919 9 9 __0_ Lo
L_JA
Motore con sensore di Hall (opzionale)
L1
g o o o o o o o o o O 9
[l EE 32
wn @
Lal I
I ®
Moduli: mm
Caratteristiche di cablaggio per motore con connettori
6
5 1 Lunghezza cavo 1000+30 1 1 5
Connettore opzionale " Lunghezza cavo 50030 P e Lunghezza cavo 500+30
Prodotto da Hypertac ama Connettore opzionale m D-Suba 9 pin (MASCHIO)
4 2 SROCOBIMSCN169 (MASCHIO) X D-5ub 29 pin (MASCHIO) =9 P
3 Codice articolo pin: 021.423.1020 6 9 D-subadpin
Connettore alimentazione Connettore sensore di temperatura Connettore sensore di Hall (opzionale)
Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione
1 Nero Fase U 1 Non utilizzato - 1 Marrone 5V
2 Rosso Fase V. 2 Non utilizzato - 2 Rosso Hall U
3 Bianco Fase W 3 Non utilizzato - 3 Grigio Hall vV
4 Non utilizzato - 4 Non utilizzato - 4 Giallo Hall W
5 Non utilizzato - 5 Non utilizzato 5 Bianco GND
6 Verde Messa a terra 6 Bianco PTC 6 Non utilizzato | Non utilizzato
7 Marrone PTC 7 Non utilizzato | Non utilizzato
Connettore da accoppiare: 8 Verde NTC 8 Non utilizzato | Non utilizzato
Tipo spina: SPOCOSKFSDN169 9 Giallo NTC 9 Non utilizzato | Non utilizzato
Calotta Schermatura - Calotta Schermatura -
Traccia magnetica
Modello L1 (m Peso approssimativo (kg/m)
R88L-EC-GM-03090-A 90 2 4,8
R88L-EC-GM-03120-A 120
R88L-EC-GM-03390-A 390 12
55
55 )
L1 -

44

94

~Lss_|

S S SR S S S S R S

» 30 . » 21

nx30 15
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Motore lineare Accurax

“Ironless” R88L-EC-GW-05[]

Moving coil

Motori lineari

Modello _

R88L-EC-GW-0503-[] 1234 106
R88L-EC-GW-0506-[] 207,4 190 6
R88L-EC-GW-0509-[] 2914 274 9
L2 ?;
nx28 5 &
0
28 12
94 s
2 2]
E I \8_ = |
\;,,,¢,,,¢,,,$,,,$,,,¢,,,¢,,,$,,,¢,,, o < Superficie
— 49 b ~ dimontaggio Superficie di montaggio
_ Q)/— * moving coil giogo magnete
Motore con traccia magnetica (n. ordine separato) 82
82 .
o
o
i)
! [¥a)
Ll 8
I "
Rl
!
| i
[— !
284
Motore con sensore di Hall (opzionale) ]
o o o o ) o o o o o
923
o
L
Moduli: mm
Caratteristiche di cablaggio per motore con connettori
6
5 1 Lunghezza cavo 100030 1 5 ] 5
Connettore opzionale R Lunghezza cavo 50030 — Lunghezza cavo 500+30
e A
4 2 SROCOBIMSCN169 (MASCHIO) 6 9 D-Sub a9 pin (MASCHIO) 6 9
3 Codice articolo pin: 021.423.1020
Connettore alimentazione Connettore sensore di temperatura Connettore sensore di Hall (opzionale)
Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione
1 Nero Fase U 1 Non utilizzato - 1 Marrone 5V
2 Rosso FaseV 2 Non utilizzato 2 Ross0 Hall U
3 Bianco Fase W 3 Non utilizzato 3 Grigio Hall v
4 Non utilizzato - 4 Non utilizzato 4 Giallo Hall W
5 Non utilizzato - 5 Non utilizzato 5 Bianco GND
6 Verde Messa a terra 6 Bianco PTC 6 Non utilizzato | Non utilizzato
7 Marrone PTC 7 Non utilizzato | Non utilizzato
Connettore da accoppiare: 8 Verde NTC 8 Non utilizzato | Non utilizzato
Tipo spina: SPOCO6KFSDN169 9 Giallo NTC 9 Non utilizzato | Non utilizzato
Calotta Schermatura Calotta | Schermatura

Traccia magnetica

Modello _ Peso approssimativo (kg/m)

R88L-EC-GM-05126-A 126 11,2
R88L-EC-GM-05168-A 168
R88L-EC-GM-05210-A 210 4
R88L-EC-GM-05546-A 546 12
82
82
L =
95 W
o C—n a— Ca—"a— a— a— ——4 -
nx42 21 284
188 OMmRON



Motore lineare Accurax

“Ironless” R88L-EC-GW-07[]

Moving coil

Motori lineari

Modello L2 (mm) n_____________

R88L-EC-GW-0703-[] 1514 134 3
R88L-EC-GW-0706-[ ] 265,4 248 6
R88L-EC-GW-0709-[] 3794 362 9
L2
nx38 5
38 | 15
@% %‘ hd
n S
— o & & & & —e— & R T 2| ‘-ﬂ
— o ~ =
< y‘ ©
Le |
Superficie =
dimottaggio Superice i montaogio
oy et gogo magnete
' 16,5
Motore con traccia magnetica (n. ordine separato)
16,5
— o o o o o o o o o o
—]
= — — —
. |
. 2
' <
‘ &
(@) > 1
| .
48
Motore con sensore di Hall (opzionale)
8]
— o o o o o o o o o o
R=
o
S
38 .
S
Moduli: mm
Caratteristiche di cablaggio per motore con connettori
6
5 1 Lunghezza cavo 100030
Connettore opzionale T2 <5 Lunghezza cavo 500430 TS5 Lunghezza cavo 500:30
. Prodotto da Hypertac ama Connettore opzionale ama D-Suba 9 pin (MASCHIO)
2 SROCOBIMSCN169 (MASCHIO) L2277 —\
3 Codice articolo pin: 021.423.1020 6 g D-Subadpin (MASCHIO) 6 9
Connettore alimentazione Connettore sensore di temperatura Connettore sensore di Hall (opzionale)
Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione Numero pin Cavo Funzione
1 Nero Fase U 1 Non utilizzato ! Marrone 5V
2 Rosso FaseV 2 Non utilizzato 2 Rosso Hall U
3 Bianco Fase W 3 Non utilizzato 3 Grigio Hall V
4 Non utilizzato 4 Non utilizzato 4 Giallo Hall W
s Non utilizzato - s Non utilizzato s Bianco GND
6 Verde Messa a terra 6 Bianco PTC 6 Non utilizzato | Non utilizzato
7 Marrone PTC 7 Non utilizzato | Non utilizzato
Connettore da accoppiare: 8 Verde NTC 8 Non utilizzato | Non utilizzato
Tipo spina: SPOCOGKFSDN169 9 Giallo NTC 9 Non utilizzato | Non utilizzato
Calotta Schermatura Calotta | Schermatura
Traccia magnetica
Modello (mm n Peso approssimativo (kg/m
R88L-EC-GM-07114-A 114 1 25,5
R88L-EC-GM-07171-A 171 2
R88L-EC-GM-07456-A 456 7
165
165
u
=
|
- —O——O——© O— —©@—-
~ hed 7 e 7 ]
57 . 48 .
nx57 285
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Servomotore integrato Motore integrato

Motore e azionamento integrati per ottimizzare lo spazio

+ Ampia gamma di motori da 2,55 Nma 25 Nm

« Velocita nominale 3.000 giri/min

- Coppia massima pari al 300% di quella nominale

« Protezione IP65

- Riduzione dello spazio. Riduzione delle dimensioni del quadro eletrico
- (ablaggio semplificato rispetto ai servoazionamenti tradizionali

- Connettivita EtherCAT. Integrazione nella piattaforma di automazione Sysmac.
- Risparmio energetico mediante condivisione del DC bus

- Encoder incrementale ed assoluto multigiro opzionale

« /0 integrati per impieghi generici o dedicati

(lassificazioni:

+ 0,880... 7,85 kW (coppia nominale 2,5... 25 Nm)

- Alimentazione: Ingresso 400 Vc.a. (uscita fino a 40 A)

Modelli disponibili

Pannello di controllo

EtherNet/IP Rete di fabbrica
=
Machine controller serie NJ
) EtherCAT. ® Cavo EtherCAT
0
gje ®
Modulo di alimentazione c.c. Cavo l/0
n___nJ
......................... i @ Servomotore integrato
Logica 560 Vc.c./24 Vc.c. @ Cavo dialimentazione

Servomotore integrato

Simbolo |Caratteristiche

@ 560 Vc.c. Encoder incrementale Senza freno Albero dritto con chiavetta 2,55Nm 880 W R88E-AECT0230D-S2
3,2Nm 1.000 W R8BE-AECT0330D-S2
4,3Nm 1350 W R8BE-AECT0430D-S2
5,0Nm 1.570 W R8BE-AECT0530D-S2
11,7 Nm 3.670W R8BE-AECT1130D-S2
25Nm 7.850 W R8BE-AECT2530D-S2

Con freno 2,55Nm 880 W R8BE-AECT0230D-BS2
3,2Nm 1.000 W R8BE-AECT0330D-BS2
4,3Nm 1350 W R8BE-AECT0430D-BS2
50Nm 1.570 W R8BE-AECT0530D-BS2
11,7 Nm 3.670W R8BE-AECT1130D-BS2
25Nm 7.850 W R8BE-AECT2530D-BS2
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Servomotore integrato Motore integrato

Caratteristiche Modello

@ 560 Vc.c. Encoder assoluto multigiro Senza freno Albero dritto con chiavetta 2,55Nm 880 W R88E-AECT0230E-S2
3,2Nm 1.000 W R8BE-AECT0330E-52
4,3 Nm 1.350 W R8BE-AECT0430E-52
50Nm 1.570 W R88E-AECT0530E-52
11,7Nm 3.670 W R88E-AECT1130E-52
25Nm 7.850 W R88E-AECT2530E-52
Con freno 2,55Nm 880 W R8BE-AECT0230E-BS2
3,2Nm 1.000 W R88E-AECT0330E-BS2
4,3Nm 1350 W R88E-AECT0430E-BS2
50Nm 1.570 W R8BE-AECT0530E-BS2
11,7 Nm 3.670 W R8BE-AECT1130E-BS2
25Nm 7.850 W R88E-AECT2530E-BS2

Modulo di alimentazione c.c.

Caratteristiche Modello
Tensione d'ingresso Dimensioni (L x P x A) Chopper di frenatura

Servosistemi

® Trifase 400 V 82,4 mm X 270,6 mm x 352,5mm (20 A 11,3 kW Integrato R88S-EAD20R
40A 22,5 kW R88S-EAD40R
Cavi
Simbolo [Tipo Caratteristiche Modello
® Cavi EtherCAT Cavo EtherCAT RJ45 a M12 03m XS5W-T421-AMC-K
(M12 dritto) 05m  |XS5W-T421-BMCK
m XS5W-T421-CMC-K
== U@ 2m XS5W-T421-DMC-K

3m XS5W-T421-EMC-K
5m XS5W-T421-GMC-K
10m XS5W-T421-JMC-K
15m XS5W-T421-KMC-K
Cavo EtherCAT RJ45a M12 03m XS5W-T422-AMC-K
(M12 angolo retto, destro) 0,5m XS5W-T422-BMC-K
m XS5W-T422-CMC-K
2m XS5W-T422-DMC-K
3m XS5W-T422-EMC-K
5m XS5W-T422-GMC-K
10m XS5W-T422-JMC-K
15m XS5W-T422-KMC-K
Cavo EtherCATM12 a M12 05m XS5W-T421-BM2-K
(M12 dritto) m XS5W-T421-CM2-K
2m XS5W-T421-DM2-K
@Hﬂ:ﬂj Eﬂ@ 3m XS5W-T421-EM2-K
5m XS5W-T421-GM2-K
10m XS5W-T421-JM2-K
15m XS5W-T421-KM2-K
Cavo EtherCATM12 a M12 0,5m XS5W-T422-BM2-K
(M12 ad angolo retto, destro) m XS5W-T422-CM2-K
2m XS5W-T422-DM2-K
3m XS5W-T422-EM2-K
5m XS5W-T422-GM2-K
10m XS5W-T422-JM2-K
15m XS5W-T422-KM2-K
@ Cavi di alimentazione per servomotore integrato con 1,5m R88A-CDEA001-5-E

connettore dritto 3Im R88A-CDEAQ03-E
— 5m R88A-CDEA005-E
10m R88A-CDEA010-E
15m R88A-CDEA015-E
20m R88A-CDEA020-E
® Cavi /0 con connettore dritto m R88A-CPEA001S-E
%‘ﬂ@ 2m R88A-CPEA002S-E
5m R88A-CPEA005S-E
- Cavi porta seriale | Per servomotore integrato 2m R88A-CCEA002P2-E
ﬁ (T con connettore dritto

Per modulo di alimentazione c.c. 2m R88A-CCSE002P2-E

“ ! ﬁ con connettore dritto
I
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Servomotore integrato Motore integrato
Accessori

Connettori per cavi di alimentazione

Connettore dritto M23

R8BA-CNEAOTP-E

Connettore M23 destro ad angolo di 90°

R88A-CNEAO2P-E

Connettori per cavi I/O

Connettore dritto M23

R88A-CNEAO1C-E

Connettore M23 destro ad angolo di 90°

R88A-CNEA02C-E

Tappi ciechi

Per connettori EtherCAT

Tappo cieco IP65 per zoccolo M12

R88A-PCVEAO1-E

Per connettori I/0 e di alimentazione

Tappo cieco IP67 per zoccolo M23

R88A-PCVEA02-E

Dimensioni

Servomotore integrato
R88E-AECT0230_/0330_(0,880-1 kW)

Peso approssimativo (kg)
[Tensione ______IModello
80

560 Vc.c. R88E-AECT0230_ 115 231,3 157 2733 41 4,8
R88E-AECT0330_ 140 256,3 182 298,3 51 58
2018
S
] v Ao SN
Chiavetta 6x6x30 1 /®/ ‘ | e
Jic)
- / \
s V % |
° \ = /
=] = === .
g E — 5 = ©
3 H 1/ \®\ | | ) o6
I ] N0 LN
BE T
3 M M6
40 L 152 80480

R88E-AECT0430_/0530_(1,35-1,57 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno

Peso approssimativo (kg)
[Tensione ______|Modello

Senza freno Con freno

560 Vc.c. R88E-AECT0430_ 135,5 251,8 186 302,3 100 6,7 7,9
R88E-AECT0530_ 165,5 281,8 216 3323 8,0 9,2
201,8 80
Chiavetta 6x6x30 = =
o
°
2 0 .
10
3 LM
40 LL 15,2 100x100
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Servomotore integrato Motore integrato

R88E-AECT1130_ (3,67 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno

Tensione
560 Ve.c. R8BE-AECT1130_ 238 363 268 388 142 17 18,5

ARG RS

8 S e )
F% 1 |
H < 9 )] ‘@\ 5
Chiavetta 8x7x40 D ° R /b @ y E
/ \ 2
o \ = / o
o - 2 o
o Qo= e
ST
. nJ M J 142x142.
50 LL

R88E-AECT2530_ (7,85 kW)

Flangia  |Pesoapprossimativo (ko)

Tensione Modello LM LL LM LL Senza freno Con freno
560 Vc.c. R88E-AECT2530_ 303,5 423,5 333,5 453,5 190 38 43

00ARAANAANALAL g2 I G2
| U %@9& %@ﬁy %@5@
hﬁ\» = J 9 = O~
- || /@3 }
6 45 E g /@ ‘ 0\‘\
of o | s )
= - @
S / ] \ = )
0 — 2 } g
. /o
B 1 @\@ ‘ © /'@j
~T -
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194

NATO PER GESTIRE PICCOLE MACCHINE

Motore e macchina controllati armonicamente

L'MX2 & stato specificatamente progettato per controllare il movimento delle macchine ed & stato sviluppato per rendere armonico il controllo
avanzato di motore e macchina. Grazie al progetto e agli algoritmi innovativi, MX2 svolge ininterrottamente funzioni sofisticate di controllo
della velocita, assicurando inoltre precisione di funzionamento nelle attivita che richiedono velocita di risposta e funzioni di controllo di coppia
ad anello aperto.

MX2 gestisce anche una serie completa di funzioni utili al controllo della macchina, quali il posizionamento, la sincronizzazione della velocita
e la possibilita di essere programmato come un mini PLC (programmazione logica). L'MX2 si integra perfettamente nella Smart Platform di
Omron. L' MX2 & un prodotto realizzato da un'azienda leader nel settore dell'automazione.

Quali sono le caratteristiche richieste dall'applicazione?

Controllo vettoriale

Controllo ad anello chiuso?
|

Soluzione rigenerativa

MX2 SX AFE RX

Programmazione logica,

Programmazione logica, posizionamento, con orientamento all'applicazione, Programmazione logica,
sicurezza integrata personalizzazione hardware, posizionamento,
0,1... 15kW 55... 900 kW (400V) orientamento all'applicazione,
110... 1.100 kW (690 V) 0,4... 132kW
D228, D239 D247 D224
Pagina 206 Pagina 219 Pagina 199

Il catalogo completo € consultabile online all'indirizzo: http://omron.me/iag2017


http://omron.me/iag2017

Alimentazione 690 V

SX (400V)

SX(690V)

Applicazioni per ascensori

il

i

Programmazione logica,
con orientamento all'applicazione,
personalizzazione hardware,
0,75... 800 kW

Programmazione logica,
con orientamento all'applicazione,
personalizzazione hardware,
90... 1.000 kW

LX

D243
Pagina 212

D248
Pagina 216

Programmazione logica,
controllo motore sincrono/asincrono,
3,7...185kW

D238

195
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Tabella di selezione Inverter

Modello RX

Perso 0 per vo Applicazioni per ascensori

400V trifase 04...132kW 3,7...185 kW

200 V trifase 04...55 kW -

Modalita d'uso Elevate prestazioni, funzionalita know-how integrata Controllo dell'ascensore con motori asincroni e sincroni

Metodo di controllo Anello aperto e chiuso per controllo vettoriale e V/F Anello aperto e chiuso, controllo vettoriale e V/F

Caratteristiche di coppia 200% a 0,0 Hz (CLV) 150% a 0,0 Hz (CLV) 5
150% a 0,3 Hz (OLV) 200% a 0,3 Hz (OLV) S

Connettivita Modbus, DeviceNet, PROFIBUS, MECHATROLINK-II, EtherCAT, CompoNet  |Modbus £

Programmazione logica Firmware standard Firmware standard

Pagina/Collegamento rapido 199/D224 D238

Modello MX2

ato p g P 0o
400 V trifase 04... 15 kW
200V trifase 0,1...15kW
200 V monofase 0,1...2,2kW
Modalita d'uso Motore e macchina controllati armonicamente
Metodo di controllo Controllo velocita e coppia anello aperto per vettore e velocita per controllo
V/F
Caratteristiche di coppia 200%a 0,5 Hz
Connettivita Modbus, DeviceNet, PROFIBUS, MECHATROLINK-II, EtherCAT, CompoNet,
EtherNet IP
Programmazione logica Firmware standard
Opzioni di personalizzazione Custodia IP54
Pagina/Collegamento rapido 206/D228, D239
Modello SX (400 V) SX (690 V)
400 V trifase 0,75... 800 kW -
690 V trifase - 90... 1.000 kW
Modalita d'uso Vettore High Power Flux e applicazioni a coppia variabile Vettore High Power Flux e applicazioni a coppia variabile
Metodo di controllo Controllo vettoriale di flusso e V/F Controllo vettoriale di flusso e V/F
Caratteristiche di coppia 120% a 0,0 Hz (CLV) 120% a 0,0 Hz (CLV)
120% a 0,5 Hz (OLV) 120% a 0,5 Hz (OLV)
Connettivita Modbus, DeviceNet, PROFIBUS, EtherCAT, Modbus TCP, CAN Modbus, DeviceNet, PROFIBUS, EtherCAT, Modbus TCP, CAN
Programmazione logica Firmware standard Firmware standard
Opzioni di personalizzazione Personalizzazione hardware (interruttore principale, raffreddamento Personalizzazione hardware (interruttore principale, raffreddamento
dei liquidi, raddrizzatore a 12 impulsi, ...) dei liquidi, raddrizzatore a 12 impulsi, ...)
Classe di protezione IP54 P54

Opzione di risparmio energetico Bassa energia armonica/rigenerativa (Pagina 219/D247)
Pagina/Collegamento rapido 212/D243 216/D248
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RX Inverter

Personalizzato per voi

Omron conosce perfettamente la vostra necessita di disporre di inverter di qualita
e affidabili, facili da personalizzare in base all’applicazione. Con RX, avete lo
strumento perfetto per lavorare. Naturalmente, questo dispositivo offre lo stesso
livello di qualita e prestazioni per cui Omron é famosa e dispone di un gran numero
di funzionalita personalizzabili per soddisfare le necessita piu particolari.

- Potenze nominali fino a 132 kW

- Coppia completa a 0 Hz in anello chiuso

- Controllo vettoriale ad anello chiuso e sensor-less

- Filtro EMCintegrato, programmazione logica e funzionalita applicazione

- Fieldbus: Modbus, DeviceNet, PROFIBUS, MECHATROLINK-II, EtherCAT e CompoNet
« Possibilita di soluzioni di rigenerazione

« (E, cULus, RoHS

Modelli disponibili

Alimentazione

Contattore

O,

Reattanza c.a.
ingresso

@

Filtro

®
r 7 / Software
|
"
Filtro a basso I r—-= /g * E +
contenuto di I I 4
|
|
|
|
|
|

armoniche joni
OpZIOTI g_ella I Cavo remoto Console di @ Supporto
consoledi — _I per console di programmazione con operatore @

programmazione display LCD a 5 righe 1

r——-

@ programmazione

Alimentatore bus c.c.

di rigenerazione =&
+ \” oppure =
BEEE
Schede di Copertura cieca Console di programmazione LED

L %)
comunicazione

Chopper di frenatura o Modulo di frenatura di rigenerazione

RX

Resistenza di frenatura

Toroide Reattanza c.c.
Motore

Reattanza c.a. uscita

@

Messa a terra

“!'La console di programmazione con display LCD a 5 righe & dotata dell'inverter di serie.
"2 Quando é installata una scheda opzionale di comunicazione, sono disponibili due opzioni: montare una copertura cieca o una console di programmazione LED.
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RX Inverter

3G3RX
Caratteristiche Modello Caratteris Modello
Tensione Standard Tensione Standard
Max kW |Corrente |Max kW |Corrente Max kW |Corrente |Max kW |Corrente
motore [(nominale|motore |nominale motore [(nominale|motore |nominale
A A
Trifase 0,4 3,0 0,75 37 3G3RX-A2004-E1F Trifase 0,4 15 0,75 19 3G3RX-A4004-E1F
200V 0,75 50 15 63 3G3RX-A2007-E1F 400V 0,75 25 15 3,1 3G3RX-A4007-E1F
1.5 75 2,2 94 3G3RX-A2015-E1F 1,5 38 2,2 4,8 3G3RX-A4015-E1F
2,2 10,5 4,0 12 3G3RX-A2022-E1F 2,2 53 4,0 6,7 3G3RX-A4022-E1F
4,0 16,5 55 19,6 3G3RX-A2037-E1F 4,0 9,0 55 1M1 3G3RX-A4040-E1F
55 24 7.5 30 3G3RX-A2055-E1F 55 14 7.5 16 3G3RX-A4055-E1F
75 32 1 44 3G3RX-A2075-E1F 75 19 11 22 3G3RX-A4075-E1F
1 46 15 58 3G3RX-A2110-E1F 11 25 15 29 3G3RX-A4110-E1F
15 64 18,5 73 3G3RX-A2150-E1F 15 32 18,5 37 3G3RX-A4150-E1F
18,5 76 22 85 3G3RX-A2185-E1F 18,5 38 22 43 3G3RX-A4185-E1F
22 95 30 113 3G3RX-A2220-E1F 22 48 30 57 3G3RX-A4220-E1F
30 121 37 140 3G3RX-A2300-E1F 30 58 37 70 3G3RX-A4300-E1F
37 145 45 169 3G3RX-A2370-E1F 37 75 45 85 3G3RX-A4370-E1F
45 182 55 210 3G3RX-A2450-E1F 45 91 55 105 3G3RX-A4450-E1F
55 220 75 270 3G3RX-A2550-E1F 55 112 75 135 3G3RX-A4550-E1F
- 75 149 90 160 3G3RX-B4750-E1F
90 176 110 195 3G3RX-B4900-E1F
110 217 132 230 3G3RX-B411K-ETF
132 260 160 290 3G3RX-B413K-ETF

(@ Filtri dilinea Rasmi

200V
Modello inverter Corrente (Peso Modello Modello inverter Corrente
3G3R_X-_ nominale | (kg) 3G3RX-_ nominale | (kg)
A2004/A2007/A2015/ 0,7/40 mA 18 2,0 AX-FIR2018-RE A4004/A4007/A4015/ 0,3/40 mA 10 1,9 AX-FIR3010-RE
A2022/A2037 A4022/A4040
A2055/A2075/A2110 0,7/40 mA 53 25 AX-FIR2053-RE A4055/A4075/A4110 0,3/40 mA 30 2,2 AX-FIR3030-RE
A2150/A2185/A2220 1,2/70 mA 110 8,0 AX-FIR2110-RE A4150/A4185/A4220 0,8/70 mA 53 4,5 AX-FIR3053-RE
A2300 1,2/70 mA 145 8,6 AX-FIR2145-RE A4300 3/160 mA 64 7,0 AX-FIR3064-RE
A2370/A2450 6/300 mA 250 13,0 AX-FIR3250-RE A4370 2/130 mA 100 8,0 AX-FIR3100-RE
A2550 6/300 mA 320 13,2 AX-FIR3320-RE A4450/A4550 2/130 mA 130 8,6 AX-FIR3130-RE
- B4750/B4900 10/500mA  |250 13,0 AX-FIR3250-RE
B411K/B413K 10/500mA  |320 13,2 AX-FIR3320-RE

(1) Reattanze c.a. ingresso
Trifase, 200 Vc.a. Trifase, 400 Vc.a.

Modello inverter 3G3RX-_ Modello Modello inverter 3G3RX-_ Modello

A2004/A2007/A2015 AX-RAI02800100-DE A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700050-DE
A2022/A2037 AX-RAI00880200-DE A4022/A4040 AX-RAI03500100-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A2110/A2150 AX-RAI00180670-DE A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
A2185/A2220 AX-RAI00091000-DE A4185/A4220 AX-RAI00360500-DE
A2300/A2370 AX-RAI00071550-DE A4300/A4370 AX-RAI00290780-DE
A2450/A2550 AX-RAI00042300-DE A4450/A4550 AX-RAI00191150-DE

B4750/B4900 AX-RAI00111850-DE
B411K/B413K AX.RAI00072700-DE
(1) Reattanze c.c.

Trifase, 200 Vc.a. Trifase, 400 Vc.a.
Modello inverter 3G3RX-_ Modello Modello inverter 3G3RX-_ Modello

A2004 AX-RC10700032-DE A4004 AX-RC43000020-DE
A2007 AX-RC06750061-DE A4007 AX-RC27000030-DE
A2015 AX-RC03510093-DE A4015 AX-RC14000047-DE
A2022 AX-RC02510138-DE A4022 AX-RC10100069-DE
A2037 AX-RC01600223-DE A4040 AX-RC06400116-DE
A2055 AX-RC01110309-DE A4055 AX-RC04410167-DE
A2075 AX-RC00840437-DE A4075 AX-RC03350219-DE
A2110 AX-RC00590614-DE A4110 AX-RC02330307-DE
A2150 AX-RC00440859-DE A4150 AX-RC01750430-DE
A2185/A2220 AX-RC00301275-DE A4185/A4220 AX-RC01200644-DE
A2300 AX-RC00231662-DE A4300 AX-RC00920797-DE
A2370 AX-RC00192015-DE A4370 AX-RC00741042-DE
A2450 AX-RC00162500-DE A4450 AX-RC00611236-DE
A2550 AX-RC00133057-DE A4550 AX-RC00501529-DE
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RX Inverter

Trifase, 200 Vc.a. Trifase, 400 Vc.a.
Modello inverter 3G3RX-_ Modello Modello inverter 3G3RX-_ Modello

B4750 AX-RC00372094-DE
B4900 AX-RC00312446-DE
B411K AX-RC00252981-DE
B413K AX-RC00213613-DE

(@ Toroidi

21 Per motori a 2,2 kW o inferiori AX-FER2102-RE

25 Per motoria 15 kW o inferiori AX-FER2515-RE

50 Per motori a 45 kW o inferiori AX-FER5045-RE

60 Per motori a 55 kW o superiori AX-FER6055-RE

(1) Reattanza c.a. di uscita

.
A2004 AX-RAO11500026-DE A4004/A4007/A4015 AX-RA016300038-DE =
A2007 AX-RA007600042-DE
A2015 AX-RA004100075-DE
A2022 AX-RA003000105-DE A4022 AX-RAO11800053-DE
A2037 AX-RAO01830160-DE A4040 AX-RA007300080-DE
A2055 AX-RA001150220-DE A4055 AX-RA004600110-DE
A2075 AX-RA000950320-DE A4075 AX-RA003600160-DE
A2110 AX-RA000630430-DE A4110 AX-RA002500220-DE
A2150 AX-RA000490640-DE A4150 AX-RA002000320-DE
A2185 AX-RA000390800-DE A4185 AX-RAO01650400-DE
A2220 AX-RA000330950-DE A4220 AX-RA001300480-DE
A2300 AX-RA000251210-DE A4300 AX-RA001030580-DE
A2370 AX-RA000191450-DE A4370 AX-RA000800750-DE
A2450 AX-RAO00161820-DE A4450 AX-RA000680900-DE
A2550 AX-RA000132200-DE A4550 AX-RAO00531100-DE

B4750 AX-RA000401490-DE
B4900 AX-RA000331760-DE
B411K AX-RA000262170-DE
B413K AX-RA000212600-DE

Nota: Questa tabella corrisponde ai valori nominali HD. Quando é utilizzato ND, scegliere il reattore per I'inverter della dimensione successiva.

(2 Accessori
Modello
Console di programmazione Console di programmazione con display LCD a 5 righe con funzione di copia*1 3G3AX-0P05
remota

Supporto console (per il montaggio all'interno del quadro) 3G3AX-0OP05-H-E

Console di programmazione remota LED 3G3AX-0P01

Kit di montaggio console a LED su quadro 4X-KITmini
Console di programmazione — Da utilizzare con le schede opzionali di comunicazione 3G3AX-0P03
LED -]

=]
|S]a[m]=]
Copertura cieca s 3G3AX-OP05-B-E
Cavi /9 Cavo per console di programmazione remota da 3 m 3G3AX-CAJOP300-EE
- Da RJ45 a cavo di collegamento USB CAVO CONVERTITORE USB
3G3AX-PCACN2

! La console di programmazione é dotata di inverter RX di serie.
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RX

(3 Schede opzionali
Tipi
Retroazione dell'encoder

Descrizione

Scheda opzionale controllore
velocita PG

Funzioni

Ingressi a impulsi (differenziali) A, B e Z (ingresso RS-422)
Ingresso comando posizione treno impulsi (RS-422)
Uscita monitoraggio a impulsi (RS-422)

Gamma di frequenza PG: 100 kHz max

Inverter

Modello
3G3AX-PG

Schede di comunicazione

Scheda opzionale DeviceNet

Utilizzata per avviare o arrestare l'inverter, impostare o fare riferimento a parametri

Scheda opzionale PROFIBUS

e monitorare la frequenza di uscita, la corrente di uscita tramite la comunicazione

Scheda opzionale EtherCAT

con il controllore host

Scheda opzionale CompoNet

Scheda opzionale
MECHATROLINK-II

3G3AX-RX-DRT

3G3AX-RX-PRT

3G3AX-RX-ECT

3G3AX-RX-CRT

3G3AX-RX-MRT

Opzionale I/0

Scheda opzionale di ingresso/
uscita supplementare

8 ingressi digitali, 8 uscite digitali, 4 ingressi analogici, 1 uscita analogica

3G3AX-EIO21-ROE

(@ Alimentatore c.c. con Active Front End di rigenerazione

kW potenza ingresso max.

Autonomo

Alimentatore bus c.c. Filtro a basso contenuto Filtro EMC
dirigenerazione di armoniche

30 RFE-B3 30-400-50-230-A-RVE |RHF-RA 43-400-50-20-A-RVE  |RFI-RA 12-RVE RFE-B3 30-400-50-230-IF-RVE
45 RFE-B3 45-400-50-230-A-RVE | RHF-RA 72-400-50-20-A-RVE RFE-B3 45-400-50-230-IF-RVE
60 RFE-B3 60-400-50-230-A-RVE  |RHF-RA 86-400-50-20-A-RVE  |RFI-RA 23-RVE RFE-B3 60-400-50-230-IF-RVE
80 RFE-B3 80-400-50-230-A-RVE |RHF-RA 144-400-50-20-A-RVE RFE-B3 80-400-50-230-IF-RVE
100 RFE-B3 100-400-50-230-A-RVE RFI-RA X5-RVE RFE-B3 100-400-50-230-IF-RVE
125 RFE-B3 125-400-50-230-A-RVE | RHF-RA 180-400-50-20-A-RVE |RFI-RA X6-RVE RFE-B3 125-400-50-230-IF-RVE
150 RFE-B3 150-400-50-230-A-RVE |RHF-RA 217-400-50-20-A-RVE RFE-B3 150-400-50-230-IF-RVE
200 RFE-B3 200-400-50-230-A-RVE |RHF-RA 304-400-50-20-A-RVE RFE-B3 200-400-50-230-IF-RVE

Nota: Il kit dell'alimentatore c.c con Active Front End di rigenerazione include un alimentatore bus c.c. di rigenerazione, un filtro a basso contenuto di armoniche e un filtro EMC.

(@ Modulo di frenatura di rigenerazione

Applicazioni leggere (50%) Applicazioni pesanti
kW potenza di rigenerazione max. Modello kW potenza di rigenerazione max. Modello

8 RLD-EOQ 8-400-50-0-A-RVE 7 RHD-BO 7-400-50-0-A-RVE

12 RLD-EO 12-400-50-0-A-RVE 13 RHD-BO 13-400-50-0-A-RVE

16 RLD-EO 16-400-50-0-A-RVE 18 RHD-BO 18-400-50-0-A-RVE

20 RLD-E0 20-400-50-0-A-RVE 24 RHD-BO 24-400-50-0-A-RVE

24 RLD-EO 24-400-50-0-A-RVE 30 RHD-B0 30-400-50-230-A-RVE
32 RLD-E0 32-400-50-0-A-RVE 50 RHD-B0 50-400-50-230-A-RVE
40 RLD-E0 40-400-50-0-A-RVE 70 RHD-B0 70-400-50-230-A-RVE
48 RLD-EO0 48-400-50-0-A-RVE 100 RHD-B0 100-400-50-230-A-RVE
58 RLD-EQ 58-400-50-0-A-RVE 125 RHD-BO 125-400-50-230-A-RVE
80 RLD-E0 80-400-50-0-A-RVE 150 RHD-BO 150-400-50-230-A-RVE
95 RLD-E0 95-400-50-0-A-RVE

116 RLD-EO 116-400-50-0-A-RVE

140 RLD-EO 140-400-50-0-A-RVE

170 RLD-EO 170-400-50-230-A-RVE

200 RLD-E0 200-400-50-230-A-RVE
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RX Inverter

(@ Unita di frenatura, modulo resistenza di frenatura

Inverter Modulo resistenza

Tensione Max. motore|Inverter |Unita difrenatura |Resistenza min. |Tipo installato sull'inverter (3% ED, [% coppia |Resistenza esterna 10% ED
AX-BCR_ collegabile Q 10 s max) frenante 10 s max per circuito integrato
5 s max per circuito di frenatura

Trifase Modello ] Modello Resistenza
Q Q
200

200V 0,55 A2004 Integrati 50 AX-REMOOK1200-1E 200 180 AX-REMOO0K1200-IE 180
(trifase) 1,1 A2007 100 AX-REM00K2070-1E 70 200
15 A2015 35 AX-REMO00K2070-IE 70 140 AX-REM00K4075-IE 75 130
2,2 A2022 90 AX-REM00K4035-IE 35 180
4,0 A2037 AX-REMOOK4075-IE 75 50 AX-REMOOK6035-IE 35 100
55 A2055 16 AX-REMO0K4035-IE 35 75 AX-REMO00K9020-IE 20 150
75 A2075 10 55 AX-REM01K9017-IE 17 110
11,0 A2110 AX-REMO0K6035-1E 35 40 AX-REM02K1017-IE 17 75
15,0 A2150 7,5 AX-REMOOK9017-IE 17 55 AX-REM03K5010-IE 10 95 5
18,5 A2185 AX-REMO03K5010-IE 10 75 AX-REM19K0008-IE 8 95 E
22,0 A2220 5 65 80 E
30,0 A2300 2035090-TE 4 - AX-REM19K0006-IE 6 80
37,0 A2370 6 60
45,0 A2450 2070130-TE 2,8 2 x AX-REM19K0006-1IE |3 105
55,0 A2550 3 85
400V 0,55 A4004 Integrati 100 AX-REMO00K1400-1E 400 200 AX-REM00K1400-E 400 200
(trifase) 1,1 A4007 200 200
15 A4015 AX-REMOOK1200-IE 200 190 AX-REMO00K2200-IE 200 190
2,2 A4022 AX-REMO00K2200-IE 200 130 AX-REMOO0K5120-IE 120 200
4,0 A4040 70 AX-REMO00K2120-1E 120 120 AX-REM0O0K6100-IE 100 140
55 A4055 AX-REMO00K4075-1E 75 140 AX-REM00K9070-IE 70 150
7.5 A4075 35 100 AX-REM01K9070-IE 70 110
11,0 A4110 AX-REMOOK6100-IE 100 50 AX-REM02K1070-IE 70 75
15,0 A4150 24 AX-REMO00K9070-IE 70 55 AX-REM03K5035-IE 35 110
18,5 A4185 AX-REMO03K5035-1E 35 90 AX-REM19K0030-IE 30 100
22,0 A4220 20 75 85
30,0 A4300 4015045-TE 16 - AX-REM19K0020-IE 20 95
37,0 A4370 4017068-TE 1 AX-REM38K0012-IE 15 125
45,0 A4450 100
55,0 A4550 4035090-TE 8,5 2 x AX-REM19K0020-IE |10 100
75,0 B4750 3 x AX-REM19K0030-IE |10 75
90,0 B4900 4070130-TE 55 2 x AX-REM38K0012-IE |6 105
110,0 B411K 4090240-TE 32 3 x AX-REM38K0012-IE |4 125
132,0 B413K 105
(® Software per PC
Software per PC “Tool” software di configurazione e monitoraggio Software per PC: CX-Drive,
Software per PC “Tool” software di configurazione e monitoraggio CX-One
Software per PC “Tool” software per il calcolo del risparmio energetico €Saver
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RX Inverter

Caratteristiche

Classe 200V

Trifase: 3G3RX-_

Massima potenza aHD |04 0,75 15 2,2 37 55 75 1 15 18,5 2 30 37 45 55
motore 4P kW' aND (0,75 15 2,2 3,7 55 7,5 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75

Capacita 200V |aHD |1,0 1,7 25 36 5,7 83 11,0 159 22,1 26,3 32,9 419 50,2 63,0 76,2

£ |inverterkVA aND |13 21 32 41 6,7 104 152|200 [263 [294 [391  [a95 [s592 727 o35
5 240V |aHD |1,2 2,0 3,1 43 6,8 9,9 133 19,1 26,6 31,5 39,4 50,2 60,2 75,6 91,4
] aND |15 2,6 3,9 5,0 8,1 12,4 18,2 24,1 31,5 353 469 59,4 71,0 87,2 12,2
% Corrente nominale aHD |30 5,0 75 10,5 16,5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
g [diusda®d) aND (37 63 94 12 196 |30 44 58 73 85 113 140 169 [210  [270
S Tensione massima di uscita |Proporzionale alla tensione diingresso: 0...240 V

Frequenza di uscita massima |400 Hz
Frequenza e tensione Trifase 200...240 V 50/60 Hz

3

5 di ingresso nominali

E Oscillazione di tensione -15...10%

é ammessa

= Oscillazione di frequenza 5%

ammessa

g Frenatura dirigenerazione |Circuito Frenatura dinamica interno (resistenza di scarica esterna) Circuito esterno di frenatura
2 - -

2 Resistenza minima 50 50 35 35 35 16 10 10 75 75 5 dirigenerazione
E collegabile
Grado di protezione 1P20
Metodo di raffreddamento Raffreddamento ad aria forzata

* . . . . H P . .
! La potenza di uscita massima applicabile si riferisce a un motore standard trifase

Classe 400 V
Massima potenza aHD |04 075 |15 2,2 4,0 55 75 1 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 90 110 132
motore 4P kW' aND [075 (15 [22 |40 |55 |75 |11 15 [185 (22 |30 |37 |45 |55 |75 |90  [110 [132 |160
Capacita 400V |aHD |1,0 1,7 2,5 3,6 6,2 9,7 131 173 (221 (26,3 (332 (40,1 |519 |630 |77,6 |103,2 (1219 (150,3 [180,1
£ inverter KVA aND (13 [21 |33 |46 |77 [110 [152 (209 [256 [304 [394 (484 |[588 (727 (935 |1108 |135 |1593 |2009
5 480V |aHD (1,2 2,0 31 4,3 7,4 11,6 (158 (20,7 |266 31,5 (399 (482 (623 |[756 (93,1 |123,8 (1463 (1804 (216,1
ﬁ aND |15 2,5 4,0 55 9,2 133 (182 (241 (30,7 (365 |473 |581 |706 872 (1122 (133 162,1 [191,2 {2411
% Corrente nominaledi |[aHD |1,5 2,5 38 53 9,0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112 149 176 217 260
g uscita (A) aND (19 (31 |48 |67 |111 |16 |22 [29 |37 |43 |57 |70 |85 105 [135 |160 [195 230 {290
S Tensione massima di uscita |Proporzionale alla tensione di ingresso: 0...480 V
Frequenza di uscita i 400 Hz
o Frequenza e tensione Trifase 380...480 V 50/60 Hz
5 di ingresso nominali
_E Oscillazione di tensione -15...10%
1] ammessa
é Oscillazione di frequenza 5%
ammessa
g Frenatura di rigenerazione |Circuito Frenatura dinamica interno (resistenza di scarica esterna) Circuito esterno di frenatura di rigenerazione
E Resistenza minima 100 100 100 (100 (70 70 35 35 24 24 20
E collegabile
Grado di protezione P20 P00
Metodo di raffreddamento Raffreddamento ad aria forzata

1 la potenza di uscita massima applicabile si riferisce a un motore standard trifase
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RX Inverter

Dimensioni
Tensione Modello inverter
N R R Y R
Trifase 200 V 3G3RX-A2004 255 150 140 35
3G3RX-A2007
3G3RX-A2015
3G3RX-A2022
3G3RX-A2037
3G3RX-A2055 260 210 170 6 H
3G3RX-A2075
3G3RX-A2110
3G3RX-A2150 390 250 190 14 w
3G3RX-A2185
3G3RX-A2220
3G3RX-A2300 540 310 195 20 ]
3G3RX-A2370 550 390 250 30 2
3G3RX-A2450 -
3G3RX-A2550 700 480 250 43
Trifase 400 V 3G3RX-A4004 255 150 140 35

3G3RX-A4007
3G3RX-A4015
3G3RX-A4022
3G3RX-A4040
3G3RX-A4055 260 210 170 6 H
3G3RX-A4075
3G3RX-A4110
3G3RX-A4150 390 250 190 14 W
3G3RX-A4185
3G3RX-A4220
3G3RX-A4300 540 310 195 22
3G3RX-A4370 550 390 250 30
3G3RX-A4450
3G3RX-A4550

3G3RX-B4750 700 390 270 60
3G3RX-B4900
3G3RX-B411K 740 480 270 80

3G3RX-B413K
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MX2 Inverter

Nato per gestire piccole macchine

MX2 & stato progettato per rendere armonico il controllo avanzato di motore e macchina.
Grazie agli algoritmi di progettazione innovativi, MX2 svolge ininterrottamente funzioni
sofisticate di controllo della velocita, assicurando inoltre precisione di funzionamento
nelle attivita che richiedono velocita di risposta e funzioni di controllo di coppia ad anello
aperto. L'MX2 gestisce anche una serie completa di funzioni utili al controllo della
macchina, quali il posizionamento, la sincronizzazione della velocita e la possibilita

di essere programmato come un mini PLC.

« Controllo vettoriale della corrente

« Doppio rating ND 120%/1 min e HD 150%/1 min
« Controllo motori IM e PM

- Controllo vettoriale ad anello aperto della coppia
« Posizionatore integrato

- Funzionalita integrate (ad esempio, controllo frenatura)

- Comunicazioni Fieldbus: Modbus, DeviceNet, Profibus, MECHATROLINK-II,

EtherCAT, CompoNet e EtherNet/IP
Modelli disponibili

Alimentazione

©)

Cavo USB @
[ Software per PC: CX-Drive,
MCCB CX-One
Reattanza c.a. —— Prolunga per Console remota
ingresso < console remota a5 linee LCD
Filtro @
r—
I Scheda opzionale
| di comunicazione
MX2 = @
< ~ Resistenza di frenatura
@ \ l @
elckE <<=!> Reattanzac.c.
Motore @
Reattanza c.a. uscita
Messa
aterra
3G3MX2

Caratteristiche

®

E Accessori

diinstallazione

Modello

Tensione Normal Duty Standard (IP20) Senza dissipatore IP54

Monofase 0,1 1,0 02 3G3MX2-AB001-E 3G3MX2-AB001-P-E 3G3MX2-DB001-E/EC

200V 02 16 04 1 ,9 3G3MX2-AB002-E 3G3MX2-AB002-P-E 3G3MX2-DB002-E/EC
04 3,0 0,55 35 3G3MX2-AB004-E 3G3MX2-AB004-P-E 3G3MX2-DB004-E/EC
0,75 50 1,1 6,0 3G3MX2-AB007-E 3G3MX2-AB007-P-E 3G3MX2-DB007-EC
15 8,0 22 96 3G3MX2-ABO15-E 3G3MX2-ABO15-P-E 3G3MX2-DBO15-EC
22 11,0 3,0 12,0 3G3MX2-AB022-E 3G3MX2-AB022-P-E 3G3MX2-DB022-EC

Trifase 0,1 1,0 02 1,2 3G3MX2-A2001-E 3G3MX2-A2001-P-E 3G3MX2-D2001-E/EC

200V 02 16 04 19 3G3MX2-A2002-E 3G3MX2-A2002-P-E 3G3MX2-D2002-E/EC
04 3,0 0,55 35 3G3MX2-A2004-E 3G3MX2-A2004-P-E 3G3MX2-D2004-E/EC
0,75 50 11 6,0 3G3MX2-A2007-E 3G3MX2-A2007-P-E 3G3MX2-D2007-E/EC
1,5 8,0 22 96 3G3MX2-A2015-E 3G3MX2-A2015-P-E 3G3MX2-D2015-EC
22 11,0 30 12,0 3G3MX2-A2022-E 3G3MX2-A2022-P-E 3G3MX2-D2022-EC
3,7 175 55 19,6 3G3MX2-A2037-E 3G3MX2-A2037-P-E 3G3MX2-D2037-EC
55 25,0 75 30,0 3G3MX2-A2055-E = 3G3MX2-D2055-EC
7,5 33,0 11 40,0 3G3MX2-A2075-E = 3G3MX2-D2075-EC
1 47,0 15 56,0 3G3MX2-A2110-E - 3G3MX2-D2110-EC
15 60,0 185 69,0 3G3MX2-A2150-E = 3G3MX2-D2150-EC
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MX2 Inverter

Caratteristiche Modello

Tensione Heavy Duty Normal Duty Standard (IP20) Senza atore

Trifase 04 18 0,75 2,1 3G3MX2-A4004-E 3G3MX2-A4004-P-E 3G3MX2-D4004-EC

400V 0,75 34 1,5 4,1 3G3MX2-A4007-E 3G3MX2-A4007-P-E 3G3MX2-D4007-EC
15 48 22 54 3G3MX2-A4015-E 3G3MX2-A4015-P-E 3G3MX2-D4015-EC
22 55 3,0 6,9 3G3MX2-A4022-E 3G3MX2-A4022-P-E 3G3MX2-D4022-EC
30 7,2 40 8,38 3G3MX2-A4030-E 3G3MX2-A4030-P-E 3G3MX2-D4030-EC
40 92 55 11,1 3G3MX2-A4040-E 3G3MX2-A4040-P-E 3G3MX2-D4040-EC
55 14,8 7,5 175 3G3MX2-A4055-E - 3G3MX2-D4055-EC
7,5 18,0 1 23,0 3G3MX2-A4075-E B 3G3MX2-D4075-EC
11 24,0 15 31,0 3G3MX2-A4110-E = 3G3MX2-D4110-EC
15 31,0 18,5 38,0 3G3MX2-A4150-E = 3G3MX2-D4150-EC

@ Filtri dilinea

_ I — disperSione

Rasmi [schaff _

Modello 3G3MX2-_ Modello Corrente (A) |Modello Corrente (A) |Modello e (A) [Modello Corrente (A)
AX-FIM AX-FIM AX-FIM AX-FIM

=
7]
&
=4
7]
>
=

Monofase |AB001/AB002/AB004 1010-RE 1010-SE-V1 1010-RE-LL 1010-SE-LL

200Vea. | agoo7 1014-RE 14 1014-SE-V1 14 1014-RE-LL 14 1014-SE-LL 14
ABO15/AB022 1024-RE 24 1024-SE-V1 27 1024-RE-LL 24 1024-SE-LL 24

Trifase  |A2001/A2002/ 2010-RE 10 2010-SE-V1 7,8 2010-RE-LL 10 - -

200Vca. |A2004/A2007
A2015/A2022 2020-RE 20 2020-SE-V1 16 2020-RE-LL 20 2020-SE-LL 20
A2037 2030-RE 30 2030-SE-V1 25 2030-RE-LL 30 2030-SE-LL 30
A2055/A2075 2060-RE 60 2060-SE-V1 50 2060-RE-LL 60 2060-SE-LL 50
A2110 2080-RE 80 2080-SE-V1 70 2080-RE-LL 80 - -
A2150 2100-RE 100 2100-SE-V1 75 2100-RE-LL 100 - -

Trifase  |A4004/A4007 3005-RE 5 3005-SE-V1 6 3005-RE-LL 5 3005-SE-LL 5

400Vea. | a4015/A4022/A4030 3010-RE 10 3010-SE-V1 12 3010-RE-LL 10 3010-SE-LL 10
A4040 3014-RE 14 3014-SE-V1 15 3014-RE-LL 14 3014-SE-LL 15
A4055/A4075 3030-RE 30 3030-SE-V1 29 3030-RE-LL 30 3030-SE-LL 30
A4110/A4150 3050-RE 50 3050-SE-V1 48 3050-RE-LL 50 3050-SE-LL 50

(1 Reattanze c.a. ingresso

verter  [Reattanzaca.  [nverter Reattanza ca.
Monofase, 200 Vc.a. AB002/AB004 AX-RAI02000070-DE Trifase, 400 Vc.a. A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700050-DE
ABO07 AX-RAI01700140-DE A4022/A4030/A4040 AX-RAI03500100-DE
ABO15 AX-RAI01200200-DE A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
AB022 AX-RAI00630240-DE A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
Trifase, 200 Vc.a. A2002/A2004/A2007 AX-RAI02800080-DE
A2015/A2022/A2037 AX-RAI00880200-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE
A2110/A2150 AX-RAI00180670-DE
(1) Reattanze c.c.
200 V monofase 200V trifase 400V trifase

3G3MX2-AB001

AX-RC10700032-DE

3G3MX2-AB002

3G3MX2-A2001

3G3MX2-A2002

AX-RC21400016-DE

3G3MX2-A4004

AX-RC43000020-DE

3G3MX2-A4007

AX-RC27000030-DE

3G3MX2-AB004

AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A2004

AX-RC10700032-DE

3G3MX2-A4015

AX-RC14000047-DE

3G3MX2-AB007

AX-RC03510093-DE

3G3MX2-A2007

AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A4022

AX-RC10100069-DE

3G3MX2-AB015

AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A2015

AX-RC03510093-DE

3G3MX2-A4030

AX-RC08250093-DE

3G3MX2-AB022

AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A2022

AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A4040

AX-RC06400116-DE

3G3MX2-A2037

AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A4055

AX-RC04410167-DE

3G3MX2-A2055

AX-RC01110309-DE

3G3MX2-A4075

AX-RC03350219-DE

3G3MX2-A2075

AX-RC00840437-DE

3G3MX2-A4011

AX-RC02330307-DE

3G3MX2-A2011

AX-RC00590614-DE

3G3MX2-A4015

AX-RC01750430-DE

3G3MX2-A2015

AX-RC00440859-DE

(@ Toroidi in uscita

Diametro Descrizione Modello

21 Per motori 2,2 kW o inferiori AX-FER2102-RE
25 Per motori da 15 kW o inferiori AX-FER2515-RE
50 Per motori da 45 kW o inferiori AX-FER5045-RE
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MX2

(1) Reattanza c.a. uscita

Inverter

Inverter
Tensione
200 Vca. ABOO1/AB002/AB004/A2001/A2002/ | AX-RAO11500026-DE 400 Vca. A4004/A4007/A4015 AX-RAO16300038-DE
A2004 A4022 AX-RAO11800053-DE
AB007/A2007 AX-RAC07600042-DE A4030/A4040 AX-RA007300080-DE
ABO15/A2015 AX-RAO04100075-DE 74055 AX-RAO04600110-DE
AB022/A2022 AX-RA003000105-DE A4075 AX-RAO03600160-DE
A2037 AX-RAC01830160-DE A4110 AX-RA002500220-DE
A2055 AX-RAC01150220-DE A4150 AX-RA002000320-DE
A2075 AX-RA000950320-DE
A2110 AX-RA000630430-DE
A2150 AX-RAO00490640-DE
(@ Accessori

Console di programmazione: |Console remota LCD Console remota LCD a 5 linee con funzione di copia, lunghezza cavo max. 3 m. AX-OP05-E
Cavo console remota Cavo di 3 m per il collegamento alla console remota 3G3AX-CAJOP300-EE
Console remota LED Console remota LED, lunghezza max. cavo 3 m 3G3AX-0P01
Kit di montaggio per console | Kit di montaggio per console LED su quadro 4X-KITMINI

LED
Supporto operatore
Cavo di configurazione PC

3G3AX-0P05-H-E
AX-CUSBMO002-E

Supporto per sorreggere I'AX-OP05-E all'interno del quadro
Cavo con connettore da mini USB a USB

Accessori

(3® Schede opzionali per comunicazioni

Descrizione Funzioni Modello

Scheda opzionale Profibus Utilizzata per avviare e arrestare l'inverter,impostare o leggere parametri e monitorare la frequenza di uscita, la corrente in uscita | 3G3AX-MX2-PRT
Scheda opzionale DeviceNet  |° valori simili tramite la comunicazione con il master 3G3AX-MX2-DRT
Scheda opzionale EtherCAT 3G3AX-MX2-ECT
Scheda opzionale CompoNet 3G3AX-MX2-CRT

Scheda opzionale 3G3AX-MX2-MRT
MECHATROLINK-II

Scheda opzionale EtherNet/IP

Scheda opzionale di ingresso/
uscita supplementare

3G3AX-MX2-EIP
3G3AX-MX2-EIO15-E

1ingresso analogico di tensione, 1 ingresso analogico di corrente, 1 uscita analogica di tensione, 8 ingressi logici discreti,
4 uscite logiche discrete

(@ Unita di frenatura, modulo resistenza di frenatura

Inverter Modulo resistenza di frenatura

Tensione Max. motore |Inverter 3G3MX2_ |Resistenza min. Tipo installato sull'inverter

Tipo installato sull'inverter

kW i (3% ED, 10 s max.) (10% ED, 10 s max.)
zaQ)
200V 012 Boo1  [2001  |100 AX-REMOOK1400-IE 400 200 AX-REMOOK1400-1E 400 200
(monofase/trifase) | 25 B0O02  |2002 180 180
0,55 B0OO4 2004 AX-REMOOK1200-IE 200 180 AX-REMOOK1200-IE 200 180
1,1 B00O7  [2007 |50 100 AX-REMO0K2070-IE 70 200
15 B015  [2015 AX-REMOOK2070-IE 70 140 AX-REMOOK4075-1E 75 130
22 B022 2022 |35 90 AX-REMOOK4035-1E 35 180
4,0 - 2040 AX-REMOOK4075-IE 75 50 AX-REMOOK6035-1E 35 100
55 - 2055 |20 AX-REMOOK4035-IE 35 75 AX-REMO0K9020-IE 20 150
7,5 - 2075 |17 55 AX-REMO1K9017-IE 17 110
1 - 2110 AX-REMOOK6035-IE 35 40 AX-REM02K1017-IE 17 75
15 - 2150 |10 AX-REMOOK9017-IE 17 55 AX-REM03K5010-IE 10 95
400V 0,55 - 4004|180 AX-REMOOK1400-IE 400 200 AX-REMOOK1400-IE 400 200
(trifase) 11 - 4007 200 200
15 - 4015 AX-REMOOK1200-IE 200 190 AX-REMO0K2200-IE 200 190
22 - 4022 {100 AX-REMOOK2200-IE 200 130 AX-REMOOK5120-IE 120 200
3,0 - 4030 AX-REMOOK2120-IE 120 160 160
4,0 - 4040 120 AX-REMOOK6100-1E 100 140
55 - 4055 |70 AX-REMOOK4075-IE 75 140 AX-REMOOK9070-IE 70 150
75 - 4075 100 AX-REM01K9070-IE 70 110
1 - 4110 AX-REMOOK6100-IE 100 50 AX-REM02K1070-IE 70 75
15 - 4150 |35 AX-REMOOK9070-IE 70 55 AX-REMO3K5035-1E 35 110
(® Software per PC

Descrizione Funzione Modello

“Tool” software di configurazione e monitoraggio

Software per PC

Software per PC: CX-Drive,

Software per PC

“Tool” software di configurazione e monitoraggio

CX-One

Software per PC

“Tool” software per il calcolo del risparmio energetico

€Saver
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MX2 Inverter

Caratteristiche

Classe 200V

[Monofase:sasmx2 s |poo2  [soos  |soor [gots ez |- |- |- |- |- |

kW . Per impostazione ND 0,2 04 0,55 1,1 2,2 3,0 55 7,5 11 15 18,5
motore “[per impostazione HD 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 22 37 55 7,5 11 15
Capacita inverter kVA 200ND (04 0,6 1,2 2,0 33 41 6,7 10,3 13,8 19,3 23,9
200HD (0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8 6,0 8,6 114 16,2 20,7
% 240ND (04 0,7 14 2,4 39 4,9 8,1 12,4 16,6 23,2 28,6
g g 240HD (03 0,6 1,2 2,0 33 4,5 7,2 10,3 13,7 19,5 249
b= 5 Corrente di uscita (A) - ND 1,2 19 35 6,0 9,6 12,0 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
5 Corrente di uscita (A) - HD 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
Tensione massima di uscita Proporzionale alla tensione di ingresso: 0-240 V
Frequenza di uscita massima 400 Hz
Alimen- [Frequenza e tensione di ingresso Monofase 200... 240 V 50/60 Hz ]
tazione |nominali Trifase 200 ... 240V 50/60 Hz a;,
Oscillazione di tensione ammessa -15% ... +10% =
Oscillazione di frequenza ammessa 5%
Coppia |Con tempo di decelerazione breve 100%: <50 Hz 70%: <50 Hz| Circa 20% -
frenante
Con retroazione del condensatore 50%: <60 Hz 50%: <60 Hz|
Metodo di raffreddamento Autoraffreddamento™ Raffreddamento ad aria forzata

“I' Il modello trifase utilizza un sistema di raffreddamento ad aria forzata mentre il modello monofase é autoraffreddato.
2 la potenza di uscita massima applicabile si riferisce a un motore standard trifase.

* ) !
3 Raffreddamento ad aria forzata per modelli IP54.

Classe 400V
riose 3w laoos o7 aons Jaoz2 laozolaoa0Jaoss_lars_Janto__larso |
kw . Per impostazione ND 0,75 15 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1 15 18,5
motore”! Per impostazione HD 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1 15
Capacita inverter kVA 380ND (1,3 2,6 35 4,5 57 73 11,5 15,1 20,4 25,0
380HD (1,1 2,2 3,1 3,6 4,7 6,0 9,7 11,8 15,7 20,4
% 480ND |1,7 3,4 4,4 57 73 9,2 14,5 19,1 25,7 31,5
:g g 480HD |14 2,8 39 4,5 59 7,6 12,3 14,9 19,9 25,7
b= 3 Corrente di uscita (A) - ND 2,1 4,1 54 6,9 8,8 11,1 17,5 23,0 31,0 38,0
S Corrente di uscita (A) - HD 18 34 4,8 55 7,2 9,2 14,8 18,0 24,0 31,0
Tensione massima di uscita Proporzionale alla tensione di ingresso: 0 ... 480 V
Frequenza di uscita massima 400 Hz
Alimen- [Frequenza e tensione di ingresso Trifase 380 ... 480 V 50/60 Hz
tazione |nominali
Oscillazione di tensione ammessa -15% ... +10%
Oscillazione di frequenza ammessa 5%
Coppia |Con tempo di decelerazione breve'?  |100%: <50 Hz 70%: <50 Hz |-
frenante |Con retroazione del condensatore 50%: <60 Hz 50%: <60 Hz
Metodo di raffreddamento Autoraffreddamento Raffreddamento ad aria forzata

1 la potenza di uscita massima applicabile si riferisce a un motore standard trifase.
* . )
2 Raffreddamento ad aria forzata per modelli IP54.
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MX2

Dimensioni

Inverter

Modelli standard (IP20)

Tensione Modello inverter

128 68 109

- (kg) _
1,0

Monofase, 200 V 3G3MX2-AB001-E
3G3MX2-AB002-E 1,0
3G3MX2-AB004-E 122,5 1,1
3G3MX2-AB007-E 128 108 170,5 14
3G3MX2-AB015-E 18
3G3MX2-AB022-E 1.8 H
Trifase 200 V 3G3MX2-A2001-E 128 68 109 1,0
3G3MX2-A2002-E 1,0
3G3MX2-A2004-E 122,5 1,1 W
3G3MX2-A2007-E 145,5 1,2
3G3MX2-A2015-E 128 108 170,5 1,6
3G3MX2-A2022-E 18
3G3MX2-A2037-E 128 140 170,5 2,0
3G3MX2-A2055-E 260 140 155 3,0
3G3MX2-A2075-E 34
3G3MX2-A2110-E 296 180 175 51
3G3MX2-A2150-E 350 220 175 74
Trifase 400 V 3G3MX2-A4004-E 128 108 1435 1.5
3G3MX2-A4007-E 170,5 1,6
3G3MX2-A4015-E 18
3G3MX2-A4022-E 1,9
3G3MX2-A4030-E 19
3G3MX2-A4040-E 128 140 170,5 2,1
3G3MX2-A4055-E 260 155 3,5
3G3MX2-A4075-E 35
3G3MX2-A4110-E 296 180 175 4,7
3G3MX2-A4150-E 5.2
Modelli senza dissipatore
Tensione Modello inverter Dimensioni in mm Peso (kg)
N (T
Monofase, 200 V 3G3MX2-AB001-P-E 128 68 103 11
3G3MX2-AB002-P-E
3G3MX2-AB004-P-E
3G3MX2-AB007-P-E 128 108 123 1,8
3G3MX2-AB015-P-E
3G3MX2-AB022-P-E H
Trifase 200 V 3G3MX2-A2001-P-E 128 68 103 1,1 ‘
3G3MX2-A2002-P-E D
3G3MX2-A2004-P-E w
3G3MX2-A2007-P-E
3G3MX2-A2015-P-E 128 108 123 18
3G3MX2-A2022-P-E
3G3MX2-A2037-P-E 128 140 123 2,1
Trifase 400 V 3G3MX2-A4004-P-E 128 108 123 18
3G3MX2-A4007-P-E
3G3MX2-A4015-P-E
3G3MX2-A4022-P-E
3G3MX2-A4030-P-E
3G3MX2-A4040-P-E 128 140 123 2,1
210 OMmRrROoN



MX2 Inverter

Modelli IP54
Tensione Modello inverter Dimensioni in mm Peso (kg)
w_ b |
Monofase, 200 V 3G3MX2-DB001-E 464,74 179,5 292,7 8,0
3G3MX2-DB001-EC 482,8 309,5 317,7 11,8
3G3MX2-DB002-E 464,74 179,5 292,7 8,0
3G3MX2-DB002-EC 482,8 309,5 317,7 11,8
3G3MX2-DB004-E 464,74 179,5 292,7 8,4
3G3MX2-DB004-EC 482,8 309,5 3177 12,1 H
3G3MX2-DB007-EC 12,4
3G3MX2-DB015-EC 16,0
3G3MX2-DB022-EC 16,0 w
Trifase 200 V 3G3MX2-D2001-E 464,74 1795 292,7 8,0
3G3MX2-D2001-EC 482,8 309,5 317,7 1,8
3G3MX2-D2002-E 464,74 179,5 292,7 8,0
3G3MX2-D2002-EC 482,8 309,5 317,7 11,8 E
3G3MX2-D2004-E 464,74 179.5 292,7 8,1 E
3G3MX2-D2004-EC 482,8 309,5 317,7 1,9
3G3MX2-D2007-E 464,74 179,5 292,7 8,2
3G3MX2-D2007-EC 482,8 309,5 317,7 12,0
3G3MX2-D2015-EC 15,4
3G3MX2-D2022-EC 15,6
3G3MX2-D2037-EC 16,2
3G3MX2-D2055-EC 627,04 325 299,5 18,8
3G3MX2-D2075-EC 19,2
3G3MX2-D2110-EC 710,35 379 329,7 253
3G3MX2-D2150-EC 28,0
Trifase 400 V 3G3MX2-D4004-EC 482,8 309,5 317,7 12,0
3G3MX2-D4007-EC 12,5
3G3MX2-D4015-EC 12,4
3G3MX2-D4022-EC 12,5
3G3MX2-D4030-EC 12,5
3G3MX2-D4040-EC 13,1
3G3MX2-D4055-EC 627,04 325 299,5 18,7
3G3MX2-D4075-EC 18,7
3G3MX2-D4110-EC 710,35 379 329,7 23,8
3G3MX2-D4150-EC 243

Per ulteriori informazioni, digitare “D228"” nel campo di ricerca sul nostro sito Web industrial.omron.eu.
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SX (400 V) Inverter

L'inverter a controllo vettoriale dalle elevate prestazioni

- (lasse 400V, trifase 0,75... 800 kW

- Tutta la gamma con grado di protezione P54

- Design compatto e robusto

« Filtro EMCintegrato in tutta la serie e fusibili da 200 kW

- Sicurezza secondo le norme EN13849-1 e EN62061

« Programmabilita logica

- Opzioni di comunicazione (EtherCAT, PROFINET, Modbus, DeviceNet, PROFIBUS,
Modbus TCP)

Modelli disponibili

Alimentazione %

@

_________ o Console di programmazione

eda opzionale I/0

®

Scheda opzionale di comunicaziomne

@

cheda opzionale di retroazione dell'encoder

SX-D

________ T 2. Scheda opzionale PTC/PT100

@

Toroide R
ST {8l Resistenza di frenatura

——————————————— Overshoot\clamp

Motore

Messa a terra
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SX (400 V)

SX

Inverter

Caratteristiche

Tensione |Carico dilavoro Carico di lavoro
pesante normale

Modello

Modello IP54 Modello IP20
Controllo diretto della coppia Controllo diretto della coppia

400V 0,55 kW 2,0A 0,75 kW 25A SX-D40P7-EF SX-D40P7-EV
1,1 kW 32A 1,5 kW 40A SX-D41P5-EF SX-D41P5-EV
1,5 kW 48A 2,2 kW 6,0 A SX-D42P2-EF SX-D42P2-EV
2,2 kW 6,0 A 3 kw 7,5A SX-D43P0-EF SX-D43P0-EV
3kw 7,6 A 4 kW 95A SX-D44P0-EF SX-D44P0-EV
4 kW 104 A 5,5 kw 13A SX-D45P5-EF SX-D45P5-EV
5,5kw 144 A 7,5 kW 18A SX-D47P5-EF SX-D47P5-EV
7,5 kW 21A 11 kW 26 A SX-D4011-EF SX-D4011-EV
11 kW 25A 15 kW 31A SX-D4015-EF SX-D4015-EV
15 kw 29,6 A 18,5 kW 37A SX-D4018-EF SX-D4018-EV
18,5 kW 37A 22 kw 46 A SX-D4022-EF SX-D4022-EV
22 kW 49A 30 kW 61A SX-D4030-EF SX-D4030-EV
30 kW 59A 37 kW 74 A SX-D4037-EF SX-D4037-EV
37 kw 72A 45 kW 90 A SX-D4045-EF SX-D4045-EV
45 kW 87A 55 kW 109A SX-D4055-EF SX-D4055-EV
55 kW 117A 75 kW 146 A SX-D4075-EF SX-D4075-EV
75 kW 140 A 90 kW 175A SX-D4090-EF SX-D4090-EV
90 kW 168 A 110 kW 210A SX-D4110-EF SX-D4110-EV
110 kW 200A 132 kW 250A SX-D4132-EF SX-D4132-EV
132 kW 240 A 160 kW 300A SX-D4160-E1F SX-D4160-E1V SX-A4160-EF SX-A4160-EV
160 kW 300A 200 kW 375A SX-D4200-E1F SX-D4200-E1V SX-A4200-EF SX-A4200-EV
200 kW 344 A 220 kW 430 A SX-D4220-E1F SX-D4220-E1V SX-A4220-EF SX-A4220-EV
220 kW 400 A 250 kW 500 A SX-D4250-E1F SX-D4250-E1V SX-A4250-EF SX-A4250-EV
250 kW 480 A 315 kW 600 A SX-D4315-E1F SX-D4315-E1V SX-A4315-EF SX-A4315-EV
315 kW 520A 355 kW 650 A SX-D4355-E1F SX-D4355-E1V SX-A4355-EF SX-A4355-EV
355 kW 600 A 400 kW 750 A SX-D4400-E1F SX-D4400-E1V SX-A4400-EF SX-A4400-EV
400 kW 688 A 450 kW 860 A SX-D4450-E1F SX-D4450-E1V SX-A4450-EF SX-A4450-EV
450 kW 800 A 500 kW 1.000 A SX-D4500-E1F SX-D4500-E1V SX-A4500-EF SX-A4500-EV
500 kW 960 A 630 kW 1.200A SX-D4630-E1F SX-D4630-E1V SX-A4630-EF SX-A4630-EV
630 kW 1.200 A 800 kW 1500 A SX-D4800-E1F SX-D4800-E1V SX-A4800-EF SX-A4800-EV

(@ Console di programmazione

Tipo Descrizione

Modello

Console di programmazione |Console di programmazione Console di programmazione completa, console compresa SX-OP02-00-E

Console di programmazione vuota Console di programmazione completa, console vuota compre- | SX-OP02-01-E
sa

Console Pannello di controllo esterno Pannello di controllo esterno (SX-D40P7-SX-D47P5) SX-0P02-71-E
Console vuota esterna Console vuota esterna (SX-D4011-SX-D4022) SX-OP02-81-E
Pannello di controllo portatile Pannello di controllo portatile completo SX-OPHH-00-E
Console di programmazione Console di programmazione inverter SX-OP01-00-E
Console vuota Console vuota SX-OP01-11-E

(@ Scheda opzionale I/0

Descrizione Funzione Modello

Opzione I/0 aggiuntiva Fornisce 3 relé di uscita aggiuntivi e 3 ingressi digitali supplementari 01-3876-01

Opzione Crane Scheda opzionale dedicata per applicazioni con gru, compresi funzioni e I/0 aggiuntivi 01-3876-07

(3 Scheda di comunicazione opzionale

Descrizione

Funzione

Modello

RS232/485 Comunicazione seriale MODBUS RTU tramite interfaccia RS232 o RS485 con isolamento galvanico 01-3876-04
Master Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione PROFIBUS-DP con il controller host 01-3876-05
Master Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione DeviceNet con il controller host 01-3876-06
Modbus/TCP, Ethernet Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione Modbus/TCP con il controller host 01-3876-09
EtherCAT Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione EtherCAT con il controller host 01-3876-10
PROFINET (1 porta) . X i . L X 01-3876-11
Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione PROFINET con il controller host
PROFINET (2 porte) 01-3876-12

(@ Scheda opzionale di retroazione dell'encoder

Descrizione

Funzione

Opzione Encoder

Per il collegamento della velocita effettiva del motore tramite encoder.
Fino a 100 kHz con encoder incrementali TTL e HTL con alimentazione a 5/24 V

01-3876-03

(6 Scheda opzionale PT

C/PT100

Modello

Descrizione
Protezione termica

Funzione

Consente di collegare un termistore del motore all'inverter

01-3876-08

OMmRON
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SX (400 V) Inverter

(& Chopper di frenatura e resistenza di frenatura

Gli inverter di qualsiasi dimensione possono essere preconfigurati con un chopper di frenatura integrato; integrazioni successive non sono possibili. La scelta della resistenza
dipende dalla durata di accensione dell'applicazione e dal ciclo di esercizio. Le tabelle successive illustrano il grado di attivazione del chopper di frenatura integrato e della
resistenza minima, utilizzate in base alla tensione di ingresso.

R per tensione di ingresso diversa (Q2) Modello R per tensione di ingresso diversa (Q2) Modello
220-240Vca. 380-415Vca. 440-480 Vc.a.
43 43 50

220-240Vc.a. 380-415Vc.a. 440-480Vc.a.
38 38 44

SX-40P7 SX-4075
43 43 50 SX-41P5 3,8 3,8 4,4 SX-4090
43 43 50 SX-42P2 2,7 2,7 3,1 SX-4110
43 43 50 SX-43P0 2,7 2,7 3,1 SX-4132
43 43 50 SX-44P0 2x3,8 2x3,8 2x4,4 SX-4160
43 43 50 SX-45P5 2x3,8 2x3,8 2x4,4 SX-4200
43 43 50 SX-47P5 2x2,7 2x2,7 2x3,1 SX-4220
26 26 30 SX-4011 2x2,7 2x2,7 2x3,1 SX-4250
26 26 30 SX-4015 3x2,7 3x2,7 3x3,1 SX-4315
17 17 20 SX-4018 3x2,7 3x2,7 3x3,1 SX-4355
17 17 20 SX-4022 3x2,7 3x2,7 3x3,1 SX-4400
9,7 9,7 ND SX-4030 4x2,7 4x2,7 4x3,1 SX-4450
9,7 9,7 ND SX-4037 4x2,7 4x2,7 4x3,1 SX-4500
3,8 3,8 44 SX-4045 6x2,7 6x2,7 6x3,1 SX-4630
3,8 3,8 44 SX-4055 -

Tensione di alimentazione (Vc.a.)

Livello di attivazione del chopper di frenatura

integrato (Vc.c.)

220-240 380
380-415 660
440-480 780
@ Toroidi

Le induttanze di uscita oltre la taglia SX-D4132-E devono essere ordinate in fabbrica poiché vengono installate all'interno del quadro

Tensione Modello inverter |Corrente Induttanza Tensione Portata max Frequenza di Temperatura max [Modello
nominale nominale uscita massima

400V SX-40P7-E 28A 15mH 800V 10KHz 200 Hz 40°C 473160 00
SX-41P5-E 44 A 1,0mH 47316100
SX-42P2-E 6,6 A 0,65 mH 473162 00
SX-43P0-E 11,0A 0,4 mH 473163 00
SX-44P0-E
SX-45P5-E 143 A 0,3 mH 47316400
SX-47P5-E 182A 0,25 mH 473165 00
SX-4011-E 26,4 A 0,175 mH 6 kHz 473166 00
SX-4015-E 32A 0,15 mH 473167 00
SX-4018-E 65 A 0,1 mH 473168 00
SX-4022-F
SX-4030-E
SX-4037-E 90 A 0,1 mH 473169 00
SX-4045-E
SX-4055-F 146 A 0,05 mH 47317000
SX-4075-E
SX-4090-E 175 A 0,05 mH 47317100
SX-4110-E 275A 0,032mH 1,5 KHz 100 Hz 47317200
SX-4132-F

Overshoot clamp

Nota: Dopo il montaggio, & possibile ordinare solo due tipi di overshoot clamp.

Inverter Funzione Modello

Da SX-40P7 a SX-4132 Insieme ai toroidi di uscita, I'overshoot clamp limita la tensione e il dV/dt sull'avvolgimento del motore. 52163
Insieme agli inverter si devono ordinare i connettori DC+/DC-.

Da SX-4160 a SX-4800 Insieme ai toroidi di uscita, I'overshoot clamp limita la tensione e il dV/dt sull'avvolgimento del motore. 52220

Non necessita dell'opzione “CC+/CC-".

Software per PC

Funzione Modello

“Tool” software di configurazione e monitoraggio Software per PC: CX-Drive
“Tool” software di configurazione e monitoraggio CX-One
“Tool” software per il calcolo del risparmio energetico €Saver
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SX (400V) Inverter

Caratteristiche
Trifase: SX-_4__ ---M--MIM-M-M-
%y |Perl |mpostazmne HD 0,55 18,5
= 'g Per I'impostazione ND 0,75 1,5 2,2 3 4 55 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
~ E
Corrente di uscita massima (A) _-EF 38 6,0 9,0 11,3 14,3 19,5 27,0 39,0 46,0 55,0 69,0 92,0 1M 108 131
Corrente di uscita massima (A) _-EV 3,0 4,8 7.2 9,0 11,4 15,6 21,6 31,0 37,0 44,0 55,0 73,0 89,0 108 131
Corrente di uscita nominale (A) conHD |2,0 32 4.8 6,0 7,6 10,4 14,4 21,0 25,0 29,6 37,0 49,0 59,0 72,0 87,0
Corrente di uscita nominale (A) conND  |2,5 4,0 6,0 7,5 9,5 13,0 18,0 26,0 31,0 37,0 46,0 61,0 74,0 90,0 109

Tensione di uscita da 0 a tensione di alimentazione della rete

uscita

Frequenza di uscita massima 400 Hz

Frequenza e tensione di ingresso nominali| Trifase 230-480 V 50/60 Hz

Oscillazione di tensione ammessa da10% a-15% (-10% a 230 V)

Oscillazione di frequenza ammessa 45-65 Hz

Alimentazione | Caratteristiche

Inverter

1" La potenza di uscita motore massima applicabile & basata su un motore standard a 4 poli

Trifase: SX-_4__-E_ -mm-m----m-mlm--

72 Per I'impostazione HD 110 132 160 200 250 315 400 450
E g Per I'impostazione ND 75 90 110 132 160 200 220 250 315 355 400 450 500 630 800
Corrente di uscita massima (A) _-EF 175 210 252 300 360 450 516 600 720 780 900 1.032 (1.200 [1.440 |1.800
Corrente di uscita massima (A) _-EV 175 210 252 300 360 450 516 600 720 780 900 1.032 (1.200 [1.440 |1.800
Corrente di uscita nominale (A) conHD  |117 140 168 200 240 300 344 400 480 520 600 688 800 960 1.200
Corrente di uscita nominale (A) conND | 146 175 210 250 300 375 430 500 600 650 750 860 1.000 [1.200 |1.500

£ |Tensione di uscita a 0 da tensione di alimentazione della rete
§ Frequenza di uscita massima 400 Hz
Frequenza e tensione di ingresso nominali| Trifase 230-480 V 50/60 Hz
Oscillazione di tensione ammessa da10% a-15% (-10% a 230 V)
Oscillazione di frequenza ammessa 45-65 Hz

Alimentazione | Caratteristiche

“la potenza di uscita motore massima applicabile & basata su un motore standard a 4 poli

Dimensioni
O e I I J
protezwne
1P20 SX-A4160-SX-A4200 1.036
SX-A4220-SX-A4250 1.036 500 450
SX-A4315-SX-A4400 1.036 730 450
SX-A4450-SX-A4500 1.036 1.100 450
SX-A4630-SX-A4800 1.036 1.560 450
P54 SX-D40P7-SX-D47P5 416 202,6 200 H
SX-D4011-5X-D4022 512 178 292,1
SX-D4030-5X-D4037 590 220 295
SX-D4045-5X-D4090 950 284,5 314
SX-D4110-5X-D4132 950 3445 314 W
SX-D4160-SX-D4250 2250 600 600
SX-D4315-5X-D4400 2250 900 600
SX-D4450-5X-D4500 2250 1.200 600
SX-D4630-5X-D4800 2250 1.800 600

omRon 215



SX(690V)

Modelli disponibili

Inverter

Forza e flusso in armonia

Progettata per soddisfare qualsiasi applicazione di potenza elevata da 90 kW fino

a 1MW, la serie SX di inverter compatti dispone di funzionalita integrate dedicate

all'applicazione, programmazione logica e informazioni LCD personalizzabili per

fornire tutta la flessibilita di controllo richiesta da applicazioni che spaziano dalla

coppia elevata al flusso regolare e al controllo della pressione.

- Alimentazione 500 V...690 V da 90 kW fino a 1 MW

- Gamma completa IP54

- Design compatto e robustezza

- Filtro EMCintegrato per I'intera famiglia e fusibili a partire da 200 kW

- Requisiti di sicurezza conformi alle norme EN13849-1 e EN62061

« Programmabilita logica

« Personalizzazione hardware

- Opzioni di comunicazione (EtherCAT, PROFINET, Modbus, DeviceNet, PROFIBUS,
Modbus TCP)

Alimentazione %

SX-D

Bobine di uscita _'@'_

Motore

Messa a terra

SX

Caratteristiche Modello

@

Kit pannello

©)

eda-opzionale /O

®

Scheda opzionale di comunicaziomne

@

Scheda opzionale di velocita feedback

®

Scheda opzionale PTC/PT100

®

___________ <8P Rcsistenza freno

—————————— Overshoot\clamp

Tensione |Impiego pesante Impiego normale Modello IP54 Modello IP20
Controllo di coppia diretto Controllo di coppia diretto

690V 75 kW 72A 90 kW 90 A SX-D6090-EF SX-D6090-EV -

90 kW 87A 110 kW 109 A SX-D6110-EF SX-D6110-EV

110 kW 117A 132 kW 146 A SX-D6132-EF SX-D6132-EV

132 kW 140 A 160 kW 175A SX-D6160-EF SX-D6160-EV

160 kW 160 A 200 kW 200 A SX-D6200-E1F SX-D6200-E1V

200 kW 200A 250 kW 250A SX-D6250-E1F SX-D6250-E1V SX-A6250-EF SX-A6250-EV
250 kW 240 A 315 kW 300A SX-D6315-E1F SX-D6315-E1V SX-A6315-EF SX-A6315-EV
315 kW 300A 355 kW 375A SX-D6355-E1F SX-D6355-E1V SX-A6355-EF SX-A6355-EV
315 kW 344 A 450 kW 430 A SX-D6450-E1F SX-D6450-E1V SX-A6450-EF SX-A6450-EV
355 kW 400 A 500 kW 500 A SX-D6500-E1F SX-D6500-E1V SX-A6500-EF SX-A6500-EV
450 kW 480 A 600 kW 600 A SX-D6600-E1F SX-D6600-E1V SX-A6600-EF SX-A6600-EV
500 kW 520A 630 kW 650 A SX-D6630-E1F SX-D6630-E1V SX-A6630-EF SX-A6630-EV
600 kW 576 A 710 kW 720 A SX-D6710-E1F SX-D6710-E1V SX-A6710-EF SX-A6710-EV
650 kW 640 A 800 kW 800 A SX-D6800-E1F SX-D6800-E1V SX-A6800-EF SX-A6800-EV
710 kW 720A 900 kW 900 A SX-D6900-E1F SX-D6900-E1V SX-A6900-EF SX-A6900-EV
800 kW 800 A 1.000 kW |{1.000 A SX-D61KO-E1F SX-D61K0-E1V SX-A61KO-EF SX-A61KO-EV
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SX(690V) Inverter

(@ Kit pannello

Tipo Caratteristiche Funzione Modello

Kit pannello Kit pannello Kit pannello completo che include I'operatore SX-0OP02-00-E
Kit pannello vuoto Kit pannello completo che include un operatore vuoto SX-0OP02-01-E

Operatore Pannello di controllo portatile Pannello di controllo portatile completo SX-OPHH-00-E
Operatore digitale Operatore digitale inverter SX-OP01-00-E
Operatore vuoto Operatore vuoto SX-OP01-11-E

(2 Scheda opzionale di 1/0

1/0 aggiuntivo opzionale Fornisce 3 uscite a relé extra e 3 ingressi digitali aggiuntivi 01-3876-01
Braccio opzionale Scheda opzionale dedicata per applicazioni braccio, che include ulteriori funzioni e /0 01-3876-07

(3 Scheda di comunicazione opzionale

Caratristiche Funione e el

RS232/485 Comunicazione seriale MODBUS RTU tramite interfaccia RS232 o RS485 con isolamento galvanico 01-3876-04
PROFIBUS-DP Utilizzato per il funzionamento dell'inverter tramite la comunicazione PROFIBUS-DP con il controllore host 01-3876-05
DeviceNet Utilizzato per il funzionamento dell'inverter tramite la comunicazione DeviceNet con il controllore host 01-3876-06
Modbus/TCP, Ethernet Utilizzato per il funzionamento dell'inverter tramite la comunicazione Modbus/TCP con il controllore host 01-3876-09
EtherCAT Utilizzato per il funzionamento dell'inverter tramite la comunicazione EtherCAT con il controllore host 01-3876-10
PROFINET (1 porta) . X i . . . X 01-3876-11
Utilizzato per il funzionamento dell'inverter tramite la comunicazione PROFINET con il controllore host
PROFINET (2 porte) 01-3876-12

(@ Scheda opzionale di feedback dell'encoder

Encoder opzionale Utilizzato per il collegamento della velocita effettiva del motore tramite I'encoder. 01-3876-03
Fino a 100 kHz con encoder incrementali TTL e HTL con alimentazione 5/24 V

(8 Scheda opzionale PTC/PT100

Protezione termica IConsente il collegamento di un termistore del motore all'inverter |01 -3876-08

(8 Chopper di frenatura e resistore di frenatura

Tuttii modelli di inverter possono essere equipaggiati con un chopper di frenatura integrato opzionale in fase di fabbricazione; non sara possibile installarlo in seguito. La scelta
del resistore dipende dalla durata di accensione dell'applicazione e dal ciclo di utilizzo. Nelle tabelle riportate di sequito viene descritto il livello di attivazione del chopper di
frenatura integrato e del resistore minimo che dovrehbe essere utilizzato in base alla tensione di ingresso.

diingresso diversa (Q) Tensione di alimentazione (Vc.a.) Livello di attivazione del chopper
di frenatura integrato (Vc.c.)
4,9 5,7 6,5 SX-D6090-EF 500-525 860
49 57 65 SX-D6110-EF 550-600 1.000
49 5,7 6,5 SX-D6132-EF 660-690 1.150
4,9 57 6,5 SX-D6160-EF
2x49 2x5,7 2x6,5 SX-D6200-EF
2x4,9 2x5,7 2x%6,5 SX-D6250-EF
2x49 2x5,7 2X6,5 SX-D6315-EF
2x49 2x5,7 2X6,5 SX-D6355-EF
3x4,9 3x5,7 3x5,7 SX-D6450-EF
3x4,9 3%5,7 3x5,7 SX-D6500-EF
4x49 4x5,7 4x57 SX-D6600-EF
4x49 4x5,7 4x57 SX-D6630-EF
6x49 6x5,7 6x5,7 SX-D6710-EF
6x4,9 6x5,7 6x5,7 SX-D6800-EF
6x49 6x5,7 6x5,7 SX-D6900-EF
6x49 6x5,7 6x5,7 SX-D61KO0-EF

(@ Bobine di uscita
Le bobine di uscita per SX-D4132-E e modelli successivi devono essere ordinate alla fabbricazione poiché devono essere installate all'interno del quadro

Tensione Modello inverter |Corrente Induttanza Tensione Portata max. Frequenza di Temperatura Modello
nominale nominale uscita max. max.

690V SX-D6090-EF 90 A 0,1 mH 800V 6 kHz 200 Hz 40°C 473169 00
SX-D6110-EF 146 A 0,05 mH 6 kHz 200 Hz 47317000
SX-D6132-EF
SX-D6160-EF 175A 0,05 mH 6 kHz 200 Hz 47317100

Morsetto di overshoot

Nota: E possibile ordinare solo due tipi di morsetti di overshoot per I'installazione dopo il montaggio

Inverter Funzione Modello

SX-6090...5X-6160 Insieme alle bobine di uscita, il morsetto di overshoot limita la tensione e il dV/dt sull'avvolgimento del motore. 52163
Gli inverter devono essere ordinati includendo i connettori opzionali c.c.+/c.c.—.

SX-6200...5X-61K0 Insieme alle bobine di uscita, il morsetto di overshoot limita la tensione e il dV/dt sull'avvolgimento del motore. 52220
Non richiede i connettori opzionali c.c.+/c.c.—.

Software del computer

Strumento software di configurazione e monitoraggio CX-Drive
Strumento software di configurazione e monitoraggio CX-One
Strumento software per il calcolo del risparmio energetico €Saver
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SX (690 V) Inverter

Caratteristiche
S R W NN T
‘l’ Per |mpostazmne HD 110 132 160 200 250 315 315 450 650 710 800
‘§ Per impostazione ND 90 110 132 160 200 250 315 355 450 500 600 630 710 800 900 1.000
Corrente di uscita max. (A) 108 131 175 210 252 300 360 450 516 600 720 780 900 1.032 (1.080 |1.200
- Corrente di uscita nominale (A) su HD 72 87 117 140 160 200 240 300 344|400 480 520 576 640 720 800
E % Corrente di uscita nominale (A) su ND 920 109 146 175 200 250 300 375 430 500 600 650 720 800 900 1.000
E é Tensione di uscita Tensione di alimentazione da 0 a rete elettrica
§ E Frequenza di uscita max. 400 Hz
§ Tensione diingresso e frequenza nominali| Trifase 500...690 V, 50/60 Hz
N Fluttuazione della tensione consentita  [10%...-15%
E Fluttuazione della frequenza consentita |45... 65 Hz
=<

"1 Basati su motore a 4 poli standard per output motore massimo applicabile

Dimensioni
Grado di Modello azionamento
protezione
P20 SX-A6250...SX-A6355 1.176 500 450
SX-A6450...SX-A6600 1.176 730 450
SX-A6630...SX-A6800 1.176 1.100 450
SX-A6900...SX-A61K0 1.176 1.365 450
IP54 SX-D6090...5X-D6200 952,5 3445 314 H
SX-D6250...5X-D6355 2.250 600 600
SX-D6450...5X-D6600 2.250 900 600
SX-D6630...5X-D6800 2.250 1.200 600
SX-D6900...5X-D61K0 2.250 1.500 600 L
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SX AFE (Active Front End) Inverter

Controllo vettoriale a elevate prestazioni

- Basso contenuto di armoniche o rigenerativo

« Tuttala gamma IP54

- Design compatto e robusto

- Filtro integrato (categoria (3)

« Fusibili integrati (da 200 kW)

« Sicurezza conforme alle norme EN13849-1 e EN62061

« Opzioni disponibili: I/0, Fieldbus, PTC/PT100

« Schede opzionali di comunicazione: EtherCAT, PROFINET, Modbus, DeviceNet, PROFIBUS,
Modbus TCP

« CE, UL, RoHS

Rating

« (lasse 400 V trifase: 55...900 kW
« (lasse 690 V trifase: 110...1.100 kW

Inverter

Modelli disponibili

Alimentazione @
—

0

Console di programmazione

______ Scheda opzionale I/0

[E=H

SX Al

®

Schede di comunicazione

@

Scheda opzionale encoder

be—————————= P @

Scheda opzionale PTC/PT100

Inverter con Active Front End di rigenerazione
Caratteristiche Modello IP54

Inverter a basso c Inverter rigenerativo + basso
contenuto di armoniche

Carico di lavoro pesante Carico di lavoro normale Controllo diretto della coppia Controllo diretto della coppia

400V 45 kW 87 A 55 kW 109 A SX-D4055-ETFL SX-D4055-E1VL SX-D4055-ETFR
55 kW 117A 75 kW 146 A SX-D4075-ETFL SX-D4075-E1VL SX-D4075-ETFR
75 kW 140A 90 kW 175A SX-D4090-ETFL SX-D4090-E1VL SX-D4090-ETFR
90 kW 168 A 110 kW 210A SX-D4110-ETFL SX-D4110-ET1VL SX-D4110-ETFR
110 kW 200A 132 kW 250 A SX-D4132-E1FL SX-D4132-E1VL SX-D4132-E1FR
132 kW 240A 160 kW 300A SX-D4160-ETFL SX-D4160-E1VL SX-D4160-ETFR
160 kW 300A 200 kW 375A SX-D4200-ETFL SX-D4200-E1VL SX-D4200-ETFR
200 kW 344 A 220 kW 430 A SX-D4220-ETFL SX-D4220-E1VL SX-D4220-ETFR
220 kW 400 A 250 kW 500 A SX-D4250-E1FL SX-D4250-E1VL SX-D4250-E1FR
250 kW 480 A 315 kW 600 A SX-D4315-ETFL SX-D4315-E1VL SX-D4315-E1FR
315 kW 520A 355 kW 650 A SX-D4355-ETFL SX-D4355-E1VL SX-D4355-E1FR
355 kW 600 A 400 kW 750 A SX-D4400-ETFL SX-D4400-E1VL SX-D4400-ETFR
400 kW 688 A 450 kW 860 A SX-D4450-ETFL SX-D4450-E1VL SX-D4450-E1FR
450 kW 750 A 500 kW 900 A SX-D4500-ETFL SX-D4500-E1VL SX-D4500-ETFR
450 kW 800 A 560 kW 1.000 A SX-D4560-ETFL SX-D4560-E1VL SX-D4560-ETFR
500 kW 960 A 630 kW 1.200A SX-D4630-ETFL SX-D4630-E1VL SX-D4630-E1FR
630 kW 1.200 A 800 kW 1500 A SX-D4800-ETFL SX-D4800-ETVL SX-D4800-ETFR
800 kW 1.400A 900 kW 1.750 A SX-D4900-ETFL SX-D4900-E1VL SX-D4900-ETFR
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SX AFE (Active Front

Caratteristiche

End)

Modello IP54

Inverter a basso contenuto di armoniche

Inverter

Inverter rigenerativo + basso
contenuto di armoniche

Carico di lavoro pesante Carico di lavoro normale Controllo diretto della coppia Controllo diretto della coppia

690V 90 kW 87A 110 kW 109A SX-D6110-ETFL SX-D6110-E1VL SX-D6110-ETFR
110 kW 17A 132 kW 146 A SX-D6132-ETFL SX-D6132-E1VL SX-D6132-E1FR
132 kW 148 A 160 kW 185A SX-D6160-ETFL SX-D6160-E1VL SX-D6160-ETFR
200 kW 200 A 250 kW 250 A SX-D6250-ETFL SX-D6250-E1VL SX-D6250-ETFR
250 kW 240 A 315 kW 300A SX-D6315-ETFL SX-D6315-E1VL SX-D6315-ETFR
315 kW 300A 355 kW 375A SX-D6355-ETFL SX-D6355-E1VL SX-D6355-ETFR
355 kW 344 A 450 kW 430 A SX-D6450-ETFL SX-D6450-E1VL SX-D6450-ETFR
450 kW 448 A 560 kW 560 A SX-D6560-ETFL SX-D6560-E1VL SX-D6560-ETFR
600 kW 600 A 710 kW 750 A SX-D6710-ETFL SX-D6710-E1VL SX-D6710-ETFR
800 kW 800 A 1.000 kW 1.000 A SX-D61KO0-ETFL SX-D61KO0-E1VL SX-D61KO0-ETFR
900 kW 896 A 1.100 kW 1.120A SX-D61K1-ETFL SX-D61K1-E1VL SX-D61K1-ETFR

Alimentatore c.c. con Active Front End di rigenerazione

Caratteristiche

Tensione Carico di lavoro normale

Modello

400V 115 kW 175A SX-D4115-E1AR
165 kW 250 A SX-D4165-E1AR
250 kW 375A SX-D4250-E1AR
330 kw 500 A SX-D4330-E1AR
500 kW 750 A SX-D4500-E1AR
660 kW 1.000 A SX-D4660-E1AR
1.000 kW 1.500 A SX-D41KO0-ETAR

690V 200 kW 175A SX-D6200-E1AR
400 kW 350A SX-D6400-E1AR
600 kW 525A SX-D6600-E1AR
800 kW 700 A SX-D6800-E1AR
1.200 kW 1.050 A SX-D61K2-E1AR

(@ Console di programmazione

Descrizione Funzione Modello

Console di programmazione Console di programmazione Console di programmazione completa, SX-OP02-00-E

console compresa
Console di programmazione vuota Console di programmazione completa, SX-OP02-01-E
console vuota compresa

Console Pannello di controllo portatile Pannello di controllo portatile completo SX-OPHH-00-E
Console di programmazione Console di programmazione inverter SX-OP01-00-E
Console vuota Pannello di controllo vuoto (Blank PPU) SX-OP01-11-E

(@ Scheda opzionale I/0

Descrizione

Modello

Opzione I/0 aggiuntiva Fornisce 3 relé di uscita aggiuntivi e 3 ingressi digitali supplementari 01-3876-01

Opzione Crane Scheda opzionale dedicata per applicazioni con gru, compresi funzioni e 1/0 aggiuntivi 01-3876-07

(® Scheda di comunicazione opzionale

Descrizione Funzione Modello

RS232/485 Comunicazione seriale MODBUS RTU tramite interfaccia R5232 o0 RS485 con isolamento galvanico  |01-3876-04

Master Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione PROFIBUS-DP 01-3876-05
con il controller host

Master Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione DeviceNet 01-3876-06
con il controller host

Modbus/TCP, Ethernet Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione Modbus/TCP 01-3876-09
con il controller host

EtherCAT Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione EtherCAT 01-3876-10
con il controller host

PROFINET (1 porta) Utilizzata per il funzionamento dell'inverter attraverso la comunicazione PROFINET 01-3876-11

PROFINET (2 porte) conil controller host 01-3876-12

(@ Scheda opzionale encoder

Descrizione

Funzione

Opzione Encoder

Misura della velocita effettiva del motore tramite encoder
Fino a 100kHz con encoder incrementali TTL e HTL con alimentazione a 5/24 V

01-3876-03

(® Scheda opzionale PTC/PT100

Descrizione

Modello

Protezione termica

|Funzione

Consente di collegare un termistore del motore all'inverter

01-3876-08
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SX AFE (Active Front End)

Caratteristiche

Inverter

Caratteristiche comuni

Codice modello: SX_ Caratteristiche

Tensione di Classe 400 V 380...460 V, +10%/-15%
alimentazione |cjasse 690V [480...690V, +10%/~15%
Frequenza di ingresso 48...52Hze58...62 Hz
Fattore di potenza ingresso 1,0
Tensione di Inverter (0...1,2) * tensione di alimentazione
= uscita AC
2 Tensione di Alimentatore  [(1,0...1,2) *V2 * tensione di alimentazione
&  |usdtaincc  |cc
v
S Frequenza Inverter 0...400 Hz
2 di uscita
§ Frequenza di Inverter 3 kHz (regolabile 1,5...6 kHz, solo SX-VL)
© .
5 commutazione | pjlimentatore |3 kHz (regolabile 3...6 kHz) 5
c.c. §
Efficienza a Inverter 97% =
carico nominale | pjimentatore  |98%
c.c
Armoniche all'alimentazione, < 5%
THDI
Temperatura ambiente 0...40°C, fino a 45°C con declassamento
Tg Umidita ambiente 90% di umidita relativa o inferiore (senza condensa)
% Temperatura di stoccaggio -20...60°C
£ |Anitudine Finoa 1.000m
§ Vibrazione/urto Conforme alla IEC 600068-2-6, vibrazioni sinusoidali: 10<f<57 Hz, 0,075 mm, 57<f<150 Hz, 1 g
N
‘é Contaminazione, conforme Non é consentita la presenza di polvere elettricamente conduttiva. L'aria di raffreddamento deve essere pulita e priva di materiali corrosivi.
S allaIEC60721-3-3 Gas chimici, classe 3C2 (schede rivestite 3C3). Particelle solide, classe 352
Grado di protezione Protezione IP54 in base alle norme EN 60529

Inverter con Active Front End di rigenerazione classe 400 V

N 3 T A R T N RN R N T

, .*g Per I'impostazione HD kw 110 132 160 200 220 250 315 355 400 450 450 500 630 800
©
gg Per l'impostazione ND kW |55 75 90 110 132 160 200 220 250 315 355 400 450 500 560 630 800 900
<9
N
Corrente in uscita max. A 131 175 210 252 300 360 450 516 600 720 780 900 1.032 (1.080 (1.200 [1.440 (1.800 [2.100
o Corrente di uscita nominale |A 87 117 140 168 200 240 300 344 400 480 520 600 688 750 800 960 1.200 |1.400
S in HD
=
2 ‘g Corrente di uscita nominale |A 109 146 175 210 250 300 375 430 500 600 650 750 860 900 1.000 [1.200 [1.500 ([1.750
£ 3 [inND
5 Tensione di uscita Vv 0...tensione di alimentazione della rete
Frequenza di uscita Hz [400 Hz
massima
‘2 o |Frequenza e tensione diingresso |Trifase 380...460 V, 50/60 Hz
g S |[nominali
= ™ |0scillazione di tensione ammessa|10% ... ~15%
Peso kg |380 400 480 500 500 700 750 830 880 1.040 (1.210 (1.210 |1.370 |1.370 |1.600 |1.700 |2.250 |Suri-
chiesta

Nota: Soluzione in quadro IP54 compreso interruttore principale, contattore principale e toroide in uscita.

Inverter con Active Front End di rigenerazione classe 690 V

Trifase:sxDo_ ] 0] a3z 1 e0 o 250l 315 | 355 | 4so |50 710 | 1Ko | 1Kt ]

N *5 Perl' |mpostaznone HD kW |90 110 132 200 250 315 355 450 600 800 900
% § Per I'impostazione ND kw (110 132 160 250 315 355 450 560 710 1.000 1.100
a T

Corrente in uscita max. A 131 175 222 300 360 450 516 672 900 1.200 1.344
M Corrente di uscita nominale |[A (87 17 148 200 240 300 344 448 600 800 896
S in HD
=3
£ ‘g Corrente di uscita nominale |A 109 146 185 250 300 375 430 560 750 1.000 1.120
% g |inND
5 Tensione di uscita V  |0... tensione di alimentazione della rete

Frequenza di uscita Hz |400 Hz

massima

Frequenza e tensione di ingresso | Trifase 480...690 V, 50/60 Hz

nominali

Alimenta-|
zione

Oscillazione di tensione ammessa|10% ... -15%

kg [410 430 540 870 870 910 1.350 1390 Su richiesta

o
m
3
o

Nota: Soluzione in quadro IP54 compreso interruttore principale, contattore principale o interruttore automatico azionato dal motore e toroide in uscita.

OMmRON

221



SX AFE (Active Front End) Inverter

Alimentatore c.c. con Active Front End di rigenerazione classe 400 V

Trifase: SX-D4_-E1AR 115 165 250 330 500 660 1KO
E o |Perlimpostazione ND kw 115 165 250 330 500 660 1.000
g e
a
v Corrente diingresso max. |A 210 300 450 600 900 1.200 1.800
E § Corrente di ingresso A 175 250 375 500 750 1.000 1.500
2 3 |nominalein ND
% g Tensione di uscita V  |0... tensione di alimentazione della rete
5 g’ Frequenza di uscita Hz [400 Hz

massima
.2 o |Frequenza e tensione diingresso | Trifase 380...460 V, 50/60 Hz
g § [nominali
= ™ | oscillazione di tensione ammessa| 10% ... ~15%
Peso [k 290 | 400 | 560 660 830 1100 1.600

Nota: Soluzione in quadro IP54 compreso interruttore principale e contattore principale.

Alimentatore c.c. con Active Front End di rigenerazione classe 690 V

Trifase: SX-D6_-ETAR 200 ] 40 [ 0 ] 80 | 1K |
8o 200 400 600 800

NG Per I'impostazione ND kw 1.200
5=
v ® Corrente diingresso max. [A 210 420 630 840 1.260
S § Corrente di ingresso A 175 350 525 700 1.050
.g < |nominale in ND
E ;5_ Tensione di uscita V  |0... tensione di alimentazione della rete
5 £ |Frequenza di uscita Hz (400 Hz
n
...i o |Frequenza e tensione diingresso | Trifase 480...690 V, 50/60 Hz
E § nominali
= Oscillazione di tensione ammessa|10% ... -15%
Peso kg 320 590 860 Su richiesta
Nota: Soluzione in quadro IP54 compreso interruttore principale e contattore principale o interruttore automatico azionato dal motore.
Dimensioni
Inverter con Active Front End di rigenerazione
Tensione Modelo inverter
. w b |pesolkg |
400V SX-D4055-E1_ 2.250 800 600 380
SX-D4075-E1_ 400
SX-D4090-E1_ 900 480
SX-D4110-E1_ 500
SX-D4132-E1_ A
SX-D4160-E1_ 1.300 700
SX-D4200-E1_ 1.500 750
SX-D4220-E1_ 830 P
SX-D4250-E1 880 L
SX-D4315-E1_ 1.900 1.040
SX-D4355-E1_ 2.200 1.210
SX-D4400-E1_
SX-D4450-E1_ 2.500 1.370
SX-D4500-E1_
SX-D4560-E1_ 3.000 1.600
SX-D4630-E1_ 3.300 1.700
SX-D4800-E1_ 4.500 2.250
SX-D4900-E1_ Su richiesta
690V SX-D6110-E1_ 2.250 800 600 410
SX-D6132-E1_ 430
SX-D6160-E1_ 900 540
SX-D6250-E1_ 1.800 870
SX-D6315-E1_
SX-D6355-E1_ 910
SX-D6450-E1_ 2.800 1.350
SX-D6560-E1_ 1.390
SX-D6710-E1_ Su richiesta
SX-D61K0-E1_
SX-D61K1-E1_
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SX AFE (Active Front End) Inverter

Alimentatore c.c. con Active Front End di rigenerazione

Tensione Modello AFR Dimensioniin mm
W w b JPesolkg
400V SX-D4115-E1AR 2.250 600 600 290
SX-D4165-E1AR 800 400
SX-D4250-E1AR 1.000 560
SX-D4330-E1AR 1.200 660
SX-D4500-E1AR 1.500 830
SX-D4660-E1AR 1.800 1.100
SX-D41KO0-ETAR 2.700 1.600
690 V SX-D6200-E1AR 2.250 800 600 320
SX-D6400-E1AR 1.200 590
SX-D6600-E1AR 1.700 860
SX-D6800-ETAR Surichiesta
SX-D61K2-E1AR

OMmRON
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Robotica

Trovare le informazioni piu velocemente!

| collegamenti rapidi accelerano la ricerca.

| collegamenti rapidi sono codici univoci
assegnati ai prodotti Omron riportati nella
presente guida. Immettere i codici dei
collegamenti rapidi nella casella di ricerca di
industrial.omron.eu per accedere a informazioni
dettagliate sui prodotti nella guida.
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Robot industriali

SOLUZIONI PERSONALIZZATE

Ampia gamma di robot per fornire le prestazioni desiderate
e soddisfare le vostre esigenze. ...

Robot Delta

Le nuove soluzioni incentrate sui robot Delta consentono
di realizzare macchine dal throughput molto elevato, in

grado di gestire piu di cento operazioni di prelevamento
al minuto.

Robot articolati

Il robot a sei assi & un robot articolato dalle elevate prestazioni,
ideale per operazioni di assemblaggio, movimentazione
materiali, packaging, asservimento macchine e molte

altre operazioni che richiedono velocita e precisione.

Quale tipo di robot industriale server?

Robot Delta

l

i

Robot articolati

NJ Robotics Standalone/ePLC 6assi
X-Delta2 +1 X-Delta3 +1 X-Delta 5 Hornet Quattro Viper
3...35kg 1...8kg Tkg 3...8kg 4...15kg 5kg
m—
- - =t o
N i;’ff &%
800... 1.500 mm 500... 1.600 mm 1.100... 1.300 mm 1.130 mm 1.300... 1.600 mm 650... 850 mm
Y424 F623 Y425 F627 F628 F624
Pagina 230 Pagina 234 Pagina 247 Pagina 252 Pagina 254 Pagina 257
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Robot SCARA

Le soluzioni basate su SCARA risultano eccellenti nella
movimentazione di parti pesanti in combinazione con
cicli di alta velocita.

Asse lineare 5
Se e richiesta precisione di posizionamento, la famiglia 1l 2
di motori lineari fornisce la ripetibilita fino al livello ) - =
di micrometro, ottenibile anche mentre la macchina '5

esegue task a elevata dinamica.

Controllore integrato/ePLC Controllore standalone

Asse con motore

eCobra Cobra Serie X .
lineare Accurax
5,5kg 5kg 48N...760N
_.—Q =
gl S -

'

600... 800 mm 350 mm 120...1.200 mm Max. 5 m/s

F626 F625 F622 F362
Pagina 259 Pagina 263 Pagina 265 Pagina 271
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Tabella di selezione

Robot Delta

Modello X-Delta2 + 1

N

X-Delta3 +1 X-Delta 5

Diametro operativo max. 800... 1.500 mm 500... 1.600 mm 1.100... 1.300 mm 1.130 mm 1.300... 1.600 mm
Carico utile max. 3...35kg 1...8kg 1kg 3...8kg 4...15kg
N. di assi 2 assi 3 assi 5 assi 3 assi 4 assi
3 assi 4 assi 4 assi
Classe di protezione 1P65 1P65 IP65 1P65 P65
P67 1P66
IP69K
Controllore robot NJ Robotics NJ Robotics NJ Robotics Integrato SmartController EX
SmartController EX Serie NX/NJ
Serie NX/NJ
Tipo di montaggio Invertito Invertito Invertito Invertito Invertito
Pagina/Collegamento rapido |230/Y424 234/F623 247/Y425 252/F627 254/F628

Robot articolati

( &

Raggio di azione max. 650... 850 mm
Carico utile max. 5kg

N. di assi 6 assi

Classe di protezione P40

Camera bianca C10

Controllore robot

e-MotionBlox
SmartController EX
Serie NX/NJ

Tipo di montaggio

Tavolo
Pavimento
Invertito

Pagina/Collegamento rapido

257/F624
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Robot SCARA

Modello

Raggio di azione max. 600... 800 mm 350 mm 120... 1.200 mm
Carico utile max. 5.5kg 5kg 1...50kg
N. di assi 4 assi 4 assi 4 assi
Classe di protezione P20 P20 P40
IP65 Camera bianca C10 1P65
Camera bianca C10 Camera bianca C10
Controllore robot Integrato e-MotionBlox YRC
SmartController EX SmartController EX
Serie NX/NJ Serie NX/NJ
Tipo di montaggio Tavolo Tavolo Tavolo
Pavimento Pavimento Pavimento
Invertito Invertito
Montaggio a parete
Pagina/Collegamento rapido | 259/F626 263/F625 265/F622

Asse lineare

Modello Asse Co otore line
Intervallo di forza continua |48... 760 N

Campo di forza picco 105... 2.000 N
Velocita massima 5m/s

Forza di attrazione 300... 4.440N
magnetica

Controllore robot Serie NX/NJ
Servoazionamento Azionamento lineare
applicabile Accurax G5
Pagina/Collegamento rapido [271/F362

Robot industriali

OMmRON
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Robot Delta 2 assi + 1 rotazione Robot Delta

La struttura con il minimo di componenti meccanici
produce un robot di alta qualita

- Controllo robot integrato nel controller NJ Robotics

- Controllo di un massimo di 8 robot mediante un unico controller
- Gradi di liberta: 2 + 1 (asse di rotazione opzionale)

« Fino a 200 cicli/min

+ Modelli con area di lavoro da 800 e 1.500 mm

« Fino a 35 kg max. di carico utile

- Grado di protezione IP65

- Interfaccia pinza montaggio 1SO

- Manutenzione minima, facilita di accesso ai componenti

Modelli disponibili

% Sysmac Studio
EtherNet/IP

=

(@ Machine controller EtherCAT. ™

@ Servoazionamento Accurax G5 @ Sensore di visione FQ-M Inverter MX2 1/0 serie NX

_ )
:IEE? |t
Se= ) gl ==

(@) Robot Delta 2 assi + 1 rotazione

(@) Prolunga per encoder assoluto
(con alloggiamento batteria)

(®) Cavodi é

alimentazione

(£

(3 Cavo encoder

Nota: servomotori compresi nel robot Delta.

Serie robot Delta 2 assi + 1 rotazione

Carico utile max. |Area dilavoro Descrizione Servoazionamento
applicabile @
(@ Robot Delta XXL 35kg @1.500x347 mm 2+ 1assi Braccio 1 R88D-KN30F-ECT CR_UGD21500_R
; (max. 800) Braccio 2 R88D-KN30F-ECT
Asse rotaz. 3 R88D-KNO4H-ECT
2 assi ottici Braccio 1 R88D-KN30F-ECT CR_UGD21500_NR
Braccio 2 R88D-KN30F-ECT
(@ Robot Delta 3kg @ 800x225 mm 2+ 1assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD2800_R
i (max. 475) Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Asse rotaz. 3 R88D-KNO4H-ECT
2 assi ottici Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD2800_NR
Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
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Robot Delta 2 assi + 1 rotazione Robot Delta

Cavi encoder

Simbolo [Tipo Robot Delta applicabili Modello
® CR_UGD21500 (braccio 1, 2) 1,5m R88A-CRKC001-5NR-E
CR_UGD2800 (braccio 1, 2) 3m R88A-CRKCO03NR-E
5m R88A-CRKCOO5NR-E
10m R88A-CRKCO10NR-E
15m R88A-CRKCO15NR-E
20m R88A-CRKCO20NR-E
CR_UGD21500 (asse rotazione 3) 1,5m R88A-CRKA001-5CR-E
CR_UGD2800 (asse rotazione 3) 3m R88A-CRKAOO3CR-E
5m R88A-CRKAO05CR-E
10m R88A-CRKA010CR-E
15m R88A-CRKAO15CR-E
20m R88A-CRKA020CR-E

Cavo batteria per encoder assoluto (solo prolunga per encoder)

Batteria per encoder assoluto Batteria non 03 R88A-CRGDOR3C-E

compresa
I T 4

- N Batteria compresa |0,3 m R88A-CRGDOR3C-BS-E
Alloggiamento batteria

Batteria di backup encoder assoluto [2.000 mA.h,3,6V |- R88A-BATO1G

Robot industriali

Cavi per alimentazione e freno

CR_UGD21500 Braccio 1,2 Cavo di 1,5m R88A-CAGD001-5BR-E
alimentazione (3 R88A-CAGDO003BR-E
con freno

5m R88A-CAGDO005BR-E
10m R88A-CAGDO010BR-E
15m R88A-CAGDO15BR-E
20m R88A-CAGD020BR-E
Asse dirotazione 3 [Cavo di 1,5m R88A-CAKA001-5SR-E
alimentazione |3 R88A-CAKA003SR-E
senza freno
5m R88A-CAKA005SR-E
10m R88A-CAKAOQ10SR-E
15m R88A-CAKAO15SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E
Freno 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
3m R88A-CAKA003BR-E
5m R88A-CAKA005BR-E
10m R88A-CAKA010BR-E
15m R88A-CAKA015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E
CR_UGD2800 Braccio 1,2 Cavo di 1,5m R88A-CAGB001-5BR-E
alimentazione |3 R88A-CAGB003BR-E
con freno
5m R88A-CAGBO005BR-E
10m R88A-CAGBO10BR-E
15m R88A-CAGBO15BR-E
20m R88A-CAGB020BR-E
Asse di rotazione 3 |Cavo di 1,5m R8B8A-CAKA001-5SR-E

alimentazione {3 R88A-CAKAQ03SR-E

senza freno
5m R88A-CAKA005SR-E
10m R88A-CAKAO10SR-E
15m R88A-CAKAQ15SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E

Freno 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
3m R88A-CAKA003BR-E
5m R88A-CAKA005BR-E
10m R88A-CAKA010BR-E
15m R88A-CAKAO015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E

Visione
(® Serie FQ-M Colore NPN FQ-MS120-ECT
PNP FQ-MS125-ECT
Monocromatico NPN FQ-MS120-M-ECT
PNP FQ-MS125-M-ECT
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Robot Delta 2 assi + 1 rotazione

Robot Delta

Machine controller
Codice Funzioni
(@ NJ Robotics CPU database, movimento

e sequenza logica

Sequenza logica, movimento
e robotica

Modulo di alimentazione

Controllo robot Delta Assi Modello
Controllo di un massimo di 8 robot Delta a seconda 16 NJ501-4320
del numero di assi supportati dalla CPU
64 NJ501-4500
32 NJ501-4400
16 NJ501-4300
Controllo di un robot Delta 16 NJ501-4310
NJ-PA3001 (220 Vc.a.)
NJ-PD3001 (24 Vc.c.)

Software per personal computer

Descrizione

Sysmac Studio versione 1.03 o superiore

Modello
SYSMAC-SE2(1C1]

Dimensioni

Robot Delta XXL
CR_UGD21500_[R

920

1.000

1.255

1.500

252

126

4xM5
PASSANTE

@20H7T5

®>’>\(?
C
&

Dimensioni tensionatore

Con asse di rotazione

232
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Robot Delta 2 assi + 1 rotazione Robot Delta

Robot Delta
CR_UGD2800_[ R

100
=

30

= +

122 (spazio tra i riduttori)

180
120
B

120

180

Robot industriali

225

108
(con rotazione)

250
(senza rotazione)

800

Con asse di rotazione

n

Dimensioni tensionatore
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Sistema pick and place ad elevate prestazioni integrato
nella piattaforma Sysmac

- Controllo robot integrato nel controller NJ Robotics

- Controllo di un massimo di 8 robot mediante un unico controller
- Gradi di liberta: 3 + 1 (asse di rotazione opzionale)

« Fino a 200 cicli al minuto

+ Modelli con area dilavoro 500... 1.600

\ ¥4 - Carico utile: 1... 8 Kg

% Wil | {4 - Diverse tipologie di bracci meccanici

| rd « (lasse IP: P65, IP67, IP69K

w bl
\ \
) ;( | i - Opzione di rilevamento anticollisione

Modelli disponibili

) Sysmac Studio

EtherNet/IP

=

@ Machine controller

—
EtherCAT.

(2) Servoazionamento Accurax G5 (® Sensore di visione FQ-M 1/0 serie NX

EE=L1nim

@ Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale

@ Prolunga per
encoder assoluto
(con alloggiamento
batteria)

\;| Braccio — \ ‘- ‘\_‘__ﬂ\, 2
+= 4 N ‘/; J - .

\;| Braccio 2

5F
\;l Braccio 3

[~= — | 2
Asse rotazionale 4
(opzionale)

(3 Cavo encoder

T

Nota: servomotoriinclusi nel robot Delta.
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale

Serie robot Delta 3 assi + 1 rotazionale

Area di lavoro Descrizione @ Servoaziona- Lunghezza |Modello
mento applicabile |cavo

Serie di robot Delta Washdown

m
2kg
‘

Robot Delta

@ 1.100x250 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD4_R_HD3
(max. 400) Design igienico Braccio 2 R88D-KN15H-ECT 5 m CR_UGD4_R_HD5
(solo questo robot include i cavi) Bracci R88D c 10m CR_UGD4_R_HD10
d |- .(( raccio 3 88D-KN15H-ECT 15m CR_UGD4_R_HDI15
'\“ Asserotaz.4 |R88D-KNOSH-ECT |20 m CR_UGD4_R_HD20
\N\U\// 3assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT |3 m CR_UGD4_NR_HD3
’ Design igienico Braccio 2 R88D-KN15H-ECT [>M CR_UGD4_NR_HD5
Robot Delta IP69K (solo questo robot include i cavi) - 10m CR_UGD4_NR_HD10
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT 15m CR_UGD4_NR_HD15
20m CR_UGD4_NR_HD20
@ 3kg 2 1.100x300 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KNT5H-ECT |- R6Y31110H03067NJ5
(max. 450) (asse di rotazione ad alta inerzia) Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT
Asserotaz.4 |R88D-KNOTH-ECT
3+ 1 assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT |- R6Y31110L03067NJ5
Robot Delta IP67 (asse dirotazione a bassainerzia)  |graccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT
Asserotaz.4 |R88D-KNOTH-ECT
3 assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT |- R6Y30110S03067NJ5
Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT
O} 2kg @ 650x150 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT |- R6Y31065H02067NJ5
(max. 250) (asse di rotazione ad alta inerzia) Braccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT
Asserotaz.4 |R83D-KNOTH-ECT
3+ 1assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT |- R6Y31065L02067NJ5
Robot Mini Delta IP67 (asse dirotazione a bassainerzia)  [raccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT
Asserotaz.4 |R83D-KNOTH-ECT
3 assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT |- R6Y30065502067NJ5
Braccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT
[O) 1kg @ 500130 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT |- CR_UGDAMINI_R_TS
(max. 175) Braccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT
Asserotaz.4 |R83D-KNO4H-ECT
Robot Mini Delta IP65 4] 500>2<(1)35 mm 3 assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT |- CR_UGDAMINI_NR_TS
(max. 200) Braccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT

Serie di robot Delta

m
8kg

Area di lavoro Descrizione @ Servoazionamento Modello
applicabile

@ 1.600x350 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KN30F-ECT CR_UGD4_XXLH_R
(max. 550) Braccio 2 R88D-KN30F-ECT
Braccio 3 R88D-KN30F-ECT
Asserotaz.4 |R88D-KN15F-ECT
3 assi Braccio 1 R88D-KN30F-ECT CR_UGD4_XXLH_NR
Braccio 2 R88D-KN30F-ECT
Braccio 3 R88D-KN30F-ECT
8kg @ 1.300%300 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KN30F-ECT CR_UGD4_XXL1300H_R
(max. 450) Braccio 2 R88D-KN30F-ECT
Braccio 3 R88D-KN30F-ECT
Asserotaz.4 |R88D-KN15F-ECT
3 assi Braccio 1 R88D-KN30F-ECT CR_UGD4_XXL1300H_NR
Braccio 2 R88D-KN30F-ECT
Braccio 3 R88D-KN30F-ECT
[O) 2kg @1.300x250 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD4_XL_R
(max. 400) Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT
Asserotaz.4 |R83D-KN15H-ECT
3 assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD4_XL_NR
Robot Delta XL Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT

OMmRON
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale

Robot Delta

Carlco utile |Areadilavoro Descrizione @ Servoazionamento Modello
applicabile
2 kg

@1.100x250 mm 3+ Tassi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD4_R
(max. 400) Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT
Asserotaz.4 |R88D-KN15H-ECT

3 assi Braccio 1 R88D-KN15H-ECT CR_UGD4_NR
Robot Delta Braccio 2 R88D-KN15H-ECT
Braccio 3 R88D-KN15H-ECT
@ 1kg @500%x130 mm 3+ 1assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT CR_UGD4MINI_R
(max. 175) Braccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT
Asserotaz.4 |R88D-KNO4H-ECT
Robot ini Delta @ 500%x155 mm 3assi Braccio 1 R88D-KNO4H-ECT CR_UGD4MINI_NR

(max. 200) Braccio 2 R88D-KNO4H-ECT
Braccio 3 R88D-KNO4H-ECT

Cavi encoder

W e appllcablll o
cavo

CR_UGD4_[]_HD[J (Braccio 1,2,3)" 1,5m R88A-CRKC001-5NR-E
] oE R6Y3[11100103067NJ5 Im R88A-CRKCOO3NR-E
CR_UGD4_XXLH
CR_UGD4_XXL1300H 5m R88A-CRKCO05NR-E
CR_UGD4_XL 10m R88A-CRKCO10NR-E
CR_UﬁlD“ - ol 15m R88A-CRKCO15NR-E
R6Y3[1065(102067NJ5 (Asse rotazionale 4) om R83A-CRKCO20NR-E
CR_UGD4_[]_HD[] (Asse rotazionale 4)"' 1,5m R88A-CRKA001-5CR-E
R6Y31065102067NJ5 (Braccio 1,2, 3) Im R83ACRKAGO3CR-E
CR_UGD4MINI_[]_TS
CR_UGDAMINI 5m R88A-CRKA005CR-E
10m R88A-CRKAO10CR-E
15m R88A-CRKA015CR-E
20m R88A-CRKA020CR-E

1 I modelli CR_UGD4_[]_HD[Jincludono i cavi dell'encoder.

Cavo batteria per encoder assoluto (solo prolunga per encoder)

Simbolo [Aspetto

@®

Alloggiamento batteria

b

Caratteristiche

Cavo della batteria encoder assoluto

Lunghezza [Modello

cavo
Batteria non compresa 03m R88A-CRGDOR3C-E
Batteria compresa 03m R88A-CRGDOR3C-BS-E

Batteria di backup encoder assoluto

2.000mA, 3,6V

- R8B8A-BATO1G

Cavi per alimentazione e freno
Simbolo [Aspetto

Robot Delta applicabili

Lunghezza [Modello

cavo
® CR?UGD47W7HD!—|*1 Braccio 1,2,3 Cavo di 1,5m R88A-CAGB001-5BR-E
alimentazione 3m R88A-CAGBOO3BR-E
con freno
5m R88A-CAGB005BR-E
10m R88A-CAGBO10BR-E
15m R88A-CAGBO15BR-E
20m R88A-CAGB020BR-E
Asse di rotazione 4 |Cavo di 1,5m R88A-CAKA001-5SR-E
alimentazione 3m R88A-CAKAQ03SR-E
senza freno
5m R88A-CAKAOO5SR-E
10m R88A-CAKAO10SR-E
15m R88A-CAKAO15SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E
Cavo del freno 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
b ) 3m R8BA-CAKAQO3BR-E
5m R88A-CAKA005BR-E
10m R88A-CAKAO010BR-E
15m R88A-CAKAO015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

W e appllcablll odste
cavo

R6Y3[J110[J03067NJ5 |Braccio 1,2,3 Cavo di 1,5m R88A-CAGB001-5BR-E
alimentazione 3m R88A-CAGB003BR-E
con freno

5m R88A-CAGB005BR-E
10m R88A-CAGBO10BR-E
15m R88A-CAGBO15BR-E
20m R88A-CAGB020BR-E
—--—\ Asse dirotazione 4 [Cavo di 1,5m R88A-CAGB001-5SR-E
alimentazione 3m R88A-CAGBOO3SR-E
senza freno
5m R88A-CAGBO05SR-E
10m R88A-CAGBO10SR-E
15m R88A-CAGBO015SR-E
20m R88A-CAGB020SR-E

CR_UGD4_XXLH Braccio 1,2, 3 Cavo di 1,5m R88A-CAGD001-5BR-E

CR_UGD4_XXL1300H alimentazione 3m R88A-CAGDO03BR-E
con freno

5m R88A-CAGD005BR-E
10m R88A-CAGDO10BR-E
15m R88A-CAGDO15BR-E
20m R88A-CAGD020BR-E -
Asse dirotazione 4 [Cavo di 1,5m R88A-CAKF001-5BR-E g
alimentazione 3m R88A-CAKFO03BR-E 2
con freno £
5m R88A-CAKFO05BR-E s
=
10m R88A-CAKFO10BR-E 2
15m R88A-CAKF015BR-E
20m R88A-CAKF020BR-E

CR_UGD4_XL Braccio 1,2, 3 e asse |Cavo di 1,5m R88A-CAGB001-5BR-E

CR_UGD4 di rotazione 4 alimentazione 3Im R88A-CAGBO03BR-E
con freno

5m R88A-CAGB005BR-E
10m R88A-CAGBO10BR-E
15m R88A-CAGBO15BR-E
20m R88A-CAGB020BR-E
R6Y3[J065[102067NJ5  |Braccio 1,2,3 Cavo di 1,5m R88A-CAKA001-5SR-E
=D alimentazione
—D 3m R88A-CAKA003SR-E
_%l-— senza freno
= 5m R88A-CAKAO05SR-E
e
10m R88A-CAKAO10SR-E
15m R88A-CAKAO15SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E
Cavo del freno 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
g 2{ (. J{ 3m R88A-CAKA003BR-E
5m R88A-CAKA005BR-E
10m R88A-CAKAO010BR-E
15m R88A-CAKAO015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E
= Asse dirotazione 4 |Cavo di 15m R88A-CAGB001-5SR-E
S e — alimentazione 3m R88A-CAGBOO3SR-E
e senza freno
5m R88A-CAGBO005SR-E
10m R88A-CAGBO10SR-E
15m R88A-CAGBO15SR-E
20m R88A-CAGB020SR-E

CR_UGDAMINI_[]_TS Braccio 1,2, 3 e asse |Cavo di 1,5m R88A-CAKA001-5SR-E

CR_UGD4AMINI dirotazione 4 alimentazione 3m R88A-CAKAQO3SR-E
senza freno

5m R88A-CAKAO05SR-E
10m R88A-CAKAO010SR-E
15m R88A-CAKAO15SR-E
20m R88A-CAKA020SR-E
Cavo del freno 1,5m R88A-CAKA001-5BR-E
i N I 3m R88A-CAKAOO3BR-E
5m R88A-CAKAO005BR-E
10m R88A-CAKAO10BR-E
15m R88A-CAKAO015BR-E
20m R88A-CAKA020BR-E

“1 | modelli CR_UGD4_[1_HD[Jincludono i cavi di alimentazione e del freno.

om Ron 237



Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Visione
Name Tipo Modello
(® Serie FQ-M Colore NPN FQ-MS120-ECT
PNP FQ-MS125-ECT
Monocromatico NPN FQ-MS120-M-ECT
PNP FQ-MS125-M-ECT
Machine controller
Name ___________ JFundone _____________|ControllorobotDelta Assi__|Modello
(@ NJ Robotics CPU Sequenza logica, controllo assi, robotica |Controllo di un massimo di 8 robot Delta |16 NJ501-4320
e collegamento database a seconda del numero di assi supportati
Sequenza logica, movimento e robotica |dalla CPU 64 NJ501-4500
32 NJ501-4400
16 NJ501-4300
Controllo di un robot Delta 16 NJ501-4310
Modulo di alimentazione NJ-PA3001 (220 Vc.a.)
NJ-PD3001 (24 Vc.c)
Accessori
Robot Delta applicabili Caratteristiche
Opzione di rilevamento anticollisione R6Y3[1110[103067NJ5 Connettori montati tra la flangia TCP e i bracci R6YACADO1
R6Y3[J065[102067NJ5

Software per personal computer

Caratteristiche |Mode|lo
Sysmac Studio versione 1.03 o superiore SYSMAC-SE2CJICT™!

"1 Per informazioni dettagliate, fare riferimento al catalogo Sysmac Studio (n. cat. SysCat_I181E) oppure rivolgersi al proprio rappresentante OMRON.
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Dimensioni

Robot Delta Washdown IP69K
CR_UGD4_[IR_HD[]

Robot industriali

X (4,20
. 5-6H 17
(5H7 110 /&'
STC Q@% e
@857 722,18
G1/8-6H 119,46
Dimensioni tensionatore
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Robot D

Robot Delta

elta 3 assi + 1 rotazionale

Washdown IP67

R6Y3[]1110[J03067NJ5

Non colles

gare alcun tubo al cavo per
dirobotica.

46)

\.wzo“

(673)

799

as |’

=3
420\ B(nota)
65
A
Re 1/8 (con un raggio eguale a quello del

raccordo e con un arco approssimativamente
uguale ad 1/8 di cerchio) 4-M5 x 0,8 profondita 8

| 1575 +002

Tubo utente (@ 6)

(per l fissaggio del cavo)

A /lﬁ D%

Robot Delta

o

Y
i = u

Posizione dei bulloni

aocchiello (@ 50) per il

sollevamento da considerare
a di montaggio

6-916 profondita 25 15° 6-M12 x 1,75 profondita 25

i
{

VAN BN
A

120,|, 200

1.100

Nota: peril montaggio  possibile utilizzare le tre aree presenti alla base del robot. Lasciare libere le altre aree per ulteriori applicazioni (ad es. il cablaggio). Tenere inoltre conto della posizione
dei bulloni a occhiello in fase di progettazione del telaio di montaggio. L'estremita del braccio (end-effector) non deve in alcun modo sporgere dalla superficie contrassegnata con la

lettera B.
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Robot Mini Delta Washdown IP67
R6Y3[]065[102067NJ5

3-M8x1,25 profondita 20
30 Posizione dei bulloni a occhiello
per il sollevamento da considerare
per larea di montaggio

6-M4x0,7
profondita 8 per il
fissaggio del cavo

Robot industriali

Area di interferenza con
il cablaggio del robot

3 bulloni a occhiello

(729) —
SIS
0 g i
=l 1
- s E /

5

1
o
S
8
5%
3
) 1
LI
\
o \
| 2
42
065 B (nota)
©780: Rotazione del braccio,
A

~
N
~ |
%\
| |
| |
\>
s
-
7
-
150

190

° 0}
Re 1/8 (con un raggio eguale a quello del
raccordo e con un arco approssimativamente
uguale ad 1/8 di cerchio) B.CD.315 \[7
Rotazione del braccio, \ \ 7/ /
j * Y /
B

15,75 +0,02

7
|
T
\\
N\
430

\
8" profondita 20 profondita 3 *
5
Vista A
| | <l
| | o
Spazio di lavoro dello strumento I
N\ / =
N Va gl
~
\_ 0480 J
650

Nota: Il diametro dell'area di montaggio deve essere inferiore a 180 mm per evitare la collisione con il cavo per applicazioni di robotica. La base non deve trovarsi nel raggio d'azione del braccio.
L'estremita del braccio (end-effector) non deve in alcun modo sporgere dalla superficie contrassegnata con la lettera B.
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Robot Delta XXL (1.600)
CR_UGD4_XXLH_[R

400

@520 M20 (3x)

500

680

1.080
2

@ 1.600

©
\_

350
\

200

8x @ 5 PASSANTE
M6-6H PASSANTE

Dimensioni tensionatore
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Robot Delta XXL (1.300)
CR_UGD4_XXL1300H_[R

— 600

Fori di montaggio
3xM20

Robot industriali

$1.300

8x @ 5 PASSANTE
M6-6H PASSANTE

Dimensioni tensionatore
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale

Robot Delta XL
CR_UGD4_XL_[R

M16 (5x)

850

250
B

Robot Delta

75

©$1.300

ol
7
53
4x (4,20 T10
B M5-6H 17
GBsH7 T10 22
STC @315 @20H7
@857 122,18
G1/8-6H 119,46
Dimensioni tensionatore
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Robot Delta
CR_UGD4_[R

. o o o L o N -
M16 (5
3295 350,5 (5x) 42

Robot industriali

] A
]
s |

4x (420 110
Ms-6H J7

QsH7 110 2

STC 31,5 @20H7

8,57 122,18
G1/8-6H J19,46

Dimensioni tensionatore
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Robot Delta 3 assi + 1 rotazionale Robot Delta

Robot Mini Delta Washdown IP65/Robot Mini Delta
CR_UGD4MINI_[IR[]

H
140
40
o
o

442
467

con rotazione
$ 500

senza rotazione

155
130

4x@) 4,20 310
3 M5-6H 17
@sH7 310 22
STC @315 ) @20H7

@8,57 322,18
G1/8-6H 119,46

Dimensioni tensionatore
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Robot Delta 5 assi Robot Delta

Il design innovativo a 2 assi paralleli ha permesso
di realizzare il piu robusto robot Delta di prelevamento
e posizionamento

- Controllo robot integrato nel controller NJ Robotics

- Controllo di un massimo di 8 robot mediante un unico controller
- Gradi diliberta: 5

Fino a 125 cicli/min

+ Modelli con area di lavoro da 1.300 e 1.700 mm

Carico utile massimo 1kg

Grado di protezione P65

Manutenzione minima, facilita di accesso ai componenti

Modelli disponibili

% Sysmac Studio

Robot industriali

EtherNet/IP

EtherCAT.

(@) Machine controller

(@ Servoazionamento Accurax G5 (® Sensore di visione FQ-M  Inverter MX2 1/0 serie NX

=i

Braccio 1

i

(@ Prolunga per encoder assoluto [
(con alloggiamento batteria) -

r=
* =

® Cavodi %
\;| Braccio 3

alimentazione
@: Asse di rotazione 4
@j Asse di inclinazione 5

(@) Cavo encoder

Nota: servomotori compresi nel robot Delta.
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Robot Delta 5 assi Robot Delta

Serie robot Delta 5 assi

Carico utile max. |Area dilavoro Descrizione
(@ Robot