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Hohe Leistung fur

lhre Anwendung

Omron weif, dass zu lhren Anforderungen

an Frequenzumrichter neben Qualitdt

und Zuverldssigkeit auch die unbedingte
Notwendigkeit gehért, sie schnell und einfach
an lhre spezifischen Bediirfnisse anpassen zu
kénnen. Mit dem RX haben Sie das perfekte

Werkzeug zur Hand.

Und natiirlich bietet er beziiglich seiner Qualitdt
und Leistung das von Omron gewohnte

hohe Niveau. Zudem sind zahlreiche
applikationsspezifische Funktionen integriert,

die Sie selbst nach Bedarf an Ihre

Anforderungen anpassen kénnen.

Leistungsbereich bis 132 kW / 400V
Integrierter EMV-Filter
Vektorregelung mit und ohne Riickfiihrung

Hohes Anlaufdrehmoment bei offenem
Regelkreis
(200 % bei 0,3 Hz)

Hochste Belastbarkeit — 120 %/1 min bei
variablem Drehmoment und 150 %/1 min bei
konstantem Drehmoment

Kurzzeitiges Nennmoment bei 0 Hz auch in
sensorloser Vektorregelung

Frei programmierbar
Integrierte Anwendungsfunktionalitat
Patentierter Uberspannungsschutz

Feldbus-Kommunikation: Modbus, DeviceNet,
Profibus, CompoNet, EtherCAT, ML
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PROGRAMMING

Frei programmierbar

Mit der Antriebsprogrammierung
kdnnen Sie Ihre eigenen Programme
entwickeln, die genau zu lhrer Maschine
passen, beispielsweise fiir eine
Wickelapplikation. Bis zu 1000 Zeilen
Code und 5 parallel ausgefiihrte Tasks in
2 Programmierbetriebsarten:
- Intuitive Ablaufplan-Programmierung
- Texteditor-Programmierung,
einschliefilich Codevervollstandigung
und benutzerdefinierte Aliase

Positionierfunktion

Einfache Positionierungsaufgaben
erledigt der Frequenzumrichter selbst,
ein zusatzlicher Motioncontroller kann
somit oft entfallen. Die Funktionen
umfassen eine impulsbasierte
Positioniersteuerung einschlieBlich
Nullpunktsuche und Teachfunktion.

EtherCAT.

Netzwerkintegration

Durch Integrierte RS485-Modbus-
Kommunikation und die Moglichkeit
zur Integration in Standard-
Industrienetzwerke, wie EtherCAT,
DeviceNet, Profibus, CompoNet,
Modbus oder Mechatrolink Il ist der RX
bestens zur Maschinenintegration
geeignet.



Von hohem Drehmoment
Zzu hohem Motorwirkungsgrad...
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Sensorlose Vektorregelung
bis Nulldrehzahl

Dank des patentierten Steuermodus
im Bereich von o Hz kann der RX 150%
des Drehmoments bei o Hz auch ohne
Riickfiihrung zur Verfiigung stellen
und somit einen Lasthaltebetrieb

mit Nullservofunktion ermdglichen.
Zudem ermoglicht der RX dank eines
verbesserten Vektorsteuerungs-
algorithmus ohne Riickfithrung die
Bereitstellung von mehr als 200%
des Anlaufdrehmoments bei 0,3 Hz.

22kW 30kW

Variables
Drehmoment

Konstantes
Drehmoment

Kosteneffizienz

Der RX kann den Ausgangsstrom durch
Wechsel von Regelung mit konstantem
zu variablem Drehmoment um ca. 20%
erhohen. Dadurch kann der RX, wenn
es die Applikation zulaft, hdufig

eine Leistungsgrofe kleiner gewdhlt
werden.

Variables Drehmoment bietet grofRere
Energieeinsparungen bei Pumpen- und
Lifteranwendungen.

Zuverldssigkeit mit Riicksicht
auf die Umwelt

Omron ist bekannt fiir die
Zuverldssigkeit seiner Produkte.
Zudem ist es Omron-Politik,
umweltfreundliche Produkte
anzubieten, die garantiert keine
verbotenen Substanzen enthalten.

Lange Lebensdauer

Der RX besteht aus qualitativ
hochwertigen Komponenten, daher ist
eine lange Lebensdauer bei minimalen
Ausfallzeiten garantiert. Integriert ist
eine nitzliche Wartungsfunktion, die
den Benutzer warnt, wenn es zu einer
unzuldssigen Temperaturerh6hung des
Zwischenkreis-Kondensators kommt
und automatisch zur Abkiihlung die
Drehzahl reduziert.
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Auf lhre Maschine zugeschnitten
e Bis zu 132 kW

* Hohes Anlaufdrehmoment bei offenem Regelkreis:

200 % bei 0,3 Hz
* Sensorlose Vektorregelung mit Nennmoment bis
in den 0-Hz-Bereich
¢ Vektorregelung mit und ohne Riickflihrung
* Hochste Belastbarkeit — variables Drehmoment
120 %/1 min und konstantes Drehmoment 150 %/1
min
Integrierter EMV-Filter
Integrierte Logik-Programmierbarkeit
Integrierte Anwendungsfunktionalitét
Positionierungsfunktionalitat
Automatischer Energiesparbetrieb
Mikro-Uberspannungsschutz
Modbus RS485 (Optionen fiir andere Netzwerk)
CE, cULus, RoHS

Nennwerte
e 200-V-Klasse, dreiphasig, 0,4 bis 55 kW
* 400-V-Klasse, dreiphasig, 0,4 bis 132 kW

Spannungs-
versorgung
RJ45/USB-Kabel
Leistungs-  wntly = p————— 1 — Y ||
schalter
r—-
Netzdrossel I
Optionen | Fernbedienungs-  Digitale Bedienkon-
——- furdigitale -— kabel fir digitale ~ Bedienkonsole solenhalter
I Bedienkonsole Bedienkonsole mit 5-zeiligem
_Display !
Citer I I LCD-Display
- & B
I [=[ael=]
I Kommunikations-  Blindabdeckung Digitale
I Modul *2 Bedienkonsole
[ o mit LED-Anzeige
< I
=5 =23 ——— e B:m Bremselektronik
9 el
e ={E==; Bremswiderstand
Ferritring e
_——— - l DC-Drossel
V
Motor
_____ Motordrossel
Erdung

i1 Die digitale Bedienkonsole mit 5-zeiligem LCD-Display wird ab Werk mit dem Frequenzumrichter zusammen geliefert.

2 Wenn ein optionales Kommunikationsmodul montiert ist, gibt es zwei Méglichkeiten: Montage einer Blindabdeckung oder einer digitalen Bedienkonsole mit LED-Anzeige.

Frequency inverters
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Spezifikationen

Produktbezeichnung

3G3RX-A4004-E1F

RX-Serie ——
F: Integrierter EMV-Filter
A: 1P20 .
B IP0O E: Europaischer Standard
Spannung: Max. zulassige Motorleistung
2: Dreiphasig 200 V AC 004: 0,4 kW
4: Dreiphasig, 400V AC ~
13K: 132 kW
200-V-Klasse
Dreiphasig: 3G3RX-[] A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
Max. zul. bei CT 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55
Motorleistung 4P kW' [bei VT 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75
Leistung 200V bei CT 1,0 1,7 2,5 3,6 5,7 8,3 11,0 15,9 22,1 26,3 32,9 41,9 50,2 63,0 76,2
- des Fre- bei VT 1,3 2,1 3,2 41 6,7 10,4 15,2 20,0 26,3 29,4 39,1 49,5 59,2 72,7 93,5
& 2 |quenzum- bei CT 1,2 2,0 3,1 4,3 6,8 9,9 13,3 19,1 26,6 31,5 39,4 50,2 60,2 75,6 91,4
o O | richters |240 v[—
S8 KVA bei VT 1,5 2,6 3,9 5,0 8,1 12,4 18,2 24,1 31,5 35,3 46,9 59,4 71,0 87,2 112,2
3
g% Ausgangsnenn- |bei CT| 3,0 5,0 7,5 10,5 16,5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
< g [strom (A) bei VT 3,7 6,3 9,4 12 19,6 30 44 58 73 85 113 140 169 210 270
@ [Max. Ausgangsspannung Proportional zur Eingangsspannung: 0 bis 240 V
Max. Ausgangsfrequenz 400 Hz
» ©@|Nenneingangsspannung ) . .
o £ |und -frequenz Dreiphasig, 200 bis 240 V, 50/60 Hz
g g Zulassige Spannung —15 bis 10 %
g 2 Zulassige
&2 Frequenzschwankung 5%
§ g;a:;rsa‘::risches Interner generatorischer Bremsschaltkreis (BRD) (externer Entladungswiderstand)
g Mindestanschiuss Externe Bremswiderstandseinheit
& |widerstand 50 ‘ 50 ‘ 35 ‘ 35 ‘ 35 ‘ 16 ‘ 10 ‘ 10 ‘ 7,5 ‘ 75 ‘ 5
Schutzklasse
Art der Kuhlung Zwangsluftkiihlung

" Basierend auf Standard-Drehstrommotor.

400-V-Klasse

Dreiphasig: 3G3RX-[] A4004 | A4007 | A4015 | A4022 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185 | A4220 | A4300 | A4370 | A4450 | A4550 | B4750 | B4900 | B411K | B413K
Max. zul. Motorleistung |bei CT| 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110 132
4P kw"! bei VT| 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5 11 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160
Leistung MDY bei CT| 1,0 1,7 25 3,6 6,2 9,7 13,1 173 | 22,1 | 26,3 | 332 | 40,1 | 51,9 | 63,0 | 77,6 | 103,2 | 121,9 | 150,3 | 180,1
- des Fre- bei VT| 1,3 2,1 3,3 4,6 7,7 11,0 | 152 | 20,9 | 256 | 30,4 | 394 | 484 | 588 | 72,7 | 935 | 110,8 | 135 | 159,3 | 200,9
52 q:i:tz:rl:- beiCT| 1,2 2,0 3,1 4,3 7,4 116 | 158 | 20,7 | 26,6 | 31,5 | 39,9 | 482 | 62,3 | 756 | 93,1 | 123,8 | 146,3 | 180,4 | 216,1
g:—% KVA =Y bei VT| 15 2,5 4,0 55 9,2 133 | 182 | 241 | 30,7 | 36,5 | 473 | 58,1 | 70,6 | 872 | 1122 | 133 [ 162,1 | 191,2 | 2411
g:ﬁ Nenn-Ausgangs- [bei CT| 15 2,5 3,8 53 9,0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112 | 149 | 176 | 217 | 260
< g [strom (A) bei VT| 1,9 3,1 4,8 6,7 11,1 16 22 29 37 43 57 70 85 105 135 160 195 230 290
@ [Max. Ausgangsspannung Proportional zur Eingangsspannung: 0 bis 480 V
Max. Ausgangsfrequenz 400 Hz
2., §’ Eﬁg'};‘ggﬁgggsf’a""“"g Dreiphasig, 380 bis 480 V, 50/60 Hz
E g Zuldssige Spannung —15 bis 10 %
g £ [Zulassige 5%
o > [Frequenzschwankung
§ glt_a:l:rsaggnsches Interner generatorischer Bremsschaltkreis (BRD) (externer Entladungswiderstand)
g Mindestanschiuss- Externe Bremswiderstandseinheit
= widerstand 100 ‘ 100 ‘ 100 ‘ 100 ‘ 70 ‘ 70 ‘ 35 ‘ 35 ‘ 24 ‘ 24 ‘ 20
Schutzklasse 1P20 1POO
IArt der Kiihlung Zwangsluftkiihlung

" Basierend auf Standard-Drehstrommotor.

RX 7
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Allgemeine technische Daten

Eigenschaft

Spezifikationen

Regelungsarten

Sinusférmige Phase-Phase-Pulsweitenmodulation PWM (sensorlose Vektorregelung, Vektorregelung mit Drehzahlriickfiihrung, U/f)

Ausgangsfrequenzbereich

0,10 bis 400,00 Hz

Frequenzgenauigkeit

Digitaler Sollwert: +0,01 % der Maximalfrequenz

Analoger Sollwert: +0,2 % der Maximalfrequenz (25 +10 °C)

& J— e Ty Digitaler Sollwert: 0,01 Hz
§ ufldsung des Frequenzsollwerts Analogeingang: 12 Bit
% Auflésung der Ausgangsfrequenz 0,01 Hz
% 150 %/0,3 Hz (unter sensorloser Vektorregelung oder sensorloser Vektorregelung bei 0 Hz)
o Anlaufdrehmoment 200 %/Drehmoment bei 0 Hz (unter sensorloser Vektorregelung bei 0 Hz, wenn ein Motor einer GréBe angeschlossen ist, die eine
[+ Stufe niedriger als angegeben ist)
Uberlastbarkeit 150 %/60 s, 200 %/3 s fir CT; 120 %/60 s VT
Frequenz-Einstellwert 0 bis 10 V DC (10 k), =10 bis 10 V DC (10 k<), 4 bis 20 mA (100 Q), RS485-Modbus, Netzwerkoptionen
U/f-Kenndaten U/f mit einstellbarer Eckfrequenz von 30 bis 400 Hz, U/f-Bremsung mit konstantem Drehmoment, Drehmomentverringerung,
sensorlose Vektorregelung, sensorlose Vektorregelung bei 0 Hz, Vektorregelung mit Rickfiihrung
8 Klemmen, SchlieBer/Offner umschaltbar, NPN-/PNP-Logik umschaltbar
[Klemmenfunktion] 8 Funktionen kénnen aus 61 ausgewahlt werden
RUN-Befehl Ruickwértsdrehrichtung (RV), Festdrehzahlsollwert binar 1 (CF1), Festdrehzahlsollwert binér 2 (CF2),
Festdrehzahlsollwert binér 3 (CF3), Festdrehzahlsollwert binér 4 (CF4), Jog-Befehl (JG), DC-Bremsung (DB), Einstellung 2. Motor
(SET), 2. Beschleunigungs-/Verzégerungsrampe (2CH), Befehl Stopp im Freilauf (FRS), externer Fehler (EXT), Anlauffunktion (USP),
Umschaltung auf Netzspannungsversorgung (CS), Parameter sperren (SFT), Auswahl Analogeingang (AT), Einstellung 3. Motor
(SET3), Reset (RS), 3-Draht-Start (STA), 3-Draht-Stopp (STP), 3-Draht-vorwarts/riickwérts (F/R), PID aktiviert/deaktiviert (PID),
PID-Reset (PIDC), Regelungs-Verstarkungsumschaltung (CAS), UP/DWN-Funktion beschleunigt (AUF), UP/DWN-Funktion verzégert
Ei ignal (AB), UP/DWN-Funktion Daten Idschen (UDC), Bedienkonsolensteuerung (OPE), Festdrehzahlsollwert Bit 1 (SF1),
Ingangssignale Festdrehzahlsollwert Bit 2 (SF2), Festdrehzahisollwert Bit 3 (SF3), Festdrehzahlsollwert Bit 4 (SF4), Festdrehzahlsollwert Bit 5 (SF5),
Festdrehzahlsollwert Bit 6 (SF6), Festdrehzahlsollwert Bit 7 (SF7), Uberlasteinschrankung (OLR), Drehmomentbegrenzung aktiviert
(TL), Wechsel Drehmomentbegrenzung 1 (TRQ1), Wechsel Drehmomentbegrenzung 2 (TRQ2), Umschaltung P-/Pl-Regelung (PPI),
Bremsbestatigung (BOK), Ausrichtung (ORT), LAD abbrechen (LAC), Positionsabweichung lIdschen (PCLR), Aktivierung Impulsfolge-
Positionssollwert (STAT), Aktivierung Frequenz hinzufiigen (ADD), Modus Klemme erzwingen (F-TM), Aktivierung
Drehmomentsollwert (ATR), kumulativen Leistungswert 16schen (KHC), Servo EIN (SON), Vorerregerstrom (FOC), Analogsollwert
halten (AHD), Positionssollwertauswahl 1 (CP1), Positionssollwertauswahl 2 (CP2), Positionssollwertauswahl 3 (CP3), Nullpunktsignal
(ORL), Start Nullpunktsuche (ORG), Vorwérts-Antriebsstopp (FOT), Ruckwarts-Antriebsstopp (ROT), Drehzahl-/
Positionsumschaltung (SPD), Impulszéhler (PCNT), Impulszéhler I6schen (PCC), keine Zuordnung (no)
5 Klemmen des offenen Kollektorausgangs: SchlieBer/Offner umschaltbar, NPN-/PNP-Logik umschaltbar
1 Relais-Ausgangsklemme (einpoliger Wechslerkontakt): SchlieBer/Offner umschaltbar
= [Klemmenfunktion] 6 Funktionen kénnen aus 45 ausgewahlt werden ;
= Signal bei laufendem Betrieb (RUN), Sollwert erreicht (FA1), Frequenz Uberschritten (FA2), Vorwarnsignal Uberlast (OL), GberméBige
[ PID-Abweichung (OD), Alarmsignal (AL), Nur-Frequenzsollwert-Eingangssignal (FA3), Uberdrehmoment (OTQ), Signal bei
-2 kurzzeitigem Stromausfall (IP), Signal bei Unterspannung (UV), Drehmomentgrenzwert (TRQ), Betriebsdauer abgelaufen (RNT),
= Einschaltzeit abgelaufen (ONT), thermische Warnung (THM), Bremsfreigabe (BRK), Bremsfehler (BER), 0-Hz-Signal (ZS),
= |Ausgangssignale Ubermé&Bige Drehzahlabweichung (DSE), Position erreicht (POK), Frequenzsollwert Uberschritten 2 (FA4), Nur Frequenzsollwert 2
(FA5), Uberlastwarnung 2 (OL2), Unterbrechungserkennung Analog-FV (FVDc), Unterbrechungserkennung Analog-FI (FIDc),
Unterbrechungserkennung Analog-FE (FEDc), PID FB-Statusausgang (FBV), Netzwerkfehler (NDc), Logikoperations-Ausgang 1
(LOG1), Logikoperations-Ausgang 2 (LOG2), Logikoperations-Ausgang 3 (LOG3), Logikoperations-Ausgang 4 (LOG4),
Logikoperations-Ausgang 5 (LOGS5), Logikoperations-Ausgang 6 (LOG6), Warnung Lebensdauer Kondensator (WAC), Warnung
Lebensdauer Lufter (WAF), Signal Startkontakt (FR), Kihlkorper-Uberhitzungswarnung (OHF), Erkennungssignal geringe Last (LOC),
Betriebsbereitschaft (IRDY), Vorwértslauf (FWR), Riickwértslauf (RVR), Schwerer Fehler (MJA), Fenstervergleicher FV (WCFV),
Fenstervergleicher FI (WCFI), Fenstervergleicher FE (WCFE), Alarm-Codes 0 bis 3 (ACO bis AC3)
Freie Einstellung U/f (7), Oberer/unterer Frequenzgrenzwert, Ausblendfrequenz, Beschleunigungs-/Verzégerungskurve,
Unterbrechung manuelle Drehmomentverstarkung, Energiesparbetrieb, Einstellung Analogmessgerat, Startfrequenz,
Taktfrequenzeinstellung, Elektronische Thermalfunktion, (freie Einstellung méglich), Externe(r/s) Start/Ende (Frequenz/Rate),
Standardfunktionen Auswahl Analogeingang, Auslésung Wiederanlauf, Neustart bei kurzzeitigem Netzausfall, verschiedene Signalausgénge, Anlauf
mit reduzierter Spannung, Uberlastungs-Grenzwert, Initialisierung Werteinstellung, Automatische Verzégerung bei Abschaltung,
AVR-Funktion, Automatische Beschleunigung/Verzégerung, Autotuning (online/offline), Betriebssteuerung mehrerer Motoren
bei hohem Drehmoment (sensorlose Vektorregelung von zwei Motoren mit einem Frequenzumrichter)
Analogeingédnge Analogeingénge 0 bis 10 V und —10 bis 10 V (10 kQ), 4 bis 20 mA (100 Q)
Analogausginge Analoger Spannungsausgang, analoger Stromausgang, Impulsfolgeausgang
Beschl.-/Verz.-Zeiten 0,01 bis 3600,0 s (Linien-/Kurven-Auswahl)
Anzei LED-Statusanzeigen RUN, Programm, Spannungsversorgung, Alarm, Hz, Ampere, Volt, %
nzeige Digitale Bedienkonsole: Erhaltlich zur Uberwachung von 23 Werten, Ausgangsstrom, Ausgangsfrequenz ...
Motoriiberlastschutz Elektronisches thermisches Uberlastrelais und PTC-Thermistoreingang
Kurzzeitiger Uberstrom 200 % des Nennstroms fiir 3 s
c
2 (Uberlast 150 % wahrend 1 Minute
§ Uberspannung 800 V bei 400-V-Ausfiihrung und 400 V bei 200-V-Ausfihrung
S |Kurzzeitiger Spannungsausfall Verzdgerung bis zum Stillstand mit geregeltem Zwischenkreis, Auslaufen bis zum Stillstand
‘g Kiihlkérperiiberhitzung Temperaturliberwachung und Fehlererkennung
g Blockierschutz-Grenzwert Blockierschutz fir Beschleunigung/Verzégerung und Betrieb mit konstanter Drehzahl
Erdschlussfehler Erfassung bei Einschalten der Versorgungsspannung
Ladungsanzeige Leuchtet auf, wenn die Spannung zwischen P und N héher als 45 V ist
$ |Schutzklasse 1P20/IPO0
g Luftfeuchtigkeit Max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
) Lagertemperatur —20 bis 65 °C (kurzfristige Temperatur wahrend des Transports)
§ Umgebungstemperatur —10 bis 50 °C
2, |Installation In geschlossenen Raumen (ohne korrosive Gase, Staub etc.)
5 [Hohe dber NN Max. 1000 m
S| . 3G3RX-AC004 bis A220, 5,9 m/s2 (0,6 G), 10 bis 55 Hz
g Vibrationen 3G3RX-AO300 bis BO13K, 2,94 m/s2 (0,3 G), 10 bis 55 Hz
8 Frequenzumrichter
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Abbildung 1 Abbildung 2

Abbildung 3
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Abbildung 5
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i ) Abmessungen in mm
Spannungsklasse Frequengan;gt):(rgermodell Abbildung W Wi w2 r 1 D D1 D2 Gewicht (kg)
A2004
A2007
A2015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A2022
A2037
A2055
o A2075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
Dr‘;‘gg‘i/s'g’ A2110
A2150
A2185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A2220
A2300 310 265 - 540 510 195 - - 20
A2370 4 390 300 - 550 520 250 - - 30
A2450
A2550 480 380 - 700 670 250 - - 43
A4004
A4007
A4015 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4022
A4040
A4055
A4075 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
A4110
o A4150
Dri'gg"bs'g’ A4185 3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4220
A4300 310 265 - 540 510 195 - - 22
A4370
A4450 4 390 300 - 550 520 250 - - 30
A4550
B4750
390 300 - 700 670 270 - - 60
B4900 5
BAT1K 480 380 - 740 710 270 - - 80
B413K
10 Frequenzumrichter
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Rasmi-Filter
Abmessungen Abmessungen aufrecht Abmessungen
Unterbautyp stehender Typ Block-Typ
FHo T W— W M
[ (s o] RUcociun B G- —"
L X _ X
LN nk Fo | [ [CAEEER C Tt n
Ausgangs- v ] L v _
kabel
Versor- Abmessungen
gungsspan- | Frequenzumrichtermodell Rasmi-Modell Filtertyp Gewicht (kg)
nung L w H X Y M
3G3RX-A2004
3G3RX-A2007
3G3RX-A2015 AX-FIR2018-RE 305 152 45 290 110 M5 2,0
3G3RX-A2022
Unterbau-Typ
3G3RX-A2037
3G3RX-A2055
3G3RX-A2075 AX-FIR2053-RE 320 212 56 296 189 M6 2,5
3x200V 3G3RX-A2110
3G3RX-A2150
3G3RX-A2185 AX-FIR2110-RE 8,0
455 110 240 414 80 Aufrecht
3G3RX-A2220 stehender Typ
3G3RX-A2300 AX-FIR2145-RE 8,6
3G3RX-A2370
AX-FIR3250-RE 13
3G3RX-A2450 386 260 135 240 235 - Block-Typ
3G3RX-A2550 AX-FIR3320-RE 13,2
3G3RX-A4004
3G3RX-A4007
3G3RX-A4015 AX-FIR3010-RE 305 152 45 290 110 M5 1,4
3G3RX-A4022
3G3RX-A4040
3G3RX-A4055
Unterbau-Typ
3G3RX-A4075 AX-FIR3030-RE 312 212 50 296 189 M6 2,2
3G3RX-A4110
3G3RX-A4150
3 %400V 3G3RX-A4185 AX-FIR3053-RE 451 252 60 435 229 M6 45
3G3RX-A4220
3G3RX-A4300 AX-FIR3064-RE 598 310 70 578 265 M8 7,0
3G3RX-A4370 AX-FIR3100-RE 8,0
3G3RX-A4450 486 110 240 414 80 - Aufrecht
AX-FIR3130-RE stehender Typ 8,6
3G3RX-A4550
3G3RX-B4750
AX-FIR3250-RE 13,0
SGSRX-B4900 386 260 135 240 235 Block-T
3G3RX-B411K P
AX-FIR3320-RE 13,2
3G3RX-B413K

RX 11



OmRrRonN

Netzdrossel
[ 8 HHTHT
"0 0
2 &
aF
1 0 0
: D
A
Versorgungsspannun Bezeichnun Abmessungen Gewicht (kg)
gungssp 9 9 A B1 B2 C1 C2 D E F 9
AX-RAI02800080-DE 70 52 1,78
120 120 80 55
AX-RAI00880200-DE 80 62 2,35
AX-RAI00350335-DE 190 55
200V AX-RAI00180670-DE 85 55 ’
AX-RAI00091000-DE 180 205 140 6 6,5
AX-RAI00071550-DE 105 85 17
AX-RAI00042300-DE 120 - 150 - ’
AX-RAI07700050-DE 70 52 1,78
120 120 80 55
AX-RAI03500100-DE 80 62 2,35
AX-RAI01300170-DE 75 195 5.5
AX-RAI00740335-DE 190 55 ’
180 - 85 - 140
400 V AX-RAI00360500-DE 205 6,5
AX-RAI00290780-DE 105 6 11,2
AX-RAI00191150-DE 75
110 275 16,0
AX-RAI00111850-DE 240 200
AX.RAI00072700-DE 180 - 210 - 110 25,4
DC-Drossel
Abbildung 1_ Abbildung 2
- B
O O
| p /—
3 c
! — q —()
. | O] 19 ] C = oF
}<— D ‘ - E ——‘
i il A
200V 400 V
Bezeichnung |, Abmessungen Bezeichnung |, Abmessungen
AX-RC TA[B] C D|E|F|G]|H]| kg AX-RC 1T A|lB] C D|E|F|G]|H]| kg
10700032-DE 96 1,22 43000020-DE 96 1,22
06750061-DE 27000030-DE
03510093-DE 84 | 113 | 105 | 101 | 66 5 |75]| 2 1,60 14000047-DE 84 | 113 | 105 | 101 | 66 5 |75]| 2 1,60
02510138-DE 116 1,95 10100069-DE 116 1,95
01600223-DE 1 1108 |135| 124 | 120 | 82 | 6,5 95| 3,20 06400116-DE 1 1108 135| 133 | 120 | 82 | 6,5 9,5 | 3,70
01110309-DE 136 9,5 5,20 04410167-DE 136 9,5 5,20
120 | 152 135 | 94 ’ ’ 120 | 152 135 | 94 7 ’ .
00840437-DE 146 - B 6,00 03350219-DE 146 B 6,00
00590614-DE 160 11,4 02330307-DE 160 11,4
1 177 1 11 2 1 177 1 11 7 2
00440859-DE 50 183 6o ° 14,3 01750430-DE 50 183 60 ° 14,3
00301275-DE 161 88 17,0 01200644-DE 161 88 17,0
1 1 1 1 1 1 1 1
00231662-DE 9% 196 63 8 123 0 25,5 00920797-DE % 196 63 8 123 0 25,5
00192015-DE 2 188 109 - - 34,0 00741042-DE 188 109 34,0
00162500-DE 240 | 198 | 200 | 228 | 119 | 12 38,0 00611236-DE 240 198 200 | 208 119 38,0
00133057-DE 228 149 42,0 00501529-DE 2 208 149 - - 480
00372094-DE 12 ’
00312446-DE 230 160 49,0
00252981-DE 300 | 245 | 256 | 250 52,5
00213613-DE 250 180 79,0
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Motordrossel

I AT
0 [5]
c2 &i
L) 1 @F
.0 0,
: = :
A
. Abmessungen Gewicht
Bezeichnung A B1 B2 ci c2 D E F kg
AX-RAO11500026-DE 120 - 70 - 120 80 52 55 1,78
AX-RAO07600042-DE 120 - 70 - 120 80 52 55 1,78
AX-RAO04100075-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RAO03000105-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RAO01830160-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 55
AX-RAO01150220-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 5,5
AX-RAO00950320-DE 180 - 85 - 205 140 55 6 6,5
AX-RAO00630430-DE 180 - 95 - 205 140 65 6 9,1
AX-RAO00490640-DE 180 - 95 - 205 140 65 6 9,1
AX-RAO00390800-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO00330950-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO00251210-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO00191450-DE 240 - 120 - 275 200 85 6 18,6
AX-RAO00161820-DE 240 - 150 - 275 200 110 6 27,0
AX-RAO00132200-DE 300 - 145 - 320 200 125 6 335
AX-RAO16300038-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RAO11800053-DE 120 - 80 - 120 80 62 55 2,35
AX-RAO07300080-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 5,5
AX-RAO04600110-DE 180 - 85 - 190 140 55 6 55
AX-RAO03600160-DE 180 - 85 - 205 140 55 6 6,5
AX-RAO02500220-DE 180 - 95 - 205 140 65 6 9,1
AX-RA002000320-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO01650400-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO01300480-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO01030580-DE 240 - 110 - 275 200 75 6 16,0
AX-RAO00800750-DE 240 - 120 - 275 200 85 6 18,6
AX-RAO00680900-DE 240 - 150 - 275 200 110 6 27,0
AX-RAO00531100-DE 300 - 125 - 330 200 105 6 27,9
AX-RAO00401490-DE 300 - 165 - 330 200 125 6 44,0
AX-RA0O00331760-DE 300 - 165 - 330 200 125 6 44,0
AX-RAO00262170-DE 360 230 - 315 - 300 150 8 55,0
AX-RAO00212600-DE 420 255 - 360 - 300 145 8 102,0
Ferritringe ‘ X ‘
EszelcEINNg Durchmesser MI?\;\?r L w Abr:essur;(gen Y m Gewli(v;cht V’; ° ° gm
AX-FER2102-RE 21 <22 85 | 22 | 46 | 70 | - 5 0,1 L= °
AX-FER2515-RE 25 <15 105 25 | 62 | 90 | - 5 0,2 1 L 1
AX-FER5045-RE 50 <45 150 | 50 | 110 | 125 | 30 | 5 0,7
AX-FER6055-RE 60 >55 200 | 65 | 170 | 180 | 45 | 6 17

RX
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Abmessungen Bremseinheit B
S
Abmessungen
Bezeichnung ing ( o \‘
B | Bi H | H1 T S =
AX-BCR4015045-TE —oTRE|- B
82,5 | 405 | 150 | 138 | 220 | 6
AX-BCR4017068-TE
AX-BCR2035090-TE % o
AX-BCR2070130-TE =
CR2070130 130 | 64,5 | 205 | 193 | 208 | 6 * e *
AX-BCR4035090-TE
AX-BCR4070130-TE 44
AX-BCR4090240-TE 131 | 64,5 | 298 | 280 | 300 | 9 vidce
=EIEE e
i —
B1 T

Abmessungen Bremswiderstand

AX-REMOOK1 xxx Abb. 1 Abb. 2

/\ -

Abmessungen Gewicht
L H M 1 T G N kg

Typ Abb.

AX-REM00K2070-IE
AX-REMO0K2120-IE 105 27 36 94 - - - 0,2
AX-REMO00K2200-1E
AX-REMO0K4075-IE

AX-REMO00K4035-IE 1 200 27 36 189 - - - 0,425
AX-REMO00K4030-IE
AX-REMO0K5120-IE 260 27 36 249 - - - 0,58

AX-REMOOK6100-IE
AX-REMO0K6035-IE
AX-REMO0K9070-IE
AX-REMO00K9020-IE 2 200 62 100 74 211 40 230 1,41
AX-REMO0OK9017-IE
AX-REM01K9070-IE

320 27 36 309 - - - 0,73

3 365 73 105 350 70 - - 4
AX-REMO01K9017-IE
AX-REM02K1070-IE
310 100 240 295 210 - - 7
AX-REM02K1017-IE 4
AX-REMO3K -IE
03K5035 365 100 240 350 210 - - 8
AX-REMO03K5010-IE
AX-REM19K0006-1E
AX-REM19K0008-IE
206 350 140 190 50 - - 8,1
AX-REM19K0020-IE 5
AX-REM19K0030-IE
AX-REM38K0012-1E 306 350 140 290 50 - - 14,5

14 Frequenzumrichter
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Standardanschliisse

Dreiphasig 200 V AC
Dreiphasig 400 V AC

Wenn die Spannungsversorgungen
des Steuerstromkreises und des
Hauptstromkreises getrennt
verdrahtet werden, achten Sie
darauf, zuerst den Steckverbinder
J51 abzuziehen.

Kurzschlussbriicke

Bremswiderstan
PComeedl [, .- o i
b—b—o—o0—0n _
PD/+1 P/+ N/- RB -
um ©
V/T2 © / \ / \ M
wrsd— ||

Q
Steuerspan-
nungsversorgung

Relaisausgang "'

Bezugspotenzial

CMA1
IPLC Multifunktionsausgang 1
. + ; —DC24v Multifunktionsausgang 2
[ JFw _—
Multifunktionseingang 1/[ \ ] Multifunktionsausgang 3
Multifunktionseingang 2/{ \ 2 Multifunktionsausgang 4
Multifunktionseingang Sj L 15 Vlifunktionsasgang §
Multifunktionseingang 4 4 Multifunki
. . . ultifunktionsausgang-
Multifunktionseingang 5 5 Bezugspotenzial
Multifunktionseingang 6 6
Multifunktionseingang 7 7
Muttifunktionseingang 8/{ J A ; v
8 T RS485-Kommunikation
Eingangs- /\ F\Ur
Bezugspotenzial ‘ P24 Abschlusswidergtande
CMA1 )
Analoger Uberwachungsausgang
Thermistor (Spannungsausgang)
TH Analoger Uberwachungsausgang
. ~ Frequenzsollwert (Stromausgang)
Frequgnz-ElnsteIIelnhelt Spannungsversorgung Digitaler Uberwachungsausgang
500 bis 2 kQ Frequenzsollwerteingang (PWM-Ausgang)
J_ Spannung) O
‘Frequenzsollwert Zusatz- ﬂ 10k
I []1 eingang (Spannung) 02 o Option 1
Frequenzsollwerteingang
_|_ (Strom) Ol DC10V
Bezugspotenzial fiir T
Frequenzsollwerteingang Option 2

1 L ist der Massebezug fir den

Klemmenblockspezifikationen

1o 0
T

Analogeingang und fiir den Analogausgang.

Klemmen Bezeichnung Funktion (Signalspezifikation)
RIL1, S/L2, TIL3 Eingang Hauptspannungsversorgung Zum Anschluss des Frequenzumrichters an die Versorgungsspannung.
UIT, VIT2, W/T3 Motorklemmen Zum Anschluss des Motors.
PD/+1, P/ Klemme fiir externe DC-Drossel Normalerweise durch Kurzschlussbriicke kurzgeschlossen. Entfernen Sie die
+, Pl Kurzschlussbriicke zwischen +1 und P/+2, wenn eine DC-Drossel angeschlossen ist.
Bremswiderstand ) . . . . L
P/+, RB Anschlussklemmen SchlieBen Sie einen optionalen Bremswiderstande an (falls ein Bremsmoment erforderlich ist).
Pl+. N/ Generatorisches Bremsen Anschluss von optionalen Bremswiderstandseinheiten.
+ N= Anschlussklemme fir Einheit
@ Erdung Erdungsklemme (Erdung muss gema der ortlichen Erdungsvorschriften erfolgen).

RX
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Steuerkreis
Typ Nr. Signalbezeichnung Funktion Signalspezifikation
P Frequenzsollwert Spannungsversorgung 10 V DC, max. 20 mA
[}
3 o (o] Spannung Frequenzsollwerteingang 0 bis 12V DC (10 kQ)
°c
ﬁ § 02 Spannung Frequenzsollwert-Zusatzeingang 0 bis +12 V DC (10 kQ)
]
g—“’ Ol  |Strom Frequenzsoliwerteingang 4 bis 20 mA (100 Q)
w L Bezugspotenzial fir Frequenzsollwerteingang Klemmen-Bezugspunkt fir Analog-Uberwachungsklemmen (AM, AMI)
i'., AM Analoger Multifunktions-Spannungsausgang Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz Max. 2 mA
o
2¢c . . . 4 bis 20 mA
< _ .
S % AMI Analoger Multifunktions-Stromausgang Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz (max. Imp. 250 Q)
35 -
F ’ . 0 bis 10 V DC
=§ FM PWM-Uberwachungsausgang Werkseinstellung: Ausgangsfrequenz Max. 3,6 kHz
é,g’ P24 24V DC, intern Spannungseingang fiir Kontakteingangssignal Max. 100 mA
59
So .
52 CM1 Eingang Bezugspotenzial Klemmen-Bezugspunkt fur P24, TH und FM Digital-Uberwachung
&3¢
FW Klemme fir Vorwartslaufbefehl Motor lauft in Vorwartsrichtung, wenn FW eingeschaltet ist
1 Werkseinstellung: Riickwérts (RV)
2 Werkseinstellung: Externe Auslésung (EXT)
) o max. 27 V DC
3 Werkseinstellung: Riicksetzung (RS) Eingangsimped.
; . i 4,7 kQ
2= 4 ] ) ) Werkseinstellung: Festfrequenzsollwert 1 (CF1) max. Strom 5,6 mA
° g Multifunktionseingang Ein: 18 V DC od
25 5 Werkseinstellung: Festfrequenzsollwert 2 (CF2) n: oader
53 mehr
v 6 Werkseinstellung: Tippbetrieb (JG)
7 Werkseinstellung: Einstellung 2. Motor (SET)
8 Werkseinstellung: Keine Zuordnung (NO)
NPN-Logik: P24 und PLC werden kurzgeschlossen
PLC Multifunktionseingang-Bezugspotenzial PNP-Logik: PLC und CM1 werden kurzgeschlossen
Bei externer Spannungsversorgung Kurzschlussbriicke entfernen
11 Werkseinstellung: Wahrend Betrieb (RUN)
= 12 Werkseinstellung: 0-Hz-Signal (ZS)
o
k3 . ) . e Max. 27 V DC
g 13 Multifunktionsausgang Werkseinstellung: Uberlastwarnung (OL) Max. 50 mA
7]
2 14 Werkseinstellung: Drehmomentiberschreitung (OTQ)
©
@ 15 Werkseinstellung: Konstante Drehzahl Eingang (FAT1)
CMm2 Multifunktionsausgang-Bezugspotenzial Klemmen-Bezugspunkt fir Multifunktions-Ausgangsklemmen 11 bis 15
AL1  |Relaisausgang (Offner) R Last
Schlie Werkseinstellung: Al (AL) ALT-ALO
AL2 Relaisausgan chlieBer] erkseinstellung: Alarmausgan
, O gang ( ) 9 gang 250 VAC,2A
(L Bei normalem Betrieb
8o R AL2-ALO
29 MA-MC geoffnet
© ; ; 250 VAC, 1A
ALO Relaisausgangs-Bezugspotenzial MB-MC geschlossen
| Last
250 VAC,0,2A
Klemme SC fungiert als Klemmen-Bezugspunkt
Sensor TH Eingangsklemme fur externen Thermistor Mindestens 100 mQ 0 bis 8V DC
Impedanz bei Temperaturfehler: 3 kQ
SP
. RS485-Modbus-Klemmen - Differenzialeingang
£ SN
§
4 RP
RS485-Klemme Abschlusswiderstand - -
SN
16 Frequenzumrichter



OomRron

Frequenzumrichter-Warmeverlustleistung
Dreiphasig, 200-V-Klasse

Modell 3G3RX- | A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | A2220 | A2300 | A2370 | A2450 | A2550
@ 200V 1,0 1,7 2,5 3,6 5,7 8,3 11,0 15,9 221 26,3 32,9 41,9 50,2 63,0 76,2
Q
]
83
2Es
%gx 240V 1,2 2,0 3,1 4,3 6,8 9,9 13,3 19,1 26,6 31,5 39,4 50,2 60,2 75,6 91,4
[
('S
Nennstrom (A) 3,0 5,0 7,5 10,5 16,5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220
—~ | Verluste
d:s bei 70 % 64 76 102 127 179 242 312 435 575 698 820 1100 1345 1625 1975
Ev Last
g‘—i’ Verluste
Q | bei 100 % 70 88 125 160 235 325 425 600 800 975 1150 1550 1900 2300 2800
Last
Wirkungsgrad bei
Nennleistung 85,1 89,5 92,3 93,2 94,0 94,4 94,6 94,8 94,9 95,0 95,0 95,0 95,1 95,1 95,1
Art der Kiihlung Zwangsluftkiihlung
Dreiphasig, 400-V-Klasse
Modell 3G3RX- |A4004|A4007(A4015|A4022| A4040(A4055|A4075|A4110(A4150(A4185|A4220|A4300(A4370|A4450|A4550(B4750B4900|B411K|B413K
(4 400 V 1,0 1,7 2,5 3,6 6,2 9,7 13,1 | 17,3 | 22,1 | 26,3 | 33,2 | 40,1 | 51,9 | 63,0 | 77,6 | 103,2| 121,9| 150,3 | 180,1
(7]
=
L
=]
ERES
%§¥ 480 V 1,2 2,0 3,1 4,3 74 | 116 | 158 | 20,7 | 26,6 | 31,5 | 39,9 | 48,2 | 62,3 | 75,6 | 93,1 | 123,8| 146,3 | 180,4 | 216,1
-
g
('
(7]
[
T
Nennstrom (A) 1,5 2,5 3,8 5,3 9,0 14 19 25 32 38 48 58 75 91 112 | 149 | 176 | 217 | 260
~ | Verluste
&»E bei 70 % | 64 76 102 | 127 | 179 | 242 | 312 | 435 | 575 | 698 | 820 | 1100 | 1345 | 1625 | 1975 |2675 [3375 [3900 |4670
£ Last
g% Verluste
Q | bei100%| 70 88 125 | 160 | 235 | 325 | 425 | 600 | 800 | 975 | 1150 | 1550 | 1900 | 2300 | 2800 {3800 (4800 [5550 |6650
Last
Wirkungsgrad bei 952 | 95,2 | 95,2 | 95,2
Nennleistung | €51 | 895 | 923 | 932 | 94,0 | 64,4 | 04,6 | 94,8 | 949 | 950 | 950 | 950 | 951 | 951 | 95,1
Art der Kiihlung Zwangsluftkihlung
Netzdrossel
Netzdrossel RX
Spannungsversorgung Leist halt
pannungsv gung til/sir;gnsscaeru A X RLLL
~_ !
~_ /1/_/\(\ Vv aaa Y S/L2
O 3 W zZ T3
/;_m Y'Y
Dreiphasig, 200-V-Klasse 400-V-Klasse
Max. zul. — Max. zul. s
Motorleistung Bezeichnung plennsionm Induktivitat Motorleistung Bezeichnung Hlennsionm Iucuktvital
(kW) (A) (mH) (kW) (A) (mH)
0,4 bis 1,5 AX-RAI02800080-DE 8,0 2,8 0,4 bis 1,5 AX-RAI07700050-DE 5,0 7,7
2,2 bis 3,7 AX-RAI00880200-DE 20,0 0,88 2,2 bis 4,0 AX-RAI03500100-DE 10,0 3,5
5,5 bis 7,5 AX-RAI00350335-DE 33,5 0,35 5,5 bis 7,5 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
11,0 bis 15,0 AX-RAI00180670-DE 67,0 0,18 11,0 bis 15,0 AX-RAI00740335-DE 33,5 0,74
18,5 bis 22,0 AX-RAI00091000-DE 100,0 0,09 18,5 bis 22,0 AX-RAI00360500-DE 50,0 0,36
30,0 bis 37,0 AX-RAI00071550-DE 155,0 0,07 30,0 bis 37,0 AX-RAI00290780-DE 78,0 0,29
45,0 bis 55,0 AX-RAI00042300-DE 230,0 0,04 45,0 bis 55,0 AX-RAI00191150-DE 115,0 0,19
75,0 bis 90,0 AX-RAI00111850-DE 185,0 0,11
110,0 bis 132,0 AX.RAI00072700-DE 270,0 0,07

RX
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DC-Drossel
RX
Spennungs- Leistungs-
versorgung schalter RILA
~
~
~_
PD/+1 © P/+
brend
DC-Drossel
200-V-Klasse 400-V-Klasse
Molorierstung i) Bezeichnung et | M mey | Motorieisiung (cw)| _Bezeichnung SV R
0,4 AX-RC10700032-DE 3,2 10,70 0,4 AX-RC43000020-DE 2,0 43,00
0,7 AX-RC06750061-DE 6,1 6,75 0,7 AX-RC27000030-DE 3,0 27,00
1,5 AX-RC03510093-DE 9,3 3,51 1,5 AX-RC14000047-DE 4,7 14,00
2,2 AX-RC02510138-DE 13,8 2,51 2,2 AX-RC10100069-DE 6,9 10,10
3,7 AX-RC01600223-DE 22,3 1,60 4,0 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
5,5 AX-RC01110309-DE 30,9 1,11 5,5 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC00840437-DE 43,7 0,84 7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC00590614-DE 61,4 0,59 11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC00440859-DE 85,9 0,44 15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
18,5 bis 22 AX-RC00301275-DE 127,5 0,30 18,5 bis 22 AX-RC01200644-DE 64,4 1,20
30 AX-RC00231662-DE 166,2 0,23 30 AX-RC00920797-DE 79,7 0,92
37 AX-RC00192015-DE 201,5 0,19 37 AX-RC00741042-DE 104,2 0,74
45 AX-RC00162500-DE 250,0 0,16 45 AX-RC00611236-DE 123,6 0,61
55 AX-RC00133057-DE 305,7 0,13 55 AX-RC00501529-DE 152,9 0,50
75 AX-RC00372094-DE 209,4 0,37
90 AX-RC00312446-DE 2446 0,31
110 AX-RC00252981-DE 298,1 0,25
132 AX-RC00213613-DE 361,3 0,21
Motordrossel
200-V-Klasse 400-V-Klasse
Momamiwn|  Bereichnung | Neriziom T TncihR | Mo seiget]  Beseichnung | Nercayom | Inddiumar
0,4 AX-RAO11500026-DE 2,6 11,50
0,75 AX-RAO07600042-DE 4,2 7,60 0,4 bis 1,5 AX-RAO16300038-DE 3,8 16,30
1,5 AX-RAO04100075-DE 7,5 4,10
2,2 AX-RAO03000105-DE 10,5 3,00 2,2 AX-RAO11800053-DE 5,3 11,80
3,7 AX-RA0O01830160-DE 16,0 1,83 4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
55 AX-RAO01150220-DE 22,0 1,15 5,5 AX-RAO04600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RA000950320-DE 32,0 0,95 7,5 AX-RAO03600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RAO00630430-DE 43,0 0,63 11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RAO00490640-DE 64,0 0,49 15 AX-RA002000320-DE 32,0 2,00
18,5 AX-RAO00390800-DE 80,0 0,39 18,5 AX-RAO01650400-DE 40,0 1,65
22 AX-RAO00330950-DE 95,0 0,33 22 AX-RAO01300480-DE 48,0 1,30
30 AX-RA000251210-DE 121,0 0,25 30 AX-RAO01030580-DE 58,0 1,03
37 AX-RAO00191450-DE 145,0 0,19 37 AX-RAO00800750-DE 75,0 0,80
45 AX-RAO00161820-DE 182,0 0,16 45 AX-RAO00680900-DE 90,0 0,68
55 AX-RAO00132200-DE 220,0 0,13 55 AX-RA0O00531100-DE 110,0 0,53
75 AX-RAO00401490-DE 149,0 0,40
90 AX-RA0O00331760-DE 176,0 0,33
110 AX-RA0O00262170-DE 217,0 0,26
132 AX-RA000212600-DE 260,0 0,21
! Die MotorgréBen gelten fiir Anwendungen mit hoher Belastung.
Bremseinheit
Spezifikationen
Versorgungs- Bezeichnung Permanent _ Spitze (max. 5 s) i Mindestan-
Spannung Bremsleistung Bremsleistung | schlusswiderstand
Strom (A) (KVA) Strom (A) (KVA) (Ohm)
200 V AX-BCR2035090-TE 35 13 90 32 4
AX-BCR2070130-TE 70 25 130 47 2,8
AX-BCR4015045-TE 15 11 45 33 16
AX-BCR4017068-TE 17 13 68 51 11
400 V AX-BCR4035090-TE 35 26 90 67 8,5
AX-BCR4070130-TE 70 52 130 97 5,5
AX-BCR4090240-TE 90 67 240 180 3,2
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Bestellinformationen

Spannungs-
versorgung

Leistungs-  Mgnll =00 @0r—————- O——L1
schalter
Netzdrossel
thiqqen Fernbedienungs- Digitale @ Bedienkon-
r——- furq|g|tale - @ kabel fiir digitale ~ Bedienkonsole solenhalter@
@ I Bedienkonsole Bedienkonsole ~ mit 5-zeiligem
-Di &
Filter | | _ LCD-Display S
L—- @y 9 oder [E=2
| [S[a]El=]
| Kommunikations-  Blindabdeckung pigitale (@)
I Modul 2 @ Bedienkonsole
mit LED-Anzeige
RX Bremselektronik
Bremswiderstand
Ferritring
DC-Drossel
Motor
______ Motordrossel
Erdung

"1 Die digitale Bedienkonsole mit 5-zeiligem LCD-Display wird ab Werk mit dem Frequenzumrichter zusammen geliefert.
"2 Wenn ein optionales Kommunikationsmodul montiert ist, gibt es zwei Méglichkeiten: Montage einer Blindabdeckung oder einer digitalen Bedienkonsole
mit LED-Anzeige.

3G3RX
Spezifikationen Produktbezeichnung Spezifikationen Produktbezeichnung
Konstantes Variables Konstantes Variables
Drehmoment Drehmoment Drehmoment Drehmoment
Sp?(:lansusr;gs- zmmal\)l(l-o- Nenn- zd\f.al\)l(lb- Nenn- Standard Spi?ansusr;gs- Zl?n'-a'\)’('.‘" Nenn- z‘z\f-a“ﬁ."' Nenn- Standard
torlei- | strom | torlei- | strom torlei- | strom | torlei- | strom
stung (A) stung (A) stung (A) stung (A)
(kw) (kW) (kw) (kw)
0,4 3,0 0,75 3,7 3G3RX-A2004-E1F 0,4 1,5 0,75 1,9 3G3RX-A4004-E1F
0,75 5,0 1,5 6,3 3G3RX-A2007-E1F 0,75 25 1,5 3,1 3G3RX-A4007-E1F
1,5 7,5 2,2 9,4 3G3RX-A2015-E1F 1,5 3,8 2,2 4,8 3G3RX-A4015-E1F
2,2 10,5 4,0 12 3G3RX-A2022-E1F 2,2 5,3 4,0 6,7 3G3RX-A4022-E1F
4,0 16,5 55 19,6 3G3RX-A2037-E1F 4,0 9,0 5,5 11,1 3G3RX-A4040-E1F
55 24 7,5 30 3G3RX-A2055-E1F 55 14 7,5 16 3G3RX-A4055-E1F
7,5 32 11 44 3G3RX-A2075-E1F 7,5 19 11 22 3G3RX-A4075-E1F
11 46 15 58 3G3RX-A2110-E1F 11 25 15 29 3G3RX-A4110-E1F
) ) 15 64 18,5 73 3G3RX-A2150-E1F ) ) 15 32 18,5 37 3G3RX-A4150-E1F
Drgg’g‘ff'g 18,5 76 22 85 3G3RX-A2185-E1F Drig’g‘?’s'g 185 | 38 22 43 3G3RX-A4185-E1F
22 95 30 113 3G3RX-A2220-E1F 22 48 30 57 3G3RX-A4220-E1F
30 121 37 140 3G3RX-A2300-E1F 30 58 37 70 3G3RX-A4300-E1F
37 145 45 169 3G3RX-A2370-E1F 37 75 45 85 3G3RX-A4370-E1F
45 182 55 210 3G3RX-A2450-E1F 45 91 55 105 3G3RX-A4450-E1F
55 220 75 270 3G3RX-A2550-E1F 55 112 75 135 3G3RX-A4550-E1F
75 149 90 160 3G3RX-B4750-E1F
90 176 110 195 3G3RX-B4900-E1F
- 110 217 132 230 3G3RX-B411K-E1F
132 260 160 290 3G3RX-B413K-E1F
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(1) Netzfilter
Rasmi-Netzfilter
200V 400V
Modell 3G3RX-[] Bezeichnung st’;‘:;"(b Fehlerstrom| kg Modell 3G3RX-[] Bezeichnung st'r‘:;"(k) Fehlerstrom| kg
AZ004/RCO0TIN201S] | AX-FIR2018-RE 18 07omA | 20 | AM0OUAIO0TIMOTS! | Ax-FIRg010-RE 10 03/40mA | 1,9
A2055/A2075/A2110 AX-FIR2053-RE 53 0,7/40 mA 2,5 A4055/A4075/A4110 AX-FIR3030-RE 30 0,3/40 mA 2,2
A2150/A2185/A2220 AX-FIR2110-RE 110 1,2/70 mA 8,0 A4150/A4185/A4220 AX-FIR3053-RE 53 0,8/70 mA 4,5
A2300 AX-FIR2145-RE 145 1,2/70 mA 8,6 A4300 AX-FIR3064-RE 64 3/160 mA 7,0
A2370/A2450 AX-FIR3250-RE 250 6/300 mA 13,0 A4370 AX-FIR3100-RE 100 2/130 mA 8,0
A2550 AX-FIR3320-RE 320 6/300 mA 13,2 A4450/A4550 AX-FIR3130-RE 130 2/130 mA 8,6
A4750/A4900 AX-FIR3250-RE 250 10/500 mA 13,0
- A411K/A413K AX-FIR3320-RE 320 10/500 mA 13,2
(1) Netzdrosseln
Versorgungsspannung
Dreiphasig, 200 V AC Dreiphasig, 400 V AC
Frequenzumrichtermodell 3G3RX-[] Bestellnummer Netzdrossel Frequenzumrichtermodell 3G3RX-[] Bestellnummer Netzdrossel
A2004/A2007/A2015 AX-RAI02800100-DE A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700050-DE
A2022/A2037 AX-RAI00880200-DE A4022/A4040 AX-RAI03500100-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A2110/A2150 AX-RAI00180670-DE A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
A2185/A2220 AX-RAI00091000-DE A4185/A4220 AX-RAI00360500-DE
A2300/A2370 AX-RAI00071550-DE A4300/A4370 AX-RAI00290780-DE
A2450/A2550 AX-RAI00042300-DE A4450/A4550 AX-RAI00191150-DE
A4750/A4900 AX-RAI00111850-DE
A411K/A413K AX.RAI00072700-DE
(1) DC-Drosseln
Versorgungsspannung
Dreiphasig, 200 V AC Dreiphasig, 400 V AC
Frequenzumrichtermodell 3G3RX-[] Bestellnummer Netzdrossel Frequenzumrichtermodell 3G3RX-[] Bestellnummer Netzdrossel
A2004 AX-RC10700032-DE A4004 AX-RC43000020-DE
A2007 AX-RC06750061-DE A4007 AX-RC27000030-DE
A2015 AX-RC03510093-DE A4015 AX-RC14000047-DE
A2022 AX-RC02510138-DE A4022 AX-RC10100069-DE
A2037 AX-RC01600223-DE A4040 AX-RC06400116-DE
A2055 AX-RC01110309-DE A4055 AX-RC04410167-DE
A2075 AX-RC00840437-DE A4075 AX-RC03350219-DE
A2110 AX-RC00590614-DE A4110 AX-RC02330307-DE
A2150 AX-RC00440859-DE A4150 AX-RC01750430-DE
A2185/A2220 AX-RC00301275-DE A4185/A4220 AX-RC01200644-DE
A2300 AX-RC00231662-DE A4300 AX-RC00920797-DE
A2370 AX-RC00192015-DE A4370 AX-RC00741042-DE
A2450 AX-RC00162500-DE A4450 AX-RC00611236-DE
A2550 AX-RC00133057-DE A4550 AX-RC00501529-DE
A4750 AX-RC00372094-DE
A4900 AX-RC00312446-DE
A411K AX-RC00252981-DE
A413K AX-RC00213613-DE
(@ Ferritringe
Produktbezeichnung Durchmesser Beschreibung
AX-FER2102-RE 21 Fur Motoren bis 2,2 kW
AX-FER2515-RE 25 Fur Motoren bis 15 kW
AX-FER5045-RE 50 Fir Motoren bis 45 kW
AX-FER6055-RE 60 Fir Motoren ab 55 kW
(1) Motordrossel
Versorgungsspannung
200V 400V
Modell 3G3RX-[] Bezeichnung Modell 3G3RX-[] Bezeichnung
A2004 AX-RAO11500026-DE
A2007 AX-RAO07600042-DE A4004/A4007/A4015 AX-RAO16300038-DE
A2015 AX-RAO04100075-DE
A2022 AX-RAO03000105-DE A4022 AX-RAO11800053-DE
A2037 AX-RAO01830160-DE A4040 AX-RAO07300080-DE
A2055 AX-RAO01150220-DE A4055 AX-RAO04600110-DE

20

Frequenzumrichter



OomRron

Versorgungsspannung
200 V 400 V
Modell 3G3RX-[] Bezeichnung Modell 3G3RX-[] Bezeichnung
A2075 AX-RAO00950320-DE A4075 AX-RAO03600160-DE
A2110 AX-RAO00630430-DE A4110 AX-RA002500220-DE
A2150 AX-RAO00490640-DE A4150 AX-RA002000320-DE
A2185 AX-RAO00390800-DE A4185 AX-RAO01650400-DE
A2220 AX-RAO00330950-DE A4220 AX-RAO01300480-DE
A2300 AX-RA000251210-DE A4300 AX-RAO01030580-DE
A2370 AX-RAO00191450-DE A4370 AX-RAO00800750-DE
A2450 AX-RAO00161820-DE A4450 AX-RAO00680900-DE
A2550 AX-RAO00132200-DE A4550 AX-RAO00531100-DE
A4750 AX-RAO00401490-DE
A4900 AX-RAO00331760-DE
A411K AX-RAO00262170-DE
A413K AX-RAO00212600-DE

Hinweis: Diese Tabelle enthélt Nennwerte fir HD. Wenn ND verwendet wird, wahlen Sie bitte die Drossel fir den néchstgréBeren Frequenzumrichter.

(@ Zubehoér

Typ Ansicht

Produktbezeichnung

Beschreibung

Dezentrale digitale

3G3AX-OP05

Digitale Bedienkonsole mit 5-zeiligem LCD und Kopierfunktion'1

3G3AX-OP05-H-E

Bedienkonsolenhalter (fiir Schaltschrankeinbau)

Blindabdeckung

3G3AX-OP05-B-E

Bedienkonsole 3G3AX-OP01 Dezentrale digitale Bedienkonsole mit LED-Anzeige
4X-KITmini Befestigungssatz
Digitale
Bedienkonsole mit 3G3AX-OP03
LED-Anzeige

Zur Verwendung in Kombination mit Kommunikationsmodulen

Kabel

3G3AX-CAJOP300-EE

Fernbedienungskabel (3 m) fir digitale Bedienkonsole

USB-Wandlerkabel

3G3AX-PCACN2

Verbindungskabel RJ45 zu USB

! Diese digitale Bedienkonsole wird ab Werk mit dem RX-Frequenzumrichter zusammen geliefert.

(3 Optionskarten

Typ Produktbezeichnung

Beschreibung

Funktionen

Encoder

Phase A, B und Z (Differenzimpuls) Impulseingénge (RS-422 Eingang)
Impulsfolge-Positionssollwerteingang (RS-422)

D
=
2
< .
g 3G3AX-PG Impulsgeber-Optionskarte Impulsiiberwachungsausgang (RS-422)
§ Impulsgeber-Frequenzbereich: max. 100 kHz
S o 3G3AX-RX-DRT DeviceNet-Optionskarte
E % 3G3AX-RX-PRT PROFIBUS-Optionskarte Wird zum Betrieb oder Stoppen des Frequenzumrichters, zum Einstellen
g é 3G3AX-RX-ECT EtherCAT-Optionskarte gderAAusIesen \:on Parame_t%m, zyr Ulfemach'in? der Atudsganlgsfrteguer:z,"
E _% 3G3AX-RX-CRT CompoNet-Optionskarte Vgrsweﬁ%etmgss roms usw. Uber eine Kommunikation mit dem Host-Controller
S o 3G3AX-RX-MRT MECHATROLINK-1I-Optionskarte
S
8‘ 3G3AX-EIO021-ROE Zusatzeggggr?ssl;g?tlésgangs- 8 Digitaleingénge, 8 Digitalausgénge, 4 Analogeingénge, 1 Analogausgang
<
u

RX
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(@ Bremseinheit, Bremswiderstandseinheit

Frequenzumrichter Bremswiderstands-Einheit
Frequen- - - : Externer Widerstand 10 % ED
v M zumrich- AnschlieBb Agﬂ"?::gg;:;dnﬂgu?;on max. 10 Sek. fir integrierten
gungs. | max |agaaxo| Bremseinneit |Aneciibarer (8 % ED, max. 10 s) Brememo-| 5 Sek.rir Bremseinheit |BremSmo-
- o - 9 . . 9
spannung kw Dreioh Lol Widerstand Q mente mentie
reslipg Ep Typ AX- Widerst. Q Typ AX- Widerst. Q
0,55 2004 180 REMO0K1200-1E 200 180
50 REMOOK1200-1E 200
1,1 2007 100 REMO0K2070-1E 70 200
1,5 2015 140 REMOOK4075-IE 75 130
REMOO0OK2070-IE 70
2,2 2022 35 90 REMO0K4035-1E 35 180
4,0 2037 REMOO0OK4075-1E 75 50 REMOO0K6035-1E 35 100
5,5 2055 Integriert 16 75 REMOO0K9020-1E 20 150
REMOOK4035-IE 35
200V 7,5 2075 10 55 REMO01K9017-IE 17 110
(ein-/ 11,0 2110 REMOO0OK6035-1E 35 40 REMO02K1017-IE 17 75
dreiphasig)[ 15 o 2150 75 REMO0K9017-IE 17 55 REMO3K5010-IE 10 95
18,5 2185 ’ 75 95
REMO03K5010-IE 10 REM19K0008-IE 8
22,0 2220 5 65 80
30,0 2300 6 80
2035090-TE 4 REM19K0006-IE
37,0 2370 6 60
45,0 2450 3 105
2070130-TE 2,8 2 x REM19K0006-IE
55,0 2550 3 85
0,55 4004 200 200
REMOOK1400-IE 4 REMOO0K1400-1E 4
1 4007 00 00K1400 00 200 00K1400 00 200
1,5 4015 REMOOK1200-IE 200 190 REMO0K2200-1E 200 190
2,2 4022 REMO0K2200-IE 200 130 REMOOK5120-IE 120 200
4,0 4040 70 REMO00K2120-IE 120 120 REMOO0K6100-IE 100 140
4 Integriert 14 REMOO0K9070-1E 70 150
55 055 ntegrie REMOOK4075-IE 75 0 00K90 5
7,5 4075 35 100 REMO01K9070-1E 70 110
11,0 4110 REMOOK6100-IE 100 50 REMO02K1070-IE 70 75
200V 15,0 4150 o4 REMOOK9070-1E 70 55 REMO3K5035-1E 35 110
h ! 18,5 4185 90 100
(dreiphasig) : REMO03K5035-1E 35 REM19K0030-1E 30
22,0 4220 20 75 85
30,0 4300 4015045-TE 16 REM19K0020-IE 20 95
37,0 4370 125
4017068-TE 11 REM38K0012-1E 1
45,0 4450 017068 38K00 ° 100
55,0 4550 2 x REM19K0020-IE 10 100
4035090-TE 8,5 -
75,0 4750 3 x REM19K0030-IE 10 75
90,0 4900 4070130-TE 5,5 2 x REM38K0012-IE 6 105
1100 4K 4090240-TE 3,2 3 x REM38K0012-IE 4 125
- ; x R
132,0 413K 105
(5 Computersoftware
Typ Produktbezeichnung Beschreibung Installation
CX-Drive Computersoftware Softwarepaket zur Konfiguration und Uberwachung
(0]
© .
E CX-One Computersoftware Softwarepaket zur Konfiguration und Uberwachung
A
€Saver Computersoftware Softwarewerkzeug fur die Berechnung der Energieeinsparung
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Cat. No. I1116E-DE-05

SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.
Umrechnungsfaktor Millimeter — Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor Gramm — Unzen: 0,03527.

Im Sinne der standigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der technischen Daten ohne vorherige Ankiindigung vor.

RX
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Weitere Omron-Niederlassungen
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Automationssysteme

® Speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS) e Programmierbare Bedienterminals (HMI)

o Dezentrale E/A e Industrie-PCs e Software

Antriebstechnik und Motion-Controller
* Motion-Controller ® Servosysteme ® Frequenzumrichter e Roboter

Steuerungskomponenten

e Temperaturregler ® Spannungsversorgungen e Zeitrelais ® Zdhler

Kleinsteuergerdte

¢ Digitale Anzeigen fiir Schalttafelmontage e Elektromechanische Relais
e Uberwachungsvorrichtungen e Halbleiterrelais  Positionsschalter
¢ Drucktaster e Niederspannungsschaltgerdte

Sensorik & Sicherheit

® Fotoelektrische Sensoren e Induktive Sensoren e Kapazitdts- & Drucksensoren

® Kabelsteckverbinder ¢ Abstands- & Breitenmesssensoren

¢ Bildverarbeitung/Intelligente Sensoren e Sicherheitsnetzwerke

e Sicherheitssensoren e Sicherheitsmodule/Relaismodule
o Sicherheitstiirschalter/Verriegelungsschalter mit Zuhaltung

Auch wenn wir stets um Perfektion bemiiht sind, ibernehmen Omron Europe BV und ihre angegliederten Tochtergesellschaften

keinerlei fiir die

uns das Recht vor, jederzeit ohne vorherige

beliebige

it der in diesem Dokument enthaltenen Informationen. Wir behalten





