OmRoON

Controlo Avancado para Maguinas

Compactas
Controlador de Maquina NX1

- Aumentar a produtividade e a qualidade
- Reutilizar o tempo de engenharia através da expansibilidade
« Economizar tempo na instalacao e na programacao

SYSInau industrial.omron.pt

always in control
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O NX1 oferece controlo avancado para

maquinas compactas

A indUstria fabril esforca-se por aumentar a produtividade e melhorar a qualidade. Embora a utilizacdo de

maquinas multifuncionais de topo de gama seja uma das solucdes, continua a ser necessario tirar partido

dos dados de producéo para satisfazer diversas necessidades dos consumidores, através da optimizacao dos
processos de fabrico. A automacao industrial da Omron permite uma adaptacdo mais rapida das maquinas

de pequeno e médio porte as linhas de producéo fléxiveis, essencial para os processos de fabrico do futuro.

Com este principio em mente, expandimos a gama de produtos de controlo de maquinas Sysmac com o novo

controlador de maquina NX1.

O Controlador de Maquina NX1 permite o fabrico
eficiente ao fornecer funcionalidades para

« aumentar o desempenho das
maquinas sem comprometer a
qualidade

« Adaptabilidade mais rapida
para uma producao flexivel

E!Mn\htﬂp
EtercAT

Obter rapidamente resultados

« através da utilizacao de
Ambiente de Desenvolvimento
Integrado intuitivo

v O NX1 completa a familia de
controladores de maquinas Sysmac e
oferece a mesma funcionalidade num
design compacto.

SYSInau

always in control



NX1

DIMENSAO DA MAQUINA

NX7
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Produzir mais rapido com o mesmo nivel
de qualidade do produto

O NX1 integra controlo de motion e controlo légico
avancado. O movimento sincronizado melhora a
produtividade da maquina ao permitir o funcionamento
em continuo, satisfazendo diversas necessidades de
producao.

Maximizar o tempo de actividade da
maquina

A integracao vertical fornece dados de producao do
processo de fabrico para sistemas de Tl. Os dados
do dispositivo que séo recolhidos através das redes
EtherCAT ou IO-Link, podem ser utilizados para
aumentar a produtividade, melhorar a manutencao
preventiva e/ou resolver rapidamente os problemas.

Arquitectura integrada desde o nivel do
sensor a rede da fabrica

A utilizacdo da rede EtherCAT permite que o controlador
de seguranca, os sensores de visdo, os variadores, 0s
servomotores e as entradas/saidas sejam ligados e
sincronizados dentro do mesmo tempo de ciclo do
sistema. A necessidade de apenas uma ligacéo de cabo
reduz o tempo de desenho e de instalacdo. O ambiente
de desenvolvimento integrado Sysmac Studio torna o
desenho e a correccao de erros mais simples. Por outro
lado, é possivel efectuar manutencéo remota através da
monitorizacdo dos dispositivos que estéo ligados por
EtherCAT através do NX1.
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Plataforma Integrada Sysmac

Plataforma integrada para a automacao total de maquinas

A plataforma de automacéo Sysmac, em conjunto com o controlador de maquina NX1, destina-se a fornecer uma
solucdo completa em termos de fungdes e variedade de produtos para maquinas de pequeno e médio porte.
Inclui controlo de motion até 8 eixos e a integracao absoluta de aplicacdes como seguranca e visao, resultando
numa solucdo que simplifica a ligacdo da cablagem e a instalacdo da maquina. Através da integracado vertical, o
Sysmac Studio integra programacao, monitorizacao e diagnostico de todos os dispositivos da maquina, o que
reduz o tempo gasto em engenharia e na correccdo de erros. A conectividade EtherCAT e |O-Link proporciona
dados de producao ao nivel do sensor para o aumento da produtividade e melhorar manutencao preventiva.

Integracao vertical

Software

Tarefas de diagnoéstico e manutencgao optimizadas
até as células de fabrico
- Normas OMAC para méaquinas de embalagem

o - Ethen\et/IP
- Interface de comunicacao unificado entre maquinas i
e, entre maquinas e os sistemas de Tl Rede de automacao

. Modelo PackML de fabrica

Sysmac Studio

Controlador de Maquina

Controlo de automacao integrado

- Tempo de ciclo de rede de 2 ms, incluindo
sincronizacdo de eixos EtherCAﬁ"

- Controlo de motion avancado com interpolagao
linear/circular e CAM electrénica

- A seguranca sobre EtherCAT reduz o nimero de
dispositivos de seguranca e de cablagem

Rede de méaquinas
em tempo real

Solucdo de manutencao proactiva

- O 10-Link fornece a comunicagéo ao nivel do sensor e I0-Link

- Esta disponivel um conjunto de blocos de fungéo
para monitorizacao do estado dos accionamentos
para fins de manutencao preventiva

- Fungéo de cépia de seguranca e de restauro
completo do sistema (projecto no controlador,
parametros secundarios e definicdes de rede) para
uma rapida mudanca de produto

Deteccao
inteligente
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HMI

M2M - de maquina para maquina

Motion E/S Seguranca Visdo

Sistema Servo 1S Variador MX2 E/S NX E/S GX Seguranca de NX FH
(IP67)

Deteccao N | i 's_-r‘.éf‘

Sensor Sensor de
fotoeléctrico E3Z marcas E3S5-DC

Sensor de
proximidade E2E/Q



6 i

Controlo Avancado para Maquinas Compactas

Controlador de Maquina NX1

Funcionalidade Sysmac total num controlador de maquina compacto

Compacto no tamanho, potente na funcionalidade

O NX1 completa a familia de controladores de maquina NX/NJ e oferece a mesma funcionalidade num design
compacto. E um controlador que integra a arquitectura da plataforma Sysmac: porta EtherCAT incorporada para
controlo em tempo real e porta Ethernet incorporada para ligacao a rede standard da fabrica. O NX1 oferece
controlo sincronizado de todos os dispositivos da maquina, como motion, E/S, seguranca e visdo, sob um ambiente
de desenvolvimento integrado.

Ethen\et/IP Cartdo de memoria SD

- Copia de seguranca e restauro do sistema para reduzir o tempo
de manutencao

- Copia de seguranca completa do sistema: projecto, configuracao
da rede e parametros dos equipamentos controlados

- HMI/Visualizacao - Restauro dos parametros de cada equipamento EtherCAT
- Servicos e protocolos standard: TCP/IP e UDP/IP, escravo (slave)
cliente e servidor de FTP, NTP, SNMP

- Protocolo CIP

- Programacdo
- Ligagdo automatica (1:1) com o Sysmac Studio
- De maquina para maquina

—
EtherCAT.
- Sincronismo em controlo de motion, E/S,
seguranca, deteccao e visao
- Tempo de ciclo: 2 ms
- Até 16 dispositivos EtherCAT escravos (slave)

comm

MODELOS pg CONTROLADOR NX1

ROk~ OB+ SOA- spBs s

20 'ponto's de E/s incorporados /
€IX0s sincronos / 4 eixos PTP

:0 ‘pontcts de E/s incorporados /
€1X0s sincronos / 4 eixos PTP

2 :
4 pontos de E/s Incorporados / 4 eixos PTP

- Funcionamento sem baterias. - Aligagao Push-In Plus reduz Value Desfqi\ - Insere-se no Nosso conceito
Nao hd necessidade de o tempo de ligagdo das E/S Y Wl partilhado de "Value
manutencao * ‘ Design for Panel" para as

especificacdes de produtos

* O relégio de tempo real (RTC) precisa de uma pilha. O condensador auxiliar do RTC da autonomia para 10 dias (a 40 graus).
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Sysmac Studio

- Uma ferramenta Unica de programacao para
sequéncia légica, motion, seguranca, visdo e HMI

- Programacdo em conformidade com a norma
aberta IEC61131-3

- Suporta programacao Ladder, ST e in-Line ST
com um conjunto de instrugdes

Sysmac Library

Sysmac Library

- A biblioteca Sysmac Library para um desenvolvimento
rapido e otimizado da maquina, esta repleta de "know-
how" técnico da Omron sobre programas de controlo.

A Omron oferece blocos de fung¢éo para uma grande
variedade de aplicagdes: controlo de temperatura,
controlo de motion e ligagdo a servomotores ou sensores.

Modulos opcionais

- Até 2 médulos opcionais

- Comunicagao série: R232C ou RS-422A/485. Protocolos
mestre Host link e Modbus-RTU

- E/S analogicas: sinais de tensdo de +/-10V e sinais de
corrente de 0-20 mA

- Terminais sem parafusos

Tecnologia de E/S NX

- Configuracdo de unidades de E/S locais e/ou remotas

- Até 8 unidades de E/S locais

- Resposta de E/S deterministica com resolucdo de
nanossegundo

- Unidade de alta velocidade e imposicédo de data e hora

- Familia de E/S completa: analégica/digital, controlo
de temperatura, entrada de célula de carga, safda de
impulsos, entrada de encoder, seguranca integrada,
unidade mestre |O-Link

Até 8 unidades de E/S NX locais

—
EtherCAT. ™

@ IO-Link

- Unidade de comando IO-Link ey

para comunicar com sensores Até 16 dispositivos EtherCAT EtherCAT. ™
escravos (slave)

Unidades de E/S NX remotas | Unidades de E/S NX remotas
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aﬁ EXPANSIBILIDADE DO CONTROLO DE MOTION

-

Controlo Avancado para Maquinas Compactas

O sistema de controlo de motion do
Sysmac agora numa solucao compacta

O NX1 foi totalmente concebido sequndo a arquitectura Sysmac, suportando o nucleo de motion e
sequenciacao légica, permite um controlo da maquina mais rapido e com elevada preciséo. A rede de tempo
real EtherCAT incorporada, simplifica a cablagem e proporciona controlo sincronizado de eixos, E/S remotas
e dispositivos de seguranca num tempo de ciclo de 2 ms. Um conjunto de blocos funcoes para controlo de
motion e uma amplia biblioteca de aplicacées reduzem o tempo de desenvolvimento.

v O NX1 oferece a funcionalidade de
motion necessaria para um controlo
avancado das maquinas

EtherCAT. ™

Sequéncia logica e controlo de motion integrados
- Tempo de ciclo de 2 ms

- Controlo até 8 eixos através de EtherCAT

- Até 4 eixos sincronizados

- Controlo de movimento PTP para o posicionamento
de eixos

- CAM electrénica para funcionamento continuo a alta
velocidade

EIXOS
Controlo de movimento PTP 4

Controlo sincrono 2ou4 Ethen\et/IP
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Safety over

EtherCAT.

- Maquina vertical de
enchimento e selagem com

Sistema de servo 1S ) N )
alimentacédo continua

- Gama de poténcia alargado

- Encoder de alta resolucgao, 23 bits

- Encoder absoluto multivolta sem bateria
- Seguranca sobre EtherCAT

E/S NX

- Misture livremente CPU de seguranca e unidades
com E/S standard

- O controlador de seguranca adopta as normas
PLe (EN

- 1SO 13849-1) e SIL3 (IEC 61508)

- O projecto do controlador NX1 inclui varidveis

Sysmac Studio

Ambiente de Desenvolvimento Integrado

- O Sysmac Studio integra a programacao,
a configuracdo e a monitorizagéo
de todo o sistema: sequéncia logica,
motion e seguranca. Este ambiente de
desenvolvimento integrado permite
minimizar a configuragdo dos servomotores,
a correcgao de erros do projecto e o tempo
de colocacdo em servico.

- Existe um conjunto amplio de bibliotecas de
blocos fung¢des para controlo de motion, que
permitem implementar de forma simples um
controlo de motion genérico. A biblioteca
de aplicagdes do Sysmac que inclui,
por exemplo, lamina rotativa, enrolador,
controlo de temperatura, permite um
desenvolvimento rapido dos programas.

Sysmac Library

- O editor de CAM gréfico permite uma implementacéo
rapida de perfis de motion complexos.
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Produtos da familia

Controlador de Maquina

NX1

Eixos reais

E/S incorporadas

NX1P2-1140DT[] 40 4 4
NX1P2-1040DT([] 40 2 4
NX1P2-9024DT([] 24 = 4
E/S NX locais Modulo opcional
- Até 8 unidades de E/S locais - Comunicacao série: R232C ou RS-422A/485
- E/S analogicas e digitais, controlo de temperatura, entrada - Protocolos mestre Host link e Modbus-RTU
de célula de carga, saida de impulsos, entrada de encoder, - E/S analogicas: sinais de tensdo de +/-10V e sinais de
unidade mestre |O-Link corrente de 0-20 mA
- Conector frontal amovivel com tecnologia Push-In Plus - Terminais sem parafusos
Software

Sysmac Studio Lite Edition

- Optimize os seus custos totais de propriedade através da utilizagdo do Sysmac
Studio Lite Edition.

- Oferece a mesma funcionalidade do Sysmac Studio Standard Edition, suportando
os controladores NX1 e NJ1

- E possivel fazer a actualizacdo da verséo Lite Edition para a versao Standard Edition

- Funcionalidade completa para sequéncia légica, motion, seguranga, visdo e HMI

i

SN e | - Programacéo de acordo com a norma IEC 61131-3
Sysmac Studio |
|

Sysmac Library

- A biblioteca Sysmac Library consiste num conjunto de componentes de software,
que podem ser utilizados nos programas para os controladores de automacéo
de mdquinas NJ/NX. Também estao disponiveis programas exemplificativos e
exemplos para ecrd HMI.

PLCopen] PLCopen’ ey
- T IV
W 3

motion ~

control afet Sysmac Library

Transfira a biblioteca a partir do seguinte URL e instale-a no Sysmac Studio.
http://www.ia.omron.com/sysmac_library/
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HMI

Motion

E/S remotas

NA

- Gama de ecras panoramicos com
79" 12"e 15"

- Alta resolucdo com ecra de 1280 x
800 nos modelos de 12" e 15"

- 2 portas Ethernet para a rede de
maquinas e programacgao/sistemas
deTl

- Varidveis do controlador NX1 (Tags)
no projecto NA

- Microsoft Visual Basic para
programacao versatil, flexivel e
avancada

Servo 15

- Até 3 kW

- Encoder de alta resolucéo, 23 bits

- Encoder absoluto multivolta sem
bateria

- Seguranca incorporada: STO
(desactivag¢do segura de binario)
ligada directamente ou em rede

MX2

- Gama de poténcia até 15 kW

- Controlo de binério em malha
aberta

- Bindrio de arranque de 200%

- VT de poténcia nominal dupla
120%/1 min e CT 150%/1 min

E/S NX

- E/S analogicas e digitais, controlo
de temperatura, entrada de célula
de carga, salda de impulsos, entrada
de encoder, sequranca, unidade de
comando IO-Link

- Unidades de E/S com alta velocidade
e imposicdo de data e hora

- Conector frontal amovivel com
tecnologia Push-In Plus

E/S GX

- Unidade mestre IO-Link

- Classe de proteccgao IP67 para
ambientes com pd

- Até 8 sensores

- Estdo disponiveis sensores
fotoeléctricos e de proximidade

Deteccao Seguranca Visao
H Safety over
@ I0-Link EtﬁertAT."
Sensor fotoeléctrico E3Z Seguranca de NX FH

- Funcionalidades de IO-Link com
diagnostico avancado

- Taxa de transmissao de COM2
e COM3

- Estrutura compacta e robusta

Sensor de proximidade E2E/Q

- Funcionalidades de I0-Link com
diagnostico avancado

- Funcionalidade de proximidade
excessiva

- Taxa de transmissao de COM2
e COM3

- Estrutura compacta e robusta

- Misture livremente com E/S
standard NX

- O controlador de seguranca
cumpre as normas PLe (EN ISO
13849-1) e SIL3 (IEC 61508)

- Blocos de funcées de seguranca
em conformidade com a norma
IEC 61131-3 para programacao

- O projecto do controlador NX1
inclui variaveis

- Alta conectividade para ligacdo
directa aos dispositivos de entrada
de seguranca

- Controlador de alta velocidade (4
nucleos) e standard (2 nucleos)

- Até 8 camaras

- Mais de 100 itens de processamento
(cédigo 1/2D e OCR)

- Inspeccao de riscos e defeitos

- Portas incorporadas: EtherCAT e
Ethernet (protocolo Ethernet/IP)

FH-L

- Controlador simples (2 ndcleos)
- Até 4 camaras
- Mais de 100 itens de processamento

(cédigo 1/2D e OCR)

- Inspeccao de riscos e defeitos
- Porta incorporada: Ethernet (protocolo

Ethernet/IP)
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Pretende obter mais informacoes? O nosso portfdlio de construcdo de quadros

OMRON PORTUGAL N OV O S lancamentos e

@ 351219429400
@ Industrial.omron.pt
@ omron.me/socialmedia_pt

Fontes de alimentacdo ~ Base para relés de Botdes de pressdo da Monitores de poténcia Controlador de automacéo de
comutadas (modelos seguranca série Push-In Plus (montagem em quadro) maquinas
de alta capacidade)

Langcamento em Abril ¢

Inovacio Fontes de alimentacdo Temporizadores de estado Relés de medicdo e Monitores de energia

G comutadas sélido monitorizacao (montagem em calha DIN)
para o (60/120W)

processo de

construcao

de quadros

Mais
evolugdo para
quadros

Novo valor
para quadros
de controlo

Bases comuns Bases comuns Relés borne de E/S Temporizadores de estado
(para MY/H3Y(N)-B) (para G2R-S/H3RN-B/ sélido
K7L-B)

Simples e
facil para as
pessoas que
constroem

quadros

Quadros
- Economia de espaco
o N ) . Temporizadores de Amplificadores de Terminais de relé de E/S Blocos de terminais
. Re5|s‘[enC|a a Vi bra gao estado sélido sensor de fuga de para calha DIN
liquidos

- Melhorar o fluxo de ar
Processo

- Concepcao com a biblioteca CAD e EPLAN
- Personalizacao rapida

- Entrega expresso dentro da Europa

Pessoas Controladores Digitais de Relés de Estado Terminais EtherCAT para dispositivo Fonte de Alimentacao
. - - Temperatura Solido para escravos (slave) Ininterrupta (UPS)
- Facil insercao e extraccao dos cabos pela Aquecedores
frente

EU-01_NX1_BR




