Arrancador Suave de Compresores Scroll

de dos fases
Modelo RSBD

CARLO GAVAZZI

¢ Arranque suave de compresores Scroll trifasicos hasta 95A

¢ Algoritmo adaptativo automatico para una reduccion 6ptima de
la intensidad de imupcion (no se precisan ajustes de configuracion)

¢ Estrategia de equilibrado de la intensidad

¢ Relés de bypass integrados

¢ Soluciones de control con 2 fases

¢ Con alimentacioén interna

¢ Rampa ascendente de corta duraciéon: < 600 ms

¢ Tension nominal de funcionamiento: 220 - 600VCArms, 50/60Hz

¢ Intensidad nominal de funcionamiento: 12, 16, 25,32, 37,4555, 70,95 ACA

¢ Proteccion contra sobrecalentamiento

¢ Proteccion contra sobreintensidades

¢ Proteccion de bloqueo del rotor

¢ cULus, CE, RoHS, CCC'

¢ Version HP para sistemas multi-compresores

1. pendiente para RSBD..55 - RSBD..95

Descripcion del producto Cédigo de Pedido RSB D 4016 E V 61 HP

RSBD es un arrancador
suave facil de usar para
compresores Scroll de hasta
95 A de intensidad nominal.

Estan equipados con un
algoritmo adaptativo que
hace que el arrancador se
adapte automaticamente al
compresor que esta
controlando, asegurando una
reduccién Optima de la
intensidad de irrupcion.

RSBD controla dos, fases Arrancador suave de compresores
con un bypass interno, Fases controladas
dando como. resultado Tension de funcionamiento

menos disipacion de calor Intensidad nominal de funcionamiento
dentro del panel. Tension de control

Versién

Algoritmo optimizado para sistemas
multi-compresores y arranque en alta presion

Este controlador no incluye
protecciones contra cortocir-
cuitos ni sobrecarga por lo
que deben ser instaladas
externamente y con valores
especificos.

Seleccion del Modelo (ver pagina 2 para los cédigos de pedido disponibles)

Modelo Tension nominal de Intensidad nominal de Tensién de control  Tensién de Version
funcionamiento Ue funcionamientole Uc alimentacion Us?
RSBD 40: 220 — 400 VCA 12: 12 Arms E: 110 — 400 VCA F: 24 VCA/ CC V51HP
2-fases +10% -15% 16: 16 Arms +10% -15% G: 100 - 240 VCA 2 V61HP
controladas 25: 25 Arms
60: 220 — 600 VCA 32: 32 Arms F: 24 VCA/ CC
+10% -15% 37: 37 Arms +10% -15%
50: 45 Arms
gg: 33 2”“5 G: 100 - 240 VCA
N rms o/ _4E0,
95. 95 Arma +10% -15%
Modelo Tensién de Intensidad de Tension de Tension Versiones
funcionamiento funcionamiento conltrol de alimentacén
1
- 15 - b b
16 V51HP
25 E L
32 F r B
[RSBD} [40} x V61HP
55 T E 7 r ]
70 V61HP
95 L F ] L i
[60] 55 ] r
70 V61HP
MG G ]7- |
L9 ] L7 ] L

2. Solo para versiones RSBD60
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RSBD
CARLO GAVAZZI

Guia de Seleccién

Tension nominalde  Tension de Tension de

funcionamientoUe  control Uc alimentacion Us Version Intensidad nominal de funcionamiento
Caja (45mm) 12 Arms 16 Arms 25 Arms
Sin salida de relé RSBD4012EV51HP RSBD4016EV51HP  RSBD4025EV51HP
110 - 400 VCA
Con alimentacién Salidas de relé RSBD4012EV61HP RSBD4016EV61HP ~ RSBD4025EV61HP
interna Sin salida de relé RSBD4012FV51HP RSBD4016FV51HP ~ RSBD4025FV51HP
24 VCA/CC
Salidas de relé RSBD4012FV61HP RSBD4016FV61HP ~ RSBD4025FV61HP
220 - 400 VCA 32 Arms 37 Arms 45 Arms
Sin salida de relé RSBD4032EV51HP RSBD4037EV51HP ~ RSBD4050EV51HP
110 - 400 VCA
Con alimentacién Salidas de relé RSBD4032EV61HP RSBD4037EV61HP ~ RSBD4050EV61HP
interna Sin salida de relé RSBD4032FV51HP RSBD4037FV51HP ~ RSBD4050FV51HP
24 VCA/CC
Salidas de relé RSBD4032FV61HP RSBD4037FV61HP ~ RSBD4050FV61HP
Caja (75mm) 55 Arms 70 Arms 95 Arms
110-400VCA s RSBD4055EV61HP RSBD4070EV61HP ~ RSBD4095EV61HP
220 - 400 VCA on ?r:t”;f:aac'm Salidas de relé
24 VCA/CC RSBD4055FV61HP RSBD4070FV61HP ~ RSBD4095FV61HP
220-600 VCA 100 - 240 VCA 100 - 240 VCA Salidas de relé RSBD6055GGV61HP  RSBD6070GGV61HP RSBD6095GGV61HP

Especificaciones Generales

Método de arranque

Limite autoadaptativo de la intensidad

Tiempo rampa ascendente < 600 mseg
Tiempo rampa descendente 0 seg

RSBD40 RSBD60
Recuperacion a partir de
minima tension 176 VCA 176 VCA
Recuperacion a partir de
maxima tension 466 VCA 675 VCA

LEDs de indicacion de estado
Alimentacién ON

Modo de recuperacion
(condicion de alarma)

Alarma
Vibracién
Frecuencia 1
Frecuencia 2
2

LED verde

LED rojo parpadeando
LED rojo

Segun IEC60068-2-6
2 [+3 /-0] Hz a 25 Hz

Desplazamiento +/- 1.6 mm
25Hz a 100 Hz @ 2g (19.96 m/s2)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)



RSBD

Especificaciones de

entrada

CARLO GAVAZZI

Tension de control Uc, A1-A2

RSBD40..EV..

RSBD40..FV..

RSBD60..GGV..

A1 —A2: 110 — 400 VCA

+10%, -15%

A1 — A2: 24 VCA/CC
+10%, -10%

ST: 100 - 240 VCA
+10%, -15%

Rango de tensién de control Uc 93.5 — 440 VCA 21.6 —26.4 VCA/CC 85 —264 VCA

Max. tensién de pico 80 VCA 20.4 VCA/CC 80 VCA

Min. caida de tension 20 VCA 5 VCA/CC 20 VCA

Tensién de alimentacion Us = = A1 - A2: 100 - 240 VCA
+10%, -15%

Frecuencia CA nominal 45 - 66 Hz 45 - 66 Hz 45 - 66 Hz

(Para alimentacion a 24VCA)

Tension nominal de aislamento Ui 500 VAC

Rigidez dieléctrica

Tension de resistencia dieléctrica 2 kVrms

Impulso de tension soportado 4 kVrms

Intensidad de entrada de control 0.5....5mA 0.4....1mA 0.4....3mA

Tiempo de respuesta entrada a salida < 400 mseg < 400 mseg < 1.5seg

Integrated varistor Si

* Nota 1: Para aplicaciones en Canada, los terminales de control A1, A2 (o A1, A2 y ST para los modelos RSBD60) del arrancador RSBD deben alimentarse

con un circuito secundario donde la potencia esté limitada por un transformador, rectificador, divisor de tensién o similar, que deriva potencia de un circuito pri-
mario y donde el limite de cortocircuito entre conductores del circuito secundario o entre conductores y tierra sea de 1500 VA o menor. El limite VA de cortocir-
cuito se obtiene multiplicando la tensién de circuito abierto y los amperios de cortocircuito.

Nota 2: los arrancadores RSBD60.. necesitan una alimentacion monofésica por separado de 100...240V, 50/60Hz. Las conexiones de salida (L1, L2, L3, T1,
T2y T3) no estan galvanicamente aisladas de las conexiones de la alimentacion externa (A1, A2 y ST).

Especificaciones de salida

RSBD4012.... RSBD4016.... RSBD4025.... RSBD4032.... RSBD4037....

Ciclo de sobrecarga segun EN/IEC 60947-4-2

2 40°C de temperatura ambiente AC53b:3.5-1:299

Max. numero de arranques por hora a 40°C 12

Intensidad nominal de funcionamiento le 12 ACA 16 ACA 25 ACA 32 ACA 37 ACA

IEC - (AC-53b) @ 40°C

Intensidad nominal de funcionamiento le 11 ACA 15 ACA 23 ACA 28 ACA 34 ACA

IEC - (AC-53b) @ 50°C

Intensidad nominal de funcionamiento le 10 ACA 13 ACA 21 ACA 25 ACA 31 ACA

IEC - (AC-53b) @ 60°C

Tiempo min. entre parada y arranque 1 seg

Tiempo min. entre arranques 300 seg

Minima intensidad de la carga 1 ACA 1 ACA 5ACA 5ACA 5ACA
RSBD4050.... RSBD..55.... RSBD..70.... RSBD..95....

Ciclo de sobrecarga segun EN/IEC 60947-4-2

2 40°C de temperatura ambiente AC53b:3.5-1:299

Max. nimero de arranques por hora a 40°C 12

Intensidad nominal de funcionamiento le 49 ACA 55 ACA 70 ACA 95 ACA

IEC - (AC-53b) @ 40°C

Intensidad nominal de funcionamiento le 39 ACA 50 ACA 64 ACA 87 ACA

IEC - (AC-53b) @ 50°C

Intensidad nominal de funcionamiento le 35 ACA 46 ACA 59 ACA 80 ACA

IEC - (AC-53b) @ 60°C

Tiempo min. entre parada y arranque 1 seg

Tiempo min. entre arranques 300 seg

Minima intensidad de la carga 5ACA 5ACA 5ACA 5ACA

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)



RSBD

CARLO GAVAZZI
Especificaciones de Alimentacién
RSBDA40.. RSBD60..

Rango de tension de funcionamiento 187 — 440 VCArms 187 — 660 VCArms
Intensidad de alimentacién en reposo < 30 mCAA < 30 mCAA
Tension de bloqueo 1200 Vp 1600 Vp
Frecuencia nominal CA 50/60 Hz +/-10%
Tension nominal de aislamiento 630 VCArms 690 VCArms
Rigidez dieléctrica

Tension de rigidez dieléctrica

Alimentacion a entrada 2.5 kVrms

Alimentacién a disipador 2.5 kVrms
Varistor integrado Si
Especificaciones Ambientales
Temperatura de -20°C a +60°C (-4°F a +140°F) Grado de contaminacion 2
funcionamiento Nota: Para temperaturas de Grado de proteccion

funcionamiento >40°C se aplica reduccién (circuito de control) IP20 (EN/IEC 60529)
Temperaturg de -40°C a +80°C (-40°F a 176°F) Categoria de instalacién m
almacenamiento : : Altitud de instalacioén 1000 m
Humedad relativa <95% sin condensaciones
@40°C

4 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)
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CARLO GAVAZZI
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RSBD

Datos del conductor

CARLO GAVAZZI

Conductores de linea
1L1,3L2,51L3,2T1,4T2,6T3
Segun EN60947-1

RSBD...12 a RSBD...50

RSBD...55 a RSBD...95

Flexible 25 ... 10 mm?
25... 2 x 4 mm? -

Rigido (macizo o trenzado) 25... 10 mm? 2x(10...50 mm?)

Flexible con terminal al final

(ferrule) 25 ... 10 mm? 2x(10...50 mm?)
Datos UL/cUL

Rigido (trenzado) AWG 6...14

Rigido (macizo) AWG 10...14

Rigido (macizo o trenzado) AWG 2 x 10...2 x 14 2 x (AWG 8...1/0)
Tornillos de terminales M4 M8

Max. par de apriete

2.5 Nm (22 Ib.in) con Posidrive bit 2

12 Nm (106 Ib.in) con bit Torx TT40

Longitud retirada de revestimiento

del cable 8.0 mm 20 mm
Conductores secundarios
Al, A2
Segun. to EN60998
Flexible 0.5 ..... 1.5 mm? -
Rigido (macizo o trenzado) 05 ..... 2.5 mm? 0.5 ... 2.5 mm?
Flexible con terminal al final
(ferrule) 05..... 1.5 mm2 0.5 ... 1.5 mm?
Datos UL/cUL
Rigido (macizo o trenzado) AWG 10...18 AWG 10...18
Tornillos de terminales M3 M3

Max. par de apriete

0.6 Nm (5.3 Ib.in) con Posidrive bit 0

0.6 Nm (5.3 Ib.in) con Positive bit O

Longitud retirada de revestimiento

del cable 6.0 mm 6.0 mm
Conductores auxiliares
11,12, 21, 24, (31, 34)*, ST
Rigido (macizo o trenzado) 0.05 ... 2.5 mm? 0.05 ... 2.5 mm?
Flexible con terminal al final (ferrule) 0.05 ... 1.5 mm? 0.05 ... 1.5 mm?
Datos UL/cUL
11,12, 21, 24, (31, 34)*, ST* AWG 30 ... 12 AWG 30 ... 12
Rigido (macizo o trenzado) AWG 24 ... 12 AWG 24 ... 12
Tornillos de terminales
11,12, 21, 24, (31, 34)*, ST~ M3 M3

Max. par de apriete
11,12, 21, 24, (31, 34)*, ST

0.45 Nm (4.0 Ib.in)

0.45 Nm (4.0 Ib.in)

Longitud retirada de revestimiento
del cable

6 mm

6 mm

Usar conductores de cobre para 75°C
* Solo para RSBD..55 a RSBD..95

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)
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CARLO GAVAZZI
° . I
Diagrama de terminales
RSBD..12.. a RSBD..50..
RSBDA40...V51HP RSBD40...V61HP
o - o N A
e U |® e| U [e
SEIEIE SEIEIE
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ALARM
g
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el N e el N
L1, L2, L3: Conexiones de linea
T1,T2,T3: Conexiones de carga
A1, A2: Tensién de control
11,12: Indicacion de alarma (Normalmente Cerrado, NC)
21, 24: Indicacion de valor maximo de rampa (Normalmente
Abierto, NA)
RSBD..55.. a RSBD..95..
9|0 |0
A1 L1][8 2[5 L3
HHHHHHHHHH]
L1, L2, L3: Conexiones de linea
T1, T2, T3: Conexiones de carga
A1, A2: Tensién de control (Tensién auxiliar de alimentacion para
RSBD60...)
11,12, 14: Indicacion de alarma (NA, NC y contacto conmutado
21,22, 24: Indicacion de fin de alarma de rampa (NA, NC, contacto
conmutado)
31, 34: Relé de indicaciéon de marcha (NA, normalmente abierto
ST*: Tension de control (sefial de arranque)
* solo para RSBD60..
7
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CARLO GAVAZZI
° d °
Diagramas de conexiones
Valido para tension de linea hasta 400VCA
L1 L2 L3
L1 L2 L3 MMS
MMS |
| o
— ‘
K1 K1
RSBD40 RSBD40
A1 101 32 503 Al L1 L2 5L3 24v<:A/cc< j
2T1 412 6"I'3 A2 2T1 412 6"r3 A2
RSBD40...E0V.. RSBD40...FOV..
100 - 240 VAC
L1 L2 L3 L N
MMS
\
\
« RSBD40
Al 1L1 3|‘_2 5L3
2711 4‘T2 6JI'3 A2
RSBD40...E0V..

8 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)



RSBD

CARLO GAVAZZI

Diagramas de conexiones

IMPORTANTE: L1, L2, L3 deben estar ya conectados cuando se aplican las sefiales A1, A2 y ST. Deberia permitirse un retardo minimo de 200ms entre la
conmutacion de L1, L2, L3y de A1, A2 y ST respectivamente. Si L1, L2 y L3 no estan presentes, cuando se aplica A1, A2 “se disparara la alarma de tensién
de linea fuera de rango”. La alarma se recuperara automéaticamente si L1, L2 y L3 estan dentro del rango operativo de = 1 seg (solo en el arranque).

L1 L2 L3
MMS
\
!
RSBD60
e 11 3L2 53 D
g@ g@ 100 - 240 VCA - RSBD60..GG
| JJWW
2T 412 613 sT A2

RSBD60...GG..

Nota 1: En los modelos RSBD60..GGV... se aplica 100-240VCA a través de los terminales A1, A2.
Nota 2: Para alimentacién CC, conectar A1 al terminal positivo (+) y A2 al terminal negativo (-) de la alimentacion.
Nota 3: El terminal ST tiene que tener el mismo potencial que A2 (ver diagramas de conexiones)

Especificaciones de la caja

Peso (aprox.)
RSBD4012 - RSBD4050 @ 4309
RSBD..55 - RSBD..95 2.2 kg

Material PAG6

Color del material RAL7035

Color de los terminales RAL7040
Montaje carril DIN o panel

(accesorio incluido)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015) 9
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Relés auxiliares

CARLO GAVAZZI

RSBD4012... - RSBD4050...

RSBD..55... - RSBD..95...

Tension nominal de funcionamiento 250 VCA /30 VCC 250 VCA /30 VCC
Tension nominal de aislamiento 250 VCA 250 VCA
Tensién de rigidez
dieléctrica (Bobina a contactos) 2.5 kV 2.5 kV
Categoria de sobretension Il Il
Numero de relés de salida 2 3
Fallo
Diagrama de terminales 11/12 11/12/14

Tipo de circuito de control
Numero de contactos
Tipo de contactos

Relé electromagnético
1
NC — Normalmente Cerrado

Relé electromagnético
2
Conmutado (NA, NC)

Tipo de intensidad CA/CC CA/CC
Intensidad nominal de funcionamiento 3A, 250VCA 3A, 250 VCA
3A, 30 VCC 3A, 30 VCC
Con bypass (Fin de rampa)
Diagrama de terminales 21/24 21/22/24

Tipo de circuito de control
Numero de contactos
Tipo de contactos

Relé electromagnético
1
NC — Normalmente Cerrado

Relé electromagnético
2
Conmutado (NA, NC)

Tipo de intensidad CA/CC CA/CC
Intensidad nominal de funcionamiento 3A, 250 VCA 3A, 250 VCA
3A, 30 VCC 3A, 30 VCC
Marcha
Diagrama de terminales = 31/34

Tipo de circuito de control
Numero de contactos

Tipo de contactos

Tipo de intensidad

Intensidad nominal de funcionamiento

10
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RSBD

Compatibilidad electromagnética (EMC)

CARLO GAVAZZI

Inmunidad

IEC/EN 61000-6-2

Descarga Electrostatica ESD
Inmunidad
Descarga de aire: 8 kV
Contacto: 4 kV

IEC/EN 61000-4-2
Criterio de ejecucion 2
Criterio de ejecucion 2

Inmunidad a Transitorios

Inmunidad a radiofrecuencias
radiadas
3 V/m, 80 - 1000 MHz

Inmunidad a radiofrecuencias
conducidas
10 V/m, 0.15 - 80 MHz

IEC/EN 61000-4-3
Criterio de ejecucion 1

IEC/EN 61000-4-6

Criterio de ejecucion 1

Inmunidad a caidas de tensién

IEC/EN 61000-4-11

Rapidos/Rafagas IEC/EN 61000-4-4 0 % for 10 ms /20 ms, Criterio de ejecucion 2
Salida: 2 kV Criterio de ejecucion 2 40 % for 200ms Criterio de ejecucion 2
Entrada: 1 kV Criterio de ejecucioén 2 70 % for 500ms Criterio de ejecucion 2

Inmunidad a sobretensiones IEC/EN 61000-4-5 Emisién IEC/EN 61000-6-3

Salida, fase a fase, 1 kV
Salida, fase a tierra, 2 kV

Criterio de ejecucion 2
Criterio de ejecucion 2

Emisién de campo por
radio-interferencia (radiada)

IEC/EN 55011

30 - 1000MHz
Emision de tension por
radio-interferencia (conducida)

Entrada, fase a fase, 1 kV Clase A (Industrial)

Entrada, fase a tierra, 2 kV

Criterio de ejecucion 2

iteri . i6n 2
Criterio de ejecucion IEG/EN 55011
Clase A (Industrial)

Homologaciones

Normas EN/IEC 60947-4-2
UL508 Listed (E172877)

cUL Listed (E172877)

CCcc* c@us c €
LISTED

* pendiente para RSBD..55.. a RSBD..95..

Modo de Funcionamiento

Algoritmo adaptativo automatico (patentado)

Las series de arrancadores suaves RSBD incluyen un innovador algoritmo adaptativo automatico (patentado) que asegura
una intensidad de arranque dptima en cada arranque del compresor. Esta caracteristica esta activa en cada arranque del
compresor. El arrancador suave configura automaticamente los parametros adecuados para realizar una reduccién éptima de
la corriente de irrupcién, mientras se mantiene un tiempo de rampa ascendente de <1s.

En caso de alarma de bloqueo de rotor/del tiempo de rampa ascendente, los parametros configurados por defecto se
restablecen automaticamente. Durante los arranques sucesivos del compresor, la funcion adaptativa automatica se activara
optimizando dichos parametros automaticamente una vez mas.

Las protecciones contra cortocircuitos y sobrecarga no estan incluidas, el usuario es quien debe instalarlas.

Modo de funcionamiento

RSBD debe intentar un arranque suave del compresor dentro del rango de intensidad especificado. Dependiendo de los
requisitos de la carga, el limite de intensidad aumentara gradualmente hasta una intensidad maxima (ver valores de
intensidad/potencia).

Si la rampa no se ejecuta después de un maximo de 1 segundo, se disparara la alarma de rampa incompleta (6 parpadeos
del LED rojo) y RSBD pasara a modo de recuperacion durante 5 min. Si con el segundo intento consecutivo, RSBD vuelve a
disparar la alarma de rampa incompleta, sera necesaria la intervencion del usuario para poner a cero la alimentacion de
RSBD, ya que puede indicar una condicion real de rotor bloqueado.

Estrategia de equilibrado de la intensidad
Los arrancadores suaves RSBD usan una estrategia de control de dos fases con dos tiristores en anti-paralelo a través de
L1-T1 y L2-T3. La fase L2-T2 es la fase sin controlar.

Durante cada arranque, el arrancador suave RSBD mide un numero de parametros y ajusta dinémicamente los parametros
de arranque para reducir el desequilibrio de intensidad en la fase L2-T2, obteniendo un arranque mas suave del motor.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015) 11



RSBD

Indicaciones del LED de alarma (LED rojo)

CARLO GAVAZZI

Posicion de Contacto de
Relé
Parpadeo |Descripcion del fallo RSBD4012 - RSBD..55 - Accién
RSBD4050 RSBD..95
(11,12) .

2 Secuencia de fases incorrecta Abierto 11/14 Cambio fisico de la conexion de la alimentacion (L1,L2, L3)
3 Tensién de linea fuera de rango Abierto 11/14 Puesta a cero automatica con recuperacion en 5 minutos
4 Frecuencia fuera de intervalo Abierto 11/14 Puesta a cero automatica con recuperacion en 5 minutos
5 Sobreintensidad Abierto 11/14 Puesta a cero automatica con recuperacion en 5 minutos

(durante la rampa)
6 Tiempo de rampa ascendente > 1s Abierto 11/14 Puesta a cero automatica con recuperacion en 5 minutos
7 Sobretemperatura Abierto 11/14 Puesta a cero automatica con recuperacion en 5 minutos

Sobreintensidad . - - !
8 (during BYPASS) Abierto 11/14 Puesta a cero automatica con recuperacién en 5 minutos

. . - Puesta a cero automatica con un tiempo de

9 Des?qu_ll’lbrlo de tension de ali Abierto 11/14 recuperacion de 5 min, suponiendo que todas las

mentacion fases (L1, L2 y L3) estan conectadas

. Reiniciar la alimentacién (L1-L3). Si el fallo no
Encendido . .
- Fallo interno N/A N/A esta claro tras la puesta a cero, por favor con-
fijo .
sulte con Carlo Gavazzi, S. A.

Indicaciones por LED (verde), Posicion de Contacto de Relé

Posicion de Contacto de Relé
Estado Condicién RSBD4012- | RSBD4012 - RSBD..55 - RSBD..55 -
RSBD4050 RSBD4050 RSBD..95 RSBD..95 RSBD..55 - RSBD..95
(11,12) (21,24) (Alarma - 11,12,14) (Bypass - 21,22,24) (Marcha - 31,34)
PARPADEANDO | "omPodereaperaoin | oo oy, Abierto 11/12 21/22 Abierto
entre amanques
Encendido fijo |Estado en reposo Cerrado Abierto 11/12 21/22 Abierto
Encendido fijo |Estado en rampa Cerrado Abierto 11/12 21/22 Cerrado
Encendido fijo |Estado en bypass Cerrado Cerrado 11/12 21/24 Cerrado
Secuencia de parpadeo
Condicion de alarma
> LED ROJO PARPADEANDO >« LED ROJO OFF >
F==== r= ==
I 1 |
I 1 |
I 1 |
1 1 1
L—— L ——-
¢ »le > 15s
0.5s ' 05s
12 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)
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Proteccion contra Cortocircuitos

CARLO GAVAZZI

Coordinacion de la Proteccion, Tipo 1 contra Tipo 2:

La proteccion de Tipo 1 implica que después de un cortocircuito, el equipo sometido a prueba no estard ya en estado de funcionamiento.

En el caso de coordinacién de Tipo 2 el equipo sometido a prueba seguira estando en estado de funcionamiento después del cortocircuito. Sin embargo, en ambos casos el cortocircuito debe
ser interrumpido. El fusible entre la caja y la alimentacién no debe abrirse. La cubierta de la caja de fusibles no debe abrirse bruscamente. No debe haber dafios en conductores ni terminales
y los conductores no deben estar separados de los terminales. No debe haber ni roturas ni fisuras de las bases aislantes de forma que la integridad del montaje de las partes bajo tension

haya resultado afectada. No debe ocurrir ni descarga de dichas partes ni riesgo alguno de incendio.

Productos protegidos con arrancadores de motor manuales deben estar cableados siguiendo las siguientes indicaciones de instalacion.

Hilo conductor de cobre (Cu)

Cadigo Longitud minima * Maxima seccion del cable
RSBD4012... - RSBD4016... 15m 2.5 mm?
RSBD4025... - RSBD4050... 10m 16.0 mm?

RSBD..55... - RSBD..95... 1.5m 50.0 mm?

* La longitud incluye al cable desde la fuente de tensién hasta el arrancador manual, desde el arrancador manual del motor hasta el arrancador suave y desde

del arrancador suave hasta la carga.

Las variables reflejadas en la tabla a continuacién son adecuadas para su uso en un circuito capaz de soportar mas de 5.000 amperios eficaces (rms) simétricos

(0 10.000 A para RSBD..70 - RSBD..95) , 400V de tensién maxima (o 600V para RSBD60), cuando la proteccién sea con fusibles.

Se han realizado pruebas a 5.000A (o 10.000 A para RSBD..70 - RSBD..95) con fusibles clase RK5 de accién répida. Consultar la tabla a continuacién que

muestra el amperaje maximo de los fusibles. Usar tnicamente fusibles.

Coordinacion Tipo 1 (UL508) - Fusibles retardados

Cadigo Valor max. [A] Clase Intensidad [kA] Tension max. [VCA]
RSBD4012.... 20 RK5 5 400
RSBD4016.... 20 RK5 5 400
RSBD4025.... 25 RK5 5 400
RSBD4032.... 35 RK5 5 400
RSBD4037.... 50 RK5 5 400
RSBD4050.... 50 RK5 5 400
RSBD4055..../ RSBD6055... 60 RK5 10 600
RSBD4070..../ RSBD6070... 100 RK5 10 600
RSBD4095..../ RSBD6095... 100 RK5 10 600

Coordinacion Tipo 1 - Arrancadores de Motor Manuales

Cédigo Intensidad [kA] Tension max. [VCA]
RSBD4012.... GMS32S-17 / GMS32H-17 10 400
RSBD4016.... GMS32S-17 / GMS32H-17 10 400
RSBD4025.... GMS32H-32 10 400
RSBD4032.... GMS32H-32 10 400
RSBD4037.... GMS63S-50 / GMS63H-50 10 400
RSBD4050.... GMS63S-50 / GMS63H-50 10 400
RSBD4055..../ RSBD6055... GMS63H-63A 10 400
RSBD4070..../ RSBD6070... GMS100S-75A 10 400
RSBD4095..../ RSBD6095... GMS100S-100A 10 400

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)
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CARLO GAVAZZI

Valores nominales de Intensidad / Potencia segun: kW (IEC 60947-4-2) y CV (UL508) a 40°C

Potencia nominal asign | compre- Nivel de limite de
sgrtz XO%CO(Seg?]nafJE aag(a)l"?})co Pre PP R il A intensidadmax. Irms
RSBD4012.V.... 3 kW (3 CV) 5.5 kW (5 CV) 42 Arms
RSBD4016.V.... 4 kKW (5 CV) 7.5 kW (7.5 CV) 56 Arms
RSBD4025.V.... 5.5 kW (7.5 CV) 11 kW (10 CV) 87.5 Arms
RSBD4032.V.... 9 kW (10 CV) 15 kW (15 CV) 112 Arms
RSBD4037.V.... 9 kW (10 CV) 18.5 kW (20 CV) 129.5 Arms
RSBD4050.V.... 11 kW (15 CV) 22 KW (25 CV) 175 Arms
RSBD4055..../RSBD6055. .. 15 kW (20 CV) 30 kW (30 CV) 192.5 Arms
RSBD4070..../RSBD6070... 20 kW (25 CV) 37 kW (40 CV) 245.0 Arms
RSBD4095..../RSBD6095... 22 kW (30 CV) 55 kW (50 CV) 285.0 Arms
Potencia nominal asign | compre- Nivel de limite de
sc?rtz zoiciseg%naaﬁ aag(?%)co Pre SR 290 e intensidadmax. Irms
RSBD6055V... 30 kW (40 CV) 45 kW (50 CV) 192.5 Arms
RSBD6070V... 45 kW (50 CV) 55 kW (60 CV) 245.0 Arms
RSBD6095V... 55 kW (75 CV) 75 kW (75 CV) 285.0 Arms

Nota: Los valores en KW del motor son una referencia. El usuario debe asegurarse siempre de que la intensidad nominal y la intensidad de sobrecarga del
compresor durante el arranque no superen los valores establecidos del arrancador suave.

Accessorios

RTPM (Clip de interconexién)

RFCG (Proteccién para dedos)

14

Cédigo de Pedido

Clip para arrancador de

motor GMS-32-H RTPMGMS32HL
e Cantidad: 10 u. por bolsa

Clppara arancadorde  RTPMGMS32SL
 Cantidad: 10 u. por bolsa

Cédigo de Pedido RFCG X6

Proteccion de dedos y cable
6 uds. por caja

* Solo para RSBD..55 a RSBD...95

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)
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Accessorios

CARLO GAVAZZI

GMS (Arrancadores de motor manuales)

L Y
Sa

GMS32H GMS32S

GMS100S

GMS63H/ GMS63S

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (18.12.2015)

Codigo de Pedido GMS-32S-13

Modelo
S: estandar, H: alta capacidad de frenado

Intensidad nominal funcionamiento

¢ Proteccidén contra sobrecarga y cortocircuito

¢ Rango intensidad de funcionamiento: 0,16 - 32ACA
¢ 13xle max.

e Condiciones térmicas ajustables

¢ Compensacioén temperatura ambiente

¢ Clase de disparo 10

¢ CE, cULus

Codigo de Pedido GMS-63H-13

Modelo I
S: estandar, H: alta capacidad de frenado

Intensidad nominal funcionamiento

¢ Proteccién contra sobrecarga y cortocircuito

* Rango intensidad de funcionamiento: 10 - 63ACA
¢ 13xle max.

e Condiciones térmicas ajustables

¢ Compensacion temperatura ambiente

¢ Clase de disparo 10

¢ CE, cULus

Nota: Para clases de disparo superiores, por favor contacte con Carlo Gavazzi.

Cédigo de Pedido GMS-100S-100A

Modelo
S: estandar

Intensidad nominal funcionamiento

¢ Proteccién contra sobrecarga y cortocircuito

¢ Rango intensidad de funcionamiento: 10 — 100 ACA
¢ 13xle max.

¢ Condiciones térmicas ajustables

¢ Compensacion temperatura ambiente

¢ Clase de disparo 10

¢ CE, cULus
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Accesorios

Instrucciones de montaje de GMS

RTPMGMS32HL

RTPMGMS32SL

Los siguientes pasos deben realizarse cuando se instale el arrancador de motor GMS sobre el arrancador suave RSBD
Paso 1: Desatornillar los terminales de RSBD y GMS e insertar el clip RTPM en los terminales correspondientes.

Paso 2: Apretar los tornillos de GMS y RSBD., respetando el maximo par de apriete especificado.

Paso 3: Instalar los equipos ensamblados en el carril DIN y atornillar RSBD al panel como se muestra en la imagen.
Nota: Ensamblar siempre el arrancador de motor en el lado de la alimentacion (L1, L2 y L3) del arrancador suave RSBD.

Importante: Comprobar que al manipular el arrancador GMS esté en posicion OFF antes de instalar y desinstalar.
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