Fotocélulas

Reflexion sobre espejo
Modelo PD30CNRO06....MU
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Descripcion del producto

Sensor miniatura
Alcance: 6 m, con espejo

y alimentacién conectada

(€ ®-

CARLO GAVAZZI

Ajuste de sensibilidad por programacion Teach-In (autoajuste)
Luz infrarroja modulada 880nm

Tension de alimentacion: de 10 a 30 VCC

Salida: 100 mA, ajuste de fabrica NPN o PNP

Funcién programable: deteccion con luz y oscuridad

LED de indicacién para salida, estabilidad

Proteccion: inversion de polaridad, cortocircuitos y transitorios
Versién con cable y con conector

Alta inmunidad a interferencias electromagnéticas

Funcion mute (sensor inhibido)

Cédigo de pedido pp3ocNRO6PPM5MU

La serie PD30CNR0O6 es una
gama de sensores en caja
compacta reforzada de PMMA/
ABS de 10 x 30 x 20 mm.
Estos sensores son idéneos
para aplicaciones que requie-
ren un alto grado de preci-
sion de deteccién y un tama-
fio reducido.

Caja compacta y LED de
gran potencia para una exce-
lente relacion tamano-rendi-
miento.

juste) para el ajuste de la

sensibilidad les dota de
gran flexibilidad. El tipo
de salida estd ajustado en

fabrica (NPN o PNP) y su
funcién de conmutacion es
programable (NA o NC).

La funcion mute se puede
utilizar para comprobar en
el sensor: fallo de funciona-
miento, desconexioén, ajuste
del eje optico, polvo y sucie-
dad en la lente.

Seidcciondel madelo

Modelo

Tipo de caja
Tamaho de la caja

Material de la caja

Longitud de la caja

Principio de deteccion

Distancia de deteccion

Tipo de salida

Configuracion de salida

Tipo de conexion
Funcién mute

Alcance
Sh

Caja
An. x Al. x F

Conexion

Cadigo de pedido
NPN

Detec. con luz y oscuridad

10x30x20mm 6m
10x30x20mm 6m

Cable
Conector

Cédigo de pedido
PNP
Detec. con luz y oscuridad

Nota: Los espejos deben solicitarse por separado

Especificaciones EN 60947-5-2

PD 30 CNR 06 NPMU
PD 30 CNR 06 NPM5MU

PD 30 CNR 06 PPMU
PD 30 CNR 06 PPM5MU

Distancia de deteccion

nominal (S) Hasta 6 m, con espejo
@ 80 mm (ER4), 4 m con
espejo ER4060

Zona ciega 100 mm

Sensibilidad Ajustable mediante Teach-
In (autoajuste)

Variacién por temperatura <0,1%/°C

Histéresis (H)

(Recorrido diferencial) <10%

Tension de alimentacion
nominal (Ug)

De 10 a 30 VCC
(ondulacién incl.)

Caida de tension (Ug)

<2,4VCC a 100 mA

Proteccién

Fuente de luz
Tipo de luz

Cortocircuitos, inversion de
polaridad y transitorios
GaAlAs, LED, 880 nm
Infrarroja modulada

Angulo de detecciéon +2°
Luz ambiental 10.000 lux
Foco luminoso 110mMm@1,5m
Frecuencia operativa 1000 Hz
Tiempo de respuesta
OFF-ON (ton) <0,5ms
ON-OFF (torr) <0,5ms
Retardo a la conexion (t,) < 300 mseg.

Ondulacion (Uryp) <10%
Corriente de salida
Continua (le) <100 mA

Transitoria (1)

<100 mA (max. capacidad
de carga 100 nF)

Consumo de corriente
sin carga (l,)

<30 mA a24VCC

Intensidad de funcionamiento
min. (I))

0,5 mA

Corriente de fuga (I;)

<100 pA

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (23.08.2016)

Funcion de salida
NPN y PNP
Seleccion NA/NC

Ajuste de fabrica
Ajuste mediante botén

Funcién mute
Emisor desconectado

De 0 a 3 seg.

Emisor '/, potencia > 3 seg.

Modo operativo

De 0 a 2,5 VCC (NPN)
De 5 a 30 VCC (PNP)
De 0 a 2,5 VCC (NPN)
De 5 a 30 VCC (PNP)
No conectado



PD30CNRO06....MU

Especificaciones (cont.) EN 60947-5-2

CARLO GAVAZZI

Indicacion Choque 30 g/ 11 mseg., 3 pos.,
Salida activada LED, amarillo 3 neg. por eje (IEC 60068-
Estabilidad de sefal y 2-6, 60068-2-32)
alimentacion activadas LED, verde Tension nominal de aislamiento 500 VCA (rms)

Entorno . . Material de la caja
Categoria de instalacion Il (IEC 60664/60664A; Cuerpo ABS

60947-1) Material del frontal PMMA, rojo
Grado de contaminacién 3 (IEC 60664/60664A; Conexién
60947-1)
Grado de proteccion IP 67 (IEC 60529; 60047-52) 20 PVG, fegro, 2m 4 x 0,14

Temperatura ambiente Conector M8, 4 patillas
Funcionamiento De -25° a +55°C (CON, serie 54)

(de-13°a+131°F) .

Almacenamiento De -40° a +70°C Peso 882 gﬁﬁf&tﬁ?‘ 91]0 9

(de -40° a +158°F) Marca CE Si .

Vibracion De 10 a 55 Hz, 0,5 mm/ —

7,5 g (IEC 60068-2-6) Homologacion cULys (UL 508)

Diagrama de funcionamiento
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2 Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (23.08.2016)



PD30CNRO06....MU

CARLO GAVAZZI

Indicacion de estabilidad de la senal Accesorios
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Soporte de montaje  APD30-MB1 Soporte de montaje APD30-MB2
o L3
Dimensiones
Version con cable m Version con conector
—-—— Botoén Teach — Boton Teach
g o| G gl @y
- 7 - 7
S 55 S
LED amarillo LED verde aliment./ LED amarillo, LED verde aliment./
salida estabil. salida estabil.
‘ 10.6 ‘ 10.6
10.8 10.8
17 17
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2 x M3 Emisor u 2 x M3 Ej Conector M8 Emisor @ Conector M8
‘ 10.25
d L] I L4
Normas de instalacion
Para evitar interferencias de tensién inductiva/picos | Alivio de la tensién del cable Proteccion de la cara de deteccion Conector montado sobre portadora maévil
de intensidad se deben separar los cables del sensor
del resto de los cables de alimentacion tales como
cables de motor, contactores o solenoides.
Incorrecto
Incorrecto
Incorrecto Correcto N
Correcto \% I
Un sensor de proximidad nunca debe
No se debe tirar del cable funcionar como tope mecanico Evitar doblar el cable repetidas veces

Contenido del envio

Accesorios

Fotocélula: PD 30 CNR 06 ...
Instrucciones de instalacion
Soporte de montaje APD30-MB1
Envase: Caja de cartén

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (23.08.2016)

e E| espejo debe adquirirse por separado
* El soporte de montaje APD30-MB2 debe adquirirse
por separado




PD30CNRO06....MU

Funciones de autoajuste

CARLO GAVAZZI

Funcionamiento normal, punto de conmutacién optimizado.

1. Alinie el sensor con el espejo. El LED amarillo y el LED
verde estan encendidos.

2. Presione el botdon durante 3 seg. hasta que los dos LED
parpadeen simultaneamente (se almacena
el primer punto de conmutacion).

3. Situe el objeto entre el sensor y el espejo en la zona de
deteccion.

4. Pulse el boton una vez y el sensor estara listo para
funcionar (LED verde encendido, LED amarillo encendido)
(se almacena el segundo punto de conmutacion).

4
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Pulsar una vez

Para la maxima distancia de deteccion

(ajuste predeterminado)

1. Alinie el sensor con el espejo, situe el objeto entre
el sensor y el espejo en la zona de deteccion. El LED
amarillo estd apagado y el LED verde esta encendido.

2. Presione el botén durante 3 seg. hasta que los dos LED
parpadeen simultdneamente (se almacena el primer pun-
to de conmutacion).

3. Pulse el botén por segunda vez y el sensor estara
listo para funcionar (LED verde encendido, LED
amarillo encendido) (se almacena el segundo
punto de conmutacion).

1 2 3

|

Pulsar una vez

Para el minimo tiempo de deteccion

1. Alinie el sensor con el espejo. El LED amarillo y el LED
verde estan encendidos.

2. Presione el botdon durante 3 seg. hasta que los dos LED
parpadeen simultaneamente (se almacena el primer pun-
to de conmutacion).

3. Pulse el botén por segunda vez y el sensor estara
listo para funcionar (LED verde encendido, LED
amarillo encendido) (se almacena el segundo punto
de conmutacion).

Para el ajuste dinamico (proceso en funcionamiento)

1. Alinie el sensor con el espejo. El LED verde esta encendido
y el estado del LED amarillo puede ignorarse.

2. Presione el botén durante 3 seg. hasta que los dos LED
parpadeen simultaneamente

3. Pulse el botén por segunda vez durante un segundo como
minimo; ambos LED parpadearan simultaneamente. Man-
tenga presionado el botdn durante al menos un ciclo de
proceso. Suelte el botdén y el sensor estara listo para fun-
cionar (se almacena el segundo punto de conmutacion).

Or Unciclo

Para el ajuste de detec. con luz y oscuridad (NA o NC)
1. Presione el boton durante 10 seg. hasta que el LED verde
parpadee.

2. Cuando el LED verde parpadea, se invierte la salida cada

vez que se pulsa el botéon. El LED amarillo indica funcion
NA seleccionada.

Si no se presiona el botén en los 10 segundos siguientes,
se almacena la funcion de salida actual.

i

10 seg. Pulsar una vez

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (23.08.2016)



