Fotocélulas

Laser, Reflexion sobre Espejo, Polarizadas
Modelo LD32CNP10

ANEH

Descripcion del Producto

e Sensor miniatura

CARLO GAVAZZI

¢ Distancia: 0,1-1 m, con espejo

Teach-In (autoajuste)

Luz roja modulada 650 nm

Tension de alimentacién: 10 a 30 VCC

Salida: 100 mA, NPN o PNP ajustado en fabrica
Funcion programable: deteccién con luz y oscuridad
LED de indicacién para: salida activada, estabilidad de

Ajuste de sensibilidad por programacion

senal y alimentacién conectada

Proteccioén: inversion de polaridad, cortocircuitos y transitorios

e Version con cable y con conector
¢ Inmunidad total a interferencias electromagnéticas

q

Codigo de Pedido LD32CNP10PPM5T

La serie PD32CNP10 es una
gama de sensores en caja
compacta de PMMA/ABS
reforzada de 12 x 32 x 20
mm.

Estos sensores son idoneos
para aplicaciones que
requieren un alto grado de
precision de deteccion y un
tamafio reducido.

La funcion Teach-In (auto-
ajuste) para ajuste de la sen-
sibilidad les dota de gran
flexibilidad. El tipo de salida
estd ajustado en fabrica
(NPN o PNP), y su funcion de
conmutacion es programable
(NA o NC).

Seleccion del Modelo

Modelo

Tipo de caja

|
Tamano de la caja Q

Material de la caja

Longitud de la caja

Principio de deteccion

Distancia de deteccion
Tipo de salida

Configuracion de salida

Tipo de conexién

Teach-In (autoajuste)

Caja Distancia Cadigo de pedido Cadigo de pedido
AxAlxP Sh Cable NPN y PNP Conector NPN y PNP
Detec. con luz y oscuridad Detec. con luz y oscuridad
12 x 32 x 20 mm 1,0m LD 32 CNP 10 NPT LD 32 CNP 10 NPM5T
LD 32 CNP 10 PPT LD 32 CNP 10 PPM5T
Especificaciones
Distancia de deteccién (S,) Hasta 1,0 m, Proteccion Cortocircuitos, inversion de

con espejo 51 x 51 mm
(ER5060)

Zona ciega

100 mm

Sensibilidad

Ajustable mediante
Teach-in (autoajuste)
(botdn pulsador o cable))

Variacion de temperatura

= 1%/°C

Histéresis (H)

(Recorrido diferencial) <10%
Tension de alim. nominal (Ug) 10 a 30 VCC
(ondulacion incl.)
Ondulacién (Uyy,) <10%
Intensidad de salida
Continua (le) <100 mA
Transitoria (I) <100 mA

(max. capacidad de carga
100 nF)

Consumo de cotrr. sin carga (lo)

=25mA @24 VCC

Intensidad de funci. min. (I,

0,5 mA

Corriente de fuga (I;)

< 100 pA

Caida de tension (Ug)

<2,4VCC @ 100 mA

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (27.03.2006)

polaridad y transitorios

Laser protection class

Average power
Pulse width

Pulse repetition time
MTBF

Fuente de luz

Tipo de luz

Class 2 - according to
EN60825-1-3/97
<1mwW

t=38us

f=5kHz

> 50’000 h @ T, = 40°C
Laser, luz roja, 650 nm
Roja, modulada

Angulo de deteccién <0,8°
Luz ambiente 5.000 lux
Punto de luz <1 mm @ 300 mm
Frecuencia operativa 1.000 Hz
Tiempo de respuesta
OFF-ON (ton) < 0,5 mseg.
ON-OFF (torr) < 0,5 mseg.
Retardo a la conexion (t,) < 300 mseg.

Funcién de salida
NPN y PNP
Seleccion NA/NC

Ajustado en fabrica
Ajuste por botén



LD32CNP10

Especificaciones (cont.)

CARLO GAVAZZI

Ajuste externo Vibracion 10a 55 Hz, 0,5 mm/7.5 g
Misma funcién que el botén 10a30VCC (IEC 60068-2-6)
Bloqueo (botdn ajuste no activo)  0a2,5 VCC Choque 30 g/ 11mseg., 3 pos, 3
Modo funcionamiento Sin conectar neg por eje
Indicacién (IEC 60068-2-6, 60068-2-32)
Salida conectada LED, amarillo Tension nom. de aislamiento 500 VCA (rms)
Estabilidad de sefial y Material de la caja
alimentacioén activadas LED, verde Caja ABS, negro
Entorno Material frontal PMMA, rojo
Categoria de instalacion Il IEC 60664/60664A; Conexién
60947-1) Cable PUR, negro, 2 m
Grado de contaminacion 3 (IEC 60664/60664A; 4x0,14 mm?, @ = 3,6 mm
- 60947-1) Conector M8, 4 patillas
Grado de protecc!on IP 67 (IEC 60529; 60947-1) Peso Cable incluido: 40 g
Temperatura ambiente Con conector: 10 g
Funcionamiento -200@ +600 (-4o@a +140F) Marca CE Si
Almacenamiento -200@ +80 (-4oa +176F)
Diagrama de Funcionamiento
tv = Retardo a la conexion
Alimentacioén | 1 , |
Objeto/Espejo presente e oo e —— oo —
Oscuridad (NC) Salida ON  Ftvd | L ] | 1 ' |
Luz (NA) Salida ON | | L Hivd L | |
Diagramas de Conexiones
NPN PNP

Entrada Teach activa cuando
el cable 2 WH esté conecta-
do aV+ (1 BN).

Normas de Instalaciéon

Para evitar interferencias de tension inductiva/ | Alivio de la tension del cable
picos de intensidad se deben separar los
cables del sensor del resto de los cables de
alimentacion tales como cables de motor, con-

tactores o solenoides.

s

Proteccion de la cara de deteccion
Incorrecto

%ﬁiﬂ:n:[l:

[

Conector montado sobre portadora movil

-

|
Correct@

- No se debe tirar del cable

|

Un sensor de proximidad nunca debe
funcionar como tope mecanico

Evitar doblar el cable repetidas veces

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (27.03.2006)



LD32CNP10

CARLO GAVAzZI
Dimensiones
Version con cable Versién con conector
12 3.2 TEACH IN 12 3.2 TEACH IN
/ /
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Indicacion de Estabilidad de la Seial Accesorios

Soporte de montaje APD32-MB3
14

150% /\ /\ 6 7.5
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Tiempo V

70%
LED amarillo ON h 4 =t
3.3 1.2
20

Nivel de senal

30

18.75

3.3

Para mas informacién consulte “Accesorios”.
Contenido del Envio
eFotocélula: LD 32 CNP 10....

e|nstrucciones de instalaciéon
eEmbalaje: Caja de carton
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LD32CNP10

Ajustes

CARLO GAVAZZI

Ajuste de sensibilidad, con objeto estatico (necesario
sélo para objetos transparentes)

1. Alinie el sensor con el espejo. LED amarillo y LED verde
estan activados.
2. Presione el botdn durante 3 seg. hasta que los dos LED

parpadeen simultdneamente (se ha almacenado el pri-

mer punto de conmutacion).

3. Coloque el objeto dentro de la zona de deteccion.
4. Presione el botén durante 1 seg.

a) El LED verde parpadea y permanece activado: se
ha almacenado el segundo punto de conmuta-
cion, y el sensor esta listo para su funcionamiento.

b) Los dos LED parpadean simultaneamente: el sen-
sor no puede detectar el objeto y no se almacena
ninguin punto de conmutacion.

2 4
3 seg. 1 seg.
Ajuste a la max. sensibilidad
1. Alinie el sensor con el espejo. Presione el botdn durante
3 seg. hasta que los dos LED parpadeen simultanea-
mente.
2. Presione el botén de nuevo durante 1 seg (sin objeto).

El sensor esta ajustado a la max. sensibilidad.

Ajuste de la sensibilidad en un proceso activado (nece-
sario sélo para objetos transparentes)

1. Alinie el sensor con el espejo. El LED verde esta activa-
do. Llegado este punto, el LED amarillo puede ignorar-
se.

2. El proceso activado debe ser el Unico “objeto” dentro de

la zona de deteccion. Presione el botdn durante 3 seg.
hasta que los dos LED parpadeen simultaneamente.

(=  Sseg.

3. Presione el botén durante un ciclo del proceso como
minimo.
— 1 ciclo

a) El LED verde parpadea y permanece activado: se
han almacenado los dos puntos de conmutacion,
y el sensor estd listo para su funcionamiento.

b) Los dos LED parpadean simultaneamente: el sen-
sor no puede detectar el objeto y no se almacena
ninguin punto de conmutacion.

Programacion de deteccién con luz y oscuridad

1. Presione el botdn durante 13 seg. 13 seg.
Los dos LED parpadean alternativamente.

2. Suelte el botén: el LED verde parpadea.

3. Cuando el LED verde parpadea, se invierte la salida
cada vez que se pulse el boton. Inversién indicada por
el LED amarillo.

Cuando no se presiona el boton durante 10 seg., se
almacena la funcion de salida actual.
El sensor estd ya listo para su funcionamiento.

Ajuste estandar
1. Tapar el emisor y el receptor: Presione el boton durante

3 seg. hasta que los dos 3 seg.
LED parpadeen simultaneamente.

2. Mantener tapados el emisor y el receptor:
Presione el botén durante 1 seg. (= 1 seg.

El sensor estd ajustado para sensibilidad maxima.

iNota! La entrada Teach (2 WH) operara de la misma manera
que el botén pulsador, sensibilidad Alta (High).

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso (27.03.2006)



